ES 2461794 T3

OFICINA ESPANOLA DE
PATENTES Y MARCAS

@Namero de publicacion: 2 461 794
@Int. Cl.:

EO06B 9/68 (2006.01)
HO1R 13/00 (2006.01)
HO1R 24/20 (2011.02)
HO1R 24/28 (2011.01)

@ TRADUCCION DE PATENTE EUROPEA

Fecha de presentacion y namero de la solicitud europea:  14.01.2011  E 11150965 (9)
Fecha y nimero de publicacion de la concesién europea: 26.03.2014  EP 2354430

T3

Titulo: Conexion de enchufe eléctrico entre la pieza de cabeza y motor tubular de un eje de

enrollamiento

Prioridad:

14.01.2010 BE 201000020

Fecha de publicacion y mencién en BOPI de la
traduccion de la patente:
21.05.2014

@ Titular/es:

RENSON SUNPROTECTION-SCREENS NV
(50.0%)

Kalkhoevestraat 45

8790 Waregem, BE y

RENSON, PAUL (50.0%)

@ Inventor/es:

ABEEL, BART PIETER JULES y ]
VANHOUTTE, STEVEN RITA ANDRE

Agente/Representante:
DE ELZABURU MARQUEZ, Alberto

Aviso: En el plazo de nueve meses a contar desde la fecha de publicacion en el Boletin europeo de patentes, de
la mencién de concesion de la patente europea, cualquier persona podra oponerse ante la Oficina Europea
de Patentes a la patente concedida. La oposicion debera formularse por escrito y estar motivada; sélo se
considerara como formulada una vez que se haya realizado el pago de la tasa de oposicion (art. 99.1 del
Convenio sobre concesion de Patentes Europeas).




10

15

20

25

30

35

40

45

50

ES 2461794 T3

DESCRIPCION
Conexion de enchufe eléctrico entre la pieza de cabeza y motor tubular de un eje de enrollamiento
La presente invencion se refiere a un dispositivo de pantalla, que comprende:
— una pantalla enrollable hacia arriba y hacia abajo;

— un motor para accionar el movimiento de enrollado hacia arriba y hacia abajo de la pantalla, que
comprende uno o mas hilos eléctricos para incorporar una fuente de suministro eléctrico y/o la puesta a
tierra del motor;

— un cuerpo de fijacion, al cual puede ser fijado un extremo del motor mediante un movimiento de
deslizamiento lineal, en el que el extremo indicado anteriormente del motor comprende un cabezal de
fijacion que puede ser fijado al cuerpo de fijacion para fijar el motor al cuerpo de fijacion;

— un cable de suministro de energia que comprende uno o mas hilos eléctricos, para aplicar una fuente de
suministro eléctrico y/o puesta a tierra del uno o mas hilos eléctricos del motor;

— y una conexién eléctrica para la conexion eléctrica de los hilos eléctricos del cable de suministro de
energia a los hilos eléctricos del motor, en el que esta conexion eléctrica comprende una pieza de
conexion macho y una pieza de conexién hembra, en el que la pieza de conexién macho o hembra puede
ajustarse o se ajusta al extremo del motor y, respectivamente, la pieza de conexién hembra o macho
puede ajustarse o se ajusta al cuerpo de fijacién, en el que las piezas de conexién macho y hembra estan
posicionadas en el motor y el cuerpo de fijacidn de tal manera que se conectan eléctricamente mediante el
movimiento de deslizamiento, en el que la pieza de conexion macho comprende una o mas clavijas de
contacto que estan conectadas eléctricamente a uno o mas hilos eléctricos del motor o del cable de
suministro de energia, en el que la pieza de conexion hembra comprende uno o mas zécalos de contacto
gque estan conectados eléctricamente a uno 0 mas hilos eléctricos del cable de suministro de energia o,
respectivamente, el motor, y en el que las clavijas de contacto pueden ser ajustadas en los zocalos de
contacto respectivos con el fin de interconectar eléctricamente los hilos respectivos.

Los dispositivos de pantalla motorizados, tales como, por ejemplo, los descritos en los documentos EP 1 443 172,
EP 1 207 266, FR 2 821 885 y FR 2 775 729 comprenden una conexion eléctrica con el fin de simplificar
sustancialmente la instalacion del motor y la retirada del mismo en el caso de mantenimiento o un fallo. En lugar de
tener que conectar los hilos separados de la fuente de alimentacion por separado al motor, tal como en el
dispositivo de pantalla del documento EP 1 764 474, el cable de suministro de energia puede ser conectado al
motor o desconectado simplemente ajustando la pieza de conexion macho en la pieza de conexién hembra o
retirdndolo de la misma.

En el documento EP 1 443 172, el motor del dispositivo de pantalla descrito esta provisto de la pieza de conexion
macho. El cable de suministro de energia esta provisto de la pieza de conexion hembra. El motor esta provisto
ademas de un cabezal de fijacion para la fijacion mecanica del motor a un cuerpo de fijacién con el fin de incorporar
el motor en el dispositivo de pantalla. Hay provisto un paso en el cabezal de fijacion con el fin de poder conectar la
pieza de conexion hembra a la pieza de conexidon macho a través de su abertura. De esta manera, la conexion
eléctrica se establece a nivel del motor, en la que este Ultimo no puede ponerse en el camino cuando el cabezal de
fijacion es fijado al cuerpo de fijacion.

De manera similar, los motores de los dispositivos de pantalla en los documentos EP 1 207 266 y FR 2 821 885
estan provistos de un cabezal de fijacion para fijar dichos motores a un cuerpo de fijacion con el fin de incorporar el
motor al dispositivo de pantalla. Este cabezal de fijacion del motor se proporciona aqui con la pieza de conexion
macho o hembra. El cable de suministro de energia se proporciona aqui, respectivamente, con la pieza de conexion
hembra o macho. En la conexién de los mismos, la ubicacion de la conexién eléctrica se define de manera que
tampoco pueda ponerse en el camino cuando el cabezal de fijacion es fijado al cuerpo de fijacion.

En un dispositivo de pantalla motorizada, tal como se describe en los documentos EP 1 365 101, FR 2 775 729 y
BE-2009/0404, la instalacion y la desinstalacion del motor se simplifica aln mas implementando la conexion
eléctrica junto con la conexiéon mecanica.

En el documento EP 1 365 101, el motor es fijado por medio de un movimiento de deslizamiento lineal segun el eje
longitudinal del motor a una caja de distribucién como un cuerpo de fijacién. La conexion eléctrica es implementada
de manera similar durante la fijacion mecanica. De hecho, el cabezal de fijacion del motor es al mismo tiempo la
pieza de conexidon macho de la conexion eléctrica, mientras que el cuerpo de fijacion esta provisto de la pieza de
conexion hembra de la conexion eléctrica. Entonces, con el fin de conectar el motor al cable de suministro de
energia, el cable de la fuente de energia todavia debe ser conectado a la caja de distribucion.

2



10

15

20

25

30

35

40

45

50

ES 2461794 T3

En los documentos FR 2 775 729 y BE-2009/0404 se describe, de manera similar, un dispositivo de pantalla en el
que la conexién eléctrica es implementada junto con la conexion mecanica. En este dispositivo de pantalla, el motor
puede ser fijado a un cuerpo de fijacion del dispositivo de pantalla con la ayuda de un movimiento de deslizamiento
lineal en angulos rectos con respecto a su eje. Las piezas de conexién macho y hembra se conectan eléctricamente
al final de este movimiento de deslizamiento.

Sin embargo, todas las conexiones eléctricas de la técnica anterior tienen la desventaja de que la conexion del
cable de suministro de energia al motor requiere una cantidad de espacio relativamente grande, que dificulta la
instalacion o la desinstalacién del motor, como en el caso de los dispositivos de pantalla de los documentos EP 1
443 172, EP 1 207 266 y FR 2 821 885, o requiere que la carcasa de pantalla sea disefiada con un tamafo
relativamente grande, tal como en el caso de los dispositivos de pantalla de los documentos EP 1 365 101, FR 2
775 729 y BE-2009/0404.

Si se proporciona una Unica conexidn, en la que la conexibn mecanica y la conexidn eléctrica se implementan
conjuntamente, debe proporcionarse un espacio al lado del rodillo de pantalla en el que se enrolla la pantalla con el
fin de poder implementar esta conexién. Esto puede realizarse a lo largo de la carcasa de pantalla, tal como, por
ejemplo, en el dispositivo de pantalla del documento EP 1 365 101, o a lo largo de la anchura de la carcasa de
pantalla, tal como en los dispositivos de pantalla de los documentos FR 2 775 729 y BE-2009/0404.

En el dispositivo de la pantalla del documento EP 1 365 101, la carcasa de la pantalla, en la que el rodillo de
pantalla es ajustado junto con el motor y la conexion, debe ser disefiada con una mayor longitud que en el caso de
los dispositivos de pantalla motorizados promedio. Desde un punto de vista estético, en la mayoria de los casos,
esto no es deseable. Con el fin de disefiar la carcasa de pantalla de manera simétrica con relacién a la pantalla, se
proporcionara una parte sobresaliente de la carcasa de la pantalla, con una anchura igual, en la otra parte lateral de
la pantalla.

En el dispositivo de la pantalla del documento BE-2009/0404, la carcasa de la pantalla, en la que este rodillo de
pantalla es ajustado junto con el motor y la conexion, debe ser disefiada con una anchura relativamente mucho
mayor que el diametro de pantalla y el rodillo de pantalla. Desde un punto de vista estético, frecuentemente, esto es
indeseable, si la carcasa de pantalla se convierte, de esta manera, en mas ancha que el marco sobre o bajo o
frente al cual es colocada.

En la practica, frecuentemente, los dispositivos de pantalla de este tipo estaran provistos también de una o mas
guias de barra para guiar una barra inferior (barra de contrapeso), que esta fijada a la parte inferior de la pantalla,
durante el movimiento de enrollado hacia arriba y hacia abajo de la pantalla. Cada vez mas frecuentemente, estos
dispositivos estan provistos también de guias de pantalla para guiar una parte lateral de la pantalla durante su
movimiento de enrollado hacia arriba y hacia abajo, con el fin de mantener la pantalla permanente tensa. Para ello,
las partes laterales de la pantalla estan provistas de una parte mas gruesa, que esta disefiada, por ejemplo, como
una media cremallera. Estas guias de barra y/o guias de pantalla estan disefiadas aqui, de manera similar, con una
mayor anchura, si deben ser posicionadas a continuacién sobre las piezas del cabezal de la carcasa de pantalla.
De esta manera, no s6lo se producen guias de barra y/o guias de pantalla anchas y estéticamente menos
deseables, sino que ademas se usa también una cantidad considerable de material adicional tanto para disefiar la
carcasa de pantalla con una mayor anchura como para disefiar las guias de barra y/o las guias de pantalla con una
mayor anchura.

Por lo tanto, el objeto de la presente invencidon es también proporcionar un dispositivo de pantalla en el que la
instalacion mecanica y eléctrica y la retirada del motor pueden realizarse simplemente sin la necesidad de tener que
disefiar la carcasa de pantalla y las posibles guias de pantalla con un tamafio méas grande.

Este objeto de la invencidon se consigue proporcionando un dispositivo de pantalla segun el preambulo de la
presente reivindicacion 1, que comprende:

— una pantalla enrollable hacia arriba y hacia abajo;

— un motor para accionar el movimiento de enrollado hacia arriba y hacia abajo de la pantalla, que
comprende uno o mas hilos eléctricos para incorporar una fuente de suministro eléctrico y/o la puesta a
tierra del motor;

— un cuerpo de fijacién, al cual puede ser fijado un extremo del motor mediante un movimiento de
deslizamiento lineal, en el que el extremo indicado anteriormente del motor comprende un cabezal de
fijacion que puede ser fijado al cuerpo de fijacion para fijar el motor al cuerpo de fijacion;

— un cable de suministro de energia que comprende uno o mas hilos eléctricos, para aplicar una fuente de
suministro eléctrico y/o puesta a tierra del uno o mas hilos eléctricos del motor;
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— una conexion eléctrica para la conexion eléctrica de los hilos eléctricos del cable de suministro de energia
a los hilos eléctricos del motor, en el que esta conexion eléctrica comprende una pieza de conexion macho
y una pieza de conexidon hembra, en el que la pieza de conexién macho o hembra puede ajustarse o se
ajusta al extremo del motor y, respectivamente, la pieza de conexion hembra o macho puede ajustarse o
se ajusta al cuerpo de fijacion, en el que las piezas de conexién macho y hembra estan posicionadas en el
motor y el cuerpo de fijacion de tal manera que se conectan eléctricamente mediante el movimiento de
deslizamiento, en el que la pieza de conexion macho comprende una o mas clavijas de contacto que estan
conectadas eléctricamente a uno o mas hilos eléctricos del motor o del cable de suministro de energia,
nivelado con un extremo de hilo de estos uno o mas hilos eléctricos, en el que la pieza de conexion
hembra comprende uno o mas zé6calos de contacto que estan conectados eléctricamente a uno 0 mas
hilos eléctricos del cable de suministro de energia o, respectivamente, el motor, nivelado con un extremo
de hilo de estos uno o mas hilos eléctricos, en el que las clavijas de contacto pueden ser ajustadas en
zo6calos de contacto respectivos con el fin de interconectar eléctricamente los hilos respectivos, en el que
las clavijas de contacto de cada pieza de conexion se conectan con la ayuda de contactos de tipo bandera
al extremo de hilo correspondiente de los hilos eléctricos y se extienden sustancialmente en angulos rectos
con respecto al extremo de hilo respectivo de los hilos eléctricos a los que estan conectadas dichas
clavijas de contacto, en el que la pieza de conexion macho comprende dos o mas piezas de conexion
macho parciales, cada una de las cuales comprende una parte de las clavijas de contacto de la pieza de
conexion macho, en el que la pieza de conexién hembra comprende dos o mas piezas de conexion
hembras parciales, cada una de las cuales comprende una parte correspondiente de los z6calos de
contacto de la pieza de conexién hembra, y en el que cada una de las piezas de conexién parciales de la
pieza de conexibn macho o hembra puede ser ajustada o se ajusta esencialmente en una esquina
separada de la forma de viga descrita del cabezal de fijacion.

Al disponer las clavijas de contacto y los z6calos de contacto de manera que se extienden sustancialmente en
angulos rectos con respecto a los extremos de hilo de los hilos eléctricos correspondientes, la conexion eléctrica
puede ser disefiada de manera considerablemente mas compacta que en la técnica anterior. Se gana la mayor
parte del espacio si las clavijas de contacto de la pieza de conexidon macho se extienden sustancialmente en
angulos rectos con respecto a los extremos de hilo de los hilos eléctricos a los que estan conectados vy, si los
z6calos de contacto de la pieza de conexidon hembra se extienden sustancialmente en angulos rectos con respecto
a los extremos de hilo de los hilos eléctricos a los que estan conectados.

Preferiblemente, el motor puede ser fijado al cuerpo de fijacién por medio de un movimiento de deslizamiento lineal
en angulos rectos con respecto a su eje.

Mediante la fijacion del motor al cuerpo de fijacion por medio de un movimiento de deslizamiento lineal en angulos
rectos con respecto a su eje, dicho motor también puede ser simplemente instalado en y retirado de una carcasa de
una pantalla que esta instalada sobre un marco. Debido a que la conexidn eléctrica es implementada mediante el
movimiento de deslizamiento, no es necesaria la conexion y desconexidon por separado. Por supuesto, esta
conexion mecanica y eléctrica combinada puede ser usada también en dispositivos de pantalla para un montaje en
superficie, que se montan frente a un marco, en lugar de los dispositivos de pantalla indicados anteriormente para
un montaje empotrado, que se posicionan sobre un marco.

Mas especificamente, el cabezal de fijacion puede comprender una 0 mas ranuras guia y/o uno 0 mas nervios guia,
en el que el cuerpo de fijacion comprende entonces, respectivamente, uno 0 mas nervios guia y/o ranuras guia
correspondientes, y en el que, cuando el cabezal de fijacion es fijado al cuerpo de fijacién, el uno o mas nervios
guia son guiados a la una o mas ranuras guia correspondientes durante el movimiento de deslizamiento lineal.

Debido a estas ranuras guia y nervios guia, la conexién eléctrica se implementa de manera segura en la posicion
correcta, y no esta inclinada o girada boca abajo, etc.

Ademas, el motor puede ser fijado también al cuerpo de fijacién con la ayuda de medios de fijacién, tales como, por
ejemplo, tornillos.

Un dispositivo de pantalla particular segln la presente invencién comprende una carcasa en la que el cuerpo de
fijacién indicado anteriormente forma parte de la carcasa y, por ejemplo, cierra esta carcasa en un extremo.

Con el fin de poder disefiar el dispositivo de pantalla de manera particularmente compacta, preferiblemente la pieza
de conexion macho o hembra se extiende en el estado instalado del dispositivo de pantalla esencialmente al interior
de una zona contigua al cabezal de fijacion que puede estar definida por las areas de contacto del cabezal de
fijacién que se extienden en angulos rectos con respecto al eje del motor.

Todavia mas preferiblemente, el cabezal de fijacion esta disefilado como esencialmente cilindrico y, esencialmente,
la pieza de conexién macho o hembra puede ser ajustada o se ajusta en el interior de la forma de viga descrita del
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cuerpo de fijacion.

Mas especificamente, el motor comprende cuatro hilos eléctricos, el cable de suministro de energia comprende
cuatro hilos eléctricos correspondientes, la pieza de conexion macho comprende cuatro clavijas de contacto que
estan conectadas eléctricamente a los cuatro hilos eléctricos del motor o a los cuatro hilos eléctricos del cable de
suministro de energia, la pieza de conexion hembra comprende cuatro zécalos de contacto que estan conectados
eléctricamente, respectivamente, a los cuatro hilos eléctricos del cable de suministro de energia o los cuatro hilos
eléctricos del motor, la pieza de conexién macho comprende dos piezas de conexién parciales, cada una de las
cuales comprende dos de las cuatro clavijas de contacto, y la pieza de conexién hembra comprende dos piezas de
conexion parciales, cada una de las cuales comprende dos de los cuatro zdcalos de contacto.

Ademas, un dispositivo de pantalla segln la presente invencién comprende preferiblemente una o mas guias de
barra para guiar una barra inferior que esta fijada a la parte inferior de la pantalla, durante el movimiento de
enrollado hacia arriba y hacia abajo de la pantalla, en la que estas una 0 mas guias de barra estan provistas de una
camara en la que puede ajustarse el cable de suministro de energia.

Incluso mas preferiblemente, un dispositivo de pantalla segun la presente invencién comprende una o mas guias de
pantalla para guiar una parte lateral de la pantalla durante su movimiento de enrollado hacia arriba y hacia abajo, en
el que esta una 0 mas guias de pantalla estan provistas de una cadmara en la que puede ajustarse el cable de
suministro de energia. Una camara de este tipo puede ser una camara delimitada, pero también puede ser el
espacio en el interior de un rebaje o hueco.

Entonces, dicha una camara de una guia de barra y/o guia de pantalla esta provista preferiblemente en la direccion
longitudinal de una ranura a través de la cual puede ajustarse el cable de suministro de energia en la camara.

Entonces, esta ranura tiene preferiblemente una anchura que es menor que el diametro del cable de suministro de
energia.

De esta manera, el cable de suministro de energia puede ser ajustado a través de la ranura al interior de la camara
sin que pueda volver a salir automaticamente.

Con el fin de disefiar la conexién eléctrica en un dispositivo de pantalla segin la presente invencién de manera
estanca al agua, la pieza de conexién macho esta provista preferiblemente de un borde elevado, dentro del cual se
colocan una o mas de las clavijas de contacto, y la pieza de conexién hembra esta provista de una parte elevada
correspondiente a este borde elevado, en el que se colocan uno o mas zécalos de contacto correspondientes a
estas clavijas de contacto, en el que esta parte elevada de la pieza de conexiéon hembra puede ser ajustada en el
borde elevado de la pieza de conexibn macho, de manera que, cuando esta parte elevada de la pieza de conexion
hembra es ajustada en el borde elevado de la pieza de conexién macho, las clavijas de contacto correspondientes
se ajustan en los zécalos de contacto correspondientes.

Entonces, preferiblemente, el borde elevado de la pieza de conexiéon macho es producido aqui a partir de un
material mas duro que la parte elevada de la pieza de conexién hembra.

A continuacion, la presente invencion se explica detalladamente con referencia a la descripcion detallada siguiente
de un dispositivo de pantalla preferido segun la presente invencion. El propésito de esta descripcion es
exclusivamente proporcionar ejemplos ilustrativos e indicar ventajas adicionales y caracteristicas especiales de este
dispositivo de pantalla y. por lo tanto, no deberia interpretarse, de ninguna manera, como una limitacion del alcance
de aplicacion de la invencién o de los derechos de patente declarados en las reivindicaciones.

En esta descripcion detallada, los nUmeros de referencia se usan para hacer referencia a los dibujos adjuntos, en
los que:

— La Figura 1 muestra una vista lateral del motor y el cuerpo de fijacion de la realizacién preferida de un
dispositivo de pantalla segln la presente invencion en el estado conectado;

— La Figura 2 muestra una vista posterior de una parte del motor y el cuerpo de fijacion de la Figura 1 en el
estado conectado;

— La Figura 3 muestra una vista de la pieza de conexion hembra de la conexién eléctrica del dispositivo de
pantalla preferido, con los zocalos de contacto en la parte posterior;

— La Figura 4 muestra una vista de la pieza de conexién hembra de la Figura 3 con los z6calos de contacto
en la parte superior;

— La Figura 5 muestra una vista de la pieza de conexion macho de la conexién eléctrica del dispositivo de
pantalla preferido, con las clavijas de contacto en la parte frontal;
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- La Figura 6 muestra una vista de la pieza de conexiéon macho de la Figura 5 con los z6calos de contacto
debajo;

- La Figura 7 muestra una vista del cableado eléctrico desde la pieza de conexion hembra de la Figura 5 con
los zécalos de contacto en la parte frontal;

- La Figura 8 muestra una vista del cableado eléctrico de una realizacion alternativa de la pieza de conexion
hembra de un dispositivo de pantalla segun la presente invencion, vista con los z6calos de contacto en la
parte frontal;

— La Figura 9 muestra una vista del cableado eléctrico de la pieza de conexiéon macho de la Figura 6 con los
zOcalos de contacto en la parte frontal;

— La Figura 10 muestra una vista lateral del cuerpo de fijacion de la realizacion preferida de un dispositivo de
pantalla segun la presente invencion, con ubicaciones alternativas para el cable de suministro de energia;

— La Figura 11 muestra una vista recortada en perspectiva de una parte de la realizacién preferida de un
dispositivo de pantalla segin la invencién, con el motor y el cuerpo de fijacién en el estado desconectado.

El dispositivo de pantalla motorizada segun la presente invencidon comprende una pantalla enrollable hacia arriba y
hacia abajo y un motor (1) para accionar el movimiento de enrollado hacia arriba y hacia abajo de la pantalla. El
motor (1) de este dispositivo de pantalla se muestra en la Figuras 1, 2 y 11. Ademas, este dispositivo de pantalla
comprende una carcasa, que esta construida a partir de una pluralidad de partes, que incluye también un cuerpo (9)
de fijacidn, que esta provisto con el fin de cerrar (al menos parcialmente) un extremo de este dispositivo de pantalla.
El cuerpo (9) de fijacion se muestra en la Figuras 1, 2, 10 y 11. Un extremo del motor (1) puede ser fijado a este
cuerpo (9) de fijacion por medio de un movimiento de deslizamiento lineal en angulos rectos con respecto a su eje
(A). Para este proposito, el motor (1) comprende un cabezal (10) de fijacién en este extremo, que puede ser fijado al
cuerpo (9) de fijacion con el fin de fijar el motor (1) al cuerpo (9) de fijacion. Para esto, el cabezal (10) de fijacién
esta montado sobre una pieza (19) guia, en la que esta pieza (19) guia puede ser fijada al cuerpo (9) de fijacion.

El motor (1) comprende cuatro hilos (3) eléctricos para incorporar una fuente de suministro eléctrico y para la puesta
a tierra del motor (1). En la practica, los motores (1) de los dispositivos de pantalla motorizados tienen,
frecuentemente, dos o tres hilos (3) eléctricos para incorporar una fuente de suministro eléctrico y/o la puesta a
tierra del motor (1).

Ademas, este dispositivo de pantalla comprende un cable (5) de suministro de energia con cuatro hilos (7)
eléctricos para aplicar una fuente de suministro eléctrico a los hilos (3) eléctricos correspondientes del motor (1) y
para la puesta a tierra del motor (1) a través del hilo (3) eléctrico correspondiente. En el caso de los dispositivos de
pantalla con motores (1) que tienen dos o tres hilos (3) eléctricos, este cable (5) de suministro de energia,
preferiblemente, tiene también sélo dos o respectivamente tres hilos (7) eléctricos.

Con el fin de conectar eléctricamente los hilos (7) eléctricos de este cable (5) de suministro de energia a los hilos
(3) eléctricos del motor (1), este dispositivo de pantalla comprende ademas una conexién eléctrica. Esta conexion
eléctrica comprende una pieza (2) de conexién macho, que se muestra por separado en las Figuras 5y 6, y una
pieza (6) de conexion hembra, que se muestra por separado en las Figuras 3y 4.

La pieza (2) de conexion macho, vista aqui en una direcciéon que forma un angulo recto con respecto al eje (A) del
motor (1), puede ser fijada, de manera desmontable, con la ayuda de una conexiéon (20) a presion a la pieza (19)
guia indicada anteriormente, contigua al cabezal (10) de fijacién. En el estado ensamblado, esta pieza (2) de
conexién se extiende esencialmente hacia fuera al interior de una zona contigua al cabezal (10) de fijacién, que esta
definida por las areas de contacto del cabezal (10) de fijacién, que se extienden en angulos rectos con respecto al
eje (A) del motor (1). Tal como se muestra en la Figura 1, el cabezal (10) de fijacion esta disefiado como
esencialmente cilindrico, en el que la pieza (2) de conexibn macho puede ser fijada a la pieza (19) guia
esencialmente en el interior de la forma de viga del cabezal (10) de fijacion. La pieza (6) de conexion hembra es
ajustada al cuerpo (9) de fijacion. La pieza (6) de conexién hembra podria estar provista igualmente en el cabezal
(10) de fijacion, en el que la pieza (2) de conexién macho esta provista entonces en el cuerpo (9) de fijacion. La
pieza (2) de conexion macho y la pieza (6) de conexién hembra estan posicionadas en el motor (1) y el cuerpo (9)
de fijacién, de manera que se conectan eléctricamente cuando el motor (1) es fijado al cuerpo (9) de fijacién al final
del movimiento de deslizamiento. De esta manera, la instalacion y la desinstalacion del motor (1) son
extremadamente simples.

Tal como se muestra en las Figuras 3 y 4, la pieza (6) de conexion hembra comprende cuatro z6calos (8) de
contacto, que se conectan eléctricamente con la ayuda de los denominados contactos de tipo bandera a los
extremos de hilo de los hilos (7) eléctricos del cable (5) de suministro de energia, tal como se muestra en la Figura
7. De esta manera, los z6calos (8) de contacto se extienden sustancialmente en angulos rectos con respecto a los
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extremos de hilo de los hilos (7) eléctricos a los que estan conectados. La Figura 8 muestra una disposicion
alternativa de los hilos (7) eléctricos del cable (5) de suministro de energia en la pieza (6) de conexién hembra, en
la que el cable (5) de suministro de energia esta conectado en el lado opuesto de la pieza (6) de conexion hembra
en comparacion con la pieza (6) de conexidon hembra, tal como se muestra en las Figuras 3,4y 7.

La pieza (6) de conexion hembra comprende, ademas, dos piezas (6a, 6b) de conexion parciales, tal como se
muestra en las Figuras 3 y 4, cada una de las cuales comprende dos de los zécalos (8) de contacto.

La pieza (2) de conexién macho comprende cuatro clavijas (4) de contacto, tal como se muestra en las Figuras 5y
6, que se conectan eléctricamente con la ayuda de los denominados contactos de tipo bandera a los extremos de
hilo de los hilos (3) eléctricos del motor (1), tal como se muestra en Figura 9. De esta manera, las clavijas (4) de
contacto se extienden sustancialmente en angulos rectos con respecto a los extremos de hilo de los hilos (3)
eléctricos a los que estan conectadas.

La pieza (2) de conexién macho comprende, ademas, dos piezas (2a, 2b) de conexion parciales, tal como se
muestra en las Figuras 5 y 6, cada una de las cuales comprende dos de las clavijas (4) de contacto. La Figura 1
muestra como, en el estado fijado de la pieza (2) de conexidon macho junto al cabezal (10) de fijacion, cada una de
estas piezas (2a, 2b) de conexion parciales esta situada esencialmente en una esquina separada de la forma de
viga descrita del cabezal (10) de fijacion.

Las clavijas (4) de contacto de la pieza (2) de conexién macho pueden ser fijadas en los z6calos (8) de contacto de
la pieza (6) de conexién hembra con el fin de interconectar eléctricamente los hilos (3, 7) eléctricos respectivos.
Cuando la pieza (2) de conexién macho esta conectada a la pieza (6) de conexion hembra, las piezas (2a, 2b, 6a,
6b) de conexidn parciales respectivas estan interconectadas.

Por supuesto, en el caso de los dispositivos de pantalla motorizados con un motor (1) con 2 o 3 hilos eléctricos, la
conexién eléctrica es adaptada también en consecuencia.

Con el fin de poder implementar la conexion eléctrica como estanca al agua, la pieza (2) de conexion macho esta
provista en cada pieza (2a, 2b) de conexién parcial de un borde (14) elevado, en cuyo interior estan situadas dos de
las cuatro clavijas (4) de contacto. Correspondientemente, la pieza (6) de conexion hembra esta provista en cada
pieza (6a, 6b) de conexion parcial de una parte (15) elevada que corresponde a este borde (14) elevado, en el que
estan situados dos de los zdcalos (8) de contacto. La parte (15) elevada de una pieza (6a, 6b) de conexién parcial
de la pieza (6) de conexion hembra puede ser ajustada en el borde (14) elevado correspondiente de la pieza (2a,
2b) de conexion parcial correspondiente de la pieza (2) de conexion macho. Cuando esta parte (15) elevada es
ajustada en el borde (14) elevado, las clavijas (4) de contacto correspondientes son ajustadas en los z6calos (8) de
contacto correspondientes. Ademas, los bordes (14) elevados de la pieza (2) de conexién macho son producidos a
partir de un material mas duro que las partes (15) elevadas de la pieza (6) de conexion hembra, de manera que el
material mas blando de la pieza (6) de conexion hembra puede realizar una funcién de sellado durante la conexion.
Para reforzar esta funcion de sellado, las partes (15) elevadas estan provistas en esta realizacion de bordes (16) de
sellado.

Con el fin de poder implementar la fijacion del motor (1) al cuerpo (9) de fijacidn mediante un movimiento de
deslizamiento lineal en angulos rectos con respecto al eje (A) del motor (1), la pieza (19) guia en el cabezal (10) de
fijacion esta provista de nervios guia en un lado. El cuerpo (9) de fijaciébn esta provisto de ranuras guia
correspondientes en el otro lado. EI movimiento de deslizamiento lineal puede ser iniciado moviendo el motor (1)
hacia el cuerpo (9) de fijacion, de manera que las nervios guia de la pieza (19) guia se acoplan en las ranuras guia
del cuerpo (9) de fijacion. Durante el movimiento de deslizamiento lineal, las nervios guia son guiados entonces en
las ranuras guia, hasta que el motor (1) y el cuerpo (9) de fijacion estén conectados. La conexion eléctrica de la
pieza (2) de conexion macho y la pieza (6) de conexién hembra se implementa también en esta posicién conectada.
La pieza (19) guia en el cabezal (10) de fijacion del motor (1) puede ser fijada, ademas, al cuerpo (9) de fijacion con
uno o mas tornillos en la posicion conectada.

En la Figura 1, el motor (1) debe ser movido hacia la derecha en relacion al cuerpo (9) de fijacion con el fin de
desconectar dicho motor. En la Figura 2, el motor (1) debe ser movido hacia atras con relacién al cuerpo (9) de
fijacion con el fin de desconectar dicho motor. En la Figura 11, el motor (1) debe ser movido hacia delante
oblicuamente hacia la izquierda con relacion al cuerpo (9) de fijacion con el fin de conectar dicho motor, y hacia
atras oblicuamente hacia la derecha con el fin de desconectar dicho motor una vez mas.

La Figura 10 muestra ubicaciones (5a, 5b, 5c, 5d) alternativas del cable (5) de suministro de energia en un
dispositivo de pantalla segun la presente invencion. En la préactica, estos diferentes cables (5a, 5b, 5¢, 5d) de
suministro de energia ilustrados no estaran presentes simultdneamente. Si el cable (5) de suministro de energia
asume una de las posiciones (5a, 5b) en la parte superior de la carcasa de la pantalla, la pieza (6) de conexién
hembra puede ser disefiada entonces con un cableado segin se muestra en Figura 8. Si el cable (5) de suministro
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de energia asume una de las posiciones (5c, 5d) debajo de la carcasa de la pantalla, entonces la pieza (6) de
conexién hembra puede ser disefiada con un cableado segun se muestra en la Figura 7. La posicion (5d)
completamente debajo de la carcasa de la pantalla es la posicién que asume el cable (5) de suministro de energia
enlas Figuras 1, 2y 11.

El dispositivo de pantalla preferido también comprende ademas guias (11) de barra para guiar la barra inferior, que
esta fijada a la parte inferior de la pantalla, durante el movimiento de enrollado hacia arriba y hacia abajo de la
pantalla. Una guia (11) de barra de este tipo se muestra en la Figura 11.Esta guia (11) de barra esta provista de
una camara (12) en la que puede ajustarse el cable (5) de suministro de energia. En la direccién longitudinal de la
guia (11) de barra, esta caAmara (12) esta provista de una ranura (13) a través de la cual puede ser ajustado el cable
(5) de suministro de energia al interior de la camara (12). Esta ranura (13) tiene una anchura que es mas estrecha
que el diametro del cable (5) de suministro de energia, de manera que, de hecho, el cable (5) de suministro de
energia puede ser empujado a través suyo bajo una fuerza, pero no puede salirse automaticamente. Gracias a esta
ranura (13), el cable (5) de suministro de energia puede ser recuperado de la camara (12) en la ubicaciéon de una
conexién adicional del cable (5) de suministro de energia. Con el fin de ajustar el cable (5) de suministro de energia
en el interior de la camara (12), también puede ser ajustado a través de un extremo de la guia (11) de barra al
interior de esta camara (12). La camara (12) esta disefiada con una profundidad suficientemente de manera que el
cable (5) de suministro de energia puede extenderse al lado de a un tornillo que es ajustado en la abertura (18)
para fijar la carcasa de este dispositivo de pantalla al cuerpo (9) de fijacion.

El cuerpo (9) de fijacion comprende un pasador (17) para posicionar el cuerpo (9) de fijacion correctamente con
relacién a la guia (11) de barra y para conectarlo, de manera desmontable, a la guia (11) de barra. El cuerpo (9) de
fijacion comprende ademas un espacio libre entre la abertura (18) y este pasador (17), que es suficientemente
grande para que el cable (5) de suministro de energia pueda pasar a través de este espacio libre a la camara (12).
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REIVINDICACIONES
1. Dispositivo de pantalla que comprende:
— una pantalla enrollable hacia arriba y hacia abajo;

— un motor (1) para accionar el movimiento de enrollado hacia arriba y hacia abajo de la pantalla, que
comprende uno o mas hilos (3) eléctricos para incorporar una fuente de suministro eléctrico y/o la puesta a
tierra del motor (1);

— un cuerpo (9) de fijacién, al cual puede ser fijado un extremo del motor (1) mediante un movimiento de
deslizamiento lineal, en el que el extremo indicado anteriormente del motor (1) comprende un cabezal (10)
de fijacion que puede ser fijado al cuerpo (9) de fijacién para fijar el motor (1) al cuerpo (9) de fijacion;

— un cable (5) de suministro de energia que comprende uno o mas hilos (7) eléctricos, para aplicar una
fuente de suministro eléctrico y/o puesta a tierra del uno o mas hilos (3) eléctricos del motor (1);

— una conexion eléctrica para la conexién eléctrica de los hilos (7) eléctricos del cable (5) de suministro de
energia a los hilos (3) eléctricos del motor (1), en el que esta conexion eléctrica comprende una pieza (2)
de conexidon macho y una pieza (6) de conexion hembra, en el que la pieza (2) de conexion macho o la
pieza (6) de conexion hembra puede ser ajustada o se ajusta en el extremo del motor (1) v,
respectivamente, la pieza (6) de conexion hembra o la pieza (2) de conexién macho puede ser ajustada o
se ajusta al cuerpo (9) de fijacion, en el que las piezas (2, 6) de conexiébn macho y hembra estan
posicionadas en el motor (1) y el cuerpo (9) de fijacion de tal manera que se conectan eléctricamente
mediante el movimiento de deslizamiento, en el que la pieza (2) de conexién macho comprende una o mas
clavijas (4) de contacto que estan conectadas eléctricamente a uno o mas hilos (3, 7) eléctricos del motor
(1) o el cable (5) de suministro de energia, nivelado con un extremo de hilo de este uno o mas hilos (3, 7)
eléctricos, en el que la pieza (6) de conexibn hembra comprende uno o mas zo6calos (8) que estan
conectados eléctricamente a uno o mas hilos (7, 3) eléctricos del cable (5) de suministro de energia o
respectivamente el motor (1), nivelado con un extremo de hilo de este uno o mas hilos (3, 7) eléctricos y en
el que las clavijas (4) de contacto pueden ser ajustadas en el interior de los z6calos (8) de contacto
respectivos con el fin de interconectar eléctricamente los hilos (3, 7) respectivos.

caracterizado por que las clavijas (4) de contacto de cada pieza (2) de conexidon se conectan con la ayuda de
contactos de tipo bandera al extremo de hilo correspondiente de los hilos (3, 7) eléctricos y se extienden
sustancialmente en angulos rectos con respecto al extremo de hilo respectivo de los hilos (3, 7) eléctricos a los que
estan conectados, por que la pieza (2) de conexibn macho comprende dos o mas piezas (2a, 2b) de conexién
macho parciales cada una de las cuales comprende una parte de las clavijas (4) de contacto de la pieza (2) de
conexién macho, por que la pieza (6) de conexion hembra comprende dos 0 mas piezas (6a, 6b) de conexién
hembra parciales correspondientes, cada una de las cuales comprende una parte correspondiente de los zécalos
(8) de contacto de la pieza (6) de conexion hembra, y por que cada una de las piezas (2a, 2b) de conexion parciales
de la pieza (2) de conexion macho o la pieza (6) de conexidon hembra es ajustable o se ajusta esencialmente en una
esquina separada de la forma de viga descrita del cabezal (10) de fijacion.

2. Dispositivo de pantalla segun la reivindicacién 1, caracterizado por que el motor (1) puede ser fijado al cuerpo (9)
de fijacion por medio de un movimiento de deslizamiento lineal en angulos rectos con respecto a su eje (A).

3. Dispositivo de pantalla segun la reivindicacion 1 o 2, caracterizado por que la pieza (2) de conexién macho o la
pieza (6) de conexion hembra se extiende, en el estado ensamblado del dispositivo de pantalla, esencialmente a
una zona contigua al cabezal (10) de fijacidn, la cual esta definida por las areas de contacto de este cabezal (10) de
fijacion, que se extienden en angulos rectos con respecto al eje (A) del motor (1).

4. Dispositivo de pantalla segun la reivindicacion 3, caracterizado por que el cabezal (10) de fijacion esta disefiado
como esencialmente cilindrico y por que la pieza (2) de conexién macho o la pieza (6) de conexién hembra puede
ser ajustada o se ajusta esencialmente en el interior de la forma de viga descrita del cabezal (10) de fijacion.

5. Dispositivo de pantalla segun una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por que el motor (1)
comprende cuatro hilos (3) eléctricos, en que el cable (5) de suministro de energia comprende cuatro hilos (7)
eléctricos correspondientes, por que la pieza (2) de conexiébn macho comprende cuatro clavijas (4) de contacto, que
estan conectadas eléctricamente a los cuatro hilos (3) eléctricos del motor (1) o a los cuatro hilos (7) eléctricos del
cable (5) de suministro de energia, por que la pieza (6) de conexién hembra comprende cuatro z6calos (8) de
contacto, que estan eléctricamente conectados respectivamente a los cuatro hilos (7) eléctricos del cable (5) de
suministro de energia o los cuatro hilos (3) eléctricos del motor (1), por que la pieza (2) de conexidbn macho
comprende dos piezas (2a, 2b) de conexién parciales cada una de las cuales comprende dos de las cuatro clavijas
(4) de contacto, y por que la pieza (6) de conexidon hembra comprende dos piezas (6a, 6b) de conexién parciales,
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cada una de las cuales comprende dos de los cuatro zécalos (8) de contacto.

6. Dispositivo de pantalla segin una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por que la pieza (2) de
conexion macho esta provista de un borde (14) elevado, en cuyo interior se colocan una o mas de las clavijas (4) de
contacto, y por que la pieza (6) de conexion hembra esta provista de una parte (15) elevada correspondiente a este
borde (14) elevado, en el que se colocan una o mas zécalos (8) de contacto correspondientes a estas clavijas (4) de
contacto, en el que esta parte (15) elevada de la pieza (6) de conexidon hembra puede ser ajustada en el interior del
borde (14) elevado de la pieza (2) de conexién macho, de manera que, cuando esta parte (15) elevada de la pieza
(6) de conexidon hembra es ajustada en el interior del borde (14) elevado de la pieza (2) de conexion macho, las
clavijas (4) de contacto correspondientes se ajustan en los zécalos (8) de contacto correspondientes.

7. Dispositivo de pantalla segun la reivindicacion 6, caracterizado por que el borde (14) elevado de la pieza (2) de
conexion macho es producida a partir de un material mas duro que la parte (15) elevada de la pieza (6) de conexion
hembra.
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