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DESCRIPCION
Conector de multiples contactos con pieza de enclavamiento integrada rotatoria.

La presente invencién tiene como objetivo un conector de mdltiples contactos utilizado en particular en el campo de
los equipos embarcados a bordo de una aeronave.

Se conoce a partir del documento FR 2 884 059 a nombre del solicitante un conjunto de conexién que comprende
una primera caja y una segunda caja apta para ser ensamblada con la primera caja. La segunda caja comprende un
cuerpo de caja y un cap6 de enclavamiento, que se puede mover en traslacion con respecto al cuerpo de caja entre
una posicion desenclavada y una posicion enclavada.

El empleo de un conjunto de conexién de este tipo requiere un guiado en traslacion de la pieza de enclavamiento,
gue, en un conjunto de conexién mas ancho que alto, puede estar encajada por apuntalado.

El documento US n° 5.174.785 describe un conjunto de conexidn segun el preambulo de la reivindicacién 1.

La invencién pretende resolver el problema proporcionando un buen guiado y una rigidizacion de la pieza de
enclavamiento, manteniendo al mismo tiempo una trayectoria ventajosa.

Ademas se conoce a partir de los documentos US n° 5.174.785, US n° 5.647.752, US n° 2.987.693, US n° 5.603.624
y US 2003/109167 un conjunto de conexién que comprende una primera caja y una segunda caja de conector de
multiples contactos, comprendiendo la segunda caja de conector de multiples contactos un cuerpo de caja que se
extiende segun un eje longitudinal y un cap6 de enclavamiento que se puede mover con respecto a dicho cuerpo de
caja en rotacion con respecto a un eje perpendicular a dicho eje longitudinal.

El conjunto de conexién segun la invencion comprende:

- una primera caja de conector de multiples contactos que comprende por lo menos un elemento de bloqueo en
relieve,

- una segunda caja de conector de miltiples contactos apta para ser ensamblada, preferentemente de manera
amovible, con la primera caja, comprendiendo la segunda caja un cuerpo de caja que se extiende segun un
eje longitudinal y un cap6 de enclavamiento que se puede mover con respecto al cuerpo de caja de la
segunda caja entre una posicion enclavada y una posicion desenclavada, comprendiendo el capé de
enclavamiento por lo menos una rampa de bloqueo en la que puede deslizar el elemento de bloqueo en
relieve de la primera caja cuando el capd de enclavamiento pasa de la posicion desenclavada hacia la
posicion enclavada, de manera que, cuando el capé de enclavamiento esta en la posicion enclavada, la
cooperacion del elemento de bloqueo en relieve con la rampa de bloqueo solidariza las dos cajas entre si en
una direccion paralela al eje longitudinal, estando el conjunto de conexién caracterizado porque el capé de
enclavamiento se puede mover en rotacion con respecto al cuerpo de caja de la segunda caja con respecto a
un eje perpendicular al eje longitudinal.

Con "posicion enclavada del cap6 de enclavamiento” se designa la posicion de este Ultimo cuando las dos cajas
estan solidarizadas entre si en una direccion paralela al eje longitudinal del cuerpo de caja de la segunda caja.

La rampa de enclavamiento estd definida ventajosamente por un primer borde longitudinal rectilineo y por un
segundo borde longitudinal que comprende por lo menos una porcién que se separa del primer borde longitudinal
cuando se aleja del fondo de la rampa. Una forma de este tipo de la rampa de bloqueo esta adaptada al movimiento
de rotacion del capé de enclavamiento y permite el acoplamiento completo de las primera y segunda cajas antes del
cierre del cap6 de enclavamiento.

La porciéon del segundo borde longitudinal de la rampa que se aleja del primer borde longitudinal presenta
ventajosamente una forma curva.

El cap6 de enclavamiento estd montado ventajosamente de manera rotativa sobre dos pasadores dispuestos
respectivamente en dos caras laterales opuestas del cuerpo de caja de la segunda caja.

Con "cara lateral del cuerpo de caja" de la segunda caja 0 de la primera caja se designa una cara lateral que se
extiende segun el eje longitudinal del cuerpo de caja y diferente de la cara superior y de la cara inferior del cuerpo de
caja.

La unién por medio de dos pasadores del capd de enclavamiento y del cuerpo de caja de la segunda caja puede
permitir obtener una rigidizaciéon y un guiado de este cap6 de enclavamiento.

Por lo menos una cara del cuerpo de caja de la segunda caja, por ejemplo la cara superior, comprende
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ventajosamente por lo menos una zona de enclavamiento del cap6 de enclavamiento. Esta zona de enclavamiento
se extiende, por ejemplo, segln el eje longitudinal del cuerpo de caja de la segunda caja.

El capé de enclavamiento comprende, por ejemplo, por lo menos una pata de enclavamiento que sobresale hacia la
parte posterior del cap6 y destinada a estar en contacto con la zona de enclavamiento cuando el capé de
enclavamiento pasa de la posicion desenclavada hacia la posicién enclavada.

La o las patas de enclavamiento pueden estar configuradas para estar en contacto con la zona de enclavamiento
cuando el capé de enclavamiento esta en la posicion enclavada.

La zona de enclavamiento comprende ventajosamente por lo menos una porcion que presenta una forma general
curvada, presentando ventajosamente un perfil correspondiente al recorrido del cap6 de enclavamiento cuando este
ultimo pasa de la posicion desenclavada hacia la posicion enclavada.

La porcién que presenta una forma general curvada comprende ventajosamente una sucesion de dientes alineados
segun un eje curvo, estando constituida, por ejemplo, por dicha sucesion de dientes.

Otras caracteristicas y propiedades ventajosas de la invencién se desprenderan de la descripcion siguiente de
ejemplos de realizacion no limitativos de la misma y del examen del dibujo adjunto, en el que:

- lafigura 1 es una vista explosionada de un conjunto de conexién segun la invencion,

- la figura 2 es una vista de un conjunto de conexion acoplado cuando el cap6 de enclavamiento esta en la
posicion desenclavada,

- la figura 3 es una vista del conjunto de conexion acoplado cuando el cap6 de enclavamiento esta en la
posicion enclavada, y

- las figuras 4 y 5 son unas vistas laterales segin IV y V de las figuras 2 y 3.
En la figura 1 se ha representado un conjunto de conexién designado globalmente con 1.

Este conjunto de conexion comprende una primera caja de conector de multiples contactos designada globalmente
con 10 y una segunda caja de conector de multiples contactos designada globalmente con 20.

La primera caja 10 se extiende segun un eje longitudinal X y presenta en cada cara lateral 12 o 13, un elemento de
bloqueo en relieve 14. Estos elementos de bloqueo en relieve 14 son, por ejemplo, unos tetones.

Esta primera caja 10 esta destinada a ser acoplada con la segunda caja 20, tal como se ha representado en la figura
2.

La segunda caja 20 comprende un cuerpo de caja 21 y un cap6 de enclavamiento 30, que se puede mover en
rotacion con respecto al cuerpo de caja 21 de la segunda caja 20 con respecto a un eje Y perpendicular al eje
longitudinal X segun el cual se extiende dicho cuerpo de caja 21. La primera caja 10 y la segunda caja 20 estan
realizadas, por ejemplo, en material plastico que presenta un revestimiento metalizado.

Tal como se puede observar en las figuras 1 a 3, el capé de enclavamiento 30 estd montado de manera rotativa
sobre dos pasadores 24 dispuestos respectivamente en dos caras laterales opuestas del cuerpo de caja 21 de la
segunda caja 20.

El cuerpo de caja 21 de la segunda caja 20 comprende, en el ejemplo descrito, en su cara superior 25 dos zonas de
enclavamiento 26 que se extienden, en el ejemplo descrito, segin el eje longitudinal X del cuerpo de caja 21 de la
segunda caja 20.

Tal como se puede observar en las figuras 4 y 5, esta zona de enclavamiento 26 comprende por lo menos una
porciéon 27 de forma general curvada. Esta porcién 27 comprende por ejemplo, incluso esta constituida por, una
sucesion de dientes 28 alineados segln un eje curvilineo Z. Esta porcion 27 de forma general curvada presenta, por
ejemplo, un radio de curvatura comprendido entre 8 y 16 mm.

El cap6 de enclavamiento 30 presenta, por ejemplo, en seccion una forma en U definida por dos caras laterales 32 y
una cara superior 33.

Cada cara lateral 32 comprende, en su superficie interior, una rampa de bloqueo 34.

Tal como se puede observar en las figuras 1 y 2, esta rampa de bloqueo 34 esta definida por un primer borde
longitudinal 35 y un segundo borde longitudinal 36. A medida que se aleja del fondo 37 de la rampa de bloqueo, el
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segundo borde longitudinal 36 se separa del primer borde longitudinal 35 gracias a una porcion divergente 38. Esta
porcion divergente 38 es, por ejemplo, una porcioén curva que presenta un radio de curvatura comprendido entre 3 y
8 mm.

La forma abocinada de las rampas 34 de bloqueo permite que cada elemento 14 de bloqueo en relieve se deslice en
una rampa de bloqueo 34 durante el movimiento de rotacién del cap6 de enclavamiento al pasar de la posicion
desenclavada a la posicién enclavada, una vez realizado el acoplamiento completo entre las primera y segunda
cajas 10y 20, tal como se ha representado en la figura 2.

El capé de enclavamiento 30 comprende ademas dos patas de enclavamiento 39 que se extienden en la
prolongacion de la cara superior 33 y que sobresalen hacia la parte posterior del cap6 de enclavamiento 30, tal como
se ha representado, por ejemplo, en las figuras 3 a 5.

Tal como se puede observar en las figuras 4 y 5, durante el paso del capé de enclavamiento 30 de la posicion
desenclavada, tal como se ha representado en la figura 2, a la posicion enclavada, tal como se ha representado en
la figura 3, las patas de enclavamiento 39 del capé se desplazan en rotacion a lo largo de la porcién 27 que presenta
una forma general curvada de la zona de enclavamiento 26, lo cual permite el acompafamiento del movimiento del
capo de enclavamiento 30 por la zona de enclavamiento 26 del cuerpo de caja 21 de la segunda caja 20.

En la posicién enclavada, las patas de enclavamiento 39 pueden descansar, tal como se ilustra en la figura 5, contra
unos dientes 28 de la zona de enclavamiento 26. En las reivindicaciones se debe entender que la expresion "que
comprende/comprendiendo un" significa "que comprende/comprendiendo por lo menos un", excepto cuando se
especifique lo contrario.
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REIVINDICACIONES
1. Conjunto de conexién (1) que comprende:

- una primera caja (10) de conector de mudltiples contactos que comprende por lo menos un elemento de
bloqueo en relieve (14),

- una segunda caja (20) de conector de multiples contactos apta para ser ensamblada, preferentemente de
manera amovible, con la primera caja (10), comprendiendo la segunda caja (20) un cuerpo de caja (21) que
se extiende segun un eje longitudinal (X) y un cap6 de enclavamiento (30) moévil con respecto al cuerpo de
caja (21) de la segunda caja (20) entre una posicion enclavada y una posicion desenclavada,

siendo el capé de enclavamiento (30) mavil con respecto al cuerpo de caja (21) de la segunda caja (20) en rotacién
con respecto a un eje (Y) perpendicular al eje longitudinal (X),

comprendiendo el cuerpo de caja (21) de la segunda caja (20) por lo menos una cara (25) que comprende por lo
menos una zona de enclavamiento (26) del capé de enclavamiento, que se extiende segun el eje (X) del cuerpo de
caja (21) de la segunda caja (20),

comprendiendo el cap6 de enclavamiento (30) por lo menos una rampa de bloqueo (34) en la que puede deslizar el
elemento de bloqueo en relieve (14) de la primera caja (10) cuando el capé de enclavamiento (30) pasa de la
posicion desenclavada hacia la posicion enclavada, de manera que, cuando el cap6 de enclavamiento (30) esta en
la posicién enclavada, la cooperacion del elemento de bloqueo en relieve (14) con la rampa de blogueo (34)
solidariza las dos cajas (10, 20) entre si en una direccion paralela al eje longitudinal (X),

caracterizado porque el cap6 de enclavamiento (30) comprende por lo menos una pata de enclavamiento (39) que
sobresale hacia la parte posterior del cap6 (30) y destinada a estar en contacto con la zona de enclavamiento (26)
cuando el cap6 de enclavamiento (30) pasa de la posicién desenclavada hacia la posicién enclavada.

2. Conjunto segun la reivindicacion 1, caracterizado porque la rampa de bloqueo (34) esta definida por un primer
borde longitudinal rectilineo (35) y por un segundo borde longitudinal (36) que comprende por lo menos una porcién
(38) que se separa del primer borde longitudinal (35) cuando se aleja del fondo (37) de la rampa de bloqueo (34).

3. Conjunto segun la reivindicacion 2, caracterizado porque la porcion (38) del segundo borde longitudinal (36) de la
rampa de bloqueo (34) que se separa del primer borde longitudinal (35) presenta una forma curva.

4. Conjunto segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque el capé de enclavamiento
(30) esta montado de manera rotativa sobre dos pasadores (24) dispuestos respectivamente en dos caras laterales
opuestas del cuerpo de caja (21) de la segunda caja (20).

5. Conjunto segln cualquiera de las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque la o las zonas de
enclavamiento (26) del cap6 de enclavamiento estan dispuestas en la cara superior (25) del cuerpo de caja (21) de
la segunda caja (20).

6. Conjunto segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque la zona de enclavamiento
(26) comprende por lo menos una porcion (27) que presenta una forma general curvada.

7. Conjunto segun la reivindicacién 6, caracterizado porque la porcion (27) que presenta una forma general curvada
comprende una sucesién de dientes (28) alineados segun un eje curvo (Z).
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