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ES 2465743 T3

DESCRIPCION
Tenazas con guiado forzado protegido
Campo técnico

La invencién se refiere a unas tenazas con anchura de boca variable, en particular tenazas para bombas de agua,
con un primer y un segundo brazo de tenazas, que estan unidos entre si de manera que pueden pivotar alrededor de
un pasador de pivote, en las que

a) el primer brazo de tenazas presenta una mandibula de tenazas conformada en el mismo y

b) en el segundo brazo de tenazas esta prevista una mandibula de tenazas mavil, acoplando una articulacion
entre el segundo brazo de tenazas y la mandibula de tenazas movil el segundo brazo de tenazas y la
mandibula de tenazas moévil de manera mévil entre si,

c) la mandibula de tenazas movil del segundo brazo de tenazas presenta medios de guiado, con los que la
mandibula de tenazas moévil se guia de manera regulable junto con el segundo brazo de tenazas en un
guiado forzado del primer brazo de tenazas,

d) esté previsto un mecanismo de enclavamiento para enclavar, con el que se retiene la mandibula de tenazas
movil con el segundo brazo de tenazas en una posicién de enclavamiento para un ajuste aproximado.

Estado de la técnica

Unas tenazas son una herramienta de dos brazos, en la que los puntos de actuacion ejercen una presién uno contra
otro. Las tenazas estan compuestas basicamente por tres componentes, concretamente los mangos, la articulacién
y la cabeza de las tenazas. Funcionan segun el principio de la palanca. A este respecto, dos palancas de dos lados
se unen entre si mediante una articulacion. A este respecto, por regla general los mangos forman los brazos de
palanca mas largos y los brazos de palanca mas cortos forman la cabeza de las tenazas. Segun la ley de la palanca,
la fuerza manual aplicada sobre los mangos se intensifica y se transmite por medio de la cabeza de las tenazas a
una pieza de trabajo.

Las tenazas, tales como aquéllas en las que se basa esta invencion, se utilizan de manera variada, en particular
como tenazas para bombas de agua. Las tenazas para bombas de agua son tenazas prensoras con una articulacion
deslizante regulable, de modo que pueden ajustarse anchuras de abertura de la boca de diferente tamafio. Se usan
sobre todo para agarrar tubos, manguitos y tornillos/tuercas de diferentes tipos, aunque también material plano, etc.

Por la patente europea EP 0 421 107 B1 se conocen unas tenazas de llave de tuerca. En este documento se
describen unas tenazas de llave de tuerca con dos mandibulas de tenazas que forman la boca de las tenazas. De
las mandibulas de tenazas, una esta dispuesta de manera fija en un brazo de tenazas que, para la regulacion
aproximada de la boca de las tenazas, presenta un guiado de hendidura longitudinal para un pivote de brazo de
tenazas. Una mandibula movil, en forma de horquilla, para rodear el brazo de tenazas fijo se guia de manera
desplazable en una ranura de guiado por el brazo de tenazas que lleva la mandibula fija. Un punto de transmision de
fuerza entre un hombro de la mandibula de tenazas desplazable y la prolongacion en el lado de la mandibula del
brazo de tenazas mdvil puede desplazarse para cerrar la boca de las tenazas. El punto de transmision de fuerza
configurado como encaje con arrastre de forma entre la prolongacion en el lado de la mandibula y la mandibula de
tenazas movil es el punto de unién tanto para la regulacion longitudinal aproximada como para el cierre de la boca
de las tenazas entre el brazo de tenazas y la mandibula movil.

La patente estadounidense US 3.534.641 da a conocer unas tenazas, que estan compuestas por dos brazos de
tenazas. En el primer brazo de tenazas esta conformada de manera fija una primera mandibula de tenazas. Una
segunda mandibula de tenazas esta dispuesta, sélo en un lado, de manera desplazable sobre el primer brazo de
tenazas.

Para ello, el primer brazo de tenazas presenta una seccion con una superficie de apoyo perpendicular al eje de
pivote de las tenazas. La segunda mandibula de tenazas esta configurada de tal manera que rodea la superficie de
apoyo del primer brazo de tenazas con una superficie de contacto en forma de ranura. En el primer brazo de tenazas
esta prevista ademas una hendidura de enclavamiento, en la que esta previsto un pasador de articulacion
configurado como tornillo con un mecanismo de enclavamiento. El segundo brazo de tenazas encaja, en este
pasador de articulacion, en la segunda mandibula de tenazas movil para la transmisién de fuerza. A este respecto,
mientras que el segundo brazo de tenazas esta dispuesto en un lado del primer brazo de tenazas, la segunda
mandibula de tenazas esta prevista de manera correspondiente en el lado opuesto del primer brazo de tenazas. El
segundo brazo de tenazas puede regularse con la segunda mandibula de tenazas, para la regulaciéon aproximada,
en la hendidura de enclavamiento. Mediante el accionamiento de las tenazas se desplaza la segunda mandibula de
tenazas conforme a la trayectoria de la palanca a lo largo de la seccion para la transmision de fuerza.

2



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

65

ES 2465743 T3

Las tenazas conocidas tienen la desventaja de que disponen de muchos puntos en los que un usuario podria pillarse
los dedos, por ejemplo durante el ajuste aproximado de las tenazas y al cogerlas.

El documento EP 0 116 305 Al describe unas tenazas para bombas de agua con dos brazos de tenazas unidos
entre si de manera pivotante mediante un pasador de articulacion. Cada brazo de tenazas dispone, en un extremo,
de una mandibula de tenazas, mientras que en el otro extremo esta prevista una seccién de agarre. A este respecto,
la respectiva mandibula de tenazas est4 configurada formando una sola pieza con el brazo de tenazas
correspondiente y por consiguiente de manera inmovil con respecto al brazo de tenazas. El pasador de articulacion
se guia en una perforacién de un brazo de tenazas y encaja, con una seccion dentada, en una hendidura
longitudinal perfilada de manera correspondiente del otro brazo de tenazas. Para regular el tamafio de boca, el
pasador de articulacion puede desplazarse contra un resorte de lamina en direccion a la perforacién, saliendo la
seccion con dientes de la hendidura longitudinal y consiguiéndose por consiguiente un desacoplamiento de los
brazos de tenazas. El pasador de articulacién se mantiene también en el estado desacoplado sin posibilidad de giro
con respecto a la hendidura longitudinal.

Por el documento WO 2005/115691 Al se conocen unas tenazas de regulacion con dos brazos de agarre que se
cruzan, que en cada caso estan unidos de manera rigida con una mandibula de tenazas. Los brazos de agarre estan
unidos entre si de manera pivotante mediante una disposicion articulada de tenazas. La disposicion articulada de
tenazas esta prevista en un cuerpo de regulacién, que puede regularse a lo largo de un dispositivo de regulacion
longitudinal de un brazo de agarre. Para ello, el dispositivo de regulacion longitudinal dispone de una hendidura
longitudinal con un dentado en el brazo de agarre, del que puede sacarse haciendo presion un cuerpo de
enclavamiento en contra de la fuerza de un resorte.

En el documento US 2004/0221694 Al se presentan unas tenazas con dos brazos de tenazas y una articulacién
movil. Los brazos de tenazas disponen en cada caso de una mandibula de tenazas integrada y una seccioén de
mango. El primer brazo de tenazas se guia en una hendidura longitudinal del segundo brazo de tenazas y dispone
de un orificio oblongo con un dentado. Un pasador de articulacion se monta a través de una perforacion en el
segundo brazo de tenazas y se guia mediante un elemento de enclavamiento cargado por resorte en el orificio
oblongo del primer brazo de tenazas. El elemento de enclavamiento se enclava en el dentado del orificio oblongo y
mantiene el pasador de articulaciéon en una posicion predeterminada en el orificio oblongo, con lo cual se establece
un determinado tamafio de la boca de las tenazas. Al abrir las tenazas, un saliente del segundo brazo de tenazas
puede actuar sobre un tope en el elemento de enclavamiento, con lo cual el elemento de enclavamiento se desvia
en contra de la fuerza de resorte y por consiguiente puede desplazarse en el orificio oblongo para un ajuste del
tamafio de la boca.

El documento US 2.831.385 da a conocer otras tenazas con mandibulas de tenazas previstas en cada caso de
manera rigida en los brazos de tenazas. Un primer brazo de tenazas se guia a través de una hendidura longitudinal
de un segundo brazo de tenazas y dispone de un dentado, en el que engranan, con bloqueo, dos ruedas dentadas
montadas en la hendidura longitudinal. Una rueda dentada puede guiarse mediante una palanca de bloqueo cargada
por resorte hasta una posicién en la que libera el dentado y sé6lo engrana en la otra rueda dentada. En esta posicion,
los brazos de tenazas pueden desplazarse uno con respecto a otro para establecer el tamafio de la boca de las
tenazas.

Descripcion de lainvencion

Por tanto, el objetivo de la invencién es perfeccionar las tenazas conocidas y, en este sentido, proporcionar al
usuario una mejor proteccion frente al riesgo de hacerse dafio.

Segun la invencién, el objetivo se soluciona porque en unas tenazas con anchura de boca variable, en particular
tenazas para bombas de agua, con un primer y un segundo brazo de tenazas, que estan unidos entre si de manera
que pueden pivotar alrededor de un pasador de pivote, del tipo mencionado al principio,
e) el guiado forzado para la mandibula de tenazas movil esta formado por
- una hendidura longitudinal a través del primer brazo de tenazas, en la que se guian el segundo
brazo de tenazas y una nariz de guiado conformada en la mandibula de tenazas mévil y que
atraviesa la hendidura longitudinal,

- dos superficies de apoyo planas paralelas al eje de pivote de las tenazas y opuestas lateralmente
en el primer brazo de tenazas, que rodean en cada caso la hendidura longitudinal,

- una superficie de contacto plana correspondiente en el lado de la mandibula de tenazas mdvil que
apunta a la hendidura longitudinal, asi como

- una superficie de contacto plana opuesta correspondiente, que apunta a la superficie de apoyo del
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primer brazo de tenazas, en un saliente en forma de botén del extremo de la nariz de guiado que
sobresale longitudinalmente de la hendidura.

La invencion se basa en el principio de configurar el guiado forzado de tal manera que el guiado de la mandibula de
tenazas movil discurra de manera protegida en la mayor medida posible. Esto se consigue en particular porque el
segundo brazo de tenazas y la mandibula de tenazas mdvil se guian en una hendidura longitudinal, que protege en
la mayor medida posible al usuario frente al riesgo de pillarse los dedos. La hendidura longitudinal cubre, en la
medida de lo posible, las partes de las tenazas en las que un usuario podria hacerse dafio, especialmente al ajustar
las tenazas. Ademas el guiado forzado se desplaza a zonas con las que el usuario no entra en contacto al ajustar y
al accionar las tenazas.

Ha resultado ser una configuracién ventajosa de la invencion que el pasador de pivote de las tenazas segin la
invencion se guie en una hendidura paralela al guiado forzado. Con esta medida se consigue, mediante una
distribucion de fuerzas uniforme, una estabilidad adicional de las tenazas.

Segun una variante preferida de las tenazas segun la invencién, el mecanismo de enclavamiento esta formado por la
hendidura paralela al guiado forzado y por al menos un diente de enclavamiento previsto en el pasador de pivote.
Para que las tenazas puedan ajustarse de manera aproximada, las tenazas se regulan de manera aproximada a una
anchura de boca adecuada. La regulacion se lleva a cabo mediante el desplazamiento del pasador de pivote en la
hendidura paralela al guiado forzado. A este respecto, el diente de enclavamiento contribuye a que el pasador de
pivote pueda fijarse en una posicion, por ejemplo mediante enchavetado. Preferiblemente, la hendidura paralela al
guiado forzado dispone de un dentado para enclavar el diente de enclavamiento, que estabiliza el mecanismo de
enclavamiento.

Ademads, las tenazas segun la invencion se configuran de manera ventajosa previendo el mecanismo de
enclavamiento en dos lados opuestos de la hendidura longitudinal. Con esta medida se consigue adicionalmente que
la fuerza no se distribuya so6lo en un lado hacia un lado de la hendidura longitudinal, sino simétricamente hacia
ambos lados opuestos de la hendidura longitudinal. En el caso de un mecanismo de enclavamiento sélo en un lado,
la fuerza se conduce hacia un lado de la hendidura longitudinal, lo que en caso de una solicitacion fuerte puede
conducir a deformaciones debido a la asimetria. Mediante la disposicion simétrica tiene lugar una solicitacion
uniforme de las tenazas, lo que puede conducir a una mayor vida Util de las tenazas.

Ademas, segun una configuracion ventajosa de la invencion, el mecanismo de enclavamiento esta pretensado con
un resorte. Con ello, el mecanismo de enclavamiento no puede soltarse de su posicién sin mas. Por consiguiente,
para regular las tenazas para el ajuste aproximado siempre es necesario desbloquear el mecanismo de
enclavamiento en contra de una fuerza de resorte. Por tanto, el usuario de la herramienta ya no puede hacerse dafio
tan facilmente, porque durante el accionamiento se suelte por si solo por error el mecanismo de enclavamiento, con
lo que podria pillarse los dedos o podrian escurrirse las tenazas.

Ademas, en las tenazas seguln la invencién resulta ventajoso que la articulacion entre el segundo brazo de tenazas y
la segunda mandibula de tenazas mavil esté formada por un saliente en forma de hombro conformado en el extremo
del segundo brazo de tenazas, que encaja en una entalladura adecuada de la segunda mandibula de tenazas para
la transmision de fuerza. Con esta medida se obtiene una articulacion que puede crearse de manera sencilla, que
cumple los requisitos para la transmisién de fuerza.

Una variante preferida de las tenazas segun la invencién se obtiene finalmente cuando la articulacién entre el
segundo brazo de tenazas y la segunda mandibula de tenazas movil esta4 cubierta por fuera por medios de
proteccion. Por ejemplo, mediante una envoltura protectora se evita no s6lo que penetre suciedad en la articulacion,
sino también que se proteja una zona en la que el usuario de las tenazas podria pillarse los dedos. Ventajas
adicionales se derivan del objeto de las reivindicaciones dependientes, asi como de los dibujos con las
descripciones correspondientes.

Breve descripcion de los dibujos

La figura 1 muestra en un diagrama esquematico unas tenazas segun la invencion en vista lateral.

La figura 2 muestra en un diagrama esquematico un detalle ampliado de las tenazas segun la invencion en
vista lateral.

La figura 3 muestra en un diagrama esquematico una vista frontal de las tenazas segun la invencién.

Ejemplo de realizacion preferido
En la figura 1 se representan en un diagrama esquematico unas tenazas 10 segun la invencion en vista lateral. Las

tenazas 10 presentan un primer brazo 12 de tenazas y un segundo brazo 14 de tenazas. Cada brazo 12, 14 de
tenazas dispone, en un extremo 16, 18 de mango, de una empufadura 20, 22. En el extremo 24 del primer brazo 12
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de tenazas dirigido en sentido opuesto al lado de mango esta conformada de manera fija una primera mandibula 26
de tenazas. El segundo brazo 14 de tenazas esta unido con el primer brazo 12 de tenazas de manera que puede
pivotar alrededor de un pasador 28 de pivote. A través del pasador 28 de pivote se define un eje 29 de pivote, véase
también la figura 3.

Una segunda mandibula 30 de tenazas esta dispuesta de manera desplazable en una seccion 32 del primer brazo
12 de tenazas. A través de una articulaciéon 34, el segundo brazo 14 de tenazas y la segunda mandibula 30 de
tenazas estan acoplados de manera mévil entre si. La articulacién 34 est4 compuesta, tal como resulta evidente en
la figura 2, por una entalladura 36 y un saliente 40 en forma de hombro conformado en el extremo 38 del segundo
brazo 14 de tenazas dirigido en sentido opuesto al lado de mango.

El primer brazo 12 de tenazas dispone, en la seccién 32, de una hendidura 42 longitudinal perpendicular al eje 29 de
pivote. Mediante esta hendidura 42 longitudinal se guian el segundo brazo 14 de tenazas y una nariz 44 de guiado
conformada en la segunda mandibula 30 de tenazas.

El primer brazo 12 de tenazas dispone ademas de un mecanismo 46 de enclavamiento. El mecanismo 46 de
enclavamiento estia formado por el pasador 28 de pivote y dos hendiduras 48, 50 de enclavamiento. Las dos
hendiduras 48, 50 de enclavamiento se encuentran a este respecto en cada caso en lados 52, 54 opuestos de la
hendidura 42 longitudinal. Las hendiduras 48, 50 de enclavamiento presentan en cada caso un dentado 56, 58, en el
gue se enclava una disposicién 60 de diente de enclavamiento para enclavar. A este respecto, la disposicion 60 de
diente de enclavamiento esté prevista, cargada por resorte, en el pasador 28 de pivote. Para poder realizar un ajuste
aproximado de las tenazas 10, la disposicion 60 de diente de enclavamiento se mueve saliendo del dentado 56, 58
en contra de la fuerza de resorte con un boton 59 pulsador previsto de manera adecuada. El pasador 28 de pivote
puede desplazarse entonces con el segundo brazo 14 de tenazas y la segunda mandibula de tenazas movil 30
dentro de las hendiduras 48, 50 de enclavamiento. Mediante la fuerza de retorno del resorte 74 se vuelve a poner en
su sitio la disposicion 60 de diente de enclavamiento del pasador de pivote 28 de nuevo en el dentado 56, 58 de las
hendiduras 48, 50 de enclavamiento. De esta manera puede realizarse una colocacidn aproximada deseada del
segundo brazo 14 de tenazas con respecto al primer brazo 12 de tenazas.

La hendidura 42 longitudinal del primer brazo 12 de tenazas dispone de dos superficies 62, 64 de apoyo opuestas.
Las superficies 62, 64 de apoyo estan dispuestas en paralelo al eje 29 de pivote y en paralelo a las hendiduras 48,
50 de enclavamiento. Las superficies 62, 64 de apoyo planas previstas en el lado delantero y el lado trasero del
primer brazo 12 de tenazas rodean a su vez en cada caso la hendidura 42 longitudinal. La segunda mandibula 30 de
tenazas movil dispone, en su lado que apunta a la hendidura 42 longitudinal, de una primera superficie 66 de
contacto configurada como saliente. La nariz 44 de guiado que atraviesa la hendidura 42 longitudinal dispone, de
manera correspondiente, de una segunda superficie 68 de contacto, que esta configurada igualmente como saliente
69 en forma de bot6n. La superficie 68 de contacto apunta hacia la superficie 64 de apoyo.

Las superficies 62, 64 de apoyo forman junto con superficies 66, 68 de contacto un guiado 70 forzado. El guiado 70
forzado permite que la segunda mandibula 30 de tenazas movil se deslice solamente a lo largo de las superficies 62,
64 de apoyo, como sobre un rail.

En la figura 1 se sefiala con un circulo 72 una zona que se representa ampliada en la figura 2. En esta ilustracién se
muestra una parte de la seccion 32 con una parte de las mandibulas 26, 30 de tenazas apretadas. La segunda
mandibula 30 de tenazas mdvil muestra en este caso la nariz 44 de guiado conformada, que se guia a través de la
hendidura 42 longitudinal. En la nariz 44 de guiado, en el extremo que sobresale de la hendidura 42 longitudinal,
puede verse la superficie 68 de contacto como saliente 69 en forma de botén. La superficie 66 de contacto y la
superficie 68 de contacto guian la segunda mandibula 30 de tenazas movil a lo largo de las superficies 62, 64 de
apoyo en la seccion 32 del primer brazo 12 de tenazas. A este respecto, el guiado 70 forzado asi formado sirve de
apoyo para la segunda mandibula 30 de tenazas.

Los brazos 12, 14 de tenazas se hacen pivotar alrededor del pasador 28 de pivote para aplicar una fuerza de
palanca, que actua sobre las mandibulas 26, 30 de tenazas. Para ello, el segundo brazo 14 de tenazas encaja en la
unién 34 articulada, que esta compuesta por el saliente 40 en forma de hombro conformado y la entalladura 36. La
segunda mandibula 30 de tenazas se guia solamente a lo largo del guiado 70 forzado al accionar la herramienta. La
articulaciéon 34 necesita para ello un juego correspondiente en la entalladura 36, para que puedan efectuarse estos
movimientos. La entalladura 36 normalmente no es visible y esta cubierta por fuera, para que puedan evitarse en
particular dafios por pillarse los dedos y ensuciamientos.

En la figura 2 resulta también evidente el mecanismo 46 de enclavamiento para el ajuste aproximado mediante la
representaciéon ampliada. El pasador 28 de pivote se guia de manera que puede hacerse avanzar mediante el
guiado, que se forma por las dos hendiduras 48, 50 de enclavamiento opuestas. La disposicion 60 de diente de
enclavamiento esta realizada de tal manera que, en el estado enclavado, encaja en el dentado 56, 58 de las
hendiduras 48, 50 de enclavamiento. La disposicion 60 de diente de enclavamiento esta pretensada con resortes 74.
Mediante el accionamiento del botén 59 pulsador se presiona la disposicion 60 de diente de enclavamiento fuera del
dentado 56, 58. De este modo el pasador 28 de pivote puede moverse de un lado a otro en las hendiduras 48, 50 de
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enclavamiento para el ajuste aproximado. Al soltar el boton 59 pulsador, la disposicion 60 de diente de
enclavamiento se enclava en cualquier posicién de enclavamiento para una anchura deseada de la boca de las
tenazas.

La figura 3 muestra en un diagrama esquematico una vista frontal de las tenazas 10 segun la invencion. Con este
dibujo pretende ilustrarse, sobre todo, que la hendidura 42 longitudinal esta formada por el primer brazo 12 de
tenazas, a través del cual atraviesa el segundo brazo 14 de tenazas. Los brazos 12 y 14 de tenazas pueden pivotar
alrededor del eje 29 de pivote, que esta formado por el pasador 28 de pivote, para accionar la herramienta. Por lo
demés, componentes de las tenazas 10 iguales a los de las figuras anteriores se designan con numeros de
referencia correspondientes.
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REIVINDICACIONES

Tenazas (10) con anchura de boca variable, en particular tenazas para bombas de agua, con un primer y un
segundo brazo (12, 14) de tenazas, que estan unidos entre si de manera que pueden pivotar alrededor de
un pasador (28) de pivote, en las que

a) el primer brazo (12) de tenazas presenta una mandibula (26) de tenazas conformada en el mismo
y
b) en el segundo brazo (14) de tenazas esta prevista una mandibula (30) de tenazas movil,

acoplando una articulacion (34) entre el segundo brazo (14) de tenazas y la mandibula (30) de
tenazas movil el segundo brazo (14) de tenazas y la mandibula (30) de tenazas moévil de manera
movil entre si,

C) la mandibula (30) de tenazas movil del segundo brazo (14) de tenazas presenta medios (42, 70) de
guiado, con los que la mandibula (30) de tenazas movil se guia de manera regulable junto con el
segundo brazo (14) de tenazas en un guiado (42, 70) forzado del primer brazo (12) de tenazas,

d) esta previsto un mecanismo (46) de enclavamiento para enclavar, con el que se retiene la
mandibula (30) de tenazas moévil con el segundo brazo (14) de tenazas en una posicion de
enclavamiento para un ajuste aproximado,

caracterizadas porque
e) el guiado (42, 70) forzado para la mandibula (30) de tenazas mévil esta formado por

- una hendidura (42) longitudinal a través del primer brazo (12) de tenazas, en la que se
guian el segundo brazo (14) de tenazas y una nariz (44) de guiado conformada en la
mandibula (30) de tenazas movil y que atraviesa la hendidura (42) longitudinal,

- dos superficies (62, 64) de apoyo planas paralelas al eje (29) de pivote de las tenazas y
opuestas lateralmente en el primer brazo (12) de tenazas, que rodean en cada caso la
hendidura (42) longitudinal,

- una superficie (66) de contacto plana correspondiente en el lado de la mandibula (30) de
tenazas movil que apunta a la hendidura (42) longitudinal, asi como

- una superficie (68) de contacto plana opuesta correspondiente, que apunta a la superficie
(64) de apoyo del primer brazo (12) de tenazas, en un saliente (69) en forma de botén del
extremo de la nariz (44) de guiado que sobresale de la hendidura (42) longitudinal.

Tenazas (10) con anchura de boca variable, en particular tenazas para bombas de agua, con un primer y un
segundo brazo (12, 14) de tenazas, que estan unidos entre si de manera que pueden pivotar alrededor de
un pasador (28) de pivote segun la reivindicacién 1, caracterizadas porque el pasador (28) de pivote se guia
en una hendidura (48, 50) paralela al guiado (42, 70) forzado.

Tenazas (10) con anchura de boca variable, en particular tenazas para bombas de agua, con un primer y un
segundo brazo (12, 14) de tenazas, que estan unidos entre si de manera que pueden pivotar alrededor de
un pasador (28) de pivote segun una de las reivindicaciones 1 6 2, caracterizadas porque el mecanismo
(46) de enclavamiento esta formado por la hendidura (48, 50) paralela al guiado (42, 70) forzado y por al
menos un diente (60) de enclavamiento previsto en el pasador (28) de pivote.

Tenazas (10) con anchura de boca variable, en particular tenazas para bombas de agua, con un primer y un
segundo brazo (12, 14) de tenazas, que estan unidos entre si de manera que pueden pivotar alrededor de
un pasador (28) de pivote segun una de las reivindicaciones 1 a 3, caracterizadas porque la hendidura (48,
50) paralela contiene un dentado (56, 58) para enclavar el diente (60) de enclavamiento.

Tenazas (10) con anchura de boca variable, en particular tenazas para bombas de agua, con un primer y un
segundo brazo (12, 14) de tenazas, que estan unidos entre si de manera que pueden pivotar alrededor de
un pasador (28) de pivote segln una de las reivindicaciones 1 a 4, caracterizadas porque el mecanismo
(46) de enclavamiento esta previsto en dos lados opuestos de la hendidura (42) longitudinal.

Tenazas (10) con anchura de boca variable, en particular tenazas para bombas de agua, con un primer y un
segundo brazo (12, 14) de tenazas, que estan unidos entre si de manera que pueden pivotar alrededor de
un pasador (28) de pivote segun una de las reivindicaciones 1 a 5, caracterizadas porque el mecanismo
(46) de enclavamiento esta pretensado con un resorte (74) recubierto.
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Tenazas (10) con anchura de boca variable, en particular tenazas para bombas de agua, con un primer y un
segundo brazo (12, 14) de tenazas, que estan unidos entre si de manera que pueden pivotar alrededor de
un pasador (28) de pivote segin una de las reivindicaciones 1 a 6, caracterizadas porque la articulacion
(34) entre el segundo brazo (14) de tenazas y la segunda mandibula (30) de tenazas movil esta formada
por un saliente (40) en forma de hombro conformado en el extremo (38) del segundo brazo (14) de tenazas,
gue encaja en una entalladura (36) adecuada de la segunda mandibula (30) de tenazas para la transmision
de fuerza.

Tenazas (10) con anchura de boca variable, en particular tenazas para bombas de agua, con un primer y un
segundo brazo (12, 14) de tenazas, que estan unidos entre si de manera que pueden pivotar alrededor de
un pasador (28) de pivote segun una de las reivindicaciones 1 a 7, caracterizadas porque los lados externos
de la articulacion (34) entre el segundo brazo (14) de tenazas y la segunda mandibula (30) de tenazas
movil estan cubiertos por fuera por medios de proteccion.

Tenazas (10) con anchura de boca variable, en particular tenazas para bombas de agua, con un primer y un
segundo brazo (12, 14) de tenazas, que estan unidos entre si de manera que pueden pivotar alrededor de
un pasador (28) de pivote segun una de las reivindicaciones 1 a 8, caracterizadas porque las zonas de
actuacion de las mandibulas (26, 30) de tenazas estan previstas de manera intercambiable.
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Figura 1
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Figura 2
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