ES 2470328 T3

OFICINA ESPANOLA DE
PATENTES Y MARCAS

: é ESPANA @Namero de publicacién: 2 470 328
@Eint. cl.

HO4W 48/18 (2009.01)

@ TRADUCCION DE PATENTE EUROPEA T3

Fecha de presentacion y namero de la solicitud europea:  02.05.2005 E 05745268 (2)
Fecha y numero de publicacion de la concesion europea: 07.05.2014  EP 1754389

Tl'tulo: Aparato y método para seleccionar unared celular

Prioridad: @ Titular/es:

25.05.2004 US 853393 MOTOROLA MOBILITY LLC (100.0%)
600 North US Highway 45

Fecha de publicacion y mencion en BOPI de la Libertyville, IL 60048 , US
traduccion de la patente: @ Inventor/es:

23.06.2014 NARASIMHA, MURALI

Agente/Representante:
DE ELZABURU MARQUEZ, Alberto

Aviso: En el plazo de nueve meses a contar desde la fecha de publicacion en el Boletin europeo de patentes, de
la mencién de concesion de la patente europea, cualquier persona podra oponerse ante la Oficina Europea
de Patentes a la patente concedida. La oposicion debera formularse por escrito y estar motivada; sélo se
considerara como formulada una vez que se haya realizado el pago de la tasa de oposicion (art. 99.1 del
Convenio sobre concesion de Patentes Europeas).




10

15

20

25

30

35

40

45

50
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DESCRIPCION
Aparato y método para seleccionar una red celular
Campo

La presente descripcion se dirige a un método y aparato para seleccion de sistema. Mas concretamente, la presente
descripcion se dirige a seleccion de sistema basada en disponibilidad de servicios avanzados en una ubicacion.

Descripcion de la técnica relacionada

Actualmente, estan siendo puestos a disposicién una variedad creciente de servicios especializados en redes
celulares. Estos servicios a menudo no estan disponibles en las redes de todos los operadores y no estan
disponibles en todas partes de una red de operadores dados. Por ejemplo, una estaciéon movil, tal como un
dispositivo de usuario final de acceso multiple por division de codigo, que accede frecuentemente a un servicio
avanzado particular que no es ubicuo puede a menudo encontrarse a si misma en un sistema donde el servicio no
esta disponible. Es decir, la estacién movil adquirira el sistema o entrara en un estado inactivo. Entonces obtendra
informacion sobre el canal de radioblsqueda acerca de los servicios avanzados disponibles en ese sistema.
Desafortunadamente, si el servicio que la estacion moévil estd buscando no esta disponible en ese sistema, la
estacion movil debe realizar una reseleccion de sistema. La reseleccion de sistema es un proceso tedioso y durante
este proceso la estacion movil es incapaz de recibir ninguna llamada entrante. De esta manera, la estacion movil
puede llegar a gastar demasiado tiempo explorando y adquiriendo sistemas que no proporcionan el servicio que la
estacion movil esta buscando debido a que la informacién acerca de los rasgos y/o servicios disponibles no llegan a
estar disponibles para la estacion movil hasta que recibe los mensajes de sobrecarga de canal de radioblusqueda.
Debido a que la estacion movil gasta una cantidad significativa de tiempo adquiriendo un servicio, esto puede
provocar paginas perdidas, creacion sin éxito, y una experiencia de usuario generalmente desfavorable. También, la
reseleccion y redireccion de una estacion movil a sistemas alternativos conducen a registros aumentados y esto,
acoplado con registros para los servicios avanzados, tales como registro de difusion/multidifusién o registro de
pulsar para hablar, puede degradar la capacidad de celda.

La WO 99/21392 A describe un método y aparato que se proporciona para comunicar en una red inalambrica que
ofrece un servicio seleccionado. Segun el método, un comunicador inalambrico esta sintonizado a un primer canal
de control de sefializaciéon difundido por una red inalambrica. El primer canal identifica uno o mas servicios
proporcionados sobre esa red. Este procedimiento se repite para sucesivos canales de control de sefalizacion hasta
que se identifica una red inalambrica que proporciona el servicio seleccionado. Una vez que ésta se ha identificado,
la comunicacion se conduce entre el comunicador inalambrico y la red.

De esta manera, hay una necesidad de un método mejorado para seleccion de sistema que rapidamente determine
la disponibilidad de servicios avanzados.

Breve descripcion de los dibujos

Las realizaciones de la presente invencién se describiran con referencia a las siguientes figuras, en donde nimeros
iguales designan elementos iguales, y en donde:

La Fig. 1 es un diagrama de bloques ejemplar de un sistema segun una realizacion;
La Fig. 2 es un diagrama de bloques ejemplar de un dispositivo de comunicacién inalambrica segun una realizacion;

La Fig. 3 es un diagrama de flujo ejemplar que ilustra la operacion del dispositivo de comunicacién inalambrica
segun una realizacion; y

La Fig. 4 es un diagrama de flujo ejemplar que ilustra la operacion del dispositivo de comunicacion inalambrica
segun ofra realizacion;

Descripcion detallada

La Fig. 1 es un diagrama de bloques ejemplar de un sistema de comunicacion 100 segun una realizacion; El sistema
de comunicacién 100 puede incluir uno o mas terminales 110, un primer sistema 120, un segundo sistema 130, y un
tercer sistema 140. El terminal 110 puede ser un teléfono, un teléfono inalambrico, un teléfono celular, un PDA, un
buscapersonas, un ordenador personal, un dispositivo de comunicacion inalambrica, o cualquier otro dispositivo que
sea capaz de enviar y recibir sefiales de comunicacion en una red incluyendo una red inalambrica.

Cada sistema 120, 130, y 140 puede incluir cualquier tipo de red que sea capaz de enviar y recibir sefales, tales
como sefiales inalambricas. Por ejemplo, cada sistema 120, 130, y 140 puede incluir una red de telecomunicaciones
inalambrica, una red de telefonia celular, una red de comunicaciones por satélite, y otros sistemas de
comunicaciones similares. Adicionalmente, cada sistema 120, 130, y 140 puede incluir mas de una red y puede
incluir una pluralidad de diferentes tipos de redes. De esta manera, cada sistema 120, 130, y 140 puede incluir una
pluralidad de redes de datos, una pluralidad de redes de telecomunicaciones, una combinacion de redes de datos y
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de telecomunicaciones y otros sistemas de comunicacion similares capaces de enviar y recibir sefiales de
comunicacion.

En funcionamiento, el terminal 110 puede estar operando en un canal del primer sistema 120 usando servicios
avanzados tales como pulsar para hablar, servicios de difusion/multidifusion, u otros servicios avanzados. El terminal
110 puede participar en un proceso de selecciéon de sistema debido que se fue fuera del alcance del primer sistema
120, debido a que llegd dentro del alcance del segundo sistema 130, debido a que llegd dentro del alcance del tercer
sistema 140, y/o puede participar en un proceso de seleccion de sistema por cualquier otra razén. El segundo
sistema 130 puede no tener los servicios avanzados deseados por el terminal 110 y el tercer sistema 140 puede
tener los servicios avanzados deseados por el terminal 110. El sistema de comunicacién 100 puede permitir al
terminal 110 tomar decisiones acerca del sistema adecuado para adquirir sin ir a través de reseleccién o redireccion.
También puede permitir una seleccién de sistema para adaptarse al servicio que el terminal 110 esta intentado
obtener. Por ejemplo, los sistemas 120, 130, y 140 pueden difundir informacion acerca de qué servicios avanzados
estan disponibles en cada sistema respectivo. No es necesario enviar esta informacién en un canal de
radiobusqueda. Un canal de asistencia de adquisicion se puede usar en lugar de un canal de radiobisqueda para
difundir esta informacioén. En particular, se puede usar un canal de asistencia para proporcionar informacién acerca
de servicios avanzados. El canal de asistencia de adquisicién puede tener las mismas caracteristicas de capa fisica
que un canal de sincronismo. Por ejemplo, se puede propagar usando un coédigo Walsh predefinido. El canal de
asistencia de adquisicion también puede ser una sefal codificada, intercalada, propagada y modulada. Segun otro
ejemplo, la longitud de trama del canal de asistencia de adquisicion puede ser de 26,67 ms y la supertrama de canal
de asistencia de adquisicion puede constar de 3 tramas de canal para un total de 80 ms. El canal de asistencia de
adquisicion puede transportar un mensaje de informacion de servicios avanzados. El mensaje de informacion de
servicios avanzados puede incluir informacion tal como la disponibilidad de un servicio de pulsar para hablar y
cualesquiera grupos que estan disponibles o activos, tales como la disponibilidad de servicio de
difusion/multidifusion y los flujos disponibles, tales como una lista de opciones de servicio disponibles, y/u otros
servicios e informacion relevante.

El mensaje de informacion de servicios avanzados se puede transmitir por una estacion base. El terminal 110 puede
usar entonces una lista de itinerancia para generar una lista de canales a explorar. Para cada canal de la lista de
exploracion, el terminal 110 puede sintonizar a una frecuencia e intentar adquirir un canal piloto, sincronizar a un
cédigo de ruido seudo aleatorio (PN) piloto, recibir un canal de sincronismo y decodificar el mensaje de canal de
sincronismo para obtener una informacion de ajuste de tiempo y desplazamiento de PN piloto. Simultaneamente con
la recepcion y decodificacion del canal de sincronismo, el terminal 110 puede recibir un canal de asistencia de
adquisicion y decodificar un mensaje de informacion de servicios avanzados en el canal de asistencia de
adquisicion. El terminal 110 puede determinar si esta disponible en el sistema un rasgo o servicio deseado. Por
ejemplo, un rasgo o servicio deseado puede ser un servicio de pulsar para hablar, un servicio de
difusion/multidifusion, o cualquier otro servicio avanzado util. Si el rasgo o servicio deseado no esta disponible, el
terminal 110 puede seleccionar un siguiente canal en la lista de exploracion y repetir el proceso. Si el servicio
deseado esta disponible, el terminal 110 puede ajustarse a un tiempo de sistema en 320 ms después del final de
una ultima supertrama de canal de sincronismo que contiene un mensaje de canal de sincronismo, recibir mensajes
de sobrecarga y canal de radioblusqueda, y determinar si se puede usar el sistema y/o canal. Si se puede usar, el
terminal 110 opera en el sistema/canal. Si no se puede usar, el terminal 110 puede seleccionar un siguiente canal en
la lista de exploracion y repetir el proceso.

El sistema de comunicacion 100 puede reducir de esta manera el tiempo gastado por el terminal 110 en la seleccion
de sistema cuando se obtiene un servicio. Por ejemplo, previamente, el terminal 110 puede gastar mas de un minuto
buscando un servicio. Este tiempo puede aumentar si el terminal 110 selecciona un sistema/canal para un servicio y
entonces debe rehacer el proceso de seleccion cuando el terminal 110 es informado mas tarde de que un servicio
avanzado no esta disponible. El sistema de comunicacién 100 puede reducir el tiempo gastado explorando canales
durante la seleccién de sistema permitiendo a un terminal 110 determinar precozmente en el proceso de adquisicion
si un sistema 130 o 140 proporciona un servicio deseado. Si el servicio deseado no esta disponible, el terminal 110
puede pasar a explorar otros sistemas/canales sin esperar a realizar un ajuste de temporizacion, una recepcion de
canal de radiobusqueda, y similares.

Segun otra realizacion relacionada que usa rasgos intercambiables relacionados con la realizacién previa, para
seleccion de sistema, el terminal 110 puede seleccionar un canal actual, adquirir un canal piloto, y sincronizar a un
cédigo de ruido seudo aleatorio piloto. El terminal 110 puede recibir entonces un canal de sincronizacion, decodificar
un mensaje de canal de sincronizacion recibido en el canal de sincronizacion, recibir un canal de asistencia de
adquisicion, decodificar un mensaje de informacion de servicios avanzados recibido en el canal de asistencia de
adquisicion, y seleccionar un sistema en base al mensaje de informacién de servicios avanzados. El terminal puede
recibir alternativamente el mensaje de informacion de servicios avanzados en el canal de sincronizacion, decodificar
el mensaje de informacién de servicios avanzados y seleccionar el sistema en base al mensaje de informacion de
servicios avanzados. El terminal 110 puede seleccionar un sistema determinando, a partir del mensaje de
informacion de servicios avanzados, si un servicio deseado esta disponible en un sistema actual. Si el servicio
deseado esta disponible en el sistema actual y se puede usar el sistema actual, el terminal 110 puede seleccionar el
sistema actual para la operacién. Si un servicio deseado no esta disponible en el sistema actual, el terminal 110
puede seleccionar otro canal y repetir la adquisicion, sincronizacion, recepcion de un canal de sincronizacion,
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decodificar un mensaje de canal de sincronizacion, recibir un canal de asistencia de adquisicion, y decodificar un
mensaje de informacion de servicios avanzados. El canal de asistencia de adquisicion puede ser un canal diferente
del canal de sincronizacion. El canal de asistencia de adquisicion puede incluir una sefal codificada, intercalada,
propagada y modulada. El canal de asistencia de adquisicion también puede incluir una supertrama de canal de
asistencia de adquisicién que tiene tres tramas de canal de asistencia de adquisicion. El canal de asistencia de
adquisicion ademas puede incluir un mensaje de informacion de servicios avanzados, el mensaje de informacion de
servicios avanzados que incluye al menos una de una disponibilidad de servicio de pulsar para hablar, una
disponibilidad de servicio de difusion multidifusion, disponibilidad de red alternativa, y una lista de opciones de
servicio disponibles. El terminal 110 puede recibir el canal de sincronizacion y decodificar el mensaje de canal de
sincronizaciéon concurrentemente con, en un momento diferente desde, o separadamente desde, o en cualquier otra
temporizacion con la recepcion de un canal de asistencia de adquisicion y decodificar un mensaje de informacion de
servicios avanzados. Segun una realizacion relacionada, el terminal 110 puede seleccionar un canal actual, adquirir
un canal piloto, sincronizar a un cédigo de ruido seudo aleatorio piloto, recibir un canal de sincronizacién, decodificar
un mensaje de canal de sincronizacion recibido en el canal de sincronizacion, recibir un canal de asistencia de
adquisicion, decodificar un mensaje de informacion de servicios avanzados recibido en el canal de asistencia de
adquisicion, y seleccionar un sistema, tal como el sistema 130 o sistema 140, en base al mensaje de informacion de
servicios avanzados. El canal de asistencia de adquisicion puede ser un canal diferente del canal de sincronizacion.

La Fig. 2 es un diagrama de bloques ejemplar de un dispositivo de comunicacion inalambrica 200, tal como el
terminal 110, segun otra realizacion relacionada. El dispositivo de comunicacion inalambrica 200 puede incluir un
alojamiento 210, un controlador 220 acoplado al alojamiento 210, circuiteria de entrada y salida de audio 230
acoplada al alojamiento 210, un visualizador 240 acoplado al alojamiento 210, un transceptor 250 acoplado al
alojamiento 210, una interfaz de usuario 260 acoplada al alojamiento 210, una memoria 270 acoplada al alojamiento
210, y una antena 280 acoplada al alojamiento 210 y el transceptor 250. El dispositivo de comunicacién inalambrica
200 puede incluir también un médulo de canal de sincronizacién 290 acoplado al controlador 220, un médulo de
canal de asistencia de adquisicion 292 acoplado al controlador 220, y un modulo de seleccion de sistema 294
acoplado al controlador 220. Cada uno de los madulos 290, 292, y 294 se puede acoplar al controlador 220 siendo
situado dentro del controlador 220, siendo auténomo desde el controlador 220, residiendo en la memoria 270, o
siendo situado en cualquier otro lugar en el dispositivo de comunicacion inalambrica 200. De esta manera, los
modulos 290, 292, y 294, pueden ser modulos hardware, médulos software, una combinacion de hardware y
software, o cualquier otro tipo de modulo. El visualizador 240 puede ser un visualizador de cristal liquido (LCD), un
visualizador de diodo de emision de luz (LED), un visualizador de plasma, o cualquier otro medio para visualizar
informacion. El transceptor 250 puede incluir un transmisor y/o un receptor. La circuiteria de entrada y salida de
audio 230 puede incluir un micréfono, un altavoz, un transductor, o cualquier otra circuiteria de entrada y salida de
audio. La interfaz de usuario 260 puede incluir un teclado numérico, botones, una almohadilla tactil, una palanca de
control, un visualizador adicional, o cualquier otro dispositivo Util para proporcionar una interfaz entre un usuario y un
dispositivo electronico. La memoria 270 puede incluir una memoria de acceso aleatorio, una memoria solamente de
lectura, una memoria 6ptica, una memoria de médulo de identidad de abonado, o cualquier otra memoria que se
pueda acoplar a un dispositivo de comunicacién inalambrica.

En funcionamiento, para realizar la seccién de sistema el transceptor 250 puede recibir un canal de sincronizacion y
un canal de asistencia de adquisicion. El controlador 220 puede controlar operaciones del dispositivo de
comunicacion inalambrica. El modulo de canal de sincronizacion 290 puede decodificar un mensaje de canal de
sincronizacion recibido en el canal de sincronizacién. El médulo de canal de asistencia de adquisicion 292 puede
decodificar un mensaje de informacion de servicios avanzados recibido en el canal de asistencia de adquisicion.
Segun otra realizacion, si se recibe un mensaje de informacion de servicios avanzados en el canal de sincronizacion,
el modulo de canal de sincronizacion 290 puede decodificar el mensaje de informacion de servicios avanzados
recibido en el canal de sincronizaciéon. El médulo de seleccién de sistema 294 puede seleccionar un sistema en base
al mensaje de informacion de servicios avanzados. El controlador 220 se puede configurar ademas para seleccionar
un canal actual, adquirir un canal piloto, y sincronizar un cédigo de ruido seudo aleatorio piloto. EI médulo de
seleccion de sistema 294 también puede determinar, a partir del mensaje de informacion de servicios avanzados, si
esta disponible un servicio deseado en un sistema actual. EI médulo de seleccion de sistema 294 puede seleccionar
ademas el sistema actual para la operacion del dispositivo de comunicacion inalambrica si esta disponible un
servicio deseado en el sistema actual y se puede usar el sistema actual. Si un servicio deseado no esta disponible
en el sistema actual, el mdédulo de seleccion de sistema 294 puede seleccionar otro canal y dar instrucciones al
dispositivo de comunicacion inalambrica 200 para repetir la adquisicién, sincronizacién, recepcién de un canal de
sincronizacion, la decodificacion de un mensaje de canal de sincronizacion, la recepcion de un canal de asistencia
de adquisicion, y la decodificacion de un mensaje de informacién de servicios avanzados. El canal de asistencia de
adquisicion puede ser un canal diferente del canal de sincronizaciéon. El canal de asistencia de adquisicién puede
incluir una sefal codificada, intercalada, propagada, y modulada. El canal de asistencia de adquisicion también
puede incluir una supertrama de canal de asistencia de adquisicién que tiene tres tramas de canal de asistencia de
adquisicion. El canal de asistencia de adquisicion ademas puede incluir un mensaje de informacion de servicios
avanzados, el mensaje de informacion de servicios avanzados que incluye al menos una de una disponibilidad de
servicio de pulsar para hablar, una disponibilidad de servicio de difusion multidifusién, disponibilidad de red
alternativa, y una lista de opciones de servicio disponibles. EI médulo de canal de sincronizacion 290 puede
decodificar el mensaje de canal de sincronizacion concurrentemente con, en un momento diferente desde,
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separadamente desde, o en cualquier otra temporizacién util con el médulo de canal de asistencia de adquisicion
292 decodificar el mensaje de informacion de servicios avanzados.

La Fig. 3 es un diagrama de flujo 300 ejemplar que ilustra la operacion del dispositivo de comunicacién inalambrica
200 segun otra realizacion. En el paso 310, comienza el diagrama de flujo. En el paso 320, el dispositivo de
comunicacion inalambrica 200 recibe un canal de sincronizacion. En el paso 330, el dispositivo de comunicacion
inalambrica 200 decodifica un mensaje de canal de sincronizacion recibido en el canal de sincronizacion. En el paso
340, el dispositivo de comunicacién inalambrica 200 recibe un canal de asistencia de adquisicion. En el paso 350, el
dispositivo de comunicacion inalambrica 200 decodifica un mensaje de informacion de servicios avanzados recibido
en el canal de asistencia de adquisicion. Alternativamente, el dispositivo de comunicacion inalambrica 200 puede
decodificar un mensaje de informacion de servicios avanzados recibido en el canal de sincronizacion sin recibir un
canal de asistencia de adquisicion. En el paso 360, el dispositivo de comunicacién inalambrica 200 selecciona un
sistema en base al mensaje de informacion de servicios avanzados. En el paso 370, finaliza el diagrama de flujo.

La Fig. 4 es un diagrama de flujo 400 ejemplar que ilustra la operacion del dispositivo de comunicacién inalambrica
200 segun otra realizacion relacionada intercambiable con el diagrama de flujo 300. En el paso 405, comienza el
diagrama de flujo. En el paso 410, el dispositivo de comunicacion inalambrica 200 puede elegir una siguiente
frecuencia a explorar. Si el dispositivo de comunicacién inalambrica 200 justo ha comenzado a explorar frecuencias,
la siguiente frecuencia puede ser la primera frecuencia a explorar. En el paso 415, el dispositivo de comunicacion
inalambrica 200 puede explorar pilotos en la frecuencia seleccionada actualmente. Si no hay pilotos encontrados en
la frecuencia seleccionada en el paso 420, el dispositivo de comunicacion inalambrica 200 puede elegir una
siguiente frecuencia a explorar en el paso 410. Si se encuentra un piloto en el paso 420, el dispositivo de
comunicacion inalambrica 200 puede iniciar dos procesos, uno que comienza en el paso 425 y el otro que comienza
en el paso 450. El dispositivo de comunicacion inalambrica 200 puede realizar alternativamente un proceso antes
que el otro.

En el paso 425, el dispositivo de comunicacion inalambrica 200 demodula un canal de sincronizacién y decodifica un
mensaje de canal de sincronizacion. En el paso 430, si se opera un sistema de acceso multiple por divisién de
codigo, el dispositivo de comunicacion inalambrica 200 puede sincronizar con un sistema actual con un tiempo
absoluto fijado a 320 ms después de la Ultima trama de un mensaje de canal de sincronizacion. Segun otra
realizacion, el dispositivo de comunicacién inalambrica 200 puede sincronizar con otros sistemas, tales como un
sistema de acceso multiple por division en el tiempo, usando métodos alternativos. En el paso 435, el dispositivo de
comunicacion inalambrica 200 puede recibir mensajes de sobrecarga y canal de radiobusqueda en el sistema actual.
Si el dispositivo de comunicacién inalambrica 200 determina que el sistema actual es aceptable en base a los
mensajes de sobrecarga y de canal de radiobusqueda y determina que esta disponible un servicio deseado en base
al otro proceso que comienza en el paso 450, el dispositivo de comunicacién inalambrica 200 puede permanecer en
el sistema actual en el paso 445. Si no, el dispositivo de comunicacién inalambrica 200 puede volver al paso 410
para elegir una siguiente frecuencia a explorar. En el paso 450, el dispositivo de comunicacion inalambrica 200
puede demodular un canal de asistencia de adquisicion y decodificar un mensaje de servicios avanzados. En el paso
455, el dispositivo de comunicacién inalambrica 200 puede determinar si esta disponible un servicio deseado. Si no,
el dispositivo de comunicacion inalambrica 200 puede seleccionar una siguiente frecuencia o sistema en el paso
410. Si esta disponible el servicio deseado, en 460, el dispositivo de comunicacién inalambrica 200 puede continuar
el proceso comenzando en 425 para hacer la determinacién adecuada en el paso 440.

La Fig. 4 también muestra una temporizacién posible para cada paso. Esta temporizaciéon solamente se muestra
para ilustrar la temporizacion que se puede ahorrar realizando procesos concurrentes en el paso 425 y 450 y en
otros pasos. Es faciimente evidente que se puede usar cualquier temporizacion Gtil o diferente dependiendo del
sistema en el que esta operando el dispositivo de comunicacién maovil 200.

El método de esta invencion se implementa preferiblemente en un procesador programado. No obstante, los
controladores, diagramas de flujo, y médulos también se pueden implementar en un ordenador de propésito general
0 proposito especial, un micro controlador o microprocesador programado y elementos de circuito integrado
periféricos, un ASIC u otro circuito integrado, un circuito electronico hardware o logico tal como un circuito de
elementos discretos, un dispositivo de loégica programable tal como un PLD, PLA, FPGA o PAL, o similares. En
general, se puede usar cualquier dispositivo en el que reside una maquina de estado finito capaz de implementar los
diagramas de flujo mostrados en las Figuras para implementar las funciones de procesador de esta invencion.

Aunque esta invencion se ha descrito con realizaciones especificas de la misma, es evidente que muchas
alternativas, modificaciones, y variaciones seran evidentes a los expertos en la técnica. Por ejemplo, diversos
componentes de las realizaciones se pueden intercambiar, afiadir, o sustituir en las otras realizaciones. También,
todos los elementos de cada figura no son necesarios para el funcionamiento de las realizaciones descritas. Por
ejemplo, se habilitaria a un experto en la técnica de las realizaciones descritas para hacer y usar la invencion,
empleando simplemente los elementos de las reivindicaciones independientes. Por consiguiente, las realizaciones
preferidas de la invencion que se exponen en la presente memoria se pretende que sean ilustrativas, no limitativas.
Se pueden hacer diversos cambios sin apartarse del alcance de la invencién.
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REIVINDICACIONES
1. Un método para seleccién de sistema en un dispositivo de comunicacion inalambrica, el método que comprende:
recibir (320) un canal de sincronizacion;
decodificar (330) un mensaje de canal de sincronizacion recibido en el canal de sincronizacion;
recibir (340) un canal de asistencia de adquisicion;

decadificar (350) un mensaje de informacion de servicios avanzados recibido en el canal de de asistencia de
adquisicion; y

seleccionar (360) un sistema en base al mensaje de informacion de servicios avanzados;

caracterizado por que la recepcion de un canal de sincronizacion y la decodificacion de un mensaje de canal de
sincronizacion se realizan concurrentemente con la recepcion de un canal de asistencia de adquisicion y la
decodificacion de un mensaje de informacion de servicios avanzados.

2. El método segun la reivindicacion 1, que ademas comprende:
seleccionar un canal actual;
adquirir un canal piloto; y
sincronizar con un cadigo de ruido seudo aleatorio piloto.

3. El método segun la reivindicacion 2, en donde la seleccion de un sistema ademas comprende la determinacion a
partir del mensaje de informacién de servicios avanzados si esta disponible un servicio deseado en un sistema
actual.

4. El método segun la reivindicacion 3, en donde la seleccion de un sistema ademas comprende:

si un servicio deseado esta disponible en el sistema actual y el sistema actual se puede usar, seleccionar el
sistema actual para operacion del dispositivo de comunicacion inalambrica, y

si un servicio deseado no esta disponible en el sistema actual, seleccionar otro canal y repetir la adquisicion, la
sincronizacion, la recepcion de un canal de sincronizacion, la decodificacion de un mensaje de canal de
sincronizacion, la recepcion de un canal de asistencia de adquisicion, y la decodificacion de un mensaje de
informacién de servicios avanzados.

5. EI método segun la reivindicacion 1, en donde el canal de asistencia de adquisicion es un canal diferente del
canal de sincronizacion.

6. El método segun la reivindicacion 1, en donde el canal de asistencia de adquisicion incluye una sefal codificada,
intercalada, propagada, y modulada.

7. El método segun la reivindicacion 1, en donde el canal de asistencia de adquisicion incluye una supertrama de
canal de asistencia de adquisicién que tiene tres tramas de canal de asistencia de adquisicion.

8. El método segun la reivindicacion 1, en donde el canal de asistencia de adquisiciéon incluye un mensaje de
informacion de servicios avanzados, el mensaje de informacion de servicios avanzados que incluye al menos una de
una disponibilidad de servicio de pulsar para hablar, una disponibilidad de servicio de difusién multidifusion,
disponibilidad de red alternativa, y una lista de opciones de servicio disponibles.

9. Un dispositivo de comunicacién inalambrica que comprende:
un transceptor (250) configurado para recibir un canal de sincronizacion y un canal de asistencia de adquisicion;

un controlador (220) acoplado al transceptor (250), el controlador (220) configurado para controlar operaciones
del dispositivo de comunicacion inalambrica;

un modulo de canal de sincronizacién (290) acoplado al controlador (220), el médulo de canal de sincronizacion
(290) configurado para decodificar un mensaje de canal de sincronizacion recibido en el canal de sincronizacion;

un modulo de canal de asistencia de adquisicion (292) acoplado al controlador (220), el médulo de canal de
asistencia de adquisicion (292) configurado para decodificar un mensaje de informacién de servicios avanzados
recibido en el canal de asistencia de adquisicion; y
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un modulo de seleccion de sistema (294) acoplado al controlador (220), el modulo de seleccion de sistema (294)
configurado para seleccionar un sistema en base al mensaje de informacion de servicios avanzados;

caracterizado por que el moédulo de canal de sincronizacion (290) decodifica el mensaje de canal de
sincronizacion concurrentemente con el médulo de canal de asistencia de adquisicion (292) que decodifica el
mensaje de informacién de servicios avanzados.

10. El dispositivo de comunicacion inalambrica segun la reivindicacién 9, en donde el controlador (220) esta
configurado ademas para seleccionar un canal actual, adquirir un canal piloto, y sincronizar con un cédigo de ruido
seudo aleatorio piloto.

11. El dispositivo de comunicacion inalambrica segun la reivindicacion 10, en donde el médulo de seleccion de
sistema (294) esta configurado ademas para determinar, a partir del mensaje de informacion de servicios
avanzados, si esta disponible un servicio deseado en un sistema actual.

12. El dispositivo de comunicacién inalambrica segun la reivindicacion 11, en donde el médulo de seleccion de
sistema (294) esta configurado ademas para seleccionar el sistema actual para operacion del dispositivo de
comunicacion inalambrica si esta disponible un servicio deseado en el sistema actual y se puede usar el sistema
actual, y si no esta disponible un servicio deseado en el sistema actual, seleccionar otro canal y dar instrucciones al
dispositivo de comunicacién inalambrica para repetir la adquisicién, sincronizaciéon, recepcion de un canal de
sincronizacion, decodificar un mensaje de canal de sincronizacion, recibir un canal de asistencia de adquisicion, y
decodificar un mensaje de informacion de servicios avanzados.

13. El dispositivo de comunicacién inalambrica segun la reivindicacion 9, en donde el canal de asistencia de
adquisicion es un canal diferente del canal de sincronizacion.

14. El dispositivo de comunicacion inalambrica segun la reivindicacion 9, en donde el canal de asistencia de
adquisicion incluye una sefal codificada, intercalada, propagada, y modulada.

15. El dispositivo de comunicacion inalambrica segun la reivindicacion 9, en donde el canal de asistencia de
adquisicion incluye una supertrama de canal de asistencia de adquisicion que tiene tres tramas de canal de
asistencia de adquisicion.

16. El dispositivo de comunicacion inalambrica segun la reivindicacion 9, en donde el canal de asistencia de
adquisicion incluye un mensaje de informacion de servicios avanzados, el mensaje de informacion de servicios
avanzados que incluye al menos una de una disponibilidad de servicio de pulsar para hablar, una disponibilidad de
servicio de difusion multidifusion, disponibilidad de red alternativa, y una lista de opciones de servicio disponibles.
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