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ES 2474145713

DESCRIPCION
Dispositivo de transcripcion de una posicion mecanica a un estado eléctrico
Campo técnico de la invencion

La invencion se refiere a un dispositivo de transcripcion de una posicion mecanica a un estado eléctrico, del tipo que
comprende:

- un primer interruptor accionable entre un estado abierto y un estado cerrado;

— un segundo interruptor accionable entre un estado abierto y un estado cerrado; y

- un mecanismo de recepcién de una orden mecanica de entrada y de accionamiento del primer y del segundo
interruptores en funcion de esta orden de entrada.

Estado de la técnica

En la solicitud de patente francesa FR-2 916 899, se describe un auxiliar de sefializacién en el cual un dispositivo de
transcripcion alojado dentro de una envolvente es del tipo mencionado mas arriba. En este dispositivo de
transcripcion los dos interruptores son, cada uno, de doble contacto y el mecanismo para accionarlos comprende
una aleta que esta disefiada para bascular y entonces arrastrar con ella, en su movimiento, los soportes méviles de
contactos de los interruptores. Cada soporte mévil de contacto vuelve mediante un resorte de lamina hacia una de
sus dos posiciones abierta y cerrada. Una horquilla esta, ademas, acoplada a una manivela de la aleta, de tal modo
que se la pueda hacer bascular. Esta equipa uno de los dos brazos de un balancin cuyo eje de giro es ortogonal al
eje de giro de la aleta y de los soportes méviles de contactos.

El dispositivo de transcripcion mencionado en el parrafo anterior es complejo. Su complejidad se explica al menos en
parte por la necesidad de cumplir con diferentes requisitos, como los requisitos que se derivan de interacciones con
dispositivos exteriores dispuestos de acuerdo con una organizacion espacial determinada y como las limitaciones
que se derivan de la recepcion del dispositivo de transcripcion dentro de un espacio reducido a unas dimensiones
preestablecidas. A este respecto, la eleccion de interruptores de doble contacto se deriva de la necesidad de un
reducido tamano.

Objeto de la invencion

La invencién tiene al menos como objetivo permitir que un dispositivo de trascripcién del tipo mencionado mas arriba
se pueda simplificar pudiendo al mismo tiempo seguir cumpliendo con una o varias limitaciones espaciales
especificas.

Segun la invencion, este objetivo se consigue por medio de un dispositivo de transcripcién del tipo mencionado mas
arriba, cuyo mecanismo comprende una palanca cuyo primer brazo lateral que bascula alrededor de un eje de giro
de esta palanca y un segundo brazo lateral que bascula alrededor del mismo eje de giro estan dispuestos
respectivamente en un primer lado y en un segundo lado opuestos con respecto a dicho eje de giro. El primer brazo
lateral es un brazo de maniobra del primer interruptor, que se encuentra en el primer lado con respecto a dicho eje
de giro. El segundo brazo lateral es un brazo de maniobra del segundo interruptor, que se encuentra en el segundo
lado, en el lado opuesto al primer lado, con respecto a dicho eje de giro.

El dispositivo de transcripcion de acuerdo con la invencion puede incorporar una o varias otras caracteristicas
ventajosas, de forma aislada o combinadas, en particular entre las que se definen a continuacion.

De manera ventajosa, cada uno del primer y del segundo interruptores comprende:

- un contacto fijo;

— un contacto moévil al menos entre una posicion abierta, en la cual este contacto movil esta separado del contacto
fijo, y una posicidén cerrada, en la cual el contacto moévil y el contacto fijo se tocan y establecen una conexién
eléctrica; y

- un soporte que lleva el contacto mévil y que se puede maniobrar entre una configuracién de este contacto movil
en la posicion abierta y una configuracion del mismo contacto movil en la posicion cerrada.

De preferencia, el primer brazo lateral es un brazo de maniobra del soporte maniobrable del primer interruptor,
mientras que el segundo brazo lateral es un brazo de maniobra del soporte maniobrable del segundo interruptor.

De manera ventajosa, en el primer interruptor al menos, el soporte maniobrable que lleva el contacto mévil es un
conductor de conexién eléctrica de este contacto mavil a un circuito eléctrico.

De manera ventajosa, el primer interruptor al menos comprende una pieza elastica de retorno de su contacto moévil a
una de las posiciones abierta y cerrada de este contacto movil. De preferencia, el primer brazo lateral es un brazo de
empuije en la direccion contraria a la pieza eléstica de retorno, sobre el soporte maniobrable del primer interruptor.

De manera ventajosa, la pieza elastica de retorno ejerce un retorno elastico en el sentido de un cierre del primer
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interruptor. De preferencia, el primer brazo lateral se puede bascular desde una posiciéon activa de retencion del
primer interruptor en el estado abierto en la direccion contraria a la pieza elastica de retorno, hacia una posicién
intermedia de cierre del primer interruptor, hasta una posicién pasiva que se encuentra mas alla de la posicion
intermedia en el sentido del retorno elastico y en la cual este retorno elastico produce una fuerza calibrada de cierre
del primer interruptor, sin que interfiera el primer brazo lateral.

De manera ventajosa, en el primer interruptor al menos, el soporte maniobrable que lleva el contacto moévil forma la
pieza elastica de retorno de este contacto movil.

De manera ventajosa, en el primer interruptor al menos, el soporte maniobrable que lleva el contacto movil
comprende un dedo alargado, uno de cuyos extremos es fijo, el cual es al menos de forma local elasticamente
flexible entre las posiciones abierta y cerrada del contacto mévil del primer interruptor y que lleva este contacto mévil
alejado del extremo fijo.

De manera ventajosa, el dedo alargado presenta la forma de una lamina en una cara del cual se encuentra el
contacto movil correspondiente.

De manera ventajosa, la lamina comprende un codo elasticamente flexible que prolonga una base de montaje fija,
que se encuentra en el extremo fijo del dedo.

De manera ventajosa, la palanca comprende un arbol que se extiende a lo largo de dicho eje de giro y que lleva el
primer y el segundo brazos laterales.

De manera ventajosa, el dispositivo de transcripcion comprende una manivela, uno de cuyos brazos de manivela
que bascula alrededor de dicho eje de giro estd asociado de forma rigida al arbol de la palanca y lleva una
mufiequilla de recepcion de la orden de entrada, alejada de este eje de giro.

Breve descripcion de las figuras

Se mostraran de manera mas clara otras ventajas y caracteristicas en la descripcion que viene a continuacion de
unas formas particulares de realizacién de la invencién que se dan a titulo de ejemplos no limitativos y se
representan en los dibujos adjuntos, en los que:

- la figura 1 es una vista parcialmente despiezada, en perspectiva, de un dispositivo de proteccién de motor y de
un auxiliar de sefalizacion que equipa este dispositivo de proteccion;

- la figura 2 es una vista en perspectiva que representa una caja del auxiliar de sefalizacion de la figura 1, sin
tapa, y su contenido, esto es un dispositivo de transcripciéon de una posicién mecanica a un estado eléctrico, de
acuerdo con una primera forma de realizacién de la invencion;

- lafigura 3 es una vista en perspectiva en la que el dispositivo de transcripcion de la figura 2 esta representado
solo, sin la caja prevista para contenerlo;

- lafigura 4 es una vista en perspectiva de una palanca constitutiva del dispositivo de transcripcion de la figura 3;

- lafigura 5 es una vista que es similar a la figura 3 y en la que el dispositivo de transcripcion de esta figura 3 esta
en un primer estado activo;

- la figura 6 es una vista lateral en la que el dispositivo de transcripcion de la figura 3 esta en el mismo primer
estado activo que en la figura 5;

- lafigura 7 es una vista que es similar a la figura 3 y en la que el dispositivo de trascripcion de esta figura 3 esta
en un segundo estado activo;

- la figura 8 es una vista que es similar a la figura 3 y que representa un dispositivo de transcripcion de acuerdo
con una segunda forma de realizacion de la invencion; y

- lafigura 9 es una vista en perspectiva de una palanca constitutiva del dispositivo de transcripcién de la figura 8.

Descripcion de una forma preferente de realizacion de la invencion

En la figura 1 se representa un dispositivo de proteccién 1, que esta disefiado para conectarse a la altura del inicio
de alimentacién de un motor eléctrico, para proteger a este motor, y que comprende un disyuntor, un relé térmico y
un contactor, de una manera conocida en si misma.

En un alojamiento 2 del dispositivo de proteccién 1 puede estar montado y conectado un auxiliar de sefalizacion 3.
Este auxiliar de sefalizacion 3 tiene por funciéon expresar dos informaciones diferentes sobre del dispositivo de
proteccion 1, como el estado disponible o no del contactor de este dispositivo de proteccion 1 y la activaciéon o no de
la proteccion eléctrica.

Tal como se puede observar en la figura 2, el auxiliar de sefalizacién 3 comprende un dispositivo electromecanico
de transcripcién 4, que esta montado dentro de una caja 5 para confinarlo por medio de una tapa que no se
representa en aras de la claridad.
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Representado solo en la figura 3, el dispositivo 4 es conforme a una primera forma de realizacion de la invencién.
Tiene, de manera mas precisa, como funcién transcribir una posicién mecéanica a un estado eléctrico y presenta dos
interruptores 6A y 6B disefiados para accionarse mediante una misma palanca 7 Unica, que gira sobre un eje X-X'.

Un primer par de bornes 8A y 9A esté previsto para conectar el interruptor 6A en un primer circuito eléctrico 10A,
que esta representado de forma esquematica en la figura 5 y que tiene por funcién transmitir una de las dos
informaciones anteriormente mencionadas. Un segundo par de bornes 8B y 9B esta previsto para conectar el
interruptor 6B en un segundo circuito eléctrico 10B, que también esta representado de forma esquematica en la
figura 5 y que tiene por funcién transmitir la otra informacién relativa al estado del disyuntor 1. Los bornes 8A, 9A, 8B
y 9B estan alineados en una misma hilera, a lo largo de una cara trasera de la caja 5.

El interruptor 6A comprende dos contactos emparejados disefiados para realizar una conexion eléctrica al tocarse,
esto es un contacto fijo 11A y un contacto 12A movil al menos entre dos posiciones, que son una posicion abierta de
separacion y de desconexion del contacto fijo 11A y una posicion cerrada de contacto y de conexion con este
contacto fijo. El extremo libre de un brazo fijo 13A define el contacto fijo 11A. Este brazo fijo 13A forma parte de un
elemento conductor 14A que conecta eléctricamente el contacto fijo 11A al borne 8A.

Metalica y eléctricamente conductor, un dedo 15 forma un soporte maniobrable que lleva el contacto mévil 12A, que
este dedo 15 y una pieza de montaje conductora 16A conectan eléctricamente con el borne 9A.

El dedo 15 presenta la forma de una lamina que comprende un codo elasticamente flexible 17 y que se prolonga
mas alla de este codo 17, mediante una base de montaje 18. En un extremo fijo del dedo maniobrable 15, esta base
18 esta fijada mediante remachado a la pieza de montaje 16A. El contacto mévil 12A se encuentra en una cara del
dedo 15, alejada del codo elasticamente flexible 17 y en un extremo mévil de este dedo 15. El codo 17 tiende a
devolver al dedo 15 hacia el brazo fijo 13A, en una posicion cerrada del interruptor 6A.

El interruptor 6B presenta la misma constitucion que el interruptor 6A, siendo en este sustancialmente simétrico con
respecto a un plano que pasa por el eje de giro X-X'. Su contacto fijo 11B y su contacto mévil 12B estan
eléctricamente conectados respectivamente al borne 8B y al borne 9B. El soporte del contacto mévil 12B es otro
dedo maniobrable 15. La pieza que forma el dedo 15 del interruptor 6A y la que forma el dedo 15 del interruptor 6B
son idénticas y estan montadas de la misma manera.

Moldeada en un material aislante, la palanca 7 es de una sola pieza, que se representa sola en la figura 4. La
palanca 7 comprende un arbol 20, que se extiende a lo largo del eje de giro X-X' y del cual cada uno de los dos
extremos queda retenido en un cojinete deslizante de la caja 5 de tal modo que pueda girar. El arbol 20 esta provisto
de una manivela 21 por medio de la cual esta disefiado para ser maniobrado en funciéon de una orden de entrada
recibida por la mufiequilla 22 de esta manivela 21.

Dispuesto entre los interruptores 6A y 6B, el arbol 20 lleva y asocia de forma rigida dos brazos laterales basculantes,
que se extienden en sentido opuesto uno al otro, en dos direcciones contrarias, y que son un brazo 23A de maniobra
del interruptor 6A y un brazo 23B de maniobra del interruptor 6B.

En la figura 3, la manivela 21 estd en una posicion intermedia neutra, que no significa nada, cuando el auxiliar de
sefalizacion 3 no esta funcionando. El contacto fijo 11A y el contacto movil 12A estan separados entre si por una
distancia D1. Sucede basicamente lo mismo con los contactos fijo 11B y movil 12B. La distancia D+ es inferior a la
distancia minima de aislamiento que se debe respetar para evitar la aparicién de un arco cuando los circuitos 10A y
10B estan en tensién.

En las figuras 5 y 6, la manivela 21 ha basculado hacia una primera posicién en la cual se mantiene a causa de una
orden de entrada en forma de una accion constante C4 sobre su mufiequilla 22. La basculacion de esta manivela 21
ha conducido a una basculacién de los brazos de maniobra 23A y 23B en el mismo sentido alrededor del eje X-X'.
Mientras tanto, el brazo de maniobra 23A ha dejado que el interruptor 6A se cierre por si mismo, bajo el efecto del
retorno elastico producido por la lamina que define el codo 17 y el dedo 15 de este interruptor 6A. Al mismo tiempo,
el brazo de maniobra 23B ha empujado al dedo 15 del otro interruptor 6B, en la direccién opuesta al contacto fijo
11B, en direccién opuesta al retorno elastico producido por la lamina que define el codo 17 y el dedo 15 de este
interruptor 6B.

En la figura 5, el brazo de maniobra 23B ejerce un empuje P sobre el dedo 15 del interruptor 6B. El contacto fijo 11B
y el contacto moévil 12B estan separados entre si por una distancia D2, superior a la distancia Dy y al menos igual a la
distancia minima de aislamiento que se debe respetar para evitar la aparicién de un arco cuando el circuito 10B esta
en tensién. La definicion de esta distancia minima de aislamiento es el objeto de las normas EN/CEIl 60947-6-2,
EN/CEI 60947-5-1, EN/CEI 60068-2-6, EN/CEI 60721-4-2, EN/CEI 60947-5-4 y UL 508.

Todavia en la figura 5, el interruptor 6A esta cerrado. Tal como se puede observar en la figura 6, el brazo de
maniobra 23A ya no actla sobre el dedo 15 de este interruptor, al estar separado por una distancia de separacién S.
Por ello, este dedo 15 ya solo esta sometido al retorno elastico que actia en el sentido de un cierre del interruptor
6A. Este retorno elastico ejerce entonces una fuerza calibrada de apriete del contacto mévil 12B sobre el contacto
fijo 11B, es decir lo que se llama por lo general « la fuerza de contacto », lo que resulta ventajoso. La corriente que
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pasa por el circuito 10A cerrado se simboliza con las flechas |. Puede circular en el sentido indicado por estas
flechas | o en el sentido contrario.

En la figura 7 la manivela 21 ha basculado hacia una segunda posicion en la cual se mantiene a causa de una orden
de entrada en forma de una accién constante C, sobre su mufiequilla 22. El brazo de maniobra 23A ejerce el empuje
P1 sobre el dedo 15 del interruptor 6A. El contacto fijo 11A y el contacto movil 12A estan separados entre si por la
distancia D, es decir por una distancia superior o igual a la distancia minima de aislamiento mencionada con
anterioridad. Mientras el interruptor 6A esta de este modo abierto, el interruptor 6B esta cerrado. El brazo de
maniobra 23B esta separado del dedo 15 correspondiente. El retorno elastico producido por la lamina que define el
codo 17 y el dedo 15 del interruptor 6B ejerce entonces una fuerza calibrada de apriete del contacto mévil 12B sobre
el contacto fijo 11B. La corriente que pasa por el circuito 10B cerrado se simboliza con las flechas I. Puede circular
en el sentido indicado por estas flechas | 0 en el sentido contrario.

En la figura 8 se representa un dispositivo de transcripcién 104 de acuerdo con una segunda forma de realizacién de
la invencion. A continuacion, solo se describe aquello por lo que se diferencia el dispositivo 4. Ademas, se construye
una referencia que se utiliza a continuacién para designar una parte del dispositivo 104 similar o equivalente a una
parte con referencia del dispositivo 4 aumentando en cien la referencia que identifica esta parte en el dispositivo 4.

El interruptor 106B esta globalmente vuelto de tal modo que su cierre se lleva a cabo por medio de un
desplazamiento de sentido inverso al sentido del desplazamiento que conduce al cierre del interruptor 6B. El codo
elasticamente flexible 117 del interruptor 106B y el codo elasticamente flexible 17 del interruptor 6B ejercen unos
retornos elésticos en sentidos contrarios. Tal como se puede observar en la figura 9, el brazo de maniobra 123B de
la palanca 107 esta orientado para ejercer una fuerza P, en la direccién contraria al empuje P1. Este brazo de
maniobra 123B esta, ademas, desplazado axialmente hacia los contactos fijos y mdviles, con respecto al brazo de
maniobra 123A.

En la figura 8, los dos interruptores 106A y 106B se mantienen cerrados mediante los retornos elasticos producidos
en el interior de cada uno de estos, por las laminas que forman los codos 117 y los dedos 115, mientras que los
brazos de maniobra 123A y 123B estan inactivos.

Cuando la manivela 121 bascula una cantidad Q1, el brazo de maniobra 123A ejerce un empuje sobre el dedo 115
del interruptor 106A y de este modo mantiene este abierto, mientras que el brazo de maniobra 123B se mantiene
inactivo y el interruptor 106B se mantiene cerrado.

Cuando la manivela 121 bascula una cantidad Q2 superior a la cantidad Qq, los brazos de maniobra 123A y 123B
mantienen abiertos los dos interruptores 160A y 160B, al empujar sus dedos 115 respectivos.

Hay que sefialar que se pueden determinar con facilidad las distancias de aislamiento como la distancia D>, asi
como varias fuerzas ligadas a las maniobras de los interruptores mediante una elecciéon adecuada de las posiciones
de los brazos de maniobra 23A, 23B, 123A y 123B a lo largo del eje de giro X-X’, lo que es ventajoso.
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REIVINDICACIONES
1. Dispositivo de transcripcion de una posicién mecanica a un estado eléctrico, que comprende:

- un primer interruptor (6A; 106A) accionable entre un estado abierto y un estado cerrado;

- un segundo interruptor (6B; 106B) accionable entre un estado abierto y un estado cerrado; y

- un mecanismo de recepcién de una orden mecanica de entrada (Cy, C2; Qi, Q) y de accionamiento del
primer y del segundo interruptores (6A, 6B; 106A, 106B) en funcién de esta orden de entrada.

caracterizado porque dicho mecanismo comprende una palanca (7; 107) cuyo primer brazo lateral (23A; 123A) que
bascula alrededor de un eje de giro (X-X’) de esta palanca y un segundo brazo lateral (23B; 123B) que bascula
alrededor del mismo eje de giro (X-X’) estan dispuestos respectivamente en un primer lado y en un segundo lado
opuestos con respecto a dicho eje de giro (X-X’), siendo el primer brazo lateral (23A; 123A) un brazo de maniobra
del primer interruptor (6A; 106A) que se encuentra en el primer lado con respecto a dicho eje de giro (X-X’), siendo el
segundo brazo lateral (23B; 123B) un brazo de maniobra del segundo interruptor (6B; 106B) que se encuentra en el
segundo lado, en el lado opuesto al primer lado, con respecto a dicho eje de giro (X-X’).

2. Dispositivo segun la reivindicacion 1, caracterizado porque cada uno del primer y del segundo interruptores (6A,
6B; 106A, 106B) comprende:

- un contacto fijo (11A, 11B);

- un contacto (12A, 12B) moévil al menos entre una posiciéon abierta, en la cual este contacto mévil esta
separado del contacto fijo (11A, 11B), y una posicién cerrada, en la cual el contacto mévil (12A, 12B) y el
contacto fijo (11A, 11B) se tocan y establecen una conexién eléctrica; y

- un soporte (15; 115) que lleva el contacto movil (12A, 12B) y que se puede maniobrar entre una configuracion
de este contacto movil (12A, 12B) en la posicién abierta y una configuracién del mismo contacto mévil (12A, 12B)
en la posicion cerrada,

siendo el primer brazo lateral (23A; 123A) un brazo de maniobra del soporte maniobrable (15; 115) del primer
interruptor (6A; 106A), siendo el segundo brazo lateral (23B; 123B) un brazo de maniobra del soporte maniobrable
(15; 115) del segundo interruptor (6B; 106B).

3. Dispositivo segun la reivindicacion 2, caracterizado porque, en el primer interruptor (6A; 106A) al menos, el
soporte maniobrable (15; 115) que lleva el contacto moévil (12A) es un conductor (15; 115) de conexion eléctrica de
este contacto moévil (12A) a un circuito eléctrico (10A).

4. Dispositivo segun una cualquiera de las reivindicaciones 2 y 3, caracterizado porque el primer interruptor (6A;
106A) al menos comprende una pieza elastica (15; 115) de retorno de su contacto mévil (12A) a una de las
posiciones abierta y cerrada de este contacto mévil, siendo el primer brazo lateral (23A; 123A) un brazo de empuje
en la direccion contraria a la pieza elastica de retorno (15; 115), sobre el soporte maniobrable (15; 115) del primer
interruptor (6A, 106A).

5. Dispositivo segun la reivindicacion 4, caracterizado porque la pieza elastica de retorno (15; 115) ejerce un
retorno elastico en el sentido de un cierre del primer interruptor (6A; 106A), pudiendo el primer brazo lateral (23A;
123A) bascular desde una posicién activa de retencion del primer interruptor (6A; 106A) en el estado abierto en la
direccion opuesta a la pieza elastica de retorno (15; 115), hacia una posicién intermedia de cierre del primer
interruptor (6A; 106A), hasta una posicidn pasiva que se encuentra mas alla de la posicion intermedia en el sentido
del retorno elastico y en la cual este retorno elastico produce una fuerza calibrada de cierre del primer interruptor
(6A; 106A), sin que interfiera el primer brazo lateral (23A; 123A).

6. Dispositivo segin una cualquiera de las reivindicaciones 4 y 5, caracterizado porque, en el primer interruptor
(6A; 106A) al menos, el soporte maniobrable (15; 115) que lleva el contacto moévil (12A) forma la pieza elastica (15;
115) de retorno de este contacto movil.

7. Dispositivo segun la reivindicacién 6, caracterizado porque en el primer interruptor (6A; 106A) al menos, el
soporte maniobrable que lleva el contacto mévil (12A) comprende un dedo alargado (15; 115) del cual un extremo
(18) es fijo, el cual es al menos de forma local elasticamente flexible entre las posiciones abierta y cerrada del
contacto mavil (12A) del primer interruptor (6A; 106A) y que lleva este contacto movil alejado del extremo fijo (18).

8. Dispositivo segun la reivindicacion 7, caracterizado porque el dedo alargado (15; 115) presenta la forma de una
lamina en una cara del cual se encuentra el contacto mévil correspondiente (12A).

9. Dispositivo segun la reivindicaciéon 8, caracterizado porque la lamina comprende un codo elasticamente flexible
(17; 117) que prolonga una base de montaje fija (18), que se encuentra en el extremo fijo del dedo (15; 115).

10. Dispositivo segun una cualquiera de las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque la palanca (7; 107)
comprende un arbol (20) que se extiende segun dicho eje de giro (X-X) y que lleva el primer y el segundo brazos
laterales (23A, 23B; 123A, 123B).
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11. Dispositivo segun la reivindicacion 10, caracterizado porque comprende una manivela (21; 121) uno de cuyos
brazos de manivela que bascula alrededor de dicho eje de giro (X-X') esté asociado de forma rigida al arbol (20) de
la palanca (7; 107) y lleva una muiequilla (22) de recepcion de la orden de entrada (C1, Cz; Q1, Q2), alejada de este
eje de giro.
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Fig. 1



ES 2474145 T3




ES 2474145 T3

10



ES 2474145 T3

11



	Primera Página
	Descripción
	Reivindicaciones
	Dibujos

