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DESCRIPCION
Dispositivo de movimiento, en particular para productos fluidos y/o pastosos
Campo técnico
La presente invencion se refiere a un dispositivo de movimiento, en particular para productos fluidos o pastosos.

Técnica antecedente

En mayor detalle, el dispositivo movil objeto de la invenciéon es particularmente adecuado para ser utilizado en
magquinas predispuestas para dispensar un producto alimenticio liquido o pastoso refrigerado, como por ejemplo,
granizados o un producto a base de leche y/o agua, tales como un batido, un yogur, una crema o un helado.

Dado que los productos antes mencionados se deben conservar a bajas temperaturas, las maquinas de este tipo
comprenden generalmente un elemento de refrigeracion situado en el interior de un depésito en el que el producto a
distribuir esta contenido. El elemento de refrigeracion, que normalmente consiste en un evaporador, esta contenido
en una carcasa cilindrica. El depésito esta equipado generalmente con un grifo, situado en un area delantera del
mismo depésito, para habilitar la dispensacion del producto.

Las maquinas del tipo conocido estan adicionalmente equipadas con un dispositivo de movimiento que comprende
un elemento helicoidal, dispuesto con desarrollo helicoidal alrededor de un eje longitudinal, que esta predispuesto
para girar concéntricamente en el exterior del elemento de refrigeracion. La inclinacion de la hélice y el sentido de
giro del elemento helicoidal son tales como para empujar el producto fluido para que avance a lo largo del eje
longitudinal del elemento helicoidal hacia la zona delantera del depodsito donde se encuentra el grifo para dispensar
el producto.

En las maquinas de tipo conocido se ha encontrado un serio inconveniente. La superficie externa del elemento de
refrigeracion es, de hecho, un asiento para la formacion de acumulaciones de hielo y/o de productos congelados.
Normalmente, después de un cierto periodo de funcionamiento de la maquina, la superficie externa del elemento de
refrigeracion se cubre con una capa de hielo y/o de producto congelado lo que limita en gran medida tanto el
intercambio térmico entre el elemento de refrigeracion y el producto, como el flujo del producto en contacto con el
elemento de refrigeracion. Un espesor excesivo de hielo y/o del producto congelado puede provocar ademas una
interferencia con el dispositivo de movimiento que podria dafiarse y podria también conducir al dafio de los
miembros para transmitir el movimiento de giro.

El documento US-A-6010035 desvela un dispositivo de movimiento en combinacién con un elemento de
refrigeracion de acuerdo con el preambulo de la reivindicacion independiente 1.

Divulgacion de la invencién

El ambito de la presente invencién es proporcionar un dispositivo de movimiento que permite superar los
inconvenientes que se pueden encontrar en la técnica anterior. Esto se consigue por medio de un dispositivo de
movimiento en combinacion con un elemento de refrigeracion de acuerdo con la reivindicacion independiente 1. Una
ventaja de la invencion es que permite mantener la superficie del elemento de refrigeracion constantemente libre de
cualquier acumulacion de hielo y/o producto congelado.

Otra ventaja de la invencién es determinar un movimiento eficaz del producto contenido en el depdsito.

Breve descripcion de los dibujos

Otras caracteristicas y ventajas de la presente invencion seran evidentes a partir de la descripcion indicativa, y no
limitativa, de una realizacion preferida, pero no exclusiva, de la invencion, como se ilustra en los dibujos adjuntos, en
los que:

La Figura 1 muestra una vista en perspectiva del dispositivo de movimiento de acuerdo con la presente
invencion;

La Figura 2 muestra una segunda vista en perspectiva del dispositivo de movimiento de acuerdo con la presente
invencion;

La Figura 3 muestra una vista desde arriba del dispositivo de movimiento de la Figura 1;

La Figura 4 muestra una vista frontal del dispositivo de la Figura 3;

La Figura 5 muestra una vista esquematica del dispositivo de movimiento de acuerdo con la presente invencion
instalado en una maquina para dispensar productos fluidos y/o pastosos.

Mejores modos de realizar la invencion

Como ya se ha mencionado, el dispositivo de movimiento 1 objeto de la invencion se utiliza preferentemente en
magquinas que dispensan productos fluidos y/o pastosos, por ejemplo granizados o un producto a base de leche y/o
agua, tal como un batido, un yogur, una crema o un helado. Un ejemplo de maquina dispensadora se ilustra en la
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Figura 5. Las maquinas de este tipo comprenden generalmente un elemento de enfriamiento 100 situado dentro de
un depdsito 120 (representado en vista en seccion) en el que el producto que se tiene que dispensar esta contenido.
El elemento de enfriamiento 100 comprende una envoltura cilindrica que presenta una superficie periférica cilindrica
101 y una superficie delantera102 orientada hacia un area delantera del depdsito 120 en la que se sitian los medios,
tipicamente un grifo 121, para dispensar el producto.

El dispositivo de movimiento 1 comprende un elemento helicoidal 2, dispuesto con desarrollo helicoidal alrededor de
un eje longitudinal x y predispuesto para girar concéntricamente externamente de un elemento de refrigeracion 100.
La inclinacion de la hélice y el sentido de giro del elemento helicoidal 2 son tales como para empujar un producto
fluido para que avance a lo largo del eje longitudinal x, en particular, hacia la zona delantera del depdsito donde se
situa el grifo 121 para dispensar el producto.

Un primer elemento de conexion 3 se predispone para conectar reciprocamente y mantener las espiras del elemento
helicoidal 2 distantes entre si. En una realizacion preferida del dispositivo, el elemento de conexion 3 se dispone
paralelo al eje longitudinal x.

Un cubo 4 se predispone para habilitar la conexion del elemento helicoidal 2 a un elemento giratorio 110
predispuesto para activar el elemento helicoidal 2 en giro alrededor del eje longitudinal X del mismo. El elemento
giratorio 110 puede estar constituido, por ejemplo, pero no uUnicamente, por un arbol del motor dispuesto
concéntricamente al elemento de enfriamiento 100, como se representa en la Figura 5.

El dispositivo de movimiento comprende ademas medios raspadores 5, 7, 8, 9 predispuestos para arrastrar,
entrando en contacto, la superficie externa del elemento de refrigeracion 100 con el fin de eliminar las
acumulaciones y/o residuos de material de dicha superficie externa. La presencia de tales medios raspadores 5, 7,
8, 9 es extremadamente ventajosa. La acumulacion de material sélido en la superficie del elemento de enfriamiento
100, en particular de hielo y/o de producto congelado, impide, de hecho, tanto el flujo del producto, como el
intercambio térmico entre el producto y el elemento de refrigeracion. Los medios raspadores 5, 7, 8, 9 permiten
mantener la superficie del elemento de refrigeraciéon 100 siempre libre de cualquier acumulacion de material, y
particularmente de acumulacion de hielo y/o producto congelado, de modo que el producto se enfria constantemente
con alta eficacia. El flujo del producto resulta ser particularmente uniforme, de modo que la dispensacion del
producto esta siempre lista y es abundante. Ademas, todos los miembros de transmisién para el movimiento de giro
del dispositivo de movimiento no sufren ninguna sobrecarga debido a la friccion del producto en la superficie del
elemento de refrigeracion 100. Los medios raspadores comprenden al menos un primer borde raspador 5,
predispuesto para arrastrar, entrando en contacto, la superficie periférica cilindrica 101 del elemento de refrigeracion
100. Un primer borde raspador 5 de este tipo se subdivide en una pluralidad de bordes raspadores 51 alineados y
distantes entre si por pasos predeterminados. La cuchilla raspadora 5 se asocia preferentemente con el primer
elemento de conexion 3.

El dispositivo de movimiento de acuerdo con la presente invencion esta provisto ademas de un segundo borde
raspador 7 que, de forma analoga al primer borde raspador 5, se predispone para arrastrar, entrando en contacto, la
superficie cilindrica periférica 101 del elemento de refrigeracion 100. También el segundo borde raspador 7 se sub-
divide en una pluralidad de bordes raspadores 71 alineados y distantes entre si por pasos predeterminados.
También el segundo borde raspador 7 se asocia preferentemente con un segundo elemento de conexion 6
predispuesto para conectar reciprocamente y mantener las espiras del elemento helicoidal 2 separadas entre si. La
presencia de un segundo elemento de conexién 6 confiere una mayor resistencia y mayor rigidez al elemento
helicoidal 2.

Los bordes raspadores 51, 71 de los dos bordes estan reciprocamente escalonados a lo largo del eje longitudinal x.
En particular, los bordes raspadores 51, 71 se disponen de tal manera que cada borde raspador 51 del primer borde
raspador 5 barre, en el curso de su propio movimiento de giro, una superficie cilindrica definida que se coloca al lado
de al menos una superficie cilindrica, que no superpone, o solapa en una medida limitada la anterior, barrida por un
borde raspador 71 del segundo borde raspador 7. La superficie cilindrica 101 de todo el elemento de enfriamiento
100 se barre por tanto de acuerdo con tiras cilindricas consecutivas barridas por diversos bordes raspadores 51, 71.
Esto permite obtener un raspado eficaz de la superficie cilindrica 101 del elemento de refrigeracién 100 lo que limita
las tensiones de cada borde raspador 5, 7.

Preferentemente, los medios raspadores 5, 7, 8, 9 comprenden ademas un primer raspador delantero 8,
predispuesto para arrastrar, entrando en contacto, la superficie delantera 102 del elemento de refrigeracion 100.
Como se puede observar particularmente en las Figuras 1, 2 y 4, un pequefio brazo 81 conecta el cubo 4 al
elemento helicoidal 2. El primer raspador delantero 8 se asocia preferentemente con un pequeio brazo 81 de este
tipo que se extiende entre el cubo 4 y el elemento helicoidal 2.

El primer raspador delantero 8 comprende un borde raspador 8a conformado a fin para pasar muy cerca de, pero sin
tocar, un termémetro 103 que se proyecta en direccion longitudinal desde la superficie delantera 102 del elemento
de refrigeracion 100. En particular, como se puede observar en las Figuras 2 y 4, el borde raspador 8a tiene una
longitud tal como para barrer, durante su propio movimiento de giro alrededor del eje longitudinal X, un anillo anular
que se extiende entre el cubo 4 y el termémetro 103. Preferentemente, los medios raspadores 5, 7, 8, 9 comprenden
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también un segundo raspador delantero 9, predispuesto para arrastrar, entrando en contacto, la superficie delantera
102 del elemento de refrigeracion 100. Como se puede observar particularmente en las Figuras 1, 2 y 4, un segundo
brazo pequefio 91 conecta el cubo 4 al elemento helicoidal 2. El segundo raspador delantero 9 se asocia
preferentemente con el segundo brazo pequefio 91.

De manera analoga al primer raspador delantero, el segundo raspador delantero 9 comprende un borde raspador 9a
conformado para pasar muy cerca de, pero sin tocar, el termémetro 103. El borde raspador 9a del segundo raspador
delantero 9 se dispone y conforma tal como para barrer, durante su propio movimiento de giro alrededor del eje
longitudinal x, un anillo anular que se extiende entre el termémetro 103 y el borde externo de la superficie delantera
102 del elemento de refrigeracion.

La accién combinada del primer y segundo raspadores delanteros 8, 9 permite, por tanto, barrer toda la superficie
delantera 102 del elemento de enfriamiento 100, excepto un anillo anular que contiene la secciéon del termémetro
103, y la zona cubierta por el cubo 4. La limpieza de la superficie delantera 102 del elemento de refrigeracion 100 es
extremadamente importante, ya que es la superficie mas cercana a la zona en la que se encuentra el grifo para
dispensar el producto, zona en la que un enfriamiento eficaz es muy importante. De la misma manera, también la
limpieza del termémetro 103 es muy importante para garantizar una deteccidon correcta de la temperatura del
producto.

El dispositivo de acuerdo con la invenciéon comprende una primera cuchilla delantera 10 dispuesta corriente abajo
del elemento helicoidal 2 con referencia al flujo del producto. Una primera pala delantera 10 de este tipo tiene una
forma tal como para empujar el producto liquido para que avance a lo largo del eje longitudinal x corriente abajo del
elemento helicoidal 2. La presencia de la primera cuchilla delantera 10 ofrece un suplemento de empuje para el
producto corriente abajo del elemento helicoidal, de manera que el flujo de producto disponible en el grifo
dispensador 121 es mayor con respecto al flujo disponible por los dispositivos del tipo conocido para los que la
accion de empuje del producto esta limitada al Unico elemento helicoidal. La cuchilla 10 determina ademas una
mezcla positiva del producto en la zona en la que se encuentra el grifo 121.

Desde un punto de vista constructivo, la primera cuchilla delantera 10 se extiende desde una porcién periférica del
dispositivo de movimiento hacia el eje longitudinal x. Como se puede observar en las Figuras 1 a 4, la primera
cuchilla delantera 10 se conecta a la porcién de extremo del elemento helicoidal 2 y al primer brazo pequefio 81. La
cuchilla se extiende alejandose del elemento helicoidal 2 con un desarrollo preferentemente curvo, cuya concavidad
esta orientada hacia el exterior. La cuchilla presenta ademas un extremo libre que se encuentra en la proximidad de
un plano medio del elemento helicoidal 2.

Para aumentar aun mas el empuje del producto y el flujo de producto suministrado al grifo 121, el dispositivo 1
puede estar provisto de una segunda cuchilla delantera 11, dispuesta corriente abajo del elemento helicoidal 2,
conformada del mismo modo como para empujar un producto fluido en avance a lo largo del eje longitudinal x
corriente abajo del elemento helicoidal 2.

También la segunda cuchilla delantera 11 se extiende desde una porcion periférica del dispositivo de movimiento 1
hacia el eje longitudinal x y tiene un desarrollo curvo con concavidad orientada hacia el exterior. Como se puede
observar en las Figuras 1 a 4, en analogia con la primera cuchilla delantera 10, la segunda cuchilla delantera 11 se
conecta al segundo brazo pequefio 91 y tiene un extremo libre que se encuentra en la proximidad de un plano medio
del elemento helicoidal 2. Preferentemente, los extremos libres de las dos cuchillas delanteras estan alineados en un
plano medio del elemento helicoidal 2. En una realizacién preferida, las dos cuchillas delanteras son reciprocamente
simétricas con respecto al eje longitudinal x del dispositivo 1.

Como ya se ha mencionado, la conformacion de ambas cuchillas delanteras es tal como para empujar el producto
hacia la zona delantera del depdsito 120 y hacia el grifo 121. En particular, las cuchillas delanteras estan
conformadas de tal manera como para empujar el producto hacia la zona para introducir el grifo 121. Esto determina
un suministro constante y abundante de producto hacia el grifo 121, de modo que la dispensacion del producto esta
siempre lista y es continua.

Preferentemente, las cuchillas delanteras se conforman adicionalmente de tal manera que los extremos libres de las
mismas cuchillas estan muy cerca de la pared delantera del depésito 120. Una conformacion de este tipo de las
cuchillas delanteras permite eliminar cualquier posible acumulacién de producto de la superficie delantera del
depdsito, de manera que el producto, también por efecto de la remezcla inducida por las cuchillas delanteras, se
mantiene siempre en un éptimo estado de conservacion.
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REIVINDICACIONES

1. Un dispositivo de movimiento en combinaciéon con un elemento de refrigeracion, en particular para productos
fluidos o pastosos, que comprende: un elemento helicoidal (2), dispuesto con un desarrollo helicoidal alrededor de
un eje longitudinal (x) del mismo y esta predispuesto para girar concéntrica y externamente de un elemento de
refrigeracion (100) de tal manera como para empujar un producto fluido para que avance a lo largo del eje
longitudinal (x); un primer elemento de conexion (3), predispuesto para conectar reciprocamente y mantener las
espiras del elemento helicoidal (2) distantes entre si; un cubo (4), predispuesto para habilitar la conexién del
elemento helicoidal (2) a un elemento giratorio (110) predispuesto para activar el elemento helicoidal (2) en giro
alrededor del eje longitudinal (x) del mismo; medios raspadores (5, 7, 8, 9) predispuestos para arrastrar, entrando en
contacto, una superficie externa del elemento de refrigeracion (100) tal como para eliminar las acumulaciones y/o
residuos de material de la superficie externa, comprendiendo los medios raspadores (5, 7, 8, 9) al menos un primer
borde raspador (5) que esta predispuesto para arrastrar, entrando en contacto, una superficie cilindrica periférica
(101) del elemento de refrigeracion (100), y un segundo borde raspador (7) predispuesto para arrastrar, entrando en
contacto, una superficie cilindrica periférica (101) del elemento de refrigeracion (100);

caracterizado porque el primer borde raspador (5) se sub-divide en una pluralidad de bordes raspadores (5);

el segundo borde raspador (7) se sub-divide en una pluralidad de bordes raspadores (7); estando dicha pluralidad de
bordes raspadores (5) del primer borde raspador (5) y dicha pluralidad de bordes raspadores (7) del segundo borde
raspador (7) reciprocamente escalonados a lo largo de dicho eje longitudinal (x).

2. La combinacion de la reivindicacion 1, en la que el primer borde raspador (5) esta asociado con el primer
elemento de conexion (3).

3. La combinacioén de la reivindicacion 1, que comprende un segundo elemento de conexion (6) predispuesto para
conectar reciprocamente y mantener las espiras del elemento helicoidal (2) distantes entre si, el segundo borde
raspador (7) esta asociado con el segundo elemento de conexion (6).

4. La combinacion de una de las reivindicaciones anteriores, en la que los medios raspadores (5, 7, 8, 9)
comprenden un primer raspador delantero (8), predispuesto para arrastrar, entrando en contacto, una superficie
delantera (102) del elemento de refrigeracion (100).

5. La combinacioén de la reivindicacion 4, en la que el primer raspador delantero (8) comprende un borde raspador
(8a) conformado del tal manera como para pasar muy cerca de, pero sin tocar, un termoémetro (103) que se proyecta
en una direccion longitudinal desde la superficie delantera (102) del elemento de refrigeracion (100).

6. La combinacion de las reivindicaciones 4 o 5, en la que el primer raspador delantero (8) esta asociado con el cubo

(4).

7. La combinacién de una de las reivindicaciones anteriores, en la que los medios raspadores (5, 7, 8, 9)
comprenden un segundo raspador delantero (9), predispuesto para arrastrar, entrando en contacto, la superficie
delantera (102) del elemento de refrigeracion (100).

8. La combinacion de la reivindicacion 7, en la que el segundo raspador delantero (9) comprende un borde raspador
(9a) conformado de tal manera como para pasar muy cerca de, pero sin tocar, un termometro (103) que se proyecta
en una direccion longitudinal desde la superficie delantera (102) del elemento de refrigeracion (100).

9. La combinacion de una de las reivindicaciones anteriores, que comprende una primera cuchilla delantera ( 10),
dispuesta corriente abajo del elemento helicoidal (2), conformada como para empujar un producto fluido para que
avance a lo largo del eje longitudinal (x) corriente abajo del elemento helicoidal (2).

10. La combinacion de la reivindicacion 9, en el que la primera dicha cuchilla delantera (10) se extiende desde una
porcién periférica del dispositivo de movimiento hacia el eje longitudinal (x) y presenta un desarrollo curvo con una
concavidad orientada hacia el exterior.

11. La combinacion de la reivindicacion 9 o 10, que comprende una segunda cuchilla delantera (11), dispuesta
corriente abajo del elemento helicoidal (2), conformada de tal manera como para empujar un producto fluido para
que avance a lo largo del eje longitudinal (x) corriente abajo del elemento helicoidal (2).

12. La combinacioén de la reivindicacion 11, en la que la segunda cuchilla delantera (11) se extiende desde una
porcién periférica del dispositivo de movimiento hacia el eje longitudinal (x) y exhibe un desarrollo curvo con una
concavidad orientada hacia el exterior.
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