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DESCRIPCION
Desconectador fijo
Campo de la invencion

La presente invencion se refiere a un desconectador para un sistema de engranajes de conmutacién que tiene una
primera posiciéon de contacto, en la que se proporciona un contacto eléctrico entre un terminal principal y un primer
terminar (por ejemplo, un rail o barra distribuidora del sistema de engranaje de conmutacién), y una segunda
posicion de contacto, en la que se proporciona un contacto eléctrico entre el terminal principal y un segundo terminal
(por ejemplo, un terminal de tierra del sistema de engranaje de conmutacion).

Técnica anterior

Tal desconectador es bien conocido en los sistemas de engranaje de conmutacion de medio voltaje de hoy en dia,
normalmente en forma de una realizacion que tiene contactos deslizantes. Dado que el desconectador esta
normalmente accionado por un sistema de desconexién (que no tiene que conmutar corrientes eléctricas) es posible
utilizar terminales de contacto simples y de bajo coste. Sin embargo, la vulnerabilidad de tales terminales de
contacto ha dado lugar a ciertas caracteristicas prescritas del desconectador. La resistencia de contacto tiene que
permanecer entre ciertos limites (por ejemplo, 10%), también después de un ensayo de durabilidad, por ejemplo
1000 acciones de conmutacién. A la maxima corriente nominal, no se debe exceder un limite de temperatura de 65
grados. Estos requisitos son dificiles de cumplir utilizando las implementaciones de los desconectadores de hoy en
dia.

La publicacién de patente de Estados Unidos US2.517.435 expone un conmutador de desconexion en el que se
proporciona un contacto tubular estacionario 25, que comprende dos secciones de medio cilindro 30, 31, y dos
placas de abrazadera 32, 33 sujetas juntas por un tornillo 34 y una tuerca 35. El contacto tubular estacionario 25
esta dispuesto para recibir un conjunto de maguito de contacto movil 40. El conjunto de manguito de contacto movil
40 comprende un manguito cilindrico bifurcado exterior 41 y dos miembros de extension 57, 58. La pieza de leva 65
en cooperacién con los rodillos 70 permite que se ejerza una fuerza sobre los miembros de extension 57, 58 en una
direccién perpendicular a la direccién de movimiento del conjunto de manguito de contacto 40.

La publicacion de patente de Estados Unidos US3.562.460 expone un conmutador de desconexion de contacto
doble. En una disposicion tubular, un conjunto de desconectador esta dispuesto entre dos contactos 10, 11. El
conjunto de desconectador esta dispuesto para extender los miembros de conduccién 4, 5 en contacto con los
contactos 10, 11 utilizando un mecanismo de operacion de rotacion 7, 8, 9.

Sumario de la invencion

La presente invencion busca proporcionar un desconectador con un funcionamiento mas fiable durante toda su vida
util, a la vez que proporcionar también una construccion simple rentable.

De acuerdo con la presente invencién, se proporciona un desconectador de acuerdo con el preambulo definido
anteriormente, en el que el desconectador comprende un cuerpo de conector que se puede mover en una primera
direccién entre la primera y segunda posicion y esta provisto de una parte de extremo que se puede extender en una
direccion sustancialmente perpendicular a la primera direcciéon para proporcionar una fuerza de contacto entre la
parte de extremo y el terminal primero, segundo o principal. La fuerza de contacto puede ser provista mediante
presion o agarre. Ademas, el desconectador comprende un primer mecanismo de operacion que esta dispuesto para
mover el cuerpo de conector entre la primera y la segunda posiciones. Esta realizacion da lugar a una fuerza de
contacto mas alta en la primera o en la segunda posiciéon comparada con el uso de contactos méviles normales, y al
mismo tiempo soélo necesita una fuerza baja entre la primera y la segunda posicién.

En una realizacion mas, el desconectador comprende ademas un segundo mecanismo de operacidon que esta
dispuesto para extender las partes de extremo del cuerpo de conector cuando el desconectador esta en la primera o
en la segunda posicién de contacto. Esto permite proporcionar la elevada fuerza de contacto en la primera o la
segunda posicion. El primer y el segundo mecanismos de operacion estan combinados en un Gnico mecanismo de
operacion en una realizacion adicional, que permite tener un Gnico miembro de operacion (tal como un brazo o
palanca) para operar el desconectador.

El cuerpo de conector tiene una conexidn eléctrica fijada al terminal principal, y gira entre la primera y la segunda
posicion en una realizacién adicional. El cuerpo de conector comprende una parte de extremo que tiene dos partes
de extremo para entrar el contacto con el primer o segundo terminal, y el mecanismo de operacion comprende un
mecanismo de palanca para extender la parte de extremo en contacto forzado con el primer o segundo terminal.
Esto puede dar lugar a una fuerza dirigida hacia fuera o hacia dentro para presionar o agarrar la parte de extremo
sobre el terminal.

En una realizacion adicional, el mecanismo de palanca comprende un mecanismo de rodillo y leva, que proporciona
un mecanismo eficiente para obtener el resultado deseado.
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En un cierto nimero de realizaciones adicionales, el cuerpo de conector esta provisto de dos partes de extremo que
se pueden extender en una direccién sustancialmente perpendicular a la primera direccién para proporcionar una
fuerza de contacto entre las partes de extremo y el terminal principal y primero o entre las partes de extremo y el
terminal principal y segundo. Esto da lugar a que una fuerza uniforme sea aplicada en las dos partes de extremo, y a
un contracto eléctrico fiable.

En una realizacion mas, al menos las partes de extremo del cuerpo de conector cada una comprende dos o mas
segmentos que se pueden mover mutuamente en direcciones radiales, es decir, en una direccién perpendicular a un
eje longitudinal del desconectador. Esto permite proporcionar un contacto eléctrico fiable forzando los dos o mas
segmentos sobre los terminales.

En una realizacién mas, el cuerpo de conector comprende dos mitades de cuerpo de conector longitudinales, en la
gue el mecanismo de operacién comprende una barra de operaciéon que tiene un movimiento lineal en la primera
direccion, y en la que el desconectador comprende ademas una superficie de rodillo y un cuerpo de rodillo situado
entre al menos una de las mitades y la barra de operacion, acoplandose el cuerpo giratorio la superficie de rodillo
para la extension de las partes de extremo en la primera o la segunda posicion. La superficie de rodillo puede ser
parte de las mitades del cuerpo o pues estar dispuesta en la barra de operacién. La combinacion de la superficie de
rodillo y el cuerpo de rodillo permite empujar las mitades del cuerpo para separarlas. En una realizacion adicional,
las dos mitades de cuerpo de conector longitudinales se mantienen juntas utilizando un elemento retenedor, por
ejemplo, con forma de muelle de tension.

En una realizacién mas, el cuerpo de conector es un cuerpo hueco (por ejemplo, de material de cobre) provisto de al
menos una hendidura en la direccién longitudinal del cuerpo de conector en cada una de las partes de extremo del
cuerpo de conector. Esto permite extender las partes de extremo del cuerpo de conector entre las hendiduras de una
manera elastica, permitiendo asi un buen contacto eléctrico en la primera o segunda posicion, pero también una
friccion suficientemente baja cuando se mueve el cuerpo de conector. Las hendiduras en ambas partes de extremo
se superponen parcialmente en la mitad del cuero de contacto en una realizacion adicional. Esto proporciona una
elasticidad més elevada.

En una realizacién mas, las partes de extremo del cuerpo de conector estan provistas de una superficie interior
cdnica, y el mecanismo de operacién comprende un primer arbol provisto de un primer cuerpo de extremo con forma
conica y un segundo arbol provisto de un segundo cuerpo de extremo con forma coénica, estando el primer y
segundo cuerpos de extremo con forma conica situados dentro de las superficies interiores conicas de las partes de
extremo del cuerpo de conector. Esto permite un mecanismo de operacion simple y efectivo, en el que los cuerpos
de extremo con forma conica pueden extender las partes de extremo de los cuerpo de conector.

El mecanismo de operacion comprende también una palanca de operacidon en una realizacion adicional, cuya
palanca de operacion esta unida al primer arbol y en operaciéon se apoya en un borde del segundo arbol. Esto
permite tener un mecanismo de operacién que solo requiere un Gnico movimiento para mover el cuerpo de conector
asi como extender las partes de extremo del mismo en la primera y la segunda posicién.

El primer y el segundo cuerpos de extremo con forma conica estan cargados por muelle en una realizacién adicional
para empujar uno contra otro. En una situacién en la que la palanca no se mueve y no se ejerce fuerza en la
palanca, esto daria lugar a una liberacion de la fuerza en los extremos del cuerpo de conector. La carga de muelle
en el primer y segundo cuerpos de extremo con forma cénica es suficiente para permitir el deslizamiento del cuerpo
de conector en una posicion deslizante de la palanca de operacion. Esto permite una fuerza de bajo movimiento y
bajo desgaste en los terminales y el cuerpo de conector.

Breve descripcién de los dibujos

La presente invencién se describira con mas detalle a continuacion, utilizando un cierto nGmero de realizaciones a
modo de ejemplo, con referencia a los dibujos adjuntos, en los que

la Fig. 1 muestra una vista en seccioén transversal de una primera realizacién del desconectador de acuerdo con la
presente invencion;

la Fig. 2 muestra una vista superior del desconectador de la Fig. 1;
la Fig. 3 muestra una vista en seccion transversal de una realizacion adicional del presente desconectador;

las Figs. 4a-4c muestran vistas en seccion transversal de un desconectador de acuerdo con una realizacién mas, en
una primera, intermedia y segunda posicion;

la Fig. 5 muestra una vista en perspectiva de un cuerpo conector como esta aplicado en la realizacion de la Fig. 4a-
4c.

Descripcion detallada de las realizaciones a modo de ejemplo

En la Fig. 1 se muestra una primera realizacion de un desconectador para un sistema de engranaje de conmutacion,
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esquematicamente, parcialmente en vista en seccion. El desconectador esta dispuesto para proporcionar una
conexién eléctrica entre un terminal principal 6 (conectado al cuerpo de conector 4 utilizando una conexion Litze 23)
y 0 bien un primer terminal 1 (conectado por ejemplo a un rail de sistema de engranaje de conmutacién) o bien un
segundo terminal 9 (conectado, por ejemplo a tierra, es decir a potencial de tierra). El desconectador se mueve en
una primera direccion entre una primera posiciéon (conectando el terminal principal 6 al primer terminal) y una
segunda posicién (conectando el terminal principal 6 al segundo terminal 9) mediante una barra de accionamiento 22
conectada al cuerpo de conector 4 (proporcionando un primer mecanismo de operacion). En la realizacion mostrada
en la Fig. 1, la primera direccién es una direccion tangencial alrededor de un punto de pivotamiento fijo 24.

En la realizacion mostrada en la Fig. 1, el cuerpo de conector 4 se mueve de una manera oscilante alrededor de un
punto de pivotamiento fijo 24 desde la primera a la segunda posiciones y de vuelta.

De acuerdo con la presente invencion, se puede aplicar una fuerza de contacto entre una parte de extremo 21 del
cuerpo de conector 4 y el primer o segundo terminal 1, 9 mediante una disposicion especial, con el fin de
proporcionar un contacto eléctrico igual fijo. Es decir, la conexién entre el primer y el segundo terminales 1, 9, por
una parte y la parte de extremo 21 del cuerpo de conector, por otra parte, es como si dos elementos de contando (1,
9; 21) estuvieran atornillados juntos. Esto permite mas altas temperaturas para estas conexiones eléctricas, es decir,
con una corriente de maxima, la temperatura en los puntos de conexién pueden ahora elevarse a 75°C al contrario
que los 65°C para los contactos deslizantes habituales.

Las caracteristicas anteriores han sido posibles de acuerdo con la presente invencion mediante una parte de
extremo 21 del cuerpo de conector 4 que se pueden extender en una direccion sustancialmente perpendicular a la
primera direccion, es decir, la direccion del movimiento de la parte de extremo 21 del cuerpo de conector 4. En la
realizacién mostrada en la Fig. 1, el cuerpo de conector 4 oscila desde la primera a la segunda posicion, es decir, la
primera direccion es una direccion tangencial alrededor del punto fijo de pivotamiento 24 (es decir, en el plano del
dibujo de la Fig. 1). La parte de extremo 21 se puede extender en la direccion perpendicular a la primera direccion,
es decir, perpendicular al plano del dibujo de la Fig. 1.

En la Fig. 2 se muestra una vista superior de la realizacion del desconectador de la Fig. 1. En esta realizacion, el
primer terminal 1 esta dispuesto como un terminal con forma de U, en el que la parte de extremo 21 del cuerpo de
conector 4 esta recibida para hacer contacto. La parte de extremo 21 es esta realizacion comprende dos partes 4a,
4b, que se pueden empujar alejandose una de la otra con el fin de realizar un contacto fuerte con el terminal 1.

Empujando las dos partes de extremo 4a, 4b, la parte de extremo 21 se puede extender en una direccion
sustancialmente perpendicular a la primera direcciéon (es decir, perpendicular al plano del dibujo de la Fig. 1, o en
una direccion vertical en el planos del dibujo de la Fig. 2). Esto se hace posible en la realizacion mostrada en la Fig.
1 y 2 utilizando un segundo mecanismo de operacion que comprende una disposicion de leva 27 y rodillo 28. El
segundo mecanismo de operacion comprende una leva 27, que esta pivotablemente fijada al cuerpo de conector 4
utilizando un pivote 30 y conectada a una barra de accionamiento 22 utilizando un conector 34. El rodillo 28 esta
unido a una barra de empuje 29, que esta conectada al cuerpo de conector 4 utilizando un bloque de apoyo 26. Este
bloque de apoyo 26 asegura que la barra de empuje 29 sélo se puede mover en la direccion longitudinal del cuerpo
de conector 4. En el otro extremo, la barra de empuje 29 esta conectada a dos barras de conexién 31, por ejemplo
utilizado un tronillo 32, cuyas barras de conexion 31 estan unidas a las partes de extremo 4a, 4b. Como resultado,
las partes de extremo 4a, 4b son empujadas hacia fuera cuando la barra de empuje 29 se mueve hacia la izquierda
en la Fig. 1 y 2, formando de este modo un mecanismo de palanca. El segundo mecanismo de operacion esta
ademas provisto de un muelle 33 entre el bloque de apoyo 26 y el rodillo 28 con el fin de asegurar que el rodillo 28
permanecer en contacto con la lev 27.

La leva 27 esta conformada y unida para permitir un movimiento lateral de la barra de empuja 29 cuando el
desconectador esta o bien en la primera o bien en la segunda posicion. En estas dos posiciones, la parte de extremo
21 esta alineada con el primer o segundo terminales 1, 9, y un movimiento adicional de la barra de accionamiento 22
da lugar a un movimiento de la barra de empuje 29 y una extension de las partes de extremo 4a, 4b. Esto da lugar a
una elevada fuerza de contacto entre la parte de extremo 21 y el primer o segundo terminal 1, 9. En efecto, el primer
mecanismo de operacién (para cambiar de la primera a la segunda posicion) y el segundo mecanismo de operacion
(para extender la parte de extremo 21 para hacer un contacto eléctrico similar al fijo) se pueden ver como un Unico
mecanismo de operacién, controlado por la barra de accionamiento 22.

Realizaciones adicionales de la presente invencién se muestran en las vistas en seccién transversal de la Fig. 3-5.
En estas realizaciones, el cuerpo de conector 4 esta dispuesto para realizar un movimiento lateral con relacion al
terminal principal 6, es decir la primera direccién es paralela a un eje del cuero de conector 4. Dos partes de extremo
21 del cuerpo de conector 4 hacen contacto eléctrico entre el terminal principal 6 y el primer terminal 1 en una
primera posicién (mostrada en la Fig. 3, y la Fig. 4a) y entre el terminal principal 6 y el segundo terminal 9 en una
segunda posicion (mostrada en la Fig. 4c). El movimiento del cuerpo de conector 4 esta en la primera direccion que
coincide con un eje longitudinal del cuerpo de conector 4, y se lleva a cabo utilizando una barra de operacion 8, que
se extiende a través del segundo terminal 9. En estas realizaciones, el cuerpo de conector 4 comprende partes de
extremo 21 que se pueden extender en la direccion perpendicular a la primera direccion. En realizaciones
alternativas, el cuerpo de conector 4 puede comprender dos 0 mas partes 21, que estando cada una provistas de
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segmentos de cuerpo de conector 4a, 4b,... que se pueden mover mutuamente en una direccion radial del cuerpo de
conector (es decir, perpendicular a la primera direccion).

En la realizacién mostrada en la Fig. 3, el cuerpo de conector 4 comprende dos mitades de cuerpo de conector 4a,
4b, sujetas juntas utilizando un elemento retenedor, por ejemplo un muelle de tensién 15. La barra de operacién 8
esta conectada al cuerpo de conector 4 de manera que permite un cierto movimiento mutuo entre la barra de
operacion 8 y el cuerpo de conector 4 en la primera direcciéon, por ejemplo, deslizando sobre la barra de
deslizamiento 19 unida a un extremo del cuerpo de conector 4. La barra de operacién 8 esta provista de dos
superficies de rodillo 14a, 14b, que estan formadas como depresiones en la barra de operaciéon 8. Ademas, estan
provistos dos cuerpos de contacto 12a, 12b (por ejemplo cuerpos de rodillo), que esta encerrados por las dos
superficies de rodillo opuestos 14a, 14b y dos superficies de contacto asociadas 13a, 13b formadas en las mitades
de cuerpo de conector 4a, 4b. Alternativamente, las superficies de rodillo 14a, 14b pueden estar formadas en las
mitades de cuerpo de contacto 4a, 4b y las superficies de contacto asociadas 13a, 13b pueden estar dispuestas en
la barra de operacion 8. Cuando la barra de operacion 8 se mueve a la derecha (como se muestra en la situacion de
la Fig. 3), los cuerpos de contacto 12a, 12b en un cierto momento se retinen con las superficies de rodillo opuestas
14a, 14b, y el cuerpo de conector 4 empieza a deslizar a la derecha hasta que se alcanza la segunda posicion.
Cuando se ejerce mas fuerza en la barra de operacion 8, la combinacién de dos superficies de rodillo opuestas 14a,
14b, dos cuerpos de contacto 12a, 12b y superficies de contacto 13a, 13b daran lugar a un movimiento hacia fuera
de las dos mitades de cuerpo de conector 4a, 4b para extenderse en una direccién perpendicular a la primera
direccién, en contra de la fuerza de los muelles de tensionamiento 15. Una accién similar darla lugar cuando se
mueva la barra de operacion 8 en la otra direccion, debido a la estructura especular del mecanismo de operacion
(12, 13, 14).

Colocando los dos cuerpos de contacto sustancialmente en la mitad del cuerpo de conector 4, es posible obtener
una fuerza de extension casi igual en ambas partes de extremo 21 del cuerpo de conector 4. Para permitir una
buena transferencia de fuerzas, las superficies de contacto 13a, 13b estan en una realizacion adicional hechas de un
material que es mas duro que el material del propia cuerpo de conector 4 (cobre), por ejemplo de acero endurecido.

En una realizacién adicional, las partes de extremo 21 pueden estar provistas de bafio de plata o bafio de oro para
permitir una vida de servicio larga del desconectador con resistencia de contacto baja mantenida.

En la realizacibn como se muestra en la Fig. 4 y 5, el cuerpo de conector 4 es un cuerpo hueco (por ejemplo de
material de cobre) provisto de al menos una hendidura 1 en una direccién longitudinal del cuerpo de conector 4, en
cada parta de extremo 21. En la realizacion mostrada en la Fig. 5, se proporcionan mdltiples hendiduras 12, y las
hendiduras se superponen parcialmente en una direccion circunferencial del cuerpo de conector 4 en la parte media
del cuerpo de conector 4. Esto realmente forma multiples segmentos en las partes de extremo 21, que se pueden
extender en una direccion radial del cuerpo de conector 4.

Las partes de extremo 21 estan provistas de superficies interiores con forma coénica 16, que forman parte del
segundo mecanismo de operacion destinado a extender las partes de extremo 21 en una direccion radial (es decir,
perpendicular a la primera direccién, es decir, la direccion de movimiento del cuerpo de conector 4). El segundo
mecanismo de operacion es esta realizacion comprende ademas una barra de operacion, que en esta realizacion
comprende un primera arbol 8 provisto de un primer cuerpo de extremo 2 con forma conica, y un segundo arbol 7
provisto de un segundo cuerpo de extremo con forma conica 5. El segundo arbol 7 rodea al primer arbol 8
coaxialmente en una realizacion ventajosa, proporcionando auto-alineacion y facil funcionamiento. El primer y
segundo cuerpos de extremo von forma cénica 2, 5, estas situados dentro de las superficies interiores cénicas 16 del
cuerpo de conector 4. El cuerpo de conector 4 esta ademas provisto de muelles 3 que se apoyan en los cuerpos de
extremo con forma conica 2, 5, que ejercen una fuerza que carga los cuerpos de extremo con forma conica 2, 5, en
una direccién alejandolos de las superficies interiores conicas 16.

Una palanca de operacion 10 esta dispuesta, la cual estd conectada al primer arbol 8 utilizando una conexion de
pivotamiento 11. La palanca de operacion 10, en funcionamiento, se apoya sobre un borde 17 del segundo arbol 7.
Cuando se mueve la plancha 10 a la izquierda o a la derecha, empezando desde una posicién como se muestra en
la Fig. 4b, esto da lugar a un movimiento a la izquierda o a la derecha de todo el cuerpo conector 4.

Esta estructura permite también una accién de palanca que da lujara un movimiento relativo del primer y segundo
arbol 7, 8, o bien a la primera o bien a la segunda posicién, cuando el cuerpo de conector 4 separado o bien por el
primer o bien por el segundo terminal 1, 9. Como resultado, el primer y segundo cuerpos de externo con forma de
cono 2, 5 se mueven uno hacia otro (como se muestra en la Fig. 4a y la Fig. 4c), ejerciendo una fuerza dirigida hacia
fuera sobre las partes de extremo 21 a través de la superficies interiores conicas 16 de los mismos, y asegurando un
contacto eléctrico igual al fijo. En la primera o segunda posicion, esta fuerza se puede aplicar por la palanca 10 que
se apoya sobre el borde del segundo arbol 7. Utilizando esta realizacion, se proporciona una superficie de contacto
grade y una presion de contacto elevada en la primera y la segunda posicién cuando se ejerce fuerza sobre la
palanca 10, dando lugar a una resistencia eléctrica muy baja. Ademas, durante el movimiento del cuero de conector
4 no hay presién de contacto, como resultado de lo cual es necesario una fuerza de movimiento muy baja, y se
produce poco o nada desgaste de contacto en los terminales 1, 6, 9. También, el mecanismo de operacién se
combina como un (nico mecanismo de operacion tanto para conmutar el desconectador entre la primera y la
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segunda posicién, como para extender las partes de extremo 21 del desconectador para aumentar la presion de
contacto.

En todas las realizaciones descritas anteriormente, el primer y segundo arboles 7, 8 pueden estar hechos de
material eléctricamente aislante. Esto permite el montaje facil y también el funcionamiento seguro del desconectador
en una realizacion con otros conductores eléctricos.

Ademas, con el fin de asegurar un contacto eléctrico con una resistencia de contacto suficientemente baja, una
superficie de contacto entre el cuerpo de conector 4 y el primer o segundo terminal es al menos tan grande como
una superficie de contacto entre el cuerpo de conector 4 y el terminal principal 6.

Las realizaciones anteriores han sido descritas como ejemplos de implementaciones de las presentes invenciones,
También son posibles cambios en los detalles y modificaciones dentro del campo de la presente invencién. El campo
esta definido por las reivindicaciones adjuntas.
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REIVINDICACIONES
Un desconectador para un sistema de engranaje de conmutacion,

gue tiene una primera posicion de contacto, en la que se proporciona un contacto eléctrico entre un terminal
principal (6) y un primer terminal (1),

caracterizado por que se proporciona una segunda posicion de contacto, en la que se proporciona un
contacto eléctrico entre el terminal principal (6) y un segundo terminal (9),

en el que el conector comprende un cuerpo de conector (4) que se puede mover en una primera direccion
entre la primera y la segunda posicién y esta provisto de una parte de extremo (21) que se puede extender
en una direccién sustancialmente perpendicular a la primera direccién para proporcionar una fuerza de
contacto entre la parte de extremo (21) y el primer, segundo o principal terminal (1, 9, 6),

y el desconectador comprende ademas un primer mecanismo de operacion que esta dispuesto para mover
el cuerpo de conector (4) entre la primera y la segunda posicion.

El desconectador de acuerdo con la reivindicacién 1, en el que el desconectador comprende ademas un
segundo mecanismo de operacion que esta dispuesto para extender las partes de extremo del cuerpo de
conector (4) cuando el desconectador esta en la primera o en la segunda posicién de contacto.

El desconectador de acuerdo con la reivindicacién 2, en el que el primer y segundo mecanismos de
operacion estan combinados en un Unico mecanismo de operacion.

El desconectador de acuerdo con una cualquiera de las reivindicaciones 1-3, en el que el cuerpo de
conector (4) gira entre la primera y la segunda posiciones.

El desconectador de acuerdo con la reivindicacion 4, en el que el cuerpo de conector (4) tiene una conexion
eléctrica fijada (23) al terminal principal (6), y gira entre la primera y la segunda posiciones,

en el que el cuerpo de conector (4) comprende una parte de extremo (21) que tiene dos partes de extremo
(4a, 4b) para contactar con el primer o segundo terminal (1,9), y

en el que el mecanismo de operacion comprende un mecanismo de palanca para extender la parte de
extremo (21) en contacto forzado con el primer o segundo terminal (1, 9).

El desconectador de acuerdo con la reivindicacién 5,
en el que el mecanismo de palanca comprende un mecanismo de rodillo (28) y leva (27).

El desconectador de acuerdo con una cualquiera de las reivindicaciones 1-3, en el que el cuerpo de
conector (4) se extiende entre la primera y la segunda posiciones con un movimiento lineal.

El desconectador de acuerdo con la reivindicacion 7, en el que el cuerpo de conector (4) esta provisto de
dos partes de extremo (21) que se pueden extender en una direccién sustancialmente perpendicular a la
primera direccion para proporcionar una fuerza de contacto entre las partes de extremo (21) y el terminal
principal y primero (6, 1) o entre las partes de extremo y el terminal principal y segundo (6, 9).

El desconectador de acuerdo con la reivindicacién 8, en el que al menos las partes de extremo (21) del
cuerpo de conector (4) cada una comprende dos 0 mas segmentos que se pueden mover mutuamente en
direcciones radiales.

El desconectador de acuerdo con la reivindicacién 8 o 9, en el que el cuerpo de conector (4) comprende
dos mitades de cuerpo de conector longitudinales (4a, 4b);

en el que el mecanismo de operacién comprende una barra de operacion (8) que tiene un movimiento lineal
en la primera direccion; y

en el que el desconectador comprende ademas una superficie de rodillo (14a, 14b) y un cuerpo giratorio
(12a, 12b) situado entre al menos una de las mitades de cuerpo de conector (4a, 4b) y la barra de
operacion (8), acoplandose el cuerpo de giratorio (12a, 12b) a la superficie de rodillo (14a, 14b) para
extender las partes de extremo (21) en la primera o segunda posicion.

El desconectador de acuerdo con la reivindicacion 10, en el que la superficie giratoria (14a, 14b) esta
dispuesta en la barra de operacion (8).

El desconectador de acuerdo con la reivindicacion 10 u 11, en el que las dos mitades de cuerpo de
conector longitudinales (4a, 4b) se mantienen juntas utilizando un elemento retenedor (15).
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El desconectador de acuerdo con la reivindicacion 8 0 9, en el que el cuerpo de conector (4) es un cuerpo
hueco, provisto de al menos una hendidura (12) en la direccién longitudinal del cuerpo de conector (4) en
cada una de las partes de extremo (21) del cuerpo de conector (4).

El desconectador de acuerdo con la reivindicaciéon 13, en el que las hendiduras (12) en ambas partes de
extremo (21) se solapan parcialmente en el medio del cuerpo de conector (4).

El desconectador de acuerdo con la reivindicacion 13 o 14, en el que las partes de extremo (21) del cuerpo
de conector (4) estan provistas de una superficie interior conica (16), y el mecanismo de operaciéon
comprende:

un primer arbol (8) provisto de un primer cuerpo de extremo con forma conica (2), y un segundo arbol (7)
provisto de un segundo cuerpo de extremo con forma cénica (5),

estando colocado el primer y segundo cuerpos de extremo con forma cénica (2, 5) dentro de las superficies
interiores conicas (16) de las partes de extremo (21) del cuerpo de conector (4).

El desconectador de acuerdo con una cualquiera de las reivindicaciones 13-15, en el que el mecanismo de
operacion comprende ademas una palanca de operacion (10), que esta unida al primer arbol (8), y en
funcionamiento, se apoya sobre un borde (17) del segundo arbol (7).

El desconectador de acuerdo con la reivindicacién 15 o 16, en el que el primer y segundo cuerpos de
extremo con forma cénica (2, 5) estan cargados por muelle para empujarlos alejandolos entre si.



ES 2478015713

oy
™~

o]
™

A

e

Fig 1

Fig 2

31 32 29

31

4a

]
4b

{li

YA
A,




aeL gzt QL aF 6L Lz

77777, \ ([ o

ES 2478015713

. A)ADDDETARNNRN

0000 e
( D NN
m \\ﬂ»\\\\%\ S egL egl eyl By Gi

10



ES 2478015713

0l

e 12

NN

=

11



ES 2478015713

Fig 5

21\

i [
=
. —

L/




	Primera Página
	Descripción
	Reivindicaciones
	Dibujos

