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DESCRIPCION
Dispositivo de control de persianas en construcciones de edificios

La invencién se refiere a un dispositivo de control, para persianas en construcciones de edificios, con una
disposicion de sensor, que presenta al menos un sensor de luz para la distincion de claridad del sol y cielo cubierto.

En construcciones de edificios, en particular en edificios de oficinas mayores, las superficies de ventanas estan
provistas con frecuencia con persianas, que son controladas en funcion de la luz, es decir, que en el caso de
radiacion solar mas fuerte debe llevarse la persiana respectiva a un estado que da sombra a la ventana, mientras
que la persiana debe adoptar un estado esencialmente inactivo cuando el cielo esta cubierto o la superficie
respectiva de la ventana no esta expuesta ya a radiacion directa del sol.

Hasta ahora el gasto de sensor necesario es comparativamente grande. Puesto que para un control optimo de las
persianas debe detectarse también la direccion de incidencia respectiva de la luz solar.

El cometido de la invencion es ahora reducir claramente el gasto de deteccion y, por lo tanto, al mismo tiempo
facilitar la instalacién del control de la persiana.

Este cometido se soluciona de acuerdo con la invencién porque el control presenta medios de recepcién para un
sistema de reconocimiento de la posiciéon global (GPS) asi como una hora de referencia con fecha o bien esta
conectado con él y por medio de una disposicion de ordenador y/o de memoria se calcula en la posicion geodésica
respectiva en cada instante de la hora de referencia el angulo espacial de la posicién del sol, y porque esta previsto
un dispositivo de memoria, en el que se pueden depositar intervalos angulares espaciales, a partir de los cuales es
posible y/o no es posible radiacion solar en una persiana o bien en un grupo de persianas.

La invencion se basa en la idea general de deducir o determinar por calculo la posicion respectiva del sol o bien la
direccion de incidencia posible respectiva de la luz del sol en virtud de la posicién geodésica calculada del edificio
respectivo, que es introducida durante la instalacién del dispositivo en una memoria del dispositivo o es detectada
por medio del sistema de reconocimiento de la posicion global, y de la hora de referencia que comprende la fecha
respectiva a partir de datos registrados en memoria. Por lo tanto, el sistema de acuerdo con la invencién conoce sin
medidas especiales de deteccion de la luz la direccion de incidencia posible de la luz del sol en el lugar respectivo a
la hora del dia respectiva. En este caso, la invencion utiliza el conocimiento de que pueden ser utiles medios de
recepcion para un sistema de reconocimiento de la posicion global no solo durante fases de movimiento, como en
los vehiculos en movimiento o similares, sino también en aparatos que deben disponerse de forma estacionaria.

Puesto que ahora de acuerdo con la invencién esta previsto, ademas, un dispositivo de memoria, en el que se
pueden depositar intervalos angulares espaciales, en los que es posible y/o no es posible una radiacion solar en
una persiana o bien en un grupo de persianas o en una ventana o bien en un grupo de ventanas, el dispositivo de
control de acuerdo con la invencién “sabe” si, cuando existe luz solar, una ventana esta expuesta o no al sol, de
manera que se puede controlar de una manera 6ptima la persiana respectiva.

El gasto de sensor de luz es extraordinariamente reducido, puesto que la instalaciéon de deteccidon solamente tiene
que estar en condiciones de distinguir entre claridad del sol y cielo cubierto.

Una ventaja especial de la invencion reside en que el control de acuerdo con la invenciones se puede emplear sin
mas en todo el mundo y la instalacion y en particular la introduccion de los intervalos angulares espaciales, en los
que es posible y/o no es posible una radiaciéon solar en una persiana o bien en un grupo de persianas o en una
ventana o bien en un grupo de ventanas, se puede realizar, en general, en principio, de cualquier manera.

De acuerdo con una configuraciéon conveniente de la invencion, el sensor de luz y los medios de recepcion para el
sistema de reconocimiento de la posiciéon global pueden estar reunidos en una unidad, lejos de la cual estan
dispuestas las disposiciones de ordenador y/o de memoria y similares.

De una manera especialmente conveniente, esta previsto todavia un sensor de viento, para proteger, dado el caso,
las persianas contra fuerzas destructivas del viento, tal vez por que las persianas en caso de viento fuerte son
introducidas en la carcasa de alojamiento de proteccion.

El sensor de viento esta constituido con preferencia de partes estacionarias:

En una camara abierta hacia abajo hacia la atmosfera esta dispuesta una resistencia calefactora eléctrica. Ademas,
estan presentes sensores de temperatura para la deteccion de la temperatura de la resistencia calefactora y de la
atmosfera. Cuando la resistencia calefactora es impulsada con una corriente eléctrica constante, la diferencia entre
la temperatura de la resistencia y la temperatura de la atmdsfera es una medida de la velocidad del viento.

Dado el caso, se puede registrar también adicionalmente el valor de la corriente calefactora dado el caso oscilante y
a partir de la relacion entre la diferencia de la temperatura mencionada anteriormente y el valor de la corriente
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calefactora respectiva se puede calcular una medida para la velocidad del viento.

Por lo demas, con respecto a la medida preferida de la invencién se remite a las reivindicaciones asi como a la
explicacion siguiente el dibujo, con cuya ayuda se describe en detalle una forma de realizacion especialmente
preferida de la invencion.

Se reivindica proteccién no sélo para combinaciones de caracteristicas indicadas o representadas expresamente,
sino también para subcombinaciones discrecionales en principio de estas caracteristicas.

En el dibujo:
La figura 1 muestra un diagrama de bloques el dispositivo de control de acuerdo con la invencion y
La figura 2 muestra una representacion esquematica de un aparato de medicion para la velocidad del viento.

De acuerdo con la figura 1, se pueden equipar persianas no representadas en ventanas tampoco representadas de
un edificio con motores eléctricos 1a, 1b, 1c, etc.

Para el control de los motores 1a, etc., esta previsto un aparato de control 2.

En el lado de entrada, el aparato de control esta conectado con un primer aparato de entrada 3 asi como con un
segundo aparato de entrada 4.

El primer aparato de entrada 3 esta configurado esencialmente como estacion de deteccion, que presenta, por una
parte, un sensor de luz 5, que puede distinguir entre la claridad del sol y el cielo cubierto. Ademas, el aparato de
entrada 3 posee, en general, un sensor del viento 6, que puede detectar la intensidad respectiva del viento. Por otra
parte, en el aparato de entrada 3 o, dado el caso, en el aparato de entrada 4 esta dispuesto un receptor 7 para un
sistema de reconocimiento de la posicion global. A partir de las sefiales de este sistema de reconocimiento de la
posicion global se puede calcular la posicién geodésica del receptor 7 asi como una hora de referencia, incluyendo
la hora respectiva.

El aparato de control 3 posee una unidad de ordenador o bien de memoria 8, que calcula a partir de estas sefales la
posicion respectiva del sol y, por lo tanto, la direccion de incidencia posible respectiva de la luz el sol. Esto se puede
realizar por calculo, aplicando un modelo matematico que reproduce la rotacion de la tierra asi como la traslaciéon de
la tierra alrededor del sol y calculando a partir de ello la posicidon respectiva del sol con respecto a la posicion
geodésica respectiva. En su lugar, también es posible depositar en una memoria las posiciones del sol en funcién de
la hora y la fecha para una red de posiciones geodésicas y acceder en cada caso a esta memoria.

Por medio del otro aparato de entrada 4, el aparato de control 2 obtiene datos con respecto a desde qué intervalos
angulares espaciales puede incidir (o no incidir) la luz del sol en la persiana asociada a uno de los motores 1a, etc.
Los datos correspondientes se pueden introducir manualmente en el aparato de entrada 4. En esta entrada, el
usuario, en principio, no tiene que tener ninguna consideracion de las posiciones posibles del sol en el lugar
respectivo. En su lugar, solamente tiene que “transmitir’ al aparato de entrada 4 desde qué intervalos angulares
espaciales seria posible una incidencia de luz solar (o no posible en virtud de estructuras del edificio), cuando el sol
aparece en la direccion del angulo espacial respectivo en el cielo.

Los datos correspondientes son registrados en el aparato de entrada 4 o en el aparato de control 2.

De esta manera, el aparato de control “sabe” si en un instante determinado en una fecha determinada en una
persiana determinada, activada tal vez por uno de los motores 1a a 1c, es posible una incidencia de luz solar. Si
ahora el sensor de luz 5 indicase claridad del sol, de esta manera el aparato de control 2 puede activar la persiana
respectiva para oscurecer la ventana respectiva o similar. Cuando no se indica claridad del sol, la persiana
respectiva permanece totalmente abierta.

Para el caso de que las persianas se puedan activar con viento mas fuerte, el aparato de control 2 tiene en cuenta
también las sefales del sensor de viento 6, tal vez de tal modo que las persianas son introducidas en la carcasa de
proteccion a través de la activacion de los motores 1a, 1b, etc., tan pronto como la intensidad del viento excede un
valor umbral y, en concreto, independientemente de si existe o no claridad del sol.

En principio, la intensidad del viento se puede medir de manera conocida en si a través de las llamadas ruedas del
viento.

De acuerdo con una forma de realizacion preferida de la invencion, es posible una medicién de la intensidad del
viento también con elementos exclusivamente estacionarios de la siguiente manera:

Dentro de una carcasa 9 abierta hacia la atmdsfera, en particular hacia abajo, esta dispuesta segun la figura 2 una
resistencia calefactora eléctrica 10. Un primer sensor de temperatura 11 mide la temperatura de la resistencia
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calefactora 10. Un segundo sensor de temperatura 12 mide la temperatura de la atmosfera, es decir, el aire que
rodea la carcasa 9. La resistencia calefactora 10 puede ser impulsada ahora con una corriente eléctrica constante,
que esta dimensionada de tal forma que la resistencia calefactora 10 alcanza una temperatura cuando el viento esta
en calma en el entorno de la carcasa 9, que esta una medida predeterminada por encima de la temperatura fuera de
la carcasa 9. De esta manera, se puede utilizar la diferencia de la temperatura, calculada por los sensores de
temperatura 11 y 12, entre la temperatura de la resistencia calefactora 10 y la temperatura exterior como medida
para la intensidad respectiva del viento.

La carcasa 9 sirve en primer término como proteccidon mecanica para la resistencia calefactora 10 y, dado el caso,
se puede suprimir.

La division del sistema de acuerdo con la invencion en el aparato de control 2 asi como os aparatos de entrada 3 y 4
solamente es ejemplar. En particular, el aparato de entrada 4 puede estar integrado en el aparato de control 2.
Ademas, el receptor 7 para las sefiales del sistema de reconocimiento de la posicién global puede estar dispuesto
también fuera del aparato de entrada 3 y puede estar integrado, por ejemplo, en el aparato de entrada 4 o en el
aparato de control 2. Ademas, la unidad de calculo o bien unidad de memoria 8 puede estar dispuesta también en el
aparato de entrada 3 6 4 que presenta los medios de recepcion 7 para el sistema de reconocimiento de la posicién
global, de manera que el aparato de entrada respectivo puede calcular y transmitir la posicion del sol posible en
cada caso. Esta ultima disposicién es especialmente conveniente cuando debe asociarse un Unico aparato de
entrada con medios de recepcion para el sistema de reconocimiento de la posicion global a una pluralidad de
aparatos de control 2 en una pluralidad de edificios adyacentes.

Dado el caso, la transmisién de datos entre los diferentes aparatos se puede realizar sin hilos o a través de una red
telefonica o una red de datos.
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REIVINDICACIONES

1.- Dispositivo de control para persianas en construcciones de edificios, con una disposicion de sensor (3), que
presenta al menos un sensor de luz (5) para la distincidn entre claridad del sol y cielo cubierto asi como con medios
de recepcion (7) para un sistema global de reconocimiento de la posicidon asi como una hora de referencia con fecha
y por medio de una disposicion de ordenador y/o de memoria (8) se calcula en la posicion geodésica respectiva en
cada instante de la hora de referencia el angulo espacial de la posicion del sol, y en el que esta previsto un
dispositivo de memoria, en el que se pueden depositar intervalos angulares espaciales, a partir de los cuales es
posible o no es posible radiaciéon solar en una persiana o bien en un grupo de persianas, caracterizado por que la
disposicion de ordenador y/o de memoria (8) esta prevista para registrar la hora de referencia con fecha
proporcionado por el sistema de reconocimiento de posicion global y se caracteriza por un aparato de entrada (4), en
el que un usuario puede introducir manualmente en el aparato de entrada (4) intervalos angulares espaciales, a
partir de los cuales en virtud de las estructuras de los edificios es posible o no es posible una incidencia de luz solar,
cuando el sol luce en el cielo en la direccién angular respectiva del espacio.

2.- Dispositivo de control de acuerdo con la reivindicacion 1, caracterizado por que los medios de recepcion (7) estan
dispuestos en el aparato de entrada (4).

3.- Dispositivo de control de acuerdo con la reivindicacién 1 6 2, caracterizado por que la disposiciéon de ordenador
y/o de memoria (2, 8) esta dispuesta a distancia de la disposicién de sensor (3).

4.- Dispositivo de control de acuerdo con una de las reivindicaciones 1 a 3, caracterizado por un medidor de viento
(6), que esta constituido esencialmente por una resistencia térmica eléctrica (10) expuesta a la atmosfera asi como
por un sensor de temperatura (11) para la temperatura de la resistencia térmica y por un sensor de temperatura (12)
para la temperatura de la atmésfera y como medida para la velocidad del viento evalia esencialmente la diferencia
de las temperaturas calculadas por los sensores de temperatura.

5.- Dispositivo de control de acuerdo con la reivindicacion 1, caracterizado por que los medios de recepcion (7) estan
previstos para transmitir continuamente la hora de referencia recibida desde el sistema de reconocimiento de la
posicion global con fecha hasta la disposicion de ordenador y/o de memoria (8).

6.- Dispositivo de control de acuerdo con una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por un aparato de
control (2), que presenta la unidad de ordenador y de memoria (8), y esta previsto para activar al menos un motor
(1a, 1b, 1c) de la persiana o bien del grupo de persianas.

7.- Dispositivo de control de acuerdo con la reivindicacion 6, caracterizado por que el aparato de control (2) calcula a
partir de las sefiales del sistema de reconocimiento de la posicién global, transmitidas desde los medios de
recepcion (7), la posicion respectiva del sol y, por lo tanto, la direccién de incidencia respectiva de la luz solar.

8.- Dispositivo de control al menos de acuerdo con la reivindicacion 6, caracterizado por que el aparato de control (2)
esta previsto para acceder, para el control del al menos un motor (1a, 1b, 1c), a posiciones del sol en funcién de la
hora y de la fecha depositadas en una memoria (8) para una red de posiciones geodésicas.

9.- Procedimiento de control para el funcionamiento de un dispositivo de control de acuerdo con una de las
reivindicaciones anteriores, en el que una unidad de calculo y/o de memoria (8) del dispositivo de control obtiene una
posicion geodésica y una hora de referencia con fecha a través de un medio de recepcion (7) desde un sistema de
reconocimiento de la posicion global y calcula para cada posicién geodésica respectiva en cada instante de la hora
de referencia el angulo espacial de la posicion del sol y en el que un usuario introduce por medio de una unidad de
entrada (4) manualmente intervalos angulares espaciales, a partir de los cuales es posible o no es posible en virtud
de las construcciones de edificios una incidencia de luz solar, cuando el sol luce en el cielo en la direccion respectiva
del angulo del espacio.
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