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DESCRIPCION
Aparato para representar visualmente estados de funcionamiento de un recipiente de coccion
Sector de la técnica

La presente invencién se refiere a un aparato para representar visualmente estados de funcionamiento de un
recipiente de coccidn segun las caracteristicas del predmbulo de la reivindicacién 1.

Estado de la técnica

Desde hace tiempo se conocen aparatos para representar visualmente estados de funcionamiento de un recipiente
de coccion.

Por ejemplo, el documento EP 0 364 684 muestra un aparato de este tipo. Este aparato puede usarse para
monitorizar la temperatura y presion de un recipiente de coccién. En este caso, la tapa del recipiente de coccion esta
dotada de un dispositivo de medicion apropiado. El usuario puede entonces leer el estado de funcionamiento en un
dispositivo de representacion visual. La medicion se realiza por medio de un indicador que puede detectarse por
medio de una barrera de luz. En este caso, la barrera de luz puede regularse a la posicion de la pantalla que va a
monitorizarse, y entonces reconoce el indicador cuando éste Ultimo esta ubicado en la posicién apropiada. Por tanto,
solo es posible monitorizar y/o representar visualmente un Unico estado de funcionamiento, es decir una temperatura
especifica, por ejemplo. Ademas, el aparato no puede reconocer la variacion en el estado de funcionamiento a lo
largo de un periodo especifico; por tanto es imposible, por ejemplo, reconocer errores en el control del aparato de
coccion.

El documento DE 196 02 826 A1 da a conocer un aparato similar.

Objeto de la invencion

A partir de esta técnica anterior, el objetivo de la invencion es especificar un aparato de representacion visual de
estado de funcionamiento que puede representar visualmente de manera continua un estado de funcionamiento

prevalente.

Ademas, el presente aparato de representacion visual de estado de funcionamiento sirve para reconocer estados de
error en el control del aparato de coccién.

Este objetivo se consigue mediante un aparato que tiene las caracteristicas segun la reivindicacién de patente 1. En
las reivindicaciones dependientes se especifican realizaciones ventajosas de la invencién.

El aparato de la invencién es particularmente ventajoso, debido a que pueden monitorizarse y representarse
visualmente muchos estados de funcionamiento diferentes basandose en la estructura codificada. Esto significa que
el estado de funcionamiento medido en un instante especifico o deseado puede determinarse y representarse
visualmente o monitorizarse mediante el aparato.

En una realizacién preferida el aparato puede combinarse con una tapa de un recipiente de coccién, adentrandose el
elemento de ajuste al interior del espacio de tapa a través de una abertura en la tapa.

En las reivindicaciones dependientes se caracterizan realizaciones ventajosas adicionales.
Descripcion de las figuras
La invencion se describe en mas detalle a continuacion con la ayuda de los dibujos, en los que:

la figura 1 muestra una vista de una tapa de un recipiente de cocciéon con un aparato de representacion visual de
estado de funcionamiento de la invencién segin una primera realizacion a modo de ejemplo;

la figura 2 muestra una vista en seccion de una tapa segun la figura 1;

la figura 3 muestra una vista de una tapa de un recipiente de coccion con un aparato de representacion visual de
estado de funcionamiento de la invencién segun una segunda realizacién a modo de ejemplo;

la figura 4 muestra una vista en seccion de una tapa segun la figura 3;

la figura 5 muestra una vista esquematica de un disco de regulacién y un disco de mediciéon en una primera posicion
de un aparato de representacion visual de estado de funcionamiento segun la presente invencion;
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la figura 6 muestra una vista esquematica de un disco de regulacién y un disco de medicién en una segunda
posicion segun la figura 5; y

la figura 7 muestra una vista esquematica de un disco de representacién visual de la invenciéon de un aparato de
representacion visual de estado de funcionamiento.

Descripcion detallada de la invencion

La figura 1 muestra una vista de una tapa (1) de un recipiente de coccion tal como, por ejemplo, una sartén o una
olla de coccidn a presion, con un mango (2) de tapa y un dispositivo (6) de entrada segun una primera realizacion a
modo de ejemplo. Un aparato de la invencion para representar visualmente estados de funcionamiento en el
recipiente de coccién, también denominado aparato de representacion visual de estado de funcionamiento, esta
integrado en el mango (2) de tapa.

La figura 2 muestra una ilustracion en seccion de la primera realizacion a modo de ejemplo. Un aparato de
representacion visual de estado de funcionamiento de la invencién segun la primera realizacion a modo de ejemplo
comprende sustancialmente al menos un dispositivo (3) de medicion, un dispositivo (4) sensor, una pantalla (5) y un
dispositivo (6) de entrada.

El dispositivo (3) de medicién comprende un disco (31) de medicion y un disco (32) de regulacién, ambos de los
cuales son preferiblemente de configuracién circular y estan dispuestos concéntricamente entre si. En este caso, el
disco (32) de regulacién esta dispuesto de modo estacionario, y el dispositivo (31) de medicion de manera giratoria.
Por tanto, el disco (31) de medicion puede moverse en relacién con el disco (32) de regulacion.

En la presente realizacién a modo de ejemplo, el disco (32) de regulacién estd permanentemente conectado al
mango (2) de tapa, y el disco (31) de medicién esta dispuesto sobre un vastago (33) pivotante. El disco (31) de
medicién esta dispuesto en este caso por debajo del disco (32) de regulacion. Del mismo modo podria concebirse
una disposicién concéntrica al mismo nivel o por encima del disco (32) de regulacion.

El vastago (33) puede hacerse pivotar o rotar a través de un angulo de pivotado mediante diversos elementos de
ajuste segun el estado de funcionamiento medido. En este caso, elementos de ajuste se adentran al interior del
espacio (37) de tapa a través de una abertura (38). El estado de funcionamiento sirve en este caso como variable de
entrada para el angulo de pivotado del vastago (33). El vastago (33) se hace pivotar normalmente en un intervalo de
pivotado con un angulo de desde 0° hasta 180°. Del mismo modo pueden concebirse otros intervalos de pivotado,
por ejemplo mas pequefios. El angulo de pivotado es por consiguiente el representativo del estado de
funcionamiento medido.

Para la medicién de la temperatura, se prefiere proporcionar un resorte en espiral o helicoidal hecho de bimetal
como elemento (36) de ajuste en el espacio (37) de tapa. Un resorte en espiral o helicoidal de este tipo es
particularmente adecuado para proporcionar un angulo de pivotado apropiado segun el estado de funcionamiento
medido. Tales elementos de ajuste se conocen a partir de termdémetros convencionales, y por tanto no necesitan
describirse adicionalmente en este caso. El hecho de que se admita un elemento de ajuste como elemento (36) de
ajuste plano en el interior de una abertura (38) correspondiente en la tapa (2), da como resultado un registro directo
y mejor de valores medidos en el espacio (37) de tapa.

La abertura (38) en la tapa (2) es preferiblemente de forma circular y tiene un diametro de desde 5 mm hasta 50 mm.
Se prefieren particularmente diametros de desde 10 mm hasta 30 mm, y en este caso el limite inferior también
puede encontrarse entre 10 mm y 20 mm.

En lugar de un elemento (36) de ajuste para la medicion de la temperatura, el nimero de referencia también puede
representar un elemento de ajuste cilindrico para registrar presion o humedad. La presién puede medirse, por
ejemplo, por medio de un resorte de tubo o un diafragma. La humedad se detecta preferiblemente por medio de un
higrémetro mecanico.

Segun las figuras 5 y 6, tanto la superficie del disco (31) de medicién como la superficie del disco (32) de regulacién
comprenden una estructura (34, 134) codificada que estan dispuestas preferiblemente sobre anillos circulares
diferentes. El angulo de pivotado cubierto por el dispositivo (4) sensor puede detectarse por medio de la estructura
(34, 134) codificada. La estructura (34, 134) codificada esta dispuesta en este caso concéntricamente con el disco
(31) de medicién y el disco (32) de regulacion en la superficie de los mismos. En otras palabras, la estructura (34,
134) codificada esta prescrita en una pista circular. En el disco (31) de medicion, la estructura (34) codificada se
extiende a lo largo de todo el intervalo de pivotado, siendo posible detectar la estructura (34) codificada con la ayuda
de un dispositivo (4’) sensor, también indicado como sensor (4’) de medicion. La estructura (134) codificada se
extiende preferiblemente del mismo modo en el disco (32) de regulacién a lo largo de un intervalo idéntico al
intervalo de pivotado. La estructura (134) codificada se monitoriza con la ayuda de un dispositivo (4”) sensor,
también indicado como sensor (4”) de regulacion.
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Si los dos discos (31, 32) se disponen uno sobre otro y se usan métodos de medicion idénticos para ambos discos
(31, 32), la pista circular de la estructura (134) codificada del disco (32) de regulacion tiene un radio diferente del de
la estructura (34) codificada del disco (31) de medicion. Las estructuras (34, 134) codificadas puede encontrarse una
sobre otra cuando se aplican métodos de medicion diferentes que no influyen uno en el otro, como se explicara mas
adelante.

A continuacion, un disco (5) de representacion visual se dispone por encima del disco (32) de regulacion. El disco (5)
de representacion visual comprende una escala (51) que representa visualmente la temperatura que ha de regularse
o el punto de referencia deseado. En este caso, la escala (51) esta impresa o estampada de tal modo que el usuario
puede leerla de manera eficaz. La figura 7 muestra la escala (51) descrita a modo de ejemplo. En las otras figuras, la
escala, si es visible, s6lo se ilustra esquematicamente. El disco (5) de representacion visual esta dotado en este
caso de datos de puntos de referencia de temperatura (por ejemplo 50°C, 60°C, 70°C, 80°C, 90°C, 100°C). El disco
(5) de representacién visual también puede integrarse directamente en el interior del aparato de estado de
funcionamiento. Es decir, no esta presente ningun disco (5) de representacion visual separado. Esta disposicion
también puede indicarse como dispositivo de representacion visual. Lo que es esencial es que el usuario pueda ver
un elemento del disco (31) de medicién a través del disco (5) de representacion visual o méas alla del disco (5) de
representacion visual si no se pretende que el usuario lea el estado de funcionamiento en el dispositivo (6) de
entrada. El disco (5) de representacion visual tiene entonces varias aberturas (52 - 55) con este propésito. El disco
(31) de medicién es visible a través de estas aberturas (52 - 55). Una linea (56) de representacion visual que esta
impresa sobre el disco (31) de medicion representa visualmente el estado de funcionamiento actual al usuario a
través de las aberturas (52 - 55).

El dispositivo (4) sensor, en este caso el sensor (4’) de medicion y el sensor (4”) de regulacién, puede explorar la
estructura (34, 134) codificada y determinar movimientos correspondiente entre el dispositivo (4) sensor y el disco
(32) de regulacion o el disco (31) de medicidn, y emitir una sefal correspondiente. La sefal es preferiblemente una
sefal eléctrica; dependiendo de la configuracién de la estructura (34, 134) codificada, ésta es una sefal analégica o
digital. La sefial es una representativa de la trayectoria cubierta por el disco (31) de medicion o la trayectoria cubierta
por medio del disco (32) de regulacién. Ya que la trayectoria cubierta por el disco (31) de medicion es, a su vez, una
representativa del estado de funcionamiento, la sefial representa por tanto el estado de funcionamiento. La
trayectoria cubierta por el dispositivo (6) de regulacion por medio del disco (32) de regulacién representa el punto de
referencia deseado fijado, y por tanto la sefal representa el valor de punto de referencia en este caso.

El dispositivo (4) sensor comprende al menos una fuente (41) de luz y un sensor (42) de luz. La fuente (41) de luz en
este caso transmite una sefal luminosa a la estructura (34) codificada en el disco (31) de medicidn o a la estructura
(134) codificada en el disco (32) de regulacién, y el sensor (42) de luz detecta la luz reflejada por la estructura (34,
134) codificada.

Normalmente se proporcionan dos dispositivos (4) sensores dispuestos uno detras del otro para una estructura (34,
134) codificada en forma digital. En este caso los dos dispositivos (4) sensores se encuentran a la misma distancia
radial, tienen una distancia angular entre si que es mayor o menor que la distancia desde un punto digital hasta el
siguiente punto digital de la estructura codificada. Esto permite reconocer el sentido de pivotado del disco (31) de
medicioén y/o el disco (32) de regulacion.

En la presente realizacién a modo de ejemplo, el dispositivo (4) sensor esta integrado en el dispositivo (6) de
entrada. El dispositivo (6) de entrada va a sujetarse al reborde del mango de tapa mediante el elemento (63) de
anclaje, y puede hacerse girar en relacion con el mango (2) de tapa. Se desprende que el dispositivo (6) de entrada
puede conectarse al mango (2) de tapa a modo de acoplamiento. Esto permite un uso flexible de varias tapas (1)
dotadas de un disco (31) de regulacion, disco (32) de medicién y elemento (36) de ajuste. El dispositivo (4) sensor
esta dispuesto por tanto de tal modo que durante la operacién de regulacion descrita a continuacién dicho dispositivo
sensor puede moverse en relacion tanto con el disco (32) de regulacion como con el disco (31) de medicion. En
cambio, durante la operacién de medicion sélo se mueve el disco (31) de medicion, especificamente en relacion con
el disco (32) de regulacion y también con el dispositivo (4) sensor. Debido a su configuracion, el dispositivo (4)
sensor puede detectar la trayectoria cubierta por el disco (31) de medicién, que representa un estado de
funcionamiento, y emitir una sefal apropiada.

Por tanto, el dispositivo (4) sensor tiene que detectar dos movimientos. Estos son el primer movimiento del
dispositivo (6) de entrada en relacion con el disco (32) de regulacion, y el segundo movimiento del disco (31) de
medicién en relacion con el dispositivo (6) de entrada. El dispositivo (4) sensor comprende por tanto un primer
sensor para detectar el primer movimiento, también indicado como sensor de regulacion, y un segundo sensor para
detectar el segundo movimiento, también indicado como sensor de medicion.

El dispositivo (6) de entrada esta dispuesto por tanto de manera que puede hacerse pivotar o rotar sobre el disco
(32) de regulacién y el disco (31) de medicion. En la realizacion a modo de ejemplo ilustrada, el pivotado del
dispositivo (6) de entrada sirve para determinar el estado de funcionamiento inicial y para regular el punto de
referencia del estado de funcionamiento deseado, es decir una temperatura de coccién especifica por ejemplo. Este
propésito lo sirve un indicador (60) que se hace pivotar a lo largo de una escala (51) hasta el punto de referencia
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deseado impreso en el disco (5) de representacion visual. La interaccién del dispositivo (6) de entrada con el disco
(32) de regulacion y el disco (31) de medicién se describe en mas detalle con la ayuda de las figuras 5 y 6.

Ademas el dispositivo de entrada comprende dos teclas (61) opcionales y un panel (62) de representacién visual
opcional. El panel (62) de representacién visual puede servir para representar visualmente estados de
funcionamiento, o representar visualmente parametros predefinidos tales como temperaturas de coccion para
productos alimenticios especificos. Ademas el dispositivo (6) de entrada comprende un transmisor de sefial, medios
de almacenamiento y medios de control. Los medios de control estdn conectados en este caso a los medios de
almacenamiento y/o al dispositivo sensor. Puede usarse un circuito integrado de aplicacion especifica (ASIC), por
ejemplo, como medios de control. El transmisor de sefial puede emitir una sefial de estado de funcionamiento tal
como una sefial acustica o una sefal optica, por ejemplo, que el usuario puede reconocer. Si va a emitirse una sefal
acustica, el transmisor de sefal es un zumbador. Una sefal 6ptica puede emitirse o bien por medio de la pantalla o
bien por medio de un diodo emisor de luz separado u otros medios de representacion visual. Los medios de
almacenamiento sirven para almacenar los parametros predefinidos y para almacenar el cédigo de control requerido
para el dispositivo (6) de entrada.

El aparato de representacion visual de estado de funcionamiento puede integrarse en un mango (2) de tapa, tal
como se muestra en las figuras 1 a 4. En este caso, el dispositivo (6) de entrada puede hacerse pivotar sobre el
vastago central del mango. El dispositivo (6) de entrada segun las figuras 1 y 2 esta dispuesto perpendicular al
vastago central del mango. El dispositivo (6) de entrada mostrado en las figuras 3 y 4 esta dispuesto a un angulo con
respecto al vastago central del mango. Si el dispositivo (6) de entrada no comprende el panel de representacion
visual ni las teclas de entrada, también puede ser de una configuracion mucho mas pequena. Por ejemplo, puede
concebirse que el dispositivo de entrada tenga la forma de un anillo que puede hacerse girar sobre el aparato de
representacion visual de estado de funcionamiento.

Un aparato de representacion visual de estado de funcionamiento autbnomo de este tipo puede usarse con muchos
recipientes de coccion diferentes. Si no se establecen medios (63) mecanicos, el aparato puede tener, por ejemplo,
con este proposito imanes con cuya ayuda el aparato (6) puede conectarse al recipiente de coccidn. Si el recipiente
de coccién estd hecho de un material no magnético, el aparato de representacion visual de estado de
funcionamiento también puede depositarse sobre el recipiente de coccién en un surco de tapa.

En una realizacion adicional (no mostrada), el aparato de representacion visual de estado de funcionamiento
también puede estar integrado en la tapa (2).

Las figuras 5 y 6 muestran esquematicamente la disposicién de la estructura (34) codificada en el disco (31) de
medicién y, respectivamente, de la estructura (134) codificada en el disco (32) de regulacion. La estructura (34, 134)
codificada puede estar configurada en una gran variedad de modos. El Unico criterio es que el pivotado del disco
(31) de medicién y/o disco (32) de regulacion proporcione una variable que pueda evaluarse mediante el dispositivo
(2) sensor. En este caso, la estructura (34, 134) codificada debe extenderse por todo el intervalo de pivotado. El
intervalo de pivotado corresponde preferiblemente a la trayectoria de medicion méaxima de los elementos de ajuste
que detectan y/o miden el estado de funcionamiento.

En las figuras 5 y 6, la estructura (34, 134) codificada se ilustra como puntos (35) dispuestos a separaciones
uniformes en un anillo circular. Tan pronto como el haz de luz de la fuente de luz de un dispositivo (4, 4’ 4”) sensor
incide sobre un punto, hay un cambio en la intensidad del haz de luz reflejado por la estructura (34, 134) codificada.
Tal cambio puede detectarse mediante el sensor. El nimero de cambios puede usarse mediante el control para
contar los puntos que han pasado. En este caso, los puntos estan dispuestos a separaciones uniformes de manera
que la distancia desde un punto hasta el siguiente punto corresponde a un cambio de estado de funcionamiento
definido, por ejemplo un cambio de temperatura definido. Dependiendo de los requisitos, las separaciones pueden
dividirse de manera mas precisa, es decir con una resolucién mas alta. Una posibilidad adicional para una estructura
(34, 134) codificada seria, por ejemplo, la disposicion de diferentes tiras que se extienden radialmente. Una
posibilidad alternativa adicional seria, por ejemplo, proporcionar una abertura en el disco (32) de regulacién o en el
disco (31) de medicién. Entonces seria posible del mismo modo detectar una abertura de este tipo mediante dicho
sensor. En el caso del uso de puntos o lineas o aberturas, también es posible hablar de una medicion digital.

En otras palabras también es posible decir que la estructura (34, 134) codificada esta dividida en incrementos
individuales, y que esos incrementos, o la separacion entre los incrementos, corresponde a un cambio definido en un
estado de funcionamiento.

Ademas, también seria posible que la estructura codificada fuera un segmento circular coloreado que se extiende
por todo el intervalo de pivotado, variando la intensidad de la coloracién del segmento circular a lo largo de todo el
segmento circular para producir una reflexién diferente del haz de luz en cada posicion. En este caso también se
habla de una medicién analdgica.

También pueden concebirse patrones adicionales que tienen una estructura analdgica o digital. Con el propoésito de
la explicacion, los puntos (35) se representan visualmente en diferentes colores. En la figura 7, los puntos (34) del
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circulo interno y (134) del circulo externo son virtualmente irreconocibles, ya que tienen un color similar al color del
disco, pero una reflectancia diferente.

Del mismo modo, son posibles posibilidades adicionales para medir una trayectoria con la ayuda de un sensor. Por
ejemplo, el disco de medicion puede estar dispuesto de modo angular de manera que la distancia entre el sensor y
el disco de medicion cambia en caso de pivotado. En este caso se usa preferiblemente un sensor de proximidad
capacitivo o inductivo.

En una primera etapa, el usuario regula el punto de referencia del estado de funcionamiento que debe alcanzarse,
en la figura 5 una temperatura de 50°C, por ejemplo. En este caso el dispositivo (6) de entrada esta sujeto al mango
(2) de tapa. El dispositivo (6) de entrada se hace pivotar entonces de tal modo que el dispositivo (4) sensor, en este
caso el sensor (4’) de medicion y el sensor (4”) de regulacion, llegan a reposar sobre una zona en la que no esta
presente ninguna estructura codificada. Esta zona se proporciona en la figura 5 con el nimero de referencia (39). El
dispositivo (6) de entrada ilustrado esquematicamente adopta la posicién (S1) en esta posicion inicial. El indicador
(60) se ilustra del mismo modo esquematicamente. En la segunda etapa, el dispositivo (6) de entrada se hace
pivotar, como ya se describié anteriormente, en relaciéon con el disco (32) de regulacion, pero también en relacion
con el disco (31) de medicién hasta la posicién deseada del punto de referencia. El usuario puede leer el punto de
referencia deseado por medio del indicador (60) y la escala (51). En la realizacién a modo de ejemplo mostrada, el
punto de referencia va a ser de 50°C. Por tanto, el usuario hace pivotar el dispositivo (6) de entrada desde la
posicion (S1) inicial hasta la posicién (S2). Esto se ilustra mediante una flecha (100). Este pivotado establece el
punto de referencia deseado, y se registra el valor real prevalente actualmente. Tan pronto como los dos sensores
(4, 4”) alcanzan la estructura (34) codificada, los sensores (4’, 4”) emiten una sefal, y puede detectarse la
trayectoria cubierta. El punto cero del disco (32) de regulacién esta definido por el primer punto (35) de medicién al
inicio o al final de la escala de regulaciéon. Tan pronto como aumenta el valor real de la temperatura, es decir hasta
40°C, por ejemplo, el disco (31) de medicion con la estructura (34) codificada se hace pivotar en relacién con el disco
(32) de regulacion con la estructura (134) codificada. La cantidad de este pivotado puede detectarse relativamente
mediante los dos sensores (4’ y 4”) y el movimiento del dispositivo (6) de entrada. Antes de que comience la
medicién, el sistema puede evaluar el gradiente del aumento de temperatura y determinar posibles errores en caso
de un aumento excesivamente rapido o excesivamente lento. La mediciéon comienza tan pronto como el sensor (4”)
de regulacién detecta la estructura (134) codificada la primera vez y emite una primera sefal. Debido al pivotado del
disco (31) de medicion en relacion con el disco (32) de regulacién, el sensor (4’) de medicién todavia no puede emitir
una sefal, ya que dicho sensor de medicion aun no esta ubicado sobre la estructura (34) codificada. La trayectoria
de pivotado a través del dispositivo (6) de entrada se detecta mediante el sensor (4”) de regulacién. Tan pronto
como el sensor (4') de medicion alcanza la estructura (34) codificada, el sensor (4’) de medicion puede del mismo
modo emitir una primera sefial. La trayectoria de pivotado que se ha cubierto entre la primera emision de sefial del
sensor (4’) de regulacion y la primera emision de sefial del sensor (4’) de medicidon representa el valor real del
estado de funcionamiento.

Tan pronto como el dispositivo (6) de entrada pivotado por el usuario ha alcanzado la posiciéon deseada, es decir el
punto de referencia deseado, no se hace rotar el dispositivo de entrada adicionalmente. Esta posicién se ilustra en la
figura 5 con la ayuda de la posicién (S2), también denominada posicién de punto de referencia. En la posicion (S2)
el punto de referencia esta especificado en la escala con 50°C, algo que se indica por tanto mediante el indicador
(60), que forma parte del dispositivo (6) de entrada. Como ya se menciond, la trayectoria de pivotado cubierta por el
dispositivo (6) de entrada sobre la estructura (134) codificada representa el punto de referencia deseado. La
trayectoria de pivotado cubierta se detecta mediante el sensor (4”) que detecta el nimero de incrementos de la
estructura (134) codificada que se ha cubierto. En el ejemplo mostrado, el dispositivo (6) de entrada pasa tres puntos
(35) de medicion. El control puede almacenar en este caso el punto de referencia que resulta del mismo.

Sin embargo, en una realizacion alternativa, el punto de referencia también puede introducirse por medio de las dos
teclas (61) del dispositivo (6) de entrada. En el caso de una introduccion de este tipo, no hay ninguna necesidad
apremiante de pivotar el dispositivo de entrada sobre el disco (32) de regulacion.

Un cambio en el estado de funcionamiento da como resultado por medio del elemento de ajuste un pivotado del
disco (31) de medicién. Esto significa, por ejemplo, que el recipiente de coccién ubicado en un aparato de coccién
esta calentandose mediante la placa. Esto hace que el elemento (36) de ajuste hecho de bimetal comience a
deformarse. Esta deformacion da como resultado un pivotado del disco (31) de medicién. Este pivotado puede
detectarse mediante el sensor (4”) de medicién. Dependiendo de la configuracion de los medios de representacion
visual, el estado de funcionamiento actual se representa visualmente mediante las aberturas (52 - 55) en el disco de
representacion visual y mediante la linea (55) de representacion visual dispuesta sobre el disco de medicion, o se
representa visualmente el estado de funcionamiento por medio del panel de representacion visual. En una
realizacién adicional, es posible concebir del mismo modo una combinacion de representacién visual por medio del
disco de representacién visual y el panel de representacion visual. Tan pronto como se alcanza el estado de
funcionamiento fijado previamente, el aparato de representacion visual de estado de funcionamiento ventajosamente
emite la sefial acUstica u Optica.
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Si, por ejemplo, la temperatura es dicho estado de funcionamiento, el usuario puede ajustar la potencia del aparato
de coccién después de alcanzarse el estado de funcionamiento de manera que se mantiene el estado de
funcionamiento deseado.

El dispositivo de control puede, ademas, estar programado de tal modo que cuando se alcanza el punto de
referencia del estado de funcionamiento se emite una primera sefial de estado de funcionamiento. Si el valor del
estado de funcionamiento, por ejemplo en el caso de un aumento de temperatura, continua aumentando, puede
emitirse una sefnal adicional cuando se supera un valor limite definido en el control. El valor limite se define en este
caso como el punto de referencia mas y/o menos una cantidad especifica. Por ejemplo 80°C mas/menos 10°C. Por
tanto, en este caso, se emitird una sefal cuando se alcancen 70°C y/o a 90°C. Los valores limite también pueden
indicarse como valores limite inferiores, en este caso 70°C, o como valor limite superior, en este caso 90°C. Sin
embargo, esta cantidad también puede ser tal que cuando se supera el punto de referencia se permite una cantidad
relativamente grande o relativamente pequefa, y al caer el valor por debajo del punto de referencia se permite una
cantidad relativamente pequefia o relativamente grande. Por ejemplo, 80°C mas 15°C/menos 10°C u 80°C mas
102C/menos 15°C. En este caso, puede emitirse una sefal apropiada tanto en el caso de un aumento de
temperatura (por ejemplo, desde 65°C hasta 75°C), y en el caso de una caida de temperatura (por ejemplo desde
75°C hasta 65°C). Las sefales para el aumento de temperatura y para la caida de temperatura son preferiblemente
diferentes y, por tanto, puede reconocerlas el usuario.

Ademas, también es posible proporcionar una programacién que prescribe una temperatura especifica para
alimentos especificos (por ejemplo 80°C) y define los valores limite correspondientes segln la descripcion anterior.

En una realizacion adicional a modo de ejemplo, el control tiene una interfaz por medio de la cual es posible
comunicarse con el control del aparato de coccion que, del mismo modo, tiene una interfaz de este tipo. En este
caso, el control de aparato de coccién puede hacerse funcionar como funcién del estado de funcionamiento actual.
En este caso, los medios de control comprenden un transmisor con el cual puede generarse una sefial de control.
Esta sefal de control se transmite de modo inalambrico a un receptor de un aparato de calentamiento que actua
sobre el recipiente de coccion, por ejemplo el control de aparato de coccion. Los métodos de transmision
inalambricos incluyen métodos sin cables conocidos, por ejemplo por medio de infrarrojos, Bluetooth u otros
radioenlaces.

En una realizacion adicional a modo de ejemplo, el control esta configurado, de manera adicional, de tal modo que
estos errores pueden reconocerse en el control de aparato de coccion. Un error se define como una alteracion
improbable en el estado de funcionamiento a lo largo de un periodo de tiempo especifico. Es improbable, por
ejemplo, no alcanzar el primer estado de funcionamiento en un tiempo predeterminado. Si el estado de
funcionamiento es una temperatura, el tiempo predeterminado es una funcion, por ejemplo, del alimento, del tipo de
estufa de coccion y del tipo y/o tamano del recipiente. Un error de este tipo puede ser, por ejemplo, un fallo de los
elementos de calentamiento. Estados adicionales que van a detectarse pueden ser, dada la correcta regulacion, la
potencia incorrecta de la placa o la regulacién incorrecta del aparato de coccion. Cuando la coccion se realiza con
poca agua, la ausencia de agua da como resultado un aumento de temperatura ralentizado.

Lista o nimeros de referencia

(1) Tapa

(2) Mango de tapa

(3) Dispositivo de medicién

(4) Dispositivo sensor

(5) Pantalla, dispositivo de representacion visual

(6) Dispositivo de entrada

(31) Disco de medicion

(32) Disco de regulacion

(33) Vastago

(34, 134) Estructura codificada; superficie codificada

(35) Puntos de medicién, estructura codificada digital

(36) Elementos de ajuste
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(37) Espacio de tapa

(38) Orificio

(39) Zona sin superficie codificada
(41) Fuente de luz

(42) Sensor de luz

(4’) Sensor de medicién

(4”) Sensor de regulacion

(51) Escala

(52 - 55) Aberturas

(56) Linea de representacion visual
(60) Indicador

(61) Teclas

(62) Panel de representacion visual

(63) Elemento de anclaje
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REIVINDICACIONES

Aparato para determinar y representar visualmente o monitorizar al menos un estado de funcionamiento
para un recipiente de coccién, seleccionado del grupo de temperatura (T), presién (P) o humedad del aire
(H) de un recipiente de coccion, comprendiendo el aparato un elemento (3) de ajuste para detectar el
estado de funcionamiento, medios de control y un aparato de sefalizacién que comprende un transmisor de
sefal acustica y/o un transmisor de sefial dptica y/o un dispositivo de representacion visual, dispositivo de
representacion visual por medio del cual es posible representar visualmente un valor real del estado de
funcionamiento, y medios de control con la ayuda de los cuales es posible emitir una sefial apropiada
cuando se alcanza un punto de referencia del estado de funcionamiento, en el que el elemento (3) de ajuste
comprende un disco (31) de medicion pivotante con una estructura (34) codificada, en el que se
proporciona un dispositivo (4, 4’) sensor para detectar la trayectoria de pivotado del disco (31) de medicion,
caracterizado porque el aparato comprende un disco (32) de regulacion con una estructura (134) codificada,
y un dispositivo (4, 4”) sensor para detectar la regulacion del punto de referencia del estado de
funcionamiento, pudiendo moverse el dispositivo (4, 4”) sensor y el disco (32) de regulacién uno en relacion
con el otro, y pudiendo moverse el disco (31) de medicién y el disco (32) de regulacion uno en relacion con
el otro.

Aparato segun la reivindicacion 1, caracterizado porque la estructura (34, 134) codificada tiene una
estructura analdgica o una estructura digital, haciendo posible detectar estas estructuras por medio del
dispositivo (4, 4’, 4”) sensor.

Aparato seguln la reivindicacion 1 6 2, caracterizado porque el aparato puede combinarse con una tapa (2)
del recipiente de coccién, adentrandose el elemento (3) de ajuste al interior del espacio (37) de tapa a
través de una abertura (38) en la tapa.

Aparato segun la reivindicacion 3, caracterizado porque la abertura (38) es de configuracion circular y tiene
un diametro en el intervalo de desde 5 mm hasta 50 mm.

Aparato segln una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque el aparato comprende ademas
un dispositivo (6) de entrada, estando conectado este dispositivo (6) de entrada permanentemente al
dispositivo (4, 4’, 4”) sensor.

Aparato segun la reivindicacién 5, caracterizado porque el dispositivo de entrada puede conectarse por
medio del disco (31) de medicion y el disco (32) de regulacién de manera que puede acoplarse al mango
(2) de tapa.

Aparato segln la reivindicacién 5, caracterizado porque el dispositivo de entrada puede conectarse
permanentemente al mango (2) de tapa por medio del disco (31) de medicién y el disco (32) de regulacion.

Aparato segun una de las reivindicaciones 5 a 7, caracterizado porque el dispositivo (6) de entrada
comprende al menos una tecla (61) de entrada y un panel (62) de representacion visual.

Aparato segun una de las reivindicaciones 1 a 8, caracterizado porque los medios de control comprenden
un transmisor con la ayuda del cual es posible generar una sefial de control que puede transmitirse de
modo inalambrico a un receptor de un aparato de calentamiento que actlia sobre el recipiente de coccion.

Método para monitorizar al menos un estado de funcionamiento, seleccionado del grupo de temperatura,
presion o humedad del aire, usando un aparato segin una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 9,
usandose los medios de control del aparato en una primera etapa para monitorizar un punto de referencia
del estado de funcionamiento que ha de alcanzarse, y emitiendo el aparato de sefalizacion una sefal
apropiada cuando se alcanza el punto de referencia, en el que en una segunda etapa que sigue a la
primera etapa se monitoriza(n) un valor limite superior y/o un valor limite inferior mediante los medios de
control y el aparato de sefalizacién emite una sefial adicional al superar el valor limite superior y/o al caer
por debajo del valor limite inferior, caracterizado porque para regular el punto de referencia del estado de
funcionamiento, el dispositivo sensor del aparato para detectar la regulaciéon del punto de referencia del
estado de funcionamiento se aplica en el aparato fuera de las estructuras codificadas del disco de
regulacién, y porque el dispositivo sensor y el disco de regulacién se mueven uno en relaciéon con el otro
hasta que se alcanza dicho punto de referencia.



ES 2502519713

10

FIG. 1
41.42
5 32 31
63 T \4
33 g
37 36 j 7 2
/ |
L —— AN -
3 38



ES 2502519713

o
O
L

41.42

33

/
L/
’
“\Lnn\n/

63

38

FIG. 4

11



ES 2502519713

FIG.5

FIG. 6




ES 2502519713

54 o1 .
") 0
5 &0 70
a0 /32
53
™ | 90
= b
o o
O
o\© o/0
\% o/ 0
oXo 0/0
O0 OQoo® 134
0,
©o00© 34
31—

FIG. 7

13



	Primera Página
	Descripción
	Reivindicaciones
	Dibujos

