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DESCRIPCION

GRAPADORA CON UN DISPOSITIVO DE APLANADO DE PATAS

1. Campo de la invencién

La presente invencién se refiere a una grapadora, y méas
particularmente, a una grapadora que tiene un dispositivo de
aplanado de patas para doblar las patas de una grapadora de forma

plana.

2. Descripcién de la técnica relacionada

Una grapadora convencional tiene wun dispositivo de doblado de
patas para doblar las patas de wuna grapa. Sin embargo, el
dispositivo de doblado de patas convencional dobla las patas de
una grapadora curvadas, de tal forma que el espesor de 1los
documentos combinados por las grapas es grueso. Las patas curvadas
dobladas no pueden sujetar documentos con un gran Jrosor y Se
deforman mads facilmente hiriendo a una persona. Por lo tanto, se
proporcionan grapadoras con un dispositivo de aplanado de patas,
tales como la Patente Taiwanesa N° 1229026 o 11274637 para

resolver los problemas que se han mencionado anteriormente.

El documento WO-03/082528-A1 desvela una grapadora también con un

dispositivo de aplanado de patas.

La patente '026 desveld un dispositivo de aplanado de patas con un
elemento de accionamiento con forma de V. El elemento de
accionamiento tiene un extremo conectado de forma giratoria a un
extremo frontal de wuna palanca de disparo para accionar el
dispositivo de aplanado de patas cuando la palanca de disparo se
presiona. Sin embargo, el elemento de accionamiento estd conectado
al extremo frontal de la palanca de disparo, y es necesaria una
gran fuerza para hacer funcionar la grapadora. Ademéas, la

estructura de la grapadora convencional es compleja, y el coste de
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fabricacidén de la grapadora convencional es elevado. Ademds, para
recargar las grapas en la grapadora convencional, la palanca de
disparo pivotard en un gran angulo para abrir un cargador de

grapas, pero esto hard que la grapadora gire fécilmente.

La patente '637 desveld una grapadora con un elemento deslizante
conectado entre una palanca de disparo y un dispositivo de
aplanado de patas. Cuando la palanca de disparo se desplaza hacia
abajo, el elemento deslizante se desplazard para accionar el
dispositivo de aplanado de patas para remachar las patas de una
grapa disparada. Sin embargo, el elemento deslizante de la grapa
convencional tiene una estructura complicada, y la fabricacidén vy
el montaje de la grapadora es problematico % largo.
Adicionalmente, la fuerza aplicada a la palanca de disparo no
puede transmitirse de forma eficaz al dispositivo de aplanado de

patas a través del elemento deslizante.

Se desvela otra grapadora convencional en el Modelo de Utilidad de
Taiwdn N° 299629. E1 Modelo de Utilidad '629 desveld un
dispositivo de accionamiento en forma de un sistema de palancas
para conectar una palanca de disparo y proporcionar un efecto de
ahorro de trabajo. Sin embargo, el dispositivo de accionamiento
del Modelo de Utilidad '629 también tiene una estructura compleija,
y el coste para fabricar la grapadora convencional también es
elevado. Ademés, la palanca de disparo girard con respecto a un
gran angulo para abrir un cargador de grapas para recargar las

grapas, y esto hard que la grapadora gire facilmente.

Para superar los inconvenientes, la presente invencidén tiende a
proporcionar una grapadora para mitigar u obviar los problemas dque

se han mencionado anteriormente.

El principal objetivo de 1la invencidén es proporcionar una
grapadora que tenga una estructura sencilla y que se mantenga
estable si su conjunto de disparo se gira hasta una posicidén de

recarga.
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El problema se resuelve de acuerdo con la reivindicacién 1.

La grapadora comprende una base de soporte, un conjunto de
cargador, un conjunto de disparo, una palanca auxiliar y un
dispositivo de aplanado de patas. La base de soporte tiene un
extremo frontal y un extremo posterior. El conjunto de cargador se
conecta de forma giratoria al extremo posterior de la base de
soporte. La palanca auxiliar se conecta de forma giratoria a la
base de soporte. El conjunto de disparo se conecta de forma
giratoria al extremo posterior de la base de soporte en una
posicidén por encima del conjunto de cargador y tiene una palanca
de disparo y un elemento de empuje. La palanca de disparo se
conecta de forma giratoria al extremo posterior de la base de
soporte. El elemento de empuje se monta de forma giratoria en la
palanca de disparo con un pivote y tiene dos brazos de empuje que
se extienden hacia la base de soporte. El dispositivo de aplanado
de patas estd montado sobre la base de soporte y tiene una base
deslizante, una base mdévil y un elemento de yunque. La base
deslizante se monta de forma giratoria sobre la base de soporte y
tiene un segmento empujado sobre la base deslizante vy que
corresponde a y se empuja selectivamente por los brazos de empuije
sobre el elemento de empuje. La base médvil se conecta de forma
operativa a la base de soporte, se bloquea selectivamente por la
base deslizante para evitar que la base mévil se desplace hacia
abajo antes del deslizamiento de la base deslizante con respecto a
la base de soporte y tiene un extremo frontal y un orificio
alargado definido en el extremo frontal. El elemento de yunque se

monta en el orificio alargado en la base mdévil.

EN LOS DIBUJOS

La figura 1 es una vista en perspectiva de una grapadora de
acuerdo con la presente invencidén; la figura 2 es una vista en
perspectiva despiezada de la grapadora en la figura 1; la figura 3

es una vista en perspectiva de la grapadora en la figura 1;la
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figura 4 es una vista en perspectiva de la grapadora en la figura
1 que muestra la grapadora que se abre para rellenar las grapas;
la figura 5 es wuna vista lateral en seccidén parcial de la
grapadora en la figura 1; 1la figura 6 es wuna vista lateral
operativa en seccidén parcial de la grapadora en la figura 1 que
muestra el conjunto de disparo presionandose; la figura 7 es una
vista lateral operativa en seccidén parcial de la grapadora en la
figura 1 que muestra la base deslizante del dispositivo de
aplanado de patas que se desliza por el elemento de empuje; y la
figura 8 es una vista lateral de la grapadora en la figura 6 con

lineas de fuerza indicadas.

Con referencia a las figuras 1 y 2, una grapadora de acuerdo con
la presente invencidédn comprende una base de soporte (10), un
conjunto de cargador (20), wun conjunto de disparo (30), un

dispositivo de aplanado de patas (40) y un soporte base (50).

La base de soporte (10) tiene un extremo frontal, un extremo
posterior, una parte inferior y comprende una placa inferior (11)
y dos placas laterales (12) formadas en y sobresaliendo hacia
arriba desde dos lados de la placa inferior (11). La placa
inferior (11) es alargada y tiene un extremo frontal, un extremo

posterior y un par de orificios de guiado (111) y un orificio de

montaje (112). Los orificios de guiado (111) y el orificio de
montaje (112) se definen en el extremo frontal de la placa
inferior (11). Se forman dos pestafas de rotacién (114) en el
centro de la placa inferior (11) de la base de soporte (10). Se

forma un montaje de resorte (113) en el centro de la placa
inferior (11) entre el orificio de montaje (112) y las pestanas de

rotacidén (114).

Cada placa lateral (12) tiene un orificio de pivote principal
(121) definido en el extremo posterior de la base de soporte (10)
y alineédndose entre si y un orificio de pivote secundario (122)
alinedndose entre si. Se monta un pivote principal (13) a través

de los orificios de pivote principales (121) en las placas
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laterales (12) para conectar de forma giratoria el conjunto de
cargador (20) y el conjunto de disparo (30) con la base de soporte
(10). Se define una ranura de limitacidén curvada (123) en cada
placa lateral (12) cerca del orificio de pivote secundario (122) vy
se alinean entre si. Cada placa lateral (12) tiene adicionalmente
un gancho (124) formado en un extremo frontal de la placa lateral

(12) .

El conjunto de cargador (20) se conecta de forma giratoria al
extremo posterior de la base de soporte (10) con el pivote
principal (13) y comprende un cargador de grapas (21), una tapa de

cargador (23) y una varilla limitante (22).

E1l cargador de grapas (21) se conecta de forma giratoria al
extremo posterior de la base de soporte (10) con el pivote
principal (13) y mantiene las grapas dentro. Se monta un resorte
de cargador (14) entre la placa inferior (11) de la Dbase de
soporte (10) y la parte inferior del cargador de grapas (21) para
soportar el cargador de grapas (21). El1 cargador de grapas (21)
tiene un extremo posterior, dos orificios de rotacidédn (211) y dos
orificios de wvarilla (212). Los orificios de rotacidén (211) se
definen en el extremo posterior del cargador de grapas (21), y el
pivote principal (13) se monta a través de los orificios de
rotacién (211) para conectar el cargador de grapas (21) de forma
giratoria a la base de soporte (10). Los orificios de wvarilla
(212) se definen en el centro en la parte inferior del cargador de
grapas (21) y corresponden a las ranuras limitantes (123) en las

placas laterales (12) de la base de soporte (10).

La tapa de cargador (23) se conecta de forma giratoria a la base
de soporte (10) vy el cargador de grapas (21) con el pivote
principal (13) vy tiene una parte superior y un gancho (231)

formado en la parte superior de la tapa de cargador (23).

La varilla limitante (22) se monta a través de los orificios de

varilla (212) en el cargador de grapas (21) y tiene dos extremos
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sostenidos respectivamente de forma deslizable en las ranuras

limitantes (123) en la base de soporte (10).

Con referencia adicional a la figura 3, el conjunto de disparo
(30) se conecta de forma giratoria al extremo posterior de la base
de soporte (10) con el pivote principal (13) en una posicidén por
encima del conjunto de cargador (20) y comprende una palanca de
disparo (31), un elemento de empuje (36), un pivote (35) y una

palanca auxiliar (34).

La palanca de disparo (31) se conecta de forma giratoria al
extremo posterior de la Dbase de soporte (10) con el pivote
principal (13). La palanca de disparo (31) tiene un extremo
frontal, un extremo ©posterior, un centro, dos orificios de
rotacién (311) y dos orificios de rotacidén (312). Los orificios de
rotacién (311) se definen en el extremo posterior de la palanca de
disparo (31) y se alinean entre si. El pivote principal (13) se
monta a través de los orificios de rotacidédn (311) para conectar la
palanca de disparo (31) de forma giratoria con la base de soporte
(10). Los orificios de rotacidén (312) se definen en la parte
superior en el centro de la palanca de disparo (31) y se alinean
entre si. La pestafa de accionamiento de grapa (32) se fija
firmemente al extremo frontal de la palanca de disparo (31) y se
acopla de forma deslizable la tapa de cargador (23). Un resorte de
disparo (33) se monta entre y se apoya contra la palanca de

disparo (31) y la tapa de cargador (23).

El elemento de empuje (36) tiene forma de U, se monta de forma
giratoria sobre la palanca de disparo (31) con el pivote (35) vy
tiene una placa superior y dos brazos de empuje (361l). La placa
superior tiene dos extremos y un tapdén de acoplamiento (363) que
engancha el gancho (231) en la tapa de cargador (23). Los brazos
de empuje (361) son curvos y se extienden respectivamente desde
los extremos de la placa superior y hacia la base de soporte (10).
Cada brazo de empuje (361) tiene un orificio de rotacidén (362) gque

se alinean entre si.
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El pivote (35) se monta a través de los orificios de rotacidn
(312, 362) en la palanca de disparo (31) y los brazos de empuije
(361) para conectar de forma giratoria el elemento de empuje (36)
a la palanca de disparo (31). El1 pivote (35) del conjunto de
disparo (30) y los brazos de empuje (361l) del elemento de empuje
(36) se disponen a lo largo de una ruta de rotacidén en el centro

del pivote principal (13).

La palanca auxiliar (34) se conecta de forma giratoria al extremo
posterior de la base de soporte (10) y tiene dos placas laterales
formadas en y que se extienden hacia abajo desde wuna parte
superior de la palanca auxiliar (34). Cada placa lateral de 1la
palanca auxiliar (34) tiene un diente de rotacidén (341) formado en
un extremo posterior de la placa lateral y montado de forma
giratoria en el orificio de pivote secundario (122) en una
correspondiente de las placas laterales (12) de la base de soporte
(10) para conectar de forma giratoria la palanca auxiliar (34) a

la base de soporte (10).

La palanca auxiliar (34) tiene un rail sobre el que el pivote (35)
del conjunto de disparo (30) se monta de forma deslizable. El rail
de la palanca auxiliar (34) comprende dos ranuras (342) definidas
respectivamente a través de las placas laterales de la palanca
auxiliar (34). Dos extremos del pivote (35) del conjunto de
disparo (30) se sostienen respectivamente en las ranuras (342) en

las placas laterales de la palanca auxiliar (34).

Con referencia a las figuras 2, 5 y 6, el dispositivo de aplanado
de patas (40) estd montado sobre la base de soporte (10) vy
comprende una Dbase deslizante (41), una base mévil (43) vy un

elemento de yunque (45).

La base deslizante (41) se monta de forma deslizable en la base de
soporte (10) y tiene un segmento empujado formado sobre la base

deslizante (41) y que corresponde a y se empuja selectivamente por
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los brazos de empuje (361) en el elemento de empuje (36). EI
segmento empujado de la base deslizante (41) se dispone a lo largo
de la ruta de rotacidén a lo largo de la cual se disponen el pivote
(35) del conjunto de disparo (30) y los brazos de empuje (361) del
elemento de empuje (36). En una realizacidn preferida, el segmento
empujado comprende dos pestafas de empuje (412) montadas sobre dos

lados en el extremo posterior de la base deslizante (41).

La base deslizante (41) tiene adicionalmente maltiples pestahas de
acoplamiento (411) formadas en y que sobresalen de una parte
inferior de la base deslizante (41) y que se acoplan
respectivamente de forma deslizable a los orificios de guiado
(111) y el orificio de montaje (112) en la placa inferior (11) de

la base de soporte (10).

La base deslizante (41) tiene adicionalmente una nervadura
adyacente (415) formada en un extremo frontal de la base
deslizante (41) y una abertura (414) definida a través de la base

deslizante (41) cerca del extremo frontal.

Se monta un resorte de retrusidén (42) entre el montaje de resorte
(113) en la base de soporte y 1la Dbase deslizante (41) para
proporcionar una fuerza de retroceso a la base deslizante. En una
realizacidén preferida, la base deslizante (41) tiene un canal de
resorte (413) definido en el centro de la base deslizante (41)

para mantener el resorte de retrusidén (42) en el interior.

La base mévil (43) se conecta de forma operativa, preferiblemente
de forma giratoria, a la base de soporte (10) vy se bloquea
selectivamente por la base deslizante (41) para evitar que la base
mévil (43) se desplace hacia abajo antes del deslizamiento de la
base deslizante (41) con respecto a la base de soporte (10). La
base mévil (43) tiene un extremo frontal, un extremo posterior vy
un orificio alargado (431) definido en el extremo frontal. Se
forman dos dientes de rotacidén (432) en el extremo posterior de la

base mdévil (43) y se conectan de forma giratoria con las pestanas
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de rotacidén (114) en la base de soporte (10) para conectar de

forma giratoria la base mévil (43) a la base de soporte (10).

La base mévil (43) tiene adicionalmente un saliente adyacente
(434) formado en una parte inferior en el extremo frontal de la
base mdévil (43) y que estd adyacente a la nervadura adyacente

(415) en la base deslizante (41).

Ademés, se sostiene un resorte base (44) en la abertura (414) en
la base deslizante (41) y se monta entre la base mdévil (43) y la
placa inferior de la Dbase de soporte (10) para soportar vy

proporcionar una fuerza de retroceso a la base mévil (43).

El elemento de yunque (45) se monta en el orificio alargado (431)
en la base mévil (43), se soporta por un resorte de soporte (46) y

corresponde a la pestafla de accionamiento de grapa (32).

Con referencia a las figuras 1 y 2, el soporte base (50) se monta
en la parte inferior de la base de soporte (10) y tiene un extremo
frontal, un rebaje (51), dos paredes laterales (52), dos brazos de

enganche (53) y un canal deslizante (54).

El rebaje (51) se define en una parte superior del soporte base
(50) para mantener la placa inferior (11) de la base de soporte
(10) en el interior, y define las ©paredes laterales (52)
respectivamente en dos lados del soporte base (50). Los brazos de
enganche (53) se forman respectivamente en las paredes laterales
(52) y acoplan respectivamente los extremos frontales de las
placas laterales (12) de la Dbase de soporte (10) para sostener

firmemente la base de soporte (10) en el soporte base (50).

El canal deslizante (54) se define en el extremo frontal del
soporte base (50) para mantener de forma mévil el elemento de
yunque (45) en el canal deslizante (54). En una realizacidn

preferida, el canal deslizante (54) se define entre una pestafa

10
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frontal (541) y dos pestafias laterales (542) formadas cerca de las

paredes laterales (52).

Con referencia a las figuras 1 y 4, para cargar las grapas, se
tira hacia arriba del conjunto de disparo (30), la palanca de
disparo (31) se gira con respecto a la base de soporte (10) y el
pivote (35) se desliza a lo largo del rail en la palanca auxiliar
(34) . En consecuencia, la tapa de cargador (23) se gira con la
palanca de disparo (31) con respecto a la base de soporte (10), vy
el cargador de grapas (21) se abre para cargar las grapas. Por
consiguiente, recargar las grapas en la grapadora es cémodo y
facil. Ademds, con un efecto limitante proporcionado por el rail
en la palanca auxiliar (34) con respecto al pivote (35), la
palanca de disparo (31) Unicamente puede girarse hasta una
posicidén en la que la palanca de disparo (31) esté sustancialmente
perpendicular a la base de soporte (10). Por lo tanto, el centro
de gravedad de la grapadora puede mantenerse siempre en el area de
la base de soporte (10), y la grapadora puede mantenerse estable
en un plano incluso cuando el conjunto de disparo (30) se gira

hasta una posicidén de recarga.

Con referencia a las figuras 1, 5 y 8, cuando el conjunto de
disparo (30) se presiona, la palanca auxiliar (34) se desplaza
hacia abajo para hacer que la palanca de disparo (31) se gire
hacia abajo en el centro del pivote principal (13). La pestania de
accionamiento (32) se desplaza hacia abajo para presionar contra
una de las grapas que se va a disparar del cargador de grapas
(21). Con el elemento de vyungque (45), las patas de 1la grapa

disparada pueden remacharse.

Las ecuaciones que se indican a continuacidn se usan para probar
que la grapadora ahorra trabajo y facil de usar. Las ecuaciones
incluyen una fuerza de entrada (Fl) en el extremo frontal de la
palanca auxiliar (34), una fuerza interna (F2) aplicada en el
pivote (35), una fuerza de salida (F3) aplicada en el extremo

frontal de 1la palanca de disparo (31). Una relacidén de una

11
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longitud de la palanca auxiliar (34) y una distancia del pivote
(35) con respecto a los dientes de rotacidén (341) es 5. Una
relacién de la longitud de 1la palanca de disparo (31) vy wuna
distancia del pivote (35) con respecto al pivote principal (14) es

2.

Fl x5 =F2 x 1;
F1/F2 = 1/5; F1 = 0,2F2;
F3 x 2; F3 = 0,5F2;
0,5F2/0,2F2 = 2,5;
F3 = 2,5F1

F2 x 1
F3/F1

Puesto que fuerza de salida (F3) es 2,5 veces la fuerza de entrada

(Fl), la grapadora ahorra trabajo.

Con referencia a las figuras 5 a 7, cuando la palanca de disparo
(31) se desplaza hacia abajo, el elemento de empuje (36) se
desplazard hacia abajo con la palanca de disparo (31) y empujara
de nuevo el segmento de empuje sobre la base deslizante (41). En
consecuencia, la base deslizante (41) se empujarad para desplazarse
hacia el extremo posterior de la base de soporte (10) para liberar
el efecto de blogqueo a la base mévil (43). Por lo tanto, la base
mévil (43) con el elemento de yunque (45) se desplazard hacia

abajo para remachar las patas de una grapa disparada.

Puesto que el elemento de empuje (36) se monta de forma giratoria
en el centro de la palanca de disparo (31), el dispositivo de
aplanado de patas (40) se empuja directamente por el elemento de
empuje (36). Por lo tanto, la estructura de la grapadora puede
simplificarse % el funcionamiento de la grapadora puede
controlarse de forma precisa. Adicionalmente, el <conjunto de
disparo (30) estd disefado para tener una capacidad de ahorro de
trabajo como un dispositivo de palanca, el sistema de palanca de
ahorro de trabajo y el sistema de transmisidén de la grapadora de
acuerdo con la presente invencidén tiene un Unico fulcro. Las

acciones de los elementos del conjunto de disparo (30) en

12
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diferentes tiempos operativos puede transferirse de forma
eficiente al dispositivo de aplanado de patas (40) a través del
elemento de empuje (36). Por consiguiente, el tiempo operativo del
conjunto de disparo (30) es corto, por lo gque la grapadora permite

ahorrar trabajo y la estructura de la grapadora se simplifica.

13
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REIVINDICACIONES

Una grapadora gue comprende:

una base de soporte (10) que tiene

un extremo frontal; y

un extremo posterior;

un conjunto de cargador (20) conectado de forma giratoria al
extremo posterior de la base de soporte (10); y

un conjunto de disparo (30) conectado de forma giratoria al
extremo posterior de la base de soporte (10) en una posicidn
por encima del conjunto de cargador (20) y que tiene una
palanca de disparo (31) conectada de forma giratoria al
extremo posterior de la base de soporte (10),

caracterizada por

el conjunto de disparo (30) que tiene adicionalmente un
elemento de empuje (36) montado de forma giratoria en la
palanca de disparo (31) con un pivote (35) y que tiene dos
brazos de empuje (361l) qgque se extienden hacia la base de
soporte (10); vy

una palanca auxiliar (34) conectada de forma giratoria al
extremo posterior de la base de soporte (10) y que tiene un
rail sobre el que el pivote (35) del conjunto de disparo (30)
estd montado de forma deslizable, y

un dispositivo de aplanado de patas (40) montado en la base
de soporte (10) y que tiene una base deslizante (41) montada
de forma deslizable en la base de soporte (10) y que tiene un
segmento empujado correspondiente a y empujado selectivamente
por los brazos de empuje (361);

una base mdévil (43) conectada de forma operativa a la base de
soporte (10), bloqueada selectivamente por la base deslizante
(41) para impedir que la base mévil (43) se mueva hacia abajo
antes del deslizamiento de 1la Dbase deslizante (43) con
respecto a la base de soporte (10), y que tiene un extremo
frontal; y

un orificio alargado (431) definido en el extremo frontal; y
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un elemento de yungque (45) montado en el orificio alargado

(431) en la base mdévil (43).

2. La grapadora que se ha indicado en la reivindicacidén 1, en la
que la base de soporte (10) tiene un pivote principal (13) montado
en el extremo posterior de la base de soporte (10); el conjunto de
cargador (20) y la palanca de disparo (30) se conectan de forma
giratoria a la base de soporte (10) con el pivote principal (13);
y el pivote (35) del conjunto de disparo (30), los Dbrazos de
empuje (361) del elemento de empuje (36) y el segmento empujado de
la base deslizante (41) se disponen a lo largo de una ruta de

rotacidén en un centro del pivote principal (13).

3. La grapadora que se ha indicado en la reivindicacidén 2, en la
que el elemento de empuje (36) tiene una placa superior con dos
extremos; los brazos de empuje (361) estadn curvados, se extienden
respectivamente desde los extremos de la placa superior y cada uno
tiene un orificio de rotacidén (362) que alinea el uno con el otro;
y el pivote (35) del conjunto de disparo (30) se monta a través de
los orificios de rotacidén (362) en los brazos de empuje (361) para
conectar de forma giratoria el elemento de empuje (36) a la

palanca de disparo (31).

4. La grapadora que se ha indicado en la reivindicacidén 3, en la
que el conjunto de cargador (20) comprende una tapa de cargador
(23) que tiene una parte superior y un gancho (231) formado en la
parte superior de la tapa de cargador (23); y la placa superior
del elemento de empuje (36) tiene un tapdén de acoplamiento (363)

que acopla el gancho (231) en la tapa de cargador (23).

5. La grapadora que se ha indicado en la reivindicacidén 4, en la
que la palanca de disparo (31) tiene una pestafa de accionamiento
de grapa (32) fijada a un extremo frontal de la palanca de disparo
(31) v que acopla de forma deslizable la tapa de cargador (23); vy
se monta un resorte de disparo (33) entre y adyacente a la palanca

de disparo (31) y la tapa de cargador (23).
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6. La grapadora que se ha indicado en la reivindicacién 1, en la
que la palanca auxiliar (34) tiene dos placas laterales formadas
sobre y extendiéndose hacia abajo desde una parte superior de la
palanca auxiliar (34); el rail de la palanca auxiliar (34)
comprende dos ranuras (342) definidas respectivamente a través de
las placas laterales; y dos extremos del pivote (35) del conjunto
de disparo (30) se mantienen respectivamente de forma deslizable
en las ranuras (342) en las placas laterales de 1la palanca

auxiliar (34).

7. La grapadora que se ha indicado en la reivindicacién 1, en la
que la palanca de disparo (31) tiene dos orificios de rotacidn
(312) definidos en una parte superior de la palanca de disparo
(31) y que se alinean entre si; y el pivote (35) del conjunto de
disparo (30) se monta a través de los orificios de rotacidén (312)

en la palanca de disparo (31).

8. La grapadora que se ha indicado en la reivindicacidén 7, en la
que la base de soporte (10) comprende una placa inferior alargada
(11) que tiene un extremo frontal, un extremo posterior, un par de
orificios de guiado (111) definidos en el extremo frontal de la
placa inferior (11) y un orificio de montaje (112) definido en el
extremo frontal de la placa inferior (11); la base deslizante (41)
tiene mualtiples pestafas de acoplamiento (411) formadas en vy
sobresaliendo del fondo de la base deslizante (41) y que acoplan
respectivamente de forma deslizable los orificios de guiado (111)
y el orificio de montaje (112) en la placa inferior (11) de 1la

base de soporte (10).

9. La grapadora que se ha indicado en la reivindicacidén 8, en la
que la base de soporte (10) tiene dos pestafias de rotacidén (114)
formadas en la placa inferior (11) de la base de soporte (10); vy
la base mévil (43) tiene dos dientes de rotacidn (432) formados en
un extremo posterior de la base mévil (43) y conectados de forma

giratoria con las pestafas de rotacidén (114) en la base de soporte
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(10) para conectar de forma giratoria la base mévil (43) a la base

de soporte (10).

10. La grapadora que se ha indicado en la reivindicacidén 9, en la
que la base deslizante (41) tiene una nervadura adyacente (415)
formada en un extremo frontal de la base deslizante (41); vy la
base mévil (43) tiene un saliente adyacente (434) formado en una
parte inferior en el extremo frontal de la base mévil (43) y que
estd adyacente a la nervadura adyacente (415) en la base

deslizante (41).

11. La grapadora que se ha indicado en la reivindicacién 1 6 10,
que comprende adicionalmente un soporte base (50) montado en una
parte inferior de la base de soporte (10) y gque tiene un extremo
frontal y un canal deslizante (54) definido en el extremo frontal
del soporte base (50); y el elemento de yunque (45) se monta de

forma mévil en el canal deslizante (54) en el soporte base (50).
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