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DESCRIPCION
Tope retractil para mantener un espacio libre superior encima de una cabina de ascensor
Campo de lainvencién

Esta invencion se refiere de manera general a sistemas de ascensor. Mas particularmente, esta invencion se refiere
a mantener un espacio libre superior de seguridad encima de una cabina de ascensor durante el mantenimiento o la
inspeccion.

Descripcion de la técnica relacionada

Los sistemas de ascensor incluyen una variedad de dispositivos de seguridad para diferentes condiciones. Hay
dispositivos conocidos para mantener al personal de mantenimiento a salvo durante los procesos de inspecciéon o
mantenimiento, por ejemplo. Un tipo de tal dispositivo de seguridad se muestra en el documento de Patente de
Suiza 667.638 e incluye un soporte en el foso de un hueco de ascensor que se puede mover a una posicién para
contactar el fondo de una cabina de ascensor para impedir a la cabina entrar en el foso. Otro dispositivo se muestra
en la Patente de EE.UU. N° 5.727.657. Ese dispositivo tiene una funcion similar y un accionador alimentado para
mover el dispositivo de bloqueo.

La DE 100 52 459 describe dispositivos para formar un espacio de proteccién por encima o por debajo de la cabina
de ascensor.

Desarrollos recientes en sistemas de ascensor incluyen eliminar un cuarto de maquinas por encima de un hueco de
ascensor e instalar la maquina del ascensor cerca de la parte superior del hueco de ascensor. Tales sistemas de
ascensor sin cuarto de maquinas tienen menor espacio libre entre la cabina de ascensor y la superficie mas alta
dentro del hueco de ascensor, por ejemplo. Otros sistemas de ascensor modernos tienen un espacio libre superior
de poca altura durante la operacion normal incluso si no son del tipo sin cuarto de maquinas. Los expertos en la
técnica estan siempre esforzandose para mejorar las medidas de seguridad que facilitan la proteccion del personal
en la parte superior de la cabina durante un proceso inspeccion o mantenimiento, por ejemplo.

Segun la presente invencion se proporciona un conjunto de ascensor como se define en la reivindicacion 1.

Un conjunto de ascensor ejemplar incluye una cabina de ascensor y un contrapeso acoplado con la cabina de
ascensor. Al menos un dispositivo de seguridad esta soportado en la parte superior de la cabina de ascensor. Un
elemento de tope se mueve automaticamente en respuesta a una indicacién del dispositivo de seguridad desde una
posicion retraida a una posicion de trabajo donde el elemento de tope limita el movimiento del contrapeso en una
direccion hacia abajo para limitar por ello el movimiento de la cabina de ascensor en una direccion hacia arriba.

En un ejemplo, la indicacion del dispositivo de seguridad es una que un individuo esta en la parte superior de la
cabina de ascensor.

En un ejemplo, el dispositivo de seguridad es una balaustrada que se puede mover a una posicion de modo de
inspeccion en la parte superior de la cabina de ascensor y el elemento de tope en este ejemplo se mueve a la
posicion de trabajo en respuesta a la balaustrada que esté en la posicion de modo de inspeccién.

En otro ejemplo, al menos un sensor detecta la presencia de un individuo en la parte superior de la cabina de
ascensor para proporcionar la indicacion al elemento de tope para moverse a la posicion de trabajo.

Un conjunto ejemplar para limitar el movimiento de un contrapeso de ascensor incluye un elemento de tope
soportado de manera pivotante cerca de un primer extremo del elemento de retencion de manera que el elemento
de tope se puede mover entre una posicion retraida y una posicion de trabajo. En la posicion retraida, un segundo
extremo, opuesto del elemento de tope esta alineado generalmente verticalmente con el primer extremo. En la
posicion de trabajo, el segundo extremo esta desplazado verticalmente del primer extremo y el elemento de tope
esta en un angulo oblicuo respecto a la posicién retraida. Un elemento guia cerca del segundo extremo del elemento
de tope tiene una primera parte que esta conectada de manera pivotante con el elemento de tope. Una segunda
parte del elemento guia tiene al menos un brazo para enganchar una superficie vertical estacionaria de manera que
el elemento guia limita una distancia que el segundo extremo del elemento de tope se mueve en una direccion
horizontal segun el elemento de tope se mueve desde la posicion retraida a la posicion de trabajo.

Los diversos rasgos y ventajas de esta invencion llegaran a ser evidentes a los expertos en la técnica a partir de la
siguiente descripcion detallada. Los dibujos que acompafian la descripcion detallada se pueden describir
brevemente como sigue.

Breve descripcion de los dibujos

La Figura 1 ilustra esquematicamente las partes seleccionadas de un sistema de ascensor que es Util con una
realizacion de esta invencion.
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La Figura 2 es una ilustracién en perspectiva de un conjunto ejemplo para limitar el movimiento de un contrapeso en
una direccién hacia abajo.

La Figura 3 es una ilustracién en perspectiva de la realizacion de la Figura 2 desde otra vista y en otra posicion.
La Figura 4 ilustra esqueméticamente un rasgo seleccionado de la realizacion de las Figuras 2 'y 3.
Descripcion detallada

Esta invencion facilita el mantenimiento de una cantidad deseada de espacio libre superior encima de una cabina de
ascensor dentro de un hueco de ascensor. Un conjunto se sitla para limitar el movimiento de un contrapeso en una
direccién hacia abajo. Impedir al contrapeso moverse por debajo de un nivel deseado asegura que la cabina de
ascensor asociada no se movera por encima de una altura seleccionada dentro del hueco de ascensor. En un
ejemplo descrito, al menos un dispositivo de seguridad en la parte superior de una cabina de ascensor proporciona
una indicacion de cuando mover un elemento de tope a una posicidn para limitar el movimiento hacia abajo del
contrapeso para proporcionar el espacio libre superior deseado encima de la cabina de ascensor.

La Figura 1 ilustra esquematicamente las partes seleccionadas de un sistema de ascensor 20 que incluyen una
cabina de ascensor 22 acoplada con un contrapeso 24 para un movimiento vertical dentro de un hueco de ascensor
26 de una manera generalmente conocida. Por ejemplo, el contrapeso 24 y la cabina de ascensor 22 estan
acoplados usando cables o cintas en una configuracion conocida.

Un conjunto 30 incluye un elemento de tope 32 que se coloca selectivamente para limitar el movimiento hacia abajo
del contrapeso 24 dentro del hueco de ascensor 26. Impidiendo al contrapeso 24 caer por debajo de un nivel
seleccionado, se impide a la cabina de ascensor 22 elevarse por encima de una altura seleccionada.

En el ejemplo ilustrado, el elemento de sujecién 34 mantiene el elemento de tope 32 en una posicién retraida para el
funcionamiento normal del sistema de ascensor cuando se permite al contrapeso 24 moverse muy cerca de la parte
inferior 36 del hueco de ascensor 26 y se permite a la cabina de ascensor 22 moverse muy cerca de la parte
superior 38 del hueco de ascensor 26.

Hay momentos que se requerird un proceso de inspeccion o mantenimiento dentro del sistema de ascensor 20.
Durante tales momentos, es deseable mantener un espacio libre superior adecuado encima de la cabina de
ascensor de manera que haya suficiente espacio entre la parte superior 38 del hueco de ascensor 26 y la parte
superior de la cabina de ascensor 22 para que un técnico o personal de mantenimiento tengan acceso a la parte
superior de la cabina de ascensor 22. Para tales situaciones, el elemento de sujecion 34 libera el elemento de tope
32 de manera que el elemento de tope 32 puede moverse a una posicion de trabajo donde limita el movimiento
hacia abajo del contrapeso 24. En el ejemplo ilustrado, el elemento de tope 32 se desvia a la posicion de trabajo por
gravedad y su propio peso lo mueve a la posicion de trabajo mostrada esquematicamente en la Figura 1 desde una
posicion retraida mostrada esquematicamente en modo fantasma en la Figura 1. Este ejemplo requiere reiniciar
manualmente la posicién del elemento de tope 32 a la posicion retraida donde se puede mantener por el dispositivo
de sujecién 34 hasta la proxima vez que se necesita para mantener un espacio libre superior adecuado encima de la
cabina de ascensor 22.

Con referencia a las Figuras 2 y 3, un conjunto ejemplo 30 incluye un canal de montaje 40 que estd asegurado a una
superficie vertical estacionaria. En este ejemplo, el canal de montaje 40 se asegura a un carril guia 42 por una
pluralidad de sujeciones 44. En este ejemplo, el carril guia 42 es util para guiar el movimiento vertical de al menos
uno de la cabina de ascensor 22 o el contrapeso 24 dentro del hueco de ascensor 26, por ejemplo. El canal de
montaje 40 esta alineado paralelo con el carril guia 42, que esta asegurado en una posicion estacionaria, vertical
dentro del hueco de ascensor 26 de una manera conocida.

El elemento de tope 32 incluye un primer extremo 50 que estad soportado de manera pivotante por el canal de
montaje 40 en una conexion de pivote 52. Un segundo extremo, opuesto 54 del elemento de tope 32 esta alineado
verticalmente con el primer extremo 50 cuando el elemento de tope 32 esta en la posicion retraida mostrada en la
Figura 3. El elemento de tope 32 se mantiene en la posicidn retraida mostrada en la Figura 3 por el elemento de
sujecion 34.

Cuando el elemento de sujecion 34 libera el elemento de tope 32, el segundo extremo 54 cae lejos del canal de
montaje 40 a la posicién de trabajo mostrada en la Figura 2. Este ejemplo incluye un elemento guia 60 que limita la
cantidad de distancia horizontal entre el segundo extremo 54 del elemento de tope 32 y el canal de montaje 40.
Expresado de otra manera, el elemento guia 60 controla el &ngulo oblicuo en el que se orienta el elemento de tope
32 respecto al canal de montaje 40 cuando el elemento de tope 32 esta en la posicidon de trabajo donde limitara el
movimiento vertical hacia abajo del contrapeso 24.

En este ejemplo, el elemento guia 60 tiene una primera parte 62 que esta montada de manera pivotante al elemento
de tope 32 cerca del primer extremo 54. En este ejemplo, la primera parte 62 comprende una placa de impacto que
cubre sobre el segundo extremo 54 del elemento de tope 32 cuando el elemento de tope 32 esta en la posicion de
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trabajo de la Figura 2. La placa de impacto de la primera parte 62 hace contacto fisico con una parte
correspondiente del contrapeso 24 del ascensor si el contrapeso 24 se mueve suficientemente bajo dentro del hueco
de ascensor.

Una segunda parte 64 del elemento guia 60 en este ejemplo incluye dos brazos que enganchan una superficie
vertical fija tal como una superficie en el carril guia 42. Los brazos en este ejemplo son generalmente salientes en
forma de L que se extienden desde la placa de impacto de la primera parte 62 del elemento guia 60. Como se puede
apreciar a partir de los dibujos, segin se mueve el elemento de tope 32 desde la posicion retraida de la Figura 3 a la
posicion de trabajo de la Figura 2, los brazos de la segunda parte 64 se deslizan a lo largo del carril guia 42 y la
primera parte 62 gira respecto al segundo extremo 54 del elemento de tope 32. En este ejemplo, la primera parte 62
incluye una ranura 66 que sigue un perno o protrusion 68 en el elemento de tope 32 cerca del segundo extremo 54.
El elemento guia 60 proporciona un control estable y fiable de la posicion del elemento de tope 32 respecto al canal
de montaje 40 y el carril guia 42. En un ejemplo, el elemento de tope 32, el canal de montaje 40 y el elemento guia
60 todos comprenden componentes de metal.

Como se muestra esquematicamente en la Figura 4, el elemento de sujecion 34 incluye un perno 72 que sobresale
dentro de al menos una abertura 70 en un lado del elemento de tope 32 ejemplo. El perno 72 se mueve en una
direccion que es generalmente perpendicular a la direccion de movimiento del elemento de tope 32 entre la posicion
retraida y la posicion de trabajo. El elemento de sujecion 34 incluye un accionador alimentado eléctricamente tal
como una bobina solenoide que controla la posicion del perno 72. En un ejemplo, el perno 72 se mueve por la parte
del accionador del elemento de sujecion 34 de manera que el perno 72 se retrae lejos del elemento de tope 32
siempre que es deseable para que el elemento de tope 32 se mueva a la posicién de trabajo.

El ejemplo ilustrado incluye al menos un conmutador 74 para proporcionar una indicacion de la posicion actual del
elemento de tope 32. El conmutador 74 puede proporcionar una indicacion de cuando el elemento de tope 32 esta
en la posicion retraida, en la posicion de trabajo o ambas.

En un ejemplo, el elemento de sujecion 34 se controla en respuesta a una indicacién del al menos un dispositivo de
seguridad en la parte superior de la cabina de ascensor 22. Con referencia a la Figura 1, el ejemplo ilustrado incluye
una balaustrada o barricada 80 que se puede colocar selectivamente en una posicion en la parte superior de la
cabina de ascensor 22 por un individuo 82. Siempre que la balaustrada 80 est4 en una posicion de modo de
inspeccion (por ejemplo, donde proporciona una funciéon de barrera de seguridad), un conmutador o sensor que
detecta esa posicion proporciona una indicacion al elemento de sujecion 34 para retraer el perno 72 para permitir al
elemento de tope 32 moverse a la posicién de trabajo. Se pueden usar otros dispositivos de seguridad para el
mismo propdsito solos o en combinacion con uno o mas dispositivos de seguridad.

El ejemplo ilustrado incluye al menos un sensor 84 para detectar el peso del individuo 82 en la parte superior de la
cabina de ascensor 22. Otro sensor 86 usa una tecnologia conocida tal como un detector de movimiento o un sensor
de linea de luz para detectar la presencia del individuo 82 en la parte superior de la cabina de ascensor 22.

Otro dispositivo de seguridad ejemplo mostrado en la Figura 1 es un panel de control 88 en la parte superior de la
cabina de ascensor 22 que incluye al menos un conmutador que se puede manipular por un individuo autorizado 82
para una funcién deseada cuando el sistema de ascensor 20 est4 en un modo de inspeccion. La activacion de tal
conmutador en un ejemplo proporciona la indicacion al elemento de sujecion 34 para permitir al elemento de tope 32
moverse a la posicién de trabajo.

En un ejemplo, el panel de control 88 también incluye un indicador para proporcionar al menos una de una
indicacion visible (por ejemplo, luz) o audible de la posicion del elemento de tope 32 que es discernible desde la
parte superior de la cabina de ascensor 22. En un ejemplo, siempre que el elemento de tope 32 se mueve a la
posicion de trabajo, se proporciona una indicacion visible o audible correspondiente en la parte superior de la cabina
de ascensor 22 para proporcionar seguridad al individuo 82 con respecto a la funcién del elemento de tope 32 para
mantener un espacio libre superior adecuado encima de la cabina de ascensor 22.

El ejemplo ilustrado incluye otro indicador 90 soportado dentro del hueco de ascensor 26 en una posicién donde se
puede observar (por ejemplo, oir o ver) por el individuo 82 en la parte superior de la cabina de ascensor 22. Un
indicador sobre el panel de control 88, el indicador 90 o una combinacion de ellos se pueden usar para cumplir las
necesidades de una situacion particular.

Dada esta descripcion, los expertos en la técnica se daran cuenta que una combinacién de dispositivos de seguridad
en la parte superior de la cabina de ascensor 22, indicadores o ambos sera suficiente para satisfacer las
necesidades de su situacién particular. Por ejemplo, los expertos en la técnica seran capaces de seleccionar de
entre componentes conocidos y disponer comunicaciones basadas en linea cableada o inalambrica entre tales
dispositivos para lograr el control deseado de la posicion del elemento de tope 32 y las indicaciones deseadas
proporcionadas cerca de la parte superior de la cabina de ascensor 22.

El ejemplo descrito incluye un desbloqueo automatico del elemento de tope 32 a una posicion de trabajo. El ejemplo
ilustrado se mueve manualmente de vuelta a una posicion retraida después de que el espacio libre superior
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proporcionado por el elemento de tope 32 ya no se necesita. Una vez en la posicion retraida, el elemento de
sujecion 34 mantiene entonces el elemento de tope en esa posicion hasta la proxima vez que se necesite
proporcionar un espacio libre superior encima de la cabina de ascensor 22. En un ejemplo, el elemento de sujecion
34 responde al elemento de tope 32 moviéndose a la posicion retraida permitiendo al perno 72 extenderse desde el
accionador de manera que el perno 72 se recibe en la abertura 70, por ejemplo. En otro ejemplo, un conmutador
separado que es controlable manualmente se usa para liberar el perno 72 a una posicion de sujecion.

El ejemplo descrito proporciona una forma mejorada de asegurar un espacio libre superior adecuado encima de una
cabina de ascensor 22 en un denominado sistema de ascensor de espacio libre superior bajo.

La descripcion precedente es ejemplar mas que limitante en su naturaleza. Pueden llegar a ser evidentes a los
expertos en la técnica variaciones y modificaciones a los ejemplos descritos que no se apartan necesariamente del
alcance de esta invencion, como se determina estudiando las siguientes reivindicaciones.
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REIVINDICACIONES
1. Un conjunto de ascensor, que comprende:
una cabina de ascensor (22);
un contrapeso (24) acoplado con la cabina de ascensor (22); y
al menos un dispositivo de seguridad (80) soportado en una parte superior de la cabina de ascensor (22);
caracterizado por que:

un elemento de tope (32) esta configurado para moverse automaticamente en respuesta a una indicacion
desde el al menos un dispositivo de seguridad (80) desde una posicion retraida a una posicion de trabajo
donde el elemento de tope (32) estd configurado para limitar el movimiento del contrapeso (24) en una
direccién hacia abajo para limitar por ello el movimiento de la cabina de ascensor (22) en una direccion hacia
arriba; y

al menos uno de un indicador visible o audible (88, 90) es perceptible desde la parte superior de la cabina de
ascensor (22), el al menos un indicador (88, 90) que esta configurado para proporcionar una indicacion
correspondiente cuando el elemento de tope (32) esta en la posicién de trabajo.

2. El conjunto de la reivindicacion 1, en donde la indicacion es una que un individuo esta en la parte superior de la
cabina de ascensor o una que un individuo esta intentando acceder a la parte superior de la cabina de ascensor.

3. El conjunto de la reivindicacion 1 o 2, en donde el dispositivo de seguridad comprende

una balaustrada (80) que se puede mover a una posicion de modo de inspeccién en la parte superior de la
cabina de ascensor (22) y en donde el elemento de tope (32) se movera a la posicion de trabajo en respuesta a
la balaustrada (80) que estéa en la posicién de modo de inspeccion.

4. El conjunto de la reivindicacion 1, 2 o 3, en donde el dispositivo de seguridad comprende
al menos un sensor para detectar la presencia de un individuo en la parte superior de la cabina de ascensor (22).

5. El conjunto de cualquier reivindicacion precedente, en donde el al menos uno del indicador visible o audible (88,
90) esta configurado para proporcionar una indicacion correspondiente cuando el elemento de tope (32) esta en la
posicion retraida.

6. El conjunto de cualquier reivindicaciéon precedente, en donde el elemento de tope (32) esta soportado de manera
pivotante cerca de un primer extremo (50) del elemento de tope de manera que el elemento de tope se puede mover
de manera pivotante entre la posicion retraida donde un segundo extremo, opuesto (54) del elemento de tope esta
alineado generalmente verticalmente con el primer extremo (50) y la posicion de trabajo donde el segundo extremo
(54) esta desplazado verticalmente del primer extremo (50) y el elemento de tope (32) estd en un angulo oblicuo
respecto a la posicion retraida.

7. El conjunto de la reivindicacién 6, que comprende
al menos un elemento vertical fijo (40); y

un elemento guia (60) cerca del segundo extremo (54) del elemento de tope (32), el elemento guia (60) que tiene
una primera parte (62) que esta conectada de manera pivotante al elemento de tope (32) y una segunda parte
(64) que tiene al menos un brazo para enganchar una superficie en el primer elemento vertical fijo (40) de
manera que el elemento guia (60) limita una distancia entre la superficie y el segundo extremo (54) del elemento
de tope cuando el elemento de tope esté en la posicién ocupada.

8. El conjunto de la reivindicacién 7, en donde el al menos un brazo esta configurado para moverse verticalmente y
seguir la superficie seguin se mueve el elemento de tope (32) entre las posiciones retraida y de trabajo y la primera
parte (62) pivota simultaneamente respecto al elemento de tope.

9. El conjunto de la reivindicacién 7 u 8, en donde la segunda parte del elemento guia (64) comprende dos brazos
que cada uno engancha una superficie en el elemento vertical fijo (40), cada uno de los dos brazos que tiene un
extremo que se enfrenta opuesto y separado del otro de manera que una parte del elemento vertical fijo se recibe
entre los extremos de los dos brazos.

10. El conjunto de cualquier reivindicacion precedente, que comprende

un elemento de sujecidon (34) activado eléctricamente que comprende un perno (72) que se puede mover
horizontalmente respecto al elemento de tope (32) entre una posicioén de sujecion donde el perno (72) engancha
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el elemento de tope (32) para sujetar el elemento de tope en la posicidn retraida y una posicion de desbloqueo
donde el perno (72) no interfiere con el movimiento del elemento de tope (32) y en donde el elemento de tope se
desvia para moverse desde la posicion retraida a la posicion de trabajo siempre que el perno esta en la posicion
de desbloqueo; y

5 un accionador alimentado eléctricamente que es operativo para mover selectivamente el perno (72) a al menos la
posicion de desbloqueo.

11. El conjunto de la reivindicacién 10, en donde el perno (72) se recibe al menos parcialmente en un agujero (70)
en el elemento de tope (32) cuando el perno esta en la posicion de sujecion.

12. El conjunto de cualquier reivindicacién precedente, que comprende

10 al menos un dispositivo de sefializacion que proporciona una sefial para indicar cuando el elemento de tope (32)
esta en al menos la posicion de trabajo.
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