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DESCRIPCION
Una valvula de retencion de fluido
La presente invencion se refiere a un dispositivo de retencion de fluido, por ejemplo para liquidos o gases.

Los dispositivos de retencion de fluido se instalan tipicamente en lineas de suministro y/o distribucion de liquidos y/o
gases, por ejemplo con el objetivo de permitir o controlar selectivamente el paso de fluido.

En un primer tipo de dispositivo de retencion de fluido, esta comprendido un cuerpo principal que tiene un agujero de
paso en el cual opera un érgano obturador y es desplazable angularmente entre una posicion abierta y una posicion
cerrada mediante la activacion de una llave conectada al elemento obturador a través de un vastago. En la practica,
un usuario puede actuar externamente del cuerpo principal rotando la llave y operando la rotacién angular del
vastago de maniobra lo cual causa una rotacion angular correspondiente del érgano obturador entre una posicion
abierta, en la que el obturador permite una comunicacioén fluida entre una abertura de entrada y una abertura de
salida presente en el cuerpo de la valvula y una posicion cerrada en la que el érgano obturador obstruye el paso de
fluido entre las aberturas.

Con el objetivo de permitir un recorrido angular conocido del érgano obturador, una parte de guia de la llave de
maniobra se puede dotar con un rebaje que coopera con un relieve presente en el cuerpo principal, tal como para
limitar el recorrido angular de la llave de maniobra y, consecuentemente, del vastago y el érgano obturador entre dos
posiciones angulares predefinidas.

En algunas soluciones técnicas, la llave de maniobra, una vez se ha alcanzado la posicion angular deseada, se
puede desenganchar axialmente del vastago y entonces volver a insertar en el vastago en una posicién angular
diferente, tomada en la presente memoria para ser una posicion segura, en la que la llave coopera con un elemento
de blogueo constrefiido solidamente al cuerpo principal, de manera que no es posible una rotacién angular de la
llave y por lo tanto del érgano obturador. Una solucién como ésta se adopta con el objetivo de impedir que ocurra
inadvertidamente una rotaciéon angular adicional del érgano obturador cuando el 6rgano ha alcanzado la posicion
angular deseada. En algunas aplicaciones, el bloqueo axial entre el vastago y la llave de maniobra en una posicion
de seguridad es deseable, con el objetivo de impedir intrusién o movimientos indeseados de la llave y por lo tanto a
fin de garantizar un bloqueo estable del 6rgano obturador en la posicion angular deseada. Para este proposito, la
llave de maniobra se puede enganchar al extremo del vastago por medio de un tornillo de bloqueo que permite, una
vez se coloca la llave en la posicién de seguridad y por lo tanto la posicion de bloqueo angular, la prevencion de un
desacoplamiento entre el vastago y la llave, garantizando de esta manera la imposibilidad de rotar el 6rgano
obturador.

En otras soluciones, donde tiene que ser asegurado un alto grado de seguridad y en particular donde se desea
permitir la activacion del érgano obturador solamente por personal autorizado, el obturador se puede bloquear en
una posicidon segura, si ésta es una condiciéon cerrada o una condicion abierta del obturador, por medio de
cerraduras o medios de bloqueo de combinaciéon que logran un bloqueo angular de la llave de maniobra y que se
pueden desasegurar solamente por personal autorizado. No obstante es evidente que el uso de cerraduras u otras
soluciones que son grandes y dificiles de manejar no solamente presenta inconvenientes en términos de tamafio
sino también incurre en altos costes, mientras que no asegura una seguridad total.

En algunas soluciones, con el objetivo de bloquear la llave y el obturador en la posicion abierta o cerrada, mientras
que se evita el uso de cerraduras y/o soluciones dificiles de manejar, se han usado elementos roscados para acoplar
la llave a un extremo roscado del érgano obturador. En particular, la solicitud de patente italiana n°® BS99A0000462
asi como la solicitud Internacional n® PCT/IT00/00164 describen un érgano de retencién de fluido en el que una llave
se engancha a un extremo del vastago de maniobra mediante el uso de un tornillo que tiene una cabeza
sustancialmente esférica que presenta una abertura axial para recibir una herramienta de maniobra disefiada para
desenganchar el tornillo del extremo del vastago de maniobra. Esta abertura axial tiene un perfil especial que
permite la insercién solamente de una herramienta de maniobra especialmente disefiada. Con este tipo de solucion
no obstante la llave no se puede desenganchar actuando sobre el tornillo con llaves hexagonales. Las solicitudes de
patente anteriormente citadas también describen una solucidon que comprende un érgano de retencion de fluido en el
que el vastago de maniobra recibe la llave de maniobra que esta enganchada gracias a un tornillo terminal la cabeza
del cual se hace no obstante inaccesible ya que esta alojada especialmente en un asentamiento presente en la llave
de maniobra y oculta por una parte expandida situada superiormente del tornillo: en la practica el acceso a la cabeza
hexagonal del tornillo solamente se permite usando una llave tubular capaz de pasar mas alla de la cabeza y
obtener acceso a la parte hexagonal descrita anteriormente.

Se describen valvulas de fluido de la técnica anterior adicionales en los documentos EP1479957-A1, WO00/79165-
A1, WO2004/079238-A1y EP1074772-A1.
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Compendio

Las soluciones descritas anteriormente se han mostrado que son ademas improbables. En particular, un objetivo de
la presente invencion es describir un érgano de retencion de fluido en el que el 6rgano obturador se puede bloquear
mediante el uso de una solucién técnica que es compacta y altamente segura.

Un objetivo adicional de la invencién es poner a disposicion una solucion técnica que es econdmica de realizar y que
al mismo tiempo mejora la seguridad del acoplamiento entre la llave de maniobra y el vastago conectado al
obturador. Un objetivo adicional de la invencién es poner a disposicion una solucién que se puede implementar
facilmente tanto en 6rganos de obturador disponibles actualmente como en unos nuevos.

Al menos uno de los objetivos enumerados anteriormente se obtiene sustancialmente mediante un érgano de
retencion de fluido segun una o mas de las reivindicaciones anexas; aspectos adicionales de la invencion se
describen en la presente memoria mas adelante.

Se describe un dispositivo de retencién de fluido que comprende:

un cuerpo principal que presenta internamente un canal de paso de fluido que se extiende entre al menos una
abertura de entrada y al menos una abertura de salida; un obturador alojado internamente del cuerpo principal y
desplazable entre una primera posicion y una segunda posicion de operacion; una varilla de transmision que
tiene una primera parte que esta conectada al obturador y una segunda parte que emerge externamente con
respecto a un cuerpo principal;

un érgano de maniobra enganchado a la segunda parte de la varilla de transmision para maniobrar el obturador
entre la primera posicion de operacion y la segunda posicion de operacion, el érgano de maniobra que es
atravesado por la segunda parte de la varilla de transmision; un elemento de tope extraible el cual, en una
condicién en la que esta enganchado a la segunda parte de la varilla de transmision, constrifie axialmente el
o6rgano de maniobra a la varilla de transmision; y un cuerpo auxiliar, el cual en la condicién enganchado del
elemento de tope presenta una parte de anclaje situada en una posicion externa radialmente con respecto al
elemento de tope y al menos una parte de agarre activable para desenganchar conjuntamente el cuerpo auxiliar
y el elemento de tope de la segunda parte de la varilla de transmision.

Preferiblemente, la segunda parte de la varilla de transmisién presenta una parte roscada o en cualquier caso una
parte perfilada tal como para recibir de manera enganchable extraiblemente un asiento, también roscado, del 6rgano
de tope extraible.

Preferiblemente, el elemento de tope esta enganchado a un extremo de la varilla de transmision que es opuesto al
obturador.

Preferiblemente, el elemento de tope presenta un volumen radial externo que es variable progresivamente a lo largo
de una direccion paralela al eje de transmision. En la practica el perfil del elemento de tope tiene un volumen radial
externo que no es constante, tal como para formar uno o mas rebajes.

Preferiblemente, el elemento de tope presenta una primera parte que tiene una superficie externa cilindrica que tiene
un primer radio y al menos una segunda parte, consecutiva a la primera parte y que presenta una superficie
cilindrica externa que tiene un segundo radio que es menor que el primer radio, un rebaje (19) que esta definido
entre la primera parte y la segunda parte.

Preferiblemente, el cuerpo auxiliar comprende un elemento tubular. Por ejemplo el cuerpo auxiliar presenta una
superficie externa radialmente que es cilindrica y capaz de rotar internamente de un asiento formado
complementariamente al mismo y presente en el érgano de maniobra.

Preferiblemente, el cuerpo auxiliar presenta una superficie interna radialmente que comprende al menos una primera
parte que esta formada complementariamente con respecto a la superficie externa radialmente del elemento de tope
y que define la parte de anclaje.

Preferiblemente, la parte de anclaje del cuerpo auxiliar comprende un labio terminal que se extiende internamente
radialmente del cuerpo auxiliar, en una direccion del elemento de tope extraible y que engancha el rebaje formado
por la superficie externa radialmente del elemento de tope.

Preferiblemente, el cuerpo auxiliar en la posicion enganchada aloja el elemento de tope internamente del mismo,
haciendo la superficie externa radialmente del elemento de tope inaccesible a una herramienta.

Preferiblemente, el cuerpo auxiliar se extiende axialmente, con referencia a una condiciéon enganchada, mas que el
elemento de tope al menos en un lado opuesto de la varilla de transmision, tal como para proporcionar una parte que
es accesible a una herramienta de maniobra.
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Preferiblemente, la parte de agarre del cuerpo auxiliar se extiende axialmente mas alla de una superficie terminal del
elemento de tope y comprende un labio de agarre que se extiende radialmente hacia una parte interior del cuerpo
auxiliar.

Preferiblemente, en un lado opuesto del obturador el 6rgano de maniobra presenta una cavidad que en la condicion
de enganche del elemento de tope aloja la parte terminal de la varilla de transmision, el elemento de tope y al menos
una parte del cuerpo auxiliar. Por ejemplo, una superficie lateral externa radialmente del cuerpo auxiliar en esta
posicion enganchada se hace practicamente inaccesible por una herramienta y es sustancialmente libre de rotar con
respecto a la superficie que define la cavidad.

Preferiblemente, la cavidad presenta una conformacién de vaso y comprende una superficie lateral interna que se
forma complementariamente con respecto a una superficie lateral externa del cuerpo auxiliar; por ejemplo, la
superficie lateral interna de la cavidad y la superficie lateral externa del cuerpo auxiliar son cilindricas.

Preferiblemente, el conjunto del elemento de tope y el cuerpo auxiliar es mévil en una condicion compacta
axialmente en la que el conjunto se puede acoplar o desacoplar de la parte terminal de la varilla actuando sobre la
parte de agarre.

Preferiblemente, el elemento de tope esta constrefiido sélidamente de manera torsional al cuerpo auxiliar en la
condicion compactada; en la practica una rotacion alrededor del eje de la varilla impuesta en el cuerpo auxiliar
también se trasmite al elemento de tope.

Preferiblemente, el obturador comprende un cuerpo que tiene al menos una cavidad pasante, el cuerpo que se
puede colocar angularmente en la primera posicion, a fin de permitir un flujo de fluido desde la abertura de entrada a
la abertura de salida y en la segunda posicién a fin de impedir el paso de fluido entre la abertura de entrada y la
abertura de salida.

Preferiblemente, la varilla de transmision presenta un extremo que esta constrefiido angularmente al obturador y un
segundo extremo que esta constrefiido angularmente al drgano de maniobra.

Preferiblemente, el 6rgano de maniobra comprende al menos una parte de guia que coopera con una contraparte de
guia correspondiente constrefida sdlidamente al cuerpo principal.

Preferiblemente, el 6rgano de maniobra comprende al menos un elemento de bloqueo angular que coopera con un
contra elemento de bloqueo angular respectivo presente en la contraparte de guia.

Preferiblemente, la parte de guia del 6rgano de maniobra comprende al menos elemento de final de carrera angular
que coopera con un contra elemento de final de carrera angular respectivo en la contraparte de guia a fin de
delimitar una carrera angular del 6rgano de maniobra entre una posicion angular inicial y una posicién angular final
que corresponde a la primera posicion y la segunda posicion del érgano obturador.

Una herramienta para enganchar y desenganchar un elemento de tope extraible a y desde un dispositivo de
retencién de fluido como en cualquiera de los aspectos precedentes.

La herramienta comprende:

al menos un elemento de acoplamiento que tiene una parte terminal capaz de enganchar la parte de agarre del
cuerpo auxiliar y

al menos un elemento empujador que coopera con el elemento de acoplamiento para accionar
sorprendentemente contra una superficie terminal del elemento de tope cuando el elemento de acoplamiento
engancha la parte de agarre del cuerpo auxiliar.

El elemento de acoplamiento presenta una conformacion tubular y aloja internamente al menos una parte del
elemento empujador.

El elemento empujador presenta una parte roscada que engancha una parte roscada correspondiente internamente
presente en elemento de acoplamiento.

El elemento empujador comprende un primer extremo destinado a actuar haciendo de apoyo contra la superficie
terminal del elemento de tope, un tramo intermedio que aloja la parte roscada y un segundo extremo que tiene un
elemento de maniobra respectivo por ejemplo enganchado sélidamente de manera torsional a o en una Unica pieza
con el elemento empujador.

Preferiblemente, la parte terminal del elemento de acoplamiento presenta una o mas incisiones longitudinales que
definen tramos longitudinales de la parte terminal capaces de flexionar radialmente. De este modo, la parte terminal
se puede expandir selectivamente o contraer radialmente gracias a la acciéon del empujador que opera internamente
del elemento de acoplamiento.
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Preferiblemente, la parte roscada del elemento de acoplamiento se extiende al menos parcialmente en un tramo que
esta libre de incisiones a fin de acoplarse con la parte roscada del elemento empujador, una rotacion relativa entre el
elemento empujador y el elemento de acoplamiento que realiza un movimiento axial relativo entre ellas.

Preferiblemente, la parte terminal del elemento de acoplamiento presenta, en seccion longitudinal, una parte de
gancho capaz de cooperar con el labio de agarre del cuerpo auxiliar.

Preferiblemente, el elemento de acoplamiento presenta un elemento de maniobra, que se extiende preferiblemente
en un extremo del elemento de acoplamiento que es opuesto al extremo que presenta el labio.

Preferiblemente, una parte terminal del elemento empujador presenta un tramo longitudinal que tiene un primer
diametro externo y un segundo tramo longitudinal, consecutivo al primer tramo longitudinal y que tiene un segundo
diametro externo que es menor que el primero.

Preferiblemente, una parte terminal del elemento de acoplamiento presenta un tramo longitudinal que tiene un primer
diametro interno y un segundo tramo longitudinal, consecutivo al primer tramo longitudinal y que tiene un segundo
diametro interno que es menor que el primero, un deslizamiento axial del elemento empujador que conduce a una
expansion radial de la parte terminal del elemento de acoplamiento.

Preferiblemente, el primer tramo longitudinal esta conectado al segundo tramo longitudinal del elemento empujador
por un tramo de convergencia el cual por ejemplo estd conformado de manera troncoconica; de igual modo, el
primer tramo longitudinal esta conectado al segundo tramo longitudinal del elemento de acoplamiento por un tramo
de convergencia respectivo, formado complementariamente al tramo en el elemento empujador y por ejemplo que
también define una superficie troncocénica.

Preferiblemente, el diametro interno del segundo tramo longitudinal presente en el elemento de acoplamiento es
mayor que un diametro externo del segundo tramo longitudinal presente en el elemento empujador.

Preferiblemente, el uso de una herramienta para enganchar y/o desenganchar el elemento de tope del dispositivo de
retencion.

Un proceso para desenganchar el elemento de tope del dispositivo de retencion mediante el uso de una
herramienta.

El proceso comprende los siguientes pasos:
acoplar una parte terminal del elemento de acoplamiento con la parte de agarre del cuerpo auxiliar;

rotar el empujador axial con respecto al elemento de acoplamiento en una primera direcciéon tal como para
determinar un movimiento axial correspondiente capaz de bloquear torsionalmente de manera mutua el elemento
de tope, el cuerpo auxiliar y el elemento de acoplamiento;

rotar el elemento de acoplamiento en una segunda direccion opuesta a la primera direccion a fin de
desenganchar el conjunto constituido por el cuerpo auxiliar y el elemento de tope de la segunda parte de la varilla
de transmision del dispositivo de retencion.

Un proceso para enganchar un elemento de tope a un dispositivo de retencion mediante el uso de una herramienta.

Con el proposito de proceder con el enganche de un elemento de tope, la herramienta ha enganchado previamente
el conjunto del elemento de tope y el cuerpo auxiliar a la parte terminal del elemento de acoplamiento.

El proceso comprende los siguientes pasos:

rotar el elemento de acoplamiento en la primera direccion para enganchar un conjunto constituido por el cuerpo
auxiliar y el elemento de tope a la segunda parte de la varilla de transmision;

rotar el empujador axial con respecto al elemento de acoplamiento a fin de realizar un desplazamiento axial
capaz de desbloquear torsionalmente el elemento de tope, el cuerpo auxiliar y el elemento de acoplamiento;

desacoplar la parte terminal del elemento de acoplamiento de la parte de agarre del cuerpo auxiliar.
Descripcion de las figuras

Algunos aspectos de la invencion se ilustran en las figuras anexas de los dibujos, proporcionadas a modo de
ejemplo no limitante, en las cuales:

- la figura 1 ilustra un dispositivo de retencién de fluido en un alzado lateral y con algunas partes seccionadas;
una herramienta esta enganchada al dispositivo de la figura 1 para permitir el bloqueo y desbloqueo del érgano
de maniobra del dispositivo de retencion;
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- la figura 2 es un alzado frontal del dispositivo ilustrado en la figura 1;

- la figura 3 es una vista en perspectiva del equipo de maniobra, utilizable con el dispositivo de retencion de fluido
de la invencion;

- la figura 4 es una vista en perspectiva de un érgano de retencion de fluido segun la invencion;

- la figura 5 es una vista de despiece en perspectiva que muestra un 6rgano de retencion de fluido segun la
invencion y una herramienta de maniobra la cual se puede usar en cooperacion con el dispositivo de la
invencion;

- la figura 6 es una seccién longitudinal de una herramienta utilizable con el dispositivo de retencion de la
invencion;

- la figura 7 es una vista en perspectiva de la herramienta de la figura 6;

- la figura 8 es una seccion longitudinal segun la linea VIII-VIII, como se muestra en la figura 9, de un 6rgano de
retencion de fluido del tipo ilustrado en la figura 3, en una condicidon desbloqueada en la que el obturador esta
abierto;

- la figura 9 es una vista frontal del obturador de la figura 8; la figura 9 también muestra la linea VIII-VIII;

- la figura 10 es una vista en seccion longitudinal segun la linea X-X, mostrada la figura 11, de un érgano de
retencion de fluido como en la figura 3, en una condicidon en la que el obturador esta cerrado y blogqueado
angularmente;

- la figura 11 es una vista frontal del obturador de la figura 10; la figura 11 también muestra la linea X-X;

- la figura 12 ilustra, en una seccion longitudinal segun la linea XII-XII, la linea de la que se muestra en la figura
13, un 6rgano de retencién de fluido con una herramienta de maniobra relativa del tipo de la figura 1, en una
condicion en la que el obturador esta cerrado y bloqueado;

- la figura 13 es una vista frontal del obturador de la figura 12; la figura 13 también indica la linea XII-XII;

- la figura 14 ilustra, en una seccioén longitudinal a lo largo de la linea XIV-XIV, representada la figura 14, un
organo de retencion de fluido con un érgano de maniobra relativo como en la figura 1, en una condicién en la que
el obturador esta abierto y no bloqueado; y

- la figura 15 es una vista frontal del obturador de la figura 14; la figura 15 también incluye la linea XIV-XIV.
Descripcion detallada

Con referencia a las figuras anexas de los dibujos, 1 indica en su totalidad un dispositivo de retencion de fluido
segun aspectos de la invencion.

El dispositivo 1 comprende un cuerpo principal 2 que presenta internamente del mismo un canal 3 que se extiende
entre al menos una abertura de entrada 4 y al menos una abertura de salida 5. Pueden estar presentes elementos
de uniodn respectivos en la abertura de entrada 4 y la abertura de salida 5, por ejemplo érganos roscados, para
conectar el cuerpo principal al tubo y/o a componentes de un circuito.

El obturador 6 opera internamente del cuerpo principal 2, cuyo obturador 6 es desplazable entre una primera y una
segunda posicion de operacion; por ejemplo en la soluciéon de las figuras anexas, el obturador es desplazable
angularmente entre una primera posicion abierta (por ejemplo mostrada en las figuras 8 y 14) y una segunda
posicion cerrada (por ejemplo ilustrada en las figuras 10 y 12); para este propésito el obturador 6 presenta un paso
respectivo 7 que se puede alinear selectivamente o colocar transversalmente con respecto al canal 3 del cuerpo
principal.

Con el objetivo de mover el obturador 6 entre la primera y segunda posicién, se proporciona una varilla de
transmision 8, que tiene una primera parte 9 conectada al obturador y una segunda parte 10 que emerge
externamente con respecto al cuerpo principal. Aunque solamente se describen en la presente memoria dos
posiciones angulares, el dispositivo 1 se puede realizar tal como para comprender mas de dos posiciones angulares
diferentes que corresponden a condiciones de funcionamiento respectivas. La primera parte 9 de la varilla 8
engancha el obturador, por ejemplo insertandose dentro del mismo tal como para garantizar un acoplamiento sélido
alrededor de los ejes principales 11 de la varilla 8; de este modo se trasmite una accién de rotacién de la varilla al
organo obturador. La segunda parte 10 de la varilla esta enganchada a un 6rgano de maniobra 12, por ejemplo en
forma de mariposa, en forma de palanca, en forma de pomo o que tiene una conformacién adicional que le permite
ser activado. El acoplamiento entre el érgano de maniobra 12 y la segunda parte de la varilla es tal como para
garantizar solidaridad torsional entre los dos componentes de manera que el 6érgano de maniobra es capaz de
desplazar el obturador entre la primera y segunda posiciones de operacion.

6
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Como se puede ver particularmente en la figura 1, el 6rgano de maniobra 12 esta atravesado, en un agujero pasante
13, por la segunda parte 10 de la varilla de transmision 8; la varilla 8 presenta una parte terminal 14 destinada a
enganchar un elemento de tope extraible 15. Como se puede ver en la figura 1y la figura 5, la parte terminal 14 esta
roscada y recibe el elemento de tope extraible 15, que también presenta un asiento roscado 15a capaz de
atornillarse y desatornillarse en la parte terminal con el objetivo de bloquear axialmente el érgano de maniobra a lo
largo de la direccion del eje 11. En otras palabras, cuando el elemento de tope 15 esta enganchado a la parte
terminal de la varilla, en el lado opuesto con respecto al obturador, el elemento 15 constrifie axialmente el érgano de
maniobra a la varilla de transmisién. Mediante la extraccion del elemento de tope es posible, al revés, extraer el
o6rgano de maniobra 12 del vastago 8, por ejemplo a fin de volver a colocar el 6rgano de maniobra 12 en una
posicion angular diferente, como se explicara mas plenamente en la presente memoria mas adelante. Dado que un
fluido puede circular internamente del canal 3, por ejemplo un fluido tal como liquido o gas presurizado, un elemento
de sello 60 se puede interponer entre la varilla 8 y una parte, por ejemplo la parte de guia 22, constrefiido
sélidamente al cuerpo 2. En las realizaciones ilustradas, el elemento de sello 60 se mantiene en una posicién axial
por una tuerca redonda 61 colocada coaxialmente a la varilla 8.

Un cuerpo auxiliar 16 coopera con el elemento de tope 15, en particular cuando el elemento de tope 15 esta en una
condiciéon enganchada a la parte terminal 14. En esta condicion, una parte de anclaje 17 del cuerpo auxiliar esta
situada en una posicién externa radialmente con respecto al elemento de tope 15, mientras que una parte de agarre
18 conectada a la parte de anclaje es activable tal como para desenganchar conjuntamente el cuerpo auxiliar 16 y el
elemento de tope 15 de la segunda parte 10 de la varilla de transmision 8. En la practica, la parte de anclaje 17
abraza al menos parcialmente el elemento de tope 15, mientras que la parte de agarre 18 se extiende axialmente (es
decir en una direccion paralela al eje 11) mas alla del contorno del elemento de tope a fin de ofrecer una zona de
unién a una herramienta que se puede usar para desenganchar el elemento de tope.

Como se puede ver en la figura 1 y la figura 6, el elemento de tope 15 presenta una superficie lateral externa
radialmente, la cual cuando se engancha el elemento de tope al vastago se hace inaccesible por el cuerpo auxiliar.
En el ejemplo ilustrado la superficie lateral externa radialmente tiene un cuerpo generalizado cilindrico (es decir que
tiene una forma de la superficie generada por una linea que rota alrededor de un eje); en particular, la superficie
radial externa del elemento 15 tiene un perfil radial externo que es variable que pasa a lo largo de una direccion
paralela al eje 11 de la varilla de transmision 8: en mayor detalle, el elemento de tope 15 presenta una primera parte
que tiene una superficie externa cilindrica y un primer radio y una segunda parte, consecutiva a la primera, que tiene
una superficie externa cilindrica con un segundo radio que es menor que el primero. De esta manera, se forma un
rebaje 19 entre la primera y la segunda partes, el cual, en una condicién acoplado del elemento de tope con el
cuerpo aucxiliar, coopera con la parte de anclaje 17. El acoplamiento descrito es visible tanto en la figura 1, donde el
conjunto del elemento de tope y el cuerpo auxiliar esta enganchado a la varilla 8, como en las figuras 6 y 7, donde el
conjunto del elemento de tope y el cuerpo auxiliar estd desenganchado de la varilla 8. En mas detalle, se puede ver
que el cuerpo auxiliar 16 presenta una estructura sustancialmente tubular que tiene una superficie externa
radialmente cilindrica y una superficie radial interna que, en condiciones acopladas con el elemento de tope 15, aloja
el elemento de tope 15 internamente de la misma, haciendo el elemento de tope 15 inaccesible a una herramienta.
La superficie interna radialmente del cuerpo auxiliar tiene al menos una primera parte que esta formada
complementariamente a la superficie externa radialmente del elemento de tope y define la parte de anclaje 17: en la
practica la parte anclaje 17 puede presentar un labio terminal que se extiende radialmente internamente del cuerpo
auxiliar en la direccion del elemento de tope extraible y enganchando el rebaje 19. En el lado opuesto con respecto a
la parte de anclaje 17 y con referencia a una condicion enganchada al elemento de tope, el cuerpo auxiliar 16 se
extiende axialmente (a lo largo de la direccién del eje 11) en una mayor medida con respecto a la extension axial del
elemento de tope 15. De este modo, la parte de agarre 18 del cuerpo auxiliar se extiende axialmente mas alla de
una superficie terminal 15b (ver la figura 6) del elemento de tope y comprende, por ejemplo, un labio de agarre que
se extiende radialmente hacia el interior del cuerpo auxiliar. De este modo, la parte de agarre 18 puede recibir una
herramienta utilizable para enganchar y desenganchar el elemento de tope a la varilla 8 del dispositivo 1. El conjunto
del elemento de tope 15 y el cuerpo auxiliar 16 se puede mover en una condicién compactada axialmente (por
ejemplo usando la herramienta 40 descrita en la presente memoria mas adelante) en la cual el conjunto se puede
acoplar o desacoplar de la parte terminal de la varilla 8 mediante el accionamiento de la parte de agarre 18, segun el
elemento de tope 15 y el cuerpo auxiliar se hacen solidos torsionalmente uno con otro gracias a la interaccion de las
superficies de contacto mutuo entre los dos componentes.

Cuando el conjunto constituido por el elemento de tope 15 y el cuerpo auxiliar 16 esta enganchado al dispositivo 1,
el conjunto esta alojado en una cavidad 20 del 6rgano de maniobra 12 presente en el lado del 6rgano de maniobra
opuesto al obturador, de manera que la superficie lateral externa del cuerpo auxiliar también se hace
sustancialmente inaccesible a la herramienta. La cavidad 20 aloja de esta manera la parte terminal 14 de la varilla de
transmision 8, el elemento de tope 15 roscado en la parte 14 y al menos una parte del cuerpo auxiliar 16. En el
ejemplo ilustrado, con referencia a una condicién enganchada del elemento de tope 15 a la varilla 8, sustancialmente
el cuerpo auxiliar 16 entero esta alojado en la cavidad 20 excepto, a lo sumo, una parte final de la parte de agarre la
cual puede sobresalir ligeramente axialmente de la cavidad 20. En el ejemplo ilustrado, la cavidad 20 presenta una
conformacion de vaso y comprende una superficie lateral interna que esta formada complementariamente y
sustancialmente en contacto con una superficie lateral externa del cuerpo auxiliar 16 (el cuerpo auxiliar 16 en
cualquier caso que es capaz de rotar inactivo internamente de la cavidad 20): como se puede ver en las figuras
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anexas, la superficie lateral interna de la cavidad 20 y la superficie lateral externa del cuerpo auxiliar 16 ambas
pueden ser cilindricas, de manera que se facilita el enganche y desenganche del conjunto del elemento de tope mas
el cuerpo auxiliar con el dispositivo 1. Cuando el conjunto del elemento de tope y el cuerpo auxiliar esta acoplado a
la parte terminal de la varilla 8, el elemento de tope se atornilla en la parte terminal y el cuerpo auxiliar se interpone
entre la superficie lateral externa radialmente del elemento 15 y la superficie interna radialmente de la cavidad, con
la parte de agarre 18 que se puede enganchar mediante una herramienta especial.

A la luz de lo anterior, esta claro que el elemento de tope 15, una vez enganchado a la varilla 8, mantiene el 6rgano
de maniobra en una posicion axial que es adecuada para que el 6rgano de maniobra enganche la varilla 8 y cause
una rotacion del obturador. El érgano de maniobra 12 también puede comprender al menos una parte de guia 21
que coopera con una contraparte de guia correspondiente 22 presente en el cuerpo principal. El 6rgano de maniobra
12 también puede comprender al menos una parte de guia 21 que coopera con una contraparte de guia
correspondiente 22 presente en el cuerpo principal. EI movimiento angular del érgano de maniobra esta delimitado
por la interaccion entre elementos de final de carrera que operan entre las partes guia. En el ejemplo de la figura 1,
la parte de guia 21 del érgano de maniobra comprende al menos un elemento de final de carrera angular 23, que
coopera con un contra elemento de final de carrera angular 24 presente en la contraparte de guia 22 asociada al
cuerpo principal. En una realizacion alternativa ilustrada en las figuras, el elemento de final de carrera angular puede
comprender una pista ofrecida en la parte de guia del érgano de maniobra: en este caso, el contra elemento 24
puede comprender un relieve predispuesto para correr en la pista ofrecida en la parte de guia.

Alternativamente, el elemento de final de carrera angular 23 puede comprender un relieve formado en la parte de
guia 21 del 6rgano de maniobra. En este caso, el contra elemento 24 puede comprender una pista predispuesta
para recibir deslizablemente el relieve soportado por la parte de guia. El elemento 23 y el contra elemento 24
interactian con el objetivo de delimitar el recorrido angular del 6rgano de maniobra entre una posicién angular inicial
y una posicion angular final correspondiente a la primera y segunda posicion del érgano obturador. El dispositivo 1
ademas comprende uno o mas elementos de bloqueo angular y respectivamente uno o mas contra elementos para
bloquear el obturador en una o mas posiciones angulares predeterminadas. Por ejemplo, el dispositivo 1 puede
comprender un primer elemento de bloqueo angular 25, por ejemplo en forma de un rebaje pasante presente en la
parte de guia 21 y un segundo elemento de bloqueo angular 26, por ejemplo también en forma de un rebaje pasante
presente en la parte de guia 21. Los elementos 26 y 26 estan distanciados angularmente y enganchan un contra
elemento de bloqueo angular constrefiido soélidamente al cuerpo principal (sefalar no obstante que en principio
solamente uno de los elementos 25 o 26 pudiera ser suficiente). En el caso ilustrado, el contra elemento de bloqueo
coincide con el contra elemento 24: sefialar que en general el contra elemento de bloqueo angular podria también no
ser el contra elemento de final de carrera. Alternativamente a la solucion ilustrada los elementos de bloqueo angular
podrian comprender uno o mas relieves soportados en la parte de guia 21 y cooperar con uno o mas asientos de
bloque angular respectivos constrefidos sélidamente actualmente en el cuerpo 2.

Por ultimo, se podria situar una tapa extraible 27 en la cavidad 20 y en particular cuando la cavidad esta cerrada; la
tapa 27, en el ejemplo ilustrado, se puede enganchar en una fijacion por presién o por acoplamiento forzado al
cuerpo auxiliar 16 en la abertura 20a con el objetivo de impedir la entrada de suciedad o elementos indeseados en la
cavidad 20. La tapa 27 esta terminalmente soportada por una tira 28 que tiene un extremo adicional 29 enganchado
de manera extraible al cuerpo 2, por ejemplo en un tramo de conexion 30 del mismo con la parte 22.

También esta descrita una herramienta 40 para enganchar y desenganchar el elemento de tope extraible 15 con
respecto al dispositivo de retencion de fluido 1. La herramienta 40 comprende al menos un elemento de
acoplamiento 41, por ejemplo que tiene una forma tubular, con una parte terminal 42 que puede enganchar la parte
de agarre 18 del cuerpo auxiliar 16 y al menos un elemento empujador 43 que coopera con el elemento de
acoplamiento. El elemento empujador 43 esta dispuesto y formado de manera que cuando el elemento de
acoplamiento 41 engancha la parte de agarre del cuerpo auxiliar, el elemento empujador se predispone para golpear
contra una superficie terminal 15b del elemento de tope 15 (figuras 1 y 6). El elemento de acoplamiento 41 aloja
internamente al menos una parte del elemento empujador 43, que también presenta una parte roscada 44 que
engancha una parte roscada correspondiente 45 presente internamente del elemento de acoplamiento. En la
practica, el elemento empujador 43 comprende un primer extremo 43a destinado a golpear contra la superficie
terminal 15b del elemento de tope 15, un tramo intermedio 43b que aloja la parte roscada 44 y un segundo extremo
43c que tiene un elemento de maniobra 46 que es torsionalmente solido con el elemento empujador.

A su vez, el elemento de acoplamiento 41 presenta diversas partes. Como se menciond previamente, la parte
terminal 42 del elemento 41 es para enganchar el cuerpo auxiliar. Para este propésito, la parte terminal 42 del
elemento de acoplamiento presenta una o mas incisiones longitudinales 47 que definen tramos longitudinales 48 de
la parte terminal que son capaces de flexionar radialmente y de esta manera, por otra parte, facilitar la entrada de la
parte terminal 42 en el cuerpo tubular, pasando mas alla del labio 18 y por otra parte desengancharse del cuerpo
auxiliar cuando sea necesario. En el ejemplo ilustrado, la parte terminal 42 presenta, en seccion longitudinal (figura
6), un labio de gancho 49 que puede cooperar con el labio de agarre 18 del cuerpo auxiliar. Sefialar que la parte
roscada 44 del elemento de acoplamiento se extiende al menos parcialmente en un tramo libre de incisiones a fin de
acoplarse con la parte roscada del elemento empujador eficazmente de manera que una rotacion entre el elemento
empujador y el elemento de acoplamiento realiza una rotaciéon axial relativa entre el elemento empujador y el
elemento de acoplamiento a lo largo del eje longitudinal 11. El elemento de acoplamiento 41 también presenta un
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elemento de maniobra respectivo 50, que se extiende preferiblemente en un extremo del elemento de acoplamiento
opuesto al extremo del labio 49; el elemento de maniobra 50 es para rotar el conjunto formado por el elemento de
tope 15 y el cuerpo auxiliar 16 con respecto a la parte roscada del eje 8, como se describira en la presente memoria
mas adelante. El elemento empujador 43 comprende, en la parte terminal 43a, un tramo de convergencia 53c, por
ejemplo troncocoénico, destinado a cooperar con un tramo de convergencia respectivo 52c de la parte 42 tal como
para abrir radialmente o contraer los tramos 48. En el ejemplo ilustrado, la parte terminal 43a presenta un tramo
longitudinal 53a que tiene un primer diametro externo y un segundo tramo longitudinal 53b, consecutivo al primero y
que tiene un segundo diametro externo que es menor que el primero: los dos tramos estan conectados por el tramo
de convergencia 53c. De igual modo, el elemento de acoplamiento 41 comprende, en la parte terminal 42, un tramo
longitudinal 52a que tiene un primer diametro interno y un segundo tramo longitudinal 52b consecutivo al primero y
que tiene un segundo diametro interno que es menor que el primero: los dos tramos longitudinales de la parte 42
estan conectados por el tramo de convergencia 52c. Sefialar que el diametro interno del segundo tramo longitudinal
52b es mayor que el diametro externo del segundo tramo longitudinal 53b, tal como para permitir a los tramos
longitudinales 48 flexionar de manera interna cuando el empujador esta en la posicidon retraida axialmente con
respecto al elemento de acoplamiento 41. Un deslizamiento axial del elemento empujador, causado rotando el
elemento de maniobra 46 y manteniendo el elemento de maniobra 50 en su posicién, causa un desplazamiento axial
del tramo 53c (con un paso del elemento empujador desde la posicion retraida a una posicién avanzada con
respecto al elemento de acoplamiento) el cual causa una expansion radial de la parte terminal del elemento de
acoplamiento y un movimiento contemporaneo del elemento empujador contra la superficie 15b.

La herramienta 40 se usa para enganchar y desenganchar el elemento de tope a y desde el dispositivo de retencion.
En particular, la herramienta 40 permite acceder al labio de agarre 18 y desenganchar selectivamente y volver a
enganchar el conjunto constituido por el elemento de agarre y el cuerpo auxiliar con respecto a la parte terminal de
la varilla 8. De este modo, el érgano de maniobra 12 se puede bloquear y desbloquear axialmente con respecto a la
varilla 8 y por lo tanto al dispositivo 1.

En la practica, para proceder al desenganche del elemento de tope desde el dispositivo de retencion 1, la parte
terminal 42 del elemento de acoplamiento se inserta a través de la abertura delimitada por la parte de agarre 18 del
cuerpo auxiliar 16 (ver por ejemplo la figura 12); gracias al juego radial entre los tramos 52b y 53b, los tramos 48
pueden flexionar y el permitir el enganche de la herramienta a la parte de agarre 18; de esta manera, rotando el
empujador axial con respecto al elemento de acoplamiento (actuando sobre el érgano 46 y conservando el 6rgano
50), se obtiene una abertura radial de los tramos 48 y del labio 49 soportado por los tramos, asi como un empuje
axial contra la superficie 15b que permite una compactacion axial y por lo tanto un bloqueo torsional reciproco del
elemento de tope, el cuerpo auxiliar y el elemento de acoplamiento. En este punto, una rotacion del 6rgano 50 en la
direccion opuesta a la rotaciéon aplicada previamente conduce a una rotacion correspondiente del elemento de
acoplamiento que se dirige a desenganchar el conjunto constituido por el cuerpo auxiliar y el elemento de tope de la
parte roscada de la varilla 8.

En este punto el 6rgano de maniobra 12 se puede retirar de la varilla 8 y colocar en la posiciéon angular deseada. Por
ejemplo, si el obturador ha alcanzado una posicion angular deseada, el 6rgano de maniobra se puede volver a
colocar en una posicién en la que los elementos de bloqueo angulares cooperan tal como para impedir rotaciones
adicionales del 6érgano de maniobra 12 y por lo tanto del obturador. Cuando el 6rgano de maniobra 12 se vuelve a
colocar, la herramienta 40 se puede usar para volver a enganchar el conjunto constituido por el elemento de tope 15
y el cuerpo auxiliar 16 (ver la figura 6) al dispositivo 1 y de esta manera lograr nuevamente el bloqueo axial del
6rgano 12 con respecto a la varilla 8.

En la practica, la herramienta 40 que soporta el conjunto constituido por el elemento de tope 15 y el cuerpo auxiliar
16 esta colocada tal como para insertar al menos parcialmente el conjunto en la cavidad 20. Entonces el elemento
de acoplamiento 41 se rota, a través del 6rgano 50, en una direccion tal como para enganchar el conjunto
constituido por el cuerpo auxiliar y el elemento de tope a la segunda parte de la varilla de transmision; a partir de
entonces, el empujador axial 43 se rota, actuando sobre el 6rgano 46 y bloqueando el 6érgano 50, en una direccion
opuesta a la direccién precedente, tal como para determinar un traslado axial relativo de la parte 43a con respecto a
la parte 42. En la practica, la parte 43a se retrae de manera que ya no se apoya contra la superficie 15b, de manera
que se libera el acoplamiento torsional entre el cuerpo auxiliar y el elemento de tope. Al mismo tiempo, el tramo de
convergencia 53 se desengancha del tramo de convergencia 52 tal como para permitir una flexion radial de los
tramos 48. En este punto, con una simple traccién, la parte terminal del elemento de acoplamiento se puede
desacoplar de la parte de agarre del cuerpo auxiliar.
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REIVINDICACIONES
1. Un dispositivo de retencién de fluido que comprende:

un cuerpo principal (2) que presenta internamente un canal de paso de fluido (3) que se extiende entre al menos
una abertura de entrada (4) y al menos una abertura de salida (5);

un obturador (6) alojado internamente del cuerpo principal (2) y desplazable entre una primera posicion de
operacion y una segunda posicion de operacion;

una varilla de transmision (8) que tiene una primera parte que esta conectada al obturador (6) y una segunda
parte que emerge externamente con respecto a un cuerpo principal (2);

un 6rgano de maniobra (12) enganchado a la segunda parte de la varilla de transmision (8) para maniobrar el
obturador (6) entre la primera posicion de operacién y la segunda posiciéon de operacion, el érgano de maniobra
que esta atravesado por la segunda parte de la varilla de transmision (8);

un elemento de tope extraible (15) el cual, en una condicion en la que esta enganchado a la segunda parte de la
varilla de transmision (8), constrifie axialmente el 6rgano de maniobra (12) a la varilla de transmision (8);

caracterizado por que ademas comprende un cuerpo auxiliar (16), el cual en la condicion enganchada del
elemento de tope (15), presenta una parte de anclaje (17) situada en una posiciéon externa radialmente con
respecto al elemento de tope y al menos una parte de agarre (18) activable para desenganchar juntos el cuerpo
auxiliar (16) y el elemento de tope (15) de la segunda parte de la varilla de transmision (8).

2. El dispositivo de la reivindicacion 1, en donde la segunda parte de la varilla de transmision (8) presenta una parte
roscada que recibe de manera enganchable extraiblemente un asiento roscado del elemento de tope extraible (15) y
en donde el elemento de tope (15) esta enganchado a un extremo de la varilla de transmisidon que es opuesto al
obturador.

3. El dispositivo de cualquiera de las reivindicaciones precedentes, caracterizado por que el elemento de tope (15)
presenta un volumen radial externo que es variable en progresion a lo largo de una direccion paralela (11) a la varilla
de transmision (8) y en donde el elemento de tope (15) presenta una primera parte que tiene una superficie externa
cilindrica que tiene un primer radio y al menos una segunda parte, consecutiva a la primera parte y que presenta una
superficie cilindrica externa que tiene un segundo radio que es menor que el primer radio, un rebaje (19) que esta
definido entre la primera parte y la segunda parte.

4. El dispositivo de cualquiera de las reivindicaciones precedentes, en donde el cuerpo auxiliar comprende un
elemento tubular y en donde el cuerpo auxiliar (16) presenta una superficie interna radialmente que comprende al
menos una primera parte que esta formada complementariamente con respecto a la superficie externa radialmente
del elemento de tope (15) y que define la parte de anclaje (17).

5. El dispositivo de cualquiera de las reivindicaciones precedentes, en donde la parte de anclaje (17) del cuerpo
auxiliar (16) comprende un labio terminal que se extiende internamente radialmente del cuerpo auxiliar, en una
direccion del elemento de tope extraible (15) y que engancha el rebaje (19).

6. El dispositivo de cualquiera de las reivindicaciones precedentes, en donde, en la condicidon enganchada, el cuerpo
auxiliar (16) aloja el elemento de tope (15) internamente del mismo, haciendo a la superficie externa radialmente del
elemento de tope (15) inaccesible a una herramienta.

7. El dispositivo de cualquiera de las reivindicaciones precedentes, en donde el cuerpo auxiliar (16) se extiende
axialmente, con referencia a una posicion enganchada, mas que el elemento de tope (15) al menos en un lado
opuesto a la varilla de transmisién y en donde la parte de agarre (18) del cuerpo auxiliar se extiende mas alla de una
superficie terminal (15b) del elemento de tope (15) y comprende un labio de agarre que se extiende radialmente
hacia una parte interior del cuerpo auxiliar (16).

8. El dispositivo de cualquiera de las reivindicaciones precedentes, en donde el érgano de maniobra (12) presenta,
en un lado opuesto al obturador, una cavidad (20) que aloja, en la condiciéon de enganche del elemento de tope (15),
la parte terminal de la varilla de transmision (8), el elemento de tope (15) y al menos una parte del cuerpo auxiliar
(16), opcionalmente en donde una superficie lateral radialmente externa del cuerpo auxiliar (16) en la condicién de
enganche se hace sustancialmente inaccesible para acceder con una herramienta; y/o en donde el conjunto del
elemento de tope (15) y el cuerpo auxiliar (16) se puede mover en una condicion compactada axial en la que el
conjunto se puede acoplar o desacoplar desde la parte terminal de la varilla (8) actuando en la parte de agarre (18),
el elemento de tope (15) que esta constrefiido sélidamente de manera torsional al cuerpo auxiliar (16) en la
condiciéon compactada axialmente.

9. El dispositivo de cualquiera de las reivindicaciones precedentes, en donde el obturador (6) comprende un cuerpo
que tiene al menos una cavidad pasante, el cuerpo que se puede colocar angularmente en la primera posicion, a fin

10



10

15

20

25

30

35

40

45

50

ES 2 525085 T3

de permitir un flujo de fluido desde la abertura de entrada (3) a la abertura de salida (4) y en la segunda posicion a
fin de impedir el paso de fluido entre la abertura de entrada (3) y la abertura de salida (4) y en donde

la varilla de transmisién (8) presenta un extremo que esta constrefiido angularmente al obturador (6) y un segundo
extremo que esta constrefiido angularmente al 6rgano de maniobra (12).

10. El dispositivo de cualquiera de las reivindicaciones precedentes, en donde el 6rgano de maniobra (12)
comprende al menos una parte de guia (21) que coopera con una contraparte de guia correspondiente (22)
constrefiida sélidamente al cuerpo principal (12), en donde la parte de guia (21) del 6rgano de maniobra (12)
comprende al menos un elemento de bloqueo angular (25, 26) que coopera con un contra elemento de bloqueo
angular respectivo (24) presente en la contraparte de guia (22) y en donde la parte de guia (21) del 6rgano de
maniobra (12) comprende al menos un elemento de final de carrera angular (23) que coopera con un contra
elemento de final de carrera angular respectivo (24) en la contraparte de guia (22) a fin de delimitar una carrera
angular del 6rgano de maniobra entre una posicion angular inicial y una posiciéon angular final que corresponde a la
primera posicion y la segunda posicion del érgano obturador.

11. Una herramienta para enganchar y desenganchar un elemento de tope extraible a y desde un dispositivo de
retencién de fluido como en cualquiera de las reivindicaciones precedentes, la herramienta que comprende:

al menos un elemento de acoplamiento (41) que tiene una parte terminal (42) capaz de enganchar la parte de
agarre (18) del cuerpo auxiliar (16) y

al menos un elemento empujador (43) que coopera con el elemento de acoplamiento (41) para actuar
sorprendentemente contra una superficie terminal del elemento de tope (15) cuando el elemento de acoplamiento
(41) engancha la parte de agarre (18) del cuerpo auxiliar, en donde:

el elemento de acoplamiento (41) presenta una conformacion tubular y aloja internamente al menos una parte del
elemento empujador (43),

el elemento empujador (43) presenta una parte roscada que engancha con una parte roscada correspondiente
presente internamente en el elemento de acoplamiento (41), el elemento empujador (43) comprende un primer
extremo (43a) destinado a actuar haciendo tope contra la superficie terminal (15b) del elemento de tope (15), un
tramo intermedio (43b) que aloja la parte roscada y un segundo extremo (43c) que tiene un elemento de
maniobra respectivo (46) enganchado sélidamente de manera torsional al elemento empujador (43).

12. La herramienta de la reivindicacion 11, en donde la parte terminal (42) del elemento de acoplamiento (41)
presenta una o mas incisiones longitudinales (47) que definen tramos longitudinales (48) de la parte terminal
capaces de flexionar radialmente, opcionalmente en donde la parte roscada del elemento de acoplamiento (41) se
extiende al menos parcialmente en un tramo que esta libre de incisiones (47) a fin de acoplar con la parte roscada
del elemento empujador (43), una rotacion relativa entre el elemento empujador y el elemento de acoplamiento que
realiza un movimiento axial relativo entre ellos; opcionalmente en donde la parte terminal (42) del elemento de
acoplamiento (41) presenta, en seccion longitudinal, una parte de gancho (49) capaz de cooperar con el labio de
agarre (18) del cuerpo auxiliar.

13. La herramienta de cualquiera de las reivindicaciones desde 11 a 12, en donde:

una parte terminal del elemento empujador (43) presenta un tramo longitudinal (53a) que tiene un primer
diametro externo y un segundo tramo longitudinal (53b), consecutivo al primer diametro externo y que tiene un
segundo diametro externo que es menor que el primero;

una parte terminal del elemento de acoplamiento (41) presenta un tramo longitudinal (52a) que tiene un primer
diametro interno y un segundo tramo longitudinal (52b), consecutivo al primero y que tiene un segundo diametro
interior que es menor que el primero, un deslizamiento axial del elemento empujador que conduce a una
expansion radial de la parte terminal del elemento de acoplamiento; el tramo longitudinal (53a) que esta
conectado al segundo tramo longitudinal (53b) del elemento empujador (43) por un tramo convergente (53c) que
esta conformado opcionalmente de forma troncocoénica; y

el primer tramo longitudinal (52a) estd conectado al segundo tramo longitudinal (52b) del elemento de
acoplamiento por un tramo de convergencia respectivo (52c); y

opcionalmente en donde el diametro interno del segundo tramo longitudinal (52b) es mayor que un diametro
externo del segundo tramo longitudinal (53b).

14. Un proceso para desenganchar el elemento de tope del dispositivo de retencion de cualquiera de las
reivindicaciones desde 1 a 10, mediante el uso de una herramienta como en cualquiera de las reivindicaciones
desde 11 a 13, el proceso que comprende las siguientes etapas:

acoplar una parte terminal del elemento de acoplamiento (41) con la parte de agarre (18) del cuerpo auxiliar (16);
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rotar el empujador axial (43) con respecto al elemento de acoplamiento (41) en una primera direccion tal como
para determinar un movimiento axial correspondiente capaz de bloquear torsionalmente mutuamente el elemento
de tope (15), el cuerpo auxiliar (16) y el elemento de acoplamiento (41); rotar el elemento de acoplamiento (41)
en una segunda direccidon opuesta a la primera direccién a fin de desenganchar el conjunto constituido por el
cuerpo aucxiliar (16) y el elemento de tope (15) de la segunda parte de la varilla de transmision (8) del dispositivo
de retencion.

15. Un proceso para enganchar un elemento de tope del dispositivo de retencion como en cualquiera de las
reivindicaciones desde 1 a 10, mediante el uso de una herramienta como en cualquiera de las reivindicaciones
desde 11 a 13, la herramienta que engancha el conjunto del elemento de tope (15) y el cuerpo auxiliar (16) a la parte
terminal del elemento de acoplamiento (41), el proceso que comprende las siguientes etapas:

rotar el elemento de acoplamiento (41) en una primera direccion para enganchar un conjunto constituido por el
cuerpo auxiliar (16) y el elemento de tope (15) a la segunda parte de la varilla de transmision (8);

rotar el empujador axial (43) con respecto al elemento de acoplamiento (41) a fin de realizar un desplazamiento
axial capaz de desbloquear torsionalmente el elemento de tope, el cuerpo auxiliar y el elemento de acoplamiento;

desacoplar la parte terminal del elemento de acoplamiento (43) de la parte de agarre (18) del cuerpo auxiliar (16).
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