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ES 2527250 T3

DESCRIPCION

Evaluacioén de sefales de luz dispersa en un detector 6ptico de peligro asi como emision de un aviso de polvo/vapor
0 de una alarma de incendio.

La invencién se refiere a un procedimiento para la evaluacion de dos sefiales de luz dispersa en un detector optico
de peligro que trabaja de acuerdo con el principio de luz dispersa. Las particulas a detectar son irradiadas con luz en
una primera zona de longitudes de onda y con luz en una segunda zona de longitudes de onda. La luz dispersa por
las particulas es convertida en una primera y una segunda sefial de luz dispersa. Las dos sefiales de luz dispersa
son normalizadas entre si de tal manera que su curva de la amplitud para particulas mayores como polvo y vapor
coincide aproximadamente. Ademas, se forma una relacién de la amplitud entre las dos sefiales de luz dispersa asi
como se establece un valor comparativo de las amplitudes, que corresponde a un tamafo predeterminado de las
particulas en la zona de transicion de humo a polvo/vapor. Las dos sefiales de luz dispersa son procesadas
posteriormente en magnitudes caracteristicas de incendios, en funcion del resultado actual de la comparacion.

Ademas, la invencion se refiere a un detector éptico de peligro con una unidad de deteccidn que trabaja de acuerdo
con el principio de luz dispersa y con una unidad de evaluacion electronica conectada con ella. La unidad de
deteccion presenta al menos un medio luminoso para la radiacién de particulas a detectar y al menos un receptor
Optico para la deteccion de la luz dispersada por las particulas. La luz emitida por al menos un medio luminoso se
encuentra al menos en una primera zona de longitudes de onda y en una segunda zona de longitudes de onda. Al
menos un receptor 6ptico es sensible para la primera y/o la segunda zona de longitudes de onda asi como para la
conversioén de la luz dispersa recibida en una primera y segunda sefial de luz dispersa. La unidad de evaluacién
presenta primeros medios para la normalizacion de las dos sefiales de luz dispersa, de tal manera que su curva de
la amplitud para particulas mayores como polvo y vapor coincide aproximadamente. Presenta segundos medios
para la formacion de una relacion de la amplitud entre las dos sefiales de luz dispersa. Por Ultimo, presenta terceros
medios para la comparacion de un valor comparativo de la amplitud, que corresponde a un tamafio predeterminado
de las particulas en la zona de transicién de humo a polvo/vapor, con la relaciéon actual de la amplitud formada. Los
terceros medios estan instalados, ademas, para el procesamiento posterior de las dos sefiales de luz dispersa en
magnitudes caracteristicas de incendios, en funcién del resultado actual de la comparacion.

Ademas, se conoce, en general, que en las particulas con un tamafio de mas de 1 um se trata principalmente de
polvo, mientras que en las particulas con un tamafio de menos de 1 um se trata principalmente de humo.

Se conoce a partir del documento EP 877 345 A2 un detector de humo con una instalacién de recepcion de luz para
la recepcion alterna en el tiempo de luz dispersa de dos longitudes de ondas diferentes. El detector de humo
presenta una instalacion de calculo para la realizacién de un céalculo necesario para la deteccion de humo a partir de
las dos sefiales de luz dispersa y una instalacion de procesamiento de la deteccion de humo para la realizacion de
un proceso de deteccidon de humo sobre la base de una salida del resultado de célculo de la instalacion de célculo.
La instalacion de calculo presenta medios para la estimacion de un valor de salida o bien de la primera o de la
segunda sefial de luz dispersa, que son emitidas alternando en el tiempo desde la instalacion de recepcién de luz.
Ademas, el detector de humo comprende medios para la determinacion de la relacion entre las dos sefiales de luz
dispersa para la determinacion del tamafio de las particulas detectadas.

Un procedimiento de este tipo o bien un detector de peligro de este tipo se conocen a partir de la publicacion
internacional WO 2008/064396 Al. En la publicacion se propone para el control de la sensibilidad para la deteccion
de particulas de humo evaluar solamente la segunda sefial de luz dispersa con longitud de onda de luz azul, cuando
la relacion de la amplitud corresponda a un tamafio de las particulas inferior a 1 um. En cambio, si la relacion de la
amplitud corresponde a un tamafio de las particulas de mas de 1 um, entonces se forma la diferencia a partir de la
segunda sefial de luz dispersa con longitud de onda de luz azul y la primera luz dispersa con longitud de onda de luz
infrarroja. A través de la formacion de la diferencia se suprime la influencia del polvo y de esta manera se suprime en
gran medida el disparo de una alarma falsa para la presencia de un incendio.

Partiendo de este estado de la técnica, un cometido de la invencion es indicar un procedimiento de evaluacion
ampliado de sefiales de luz dispersa asi como un detector 6ptico de peligro mejorado.

El cometido de la invencion se soluciona por medio de los objetos de las reivindicaciones independientes. Las
variantes ventajosas del procedimiento y las formas de realizacidon de la presente invencién se indican en las
reivindicaciones dependientes.

Para el procedimiento de acuerdo con la invencion, para el caso de que la relacion de la amplitud exceda el valor
comparativo de la amplitud, se evalda al menos principalmente la primera sefial de dispersion de la luz asi como se
emite una sefial de la densidad del polvo/vapor, y para el otro caso se evalGa al menos principalmente la segunda
sefial de luz dispersa asi como se emite una sefial de la densidad del humo. Con “principalmente” se entiende que
como maximo se evalla una porcién de ponderacion de maximo 10 % de la otra sefial de luz dispersa,
respectivamente. Con preferencia se evalla exclusivamente en cada caso s6lo una de las sefiales de luz dispersa.
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La idea esencial de la presente invencion es que ademas de la emisién de una sefial de la densidad del humo para
el procesamiento posterior posible, se emite adicionalmente una sefial de la densidad del polvo/vapor para el
procesamiento posterior posible. Esta sefial permite sacar la conclusion, por ejemplo, de si existe una densidad de
polvo y/o una densidad de vapor (de agua) inadmisiblemente alta. Una densidad de polvo demasiado alta puede
representan un alto riesgo para la salud y puede acelerar, por ejemplo, la propagaciéon de un incendio o favorecer
deflagraciones o bien explosiones. Dado el caso, una densidad de vapor demasiado alta o densidad de vapor de
agua demasiado alta puede ser una indicacién de una fuga de agua caliente, como por ejemplo en una instalacién
de calefaccion. La sefial adicional de la densidad del polvo/vapor puede suministrar, por lo tanto, de manera
ventajosa otras informaciones, en particular en combinacion con la sefial de la densidad del humo, con respecto a
una zona a supervisar.

De acuerdo con una primera variante del procedimiento, las particulas son irradiadas con luz infrarroja de una
longitud de onda de 600 a 100 nm, en particular con una longitud de onda de 940 nm + 20 nm, y con luz azul de una
longitud de onda de 450 a 500 nm. La luz puede proceder, por ejemplo, de una Unica fuente de luz, que emite
alternando en el tiempo luz infrarroja y luz azul. También puede proceder de dos fuentes de luz separadas, en
particular de un diodo luminoso azul y de un diodo luminoso infrarrojo. En este caso es especialmente ventajosa la
utilizacién de un diodo luminoso-IR con una longitud de onda de 940 nm + 20 nm asi como con un diodo luminoso
azul con una longitud de onda de 470 nm + 20 nm.

Con preferencia, el tamafio predeterminado de las particulas presenta un valor en el intervalo de 0,5 a 1,1 um, en
particular un valor de aproximadamente 1 um. De acuerdo con otra variante del procedimiento, el valor comparativo
de la amplitud se establece en un valor en el inérvalo de 0,8 a 0,95, en particular en un valor de 0,9 o bien en su
valor reciproco. Un valor de 0,9 corresponde en este caso aproximadamente a un tamafio de las particulas de 1 pm.

Como consecuencia de otra variante de procedimiento, la sefial de la densidad del polvo/vapor se compara con un
primer umbral de la sefial. En el caso de que se exceda, se emite la sefial de la densidad del polvo/vapor entonces
como aviso de polvo/vapor. Ademas, se compara la sefal de la densidad del polvo con un segundo umbral de la
sefial y se emite esta sefial de la densidad del polvo en el caso de que se exceda como alarma de incendio. De esta
manera, en el funcionamiento normal sin otros eventos no se emite ningln mensaje. En cambio, en funcién de la
relacion de la amplitud en el caso de un alta densidad de particulas o bien se emite un aviso de polvo/vapor o una
alarma de incendio. La emision del mensaje respectivo se puede realizar por via optica y/o acustica. De manera
alternativa o adicional se puede emitir por cable y/o sin hilos a una central de alarma de incendios.

El cometido de la invencién se soluciona, ademas, con un detector 6ptico de peligro, cuya unidad de evaluacion
electrénica presenta cuartos medios, que estan instalados para evaluar al menos principalmente la primera sefial de
luz dispersa asi como para emitir una sefial de la densidad del polvo/vapor para el caso de que la relacion de la
amplitud excede el valor comparativo de la amplitud, y que estan instalados para el otro caso para evaluar al menos
principalmente la segunda sefial de luz dispersa asi como para emitir una sefial de la densidad del humo.

La unidad de evaluacion electrénica puede ser un circuito electrénico analdgico y/o digital, que presenta, por
ejemplo, convertidores A/D, amplificadores, comparadores, amplificadores de operacién para la normalizacion de las
sefiales de luz dispersa, etc. En el caso mas sencillo, esta unidad de evaluacion es un micro controlador, es decir,
una unidad de procesamiento electrénico asistida por procesador, que esta presente normalmente “de todos modos”
para todo el control del detector de peligro. Los medios de la unidad de evaluacién son reproducidos con preferencia
a través de etapas del programa, que son realizadas por el micro controlador, dado el caso también utilizando tablas
de valores depositadas electronicamente, por ejemplo para los valores comparativos y los umbrales de sefiales. Un
programa de ordenador correspondiente puede estar depositado en una memoria no volatil del micro controlador. De
manera alternativa, se puede cargar desde una memoria externa. Ademas, el micro controlador puede presentar uno
o varios convertidores A/D integrados para la deteccion de acuerdo con la técnica de medicién de las dos sefiales de
luz dispersa. Por ejemplo, puede presentar también convertidores D/A, a través de los cuales se puede ajustar la
intensidad de la radiacién de al menos una de las dos fuentes de luz para la normalizacién de las dos sefiales de luz
dispersa.

De acuerdo con una forma de realizacion del detector éptico de peligro, su unidad de evaluacion electronica
presenta quintos medios para la comparacion de la sefial de la densidad del polvo/vapor con un primer umbral de la
sefial y para la comparacion de la sefial de la densidad del humo con un segundo umbral de la sefial. Ademas, los
quintos medios presentan medios de sefializacién para la sefializacion de un aviso de polvo/vapor y de una alarma
de incendio en el caso de que se exceda el umbral de la sefial.

Con preferencia, el detector de peligro es un detector de incendio y en particular un detector de humo de aspiracién
con un sistema de tubos que se puede conectar en él para la supervision del aire aspirado desde espacios e
instalaciones que requieren supervision.

El cometido se soluciona con los objetos de las reivindicaciones independientes de la patente. Las variantes y las
formas de realizacién ventajosas de la presente invencion se indican en las reivindicaciones dependientes.
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La invencion asi como las formas de realizacion ventajosas de la presente invencién se explican en el ejemplo de las
siguientes figuras. En este caso:

La figura 1 muestra, respectivamente, el nivel relativo de la sefial de una curva de la amplitud, por ejemplo, de luz
dispersa infrarroja y de luz dispersa azul, presentado logaritmicamente en um y con tamafio medio de las particulas
representado de particulas tipicas de humo y de polvo.

La figura 2 muestra un diagrama de ejecucion ejemplar de acuerdo con una variante del procedimiento para la
explicacién del procedimiento de acuerdo con la invencion.

La figura 3 muestra un ejemplo para un detector de peligro de acuerdo con la invencion de acuerdo con una primera
forma de realizacion y

La figura 4 muestra un ejemplo para un detector de peligro de acuerdo con una segunda forma de realizacion.

La figura 1 muestra, respectivamente, el nivel relativo de la sefial IR, BL de una curva de la amplitud KIR, KBL de luz
dispersa infrarroja y azul ejemplar, representado logaritmicamente en pm y con tamafios medios de las particulas
representados para particulas de humo y de polvo ejemplares AE1-AE4 (aerosoles).

Con AEL1 se registra el tamafio medio de las particulas de humo para algodén combustible de aproximadamente
0,28 um, con AE2 se registra el tamafio medio de las particulas de humo para una mecha combustible de
aproximadamente 0,31 um, con AE3 se registra el tamafio de las particulas de humo para tostada quemada de
aproximadamente 0,42 um y con AE3 se registra el tamafio medio de las particulas de polvo para cemento Portland
de aproximadamente 3,2 um. Se representa, ademas, una linea de trazos de 1 pum, que representa un limite
empirico entre humo y polvo/vapor para particulas tipicamente previsibles. Se puede establecer también — de
acuerdo con el entorno a supervisar — en el intervalo de 0,5a 1,1 pm.

Con KIR se designa la curva de la amplitud de la sefial de luz dispersa infrarroja IR con una longitud de onda de 940
nm y con KBL se designa la curva de la amplitud de la sefial de luz dispersa azul BL con una longitud de onda de
470 nm. Las dos sefiales de luz dispersa IR, BL estan normalizadas en la representacién mostrada ya entre si de tal
manera que su curva de la amplitud para particulas mayores como polvo y vapor coincide aproximadamente. En el
presente ejemplo, la curva de la amplitud para un tamafio de particulas de mas de 3 um coincide aproximadamente.

Como se muestra en la figura 1, la luz azul se dispersa mas en particulas mas pequefias y a luz infrarroja se
dispersa mas en particulas mayores.

La figura 2 muestra un diagrama de ejecuciéon ejemplar ya de acuerdo con una variante del procedimiento para la
explicacién del procedimiento de acuerdo con la invencion. Las etapas individuales S1-S10 se pueden reproducir a
través de etapas del programa adecuadas de un programa de ordenador y se pueden ejecutar en una unidad de
procesamiento asistida por procesador de un detector de peligro como, por ejemplo, en un micro controlador.

Con SO se designa una etapa inicial. En esta etapa de inicializacién se puede establecer, por ejemplo, un valor
comparativo de la amplitud, que corresponde a un tamafio predeterminado de las particulas en la zona de transicién
de humo a polvo/vapor, como por ejemplo en 1 um. En esta etapa SO se pueden establecer ya también umbrales de
sefiales Lim1, Lim2, para generar o bien emitir a partir de una sefial de la densidad del polvo/vapor emitida un aviso
de polvo/vapor AVISO o a partir de una sefial de la densidad del humo emitida una alarma de incendio ALARMA.

En la etapa S1 se normalizan las dos sefiales de luz dispersa IR, RL entre si, de tal manera que su curva de la
amplitud para particulas mayores como polvo y vapor coincide aproximadamente. Este proceso de calibracion se
repite ciclicamente con preferencia en el marco de la puesta en funcionamiento de un detector de peligro y, dado el
caso, posteriormente.

En el funcionamiento tipicamente normal del detector de peligro, en la etapa S2 se convierte la luz dispersada por
las particulas en la primera y segunda sefial de luz dispersa IR’, BL y se registra de esta manera.

En la etapa S3 se forma una relacion de la amplitud entre las dos sefiales de luz dispersa IR, BL. En el presente
caso, por ejemplo, se forma la relacion IR: BL. De manera alternativa, se puede formar también el valor reciproco de
las dos sefiales de luz dispersa IR, BL.

En la etapa S4 se compara la relacion actual de la amplitud con el valor comparativo de la amplitud predeterminado,
por ejemplo, de 90 % o bien con su valor reciproco para el caso de la formacion de la relaciéon de la amplitud
reciproca.

De acuerdo con la presente variante del procedimiento, en una etapa S5 en el caso de un resultado positivo de la
comparacion, se compara la sefial de la densidad de polvo/vapor emitida todavia con el primer umbral de la sefial
Lim1. En el caso de que se exceda, se emite finalmente el aviso de polvo/vapor AVISO. En el otro caso, se retorna a
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la etapa S2.

Ademas, de acuerdo con la presente variante del procedimiento, en una etapa S6, en el caso de resultado negativo
de la comparacion, se compara la sefial de la densidad de humo emitida todavia con el segundo umbral de la sefial
Lim2 y en el caso de que se exceda se emite la alarma de incendio ALARMA. En el otro caso, se retorna de nuevo a
la etapa S2.

Con S9 y S10 se designa la etapa final respectiva.

La figura 3 muestra un ejemplo para un detector de peligro 1 de acuerdo con la invencién de acuerdo con una
primera forma de realizacion.

El detector de peligro optico 1 es especialmente un detector de incendios o detector de humo. Puede estar
configurado como detector de punto. También puede ser un detector de humo de aspiraciéon con un sistema de
tubos que se puede conectar en él para la supervision del aire aspirado desde espacios e instalaciones que
requieren supervision. Ademas, el detector de peligro presenta una unidad de deteccion 2 que trabaja de acuerdo
con el principio de luz dispersa. Esta Ultima puede estar dispuesta, por ejemplo, en una camara de medicion cerrada
con un espacio de deteccion DR que se encuentra alli. En este caso, el detector de incendios o de humo 1 es un
detector de incendios o de humo cerrado. De manera alternativa o adicional, el detector de incendios o de humo 1
puede ser un llamado detector de incendios o de humo abierto, que presenta un espacio de deteccion DR que se
encuentra fuera de la unidad de deteccion 2.

La unidad de deteccién 2 presenta al menos un medio luminoso no representado en detalle para la radiacion de
particulas a detectar en el espacio de deteccién DR asi como al menos un receptor Optico para la deteccion de la
luz dispersada por las particulas. Con preferencia, la unidad de deteccién presenta un diodo luminoso infrarrojo con
una longitud de onda en la primera zona de longitudes de onda de 600 a 1000 nm, en particular con una longitud de
onda de 940 + 20 nm y un diodo luminoso azul con una longitud de onda en la segunda zona de longitudes de onda
de 450 a 500 nm, en particular con una longitud de onda de 470 nm + 20 nm como medio luminoso. Ademas, la
unidad de deteccién 2 presenta al menos un receptor 6ptico, que es sensible para la primera y/o la segunda zona de
longitudes de onda y que esta configurado para convertir la luz dispersa recibida en una primera y una segunda
sefial de luz dispersa (normalizada) IR’, BL'. Con preferencia, tal receptor 6ptico es un foto diodo o un foto transistor.
Las dos sefiales de luz dispersa IR’, BL’ se pueden formar también desplazadas en el tiempo por un Unico receptor
Optico sensible parta ambas zonas de longitudes de ondas. En este caso, las particulas son irradiadas alternando
con preferencia con la luz azul y con luz infrarroja y de forma sincronizada con ello forma la primera y la segunda
sefial de luz dispersa IR’, BL'.

Ademas, el detector de peligro 1 presenta una unidad de evaluacién conectada con la unidad de deteccion 2 de
acuerdo con la técnica de sefiales o de datos con varios medios electrénicos. El primer medio 3 esta previsto para la
normalizacion de las dos sefiales de luz dispersa IR’, BL' (no normalizadas) entre si, de manera que su curva de la
amplitud para particulas mayores como polvo y vapor coincide aproximadamente. Este primer medio 3 puede
presentar, por ejemplo, amplificadores 0 miembros de amortiguacion regulables, para normalizar el nivel de la sefial
de las dos sefiales de luz dispersa IR’, BL’ entre si. También se pueden preparar una o dos sefiales de salida LED,
parta ajustar la intensidad de la luz respectiva de los dos medios luminosos en la unidad de deteccién 2, de tal
manera que la curva de la amplitud de las dos sefiales de luz dispersa IR’, BL’ para particulas mayores como polvo y
vapor coincide de nuevo aproximadamente. Con IR, BL se designan en (ltimo término las dos sefiales de luz
dispersa normalizadas.

La unidad de evaluacion presenta, ademas, segundos medios 4 para la formacion de una relacion de la amplitud R
entre las dos sefiales de luz dispersa IR, BL. En el presente caso, este medio 4 es un divisor analégico.

Ademas, la unidad de evaluacion presenta terceros medios 5 en forma de un comparador. Los terceros medios 5
estan configurados para la comparacion de un valor comparativo de la amplitud 90%, que corresponde a un tamafio
predeterminado de las particulas en la zona de transicion de humo a polvo/vapor, con la relacion de amplitud R
formada actualmente. Sobre la base de este resultado actual de la comparacién C se lleva a cabo entonces el
procesamiento posterior de las dos sefiales de luz dispersa IR, BL en magnitudes de incendio.

De acuerdo con la presente invencion, el procesamiento posterior se realiza a través de cuartos medios 6, 7 de la
unidad de evaluacion. Estos medios 6 estan instalados para evaluar al menos principalmente la primera sefial de luz
dispersa IR asi como para emitir una sefial de la densidad del polvo/vapor SD para el caso de que la relacién de la
amplitud R exceda el vapor comparativo de la amplitud 90%. Ademas, para el otro caso esta instalada para evaluar
al menos principalmente la segunda sefal de luz dispersa SL asi como para emitir una sefial de luz dispersa RS.

En el presente caso, se muestra un procesamiento posterior realizado de manera especialmente sencilla de las dos
sefiales de luz dispersa IR, BL, activando dos conmutadores 6, 7 controlables en funciéon del resultado de la
comparacion C, para o bien conmutar la primera sefial de luz dispersa IR como sefial de la densidad del polvo/vapor
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SD o para conmutar o bien suprimir la segunda sefial de luz dispersa BL como sefial de la densidad del humo RS.

La figura 4 muestra un ejemplo de un detector de peligro 1 de acuerdo con una segunda forma de realizacion. Esta
forma de realizacién se diferencia de la forma de realizacion anterior porque las dos sefiales de luz dispersa IR, BL
son comparada todavia, respectivamente, con un umbral de sefial predeterminado Lim1, Lim2. Esto se realiza en el
presente ejemplo por medio de dos comparadores 8, 9. En el lado de salida, los dos comparadores 8, 9
proporcionan una sefial de control SD+, RS+ correspondiente, que se conmuta entonces en funcion del resultado de
la comparaciéon C como aviso de polvo/vapor AVISO o como alarma de incendio ALARMA. Adicionalmente, en el
presente ejemplo se realiza una sefializacion del aviso o bien de la alarma a través de la activacion de una
representacion Optica de la alarma en forma de dos lamparas 10, 11.

Con preferencia, todos los componentes de la unidad de evaluacion mostrada en la figura 3 y en la figura 4 se
realizan por medio de una unidad de procesamiento asistida por procesador, como por ejemplo a través de un micro
controlador. Este Gltimo presenta con preferencia convertidores A/D integrados para la deteccién de las dos sefiales
de luz dispersa IR’, BL' asi como convertidores D/A y/o puertos de salida digitales para la emision de la sefial de la
densidad del humo RS, de la sefial de la densidad de polvo/vapor DS asi como de la alambre de incendio ALARMA
y del aviso de polvo/vapor AVISO. Los medios de la unidad de evaluacion son reproducidos con preferencia por
medio de etapas adecuadas del programa, que son ejecutadas entonces en el microcontrolador.

Lista de signos de referencia

Detector de peligro, detector de humo, detector de incendio
Unidad de deteccion

Primeros medios, medios para la normalizacion

Segundos medios, formadores de la relacion, divisores
Terceros medios, comparador

6, 7 Cuartos medios, conmutadores, miembros-Y

8,9 Comparadores

AarWNE

AE1-AE4 Particulas de humo y particulas de polvo, aerosoles
BL Segunda sefial de luz dispersa, luz azul

BL’ Segunda sefial de luz dispersa no normalizada
C Resultado de la comparacion

DR Espacio de deteccion

IR Primera sefial de luz dispersa, luz infrarroja

IR Primera sefial de luz dispersa no normalizada
KIR, KBL Curva de la amplitud

LED Sefiales de salida para medios luminosos
Lim1, Lim2Umbrales de la sefial

R Relacién de la amplitud

RS Senfales de la densidad del humo

S1-S10 Etapas

SD Sefal de la densidad del polvo/vapor

SD+, RS+ Sefiales de conmutacion

90% Valor comparativo de la amplitud
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REIVINDICACIONES

1.- Procedimiento para la evaluacion de dos sefiales de luz dispersa (IR, BL) en un detector ptico de peligro (1) que
trabaja de acuerdo con el principio de luz dispersa, en el que

- las particulas a detectar son irradiadas con luz en una primera y segunda zonas de longitudes de onda,

- la luz dispersa por las particulas es convertida en una primera y segunda sefial de luz dispersa no normalizada (IR’.
BL’),

- las dos sefiales de luz dispersa (IR’, BL") son normalizadas entre si de tal manera que su curva de la amplitud para
particulas mayores como polvo y vapor coincide aproximadamente,

- se forma la relacién de la amplitud (R) entre las dos sefiales de luz dispersa normalizadas (IR, BL)

- se establece un valor comparativo de la amplitud (90%), que corresponde a un tamafio predeterminado de las
particulas en la zona de transicion de humo a polvo/vapor,

- las sefiales de luz dispersa normalizadas (IR, BL) son procesadas posteriormente en magnitudes caracteristicas de
incendio, en funcién del resultado actual de la comparacién (C) con el valor comparativo de la amplitud (90%),

caracterizado porque para el caso de que la relacion de la amplitud (R) exceda el valor comparativo de la amplitud
(90%), se evalla la primera sefial de luz dispersa normalizada (IR) asi como se emite una sefal de la densidad del
polvo/vapor (SD), y porque para el otro caso se evalla la segunda sefial de la luz dispersa normalizada (BL) asi
como se emite una sefial de la densidad del humo (RS).

2.- Procedimiento de acuerdo con la reivindicacion 1, en el que las particula son irradiadas con luz infrarroja de una
longitud de onda de 600 a 1000 nm, en particular con una longitud de onda de 940 nm + 20nm, y con luz azul de una
longitud de onda de 450 a 500 nm, en particular con una longitud de onda de 470 nm £ 20 nm.

3.- Procedimiento de acuerdo con la reivindicacion 1 6 2, en el que el tamafio predeterminado de las particulas
presenta un valor en el intervalo de 0,5 a 1,1 um, en particular un valor de aproximadamente 1 pm.

4.- Procedimiento de acuerdo con una de las reivindicaciones anteriores, en el que el valor comparativo de la
amplitud (90%) se establece en un valor en el intervalo de 0,8 a 0,95, en particular en un valor de 0,9 o bien en su
valor reciproco.

5.- Procedimiento de acuerdo con una de las reivindicaciones anteriores, en el que

- la sefal de la densidad del polvo/vapor normalizada (SD) se compara con un primer umbral de la sefal (Lim1) y si
excede este limite y si ocurre al mismo tiempo el primer caso, se emite como un aviso de polvo/vapor (AVISO),

- la sefial de la densidad del humo normalizada (RS) se compara con un segundo umbral de la sefial (Lim2) y si
excede este limite y si ocurre al mismo tiempo el otro caso, se emite con alarma de incendio (ALARMA).

6.- Detector Optico de peligro con una unidad de deteccion (2) que trabaja de acuerdo con el principio de luz dispersa
y con una unidad de evaluacion electrénica conectada con ella, en el que

- la unidad de deteccién (2) presenta al menos un medio luminoso para la radiacién de particulas a detectar y con al
menos un receptor Optico para la deteccion de la luz dispersada por las particulas, en el que la luz emitida por al
menos un medio luminoso esta en una primera zona de longitudes de onda y en una segunda zona de longitudes de
onda y en el que al menos un receptor optico es sensible para la primera y/o segunda zona de longitudes de onda
asi como para la conversion de la luz dispersa recibida en una primera y segunda sefial de luz dispersa no
normalizada (IR’, BL"),

- la unidad de evaluacion electrénica presenta

- primeros medios (3) para la normalizacion de las dos sefiales de luz dispersa no normalizadas (IR’, BL’), de
manera que su curva de la amplitud para particulas mayores como polvo y vapor coincide aproximadamente,

- segundos medios (4) para la formacion de una relaciéon de la amplitud (R) entre las dos sefales de luz dispersa
normalizadas (IR, BL),

- terceros medios (5) para la comparacion de la relacion de la amplitud (R) formada actualmente con un valor
comparativo de la amplitud (90%), que corresponde a un tamafio predeterminado de las particulas en la zona de
transicion de humo a polvo/vapor, asi como para el procesamiento posterior de las dos sefiales de luz dispersa (IR,
BL) en magnitudes caracteristicas de incendio, en funcién del resultado comparativo actual (C),
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caracterizado porque la unidad de evaluacion electronica presenta cuartos medios (6), que estan instalados para
evaluar la primera sefial de luz dispersa normalizada (IR) asi como para emitir una sefial de la densidad del
polvo/vapor (SD) para el caso de que la relacion de la amplitud (R) exceda el valor comparativo de la amplitud
(90%), y que estan instalados para el otro caso para emitir la segunda sefial de luz dispersa normalizada (BL) asi
como para emitir una sefial de la densidad del humo (RS).

7.- Detector 6ptico de peligro de acuerdo con la reivindicacion 6, en el que la unidad de deteccién (2) presenta un
diodo luminoso infrarrojo con una longitud de onda en la primera zona de longitudes de onda de 600 a 1000 nm, en
particular con una longitud de onda de 940 + 20 nm y un diodo luminoso azul con una longitud de onda en la
segunda zona de longitudes de onda de 450 a 500 nm, en particular con una longitud de onda de 470 nm + 20 nm.

8.- Detector éptico de peligro de acuerdo con la reivindicacién 6 6 7, en el que el tamafio predeterminado de las
particulas presenta un valor en el intervalo de 0,5 a 1,1 um, en particular un valor de aproximadamente 1 pm.

9.- Detector Optico de peligro de acuerdo con una de las reivindicaciones 6 a 8, caracterizado porque el valor
comparativo de la amplitud (90%) esta establecido en un valor en el intervalo de 0,8 a 0,95, en particular en un valor
de 0,9 o bhien en su valor reciproco.

10.- Detector éptico de peligro de acuerdo con una de las reivindicaciones 6 a 9, caracterizado porque la unidad de
evaluacion electrénica presenta quintos medios (8, 9), para la comparacion de la sefial de la densidad del
polvo/vapor normalizada (SD) con un primer umbral de la sefial (Lim1l) y para la comparacién de la sefial de la
densidad del humo normalizada (RS) con un segundo umbral de la sefial (Lim2) asi como medios de sefializacién
(10, 11) para la sefializacién de un aviso de polvo/vapor (AVISO) si se excede el primer umbral de la sefial (Lim1,
Lim2) y si aparece al mismo tiempo el primer caso y para la sefializacion de una alarma de incendio (ALARMA) si se
excede el segundo umbral de la sefial (Lim2) y aparece al mismo tiempo el otro caso.
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