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DESCRIPCION
Mira éptica.
CAMPO
La presente divulgacién se refiere a sistemas de punteria y mas particularmente, a un sistema de punteria 6ptico.
ANTECEDENTES

Esta seccion proporciona informacion de antecedentes en relacion a la presente divulgacion que no es
necesariamente la técnica anterior.

Las armas de fuego convencionalmente incorporan una mira para ayudar a alinear una trayectoria del arma con un
objetivo. En una configuracion, la mira incluye un brazo extensible ascendente fijado con respecto al cafién de un
arma, por lo que un usuario del arma puede alinear correctamente un extremo del cafidn con un objetivo alineando el
brazo extensible ascendente con el objetivo.

Ademas del uso de un brazo extensible ascendente fijo, las miras de armas convencionales también pueden
incorporar un elemento 6ptico que muestra una reticula iluminada para su uso al alinear un cafién de un arma con un
objetivo. Una mira de la técnica anterior de este tipo se desvela en la patente de Estados Unidos N° 6.327.806. La
mira anterior incorpora un elemento éptico, que recibe luz de un diodo emisor de luz (LED) y muestra una reticula en
una lente para su uso por un usuario al alinear un cafnén de un arma con un objetivo. Tal mira que incorpora una
lente y una reticula iluminada, es generalmente una mejora sobre un arma que incorpora un brazo extensible
ascendente fijo, ya que la reticula iluminada de la mira 6ptica puede visualizarse desde varios angulos desde una
porcién posterior del arma y no tiene que estar alineada exactamente con un ojo del usuario. El permitir que la
reticula se visualice desde numerosos angulos desde un area generalmente por detras del arma permite que el
usuario se sitle algo desplazado de un eje longitudinal del arma manteniendo aun al mismo tiempo un canén del
arma dirigido a un objetivo.

Aunque la mira optica anterior es una mejora sobre un brazo extensible ascendente fijo dispuesto proximo a un
extremo de un arma, las miras opticas convencionales incluyen tipicamente una lente éptica que tiene una superficie
superior generalmente convexa, que se fractura facilimente si se cae. Mientras que las miras opticas convencionales
tipicamente incluyen un alojamiento que tiene una porcién que se extiende sobre la superficie superior convexa, el
alojamiento tipicamente incluye una forma convexa similar y, como tal, transmite una fuerza aplicada en una
superficie externa del mismo directamente a una superficie externa de la lente, causando de este modo que la lente
se fracture. Este problema se resuelve por una mira éptica que tenga las caracteristicas de la reivindicacion
independiente 1. Una vez que la lente de la mira dptica se fractura, la mira no puede usarse y, por lo tanto, se reduce
la eficacia general del arma.

Ademas de la probabilidad de fractura, las miras opticas convencionales tienen la desventaja de incluir un LED, que
requiere una fuente de energia para iluminar una reticula. Aunque dichos LED iluminan adecuadamente una reticula,
la fuente de energia que suministra energia al LED no es infinita. Puesto que la fuente de energia que suministra
energia al LED no es infinita, se debe poner especial cuidado en comprobar rutinariamente la vida de la fuente de
energia para asegurar que la reticula se muestra constantemente. Aunque recargar o reemplaza la fuente de energia
de una mira convencional es relativamente sencillo, dicha tareas se vuelven dificiles en una operacion militar o de
las fuerzas del orden donde el tiempo es la esencia y la fiabilidad en el equipo es clave. Tener una fuente de
alimentacion que expire durante una operacion militar o de aplicacion de la ley reduce la eficacia general del arma en
la que estda montada la mira dptica y, como resultado, se reduce la eficacia del agente del orden o el soldado.

En base a lo anterior, una mira éptica que incorpora multiples fuentes de luz, tales como, por ejemplo, un LED, una
fibra Optica y una lampara de tritio, que puede contemplar diversas condiciones de luz ambiental es deseable en la
industria. La incorporacién de multiples fuentes de luz en una mira 6ptica proporciona flexibilidad al iluminar una
reticula, ya que puede seleccionarse cada fuente o una combinacién de fuentes en base a las condiciones de luz
ambiental particulares.

En una configuracion, la luz de la fibra dptica y lampara de tritio pueden combinarse para iluminar una reticula. En

otra configuracion, la luz del LED puede usarse adicionalmente o como alternativa si la luz suministrada de la fibra
Optica y/o la lampara de tritio es insuficiente. Aln adicionalmente, puede usarse la luz de una cualquiera de las
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fuentes independientemente de las demas fuentes. En cualquiera de las configuraciones anteriores, el proporcionar
una mira optica con multiples fuentes de luz permite que la mira Optica se use virtualmente en cualquier condicion de
luz ambiental y proporciona al usuario una mira fiable y util.

RESUMEN

Esta seccion proporciona un resumen general de la divulgacién, y no es una divulgacion exhaustiva de su alcance
completo o todas sus caracteristicas.

Se proporciona una mira éptica y puede incluir un elemento éptico y una reticula mostrada en el elemento éptico. Un
alojamiento de la mira 6ptica puede incluir una base, un primer poste que se extiende desde la base, un segundo
poste que se extiende desde la base, y un miembro transversal que se extiende entre el primer poste y el segundo
poste para definir una abertura que recibe el elemento dptico en la misma. El primer poste y el segundo poste
pueden extenderse por encima de la abertura y lejos de la base en una mayor distancia que una superficie superior
del miembro transversal.

En otra configuracién, una mira éptica puede incluir un elemento 6ptico y una reticula mostrada en el elemento
optico. Un alojamiento de la mira éptica puede incluir una base, un primer poste que se extiende desde la base, un
segundo poste que se extiende desde la base, y un miembro transversal que se extiende entre el primer poste y el
segundo poste para definir una abertura que recibe el elemento 6ptico en la misma. El miembro transversal puede
incluir una primera superficie opuesta al elemento 6ptico y una segunda superficie dispuesta sobre un lado opuesto
del miembro transversal al de la primera superficie, por lo que la segunda superficie incluye una forma
sustancialmente concava.

En otra configuracién, una mira éptica puede incluir un elemento 6ptico y una reticula mostrada en el elemento
optico. Un alojamiento de la mira 6ptica puede incluir una porcion extensible ascendente que se extiende desde una
base. La porcién extensible ascendente puede incluir una abertura que recibe el elemento 6ptico en la misma y una
porcién superior que se extiende sobre el elemento dptico y que tiene una primera superficie opuesta al elemento
optico y una segunda superficie formada sobre un lado opuesto de la porcién superior al de la primera superficie y
que tiene una forma sustancialmente concava.

En otra configuracién, una mira 6ptica puede incluir un alojamiento, un elemento éptico soportado por el alojamiento
y que tiene una lente esférica que tiene una distancia focal inferior a 5,08 cm (2 pulgadas), y una reticula mostrada
en el elemento dptico.

En otra configuracion, una mira éptica puede incluir un alojamiento, un elemento éptico soportado por el alojamiento,
y una reticula. La mira éptica puede incluir adicionalmente un sistema de iluminacién que muestra selectivamente la
reticula en el elemento éptico y que tiene un conmutador que suministra al elemento optico luz procedente de al
menos dos fuentes de luz de forma individual o en combinacién para generar la reticula.

En otra configuracion, una mira éptica puede incluir un alojamiento, un elemento éptico soportado por el alojamiento,
y una reticula. La mira 6ptica puede incluir adicionalmente un sistema de iluminacién que tiene un divisor de haz que
combina la luz de una primera fuente de luz y una segunda fuente de luz para generar la reticula, por lo que el
divisor de haz tiene una mascara formada sobre una superficie del divisor de haz para definir una forma de la
reticula.

En otra configuracion, una mira 6ptica puede incluir un alojamiento, un elemento éptico soportado por el alojamiento,
y una reticula. La mira éptica puede incluir adicionalmente un sistema de iluminacién que tiene una fuente de luz
para mostrar selectivamente la reticula en el elemento éptico y un fotodetector que puede utilizarse para detectar las
condiciones de luz ambiente, por lo que el fotodetector se expone a las condiciones de luz ambiente a través del
elemento Optico.

En otra configuracion, una mira éptica puede incluir un alojamiento, un elemento éptico soportado por el alojamiento,
una reticula mostrada en el elemento 6ptico, y un mecanismo de ajuste que puede utilizarse para ajustar una
posicion de la reticula en el elemento éptico. El mecanismo de ajuste puede incluir al menos un tornillo de ajuste que
tiene una pluralidad de retenes formados en el mismo, por lo que los retenes estan en comunicacién con un poste
soportado por el alojamiento y cooperan con la pluralidad de retenes para producir un ruido audible cuando el tornillo
de ajuste se gira con respecto al alojamiento.
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Se haran evidentes areas adicionales de aplicabilidad a partir de la descripcién proporcionada en el presente
documento.

DIBUJOS
La figura 1 es una vista en perspectiva de un arma que incorpora una mira optica de acuerdo con los

principios de la presente divulgacion;
la figura 2 es una vista en perspectiva del arma de la figura 1 que muestra una porcién posterior de la mira

Optica;

la figura 3 es una vista en seccién transversal de la mira dptica de la figura 1 tomada a lo largo de la linea A-
A;

la figura 4 es una vista en seccidn transversal de la mira optica de la figura 1 tomada a lo largo de la linea
B-B;

la figura 5 es una vista despiezada de la mira éptica de la figura 1;

la figura 6 es una vista en perspectiva de un arma que incorpora otra mira éptica de acuerdo con los
principios de la presente divulgacion;

la figura 7 es una vista en perspectiva del arma de la figura 6 que muestra una porcién posterior de la mira

Optica;

la figura 8 es una vista en seccién transversal de la mira dptica de la figura 6 tomada a lo largo de la linea A-
A;

la figura 9 es una vista en seccidn transversal de la mira optica de la figura 6 tomada a lo largo de la linea
B-B;

la figura 10 es una vista despiezada de la mira éptica de la figura 6;

la figura 11 es una vista despiezada de una mira éptica de acuerdo con los principios de la presente
divulgacion;

la figura 12A es una representacién esquematica de un divisor de haz para su uso con una mira 6ptica de
acuerdo con los principios de la presente divulgacion;

la figura 12B es una representacién esquematica de un divisor de haz que incorpora una configuracion de
mascara y reticula para su uso con una mira Optica de acuerdo con los principios de la presente
divulgacion;

la figura 12C es una representacion esquematica de un divisor de haz que incorpora una configuracioén de
mascara y reticula para su uso con una mira Optica de acuerdo con los principios de la presente
divulgacion;

la figura 12D es una representacion esquematica de un divisor de haz que incorpora una configuracion de
mascara y reticula para su uso con una mira Optica de acuerdo con los principios de la presente
divulgacion;

la figura 13 es una vista en perspectiva de un conmutador para su uso con una mira 6ptica de acuerdo con
los principios de la presente divulgacion;

la figura 14 es una vista en seccion transversal del conmutador de la figura 12;y

la figura 15 es una vista en perspectiva de una base para su uso en el soporte de una mira Optica de
acuerdo con los principios de la presente divulgaciéon sobre un arma.

Los numeros de referencia correspondientes indican partes correspondientes a lo largo de las varias vistas de los
dibujos.

DESCRIPCION DETALLADA
Ahora se describiran mas completamente realizaciones ejemplares con referencia a los dibujos adjuntos.

Con referencia a las figuras, se proporciona una mira 6ptica 10 y puede incluir un alojamiento 12, un conjunto de
ajuste 14, un conjunto de iluminacién 16, y un elemento 6ptico 18. Cada uno del conjunto de ajuste 14, el conjunto
de iluminacién 16 y el elemento Optico 18 puede soportarse por y fijarse al alojamiento 12 de tal forma que el
alojamiento 12 soporta el conjunto de ajuste 14, el conjunto de iluminacién 16 y el elemento dptico 18 con respecto
al arma 20. Cuando el alojamiento 12 se monta en el arma 20, el conjunto de iluminaciéon 16 puede cooperar con el
elemento éptico 18 para mostrar una reticula 22 en el elemento éptico 18 para facilitar alineacién de una trayectoria
del arma 20 con un objetivo (no se muestra). El conjunto de ajuste 14 puede interactuar con el conjunto de
iluminacién 16 para desplazar el conjunto de iluminacién 16 con respecto al alojamiento 12 para ajustar una posicion
de la reticula 22 con respecto al elemento éptico 18. Aunque la mira 6ptica 10 puede usarse con diversas armas,
tales como, por ejemplo, un arco o lanzacohetes, la mira 6ptica 10 se describira en lo sucesivo en el presente
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documento y se muestra en los dibujos como asociada a un cafién 24 de un arma 20.

El alojamiento 12 puede incluir un cuerpo principal 26 y una porciéon extensible ascendente 28 que se extiende
generalmente desde el cuerpo principal 26 y que incluye un eje longitudinal sustancialmente noventa grados con
respecto a un eje longitudinal del cuerpo principal 26. El cuerpo principal 26 puede incluir una primera apertura 30
formada través de una superficie superior 32 y una segunda apertura 34 formada a través de una superficie lateral
36. La superficie superior 32 puede incluir una serie de graduaciones 38 que rodean generalmente un perimetro de
la primera apertura 30, mientras que la superficie lateral 36 puede asimismo incluir una serie de graduaciones 40
que generalmente rodean un perimetro exterior de la segunda apertura 34. Las graduaciones 38, 40 pueden
cooperar con el conjunto de ajuste 14 para situar el conjunto de iluminacién 16 con respecto al elemento 6ptico 18,
como se describira adicionalmente a continuacion.

El cuerpo principal 26 también puede incluir un rebaje 42 que tiene una serie de escalones 44. El rebaje 42 y las
etapas 44 cooperan para permitir que el conjunto de iluminacion 16 dirija la luz generalmente desde el cuerpo
principal 26 del alojamiento 12 hacia el elemento éptico 18. El rebaje 42 puede formarse generalmente entre un par
de aperturas de fijacién 46 que se disponen generalmente dentro del rebaje 42 y entre el cuerpo principal 26 y la
porcién extensible ascendente 28. Las aperturas de fijacién 46 reciben selectivamente un par de sujetadores 48 que
fijan de forma extraible el alojamiento 12 al arma 20.

En una configuracion, los sujetadores 48 incluyen un véastago roscado 50, una porcion de cabeza 52 y un
ahusamiento 54 que se extiende generalmente entre el vastago roscado 50 y la porcidn de cabeza 52. La porcion de
cabeza 52 puede incluir una configuracion hexagonal 56, asi como una ranura longitudinal 58 que coopera con una
herramienta externa (no mostrada) para girar los sujetadores 48 con respecto al cuerpo principal 26 del alojamiento
12 y fijar selectivamente el alojamiento 12 al arma 20. La configuracion hexagonal 56 puede usarse con una
herramienta que tiene una porcién macho de acoplamiento mientras que la ranura longitudinal 58 puede usarse con
una herramienta que tiene un extremo macho sustancialmente plano. Aunque la porcién de cabeza 52 se describe
como incluyendo una configuracion hexagonal 56 y una ranura longitudinal 58 que reciben herramientas que tienen
una configuracién correspondiente respectiva, la ranura longitudinal 58 puede dimensionarse de tal forma que pueda
usarse cualquier superficie plana para girar los sujetadores 48 con respecto al alojamiento 12. Por ejemplo, las
ranuras longitudinales 58 pueden incluir una anchura y espesor suficientes para permitir el uso de un casquillo
gastado para girar los sujetadores con respecto al alojamiento 12.

El cuerpo principal 26 también puede incluir al menos una abertura de drenaje 60 formada a través del mismo y en
comunicacién con el rebaje 42. Las aberturas de drenaje 60 pueden situarse con respecto al rebaje 42 de tal forma
que las aberturas de drenaje 60 estan en comunicacion fluida con un escaldn inferior 44, como se muestra en la
figura 3. Posicionar la abertura de drenaje 60 préxima al escalén inferior 44 permite que el agua que se acumula
generalmente dentro del rebaje 42 y en cualquiera de los escalones 44 fluya hasta el escal6n inferior 44 y se expulse
del alojamiento 12 a través de la abertura de drenaje 60. Eliminar el agua del alojamiento 12 en el rebaje 42 mejora
la capacidad del conjunto de iluminacion 16 al dirigir la luz hacia el elemento 6ptico 18 e impide que el agua entre en
el alojamiento 12.

Con referencia particular a las figuras 4 y 5, se muestra la porcién extensible ascendente 28 y puede incluir un par
de postes 62, una abertura 64, y un miembro transversal 66 que se extiende generalmente sobre la abertura 64 y
entre los postes 62. Los postes 62 pueden formarse en un angulo de noventa grados sustancialmente con respecto
al cuerpo principal 26 y pueden extenderse una distancia predeterminada por encima de la abertura 64. La abertura
64 puede incluir una forma generalmente de D para alojar el elemento éptico 18 en la misma. El miembro transversal
66 dota a la abertura 64 de la forma D y puede incluir una superficie inferior 68 opuesta a la abertura 64 que tiene
una forma convexa y una superficie superior 70 que tiene una forma céncava. La forma cédncava de la superficie
superior 70 permite que la superficie superior 70 se extienda desde el cuerpo principal 26 una distancia mas corta
que cada uno de los postes 62. En otras palabras, los postes 62 se extienden desde el cuerpo principal 26 una
distancia mayor de lo que se extiende la superficie superior 70 del miembro transversal 66. Como tal, si el
alojamiento 12 se cayese de tal forma que la porcion extensible ascendente 28 entre en contacto con una superficie
dura, la fuerza asociada a la porcién extensible ascendente 28 que entra en contacto con la superficie dura se recibe
por un extremo distal de cada poste 62 y se transmite al cuerpo principal 26 en lugar de recibirse en la superficie
inferior generalmente convexa 68 del miembro transversal 66. La transmision de las fuerzas generalmente lejos de la
abertura 64 y a través de los postes 62 hacia el cuerpo principal 26 protege el elemento 6ptico 18 dispuesto dentro
de la abertura 64 e impide que el elemento éptico 18 se fracture si el alojamiento 12 se cae o sufre un impacto.

El cuerpo principal 26 y la porcién extensible ascendente 28 pueden formarse integramente y pueden formarse por
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una construccién metalica de una pieza. La formacioén del cuerpo principal 26 y la porcion extensible ascendente 28
como un cuerpo de metal de una pieza refuerza el alojamiento 12 y permite que el alojamiento 12 soporte fuerzas
aplicadas al cuerpo principal 26 o a la porcion extensible ascendente 28. En particular, las fuerzas aplicadas a los
postes 62 de la porcion extensible ascendente 28 se transfieren directamente desde la porcion extensible
ascendente 28 al cuerpo principal 26. Por lo tanto, dichas fuerzas se desvian del elemento 6ptico 18, protegiendo de
este modo al elemento 6ptico 18, como se ha descrito anteriormente. La formacién del cuerpo principal de una
construccion de metal en una pieza mejora la capacidad de los postes 62 de transmitir fuerzas desde un extremo
distal de cada poste 62 al cuerpo principal 26.

El conjunto de ajuste 14 puede soportarse por el alojamiento 12 y puede ajustar una posicién del conjunto de
iluminacién 16 con respecto al alojamiento 12 para ajustar una posicion de la reticula 22 con respecto al elemento
optico 18. El conjunto de ajuste 14 puede incluir un mecanismo de ajuste de la altura 72 que ajusta una posicién
ARRIBA/ABAJO de la reticula 22 y un mecanismo de ajuste lateral 74 que ajusta una posicién izquierda-derecha de
la reticula 22 con respecto al elemento 6ptico 18.

El mecanismo de ajuste de la altura 72 puede incluir un tornillo de ajuste 76, un bloque ajustador 78, y un miembro
de desviacion 80. El tornillo de ajuste 76 puede recibirse de forma giratoria dentro de la primera apertura 30 del
cuerpo principal 26 y puede girarse con respecto a las graduaciones 38. El tornillo de ajuste 76 puede incluir un
cuerpo roscado 82, una cabeza 84 y un ahusamiento 86 que se extiende generalmente entre el cuerpo roscado 82 y
la cabeza 84. La cabeza 84 puede incluir una ranura 88 para permitir insertar una herramienta (no mostrada) en la
cabeza 84 para girar la cabeza 84 con respecto al alojamiento 12. Puede disponerse un sello 90 entre el
ahusamiento 86 del tornillo de ajuste 76 y una superficie interna de la primera apertura 30 para impedir que entren
desechos en el cuerpo principal 26. En una configuracién, el sello 90 es una junta térica que se recibe generalmente
alrededor del ahusamiento 86 del tornillo de ajuste 76.

El ahusamiento 86 también puede incluir una serie de retenes 77 en comunicacion con un pasador de retencion 79.
El pasador de retencién 79 puede soportarse de forma deslizable dentro de una perforacion 81 del alojamiento 12,
por los que la perforacién 81 esta en comunicacion con la primera apertura 30 del cuerpo principal 26. Un miembro
de desviacion 83 tal como, por ejemplo, un resorte helicoidal, puede disponerse dentro de la perforacion 81 y puede
impartir una fuerza de desviacion sobre el pasador de retencion 79 para empujar el pasador de retencion 79 hasta la
primera apertura 30. Cuando el tornillo 76 se inserta en la primera apertura 30, un extremo distal del pasador de
retencion 79 puede acoplarse a los retenes 77 formados en el ahusamiento 86 del tornillo 76. Cuando el tornillo 76
se gira con respecto al alojamiento 12, el pasador de retencién 79 se desplaza hasta fuera del acoplamiento con los
retenes adyacentes 77 y hace un ruido audible para permitir al usuario saber exactamente cuanto ha girado el
tornillo 76 con respecto al alojamiento 12.

El pasador de retencién 79 puede incluir una porcién ahusada 85 que termina en una punta 87 en un extremo distal
del pasador de retencion 79. Asimismo, cada retén 77 puede incluir una superficie ahusada 89, por lo que la porcion
ahusada 85 del pasador de retencién 79 acopla la superficie ahusada 89 de un retén respectivo 77 para permitir que
el tornillo 76 se gire en dos direcciones con respecto al alojamiento 12 y para facilitar el movimiento de la punta 87
del pasador de retencion 79 hacia y fuera de cada retén 77 cuando el tornillo 76 se gira con respecto al alojamiento
12. El angulo de la porcion ahusada 85 del pasador de retencién 79 y/o el de la superficie ahusada 89 de los retenes
77 puede ajustarse para aumentar o disminuir la fuerza requerida para girar el tornillo 76 con respecto al alojamiento
12 y/o para ajustar el ruido audible creado cuando el tornillo 76 se gira con respecto al alojamiento 12. Ademas, la
constante de resorte del miembro de desviacion 83 también puede ajustarse para ajustar tanto la fuerza requerida
para girar el tornillo 76 con respecto al alojamiento 12, asi como para ajustar el ruido audible creado cuando el
pasador de retencién 79 se desplaza desde un retén 77 a un retén adyacente 77 causado por la rotacion del tornillo
con respecto al alojamiento 12.

Una presilla 92 puede recibirse alrededor de una porcién del tornillo de ajuste 76 generalmente en una ubicacién en
la que el cuerpo roscado 82 se encuentra con el ahusamiento 86. La presilla puede asegurar el tornillo de ajuste 76
al cuerpo principal 26 de tal forma que se impide que el tornillo de ajuste 76 se retire del cuerpo principal 26
permitiendo al mismo tiempo que el tornillo de ajuste 76 se gire con respecto al cuerpo principal 26. En una
configuracién, la presilla 92 es una arandela de seguridad que incluye una abertura que puede encajarse en el
acoplamiento con el tornillo de ajuste 76 una vez que el tornillo de ajuste 76 se inserta en la primera apertura 30 del
cuerpo principal 26. Una vez que la presilla 92 se encaja en el acoplamiento con el tornillo de ajuste 76, el tornillo de
ajuste 76 puede girarse con respecto al cuerpo principal 26 pero no puede retirarse de la primera apertura 30 hasta
que la presilla 92 se quita.
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El bloque ajustador 78 puede interactuar con el conjunto de iluminacién 16 para desplazar el conjunto de iluminacion
16 arriba/abajo con respecto al alojamiento 12. El bloque ajustador 78 puede incluir una perforacion roscada 94, una
ranura 96 en comunicacion fluida con la perforacion roscada 94 y que se extiende a lo largo de la longitud de la
perforacion roscada 94, y un saliente 98. El tornillo de ajuste 76 puede recibirse de forma roscada dentro de la
perforacion roscada 94 del bloque ajustador 78 de tal forma que cuando el tornillo de ajuste 76 se gira con respecto
al alojamiento 12, el bloque ajustador 78 se desplaza a lo largo de un eje sustancialmente perpendicular a la
superficie superior 32 del cuerpo principal 26. Puesto que el saliente 98 esta en acoplamiento con el conjunto de
iluminacién 16 y esta fijo para el movimiento con el blogue ajustador 78, el movimiento del saliente 98 causa de
forma analoga que el conjunto de iluminacion 16 se desplace con respecto al alojamiento 12.

La ranura 96 permite que el bloque ajustador 78 ejerza compresién generalmente alrededor del cuerpo roscado 82
del tornillo de ajuste 76. El permitir que el bloque ajustador 78 comprima y se acople estrechamente el cuerpo
roscado 82 del tornillo de ajuste 76 mantiene un acoplamiento firme entre el bloque ajustador 78 y el tornillo de
ajuste 76.

El miembro de desviacion 80 puede disponerse entre el bloque ajustador 78 y el conjunto de iluminacién 16 y puede
desviar el bloque ajustador 78 generalmente a lo largo del eje longitudinal del alojamiento 12 para tener en cuenta
cualquier tolerancia en el alojamiento 12, el conjunto de iluminacion 16, el tornillo 76 y/o el bloque ajustador 78. En
una configuracion, el miembro de desviacion 80 es una junta térica y aplica una fuerza sobre el bloque ajustador 78
para mantener el conjunto de ajuste 14 en una posicién deseada en una direccién sustancialmente paralela al eje
longitudinal del alojamiento 12 (es decir, sustancialmente paralela a una linea de vision). El permitir que la junta
torica imparta una fuerza sobre el bloque ajustador 78 mantiene un acoplamiento firme entre el tornillo de ajuste 76 y
el bloque ajustador 78 y, por lo tanto, permite una manipulaciéon y desplazamiento precisos del bloque ajustador 78
con respecto al alojamiento 12 manteniendo al mismo tiempo una posicién deseada del conjunto de ajuste 14 en la
direccion sustancialmente paralela a la linea de visién.

La posicién del conjunto de iluminacion 16 con respecto al alojamiento 12 puede determinarse en base a la posicion
del tornillo de ajuste 76 con respecto al alojamiento 12. Por ejemplo, las graduaciones 38 formadas sobre la
superficie superior 32 del cuerpo principal 26 pueden ayudar en la determinacién de la posicion relativa del tornillo de
ajuste 76 con respecto al cuerpo principal 26 y, por lo tanto, la posicién del conjunto de iluminacién 16 con respecto
al cuerpo principal 26.

Las graduaciones 38 pueden fijarse permanentemente a la superficie superior 32 del alojamiento 12 mediante
pintura y/o grabado laser. Como ftal, las graduaciones 38 mantienen la misma posicion fija con respecto a la
superficie superior 32 y permiten al usuario saber con precisién cuando se ha desplazado el tornillo de ajuste 76 con
respecto al alojamiento 12. Ademas, cada graduacion 38 puede situarse con respecto a cada retén 77 de tal forma
que cada ruido audible o "click" corresponda al desplazamiento del tornillo 76 una graduacion 38.

Una vez que el ajuste del tornillo de ajuste 76 esta completo, el miembro de desviacion 80, junto con el bloque
ajustador 78, impide una rotacién no intencionada del tornillo de ajuste 76 debido a la vibracion y similares con
respecto al alojamiento 12 y, como tal, mantiene la posicion ajustada del tornillo de ajuste 76.

Puede usarse un miembro de desviacion 91 junto con el miembro de desviaciéon 80 para mantener adicionalmente
una posicion del tornillo 76 con respecto al alojamiento 12. El miembro de desviacion 91 puede aplicar una fuerza
sobre el bloque ajustador 78 y puede situarse entre el bloque ajustador 78 y el alojamiento 12 para ejercer una
fuerza sobre el bloque ajustador 78. En otra configuracion, el miembro de desviacion 91 puede situarse entre una
porcién del conjunto de iluminaciéon 16 y el alojamiento 12 para impartir indirectamente una fuerza sobre el bloque
ajustador 78. En cualquier configuracion, el miembro de desviacién 91 puede ser un resorte helicoidal y puede
situarse y mantenerse con respecto al bloque ajustador 78 mediante un poste 93 recibido dentro de una perforacién
95 del bloque ajustador 78 o un componente del conjunto de iluminacién 16 (uno o ambos de los elementos 130, 138
por ejemplo). Impartir una fuerza sobre el bloque ajustador 78 aplica asimismo una fuerza sobre el tornillo 76 y, por
lo tanto, resiste el movimiento relativo entre el tornillo 76 y el bloque ajustador 78.

Con referencia particular a las figuras 4 y 5, el mecanismo de ajuste lateral 74 puede incluir un tornillo de ajuste 100,
un primer bloque ajustador 102, un segundo bloque ajustador 104, y un miembro de desviacion 106. El tornillo de
ajuste 100 puede ser de una construccién similar a la del tornillo de ajuste 76 y puede incluir un cuerpo roscado 108,
una cabeza 110, un ahusamiento 112 que se extiende generalmente entre el cuerpo roscado 108 y la cabeza 110, y
una ranura formada en la cabeza 110. Al igual que con el tornillo de ajuste 76, el tornillo de ajuste 100 puede girarse
con respecto al alojamiento 12 pero no se permite un desplazamiento a lo largo de un eje longitudinal que se
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extiende sustancialmente perpendicular a la superficie lateral 36 del cuerpo principal 26. Puede disponerse una
presilla 116 generalmente en una zona de unién del cuerpo roscado 108 y el ahusamiento 112 para permitir un
movimiento giratorio del tornillo de ajuste 100 con respecto al cuerpo principal 26 impidiendo al mismo tiempo la
retirada del tornillo de ajuste 100 del cuerpo principal 26. La presilla 116 puede recibirse generalmente alrededor del
tornillo de ajuste 100 una vez que el tornillo de ajuste 100 se inserta en el cuerpo principal 26.

Puede colocarse un sello 118 generalmente entre la cabeza 110 del tornillo de ajuste 100 para impedir que los
desechos entren en el alojamiento 12. El sello puede acoplarse al ahusamiento 112 del tornillo de ajuste 100 y puede
acoplarse de forma analoga a una superficie proxima a la segunda apertura 34 del cuerpo principal 26. En una
configuracién, el sello 118 es una junta térica y generalmente rodea el ahusamiento 112 del tornillo de ajuste 100.

El ahusamiento 112 puede incluir una serie de retenes 101 en comunicacién con un pasador de retencion 103. El
pasador de retencién 103 puede soportarse de forma deslizable dentro de una perforacién 105 del alojamiento 12,
por lo que la perforacion 105 estd en comunicacion con la segunda apertura 34 del cuerpo principal 26. Puede
disponerse un miembro de desviacion 107 tal como, por ejemplo, un resorte helicoidal, dentro de la perforacién 105 y
puede impartir una fuerza de desviacién en el pasador de retencion 103 para empujar el pasador de retencién 103
hasta la segunda apertura 34. Cuando el tornillo 100 se inserta en la segunda apertura 34, un extremo distal del
pasador de retencion 103 puede acoplar los retenes 101 formados en el ahusamiento 112 del tornillo 100. Cuando el
tornillo 100 se gira con respecto al alojamiento 12, el pasador de retencion 103 se desplaza fuera del acoplamiento
con los retenes adyacentes 101 y hace un ruido audible para permitir al usuario saber exactamente cuando ha
rotado el tornillo 100 con respecto al alojamiento 12.

El pasador de retenciéon 103 puede incluir una porcion ahusada 109 que termina en una punta 111 en un extremo
distal del pasador de retencion 103. Asimismo, cada retén 101 puede incluir una superficie ahusada 113, por lo que
la porcién ahusada 109 del pasador de retencion 103 acopla la superficie ahusada 113 de un retén respectivo 101
para permitir que el tornillo 100 se gire en dos direcciones con respecto al alojamiento 12 y para facilitar el
movimiento de la punta 111 del pasador de retencién 103 hacia y fuera de cada retén 101 cuando el tornillo 100 se
gira con respecto al alojamiento 12. El angulo de la porcion ahusada 109 del pasador de retenciéon 103 y/o el de la
superficie ahusada 113 de los retenes 101 puede ajustarse para aumentar o disminuir la fuerza requerida para girar
el tornillo 100 con respecto al alojamiento 12 y/o para ajustar el ruido audible creado cuando el tornillo 100 se gira
con respecto al alojamiento 12. Ademas, la constante de resorte del miembro de desviacion 107 también puede
ajustarse tanto para ajustar la fuerza requerida para girar el tornillo 100 con respecto al alojamiento 12, asi como
para ajustar el ruido audible creado cuando el pasador de retencion 103 se desplaza desde un retén 101 a un retén
adyacente 101 causado por la rotacion del tornillo con respecto al alojamiento 12.

El primer blogue ajustador 102 puede incluir una perforacién roscada 120, una ranura 122 que se extiende
generalmente a lo largo de una longitud de y en comunicacion fluida con la perforacién roscada 120, y un rebaje 124
formado en un cuerpo del primer bloque ajustador 102 en una direccidon sustancialmente perpendicular a la ranura
122. Al igual que con el bloque ajustador 78, el cuerpo roscado 108 del tornillo de ajuste 100 puede recibirse de
forma roscada en el mismo de tal forma que la rotacién del tornillo de ajuste 100 con respecto al cuerpo principal 26
causa que el primer bloque ajustador 102 se traslade con respecto al alojamiento 12 a lo largo del eje longitudinal
que se extiende sustancialmente perpendicular a la superficie lateral 36. La ranura 122 permite que el bloque
ajustador 102 se comprima generalmente alrededor del cuerpo roscado 108 del tornillo de ajuste 100 para mantener
un acoplamiento firme entre la perforacién roscada 120 y el cuerpo roscado 108 del tornillo de ajuste 100. El rebaje
124 puede recibir una porcioén del conjunto de iluminacién 16 de tal forma que cuando el primer bloque ajustador 102
se traslada con respecto al alojamiento 12, el conjunto de iluminacién 16 se traslada de forma similar con respecto al
alojamiento 12. El traslado del conjunto de iluminacién 16 con respecto al alojamiento causa de forma analoga que la
reticula 22 se traslade con respecto al elemento 6ptico 18 para ajustar la posicién de la reticula 22 con respecto al
elemento oOptico 18. El ajuste de la posicion izquierda/derecha de la reticula 22 con respecto al elemento éptico 18
ajusta la "correccion lateral" de la mira 6ptica 10.

El segundo bloque ajustador 104 es similar al primer bloque ajustador 102 con la excepcién de que el segundo
bloque ajustador 104 no incluye una perforacion roscada. En su lugar, el segundo bloque ajustador 104 puede incluir
un rebaje 126 formado en un lado opuesto del mismo en comparacién con el primer bloque ajustador 102. El rebaje
126 permite que el segundo blogque ajustador 104 se acople a una porcién del conjunto de iluminacién 16 de tal
forma que al menos una porcién del conjunto de iluminacién 16 se dispone entre el primer y segundo bloques
ajustadores 102, 104, como se muestra en la figura 5.

El miembro de desviacion 106 puede situarse generalmente entre una pared interna del cuerpo principal 26 y el
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segundo bloque ajustador 104 y puede hacer que el segundo bloque ajustador 104 se desvie hacia la superficie
lateral 36 del cuerpo principal 26. Al igual que con el mecanismo de ajuste de la altura 72, que imparte una
polarizacién sobre los bloques ajustadores 102, 104 vy, por lo tanto, el tornillo de ajuste 100, impide una rotacién
inadvertida del tornillo de ajuste 100 con respecto al alojamiento 12. Evitar la rotacion inadvertida del tornillo de
ajuste 100 con respecto al alojamiento 12 impide un movimiento no deseado de la reticula 22 con respecto al
elemento Optico 18 y asegura que la posicién de ajuste del tornillo de ajuste 100 con respecto al alojamiento 12 se
mantenga. Aunque el miembro de desviaciéon 106 se muestra como un resorte helicoidal, puede emplearse cualquier
miembro de desviacion que imparta una fuerza sobre los bloques ajustadores 102, 104 para empujar los bloques
ajustadores generalmente hacia la superficie lateral 36 tal como, por ejemplo, un resorte lineal.

Las graduaciones 40 que se fijan permanentemente a o se forman en la superficie lateral 36 del alojamiento 12
ayudan a facilitar el ajuste del tornillo de ajuste 100 con respecto al alojamiento 12 y permiten al usuario observar
visualmente la posicién del tornillo de ajuste 100 con respecto al alojamiento 12. Al igual que con las graduaciones
38, las graduaciones pueden pintarse y/o grabarse con laser en el alojamiento 12 de tal forma que las graduaciones
40 se fijan permanentemente con respecto al alojamiento 12. Ademas, cada graduacién 40 puede disponerse con
respecto a cada retén 101 de tal forma que cada ruido audible o "click" corresponde al movimiento del tornillo 100
una graduacion 40.

Aunque el segundo bloque ajustador 104 puede ser un blogue sélido de tal forma que el miembro de desviacion 106
se acopla a una superficie externa del mismo para empujar el segundo bloque ajustador hacia la superficie lateral
36, el segundo bloque ajustador 104 puede incluir como alternativa una perforacion 128 parcialmente formada a
través del mismo. La perforacion 128 puede recibir al menos una porcién del miembro de desviacion 106 en la
misma de tal forma que el miembro de desviacién 106 imparte una fuerza sobre una superficie final generalmente
dentro de la perforacién 128. Proporcionar el segundo bloque ajustador 104 con una perforacion interna 128 reduce
el peso del segundo bloque ajustador 104 y, como tal, reduce el peso total de la mira dptica 10.

Con referencia particular a las figuras 3 y 5, se muestra el conjunto de iluminacién 16 y puede incluir una placa de
circuitos 130, un LED 132, un fotodetector 134, y una fuente de energia 136. La placa de circuitos 130 puede
soportarse por un sustrato 138 generalmente dentro del alojamiento 12, que puede incluir una ranura 140 que recibe
de forma deslizable el saliente 98 del bloque ajustador 78. Como se ha descrito anteriormente, el bloque ajustador
78 puede moverse arriba/abajo cuando el tornillo de ajuste 76 se gira con respecto al alojamiento 12. Puesto que el
saliente 98 se recibe dentro de la ranura 140 del sustrato 138, el movimiento arriba o abajo del bloque ajustador 78
con respecto al alojamiento 12 causa un movimiento arriba o abajo concurrente del sustrato 138 con respecto al
alojamiento 12.

El saliente 98 puede recibirse de forma deslizable dentro de la ranura 140 para permitir que el sustrato 138 se
deslice con respecto al saliente 98 cuando el primer y segundo bloques ajustadores 102, 104 se desplazan en las
direcciones izquierda/derecha con respecto al alojamiento 12. Ademas, el sustrato 138 puede incluir una anchura
sustancialmente igual a una anchura de los rebajes 124, 126 del primer y segundo bloques ajustadores 102, 104
para permitir que el sustrato 138 se reciba de forma correspondiente dentro de los rebajes respectivos 124, 126. El
posicionamiento del sustrato 138 dentro de cada uno de los rebajes 124, 126 de los bloques ajustadores respectivos
102, 104 permite que el sustrato 138 se mueva junto con el primer y segundo bloques ajustadores 102, 104 cuando
los bloques ajustadores 102, 104 se desplazan con respecto al alojamiento 12.

La placa de circuitos 130 puede unirse de forma fija al sustrato 138 mediante epoxi o similar. Como tal, la placa de
circuitos 130 puede fijarse para el movimiento con el sustrato 138 de tal forma que cuando el sustrato 138 se
desplaza por el bloque ajustador 78 o el primer y segundo bloques ajustadores 102, 104, la placa de circuitos 130 se
desplaza con los mismos. La placa de circuitos 130 puede soportar el LED 132 y el fotodetector 134 de tal forma que
el movimiento de la placa de circuitos 130 con respecto al alojamiento 12 provoca un movimiento concurrente del
LED 132y el fotodetector 134 con respecto al alojamiento 12. En una configuracion, el LED 132 y el fotodetector 134
se encapsulan en la placa de circuitos 130 usando un epoxi transparente u otro revestimiento. En otra configuracién,
el LED 132 puede disponerse préximo a la placa de circuitos 130 y puede fijarse a la misma mientras que el
fotodetector 134 se dispone adyacente al elemento éptico 18 (figura 3). El posicionamiento del fotodetector 134
proximo al elemento 6ptico 18 permite recoger luz desde multiples angulos y que se transmita al fotodetector 134 a
través del elemento éptico 18.

Independientemente de la ubicacién particular del fotodetector 134, el LED 132 y el fotodetector 134 pueden

controlarse selectivamente por la placa de circuitos 130, por lo que el fotodetector 134 causa selectivamente que el
LED 132 se ilumine en respuesta a las condiciones de luz ambiental. La iluminacion del LED 132 hace que el LED
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132 dirija luz generalmente hacia el elemento 6ptico 18 para mostrar la reticula 22 en el elemento éptico 18.

La fuente de energia 136 puede estar en comunicacion eléctrica con al menos uno de la placa de circuitos 130, el
LED 132 y el fotodetector 134 a través de una regleta de contactos 142. En una configuracion, la fuente de energia
136 puede ser una bateria que tiene una forma generalmente circular. La bateria puede recibirse dentro de un rebaje
144 del alojamiento 12 y puede mantenerse dentro del rebaje 144 mediante un iman 146, que permite la retirada y
reemplazo de la bateria cuando la bateria requiere reemplazo.

Como se ha descrito anteriormente, la placa de circuitos 130, el LED 132, el fotodetector 134, y el sustrato 138 se
disponen generalmente dentro del alojamiento 12. La placa de circuitos 130, el LED 132, el fotodetector 134 y el
sustrato 138 se protegen contra las condiciones ambientales por una mirilla 148 que puede disponerse generalmente
entre el LED 132 y el elemento dptico 18. La mirilla 148 puede sellarse contra el alojamiento 12 mediante un
adhesivo epoxi u otro adhesivo adecuado. El posicionamiento de epoxi entre la mirilla 148 y el alojamiento 12 impide
que los desechos entren en el alojamiento 12 y el contacto de los componentes del conjunto de iluminacion 16 y
conjunto de ajuste 14.

El alojamiento 12 puede incluir un saliente 150 que se extiende generalmente sobre un borde de la mirilla para
restringir el contacto del agua y otros desechos sobre una superficie externa de la mirilla 148. Impedir el contacto del
agua y otros desechos con una superficie externa de la mirilla 148 asegura que la luz del LED 132 no se desvie o
bloquee y, por lo tanto, alcance el elemento dptico 18. Puesto que la mira éptica 10 puede usarse en un arma 20 por
personal del orden y/o militar, la mira 6ptica 10 puede someterse a condiciones climaticas extremas tales como, por
ejemplo, lluvia, viento y hielo. Proporcionar el alojamiento 12 con el saliente 150 ayuda a impedir que dichas
condiciones climaticas alcancen la mirilla 148 y, por lo tanto, mejora la capacidad del LED 132 al proporcionar
sistematicamente luz al elemento 6ptico 18 y al mostrar la reticula 22 en el mismo.

Ademas de impedir la intrusién de desechos y/o fluido en el alojamiento 12 en la mirilla 148, el conjunto de
iluminacién 16 puede protegerse adicionalmente contra la intrusién de dichos desechos y/o fluido proporcionando
una junta térica 152, un adhesivo 154, y una cubierta inferior o adhesivo 156. Los adhesivos 154, 156 pueden
colocarse en una porcion inferior del alojamiento 12 para sellar los componentes del conjunto de ajuste 14 y/o el
conjunto de iluminacién 16 dentro del alojamiento 12. Los adhesivos 154, 156 pueden formarse por un material que
impide al usuario manipular indebidamente los componentes del conjunto de ajuste 14 y/o el conjunto de iluminacion
16 formando los adhesivos 154, 156 de un material que se desgarra si se manipula.

La junta térica 152 puede recibirse dentro de un rebaje 158 (figura 3), que puede rodear un perimetro exterior de una
porcién inferior del alojamiento 12. La junta térica 152 puede acoplarse a una estructura externa tal como, por
ejemplo, una base o soporte 160, como se muestra en la figura 15. La base 160 puede incluir una superficie superior
generalmente plana 162, al menos un saliente 164, y al menos una apertura roscada 166. En una configuracion, la
base 160 puede incluir dos salientes 164 que estan separados para alojar la junta térica 152. Los salientes 164
reducen el coste total y la complejidad de fabricacién de la base 160 y el alojamiento 12 en comparacién con los
soportes que incorporan cuatro o mas salientes.

La junta térica 152 puede acoplarse a la superficie superior 162 de la base 160 cuando el alojamiento 12 se instala
en la base 160. Antes de la instalacion del alojamiento 12 en la base 160, la tapa de la bateria 154 puede colocarse
generalmente sobre la fuente de energia 136 mientras que la cubierta inferior 156 puede colocarse generalmente
sobre una porcién del alojamiento 12 proxima al conjunto de ajuste 14 y el conjunto de iluminacién 16. Una vez que
la junta térica 152, la tapa de la bateria 154 y la cubierta inferior 156 se instalan en el alojamiento 12, el alojamiento
12 puede instalarse en la base 160.

La base 160 puede incluir una superficie inferior 168 que tiene una forma generalmente arqueada para adaptar una
forma arqueada de un canodn del arma 24. En otra configuracion, la superficie inferior 168 de la base 160 puede
incluir una superficie generalmente plana o planar para acomodar un cafén que tiene una superficie superior
generalmente plana o planar. En cualquier configuracion, la base 160 puede asegurarse al arma 20 mediante al
menos un sujetador (no mostrado). El alojamiento 12 puede fijarse a la base 160 a través de los sujetadores 48, que
pueden recibirse de forma roscada dentro de las aperturas roscadas 166 de la base 160. Ademas, el alojamiento
puede incluir un par de aberturas (no mostradas) que se acoplan de forma correspondiente a los salientes o postes
164 de la base 160 para impedir la rotaciéon u otro movimiento del alojamiento 12 con respecto a la base 160 una vez
que el alojamiento 12 se instala en la base 160.

Con referencia particular a las figuras 3-5, se muestra que el elemento 6ptico 18 incluye una lente doble que tiene
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una primera lente 170, una segunda lente 172, y un revestimiento dicroico formado en al menos una de la primera y
segunda lentes 170, 172 para permitir que la luz del LED 132 se refleje en las mismas. Revestir una de las lentes
170, 172 con el revestimiento dicroico 174 permite que el LED 132 genere la reticula 22 en un area generalmente
entre las lentes 170, 172y, por lo tanto, permite que la reticula 22 se muestre en el elemento 6ptico 18. Las lentes
170, 172 pueden incluir una forma sustancialmente de D y pueden incluir una superficie superior 176 que tiene una
forma generalmente convexa. Una vez que el elemento dptico 18 se instala en el alojamiento 12, la superficie
superior 176 del elemento Optico 18 puede situarse generalmente adyacente a la superficie inferior 68 del miembro
transversal 66.

Las lentes 170, 172 pueden ser lentes esféricas, por lo que al menos una de las lentes 170, 172 incluye un didmetro
sustancialmente igual a 33,5 milimetros. Una vez que las lentes esféricas 170, 172 se forman, una altura total de las
lentes 170, 172 puede ser sustancialmente igual a 16,34 milimetros. Independientemente del tamafo exacto de las
lentes 170, 172, el elemento Optico 18 puede incluir una distancia focal eficaz de 26,55 milimetros y puede formarse
a partir de un material recocido fino de Calidad A SCHOTT S-3.

Con referencia particular a las figuras 1-5, se describird en detalle el funcionamiento de la mira éptica 10. Cuando la
mira éptica 10 se instala inicialmente en el arma 20, un destornillador plano, destornillador hexagonal, o cualquier
miembro generalmente plano puede insertarse en la configuracion hexagonal 56 y/o la ranura longitudinal 58 para
girar los sujetadores 48 con respecto al alojamiento 12. Una rotacion suficiente de los sujetadores 48 con respecto al
alojamiento 12 hace que el vastago roscado 50 de cada sujetador 48 se acople a una apertura roscada respectiva
166 de la base 160. Una vez que los sujetadores 48 se giran lo suficiente con respecto al alojamiento 12, la porcion
de cabeza 52 de cada sujetador 48 se acopla generalmente al alojamiento 12 en el ahusamiento 54 y asegura el
alojamiento 12 a la base 160.

Una vez que el alojamiento 12 se asegura a la base 160, puede realizarse el ajuste de la posicion de la reticula 22
dentro del elemento éptico 18. Especificamente, una herramienta plana, tal como, por ejemplo, un destornillador o
casquillo gastado, puede insertarse en la ranura 88 del tornillo de ajuste 76 para girar el tornillo de ajuste 76 con
respecto al alojamiento 12. Como se ha descrito anteriormente, la rotacion del tornillo de ajuste 76 con respecto al
alojamiento 12 causa un movimiento arriba/abajo del bloque ajustador 78 con respecto al alojamiento 12. El
movimiento del bloque ajustador 78 en la direccion arriba puede realizarse por la rotacién del tornillo de ajuste 76 en
un sentido horario, como se muestra en la figura 5. Si el movimiento del tornillo de ajuste 76 en el sentido horario
causa un movimiento ascendente del bloque ajustador 78, la rotacién en sentido antihorario del tornillo de ajuste 76
causara un movimiento descendente del bloque ajustador 78 con respecto al alojamiento 12.

Puesto que el saliente 98 del bloque ajustador 78 se recibe de forma deslizable dentro de la ranura 140 del sustrato
138, el movimiento arriba/abajo del bloque ajustador 78 con respecto al alojamiento 12 causa asimismo el
movimiento del sustrato 138 con respecto al alojamiento 12. EI movimiento del sustrato 138 con respecto al
alojamiento 12 causa un movimiento concurrente de la placa de circuitos 130, el LED 132 y el fotodetector 134 con
respecto al alojamiento 12. Mediante el movimiento del LED 132 con el sustrato 138 y el bloque ajustador 78, el
movimiento de la luz transmitida por el LED 132 se ajusta de forma andloga. Puesto que esta luz genera la reticula
22 en el elemento o6ptico 18, el movimiento arriba/abajo del LED 132 con respecto al alojamiento 12 causa un
movimiento arriba/abajo concurrente de la reticula 22 con respecto al elemento 6ptico 18. Una vez que el usuario
alinea correctamente la reticula 22 en la posicion arriba/abajo con respecto al elemento 6ptico 18, el destornillador
plano o el casquillo gastado puede retirarse de la ranura 88 del tornillo de ajuste 76. El tornillo de ajuste 76 se
mantendra en la posicion de ajuste en base al acoplamiento del miembro de desviacion 80 con el bloque ajustador
78 y el alojamiento 12.

Una vez que se realiza el ajuste arriba/debajo de la reticula 22, el destornillador plano o casquillo gastado puede
insertarse en la ranura 114 del tornillo de ajuste 100. La rotacién del tornillo de ajuste 100 mediante el destornillador
plano o casquillo gastado hace que el primer y segundo bloques ajustadores 102, 104 se muevan con respecto al
alojamiento 12. Como se ha descrito anteriormente, el movimiento de los bloques ajustadores 102, 104 con respecto
al alojamiento 12 provoca un movimiento concurrente del sustrato 138 con respecto al alojamiento 12. Puesto que la
placa de circuitos 130, el LED 132 y el fotodetector 134 pueden fijarse al sustrato 138, el movimiento del sustrato
138 con respecto al alojamiento 12 provoca un movimiento concurrente de la placa de circuitos 130, el LED 132 y el
fotodetector 134.

El movimiento del LED 132 con respecto al alojamiento 12 hace asimismo que el movimiento de la luz generada por

el LED 132 se desplace con respecto al alojamiento 12. El movimiento de la luz del LED 132 con respecto al
alojamiento 12 hace que la luz se desplace con respecto al elemento 6ptico 18 y, por lo tanto, ajusta la posicién
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izquierda/derecha (es decir, la "correccion lateral") de la reticula 22 con respecto al elemento 6ptico 18. Por ejemplo,
si el tornillo de ajuste 100 se gira en sentido antihorario y el LED 132 se desplaza generalmente a la derecha la
rotacion derecha del tornillo de ajuste 100 en el sentido horario causara el movimiento del LED 132 a la izquierda.

Una vez que la correccién lateral de la reticula 22 se ajusta, el destornillador plano o casquillo gastado puede
retirarse de la ranura 114 del tornillo de ajuste 100. Como se ha descrito anteriormente, el miembro de desviacion
106 imparte una fuerza sobre el primer y segundo bloques ajustadores 102, 104 y el sustrato 138 y, por lo tanto,
bloquea la posicion del tornillo de ajuste 100. Como tal, la posicion de ajuste del tornillo de ajuste 100 y, por lo tanto,
el LED 132, se mantiene cuando el destornillador plano o el casquillo gastado se retiran del acoplamiento con el
tornillo de ajuste 100. Aunque el ajuste de la reticula 22 en la direccion arriba/abajo se describe como realizado
antes del ajuste de la correccion lateral de la reticula 22, el ajuste de la correccién lateral de la reticula 22 puede
realizarse antes de 0 a la vez con el ajuste de la direccion arriba/abajo de la reticula 22.

Una vez que la posicién de la reticula 22 se ajusta con respecto al elemento 6ptico 18, la mira éptica 10 puede
usarse para alinear apropiadamente el cafion 24 del arma 20 con respecto a un objetivo (no mostrado). Durante el
funcionamiento, el fotodetector 134 detecta las condiciones de luz ambiental y ajusta la cantidad de energia
suministrada al LED 132 de la fuente de energia 136. Por ejemplo, en condiciones de gran luminosidad, el
fotodetector 134 puede suministrar al LED 132 més energia de la fuente de energia 136 para iluminar la reticula 22 a
una mayor intensidad para permitir que la reticula 22 brille en dichas condiciones de elevada luz ambiental. Por el
contrario, cuando las condiciones de luz ambiental son bajas, el fotodetector 134 puede suministrar al LED 132
menos potencia de la fuente de energia 136, ya que se requiere menos iluminacion de la reticula 22 para permitir
que se vea la reticula 22.

En cualquiera de las condiciones anteriores, el LED 132 suministra luz generalmente a través de la mirilla 148 y por
encima de los escalones 44 del cuerpo principal 26 hacia el elemento 6ptico 18. Puesto que el elemento éptico 18
incluye un revestimiento dicroico 174 dispuesto en al menos una de la primera lente 170 y la segunda lente 172, la
longitud de onda de la luz procedente del LED 132 se refleja y hace que la reticula 22 aparezca en el elemento
optico 18 a lo largo de la linea de vision mostrada en la figura 3. La reticula 22 puede usarse por el usuario para
alinear el cafnén 24 del arma 20 con un objetivo.

Con referencia particular a las figuras 6-10, se proporciona una mira optica 10a. En vista de la similitud sustancial en
la estructura y funcién de los componentes asociados con la mira éptica 10 con respecto a la mira éptica 10a, se
usan numeros de referencia similares en lo sucesivo en el presente documento y en los dibujos para identificar
componentes similares mientras que se usan numeros de referencia similares que contienen extensiones con letras
para identificar aquellos componentes que se han modificado.

Al igual que con la mira 6ptica 10, la mira éptica 10a puede incluir un alojamiento 12a, un conjunto de ajuste 14a, un
conjunto de iluminacién 16a, y un elemento éptico 18. La mira éptica 10a puede montarse en un arma 20 mediante
una base 160 a través del acoplamiento de sujetadores 48 con aperturas roscadas 166 de la base 160.

El alojamiento 12a puede incluir un cuerpo principal 26 y una porcion extensible ascendente 28a. La porcion
extensible ascendente 28a puede incluir una par de postes 62a y un miembro transversal 66a. Al igual que con la
mira Optica 10a, los postes 62a se extienden generalmente desde el cuerpo principal 26 una mayor distancia que el
miembro transversal 66a. Como tal, el miembro transversal 66a puede incluir una forma generalmente céncava, por
lo que se extiende una porcion central del miembro transversal 66a por debajo de los extremos distales de cada uno
de los postes 62a.

Puede extenderse un canal 178 desde cada poste 62a hasta el miembro transversal 66a para recibir al menos una
porcién del conjunto de iluminacién 16a. Ademas, cada poste 62a puede incluir una apertura de fijacion 180 para
asegurar al menos una porcién del conjunto de iluminacion 16a a la porcién extensible ascendente 28a del
alojamiento 12a.

El conjunto de iluminacién 16a puede recibirse, al menos parcialmente, dentro del canal 178 de la porcidn extensible
ascendente 28a y puede incluir una fibra optica 182, un adhesivo de fibra 6ptica 184 y una cubierta de fibra 186. El
conjunto de iluminacion 16a puede ser del tipo desvelado en la patente de Estados Unidos propiedad comun del
cesionario N? 5.653.034, cuya divulgacion se incorpora por la presente por referencia.

La fibra optica 182, el adhesivo de fibra Optica 184 y la cubierta de fibra 186 pueden disponerse, al menos
parcialmente, dentro del canal 178. En otra configuracion, la fibra 6ptica 182, el adhesivo de fibra éptica 184 y la
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cubierta de fibra 186 pueden disponerse completamente dentro del canal 178 de tal forma que una superficie externa
de la cubierta de fibra 186 quede sustancialmente a ras de una superficie externa de cada poste 62a y una porcion
superior del miembro transversal 66a. En otra configuracion, la fibra éptica 182, el adhesivo de fibra 6ptica 184 y la
cubierta de fibra 186 pueden sobresalir de una superficie externa de ambos de los postes 62a desde una superficie
del miembro transversal 66a para permitir que se reciba mas luz por la fibra 6ptica 182.

Como se muestra en la figura 10, la fibra 6ptica 182 es una fibra sustancialmente alargada que puede envolverse
multiples veces y situarse y conformarse dentro del canal 178. La fibra éptica 182 puede extenderse desde una
porcién inferior de uno de los postes 62a y hasta un rebaje 188. Desde el rebaje 188, la fibra dptica 182 puede pasar
a través de una porcion central del cuerpo principal 26 y recibirse cerca de una porcién del conjunto de ajuste 14a
para permitir que la luz procedente de la fibra 6ptica 182 reunida en los postes 62a y el miembro transversal 66a se
muestre a través de la mirilla 148 y sobre el elemento éptico 18 a través de un extremo distal 183 de la fibra dptica
182.

Una vez que la fibra éptica 182 se sitla correctamente con respecto a la porcion extensible ascendente 28a y el
rebaje 188, la fibra éptica 182 puede asegurarse al alojamiento 12a insertando un par de sujetadores 190 a través de
las aperturas 192 de la cubierta de fibra 186 y a través de las aperturas 194 del adhesivo de fibra éptica 184 para
fijar la fibra 6ptica 182 con respecto a los postes 62a y el miembro transversal 66a.

Ademas de la fibra optica 182, el adhesivo de fibra dptica 184 y la cubierta de fibra 186, el conjunto de iluminacion
16a también puede incluir una lampara de tritio 196. La lampara de tritio 196 puede disponerse generalmente dentro
del rebaje 188 del alojamiento 12a y puede disponerse préxima a, o en contacto con, la fibra éptica 182 dispuesta
dentro del rebaje 188. La lampara de tritio 196 puede cooperar con la fibra dptica 182 para dirigir luz a través de la
mirilla 148 y hacia el elemento 6ptico 18.

Ademas de la lampara de tritio 196, el conjunto de iluminacién 16a también puede incluir un LED (no mostrado) que
puede usarse junto con, o en lugar de, la fibra éptica 182 y la lampara de tritio 196. Por ejemplo, si la luz de la fibra
Optica 182 y/o la lampara de tritio 196, es insuficiente, el LED puede encenderse para iluminar la reticula 22.
Generalmente hablando, el conjunto de iluminacion 16a puede iluminar la reticula 22 mediante cualquier
combinacion de la fibra 6ptica 182, la lampara de tritio 196 y el LED.

La configuracion particular de la fuente de luz seleccionada (es decir, fibra dptica 182, lampara de tritio 196 y/o LED)
puede depender de las condiciones de luz ambiental. Por ejemplo, cuando las condiciones de luz ambiental son
oscuras, puede requerirse el LED para complementar la fibra éptica 182 y/o la lampara de tritio 196. Por el contrario,
cuando las condiciones de luz ambiental son buena iluminacion, el LED y la lampara de tritio 196 pueden no ser
necesarios, ya que puede recogerse y transmitirse suficiente luz a través de la fibra 6ptica 182 sola.

Puede colocarse un adhesivo 156a en una porcion inferior del alojamiento 12a para sellar componentes dentro del
alojamiento 12a. El adhesivo 156a puede formarse de un material que impide a un usuario manipular indebidamente
los componentes del conjunto de ajuste 14a y/o el conjunto de iluminacion 16a formando el adhesivo 156a a partir de
un material que se rasga si se manipula. Ademas, puede colocarse una cubierta de lampara 157 en una porcion
inferior del alojamiento 12a para sellar el rebaje 188. La cubierta de lampara 157 puede fijarse de forma extraible al
alojamiento 12a a través de un sujetador adecuado 159.

Con referencia continuada a las figuras 8-10, se proporciona el conjunto de ajuste 14a y puede incluir un mecanismo
de ajuste de la altura 72 y un mecanismo de ajuste lateral 74a. El mecanismo de ajuste lateral 74a puede incluir un
primer bloque ajustador 102a y un segundo bloque ajustador 104. Al igual que con el primer y segundo bloques
ajustadores 102a, 104 de la mira optica 10a, el primer bloque ajustador 102a y el segundo bloque ajustador 104
pueden estar en contacto con el conjunto de iluminacion 16a para ajustar selectivamente una posicion
izquierda/derecha de la luz suministrada al elemento éptico 18 por el conjunto de iluminacién 16a.

El primer bloque ajustador 102a puede incluir un rebaje 124a que tiene una forma diferente a la del rebaje 124 del
primer bloque ajustador 102 que aloja un sustrato 138a del conjunto de iluminacion 16a. Especificamente, el rebaje
124a del primer bloque ajustador 102a puede incluir una forma que se acopla correspondientemente al sustrato 138a
para permitir que el sustrato 138a se mueva al mismo tiempo con el primer bloque ajustador 102a.

El sustrato 138a puede incluir una extension 198 y una apertura 200, por lo que la extension 198 se recibe

generalmente dentro del rebaje 124a del primer bloque ajustador 102a. La apertura 200 puede formarse a través del
sustrato 138a y puede recibir un extremo distal 183 de la fibra 6ptica 182.

13



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

ES 2529093 T3

Con referencia continuada a las figuras 8-10, el funcionamiento de la mira éptica 10a se describira en detalle. Una
vez que la mira éptica 10a se monta en la base 160 mediante los sujetadores 48, la mira 6ptica 10a puede ajustarse
para alinear correctamente la posicion de la reticula 22 con respecto al cafion 24 del arma 20. Puede insertarse un
destornillador plano u otro miembro generalmente plano en la ranura 88 del tornillo de ajuste 76 para girar el tornillo
de ajuste 76 con respecto al alojamiento 12a. La rotacion del tornillo de ajuste 76 con respecto al alojamiento 12a
causa un movimiento arriba/abajo concurrente del bloque ajustador 78 con respecto al alojamiento 12a. Puesto que
el saliente 98 del bloque ajustador 78 se recibe de forma deslizable dentro de una ranura 140a del sustrato 138a, se
hace que el sustrato 138a se mueva a la vez en la direccion arriba o abajo con el bloque ajustador 78.

El movimiento del sustrato 138a en la direccién arriba o abajo causa un movimiento concurrente de la apertura 200
en la direccién arriba o abajo. Puesto que el extremo distal 183 de la fibra dptica 182 se recibe dentro de la apertura
200, se provoca de forma similar que el extremo distal 183 de la fibra 6ptica 182 se mueva en la direccion arriba o
abajo. El extremo distal 183 de la fibra éptica 182 emite transmite la luz recogida por la fibra dptica 182 en los postes
62a, en el miembro transversal 66a, o de la lampara de tritio 196 generalmente a través de la mirilla 148 y hacia el
elemento Optico 18 para generar la reticula 22 en el elemento éptico 18. Por lo tanto, el movimiento arriba o abajo
del sustrato 138a y el extremo distal 183 de la fibra éptica 182 causa un movimiento arriba o abajo concurrente de la
reticula 22 en el elemento éptico 18.

Una vez que la posicion de la reticula 22 se ajusta en la direccién arriba/abajo, el destornillador plano o herramienta
plana puede retirarse del acoplamiento con el tornillo de ajuste 76. Al igual que con el mecanismo de ajuste de la
altura 72 de la mira optica 10, la posicion arriba/abajo de la reticula 22 con respecto al elemento 6ptico 18 se
mantiene debido a la fuerza que se imparte sobre el bloque ajustador 78 por los miembros de desviacién 80, 91.
Especificamente, el miembro de desviacion 80 aplica una fuerza sobre el bloque ajustador 78 entre el sustrato 138a
y el bloque ajustador 78 mientras que el miembro de desviacién 91 aplica una fuerza directamente sobre el sustrato
138a, que, a su vez, aplica una fuerza sobre el bloque ajustador 78 debido al acoplamiento entre el saliente 98 del
bloque ajustador 78 y la ranura 140a del sustrato 138a.

La izquierda/derecha (es decir, la correccion lateral) de la reticula 22 puede ajustarse insertando un destornillador
plano u otro objeto plano en la ranura 114 del tornillo de ajuste 100. Una vez que el destornillador plano u otro
miembro plano se inserta en la ranura 114 del tornillo de ajuste 100, la rotacion del tornillo de ajuste 100 con
respecto al alojamiento 12a causa el movimiento concurrente del primer y segundo bloques ajustadores 102a, 104.
El movimiento de los bloques ajustadores 102a, 104 causa un movimiento concurrente del sustrato 138a con
respecto al alojamiento 12a en una direccion hacia y alejandose de la superficie lateral 36 del cuerpo principal 26.
Puesto que el sustrato 138a soporta el extremo distal 183 de la fibra dptica 182, el movimiento del sustrato 138a en
la direccion izquierda o derecha con respecto al alojamiento 12a causa de forma similar el movimiento del extremo
distal 183 de la fibra 6ptica 182 con respecto al alojamiento 12a. Como se ha descrito anteriormente, el movimiento
del extremo distal 183 de la fibra 6ptica 182 con respecto al alojamiento 12a causa un movimiento concurrente de la
reticula 22 con respecto al elemento éptico 18. Una vez que se ajusta la posicion de la reticula 22 con respecto al
elemento Optico 18, el destornillador plano o herramienta plana puede retirarse del acoplamiento con el tornillo de
ajuste 100. Al igual que con el mecanismo de ajuste lateral 74 de la mira éptica 10, la posicién de ajuste de la
correccion lateral se mantiene debido a la fuerza que se imparte sobre el primer y segundo bloques ajustadores
102a, 104 por el miembro de desviacion 106.

Una vez que la posicién arriba/abajo y la posicion lateral de la reticula 22 se ajustan apropiadamente con respecto al
elemento éptico 18, puede usarse la mira éptica 10 para alinear el cafién 24 del arma 20 con respecto a un objetivo
(no mostrado).

La reticula 22 puede iluminarse por una combinacién de la fibra éptica 182 y la lampara de tritio 196, o puede
iluminarse Unicamente por la fibra dptica 182 o Unicamente por la ldmpara de tritio 196. Por ejemplo, en condiciones
de luz ambiente elevada, puede capturarse suficiente luz por la fibra dptica 182 y dirigirse a través del extremo distal
183 de la fibra optica 182 hacia el elemento éptico 18 de tal forma que la ldmpara de tritio 196 no se usa en absoluto
0 se usa Unicamente de modo parcial. En condiciones oscuras en las que la luz ambiente es baja, la fibra éptica 182
puede no ser capaz de capturar suficiente luz para suministrar al extremo distal 183 de la fibra dptica 182 suficiente
luz para iluminar la reticula 22 en el elemento 6ptico 18. En dichas condiciones oscuras, puede usarse la lampara de
tritio 196 junto con la fibra éptica 182 para iluminar suficientemente la reticula 22. En ciertas circunstancias, si el
arma 20 se usa en oscuridad total, la lampara de tritio 196 puede exclusivamente usarse, por lo que la luz no se
captura por la fibra éptica 182. En su lugar, la luz que emana del extremo distal 183 de la fibra éptica 182 se genera
Unicamente por la lampara de tritio 196. Sin embargo, en la mayoria de condiciones, la luz suministrada en el
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extremo distal 183 de la fibra éptica 182 procederd de una combinacion de luz acumulada por la fibra éptica 182 y
recibida de la lampara de tritio 196.

Puesto que el elemento 6ptico 18 incluye un revestimiento dicroico 174 dispuesto en al menos una de la primera
lente 170 y la segunda lente 172, la longitud de onda de la luz de la fibra 6ptica 182 y/o la lampara de tritio 196 se
refleja y hace que la reticula 22 aparezca en el elemento 6ptico 18 a lo largo de la linea de vision mostrada en la
figura 8. La reticula 22 puede usarse por el usuario para alinear el cafién 24 del arma 20 con un objetivo.

Con referencia particular a la figura 11, se proporciona una mira éptica 10b. En vista de la similitud sustancial en
estructura y funcion de los componentes asociados a la mira éptica 10 con respecto a la mira éptica 10b, se usan
nuameros de referencia similares en lo sucesivo en el presente documento y en los dibujos para identificar
componentes similares mientras que se usan numeros de referencia similares que contienen extensiones con letras
para identificar aquellos componentes que se han modificado.

Al igual que con la mira 6ptica 10, la mira éptica 10b puede incluir un alojamiento 12, un conjunto de ajuste 14, un
conjunto de iluminacién 16b y un elemento 6ptico 18. La mira éptica 10b puede montarse en el arma 20 mediante
una base 160 a través del acoplamiento de sujetadores 48 con las aperturas roscadas 166 de la base 160.

El conjunto de iluminacién 16b puede incluir una placa de circuitos flexible 130b, un LED 132, un fotodetector 134, y
una fuente de energia 136. La placa de circuitos flexible 130b puede extenderse generalmente bajo el elemento
Optico 18 y puede incluir un primer miembro de accionamiento 131 y un segundo miembro de accionamiento 133.
Cada miembro de accionamiento 131, 133 puede usarse para controlar la iluminacién del LED 132 y el fotodetector
134 y cada uno puede asociarse con una cubierta 135, 137.

En una configuracién, el primer y segundo miembros de accionamiento 131, 133 pueden ser botones en contacto
con las cubiertas respectivas 135, 137. Las cubiertas 135, 137 pueden formarse a partir de un material flexible, tal
como caucho o plastico, de manera que cuando se aplica una fuerza a cualquier cubierta 135, 137, la cubierta
respectiva 135, 137 desvia y transmite la fuerza aplicada al miembro de accionamiento asociado 131, 133. Cuando
se presiona cualquier cubierta 135, 137, el miembro de accionamiento 131, 133 asociado a la cubierta particular 135,
137 se acciona para controlar el funcionamiento del LED y/o el fotodetector 134. Dicho control puede facilitarse
proporcionando marcas descriptivas en al menos una de las cubiertas 135, 137. Por ejemplo, el proporcionar un
miembro de accionamiento 131 con un signo positivo (+) y proporcionar al otro miembro de accionamiento 133 un
signo negativo (-) proporciona al usuario una referencia rapida con respecto a qué cubierta 135, 137 y miembro de
accionamiento asociado 131, 133 aumenta (+) o disminuye (-) la iluminacién.

Al igual que con el conjunto de iluminacion 16, el conjunto de iluminacién 16b puede protegerse de forma similar
contra desechos y/o fluido proporcionando una junta térica 152, un adhesivo 154, y una cubierta inferior o adhesivo
156. Los adhesivos 154, 156 pueden colocarse en una porcion inferior del alojamiento 12 para sellar los
componentes del conjunto de ajuste 14 y/o el conjunto de iluminacion 16a dentro del alojamiento 12.

El conjunto de iluminacién 16b también puede incluir al menos un tapdén 161 que se inserta en una ranura 163
formada a través del alojamiento 12 en un area proxima a cada miembro de accionamiento 131, 133. La ranura 163
permite que cada miembro de accionamiento 131, 133 se extienda a través del alojamiento 12 y se sitle proximo a
una cubierta 135, 137. El tap6n 161 mantiene la naturaleza sellada del alojamiento 12 para impedir la intrusion de
agua y otros desechos en el alojamiento 12 y el contacto del conjunto de ajuste 14 y/o el conjunto de iluminacién
16b.

Un extremo de la placa de circuitos 130b puede unirse de forma fija al sustrato 138 a través de epoxi o similar. Como
tal, la placa de circuitos 130 puede fijarse para un movimiento con el sustrato 138 de tal manera que cuando el
sustrato 138 se desplaza por el bloque ajustador 78 o el primer y segundo bloques ajustadores 102, 104, la placa de
circuitos 130b se desplace con el mismo. La placa de circuitos 130b puede soportar el LED 132 y el fotodetector 134
de tal manera que el movimiento de la placa de circuitos 130b con respecto al alojamiento 12 provoca un movimiento
concurrente del LED 132 y el fotodetector 134 con respecto al alojamiento 12. En una configuracion, el LED 132 y el
fotodetector 134 se encapsulan en la placa de circuitos 130b cerca del sustrato 138 usando un epoxi transparente u
otro recubrimiento. En otra configuracién, el LED 132 puede disponerse en la placa de circuitos 130b y puede fijarse
a la misma cerca del sustrato 138 mientras que el fotodetector 134 se dispone adyacente al elemento éptico 18.

Aunque el fotodetector 134 se describe como situado proximo al sustrato 138 o el elemento 6ptico 18, el fotodetector
134 puede situarse en cualquier parte sobre la placa de circuitos 130b siempre que el fotodetector 134 esté expuesto
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a la luz ambiente.

Independientemente de la ubicacién particular del fotodetector 134, el LED 132 y el fotodetector 134 pueden
controlarse selectivamente por la placa de circuitos 130b, por lo que el fotodetector 134 hace selectivamente que el
LED 132 se ilumine en respuesta a las condiciones de luz ambiente. La iluminacién del LED 132 hace que el LED
132 dirija luz generalmente hacia el elemento 6ptico 18 para mostrar la reticula 22 en el elemento éptico 18.

La placa de circuitos flexible 130b puede configurarse de tal manera que el conjunto de iluminaciéon 16b puede
funcionar en modo automatico o un modo manual. Por ejemplo, cuando el conjunto de iluminaciéon 16b se activa
inicialmente presionando cualquier cubierta 135, 137, el conjunto de iluminacién 16b puede presentar por defecto el
modo automatico. En el modo automaético, la intensidad del LED 132 se controla en base a las condiciones de luz
ambiente, segun se detecte por el fotodetector 134.

El modo automatico puede anularse presionando cualquier cubierta 135, 137 de tal forma que uno de los miembros
de accionamiento 131, 133 se accione. Oprimir cualquier cubierta 135, 137 durante el modo automatico puede hacer
que el conjunto de iluminacion 16b entre en modo manual, por lo que la intensidad del LED 132 se controla en base
a una entrada manual en cualquiera o ambos de los miembros de accionamiento 131, 133 de la placa de circuitos
130b a través de la pulsacion de las cubiertas 135, 137. Durante el modo manual, la intensidad de luz no se controla
en base a las condiciones de luz ambiente y no se controla en base a la informacién recibida desde el fotodetector
134. Por ejemplo, la pulsacién de la cubierta 137 y el miembro de accionamiento asociado 131 hace que la
intensidad del LED 132 se reduzca. De forma analoga, la pulsacion de la cubierta 135 y el miembro de
accionamiento asociado 133 hace que la intensidad del LED 132 aumente.

La placa de circuitos 130b también puede configurarse de tal manera que cuando las cubiertas 135, 137 se pulsan
simultaneamente durante un primer periodo de tiempo predeterminado el conjunto de iluminacién 16b vuelve al
modo automatico, y cuando se pulsan durante un segundo periodo de tiempo predeterminado se apaga. En una
configuracién, el primer periodo de tiempo predeterminado es cualquier tiempo inferior a aproximadamente tres (3)
segundos, mientras que el segundo periodo de tiempo predeterminado es aproximadamente igual a tres (3)
segundos 0 mas.

Con referencia particular a las figuras 12A-12D, 13 y 14, se proporcionan variaciones del conjunto de iluminacién
16a. La figura 12A muestra un divisor de haz 202, que incluye un revestimiento 204 dispuesto generalmente entre la
primera y segunda mitades 206, 208 del divisor de haz 202, por lo que las mitades del divisor de haz 206, 208 son
prismas de angulo recto. El divisor de haz 202 puede ser del tipo desvelado en la patente de Estados Unidos
propiedad comun del cesionario N° 6.807.742, cuya divulgacion se incorpora en el presente documento por
referencia.

El revestimiento 204 puede incluir una abertura 210 que define la forma de la reticula 22 (véase la figura 12B). En
otra configuracion, el revestimiento puede estar en las superficies 212 y 216 (véase la figura 12C) y en otra
configuracién mas, el revestimiento puede estar en la superficie 214 (véase la figura 12D). En cualquiera de las
configuraciones anteriores, la reticula 22 puede incluir cualquier forma. Si el revestimiento que incluye la abertura
que define la reticula 22 esta sobre un par de superficies, tales como, por ejemplo, las superficies 212 y 216, el
revestimiento (204; es decir, la mascara) debe aplicarse de tal forma que la abertura para definir la reticula 22 esté
alineada exactamente para asegurar que la reticula 22 se muestra claramente en el elemento éptico 18.

La figura 12A proporciona un ejemplo, por lo que la luz de la FUENTE 1 220 se combina con la luz de la FUENTE 2
218, por lo que la FUENTE 1 220 es una de una fibra 6ptica, un LED y una lampara de tritio, y la FUENTE 2 218 es
una de una fibra éptica, un LED y una lampara de tritio. Como se muestra en la figura 12A, la luz procedente de la
FUENTE 2 218 puede transmitirse completamente mientras que la luz procedente de la FUENTE 1 220 puede
reflejarse completamente. Como alternativa, puede usarse cualquier combinacion de luz entre el treinta (30) por
ciento y el setenta (70) por ciento de cada fuente 218, 220 siempre que la combinacion equivalga sustancialmente al
cien (100) por cien. En la configuracion anterior mostrada en la figura 12A, el divisor de haz 202 puede situarse
préximo a la mirilla 148 de tal manera que la luz procedente del divisor de haz 202 se recibe por el elemento 6ptico
18.

Con referencia particular a las figuras 13 y 14, se proporciona un conmutador 222 y puede recibir una aportacion de
mas de una fuente (es decir, de un LED 226 y una fibra 224). El conmutador 222 puede incluir un cuerpo movil 228
que tiene una fibra de salida 230 fija para su movimiento con el mismo, por lo que la luz procedente del LED 226 y la
luz procedente de la fibra 224 pueden suministrarse selectivamente a la fibra de salida 230. Especificamente, la fibra
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de salida 230 puede moverse través del desplazamiento del cuerpo 228 entre la conexidn con la fibra 224 y una fibra
234 fijada al LED 226. Por lo tanto, desplazando el cuerpo 228 con respecto a un alojamiento 232 que soporta el
cuerpo 228, a la fibra de salida 230 se le puede suministrar selectivamente luz procedente del LED 226 a través del
conducto 234 o luz procedente de la fibra 224 y, por lo tanto, puede suministrar la fibra de salida 230 de luz

5 procedente de una de dos fuentes independientes entre si. Puede recibirse un extremo de la fibra de salida 230
generalmente dentro de un sustrato, tal como el sustrato 138a de la figura 10. Como tal, la fibra de salida 230 puede
dirigirse al elemento optico 18 para suministrar al elemento optico 18 la reticula 22.

Aunque el conmutador 222 se muestra como incluyendo un cuerpo deslizable 228, el conmutador 222 puede incluir
10 como alternativa un miembro rotatorio (no mostrado) que permite al usuario seleccionar entre un modo, por lo que se
usa exclusivamente el LED 226, o un modo por el cual se usa exclusivamente la fibra 224.

En cualquiera de las configuraciones anteriores, puede usarse una lampara de tritio 225 junto con la fibra 224 y/o el

LED 226 para mejorar la capacidad de la fibra 224 y/o el LED 226 de suministrar luz a la fibra de salida 230. Como
15 alternativa, la lampara de tritio 225 puede suministrar luz a la fibra de salida 230 independiente de la fibra 224 y/o el

LED 226 de tal forma que el conmutador 222 suministra luz a la fibra de salida 230 desde uno cualquiera de la fibra

224, el LED 226 o la lampara de tritio 225 de forma individual desplazando selectivamente el cuerpo deslizable 228

con respecto a las fuentes respectivas 224, 226, 225. Aunque la lampara de tritio 225 puede usarse en combinacién

con la fibra 224 y/o el LED 226, cualquiera de las fuentes 224, 226, 225 puede combinarse con el conmutador 222
20 para proporcionar luz procedente de multiples fuentes simultaneamente.
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REIVINDICACIONES

1. Una mira éptica (10) que comprende: un elemento éptico (18); una reticula (22) visualizada en dicho
elemento éptico (18); y un alojamiento (12) que incluye un cuerpo principal (26), un primer poste (62) que se
extiende desde dicho cuerpo principal (26), un segundo poste (62) que se extiende desde dicho cuerpo principal
(26), y un miembro transversal (66) que se extiende entre dicho primer poste (62) y dicho segundo poste (62) para
definir una abertura (64) que recibe dicho elemento 6ptico (18) en la misma, caracterizada porque dicho primer
poste (62) y dicho segundo poste (62) se extienden por encima de dicha abertura (64) y lejos de dicho cuerpo
principal (26) una mayor distancia que una superficie superior (70) de dicho miembro transversal (66).

2. La mira dptica de la reivindicacién 1, en la que dicha superficie superior (70) incluye una forma
sustancialmente concava.

3. La mira éptica de la reivindicacion 1, en la que dicha superficie superior (70) se dispone sobre un lado
opuesto de dicho miembro transversal (66) al de una superficie inferior (68), teniendo dicha superficie inferior (68)
una forma sustancialmente céncava y opuesta a dicho elemento 6ptico (18).

4. La mira Optica de la reivindicacion 1, en la que dicho primer poste (62) esta sustancialmente paralelo a
dicho segundo poste (62).
5. La mira Optica de la reivindicacién 1, en la que dicho primer poste (62) y dicho segundo poste (62) son

sustancialmente perpendiculares a dicho cuerpo principal (26).

6. La mira éptica de la reivindicacion 1, en la que dicha reticula (22) se visualiza selectivamente en dicho
elemento optico (18).

7. La mira o6ptica de la reivindicacion 1, que comprende adicionalmente un sistema de iluminacién (16)
que muestra selectivamente dicha reticula (22) en dicho elemento éptico (18).

8. La mira Optica de la reivindicacién 7, en la que dicho sistema de iluminacion (16) incluye al menos uno
de un LED (132), una fibra 6ptica (182), y una lampara de tritio (196).

9. La mira éptica de la reivindicacion 7, que comprende adicionalmente un miembro de accionamiento
(131, 133) que puede utilizarse para permitir el ajuste manual del brillo de dicho sistema de iluminacién (16).
10. La mira 6ptica de la reivindicacion 9, en la que dicho miembro de accionamiento (131, 133) se dispone

sobre una superficie de dicho alojamiento (12) perpendicular sustancialmente a dicho elemento 6ptico (18).

11. La mira éptica de la reivindicacion 10, en la que dicha superficie es sustancialmente perpendicular a
dicho cuerpo principal (26).

12. La mira Optica de la reivindicacién 1, en la que dicho elemento 6ptico (18) incluye una lente esférica.
13. La mira Optica de la reivindicacién 12, en la que dicho elemento 6ptico (18) es una lente doble.
14. La mira optica de la reivindicacion 1, que comprende adicionalmente un mecanismo de ajuste que

puede utilizarse para ajustar una posicién de dicha reticula (22) en dicho elemento 6ptico (18).

15. La mira éptica de la reivindicacién 1, en la que dicho alojamiento (12) incluye al menos una abertura
de drenaje (60) formada a través de dicho cuerpo principal (26).
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Fig-9
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