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DESCRIPCION
Elemento de racor fluidico y conjunto correspondiente.

La presente invencién se refiere a un elemento de racor fluidico, del tipo que comprende: un cuerpo de base que
define un eje central (X-X) de enmangado de un elemento de racor fluidico complementario, un anillo de
enclavamiento, movil con respecto al cuerpo de base, por lo menos una bola de enclavamiento adecuada para
enclavar el elemento de racor fluidico complementario con respecto al cuerpo de base, siendo la o cada bola de
enclavamiento movil radialmente en el cuerpo entre una posicion de enclavamiento, en la que la bola de
enclavamiento es adecuada para enclavar el elemento de racor fluidico complementario, y una posicion de
desenclavamiento, en la que la bola de enclavamiento libera el paso para el elemento de racor fluidico
complementario, siendo por lo menos una bola de accionamiento del anillo de enclavamiento adecuada para ser
empujada en un alojamiento alargado del cuerpo de base por el elemento de racor fluidico complementario durante
el acoplamiento del elemento de racor y del elemento de racor complementario, para desplazar axialmente el anillo
de enclavamiento desde una posicion de bloqueo, en la que la o cada bola de enclavamiento se bloquea en dicha
posicion de enclavamiento, por lo menos hasta una posicién de liberacion en la que la o cada bola de enclavamiento
es libre de desplazarse a dicha posicién de desenclavamiento, unos medios de retorno del anillo de enclavamiento
hacia dicha posicion de bloqueo.

Se aplica en particular a unos racores fluidicos en la industria quimica o alimentaria.

Se conoce a partir del documento DE 3 023 377 un conjunto de racor que comprende un elemento de racor de este
tipo. Este documento da a conocer un racor con bolas de accionamiento (en la parte inferior de las figuras 1y 2 de
este documento) alojadas en un alojamiento alargado. Estas bolas empujadas por el elemento de racor
complementario | desplazan el anillo de enclavamiento de modo que las bolas de enclavamiento (en la parte
superior de las figuras 1 y 2 de este documento) puedan introducirse en el elemento | para su enclavamiento. Se
explicita que todas las bolas presentan el mismo diametro.

Se conoce otro conjunto de racor a partir del documento EP 2 088 360, que da a conocer un racor en el que la bola
de enclavamiento participa asimismo en el desplazamiento del anillo de enclavamiento en el acoplamiento y en el
que el angulo a de la superficie del elemento de racor complementario 32a en contacto con la bola de accionamiento
es superior al angulo B de la superficie inclinada 50a del anillo de enclavamiento en contacto con la bola de
accionamiento cuando la bola de accionamiento desplaza el anillo de enclavamiento.

En estos dos documentos del estado de la técnica, dado lo poco que la bola de accionamiento, de igual diametro
que la bola de enclavamiento, sobresale radialmente por ambos lados del cuerpo, y debido a los juegos radiales de
funcionamiento, no se puede garantizar que los apoyos de la bola de accionamiento se realicen contra la superficie
conica tal como 32a del documento EP 2 088 360 y contra la superficie cénica de tipo 50a (del documento
EP 2 088 360) en vez de en las curvas de conexion de estas superficies. Por lo tanto, no se puede garantizar, a
pesar de que a>B, que la bola de accionamiento permanezca acoplada entre el anillo de enclavamiento y el
elemento de racor complementario sin ser expulsada radialmente hacia el exterior cuando tiene lugar el retroceso
del anillo de enclavamiento para el acoplamiento.

Ademas, debido a los juegos de funcionamiento y a las tolerancias de fabricacion, no se descarta en el documento
DE 3 023 377 que la bola de enclavamiento tenga que accionar el anillo de enclavamiento para el acoplamiento, lo
cual conduciria a esfuerzos de conexiéon muy importantes.

La invencion tiene como objetivo resolver por lo menos uno de estos inconvenientes y proponer un elemento de
racor que permita un acoplamiento fiable, y ello preferentemente con unos medios econémicos.

Con este fin, la invencién tiene como objeto un elemento tal como se ha definido anteriormente, caracterizado por
que la o cada bola de accionamiento presenta un diametro (D) superior al diametro (d) de la o de cada bola de
enclavamiento.

Segun unos modos de realizacion, el elemento segln la invencién comprende una o varias de las siguientes
caracteristicas:

- el diametro (D) de la o de cada bola de accionamiento estd comprendido entre el 105% y el 125% del
diametro (d) de la o de cada bola de enclavamiento;

- cuando el anillo de enclavamiento esta en dicha posicién de bloqueo en el estado desacoplado del racor, la o
cada bola de accionamiento sobresale del cuerpo de base radialmente por ambos lados en una distancia
sustancialmente idéntica;

- un extremo trasero del alojamiento alargado comprende una pendiente que forma un angulo (y) comprendido
entre 105° y 130° con respecto al eje central (X-X);
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- durante el acoplamiento, la posicion mas delantera del anillo de enclavamiento en la que la o cada bola de
enclavamiento es libre de desplazarse radialmente a dicha posicion de desenclavamiento esta situada
axialmente entre dicha posicion de bloqueo y una posicion del anillo de enclavamiento, en la que la o cada
bola de accionamiento entra en contacto con un extremo trasero del alojamiento alargado,

- cuando el anillo de enclavamiento esta en dicha posicion de bloqueo en el estado desacoplado del racor, el
anillo de enclavamiento es empujado contra la o cada bola de accionamiento y la o cada bola de
accionamiento esta en contacto con un extremo delantero del alojamiento alargado;

- la superficie externa del cuerpo de base sobre la que esta dispuesto dicho alojamiento alargado es una
superficie de revolucion alrededor del eje central (X-X) y la superficie interna del anillo de enclavamiento es
una superficie de revolucion alrededor del eje central (X-X); y

- el elemento de racor fluidico comprende por lo menos tres bolas de accionamiento.

La invencidn tiene asimismo por objeto un conjunto de racor fluidico que comprende un elemento de racor fluidico y
un elemento de racor fluidico complementario, caracterizado por que el elemento de racor fluidico es un elemento tal
como se ha descrito anteriormente.

Segun los modos de realizacion, el conjunto puede comprender una o varias de las siguientes caracteristicas:

- el elemento de racor fluidico complementario comprende un collarin de accionamiento de la o cada bola de
accionamiento para el desplazamiento del anillo de enclavamiento desde dicha posicion de bloqueo hasta por
lo menos dicha posicién de liberacidon durante el acoplamiento y una ranura adaptada para recibir la o cada
bola de enclavamiento en dicha posicion de enclavamiento en el estado acoplado del conjunto de racor;

- el collarin comprende una primera pendiente de accionamiento inclinada en un primer angulo (a) con
respecto al eje central, el anillo de enclavamiento comprende una segunda pendiente de accionamiento,
estando la segunda pendiente de accionamiento inclinada en un segundo angulo () con respecto al eje
central, la o cada bola de accionamiento esta acoplada entre la primera pendiente de accionamiento del
elemento de racor complementario y la segunda pendiente de accionamiento del anillo de enclavamiento para
el desplazamiento del anillo de accionamiento desde dicha posicion de bloqueo hasta por lo menos dicha
posicion de liberacion durante el acoplamiento, y por que el primer angulo (a) es superior al segundo angulo

(95

- durante el acoplamiento, cuando la o cada bola de accionamiento entra en contacto con una cresta de dicho
collarin, la o cada bola de enclavamiento estd en contacto con la cresta o radialmente enfrentada a dicha
ranura;

- durante el acoplamiento, cuando la o cada bola de accionamiento entra en contacto con un extremo trasero
del alojamiento alargado, la o cada bola de enclavamiento sobresale radialmente por el exterior del cuerpo de
base;

- el elemento de racor fluidico comprende una junta de estanqueidad y el elemento de racor fluidico
complementario comprende una superficie de estanqueidad adaptada para cooperar con dicha junta de
estanqueidad en el estado acoplado del conjunto de racor, la o cada bola de enclavamiento y/o de
accionamiento es adecuada para ocupar una posicién radialmente interior extrema y, en dicha posicion
radialmente interior extrema, la bola de enclavamiento y/o de accionamiento esta situada radialmente
separada de un diametro exterior (DE) de dicha superficie de estanqueidad; y

- en la posicion de bloqueo de la bola de enclavamiento en dicha posicién de enclavamiento en el estado
acoplado del conjunto de racor, el anillo de enclavamiento es empujado elasticamente contra la bola de
accionamiento y la bola de accionamiento no estad en contacto con el elemento de racor fluidico
complementario.

La invencion se comprendera mejor con la lectura de la siguiente descripcion, facilitada Uunicamente a modo de
ejemplo y realizada haciendo referencia a los dibujos adjuntos, en los que:

- la figura 1 muestra una vista en corte axial fragmentada del conjunto segun la invencién en el estado
desacoplado;

- lafigura 2 muestra una vista similar a la de la figura 1, cuando tiene lugar el acoplamiento en la configuracién
en la que el elemento de racor complementario entra en contacto con el érgano de accionamiento;

- lafigura 3 muestra una vista similar a la de la figura 1, cuando tiene lugar el acoplamiento en la configuracion
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en la que el elemento de racor complementario entra en contacto con el érgano de enclavamiento;

- lafigura 4 muestra una vista similar a la de la figura 1, cuando tiene lugar el acoplamiento en la configuracién
en la que el 6rgano de accionamiento entra en contacto con un extremo del alojamiento;

- la figura 5 muestra una vista analoga a la de la figura 1, cuando tiene lugar el acoplamiento en la
configuracion en la que el érgano de enclavamiento esta en la posicion de desenclavamiento;

- lafigura 6 muestra una vista en corte transversal segun la linea VI-VI de la figura 5;

- la figura 7 muestra una vista analoga a la de la figura 1, estando el conjunto en configuracién acoplada,
estando el 6rgano de enclavamiento en su posicién de enclavamiento; y

- lafigura 8 muestra una vista analoga a la de la figura 1, cuando tiene lugar el desacoplamiento.

En la figura 1 se ha representado un conjunto de racor fluidico segun la invencion, designado por la referencia
general 2.

El conjunto de racor fluidico 2 comprende un elemento de racor fluidico 4 y un elemento de racor fluidico
complementario 6.

El elemento de racor fluidico 4 comprende un cuerpo de base 8 de revolucion alrededor de un eje central X-X de
enmangado con el elemento de racor fluidico complementario 6, un anillo de enclavamiento 10 y un resorte 12. En la
continuacién de la descripcion, las expresiones "axial" y "radial" se utilizaran con respecto a este eje X-X.

Las expresiones "delantero” y "trasero" se utilizaran en lo sucesivo con relacion al elemento de racor fluidico 4 o el
elemento de racor fluidico complementario 6 con el que esta asociado el objeto designado como "delantero" o
"trasero”. "Delantero” designa el lado axial de uno de entre el elemento de racor fluidico 4 y el elemento de racor
fluidico complementario 6 dirigido hacia el otro de entre el elemento de racor fluidico 4 y el elemento de racor fluidico
complementario 6. "Trasero" designa el lado axial de uno de entre el elemento de racor fluidico 4 y el elemento de
racor fluidico complementario 6 dirigido en sentido opuesto al otro de entre el elemento de racor fluidico 4 y el
elemento de racor fluidico complementario 6. Asi, el lado "delantero” del elemento de racor fluidico 4 esta situado a
la izquierda de la figura 1 y el lado "trasero" del elemento de racor fluidico 4 esta situado a la derecha de la figura 1.
Los lados "delantero" y "trasero" del elemento de racor fluidico complementario 6 estan situados en el sentido
opuesto.

Cada elemento de racor fluidico 4 y elemento de racor fluidico complementario 6 define un lado "interior" y un lado
"exterior"”, estando el lado interior situado radialmente mas cerca del eje central que el lado "exterior".

El conjunto de racor fluidico 2 define un sentido de acoplamiento S dirigido segun el sentido de introduccién del
elemento de racor fluidico complementario 6 en el elemento de racor fluidico 4. El conjunto de racor fluidico 2 define
un sentido de desacoplamiento SD dirigido segun el sentido de salida del elemento de racor fluidico complementario
6 fuera del elemento de racor fluidico 4.

La parte trasera del cuerpo de base 8 esta unida a una canalizacion de fluido no representada.

El elemento de racor fluidico 4 esta provisto ademas de una pluralidad de 6rganos de enclavamiento 14 adecuados
para enclavar el elemento de racor fluidico complementario 6 con respecto al cuerpo de base 8 cuando estan en su
posicion de enclavamiento.

El anillo de enclavamiento 10 es una pieza de revolucién que rodea el cuerpo de base 8 y es mavil con respecto al
cuerpo de base 8 entre diferentes posiciones axiales.

Estas posiciones son, en particular, por lo menos una posicion de bloqueo de los érganos de enclavamiento (figuras
1y 2) en la que el anillo de enclavamiento 10 es empujado por el resorte 12, una posicién de liberacion de los
6rganos de enclavamiento 14, y una posicién de contacto (figura 4). En la posicion del anillo denominada de
bloqueo, los 6rganos de enclavamiento 14 estan bloqueados radialmente por el anillo de enclavamiento 10 en su
posicion de enclavamiento.

La posicion del anillo de enclavamiento 10 denominada de liberacion corresponde a la posicion del anillo de
enclavamiento 10 mas delantera en la que los 6rganos de enclavamiento 14 son libres de desplazarse radialmente a
su posicion de desenclavamiento. En su posicion de enclavamiento, con el anillo de enclavamiento en la posicion de
bloqueo, los érganos de enclavamiento 14 sobresalen en el interior con respecto al cuerpo 8 y se oponen, cuando el
racor esta acoplado, a una retirada fuera del elemento de racor 4 del elemento de racor complementario 6 o, cuando
el racor no esta acoplado, en un enmangado en el elemento de racor 4 del elemento de racor complementario 6. En
su posicién de desenclavamiento, radialmente hacia el exterior con respecto a su posicién de enclavamiento con las
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bolas 14 que sobresalen por el exterior del cuerpo 8, los érganos de enclavamiento 14 no sobresalen ya en el
interior con respecto al cuerpo 8 y liberan el paso para el elemento de racor complementario 6 en el elemento de
racor 4. No se oponen entonces a una retirada fuera del elemento de racor 4 o a un enmangado en el elemento de
racor 4 del elemento de racor complementario 6.

El elemento de racor fluidico 4 comprende también por lo menos uno, y en particular por lo menos tres, 6rgano(s) de
accionamiento 16 del anillo de enclavamiento 10 adaptado(s) para empujar el anillo de enclavamiento desde su
posicion de bloqueo por lo menos hasta su posicion de liberacion.

En este caso, cada 6rgano de accionamiento 16 es un drgano de revolucion y en particular una bola. Asimismo,
cada 6rgano de enclavamiento 14 es un érgano de revolucién y en particular una bola. El o cada érgano de
accionamiento 16 tiene un diametro D superior al didmetro d del o de cada érgano de enclavamiento 14,
correspondiendo cada diametro a la dimensién del 6rgano considerado radialmente al eje X-X.

Preferentemente, todos los érganos de accionamiento 16 tienen un mismo diametro. Preferentemente, todos los
organos de enclavamiento 14 tienen un mismo diametro.

Ademas, el diametro D del o de cada 6rgano de accionamiento 16 esta comprendido entre el 105% y el 125% del
diametro d del o de cada érgano de enclavamiento 14.

En la posicion de contacto del anillo de enclavamiento 10, los érganos de accionamiento 16 entran en contacto con
un extremo trasero 20 del alojamiento alargado 18 (véase a continuacion).

El cuerpo de base 8 comprende, para cada 6rgano de accionamiento 16, un alojamiento alargado 18 que se
extiende en paralelo al eje central X-X, desembocando a ambos lados del cuerpo de base 8 y cuya anchura,
perpendicular al plano de las figuras 1 y 2, corresponde sustancialmente a la dimensién transversal del érgano de
accionamiento 16. Cada alojamiento alargado 18 comprende un extremo trasero 20 y un extremo delantero 22. El
6rgano de accionamiento 16 asociado es empujado contra el extremo trasero 20 cuando tiene lugar el acoplamiento.
El extremo trasero 20 comprende una pendiente que forma un angulo y comprendido entre 105° y 130° con respecto
al eje central X-X y que se ensancha hacia la parte trasera del elemento de racor 4.

Ventajosamente, cuando el anillo de enclavamiento 10 esta en una posicion de fin de carrera correspondiente a la
posicion de bloqueo de las bolas 14 en el estado desacoplado del conjunto 2, el o cada 6rgano de accionamiento 16
sobresale del cuerpo de base 8 por ambos lados en una distancia radial idéntica, distancia sustancialmente igual al
rebasamiento radial interior de la bola de enclavamiento con respecto al cuerpo de base 8.

La posicion de liberacién del anillo de enclavamiento esta situada axialmente entre la posicion de blogueo del anillo
de enclavamiento en el estado desacoplado y la posicién de contacto del anillo de enclavamiento.

En la posicion de fin de carrera y en el estado desacoplado, el anillo de enclavamiento 10 es empujado
elasticamente por el resorte 12 contra cada érgano de accionamiento 16 y cada érgano de accionamiento 16 esta a
tope contra el extremo delantero 22. En esta posicion, el anillo de enclavamiento 10 esta en contacto con cada
drgano de accionamiento 16.

El elemento de racor fluidico complementario 6 es una pieza de revolucion alrededor de un eje central X'-X'. El eje
central X’-X' coincide con el eje central X-X durante el enmangado del elemento de racor complementario 6 con el
elemento de racor 4. El elemento de racor complementario 6 se conecta en la parte trasera a una canalizacién no
representada y comprende un collarin de accionamiento 32 adaptado para aplicarse contra el o cada 6rgano de
accionamiento 16. El collarin de accionamiento 32 comprende una pendiente de accionamiento 32A, orientada hacia
la parte delantera del elemento 6. La pendiente de accionamiento 32A estéa inclinada en un angulo a de 25° a 50°, en
este caso de 40° con respecto al eje central X-X' y se ensancha hacia la parte trasera del elemento de racor
complementario 6. El collarin de accionamiento 32 comprende una cresta 32B por detrds de, y adyacente a, la
pendiente de accionamiento 32A. El elemento 6 comprende ademas una ranura 32C dispuesta en la parte trasera
del collarin de accionamiento 32. El elemento de racor fluidico 4 comprende ademas una junta de estanqueidad 24
dispuesta en una acanaladura interior 26 dispuesta en el cuerpo de base 8. El elemento de racor fluidico
complementario 6 comprende una superficie de estanqueidad 28 adaptada para cooperar con la junta de
estanqueidad 24 en el estado acoplado. La superficie de estanqueidad 28 presenta un diametro exterior DE.

Cada 6rgano de accionamiento 16 y el alojamiento 18 asociado delimitan una posicion radialmente interior extrema
de este dérgano de accionamiento 16 con respecto al cuerpo de base 8. En esta posicidn radialmente interior
extrema, cada o6rgano de accionamiento 16 esta situado radialmente separado del diametro exterior DE de la
superficie de estanqueidad 28 durante el acoplamiento.

Para cada 6rgano de enclavamiento 14, el cuerpo de base 8 comprende un alojamiento 30. El alojamiento 30 es en
este caso principalmente cilindrico de seccién circular y guia el 6rgano de enclavamiento 14 en su movimiento radial
entre su posicion de enclavamiento y su posicion de desenclavamiento. El alojamiento 30 esta dispuesto por detras
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con respecto al extremo delantero 22 del alojamiento alargado 18 y por delante con respecto al extremo trasero 22.
Las posiciones axiales de los alojamientos 18 y 30 se recubren por lo tanto parcialmente. Cada 6rgano de
enclavamiento 14 y el alojamiento 30 asociado delimitan una posicion radialmente interior extrema de este 6rgano
de enclavamiento 14 con respecto al cuerpo de base 8. En esta posicion radialmente interior extrema, cada 6rgano
de enclavamiento 14 esta situado radialmente separado del diametro exterior DE de la superficie de estanqueidad
28 durante el acoplamiento.

El extremo trasero 20 del alojamiento alargado 18 esta dispuesto axialmente por detras con respecto al alojamiento
30.

El anillo de enclavamiento 10 comprende una superficie de recubrimiento 33 y una pendiente de accionamiento 34
contra la que se aplica el o cada 6rgano de accionamiento 16 durante el acoplamiento. La pendiente de
accionamiento 34 estéa inclinada en un angulo 3 de 25° a 50°, en este caso 35°, con respecto al eje central X-X y se
ensancha hacia la parte delantera del elemento de racor 4. El angulo a es superior al segundo angulo B,
preferentemente en por lo menos 5°, preferentemente en como méaximo 10°.

El hecho de que el diametro D de las bolas de accionamiento u érganos de accionamiento 16 sea superior en 5 al
25% al de las bolas de enclavamiento u 6érganos de enclavamiento 14, corresponde para las bolas de enclavamiento
de diametro de 7 mm a unas bolas de accionamiento de diametro entre 7,5y 8,5 mm.

En la posiciéon desacoplada (figura 1), el anillo de enclavamiento 10 es empujado a la posicion de bloqueo a tope
contra las bolas de accionamiento u 6rganos de accionamiento 16. La pendiente de accionamiento 34 coopera
entonces con las bolas de accionamiento 16. Las bolas de enclavamiento 14 son bloqueadas radialmente en
posicion de enclavamiento por la superficie de recubrimiento 33 y sobresalen radialmente hacia el interior con
respecto al cuerpo 8.

El conjunto segun la invencién funciona de la siguiente manera cuando tiene lugar el acoplamiento. Las
explicaciones se facilitan para una bola de enclavamiento y una bola de accionamiento, siendo el comportamiento
andlogo para las demas bolas de enclavamiento/érganos de enclavamiento 14 y las demas bolas de
accionamiento/6rganos de accionamiento 16.

El elemento de racor complementario 6 es insertado en el elemento de racor 4 por el operario en la direccién S
segun el eje X-X. El collarin 32 se introduce en el cuerpo de base 8 con un juego radial reducido, y después la
superficie de estanqueidad 28 entra en contacto con la junta 24, creando entonces la estanqueidad entre los dos
elementos de racor 6 y 4. El collarin 32 entra en contacto con la bola de accionamiento 16. La bola de accionamiento
gueda entonces pinzada acoplada entre el elemento de racor complementario 6 y el anillo de enclavamiento 10 en la
posicion de bloqueo, precisamente entre la pendiente de accionamiento 32A inclinada en un angulo a del collarin de
accionamiento 32 y la pendiente de accionamiento 34 del anillo 10 inclinada en un angulo B. Por consiguiente, un
esfuerzo con una resultante radial hacia la interior se aplica sobre la bola de accionamiento 16 y garantiza su
mantenimiento en acoplamiento entre el elemento de racor complementario 6 y el anillo de enclavamiento 10 cuando
el elemento de racor complementario 6 empuja axialmente la bola de accionamiento 16 en el alojamiento alargado
18.

El desplazamiento axial de la bola de accionamiento 16 acciona axialmente el anillo de enclavamiento 10 en contra
del resorte 12.

Cuando la pendiente de accionamiento 34 del elemento de racor complementario 6 llega a entrar en contacto con la
bola de enclavamiento 14, los centros de la bola de enclavamiento 14 y de la bola de accionamiento 16 estan
sustancialmente en la misma posicién axial (figura 3). En esta configuracion, la bola de enclavamiento dispone de un
juego radial con el anillo de enclavamiento 10 y la bola de accionamiento no estad alun en contacto con el extremo
trasero 20 del alojamiento alargado 18.

Continda la progresion del elemento de racor complementario 6 en el elemento de racor 4 y por lo tanto la del anillo
de enclavamiento 10.

El anillo de enclavamiento 10 alcanza su posicion de liberacion (no representada) de los 6rganos de enclavamiento
14, en la que los 6rganos de enclavamiento 14 disponen de suficiente juego radial con el anillo de enclavamiento 10
por el exterior del cuerpo 8 para poder desplazarse a la posiciéon de desenclavamiento. La bola de accionamiento 16
no esta aln en contacto con el extremo trasero 20 del alojamiento alargado 18.

Continda la progresién del elemento de racor complementario 6 en el elemento de racor 4 y por lo tanto la del anillo
de enclavamiento 10.

Cuando la bola de accionamiento 16 entra en contacto con el extremo trasero 20 del alojamiento alargado 18 (figura
4), la carrera que ha recorrido el anillo de enclavamiento 10 es superior a su carrera minima necesaria para la
liberacion de la bola de enclavamiento, lo cual garantiza que la bola de enclavamiento no tenga que actuar sobre el
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desplazamiento hacia atras del anillo de enclavamiento 10. Esto conduce a pequefios esfuerzos manuales cuando
tiene lugar el acoplamiento.

En esta configuracion, en la que el anillo de enclavamiento 10 esta en su posicion denominada de contacto, la bola
de enclavamiento 14, empujada por el collarin de accionamiento 32 del elemento de racor complementario 6,
sobresale por el exterior del cuerpo de base 8 de tal modo que si la bola de accionamiento 16 llega a perder el
contacto con la pendiente de accionamiento 34, el anillo de enclavamiento 10, empujado hacia delante por el resorte
12, no podra ser empujado a una posicién en la que pudiera bloquear la bola de accionamiento 16 en la ranura 32C
detras del collarin de accionamiento 32 y en la que la bola de enclavamiento 14 no estuviera en la posicion de
enclavamiento en la ranura 32C del elemento de racor complementario 6. Esta configuracién no enclavada no seria
visible por el operario y podria poner en peligro su seguridad.

Después, la bola de accionamiento 16 es guiada a continuacion radialmente hacia el exterior por su cooperacién con
la pendiente del extremo trasero 20 del alojamiento alargado 18 (y = 120°) con la progresion del elemento de racor
complementario 6 en el sentido de acoplamiento S, y ello hasta que la bola de accionamiento pase radialmente
sobre la cresta 32B del collarin de accionamiento 32 del elemento de racor complementario 6 (figura 5).

Simultdneamente, el anillo de enclavamiento 10 continda su desplazamiento en contra del resorte 12, mas alla de la
posicion de contacto.

Simultdneamente, o antes de que la bola de accionamiento 16 alcance la cresta 32B del collarin de accionamiento
32, la cresta 32B pasa axialmente la bola de enclavamiento 14, y la bola de enclavamiento se puede desplazar
radialmente hacia el interior en la ranura 32C en una posicion de enclavamiento del elemento de racor
complementario 6 en el elemento de racor 4. El hecho de que la bola de enclavamiento 14 esté en contacto con la
cresta 32B en su posicion de desenclavamiento o radialmente enfrentada a la ranura 32C cuando la bola de
accionamiento 16 entra en contacto con la cresta 32B garantiza que el anillo de enclavamiento 10 no pueda ser
empujado a una posicion en la que pudiera bloquear la bola de accionamiento 16 en la ranura 32C detras del collarin
de accionamiento 32 y en la que la bola de enclavamiento 14 no estuviera en la posicion de enclavamiento en la
ranura 32C del elemento de racor complementario 6. Cuando la bola de accionamiento entra en contacto con la
cresta 32B y la bola esta enfrentada a la ranura 32C, el anillo de enclavamiento 10 es empujado por la accion del
resorte 12 a la posicién de bloqueo en la que la superficie de recubrimiento 33 del anillo de enclavamiento 10 pasa
a recubir radialmente las bolas de enclavamiento en la ranura 32C del elemento de racor complementario 6 (figura
7). En su movimiento de avance, el anillo de enclavamiento 10 empuja, en la ranura 32C y en el alojamiento
alargado 18, la bola de accionamiento 16 que llega a tope contra el extremo delantero 22. El operario libera su
accion sobre el elemento de racor 6. Se alcanza el estado acoplado.

En toda la fase de acoplamiento, la bola de enclavamiento 14 no ejerce ninguna accioén sobre el retroceso del anillo
de enclavamiento.

La progresion de la bola de accionamiento 16 en el alojamiento alargado 18, inicialmente axial y después radial,
empuja el anillo de enclavamiento 10 desde su posicién de bloqueo (figura 2) hasta una posicion trasera (figura 5)
mas alla de la posicién de liberacion y de la posicion de contacto (figura 4).

El acoplamiento es automatico en el sentido en el que la sola accion de enmangado del elemento de racor
complementario 6 en el elemento de racor fluidico 4 por el operario conduce al acoplamiento de los dos elementos
de racor 4, 6. El anillo de enclavamiento no tiene que desplazarse mediante una accién adicional.

En la posicion acoplada, el anillo de enclavamiento 10 es empujado a tope contra la bola de accionamiento 16 que
no entra en contacto con el elemento de racor complementario 6. Asi, la posicion del anillo de enclavamiento 10 en
el estado acoplado es axialmente idéntica a su posicion en el estado desacoplado del conjunto de racor. Estas dos
posiciones corresponden a una posicion de bloqueo de los 6rganos de enclavamiento 14 en su posicion de
enclavamiento.

El desacoplamiento se efectlia de la siguiente manera. Se desplaza el anillo de enclavamiento 10 hacia la parte
trasera del elemento de racor 4 hasta un tope, mas alla de la posicion de liberacién, y es mantenido en esta posicion
por el operario. Esto libera un espacio radial de holgura del anillo de enclavamiento 10 para la bola de enclavamiento
14 y para la bola de accionamiento 16 (figura 8).

El operario retira en el sentido de desacoplamiento SD el elemento de racor complementario 6 cuyo collarin 32
empuja radialmente hacia el exterior las bolas de enclavamiento a su posicion de desenclavamiento y las bolas de
accionamiento y disocia los dos elementos de racor.

Las caracteristicas de la invencion aportan las siguientes ventajas.

La diferencia de diametros entre las bolas de accionamiento y bolas de enclavamiento aumenta con respecto al
estado de la técnica el acoplamiento de cada bola de accionamiento entre el elemento de racor 6 y el anillo de
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enclavamiento 10 con geometria de cuerpo de base equivalente mientras que la superficie interna del anillo de
enclavamiento 10, que comprende la superficie de recubrimiento 33, la pendiente de accionamiento 34 y que forma
el espacio radial de holgura para las bolas, y la superficie externa del cuerpo 8, sobre la que esta dispuesto el
alojamiento alargado 18, siguen siendo de construccion sencilla, al ser de revolucidn, sin ninguna disposicién
adicional.

La diferencia de diametros garantiza asimismo mas espacio libre radial para las bolas de enclavamiento con
respecto al anillo de enclavamiento en cuanto el elemento de racor complementario 6 entra en contacto con las
bolas de enclavamiento 14, lo cual garantiza que las bolas de enclavamiento 14 no ejerzan ninguna accién sobre el
retroceso del anillo de enclavamiento 10 en el acoplamiento y que los esfuerzos de acoplamiento sean minimos.

La diferencia de inclinaciéon o de angulo entre la pendiente de accionamiento 32A del collarin de accionamiento 32
del elemento de racor complementario 6 (angulo a) y la pendiente de accionamiento 34 del anillo de enclavamiento
10 (angulo B) garantiza que la bola o el érgano de accionamiento 16 permanezca acoplado entre el elemento de
racor complementario 6 y el anillo de enclavamiento 10, sin escaparse radialmente hacia el exterior en el
desplazamiento de la bola de accionamiento 16 en el alojamiento alargado 18 hasta su entrada en contacto con el
extremo trasero 22 durante el acoplamiento. Preferentemente, la diferencia de angulo es superior a 0° e inferior a
10°y es en particular igual a 5°. Es necesario que el angulo a sea superior o igual al angulo .

El hecho de que, en la posicion desacoplada, el anillo de enclavamiento 10 sea empujado hacia delante a tope
contra la bola o el 6rgano de accionamiento 16 conduce a un control de los emplazamientos de los contactos del
6rgano de accionamiento 16 con el anillo de enclavamiento 10 y con el elemento de racor complementario 6 en
cuanto se inicia el acoplamiento.

La pendiente del extremo trasero 20 del alojamiento 18 en un angulo y permite expulsar la bola de accionamiento 16
con poco esfuerzo axial de acoplamiento. El angulo y es preferentemente igual 120°, pero puede estar comprendido
entre 105° y 130°.

El hecho de que el diametro DE de la superficie de estanqueidad 28 del elemento de racor complementario 6 sea
inferior al diametro interior envolvente minimo sobre el que estan dispuestas las bolas de accionamiento y al
diametro interior envolvente minimo sobre el que estan dispuestas las bolas de enclavamiento, permite proteger la
superficie de estanqueidad 28 de los contactos con las bolas de accionamiento y de enclavamiento en el
acoplamiento y en el desacoplamiento.

Segun la invencion, estan previstos por lo menos 3 6rganos de accionamiento, dispuestos regularmente alrededor
del eje X-X (cada 120°) para distribuir el esfuerzo ejercido sobre el anillo de enclavamiento en el acoplamiento,
limitar la fragilizacion del cuerpo de base 8 y alojar un nimero importante de bolas de enclavamiento (en este caso
18 bolas de enclavamiento en el modo de realizacion presentado).

Como variante no representada, el conjunto de racor comprende un elemento de racor complementario 6 y/o un
elemento de racor 4 provisto de una valvula.
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REIVINDICACIONES
1. Elemento de racor fluidico (4), del tipo que comprende:

- un cuerpo de base (8) que define un eje central (X-X) de enmangado de un elemento de racor fluidico
complementario (6),

- un anillo de enclavamiento (10), mévil con respecto al cuerpo de base (8),

- por lo menos una bola de enclavamiento (14) adecuada para enclavar el elemento de racor fluidico
complementario (6) con respecto al cuerpo de base (8),

siendo la o cada bola de enclavamiento (14) mdvil radialmente en el cuerpo (8) entre una posicién de
enclavamiento, en la que la bola de enclavamiento (14) es adecuada para enclavar el elemento de racor
fluidico complementario (6), y una posicién de desenclavamiento, en la que la bola de enclavamiento (14)
libera el paso para el elemento de racor fluidico complementario (6), siendo por lo menos una bola de
accionamiento (16) del anillo de enclavamiento (10) adecuada para ser empujada en un alojamiento alargado
(18) del cuerpo de base (8) por el elemento de racor fluidico complementario (6) durante el acoplamiento del
elemento de racor (4) y del elemento de racor complementario (6), para desplazar axialmente el anillo de
enclavamiento desde una posicion de bloqueo, en la que la o cada bola de enclavamiento (14) esta
bloqueada en dicha posicion de enclavamiento, por lo menos hasta una posicién de liberacién en la que la o
cada bola de enclavamiento (14) es libre de desplazarse a dicha posicién de desenclavamiento,

- unos medios de retorno del anillo de enclavamiento hacia dicha posicién de bloqueo,

caracterizado por que la o cada bola de accionamiento (16) tiene un diametro (D) superior al diametro (d) de la o de
cada bola de enclavamiento (14).

2. Elemento de racor segun la reivindicacion 1, caracterizado por que el diametro (D) de la o de cada bola de
accionamiento (16) estd comprendido entre el 105% y el 125% del diametro (d) de la o de cada bola de
enclavamiento (14).

3. Elemento de racor segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por que, cuando el anillo de
enclavamiento (10) esta en dicha posicion de bloqueo en el estado desacoplado del racor, la o cada bola de
accionamiento (16) sobresale del cuerpo de base (8) radialmente por ambos lados en una distancia sustancialmente
idéntica.

4. Elemento de racor segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por que un extremo trasero
(20) del alojamiento alargado (18) comprende una pendiente que forma un angulo (y) comprendido entre 105° y 130°
con respecto al eje central (X-X).

5. Elemento de racor segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por que, durante el
acoplamiento, la posicion mas delantera del anillo de enclavamiento (10) en la que la o cada bola de enclavamiento
(14) es libre de desplazarse radialmente a dicha posicién de desenclavamiento esta situada axialmente entre dicha
posicion de bloqueo y una posicion del anillo de enclavamiento, en la que la o cada bola de accionamiento (16) entra
en contacto con un extremo trasero (20) del alojamiento alargado.

6. Elemento de racor segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por que, cuando el anillo de
enclavamiento (10) esta en dicha posicion de bloqueo en el estado desacoplado del racor, el anillo de enclavamiento
(10) es empujado contra la 0 cada bola de accionamiento (16) y la o cada bola de accionamiento esta en contacto
con un extremo delantero (22) del alojamiento alargado (18).

7. Elemento de racor segun una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por que la superficie externa del
cuerpo de base (8) sobre la que esta dispuesto dicho alojamiento alargado (18) es una superficie de revolucién
alrededor del eje central (X-X), y por que la superficie interna del anillo de enclavamiento (10) es una superficie de
revolucion alrededor del eje central (X-X).

8. Elemento de racor segin cualquiera de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por que el elemento de
racor fluidico (4) comprende por lo menos tres bolas de accionamiento (16).

9. Conjunto de racor fluidico (2) que comprende un elemento de racor fluidico (4) y un elemento de racor fluidico
complementario (6), caracterizado por que el elemento de racor fluidico (4) es un elemento segun cualquiera de las
reivindicaciones anteriores.

10. Conjunto de racor fluidico segun la reivindicacion 9, caracterizado por que el elemento de racor fluidico
complementario (6) comprende un collarin de accionamiento (32) de la o cada bola de accionamiento (16) para el
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desplazamiento del anillo de enclavamiento (10) desde dicha posicion de bloqueo hasta por lo menos dicha posicién
de liberacién durante el acoplamiento y una ranura (32C) adaptada para recibir la o cada bola de enclavamiento (14)
en dicha posicion de enclavamiento en el estado acoplado del conjunto de racor.

11. Conjunto de racor fluidico segun la reivindicacién 10, caracterizado por que el collarin (32) comprende una
primera pendiente de accionamiento (32A) inclinada en un primer angulo (a) con respecto al eje central, por que el
anillo de enclavamiento (10) comprende una segunda pendiente de accionamiento (34), estando la segunda
pendiente de accionamiento (34) inclinada en un segundo angulo (B) con respecto al eje central, por que la o cada
bola de accionamiento (16) esta acoplada entre la primera pendiente de accionamiento (32A) del elemento de racor
complementario (6) y la segunda pendiente de accionamiento (34) del anillo de enclavamiento (10) para el
desplazamiento del anillo de accionamiento desde dicha posicién de bloqueo hasta por lo menos dicha posicion de
liberacién durante el acoplamiento, y por que el primer angulo (a) es superior al segundo angulo (f3).

12.Conjunto de racor fluidico segin una de las reivindicaciones 10 u 11, caracterizado por que, durante el
acoplamiento, cuando la o cada bola de accionamiento (16) entra en contacto con una cresta (32B) de dicho collarin
(32), la o cada bola de enclavamiento (14) esta en contacto con la cresta (32B) o radialmente enfrentada a dicha
ranura (32C).

13.Conjunto de racor fluidico segun una de las reivindicaciones 9 a 12, caracterizado por que, durante el
acoplamiento, cuando la o cada bola de accionamiento (16) entra en contacto con un extremo trasero (20) del
alojamiento alargado (18), la o cada bola de enclavamiento (14) sobresale radialmente por el exterior del cuerpo de
base (8).

14. Conjunto de racor fluidico segin una de las reivindicaciones 9 a 13, caracterizado por que el elemento de racor
fluidico (4) comprende una junta de estanqueidad (24) y el elemento de racor fluidico complementario (6) comprende
una superficie de estanqueidad (28) adaptada para cooperar con dicha junta de estanqueidad en el estado acoplado
del conjunto de racor, por que la o cada bola de enclavamiento (14) y/o de accionamiento (16) es adecuada para
ocupar una posicion radialmente interior extrema, y por que en dicha posicién radialmente interior extrema, la bola
de enclavamiento (14) y/o de accionamiento esta situada radialmente separada de un diametro exterior (DE) de
dicha superficie de estanqueidad.

15. Conjunto de racor fluidico segin una de las reivindicaciones 9 a 14, caracterizado por que en la posicion de
bloqueo de la bola de enclavamiento en dicha posicion de enclavamiento en el estado acoplado del conjunto de
racor, el anillo de enclavamiento (10) es empujado elasticamente contra la bola de accionamiento (16), y por que la
bola de accionamiento (16) no esta en contacto con el elemento de racor fluidico complementario (6).
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