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DESCRIPCIoN 

Estera para el transporte de al menos un objeto, dispositivo de transferencia y procedimiento para la transferencia 

La invencion se refiere a una estera para el transporte de al menos un objeto y un dispositivo de transferencia, asf 

como un procedimiento para la transferencia. 

5 Por ejemplo, en la industria alimentaria se mueven objetos de distinto Mimi°, forma y tipo de envasado, asf como 

diferente peso. Para el transporte de objetos semejantes se pueden usar en el sector de la fabricaci6n, envasado y/o 

distribucion dispositivos de transporte, como por ejemplo cintas transportadoras, transportadores de rodillos y/o esteras 

de transporte (modulares). 

El documento GB 2 082 116 A da a conocer una cinta transportadora que comprende al menos una estera de material 

10 elastic°, en la que una multiplicidad de elementos de refuerzo se sujetan a una distancia unos junto a otros mediante el 

material elastic° y otra capa de material. La al menos una estera se extiende en la longitud de la cinta transportadora, y 

cada elemento de refuetzo se extiende transversalmente a la longitud de la cinta transportadora. 

El documento DE 25 57 025 da a conocer una correa transportadora de goma, que comprende cables de alambre 

embebidos dispuestos en paralelo entre sf en la direcciOn longitudinal y revestimientos de refuerzo adicionales a ambos 

15 lados de los cables de alambre, estando hechos los revestimientos de refuerzo por debajo de los cables de alambre de 

un material de una extensibilidad elastica mayor que los revestimientos de refuerzo por encima de los cables de 

alambre. 

El documento EP 0 059 947 Al da a conocer una cinta que comprende dos zonas laterales y una zona central, 

comprendiendo las zonas un material elastomerico y estando colocada en la zona central una estructura resistente a la 

20 tracci6n que se compone de una multiplicidad de cables coplanares y paralelos unos respecto a otros, que estan 

orientados en la direcciOn longitudinal de la cinta. En las zonas laterales tambien pueden estar dispuestos cables quo 

presentan una extensibilidad menor que los cables en la zona central. 

El documento DE 36 08 217 Al da a conocer un sistema de transporte en el que en un sistema estacionario con dos 

recorridos de transporte en sentido opuesto, dispuestos uno sobre otro estan integrados los vehlculos que presentan 

25 superficies de carga a la altura correspondiente y se pueden cargar y descargar. Si en la estaciOn de transbordo se 

saca una carga, a continuaciOn los dos transportadores se accionan para Ilevar el soporte de carga vacfo al 

transportador de retomo y ponerlo en la fila de los soportes de carga allf presentes. Si un soporte de carga Ileno se 

toma en el recorrido de transporte, entonces simultaneamente se entrega un soporte de carga vacio del transportador 

de retomo al vehiculo. 

30 El document° DE 26 53 159 da a conocer un material de cinta de goma con revestimientos de refuerzo embebidos en 

varias capas, por ejemplo, cables de fibras naturales o sintaticas, monofilamentos, alambres de acero, tejidos con 

mallas abiertas o cerradas, pudiendose aplicar de forma fija en un lado placas de este material sobre las cintas de este 

material. 

El objetivo de la invenciOn es garantizar un transporte de objetos pesados y/o ligeros, grandes y/o pequefios de una 

35 manera segura, sin mantenimiento y flexible. 

Este objetivo se consigue mediante la estera segOn la reivindicaciOn 1 y el dispositivo de transferencia segun la 

reivindicacion 5 u 8, asf como mediante un procedimiento de transferencia segtin una de las reivindicaciones 12 6 16. 

Formas de realizacion preferidas estan expuestas en las reivindicaciones dependientes. 

La invenciOn se refiere a una estera (tambien denominada bandeja) para el transporte de al menos un objeto, 

40 preferentemente de al menos un embalaje en la industria alimentaria, sabre una cara superior de la estera, 

comprendiendo la estera un material elastic°, estando previstos on la estera refuerzos, como barras, materiales con 

grado de dureza mayor quo el material elastic° o cavidades, tejidos, fibras, que conducen a refuerzos quo estan 

rodeados al menos parcialmente por el material elastic°, estando orientados los refuerzos preferentemente en paralelo 

entre sf y cooperando el material elastic° y los refuerzos, de modo que se puede conseguir una flexion de la estera con 

45 un primer arco de curvatura en un primer piano con un esfuerzo menor quo con un segundo arco de curvatura en un 

segundo piano, siendo distinto el primer piano y el segundo piano. En un sistema de coordenadas cartesianas se fijan, 

por ejemplo, el primer piano por los ejes xyzy el segundo piano par los ejes y y z. El primer y el segundo arco de 

curvatura tienen en este caso la misma forma, no obstante, se sitOan en pianos diferentes. 

El material de los refuerzos presenta preferentemente una resistencia a la flex& mayor que el material elastic°. 

50 El material eldstico, por ejemplo un elastOmero viscoso, de la estera presenta una elasticidad de modo que bajo la 

influencia de fuerzas exteriores pueden aparecer modificaciones de forma y volumen, desapareciendo las 

deformaciones con la desaparichin de las fuerzas exteriores. Dada quo sabre la cara superior de la estera se debe 
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transporter al menos un objeto, es ventajoso que el material eldstico presente edemas una cierta dureza (por ejemplo, 

medido segun la norma DIN 53505, DIN 7868), por ejemplo Shore D de mas de 45. Pero tambien se puede usar un 

material eldstico que presente una dureza menor (por ejemplo, valores menores de Shore D o Shore A). 

Debido a esta dureza se puede garantizar que el al menos un objeto no hunda la cara superior de la estera (por el peso 

5 del objeto) de una manera tal que, por ejemplo, en el caso de una distribucion de masas desigual en un embalaje se 

pueda evitar una profundidad de hundimiento diferente y por consiguiente un almacenamiento oblicuo del embalaje 

sobre la estera. 

Los refuerzos que estan orientados en paralelo entre Si en la estera pueden servir de manera especial para darle mas 

estabilidad a la estera para el transporte de al menos un objeto en relaciOn a modificaciones de forma, y en este caso 

10 poder usar sin embargo las propiedades elasticas del material elastic°. 

Una estera, que solo comprende un material eldstico, pero sin refuerzos, WIN& se puede usar para un transporte de 

objetos, no obstante, es igual de grande el esfuerzo a emplear para la flexi6n con un primer arco de curvatura en un 

primer piano y para la flexiOn con un segundo arco de curvatura de igual forma en un segundo piano, siendo distintos el 

primer y el segundo piano. 

15 La estera seg6n la invenciOn ofrece debido a los refuerzos comprendidos en ella propiedades de flexion diferentes, 

como per ejemplo resistencias a flexion distintas, en direcciones distintas. Si la estera posee una forma prismatica con 

un lado superior, un lado inferior y cuatro caras laterales, entonces los bordes izquierdo y derecho de la cara superior, 

por ejemplo, en una direcciOn de transporte (eje x) discurren perpendicularmente a los refuerzos y los bordes delantero 

y trasero de la cara superior discurren en paralelo a los refuerzos. 

20 Para generar un primer arco de curvature, el borde delantero y el trasero (per ejemplo, en paralelo al eje y) se pueden 

aproximar uno a otro, discurriendo estos bordes ademas en paralelo entre Si. Este primer arco de curvatura discurre 

entonces en un piano (fijado per el eje x y z) quo discurre perpendicularmente a los ejes longitudinales de los refuerzos 

(eje y). 

Para generar un segundo arco de curvature, el borde derecho y el izquierdo (per ejemplo, en paralelo al eje z) se 

25 aproximan uno hacia otro, discurriendo estos bordes edemas en paralelo entre si. Este segundo arco de curvatura 

discurre entonces en un piano (fijado por el eje y y z), que discuire en paralelo a los ejes longitudinales de los 

refuerzos. Para la generaci6n del segundo arco de curvatura es necesario un esfuerzo mayor quo para la generacion 

del primer arco de curvature de la misma forma, dado quo los refuerzos presentan una resistencia a flexion mayor que 

el material elastic°. 

30 Un comportamiento semejante de la estera se puede considerar como ventajoso dado quo se puede doblar con 

diferente facilidad en dos direcciones dispuestas perpendicularmente entre side su care superior. Este comportamiento 

tamblen se da cuando la estera no es prismatica, es decir, no comprende una cara superior rectangular, sino que 

comprende una cara superior eliptica, redonda o trapezoidal. Para quo la estera quede en un estado utilizable para el 

transporte de al menos un objeto, el resultado de una flexion de la estera es preferentemente reversible, es decir, no se 

35 deberia producir ninguna deformacion irreversible de los refuerzos. 

Los refuerzos pueden estar rodeados totalmente o parcialmente por el material elastic°. Preferentemente estan 

completamente rodeados por el material elastic° a lo largo de su direccion longitudinal (eje y). En las caras de seccion 

transversal los refuerzos pueden terminar, pot ejemplo, en la zona marginal de la estera y per consiguiente no estar 

rodeados en esta zona per el material eldstico. Puede estar previsto que una primera distancia entre la cam superior de 

40 la estera y los refuerzos y una segunda distancia entre la c,ara inferior de la estera y los refuerzos sea de igual tamafio 

o de distinto tamario. La primera distancia se puede definir en este caso per la distancia minima entre un punto quo se 

produce cuando se pone una perpendicular (eje z) a twits de la cara superior de la estera, que presenta uno o varios 

puntos de code con la barra y/o uno o varios puntos de contacto con la barra y el punto de corte con la cara superior. 

La segunda distancia se puede definir correspondientemente cuando se pone una perpendicular a travds de la cara 

45 inferior de la estera. 

Una direcciOn de una expansiOn longitudinal (eje y) de los refuerzos se puede extender perpendicularmente al primer 

piano (fijado pot el eje x e z). Los refuerzos pueden discurrir en paralelo a un borde de la cara superior de la estera y 

preferentemente pueden presentar la longitud de este borde. Pero los refuerzos tambien pueden set mas cortos o mds 

largos quo las longitudes de este borde. Tambien es posible quo los refuerzos presenten longitudes diferentes o todos 

50 sean igual de largos. 

Los refuerzos adyacentes en la esteran pueden presentar respectivamente una distancia de centro a centro igual o los 

refuerzos adyacentes pueden presentar distancias de centro a centro diferentes. La expresiOn "diferente" debe 

significar en este caso que, por ejemplo, tres refuerzos presentan un primer valor de la distancia de centro a centro (es 

decir, aparece dos veces el primer valor de distancia de centro a centro) y que los refuerzos restantes presenten cada 
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vez distancias de centro a centro quo son distintas de este primer valor. Pero tambien es posible quo todos los 

refuerzos presenten respectivamente valores distintos o iguales de la distancia de centro a centro. 

La distancia de centro a centro de los refuerzos individuales unos bajo otros se puede seleccionar conforme a los 

objetos a transportar. Segal', la masa por unidad de superficie de un objeto puede ser ventajosa una distancia de centro 

5 a contra mayor o una menor de los refuerzos. 

La relaciOn de la distancia de centro a centro respecto a un diametro de una barra se puede situar en el rang° de 2,5:1 

a 5:1; pero tambien pueden estar previstos otros valores. La relaciOn del diametro de la barra respect° a un espesor de 

la estera se puede situar on el rango de 1:2 a 1:5; pero tambian pueden estar previstos otros valores. 

Los refuerzos estan orientados preferentemente en paralelo entre sf (eje y), pero tambien pueden estar desviados del 

10 eje y en 0,1 a aproximadamente 15 grados en la direcciOn del eje x y/o z, y/o solo ester aproximadamente en paralelo 

entre sf. Los refuerzos tampoco deben ser rectilfneos, sino que tambien pueden estar curvados o doblados. No 

obstante, tambien pueden ser rectilineos. 

Los refuerzos se pueden hacer de metal o pueden comprender un metal. El metal presenta preferentemente una cierta 

rigidez, de modo quo no se deforma cuando se aplica un objeto a transportar sobre la estera. Por ejemplo, el metal 

15 puede presentar un mc5dulo de elasticidad en el rango de aproximadamente 1,4.105 N/mm2 a aproximadamente 2,1.105 

N/mm2. 

El valor del modulo de elasticidad es tanto mayor cuanto mayor es la resistencia del material contra su deformacidn. Un 

material con modulo de elasticidad elevado se puede designar entonces coma rigid°, un material con madulo de 

elasticidad bajo se puede designar como elastic°. El modulo de elasticidad esti definido coma pendiente de la grafica 

20 en el diagrama de tens& — deforrnacion con carga en un eje dentro del rango de elasticidad lineal. 

Los refuerzos pueden estar hechos de un material reforzado con fibras de carbon() o comprender un material reforzado 

con fibras de carbon°, y ademds los refuerzos pueden comprender preferentemente un metal. Debido al uso de un 

material reforzado con fibras de carbon°, el peso de los refuerzos y par consiguiente tambien de la estera se puede 

mantener mas bajo quo en comparaciOn al uso de refuerzos metalicos macizos. El material reforzado con fibras de 

25 carbono presenta preferentemente un mc5dulo de elasticidad de al menos 1,4.105 N/mm2 (en paralelo a las fibras). 

Pero una reducci6n de peso de los refuerzos tambien se puede producir cuando en lugar de refuerzos macizos se usan 

materiales con grado de dureza mayor quo el grado de dureza del material elastic°, refuerzos huecos, refuerzos 

textiles, refuerzos de fibras y/o refuerzos can una estructura alveolar. Tambien son posibles refuerzos quo comprenden 

alambres, redes, rejillas o estan hechos de ellos y/o quo estan fabricados de o con materiales como metal, nylon, fibras 

30 de vidrio o fibras de carbono o comprenden uno o varios de estos materiales. 

Los refuerzos pueden presentar una forma cilindrica, preferentemente cilindrica circular. La superficie base de la forma 

cilindrica puede presentar en este caso formas de superficie diferentes. Por ejemplo, los refuerzos se pueden concebir 

con una superficie de secciOn transversal eliptica y/o cuadrada. En una estera pueden aparecer refuerzos con formas 

de secciOn transversal iguales y/o diferentes (formas iguales, dimensiones iguales / diferentes). Los refuerzos 

35 individuales en la estera pueden estar configurados en este caso como refuerzos macizos, refuerzos huecos y/o barras 

huecas con una estructura alveolar interior. Los refuerzos on una estera pueden comprender tipos distintos de estas 

formas de realizaci6n, de modo que una estera comprende, por ejemplo, tanto refuerzos macizos como tambien 

huecos. Pero una estera tambien puede comprender refuerzos de una forma de realizacien individual. 

El material eldstico sabre la cara superior y/o cara inferior de la estera puede presentar un coeficiente de friccidn on 

40 estado seco de la cara superior y/o de la cara inferior de al menos 0,4, en particular de al menos 0,5 6 0,6. Mediante un 

coeficiente de fricciOn semejante se puede garantizar quo el objeto no se mueva on relacidn a la estera durante un 

transporte debido. Ventajosamente se puede dar un coeficiente de friccion de al menos 0,5 on una cara superior y/o 

inferior humeda / mojada / sucia de la estera, Ilevandose a cabo un ensuciamiento, par ejemplo, par un liquid° quo sale 

de un embalaje. 

45 Un dispositivo de transferencia en combinaciOn con una estera segan la invenci6n u otra estera comprende medios 

para el movimiento de la estera y los medios de guiado para un guiado de la estera fuera del piano de transporte. Aquf 

se puede usar preferentemente una estera coma la estera descrita arriba o mas abajo con refuerzas, o tambien una 

estera sin refuerzos. El material de esteras semejantes es elastic°. Las esteras pueden estar fabricadas, par ejemplo, 

de un elastOmero viscoso o comprender un material semejante. Sin refuerzos el material de las esteras presenta un 

50 comportamiento a fiexidn que es igual en el primer y segundo piano descrito arriba (piano x-z y piano y-z). 

Los medios de guiado pueden comprender rodillos. Los rodillos de guiado pueden ejercer una fuerza exterior sabre la 

estera, par ejemplo, en las zonas marginales de la estera, y mediante una disposicion correspondiente se pueden 

ocupar de quo la estera se mueva fuera de un piano de transporte. Ventajosamente los rodillos de guiado estan 

dispuestos y configurados de modo quo un objeto situado sobre una cara superior de la estera se puede transportar sin 
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trabajas mediante la estera durante un transporte. 

Dado que el objeto a transportar se sitda sobre la cara superior de la estera (es decir, por encima del piano de 

transporte) y de esta estera se debe pasar per ejemplo a una cinta transportadora o un pale, la estera se mueve de 

manera ventajosa en una zona por debajo del piano de transporte. Para un movimiento semejante, los refuerzos estan 

5 dispuestos en la estera de manera ventajosamente perpendicularmente a la direcciOn de transporte. Durante el 

movimiento de la estera fuera del piano de transporte se curva la estera. 

El dispositivo de transferencia puede comprender ademas un desplazador, que esta configurado de modo que puede 

desplazar al menos un objeto de la estera. El desplazador puede comprender preferentemente un brazo movil que 

posibilita posicionar el desplazador de modo quo el desplazador puede entrar en contacto con el al menos un objeto, 

10 cuando el objeto se sitda sobre la estera y puede quedar en contacto con el mientras quo el objeto se mueve junto con 

la estera. El contacto entre el desplazador y el objeto tambien se puede conservar hasta quo el objeto se ha 

desplazado de la estera y se ha pasado, por ejemplo, a una cinta transportadora unida con el dispositivo de 

transferencia o sobre un pale. Cuando el desplazador ya no se necesita mas se puede mover, por ejemplo, a una 

posici6n de reposo mediante el brazo movil. El desplazador puede presentar una forma y tamafio tales que un objeto 

15 se puede apoyar, por ejemplo, en una cara lateral. 

Ademds, puede estar previsto un dispositivo de transferencia con el quo se transfiere un objeto sobre una estera. La 

estera se carga on este caso con el objeto. En este caso estan previstos medios con los quo una estera se puede Ilevar 

de una zona en la quo la estera este curvada a un piano de transporte. En el piano de transporte la estera misma esta 

plena, es decir, no curvada. 

20 La zona en la quo la estera este curvada se sitda ventajosamente per debajo del piano de transporte. Esto conduce a 

que el objeto se pueda conducir sin colisiOn con la via de la estera sobre el lado superior de la estera. 

El objeto se aplica preferentemente en la zona de la estera quo se situa en el piano de transporte. Esto permite una 

aplicaci6n segura del objeto sobre una cara plana de la estera, de modo quo se impide un tambaleo y eventual cafda 

del objeto. 

25 Para mover el objeto a la posici6n sobre la estera puede estar previsto por ejemplo un desplazador. Con ello se puede 

mover el objeto con una velocidad bien definida, correspondiendose esta velocidad preferentemente con la velocidad 

de la estera durante la transferencia del objeto. En lugar de un desplazador o adicionalmente tambien puede estar 

prevista una inclinacidn, como por ejemplo, una superficie de transporte inclinada, resbaladera, via de rodillos inclinada 

o similares, sobre la quo se puede mover el objeto bajo la influencia de la fuerza de la direcciOn hacia la estera. 

30 Un procedimiento para la transferencia de al menos un objeto, preferentemente de al menos un embalaje on la 

industria alimentaria, quo se situa sobre una cara superior de una estera segOn la invenciOn u otra estera, comprende 

las etapas siguientes: 

movimiento de la estera en un piano de transporte y en una direcci6n de transporte, estando definida la 

direcci6n de transporte preferentemente porque discurre perpendicularmente a la expansi6n longitudinal de 

35 los refuerzos, y 

movimiento de la estera a haves de una zona quo esti equipada de medios de guiado, y en este caso 

ejercicio de una fuerza a twos de al menos una parte de la cara superior de la estera sobre la estera 

mediante los medios de guiado, per lo quo una primera parte de la estera quo se ha movido a traves de la 

zona quo este, equipada de medios de guiado se dobla hacia abajo fuera del piano de transporte y quedando 

40 una segunda parte de la estera, que todavfa no se ha movido a traves de la zona quo este equipada de 

medios de guiado, en el piano de transporte. 

Ademds, el procedimiento puede comprender el soporte del al menos un objeto mediante un desplazador, cuando el al 

menos un objeto alcanza la zona quo este equipada con los medios de guiado. Adicionalmente, el al menos un objeto 

se puede desplazar, preferentemente en el piano de transporte, mediante el desplazador. 

45 El procedimiento puede comprender la transferencia del al menos un objeto a una cinta transportadora, un pale, un 

transportador de rodillos o similares. 

Ademds, en un procedimiento de transferencia se puede transferir un objeto a una posicidn sobre una estera quo 

comprende el material eldstico y eventualmente refuerzos. La estera se mueve en este caso desde una zona on la que 

la estera esta curvada al piano de transporte. El objeto se puede transferir preferentemente sobre la zona en la quo la 

50 estera se situa en el plano de transporte. El objeto puede venir de una cinta transportadora, un pale, un transportador 

de rodillos, una deslizadera o una inclinacion. En este caso tambien se puede mover per un desplazador. Mediante el 

desplazador o una inclinacion o un transportador es posible mover el objeto con la misma velocidad (excepto el 10%) 

quo la estera. De este modo se produce una transferencia suave del objeto sin un peligro de quo se ladee el objeto. 
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Para completer la descripciOn de la invenci6n y para otorgar una ayuda para una mejor compresiOn de las 
caracteristicas de la invenciOn segun los ejemplos de formes de realized& preferidas, se adjuntan los dibujos quo 
muestran lo siguiente con la finalidad de la explicacion y de manera no limitante: 

Figura 1A: una estera en una primera forma de realizacion, 

5 Figura 1B: una estera en una segunda forma de realilacion, 

Figura 2A: flexion de la primera forma de realized& con un primer arco de curvature, 

Figura 28: la deformed& de la primera forma de realized& on la direccion x-z, 

Figura 2C: la deformaci6n de la primera forma de realized& en la direccien y-z, 

Figura 3A: flexiOn de la primere forma de realized& con un segundo arco de curvature en el segundo piano 

10 que se fija por los ejes z e y, 

Figura 38: la deformed& de la primera forma de realized& on la direcciOn x-z, 

Figura 3C: la deformed& de la primera forma de realized& en la direcciOn y-z, 

Figura 4: una vista de una estacion de transferencia, 

Figuras 5A a 5D: un embalaje en el recorrido de una estera a traves de una estacion de transferencia, y 

15 Figuras 6A a 6C: un embalaje on el recorrido a travds de una estacion de transferencia sobre una estera. 

La figura 1A muestra una vista de una forma de realizaci6n de una estera 1 para el transporte de al menos un objeto. 

La estera 1 representada presenta una forma prismatica con un espesor dl y comprende los refuerzos 2 que estan 

rodeados al menos parcialmente por un material elastic° 3. Los refuerzos 2 estan rodeados por el material elastic° 3 a 

lo largo de su oriented& longitudinal. En los lados frontales los refuerzos 2 terminan en la zona de las caras laterales 

20 de la estera 1 y allf no estan rodeados por el material elastic° 3. Pero tambien puede estar previsto quo los refuerzos 2 

terminen dentro de la estera 1 y por consiguiente dentro del material elastic° 3, de modo quo los refuerzos 2 tambien 

estan rodeados en sus lados frontales por el material elastic° 3. Esto puede ser ventajoso cuando la estera 1 esta 

sometida, por ejemplo, durante el movimiento hacia delante sobre un transportador de rodillos a un guiado lateral, dado 

que entonces el mismo material y no cambiante entra en contact° con el guiado lateral. 

25 Los refuerzos 2 est& orientados en paralelo entre si y presentan una distancia de centro a centro entre Si que se 

puede seleccionar en relaciOn al diametro de los refuerzos 2 y/o del espesor dl de la estera 1 y/o al al menos un objeto 

a transporter. En la forma de realized& mostrada, la estera 1 comprende dos zonas I, II en las quo los refuerzos 1 

adyacentes presentan distancias de centro a centro diferentes, en la primera zona I la distancia de centro a centro es 

mayor quo la de la segunda zona II. 

30 La distancia de centro a centro de los refuerzos 2 individuales uno bajo otro se puede seleccionar conforme a los 

objetos a transporter. SegOn la masa por unidad de superficie que ejerce un objeto puede ser necesaria una distancia 

de centro a centro mayor o una menor de los refuerzos 2. La estabilidad de los refuerzos 2 tambien puede influir 

correspondientemente debido a su espesor o su estructura. 

La figura 1B muestra una segunda forma de realized& de una estera 4 con un espesor d2 para el transporte de al 

35 menos un objeto. En este caso la estera 4 comprende junto a los refuerzos 2 todavia elementos 5 quo se sittia en un 

plano entre los refuerzos 2 y la cara superior de la estera 4. Tambien estos elementos 5 est& rodeados al menos 

parcialmente por el material elastic° 3. Estos elementos 5 estan orientados igualmente en paralelo entre si, 

seleccionandose la distancia de centro a contra de los elementos 5 o el tamafio de los elementos 5 de modo quo la 

distancia entre los elementos 5 puede ser menor quo la distancia entre los refuerzos 2. En la represented& los 

40 elementos 5 presentan una estructura prismatica; pero tambian son posibles otras estructuras apropiadas. Los 

elementos 5 pueden comprender el mismo material quo los refuerzos 20 tambien otros materiales. 

Debido a los elementos 5 adicionales los refuerzos 2, el material elastic° 3 y los elementos 5 adicionales cooperan de 

una manera tal quo la estera 4 se puede flexionar con esfuerzo diferente on un plan° que discurre perpendicularmente 

a la direcciOn longitudinal (eje y) de los refuerzos 2 y, por ejemplo, on paralelo a la cara superior de la estera. Si se 

45 tiende el plano x-y de un sistema de coordenadas cartesianas, par ejemplo, par las direcciones longitudinales (eje y) de 

los refuerzos 2 y el eje z esta dirigido perpendicularmente al lado superior de la estera en la zona de la estera quo 

comprende los elementos 5, entonces se puede generar un arco de curvature en la direcciOn z negative (curvature con 

lado concavo hacia abajo) con menor esfuerzo que un arco de curvature on la direcciOn z positive (curvature con lado 

concavo hacia arriba), dado quo los elementos 5 dificultan una compresi& de la estera (es decir, del material eldstico 

50 en esta zona) por encima de los refuerzos 2. La estera puede presentar segun una forma de realized& distintas 
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resistencias a la flexiOn en el caso de curvatura de la estera en direcciones opuestas. 

En la figura 2 esta representada una estera 1 de la primera forma de realizacien, que esta doblada con un primer arco 

de curvatura en un piano x-z quo discurre perpendicularmente a la expansion longitudinal de los refuerzos 2 (eje y). Las 

figuras 2B y 2C muestran la vista de la estera en una semis:5n en el piano x-z o en una seccion en el piano y-z. 

5 En el piano x-z se puede realizar una flexion de la estera debido al material elastic° 3 que rodea al menos parcialmente 

los refuerzos 2. En el piano y-z no tiene lugar una flexion de la estera. 

En la figura 3A esta representada una estera 1 de la primera forma de realizaciOn, que esta doblada con un primer arco 

de curvatura en un piano que discurre perpendicularmente a la expansi6n longitudinal de los refuerzos 2 (eje y). Las 

figuras 3B y 3C muestran la vista de la estera on una secci6n en el piano x-z o en una seccion en el piano y-z. 

10 En el piano y-z se limita la posibilidad de flexi6n de la estera 1 mediante los refuerzos 2 comprendidos en ella, de modo 

que en una direccion en paralelo a al direcciOn longitudinal (eje y) de los refuerzos 2 solo es posible una flexion 

limitada. En el caso de una flex& de la estera 1 quo conducirfa a una deformacion en la direccion z en mas de Azrm, 

se producirfa una deformacion plastica de los refuerzos 2 y por consiguiente la estera 1 no se situarfa en un estado de 

uso o solo todavfa en uno posible limitadamente. 

15 En el piano x-z (figura 3B) no se realiza una flexiOn de la estera 1. 

Las propiedades de la estera 1, que estan representadas en las figuras 2A a 3C, reproducen el comportamiento 

deseado de una estera 1 semejante. Al actuar una fuerza exterior la estera se puede deformar mas facilmente on el 

piano x-z quo en el piano y-z. Esto puede ser ventajoso para el transporte de objetos. 

En la figura 4 se muestra una vista de un dispositivo de transferencia. Una estera 1 de la primera forma de realizaciOn 

20 se mueve hacia delante sobre un transportador de rodillos mediante los rodillos 6 ... 6. Los rodillos & ... 6n puecien 

estar montados, por ejemplo, on una limitacion lateral 7, pudiendose ocupar esta limitacion 7 ademds tambien de un 

guiado lateral de la estera 1. Para posibilitar un retomo de la estera 1, la estaciOn de transferencia presenta los rodillos 

de guiado 81 ... 83 que introducen un desvfo de la estera fuera del piano del transportador de rodillos. Mediante los 

rodillos de guiado 81 ... 83 se puede ejercer una fuerza exterior sobre la estera 1, de modo que la estera 1 se puede 

25 doblar con un arco de curvatura quo discurre en un piano perpendicularmente a la direccion longitudinal (eje y) de los 

refuerzos 2. En lugar de rodillos de guiado 8 tambien pueden estar previstos otros medios de guiado como correderas o 

cintas. Despues de quo la estera 1 se ha doblado fuera del piano del transportador de rodillos, la estera 1 se puede 

transporter hacia delante usando otros rodillos y asf por ejemplo hacia un punto en el que la estera se puede usar 

nuevamente para el transporte de al menos un objeto. 

30 Los rodillos de guiado 81 ... 83 pueden presentar un diametro quo sea mayor o igual o menor quo el de los rodillos 6. La 

longitud (medida en la direccion axial) de los rodillos 81 ... 83 es mas coda quo la de los rodillos 6, dado que estos se 

extienden sobre la anchura de transporte, no obstante, los rodillos Si ... 83 solo estan previstos en los lados. En la fig. 4 

solo estan representados los rodillos de guiado Si ... 83 on un lado trasero en la fig. 1 del transportador. Los rodillos de 

guiado correspondientes tambian estan previstos en el lado delantero, no obstante, aquf no estan representados por 

35 claridad. 

A continuacion se muestra mediante las figuras 5A a 5D como se puede realizar una transferencia de un embalaje de 

una estera 1 a una cinta transportadora 10. 

En las figuras 5A a 5D se muestra como se puede transporter un embalaje 9 mediante una estera a lo largo de un 

transportador de rodillos con rodillos Si ... 6n y una limitaciOn lateral 7. En las figuras sac) se muestra la limitaci6n 

40 lateral 7 que en el piano de la imagen se situa detras de la estera 1 y el embalaje 9; la limitaciOn lateral quo en el piano 

de la imagen se situa delante de la estera 1 y el embalaje 9 se ha omitido por claridad. Mediante la rotaciOn de los 

rodillos 61 ... 6n se mueve hada delante la estera 1 en la direcciOn de una direccion de transporte, y la estera junto con 

el embalaje 9 se mueve en relacion al transportador de rodillos (en la representacion el transporte del embalaje 9 se 

realiza de izquierda a derecha). 

45 Mientras quo aquf se puede user una estera segifn se ha descrito arriba, tambien es posible usar esteras mas sencillas 

que comprenden material eldstico, no obstante, sin refuerzos. El comportamiento a flexion del material de esteras 

semejantes es igual, por ejemplo, en dos pianos distintos. 

La figura 5A muestra como se mueve la estera 1 mediante el transportador de rodillos per giro de los rodillos 61 ... 6n 

sobre la estaci6n de transferencia. Un embalaje 9 situado en la cara superior de la estera 1 se mueve hacia delante 

50 correspondientemente junto con la estera. Cuando la estera 1 alcanza un extremo del transportador de rodillos, la 

estera 1 se puede mover fuera de un piano de transporte usando los rodillos de guiado S ... 83 que ejercen una fuerza 

exterior sobre la estera 1. 
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En el caso representado el piano de transporte discurre en paralelo a la expansion longitudinal de los rodillos 61 ... 6n o 

tambien en paralelo a la expansion longitudinal de los refuerzos 2 (es decir, perpendicularmente al piano del dibujo) y a 

traves del piano central de la estera 1. 

Debido a la transferencia de fuerzas de los rodillos de guiado Si ... 83, la estera 1 se puede curvar hacia abajo, sec* 

5 este representado en la figura 5B, de modo quo se puede realizar una transferencia del embalaje 9 a una cinta 

transportadora 10 que se puede mover hacia delante mediante un rodillo 11. Los rodillos de guiado 51 ... 83 esten 

configurados en este caso (segun este representado en la figura 4), de modo quo presentan una longitud limitada y no 

se extienden sobre toda la anchura del transportador de rodillos. Por consiguiente no se impide el transporte del 

embalaje 9 por los rodillos de guiado 81 ... 83 y el embalaje 9 se puede mover por ello sin travas entre los rodillos de 

10 guiado 81 ... 83, quo ester) montados respectivamente en lados opuestos del transportador de rodillos on las 

limitaciones laterales 7. 

Dado quo la estera 1 comprende refuerzos 2, quo estan orientados perpendicularamente a la direcci6n de transporte, 

segan se ha mencionado, es posible transferir una fuerza sobre la estera 1 mediante estos rodillos 81 ... 83 en una 

zona marginal de la cara superior de la estera 1. Mediante los refuerzos 2 se impide un abombamiento de la estera 1 

15 en una zona entre los rodillos de guiado 51 ... 83. Si no estuvieran presentes los refuerzos entonces una esters se 

podria abombar cuando estuviera hecha de un material elastic°, dado quo en la zona entre los rodillos de guiado 81 ... 

83 no se transfiere una fuerza desde arriba sobre la cara superior de la estera. 

Segan se muestra en las figures 5A a 50, los rodillos de guiado 81 ... 83 estan dispuestos en este caso on la direcci6n 

de transporte on posiciones sucesivas, actuando un primer rodillo de guiado 81 sobre la cara superior de la estera 1 y 

20 transfiriendo per consiguiente una fuerza, mientras quo toda la estera 1 todavia se sitaa en el piano de transporte. Un 

segundo rodillo de guiado 82 este dispuesto a la derecha del primer rodillo de guiado 81 y se sitaa por debajo del primer 

rodillo 81, de modo quo este segundo rodillo de guiado 82 ejerce una fuerza desde arriba sobre la cara superior de la 

estera 1, por lo quo la estera se curve hacia abajo fuera del piano de transporte. Un tercer rodillo de guiado 82 este 

dispuesto a la derecha del segundo rodillo de guiado 82 y se situa per debajo del segundo rodillo de guiado 82. Por 

25 consiguiente sobre la cara superior de la estera 1 ya curvada hacia abajo se ejerce una fuerza adicional que edemas 

curve hacia abajo la estera 1. 

La estera 1 curvada hacia abajo se puede transporter de vuelta mediante los rodillos 61 ... 6,  a un piano per debajo del 

piano de transporte, por ejemplo a un punto de particle, donde se pueden almacenar las esteras 1 no usadas. Los 

rodillos 6, que se pueden unir con los rodillos 8, se pueden extender de nuevo sobre toda la anchura del transportador. 

30 Para transferir el embalaje a la cinta transportador 10 tras la inmersien de la estera 1, este previsto un desplazador 14 

con un brazo 13 movil quo desplaza el embalaje 9 de la estera 1 sobre la cinta transportadora 10. Tambien puede estar 

previsto quo el desplazador 14 soporte el embalaje 9, on el quo el desplazador 14 sigue al embalaje 9 mediante el 

brazo 13 mOvil durante el movimiento hacia delante del embalaje 9 sobre la estera 1. Para salver una distancia 

presente de manera posible entre la zona de la estera 1 quo se sumerge y la cinta transportadora 10, puede estar 

35 prevista una estructura de soporte 12 quo impide, por ejemplo, quo un embalaje se atasque en esta zona. Para quo el 

embalaje 9 pueda pasar a esta estructura de soporte 12 sin problemas, el desplazador 14 puede desplazar el embalaje 

9 junto a su funcion de soporte ahora on la direcciOn y hacia la cinta transportadora 10. 

De manera ventajosa la estera 1 y la cinta transportadora 10 tienen la misma velocidad, de modo quo durante la 

transferencia del embalaje no se produce una aceleracien o frenado del embalaje 9, lo quo podria conducir a una 

40 posicien inestable del embalaje 9. Sin embargo, la estera 1 y la cinta transportadora 10 Iambi& puede presentar 

velocidades diferentes, dado que el desplazador 14 puede darle una estabilidad al embalaje en la transferencia cuando 

el desplazador 14 presenta, por ejemplo, una forma y tamafio tal quo el embalaje 9 se puede apoya, por ejemplo, en 

una cara lateral. 

Tras la finalizacion de las transferencia del embalaje 9 a la cinta transportadora 10 (figura 5D), es decir, el embalaje 9 

45 se sittia entonces con su superficie de contacto sobre la cinta transportadora 10, termina la transferencia del embalaje 

9 mediante el desplazador 14. 

Tambien es posible quo el embalaje 9 (en lugar de a una cinta transportadora 10) se transfiera a un pale u otro 

dispositivo, pudiendose situar el pale (u otro dispositivo) en reposo. Asimismo el embalaje 9 se puede transferir a otro 

transportador de rodillos o tamblen a otra estera 1, 4. 

50 La fig. 6 muestra un dispositivo de transferencia para la transferencia de un objeto sobre una estera. La estera puede 

ser una estera descrita arriba (con refuerzos) o tambien una estera mas sencilla, es decir, sin refuerzos. 

El dispositivo de transferencia comprende rodillos 201 a 20n con los que se puede conducir o mover una estera. Al 

menos algunos de los rodillos se pueden accionar, de modo quo con ello se puede mover la estera. La estera se puede 

conducir entre grupos de rodillos 201 a 20n y 211 a 21m, quo se situan en lados opuestos de la via de una estera y 
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pueden actuar en lados opuestos de una estera. Por consiguiente una estera se puede conducir o transportar de forma 

estable, aun cuando la estera se conduce o gira en una posicion transversal (cara superior hacia abajo y cara inferior 

hacia arriba). Los rodillos tambien pueden formar pares de rodillos en lados opuestos de la via de la estera, de los 

cuales al menos uno, preferentemente los dos, estan accionados para transportar la estera. La estera se puede 

5 aprisionar entre dos rodillos de un par de rodillos y conducir o transportar bajo de la presiOn generada para ello. 

El dispositivo de transferencia comprende una zona 27 en la que esta curvada la estera. 

Adernas, estan previstos los rodillos 221 a 221 que definen un piano de transporte en el que se puede transportar la 

estera a una posicion plana (no curvada). 

Entre un transportador de alimentacion 23 y los rodillos 20, 21, 22 de la estacion de transferencia puede estar prevista 

10 una estructura de soporte 25, que salva la zona entre el transportador de alimentaciOn y los rodillos. 

Segan la fig. 6A una estera se suministra por debajo del piano de transporte. La zona delantera de la estera se curva 

hacia arriba ya en la zona 27y se mueve hacia arriba. Sobre el transportador de alimentaciOn 23 entra un objeto 9 quo 

se debe transferir a una posiciOn sobre la estera. 

En la fig. 6B se muestra quo la estera ya se ha transportado aun mas hacia arriba y en este caso se gira. El extremo 

15 delantero de la estera ya se sit6a on el piano de transporte y esta piano. Sobre el lado superior de la estera se aplica el 

objeto 9, por ejemplo, mediante un desplazador 24. La parte inferior de la estera todavia esta curvada on la zona 27. 

Entra por debajo del objeto 9 en el piano de transporte. 

En la fig. 6C esta representado como la estera se ha Ilevado on conjunto al piano de transporte y ahora se transporta 

de forma plana. Sobre la estera se situa el objeto 9 transferido.  

20 En la fig. 6B se muestra un rodillo 26 quo puede estar previsto, por ejemplo, on el borde de la via transportadora. Dos 

rodillos 26 semejantes pueden estar previstos, visto on la direcci6n de transporte de la estera, en el lado derecho e 

izquierdo de la via de las esteras y ayudan a las esteras a moverse fuera de la zona 27, on la quo la estera esta 

curvada, de forma plana en el piano de transporte. En este caso los rodillos 26 presionan la estera hacia abajo, de 

modo quo esta no monta, sino quo mejor dicho Ilega de forma plana al piano de transporte. Los rodillos 26 actuan en 

25 este caso sobre el lado superior de las esteras. Pueden estar previstos varios pares de rodillos 26 (respectivamente un 

rodillo del par 26 a derecha e izquierda) a lo largo de la via de las esteras, para conseguir un guiado mejorado de las 

esteras. Los objetos 9 pueden circular entre dos rodillos 26, de los cuales respectivamente uno esta previsto en el lado 

derecho e izquierdo de la via de las esteras. 

En lugar o adicionalmente al desplazador 24, la estructura de soporte 25 tambien puede estar configurada de forrna 

30 inclinada. Tambien puede presentar los mismos rodillos sobre los quo desliza hacia abajo el objeto 9 por la fuerza de la 

gravedad. 
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REIVINDICACIONES 

1.- Una estera (1, 4) para el transporte de al menos un objeto, preferentemente de al menos un embalaje en la industria 

alimentaria, sobre una cara superior de la estera (1, 4), comprendiendo la estera (1,4) el material elastic° (3), 

caracterizada porque 

5 en la estera (1, 4) estan previstos los refuerzos (2) que estan rodeados al menos parcialmente por el material 

eldstico (3), y 

los refuerzos (2) estan orientados en paralelo o aproximadamente en paralelo entre sr, 

cooperando el material elastic° (3) y los refuerzos (2), de modo que se puede realizar una fiexiOn de la estera (1,4) con 

un primer arco de curvatura en un primer piano con un esfuerzo menor quo con un segundo arco de curvatura de la 

10 misma forma, no obstante, en un segundo piano, siendo distintos el primer piano y el segundo piano. 

2.- La estera segdn la reivindicacidn 1, en la que una direcciOn de una expansion longitudinal de los refuerzos (2) se 

extiende perpendicularmente o aproximadamente perpendicularmente al primer piano 

y/o 

en la que los refuerzos (2) discurren en paralelo o aproximadamente en paralelo a un borde de la cara superior de la 

15 estera (1, 4) y preferentemente presentan la longitud de este borde 

y/o 

en la quo los refuerzos (1) adyacentes presentan respectivamente una distancia de centro a centro igual o on la que los 

refuerzos (1) adyacentes presentan distancias de centro a centro diferentes. 

3.- La estera segun una de las reivindicaciones 1 02, en la quo 

20 los refuerzos estan hechos de metal o comprenden metal 

en la quo los refuerzos estan hechos de material reforzado con fibras de carbono o comprenden material reforzado con 

fibras de carbon°, y ademas preferentemente comprenden metal, 

y/o 

25 en la quo los refuerzos estan hechos de materiales con grado de dureza mas elevado quo el del material elastic° o 

comprenden un material semejante 

y/o 

en la quo los refuerzos se generan mediante cavidades como por ejemplo estructuras alveolares, 

y/o 

30 en la quo los refuerzos se generan por tejidos o fibras, 

y/o 

en la quo los refuerzos (2) presentan una forma cilindrica, preferentemente cifindrica circular. 

4.- La estera segOn una de las reivindicaciones 1 a 3, en la que el material elastic° (3) presenta en la cara superior y/o 

una cara inferior de la estera (1, 4) un coeficiente de trim& on el estado seco de la cara superior y/o de la cara inferior 

35 de al menos 0,4, on articular de al menos 0,6 y/o de c6mo maxima 0,8. 

5.- Un dispositivo de transferencia para la transferencia de un objeto, preferentemente de al menos un embalaje en la 

industria alimentaria, on el quo el dispositivo de transferencia comprende medios (61 ... 6n) para el movimiento de una 

estera (1, 4) sec* una de las reivindicaciones 1 a 4 en una direccion de transporte y el objeto se puede transferir de 

una posiciOn sobre la estera a otra posicion, 

40 en el quo el dispositivo de transferencia comprende otros medios de guiado (Si ... 83) para un guiado de la estera (1,4) 

fuera de un piano de transporte. 

6.- El dispositivo de transferencia segan la reivindicaciOn 5, on el que los medios de guiado (Si ... 83) comprenden 
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rodillos de guiado (81 ... 83), en el que los rodillos de guiado (81 ... 83) estdn dispuestos y configurados preferentemente 

de modo que un objeto (9) situado sobre una cara superior de la estera (1, 4) se puede transportar sin trabas durante 

un transporte mediante la estera (1, 4). 

7.- El dispositivo de transferencia segiin una de las reivindicaciones 5 6 6, en el que el dispositivo de transferencia 

5 comprende ademas un desplazador (14), el cual estd configurado de modo que puede desplazar el al menos un objeto 

(9) de la estera (1, 4), en el que el desplazador (14) comprende preferentemente un brazo (13) m6vil. 

8.- Dispositivo de transferencia para la transferencia de un objeto, preferentemente de al menos un embalaje en la 

industria alimentaria, en el que el dispositivo de transferencia comprende medios (61 ... 6) para el movimiento de una 

estera (1, 4) segiin una de las reivindicaciones 1 a 4 en una direcciOn de transporte y en el que el objeto se puede 

10 transferir a una posicion sobre la estera, 

en el que el dispositivo de transferencia comprende ademds medios de guiado para el guiado de una estera desde una 

zona en la que la estera esta curvada a un piano de transporte. 

9.- Dispositivo de transferencia segun la reivindicacion 8, en el que los medios de guiados pueden conducir la estera de 

una zona por debajo del piano de transporte al piano de transporte. 

15 10.- Dispositivo de transferencia segun la reivindicacion 8 69, en el que el objeto se puede transferir sobre la parte de 

la estera que se sitLia en el piano de transporte. 

11.- Dispositivo de transferencia segtin la reivindicaciOn 8, 9 6 10, en el que estd previsto un desplazador o una 

inclinacion con la que se puede transferir el objeto sobre la estera. 

12.- Procedimiento para la transferencia de al menos un objeto (9), preferentemente de al menos un embalaje (9) en la 

20 industria alimentaria, en el quo el al menos un objeto (9) se sittia sobre una cara superior de una estera (1, 4) segim 

una de las reivindicaciones 1 a 4, en el quo el procedimiento comprende las etapas siguientes: 

- movimiento de la estera (1, 4) en un piano de transporte y en una direcciOn de transporte, y 

- movimiento de la estera (1, 4) a traves de una zona que esta equipada de medios de guiado (81 ... 83), y on 

este caso ejercen una fuerza a traves de al menos una parte de la cara superior de la estera (1, 4) sobre la 

25 estera (1, 4) mediante los medlos de guiado (51 83), 

por lo quo una primera parte de la estera (1, 4) que se ha movido a traves de la zona que estd equipada de 

medios de guiado (81 83), se dobla hacia abajo fuera del piano de transporte y 

en el quo una segunda parte de la estera (1, 4) quo todavia no se ha movido a frames de la zona quo esta 

equipada de medios de guiado (Si ... 83) permanece on el piano de transporte. 

30 13.- El procedimiento segun la reivindicaciOn 12, quo comprende ademds la etapa: soporte del al menos un objeto (9) 

mediante un desplazador (14), cuando el al menos un objeto (9) alcanza la zona quo estd equipada de los medios de 

guiado (81 ... 83). 

14.- El procedimiento segun la reivindicacion 12 6 13, que comprende ademas la etapa: desplazamiento del al menos 

un objeto (9), preferentemente en el piano de transporte, mediante un / el desplazador (14). 

35 15.- El procedimiento segiin la reivindicaciOn 12, 13 6 14, que comprende adernas la etapa: transferencia del al menos 

un objeto (9) a una cinta transportadora (10), un pale o un transportador de rodillos. 

16.- Procedimiento para la transferencia de al menos un objeto (9), preferentemente de al menos un embalaje (9) on la 

industria alimentaria, on el quo el al menos un objeto (9) se transfiere sobre una cara superior de una estera (1, 4) 

segt.in una de las reivindicaciones 1 a 4, en el quo el procedimiento comprende las etapas siguientes: 

40 movimiento de la estera (1, 4) desde una zona en la quo la estera esta curvada a un piano de transporte. 

17.- Procedimiento segtin la reivindicacion 16, en el quo estan previstos medios de guiado (26) quo ejercen una fuerza 

sobre la estera para transferir esta desde un estado cun/ado a un estado piano. 

18.- Procedimiento segOn la reivindicaciOn 16 6 17, en el quo el objeto se desplaza o se situa sabre un piano de 

transporte inclinado, de modo quo el objeto se mueve por la fuerza de la gravedad para Ilegar entonces a la posiciOn 

45 sobre la estera. 
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