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DESCRIPCIÓN 

Impresora de boletos 

Antecedentes de la invención  

La invención se refiere a una impresora de boletos, de forma específica, para boletos de papel o cartón o de un 
material que es similar al papel o al cartón. 5 

De forma específica, se hace referencia a una impresora de boletos dotada de un sistema que permite detectar la 
ausencia del soporte (papel o cartón) en el que se imprime. 

De forma específica, aunque no exclusiva, es posible usar la invención para imprimir en un soporte formado por una 
tira continua (por ejemplo, de papel o cartón) que tiene un unas zonas determinadas unos orificios o muescas, tal 
como, por ejemplo, unos orificios o muescas conformados por troquelado. 10 

La técnica anterior ya comprende impresoras de boletos, tal como, por ejemplo, las mostradas en las publicaciones 
de patente US 6929417 y JP 2002361959. 

Son conocidas impresoras de boletos en las que un detector (un detector de final de papel) envía una señal que 
indica la presencia o ausencia del soporte de impresión (papel o cartón). De forma general, la señal es usada por la 
unidad de control de la impresora para evitar imprimir en ausencia del soporte de impresión y/o para indicar la 15 
necesidad de un nuevo suministro de soporte de impresión. 

Un detector de presencia o de final de papel conocido comprende un detector óptico que tiene un emisor y un 
receptor de señal dispuestos en los dos lados opuestos de una trayectoria de papel a lo largo de la que el papel es 
desplazado mediante un dispositivo de accionamiento. La presencia del papel obstaculiza la recepción de la señal 
óptica emitida, mientras que la señal emitida puede ser recibida en ausencia del papel. 20 

Otro detector de presencia o de final de papel comprende un detector óptico reflector que tiene un emisor y un 
receptor de señal dispuestos en el mismo lado de la trayectoria del papel, de modo que, en presencia de papel, la 
señal emitida puede ser recibida a través del efecto de la reflexión en el papel, mientras que, en ausencia de papel, 
la señal emitida no es recibida, ya que la misma no es reflejada. 

Si se suministra una tira continua de papel con orificios o muescas a lo largo de la trayectoria de papel, existe el 25 
riesgo de que se produzca una señal de final de papel falsa debido al paso del hueco (orificio o muesca) por la zona 
de detección en la que funciona el detector óptico. 

Otro problema, típico de detectores de reflexión, es el riesgo de que se produzca una señal de final de papel falsa 
debido al paso de un área del papel que es de color negro (o que tiene una capacidad de reflexión reducida) por la 
zona de detección en la que funciona el detector óptico. 30 

US 2006/0227200 describe una impresora según el preámbulo de la reivindicación 1. 

Resumen de la invención  

Un objetivo de la invención consiste en producir una impresora que permite detectar con eficacia y fiabilidad la 
presencia o ausencia del soporte de impresión. 

Una ventaja consiste en evitar señales de final de papel falsas debidas al paso de un orificio o muesca por la zona 35 
de detección en la que funciona el detector de final de papel. 

Una ventaja consiste en evitar señales de final de papel falsas debido al paso de un área de papel con una 
capacidad de reflexión reducida por la zona en la que funciona el detector de final de papel. 

Una ventaja consiste en dar a conocer una impresora de boletos que tiene un sistema de detección de final de papel 
sencillo y barato. 40 

Estos objetivos y ventajas, así como otros adicionales, se consiguen mediante la impresora según una o más de las 
reivindicaciones descritas más adelante. 

Según una realización, una impresora tiene un detector de final de papel que tiene un emisor y un receptor 
dispuestos uno después del otro en la dirección de desplazamiento del papel y conectados funcionalmente entre sí a 
través de una guía de señal, estando dispuestos el emisor y el receptor en un lado de la trayectoria del papel y 45 
estando dispuesta la guía de señal en el lado opuesto. 

Breve descripción de los dibujos  

Es posible mejorar la comprensión y la implementación de la invención haciendo referencia a los dibujos adjuntos, 
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que muestran una realización de la misma a título de ejemplo no limitativo. 

La figura 1 es un diagrama de una impresora de boletos según la invención. 

La figura 2 es una sección de una impresora realizada según el diagrama de la figura 1. 

La figura 3 es un detalle ampliado de la figura 2. 

Descripción detallada  5 

Haciendo referencia a las figuras descritas anteriormente, el número de referencia 1 indica una impresora de boletos 
de forma general. 

La impresora 1 comprende una trayectoria S de desplazamiento a lo largo de la que una tira P de un soporte de 
impresión (por ejemplo, una tira de papel o de cartón) es suministrada en una dirección F de desplazamiento. La 
impresora tiene una entrada S1 para el soporte de impresión y una salida S2 para el producto impreso (boleto). La 10 
trayectoria S de desplazamiento se extenderá entre la entrada S1 y la salida S2. La tira P puede ser una tira 
continua que tiene uno o más orificios H o muescas u otros tipos de zonas a través de las que puede pasar una 
señal, tal como, por ejemplo, una señal óptica, usada para detectar una situación de final de tira, tal como se 
explicará de forma más detallada a continuación. 

De forma específica, la tira P puede ser un soporte de impresión continuo diseñado para ser cortado o dividido 15 
transversalmente para conformar los boletos impresos. La tira P puede tener los orificios H o muescas o similares 
dispuestos en las líneas de corte o de división para conformar los boletos. Estos orificios H o muescas o similares 
pueden ser conformados, por ejemplo, troquelando la tira P de manera conocida. 

El número de referencia 2 indica un dispositivo de impresión para imprimir en la tira P que se desplaza a lo largo de 
la trayectoria S, indicando el número de referencia 3 un dispositivo de accionamiento para suministrar la tira P a lo 20 
largo de la trayectoria S de desplazamiento e indicando el número de referencia 4 un detector de final de tira. El 
dispositivo 2 de impresión puede comprender cualquier tipo de cabezal de impresión que, de forma específica, 
puede ser usado en una impresora de boletos. El dispositivo 3 de accionamiento puede comprender, por ejemplo, al 
menos un rodillo de accionamiento de la tira. 

En el caso específico, el detector 4 puede comprender un detector óptico. El detector 4 puede comprender un emisor 25 
5 de señal, un receptor 6 de señal y una guía 7 de señal dispuesta funcionalmente entre el emisor 5 y el receptor 6 
para guiar la señal emitida por el emisor 5 hacia el receptor 6 según una trayectoria de señal definida. 

El emisor 5 está dispuesto para emitir una señal (óptica) dirigida hacia una primera zona de la trayectoria S de 
desplazamiento para incidir en un primer lado de una tira P que se desplaza a lo largo de la trayectoria S. 

La guía 7 de señal está enfrentada funcionalmente a un segundo lado opuesto al primer lado de la tira P que se 30 
desplaza a lo largo de la trayectoria S. De forma específica, la guía 7 de señal estará configurada para guiar la señal 
(óptica) emitida por el emisor 5 a lo largo de la trayectoria de señal, que va de dicha primera zona a una segunda 
zona de la trayectoria S de desplazamiento que está situada a una distancia de la primera zona. Esta distancia entre 
la primera zona y la segunda zona tendrá al menos una componente que se extiende en una dirección en paralelo 
con respecto a la dirección F de desplazamiento de la tira P en la trayectoria S. De forma específica, la distancia 35 
entre la primera zona y la segunda zona puede ser paralela con respecto a la dirección F de desplazamiento de la 
tira P a lo largo de la trayectoria S. 

El receptor 6 está dispuesto para recibir la señal (óptica) procedente de la guía 7 de señal y que pasa a través de la 
segunda zona de la trayectoria S. 

El emisor 5 puede estar dispuesto antes o después del receptor 6 a lo largo de la trayectoria S de desplazamiento. 40 
La guía 7 de señal está dispuesta en un lado opuesto de la trayectoria S de desplazamiento de la tira P con respecto 
a un lado en el que están dispuestos el emisor 5 y el receptor 6. 

En el ejemplo específico, el emisor 5 y el receptor 6 de señal pueden ser de tipo óptico. La guía 7 de señal puede 
comprender una guía de luz. En el caso específico, la guía de luz comprende un cuerpo que puede ser atravesado 
por la señal óptica para definir la trayectoria de señal. El cuerpo tendrá una entrada 8 enfrentada a la primera zona y 45 
una salida 9 enfrentada a la segunda zona. En el caso específico, el cuerpo puede comprender un monobloque 
hecho de plástico transparente y que tiene dos superficies 10 externas reflectantes internamente (brillantes), es 
decir, unas superficies 10 que pueden reflejar la señal óptica que pasa a través del cuerpo. Las superficies 10 
pueden estar dispuestas inclinadas y enfrentadas entre sí para definir una trayectoria de señal (óptica) en forma de 
U en la que la entrada 8 y la salida 9 están situadas en los extremos opuestos de la trayectoria en forma de U. 50 

Por lo tanto, el detector 4 de final de soporte de impresión tendrá un emisor 5 y un receptor 6 de señal (ópticos) 
dispuestos uno después del otro en la dirección F de desplazamiento del soporte de impresión y conectados 
funcionalmente entre sí a través de la guía 7 de señal, estando dispuestos el emisor 5 y el receptor 6 en un lado de 
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la trayectoria S del soporte de impresión, mientras que la guía 7 de señal estará dispuesta en el lado opuesto. 

En el caso específico, la impresora también puede comprender un dispositivo 11 de corte para cortar la tira P en 
cortes transversales para conformar boletos impresos. 

En el caso específico, la impresora también puede comprender una unidad de control (no mostrada) para controlar el 
dispositivo 3 de accionamiento, el dispositivo 2 de impresión y el dispositivo 11 de corte. La unidad de control estará 5 
conectada al detector 4 y estará configurada para reconocer una situación de final de tira si la señal emitida por el 
emisor 5 es recibida por el receptor 6. Sustancialmente, la situación de final de tira se corresponderá con una 
situación en la que la primera zona de la trayectoria S y la segunda zona (es decir, las zonas situadas entre el 
emisor 5 y la entrada 8 de la guía 7 de señal y entre el receptor 6 y la salida 9 de la guía 7 de señal, 
respectivamente) no presentan ambas obstáculos que eviten que la señal atraviese la trayectoria S de un lado al 10 
otro. Debe observarse que una tira P que se desplaza a lo largo de la trayectoria S y que está dotada de un orificio H 
(ver figura 1) no provocará una señal de final de tira P falsa, incluso si el orificio H afecta la primera o la segunda 
zona de la trayectoria S. Las dimensiones del orificio H y la distancia entre la primera y la segunda zona de la 
trayectoria S serán tales que eviten que el orificio H afecte la primera y la segunda zona al mismo tiempo. Por lo 
tanto, por ejemplo, aunque el orificio H (u otra parte vacía del soporte) pase frente a la primera zona y permita el 15 
paso de la señal emitida por el emisor 5, una parte sólida de soporte estará situada frente a la segunda zona para 
evitar que la señal emitida por el emisor 5 y guiada por la guía 7 hasta la segunda zona alcance el receptor 6. De 
forma similar, si una parte de soporte vacía (orificio H) pasa frente a la segunda zona, la señal emitida por el emisor 
5 no podrá alcanzar el receptor 6, siendo obstaculizada por una parte sólida de soporte dispuesta frente a la primera 
zona. Las posiciones de los orificios H y la distancia entre la primera y la segunda zonas de la trayectoria S serán 20 
tales que eviten que los dos orificios H puedan afectar dichas zonas simultáneamente. 

La primera y la segunda zonas de la trayectoria S estarán dispuestas a una distancia mutua superior (por ejemplo, al 
menos de 1 centímetro, o al menos de 2 centímetros, o al menos de 3 centímetros, o al menos de 4 centímetros) 
que es decididamente más grande que la parte vacía (orificio, muesca o similares) que puede presentar una tira P 
que puede ser usada como soporte de impresión en una impresora de boletos. 25 

En el caso específico, la guía de señal puede comprender un cuerpo rígido transparente (por ejemplo, hecho de 
plástico) con unas superficies configuradas para reflejar (especularmente) al menos una vez la señal (óptica) que 
atraviesa el cuerpo, o cualquier otro tipo conocido de guía de señal, de forma específica, una guía de luz, tal como, 
por ejemplo, una fibra óptica. 

30 
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REIVINDICACIONES 

1. Impresora (1), que comprende: 

 - una trayectoria (S) de desplazamiento en la que una tira (P) de un soporte de impresión es suministrada en 
una dirección (F) de desplazamiento; 

 - un detector (4) de final de tira, que comprende: 5 

o un emisor (5) dispuesto para emitir una señal dirigida hacia una primera zona de dicha trayectoria 
(S) de desplazamiento a efectos de incidir en un primer lado de una tira (P) que se desplaza en 
dicha trayectoria (S); 

o una guía (7) de señal enfrentada funcionalmente a un segundo lado opuesto al primer lado de una 
tira (P) que se desplaza en dicha trayectoria (S), estando configurada dicha guía (7) de señal para 10 
guiar la señal emitida por dicho emisor (5); 

o un receptor (6) dispuesto para recibir una señal procedente de dicha guía (7) de señal; 

caracterizada por el hecho de que dicha guía (7) de señal está configurada para guiar la señal a lo largo de una 
trayectoria de señal de dicha primera zona a una segunda zona de dicha trayectoria (S) de desplazamiento que está 
situada a una distancia de dicha primera zona, teniendo la distancia entre dicha primera zona y dicha segunda zona 15 
al menos una componente en dicha dirección (F) de desplazamiento, estando dispuesto dicho receptor (6) en una 
parte opuesta de dicha trayectoria (S) de desplazamiento con respecto a una parte en la que está dispuesta dicha 
guía (7) de señal para recibir una señal que pasa a través de dicha segunda zona. 

2. Impresora según la reivindicación 1, en la que dicho emisor (5) de señal y dicho receptor (6) de señal son ópticos. 

3. Impresora según la reivindicación 1 o 2, en la que dicha guía (7) de señal comprende una guía de luz. 20 

4. Impresora según la reivindicación 3, en la que dicha guía de luz comprende un cuerpo que puede ser atravesado 
por una señal óptica para definir dicha trayectoria de señal. 

5. Impresora según la reivindicación 4, en la que dicho cuerpo tiene una entrada (8) enfrentada a dicha primera zona 
y una salida (9) enfrentada a dicha segunda zona. 

6. Impresora según la reivindicación 4 o 5, en la que dicho cuerpo comprende un monobloque que está hecho de 25 
plástico transparente y tiene dos superficies externas (10) que son reflectantes internamente. 

7. Impresora según la reivindicación 6, en la que dichas superficies externas (10) están dispuestas inclinadas y 
enfrentadas entre sí para definir una trayectoria de señal en forma de U. 

8. Impresora según la reivindicación 7, en la que dicha entrada (8) y dicha salida (9) están situadas en extremos 
opuestos de la trayectoria en forma de U. 30 

9. Impresora según cualquiera de las reivindicaciones anteriores, que comprende una unidad de control configurada 
para reconocer una situación de final de tira cuando una señal emitida por dicho emisor (5) es recibida por dicho 
receptor (6). 

10. Impresora según cualquiera de las reivindicaciones anteriores, que comprende un dispositivo (11) de corte para 
cortar la tira en cortes transversales para conformar boletos impresos. 35 

11. Impresora según cualquiera de las reivindicaciones anteriores, en la que la distancia entre dicha primera zona y 
dicha segunda zona es paralela con respecto a dicha dirección (F) de desplazamiento de la tira (P). 

12. Impresora según cualquiera de las reivindicaciones anteriores, que comprende un dispositivo (3) de 
accionamiento para suministrar la tira (P) en dicha trayectoria (S) de desplazamiento. 

13. Impresora según cualquiera de las reivindicaciones anteriores, que comprende un dispositivo (2) de impresión 40 
para imprimir en la tira (P) que se desplaza a lo largo de dicha trayectoria (S). 
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