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ES 2535820 T3

DESCRIPCION
Mecanismo de presién y traccion de tecla
Campo de la invencion

Esta invencién se refiere au n mecanismo de presion y traccién qu e proporciona un movimiento hacia delante y
hacia atras de las teclas de control de aparatos que incluyen paneles de control.

Antecedentes de la invencion

Por medio de un mecanismo de presion y traccion, las teclas de control especialmente en el panel de control de
aparatos domésticos entran en o salen del panel de control. Por ejemplo, cuando se utilizan maquinas lavadoras, se
aplica fuerza a la tecla en el panel de control y asi sale la tecla. A continuacién se ajusta el lavado haciendo girar la
tecla. Una vez que la ma quina lavadora completa la tar ea de | avado, se prop orciona la entrad a de lateclaene |
panel de control al presionar de nuevo la tecla. La tecla permanece en el panel hasta el siguiente uso y ofrece asi un
aspecto estético a la maquina lavadora.

En el campo de la técnica, teclas de control con un mecanismo de presion y traccidén no pue den ser presionadas
hasta el mism o nivel g ue el panel de co ntrol y aparecen asi como sobr esaliendo hacia fuera del p anel. Ademas,
debido a un exceso de tolerancia se desplaza de modo inseguro a derecha e izquierda cuando la tecla esta en una
posicién hacia fuera.

En el campo de la técnica, los pasadores de bloqueo de algunos mecanismos de presion y traccién se fabrican de
metal. El mencionado pasador metalico se mueve e n una ranura de plastico y este movimiento provoca la corrosion
de la parte interna de la ranura. Para evitar esta corros ién, la parte interna de la ranura debe ser lubricada. En e
sistema cuyo pasador del mecanismo de bloqueo es de plastico, como el pasador de bloqueo es fijo y de plastico se
observan roturas en el pasador de bloqueo durante el funcionamiento y se observan voces de bloqueo demasiado
altas que surgen durante el bloqueo.

En el campo de la técnica, una tecla que se utiliza en un aparato de coccién y que puede entrar en un panel de
control se menciona en el documento de patente canadiense niumero CA 2112760. En el caso de que el aparato de
coccion no se use, la tecla permanece al mismo nivel que el panel de control. En la parte abi erta de la tecl a hay
multiples ganchos de fijacion elasticos. Cada gancho incluye una superficie de guia que se extiende hacia dentro y
un orificio de fijaciéon. Un cuerpo de carril que tiene generalmente una forma cilindrica desliza hacia dentro la tecla y
la fija alli. Existen multiples trayectorias en la pared externa del cuerpo de carril.

El documento US 5.384.842 A, que es | a publicacion estadounidense de CA 2112760, da a conocer un mecanismo
de presion y traccion que permite que teclas de control salgan hacia fuera del panel de control durante el uso de un
aparato electrodoméstico y entren en el panel de control cuando no se utiliza el aparato y permite evitar los dafios a
la tecla de control al ocupar menos espacio durante el transporte del aparato para el cual se utiliza; teniendo una
estructura e xterna d e form a rectan gular y com prendiendo, p orlo menos, u na p arte fijaq ue proporciona e |
movimiento de una parte mévil y que permite su bloqueo en posiciones adelantada y atrasada y su fijacion al eje del
elemento que va a ser oper ado, por lo me nos un fiad or que se sitla e n la parte mévil y que p ermite que la p arte
movil se bloquee y se desbloquee, por lo menos un muelle que se mueve en la parte moévil y la parte fija y que puede
apretarse y soltarse para el movimiento de la parte mévil en la parte fija, por lo menos una parte flexible que se situa
en la parte mévil y que permite que el fiador salte al aplicar fuerza en dicho fiador y que quede fijado en su sitio, por
lo menos una parte moévil que tiene un cuerpo hueco uno de cuyos extremos esta vacio y el otro esta cerrado, por lo
menos un muelle de conexidn que tiene un cojinete en la parte fija y que permite que la parte fija se entrelace con el
eje del elemento que vaa seroperado, porlome nosunatapaque se colocaen la parte mévi | y que p ermite
mantener juntas todas las piezas.

Breve descripcion de la invencion

El objetivo de esta invencién es proporcionar un mecanismo de presién y traccion que permita que teclas de control
salgan del panel de control durante el uso de un aparato y entren en el panel de control cuando el aparato no esta
en uso.

Otro objetivo de esta invencidn es proporcionar un mecanismo de presion y traccion que puede evitar los dafios a la
tecla de control durante el transporte del aparato para el cual se utiliza.

Otro objetivo de esta invencidn es proporcionar un mecanismo de presion y traccion que puede evitar los dafios a la
tecla de control durante el transporte del aparato para el cual se utiliza.

Otro objetivo de la invencion es proporcionar un mecanismo de presion y traccion que funciona sin limitaciones y de
un modo equilibrado.
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Descripcion detallada de la invencion

Un mecanismo de pres idn y tracciéon que se fabrica p ara conseguir el objetivo de la invencion se m uestraenlas
figuras adjuntas y las mencionadas figuras son como sigue:

Lafigura 1 es lavistaenp erspectiva en despiece d el mecanismo de presion y tracciéon que es el objetod e la
invencion.

La figura 2 es la vista en perspectiva de la parte movil en el mecanismo de presion y traccion que es el objeto de la
invencion.

Lafigura 3 eslavistas uperiorde la parte mévil e n el mecanismo de presidn y traccién que es el objetode la
invencion.

La figura 4 es la vista later alde | a parte movil e n el mecanismo d e presi 6n y trac cién que es el objeto dela
invencion.

La figura 5 es la vista en perspectiva de la parte fija en el mecanismo de presién y traccion que es el objeto de la
invencion.

La figura 6 es la vista inferior de la parte fija en el mecanismo de presion y traccion que es el objeto de la invencion.
La figura 7 es la vista lateral de la parte fija en el mecanismo de presion y traccion que es el objeto de la invencién.

La figura 8 es la vista en perspectiva d el fiador en el mecanismo de presiony traccion que es el obj eto de la
invencion.

La figura 9 es la vista en perspectiva de la parte flexible en el mecanismo de presion y traccion que es el objeto de la
invencion.

La figura 10 e s la vista en p erspectiva de | a tapa e n el mecanismo de presion y traccion que es e | objeto de la
invencion.

La figura 11 es la vista superior de la tapa en el mecanismo de presién y traccidon que es el objeto de la invencion.

La figura 12 e s la vista de | a posicion adelantada del mecanismo de presién y traccidon que es el objetode | a
invencion.

La figura 13 es la vista de la posicion atrasada del mecanismo de presion y traccién que es el objeto de la invencion.

Las partes se enumeran en las figuras y sus definiciones correspondientes se ofrecen a continuacion.

1 Mecanismo de presidn y traccion
2 Parte movil

3 Parte fija

4 F iador

5 Parte flexible

6 Muelle de conexién
7 Muell e

8T apa

9 Cuer po

10 Exte nsion

11 Base

12 superfic ie plana

13 Reb aje

14 Superficie de conexion
15 Espaci o]

16T echo

17 Pared lateral

18 Abertura

19 Ran ura

20 Promin encia

21 Pared delantera
22 Can al
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23 Exte nsién

24 Orrificio ciego

25 Cuer po

26 Base

27 Promin encia

28T echo

29 Pared lateral

30 Pared delantera
31C avidad

32 Primera elevacion
33 Segu nda elevacion
34T ercera elevaciéon
35 Primera ranura de posicionamiento
36 Promin encia

37 Segunda ranura de posicionamiento
38 Orrificio

39 Clavi ja

40 Promin encia

41 Superficie de apoyo
42 Promin encia

43 Punta

44 Primera trayectoria
45 Segu nda trayectoria

En la descripcion, cuando s e hace mencion relativa al eje del elemento, se referira en lo que sigue a un metal
conectado a un componente o eje de plastico que permite ajustar el componente relacionado de cualquier aparato
mediante presion y giro. Por ejemplo, el mencionado eje puede ser el e je que esta conectado a la toma de gas que
ajusta el flujo de gas en los a paratos de coccion; el que se conecta al aparato de programacion que controla el flujo
de programa en la maquina lavadora; el que se conecta al termostato de calor de los aparatos con termostato o el
que se conecta a un potenciémetro en los aparatos con potencidometro.

El mecanismo de presion y traccion (1) que es el objeto de la invencién consiste en: por lo menos una parte movil (2)
que permite que el mecanismo de presion y traccion (1) se fije a la tecla e n el panel de control del aparato y que se
puede mover a posiciones adelantada y retrasada; por lo menos una parte fija (3) que se sitda en la parte movil (2) y
que permite su bloqueo en posiciones adelantada y atrasada y su fijacion al eje del elemento que sera operado, por
lo menos u n fiad or (4) que sesitiaenla parte mévil (2) yque per mite que lap arte movil (2) se bloqu ee y
desbloquee,

por lo menos una parte flexible (5) que se situa en la parte mévil (2) y que permite que el fiador (4) salte al aplicar
fuerza en dicho fiador (4) y quede fijo en su sitio,

por lo menos un muelle de conexion (6) que tiene un cojinete en la parte fija (3) y que permite que la parte fija (3) se
entrelace con el eje del elemento que sera operado,

por lo menos un muelle (7) que se mueve en la parte moévil (2) y en la parte fija (3) y que se puede apretar y aflojar
para el movimiento de la parte mévil (2) en la parte fija (3),

por lo menos una tapa (8) que se sitda sobre la parte mévil (2) y que permite mantener juntas todas las partes.

La parte mévil (2) comprende una extension (10) uno de cuyos extremos esta abierto y el otro esta cerradoyque
proporciona c onexidon c on | a tecla al extenderse h acia fuera del ¢ uerpo h ueco (9) yele xtremo cerrad o de |
mencionado cuerpo (9).

El cuerp o (9) compre nde una base (1 1), un techo (16) y dos pare des laterales (17) opuestas qu e conectanla
mencionada base (11) y el techo (16). En la implementacion preferida de esta invencion, la base (11) y el techo (16)
tienen la misma forma geométrica. En la mencionada implementacion, las d os paredes (17) tienen igualmente |a
misma forma geométrica.

El mencionado cuerpo (9) comprende asimismo una pared delantera (21) que permite que su extremo que se orienta
hacia la extension (10) se cierre. En la implementacion preferida de la invencion, la mencionada pared delantera (21)
tiene la forma de un circulo. Por medio de la pared delantera (21), se proporciona conexiéon entre la extension (10) y
el cuerpo (9). El extremo del cuerpo (9) que no tiene pared (21) esta abierto.

La base (11) comprende por lo me nos dos superficies planas (12) que se e xtienden de modo que su el evacion
desde el suelo sobre un plano que se extiende paralelamente al suelo sea la misma y que no hagan contacto entre
si y una su perficie d e con exion ( 14) que se e xtiende e ntre amb as p aredes planas ( 12) co nectandose a dichas
paredes planas (12), que esta en un nivel inferior al de esas paredes planas (12) y que tiene por lo menos un rebaje
(13) en la s uperficie que se orienta hacia fuera del mecanismo. En la implementacion preferida de la invencion, la
superficie de conexion (14) tiene una forma convexa. Debido a la diferencia de nivel entre la su perficie plana (12) y
la sup erficie de conexiodn (14), tiene lug ar un espacio (15) entre las men cionadas dos paredes planas (12). En la

4



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

65

ES 2535820 T3

implementacion preferida de la invencion, dicho espacio (15) se e xtiende desde el extremo abierto del cuerpo (9)
hasta el extremo cerrado como un canal.

El techo (16) comprende por lo menos d os superficies planas (12) g ue se exti enden de mod o que su elev acion
desde el suelo sobre un plano que se extiende paralelamente al suelo sea la misma y que no hagan contacto entre
si y una su perficie d e con exién ( 14) que se e xtiende e ntre amb as p aredes planas ( 12) co nectdndose a dichas
paredes planas (12), que esta en un nivel superior al de esas paredes planas (12) y que tiene por lo menos un
rebaje (1 3) en la su perficie que s e orienta hacia fuera del mecanismo. Debido a la difere ncia de nivel entre la
superficie plana (12) y la superficie de conexion (14), tiene lugar un espacio (15) entre las mencionadas dos paredes
planas ( 12). E n la im plementacion pref erida d e | a i nvencién, el m encionado es pacio (15) s e e xtiende desde el
extremo abierto del cuerpo (9) hasta el extremo cerrado.

Entre la base (11) y el techo (12), una pared lateral (17) se extiende desde la pared delantera (21) que permite cerrar
un extremo del cuerpo (9) hasta la distancia en la cual se extienden la base (11) y el techo (12). La pared lateral (17)
comprende por lo me nos una ab ertura ( 18). La par ed lateral (17) com prende asimismo unaranura (19)que se
extiende hasta la abertura (18) sobre la superficie que se orienta hacia fuera del mecanismo y en la cual se sitla una
parte flexible (5) y por lo menos una prominencia (20) sobre la cual un fiador (4) pasa dentro de la ranura (19).

La extension (10) comprende por lo menos un canal (22) que permite que el mecanismo de presién y traccion (1) se
monte en la tecla. En la impl ementacién preferida de la invencion, la e xtension (10) tie ne una forma cilindrica y hay
multiples canales axiales y periféricos (22) sobre la misma.

La parte fija (3) comprende en uno de sus extremos una extension hueca (23) uno de cuyos extremos esta abierto y
el otro esta cerrado y por lo menos un cuerpo (25) que se extiende desde el otro e xtremo cerrado hasta la direccién
que no tiene la extension (23) y uno de cuyos extremos esta cerrado y cuyo otro extremo tiene un orificio ciego (24).

El muelle (7) tiene un cojinete en la extension (23).

El cuerpo (25) comprende una bas e (26), un techo (2 8), por lo men os dos pare des | aterales opu estas (29) qu e
conectan la base (26) y el techo (28) y una pared delantera (30) que permite cerrar el extremo orientado hacia la
extensioén (23). En el e xtremo d el c uerpo (25) opuesto al otro extremo del cuerpo (25) que s e orienta hacia la
extension (23), hay por lo menos un orificio ciego (24) en el cual se coloca el muelle de conexion (6) y en el cual esta
el eje del elemento que sera operado. De este modo, el eje del elemento que sera operado se conectara firmemente
a la parte fija (3) y asi pues al mecanismo de presion y extension (1).

La base (26) se extiende entre los extremos del cuerpo (25) en un plano que se extiende paralelamente al suelo. La
base (25) comprende por lo menos una prominencia (27) que proporciona el movimiento de la p arte movil (2) sobre
la misma entrando en el espacio (14) en la base de la parte mévil. En la implementacion preferida de la invencion, la
prominencia (27) se extiende a través de toda la base (26).

El techo (28) se extiende entre dos extremos del cuerpo (25) en un plano que se extiende paralelamente al suelo. El
techo (28) co mprende por | 0 menos u na prominencia (2 7) que pr oporciona enclavamiento con la p arte movil (2 )
sobre la misma al entrar en el espacio (15) en el techo de la parte mévil. En la implementacion preferidade la
invencion, la prominencia (27) se extiende a través de todo el techo (28).

Sobre su superficie orientada hacia fuera del mecanismo, la pared lateral (29) comprende una cavidad (31) con una
forma especial a la que se p uede acceder a través de la a bertura (18) en el cuerpo (9) de la parte mévil y en la cual
se mueve el fiador (4) y por lo menos tres elevaciones (33, 34, 35) que se el evan sobre la misma y que no tienen
conexion entre si. La primera elevacion (32) entre las men cionadas elevaciones se e xtiende sobre |a pared |ateral
(29) de un modo que parte del extremo donde esta la pared delantera (30) y no hace contacto con el extremo donde
esta el or ificio ciego ( 24). E nla pr imera elevacion ( 32), hay un a prim era ran ura de posici onamiento (35) q ue
proporciona la fijacion de la p arte movil (2) en la pos icién atrasada. La segunda elevacion (33) se e xtiende sobre la
pared | ateral (29) donde esta el orificio ciego (24) y no llega hasta el extremo de la pared delantera (30). En la
segunda elevacion (33) hay por lo menos una prominencia (36) que permite cambiar el sentido de movimiento del
fiador (4). La tercera elevacion (34) esta en la cavidad (31) y se extiende de modo que no hace contacto con las
elevaciones primera (32) y segunda (33). En la tercera elevacion (34) hay una segunda ranura de posicionamiento
(37) que permite fijar la parte moévil (2) en la posicion adelantada. En la implementacion preferida de la invencion, la
tercera elevacion (34) tiene la forma de un corazén. En la mencionada implem entacion, un extremo obtuso de la
tercera elevacion (34), que tiene la forma de un c orazén, se opone a |l a prominencia (36). Al ig ual que el extremo
obtuso de la tercera elevacion (34), la prominencia (36) tiene la forma de un corazén.

En la implementacion preferida de la invencion, |a superficie de la primera elevacion (32) que se orienta hacia la
tercera elevacion (34), |a superficie de la segunda elevacion (33) que se orienta hacia la tercera elevacion (34) y la
tercera elevacion (34) se extienden sobre la pared lateral (29) de modo que son angulares y paralelas entre si.

En la implementacion preferida de la invencion, la prominencia (36) de |la segunda elevacion (33) tiene una forma
5
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triangular. La menci onada prominencia (36) triangular se conecta a la s egunda e levacion ( 33) desde un lado y
cambia el sentido de movimiento del fiador (4) cuando sus otros dos lados tocan dicho fiador (4).

El fiador (4) comprende por lo menos un orificio (38) que permite su entrada en la prominencia (20) en la parte movil
(2) y por lo menos una clavija (39) que permite su movimiento en la cavidad (31) en la parte fija (3). El movimiento de
la clavija (39) dentro de la cavidad (31) tiene lugar al tocar las paredes de la tercera elevacion (24).

La parte fl exible (5) compre nde por |0 menos tres promin encias (40) que estan en la parte intermedia y en los d os
extremos de | a misma y que permiten la colocacion en laranura (19) en la p arte movil (2) y porlo menosu na
superficie de apoyo (41) en su extremo sin prominencia (40) que proporciona el apoyo del fiador (4) sobre la misma
y que tiene preferentemente una forma curva. En la implementacion preferida de la invencion, las prominencias (40)
en los extremos de la parte flexible (5) tienen un tamafio mas largo que las prominencias (40) en la parte intermedia
de la misma. Por medio de |a parte fl exible (5), se permit e que el fi ador (4) salte a | aplicar fuerza al mencionado
fiador (4) y quede fijado en su sitio.

Un muelle de conexién (6) se coloca en el orificio ciego (24). Por medio del muelle de conexion (6) se permite que la
parte fija (2) se entrelace firmemente con el eje del elemento que se va a operar.

El muelle (7) tiene un cojinete para el espacio en la extension (23) de la parte fija (3) desde un extremo y desde el
otro extremo tiene un cojinete para el espacio en el cuerpo (9) de la parte mévil (2). Proporciona el movimiento de la
parte movil (2) en la parte fija (3) al apretarse o aflojarse debido a la fuerza aplicada por el usuario.

La tapa (8) tiene la forma de una cubierta vacia. La tapa (8) se situa en la parte movil (2) y permite mantener unidos
todos los elementos y evitar el dafio tanto del fiador (4) como de la cavidad (31) en la cual se mueve el fiador (4). De
este modo, aumenta la vida util del mecanismo de presion y traccion (1).

En la implementacion preferida de esta invencion, la tapa (8) y la parte movil (2) tienen la misma forma geométrica.
La tap a (8) c omprende p or o men os una prominencia (42) e nlas partes que ¢ orresponden al a s uperficied e
conexion (14) del cuerpo (9) de la parte mavil. La superficie de conexién (14) y las prominencias (42) de la tapa (8)
muestran los mismos e lementos g eométricos. Para su fi jacion a la part e mévil (2), la tapa (8) c omprende por lo
menos una punta (4 3) que se correspondera con un rebaje (13) en la superficie de conexién (14) que esta en la
superficie interna de la prominencia (42). En la im plementacion preferida de la invencion, el numero de rebajes (13)
en la superficie de conexion (14) y el nimero de puntas (43) en la tapa (8) son iguales.

En | a im plementacién preferida de la i nvencion, la cavidad (31) c omprende | a primera tra yectoria (44) entre la
primera elevacion (32) y la tercera elevacion (34) y la segunda trayectoria (45) entre la segunda elevacion (33) y la
tercera elevacion (34). Mie ntras la clavija (39) se mueve e n la prim era trayectoria (44), la parte mév il (2) se mue ve
hacia delante y mientras la mencionada clavija (39) se mueve en la segunda trayectoria (45), la mencionada parte
movil (2) se mueve hacia atras.

Con el us uario pr esionando la tecla co nectada al meca nismo de presién y tracci 6n (1) y dicho d e otro mo do,
aplicando fuerza de usuario, la parte moévil (2) por lo tanto el fiador (4) comienza a moverse hacia delante. Mientras
el fiador (4) s e mu eve hacia d elante, | a clavija (39) es dirigida por el fiad or (4) p ara avanzar haciala primera
trayectoria (44) mediante el contacto co n la superficie de la tercera elevacion (34) que se orienta hacia la primera
elevacion (32). Con la continuacion de la fuerza, el fiador (34) continla moviéndose en la primera trayectoria (44) y
la parte mov il (2) se diri ge hacia delante sobre la parte fi ja (3). Con | a condicién de q ue la fu erza contintie siendo
aplicada cuando la tercera el evacion (34) llega hasta la ultima parte de la superficie que se orienta hacia la primera
elevacion (32), la clavija (39) se mueve hacia atras al golpear el borde de la prominencia (36) que tiene una forma
triangular y que esta cerca d e la clav ija (39) en ese momento. Como re sultado del mo vimiento hacia atras de la

clavija (39), la mencionada clavija (39) entra en | a segunda ranura de posicionamiento (37) en la tercera elevacion
(34) y permite bloquear la p arte movil (2) e n la parte fija (3) en la posicién adelantada. Cuando se aplica fuerza al
mecanismo (1) que esta en la posicién bloqueada en la segunda ranura de posicionamiento (37) de la clavija (39), la
clavija (39) por lo tanto la parte mévil (2) comienza a moverse hacia delante. Sin embargo, este movimiento dura un
periodo de tiempo muy corto y la clavija (39) es dirigida hacia la segunda trayectoria (45) al golpear el borde de la
prominencia ( 36) qu e tie ne una forma tri angular y que esta cerca d e la clavija (39) en ese m omento. T ras este
momento, cuando la fuerza se detiene, la clavija (39) por lo tanto el fiador (4) entra en la segunda trayectoria (45). La
clavija (39) que se muev e haci a atras e n la se gunda tra yectoria (4 5) es diri gida hacial a primeraranurade
posicionamiento (35) cuando llega a la Ultima parte de la superficie de la tercera elevacion (34) que se orienta hacia
la segunda elevacion (3). Jun to con | a entrada de la clavija (39) en la primera ranura de posicionamiento (35), | a
parte movil (2) permanece fija en la posicion atrasada hasta que se aplica la fuerza en la tecla.

En la implementacion preferida de la invencion, cada una de las dos pa redes laterales (17) en la par te movil (2)
comprende por lo menos un fiador (4) que funcionan simultdneamente entre si. Uno de los mencionados fiadores (4)
esta en la primera ranura de posicionamiento (35) que corresponde al mismo en la pared lateral (29) de la parte fija
(3) y el otro fiador (4) en la otra pared lateral (17) de la parte moévil (2) esta en la primera ranura de posicionamiento
(35) que corresponde al mismo en la p ared lateral (29) d e la pared fija (3). Cuan do se aplica la fu erza a la tecla ,
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ambos fiadores (4) comi enzan a moverse en la cavidad (31) con la misma velocidad. Por medio del uso del doble
fiador (4) y la cavidad (31) en el mencionado mecanismo de presiéony traccion (1), el mecanismo funciona de un
modo mas seguro y de un modo mas equilibrado.

El mecanismo de presién y traccidon (1) g ue es el o bjeto de la i nvencién permite que las teclas de c ontrol con las
cuales se utiliza salgan hacia fuera del panel de control durante el uso y entren en el panel de control en situaciones
en las que no estan en uso. De este modo, se proporciona un aspecto estéticamente bello, una facilidad de limpieza,
seguridad frente a nifios y a los im pactos. Por medio de la entrada de la tecla en el panel de control durante el
transporte del aparato en el cual se utiliza el mecanismo de presion y traccion (1), s e evita dafar las teclas y el
aparato ocupa menos espacio.

Dentro de estos conceptos basicos, es posible desarrollar una gran variedad de implementaciones de un mecanismo
de presién y traccion (1) y la invencion no pue de estar restringida a los ejemplos ofrecidos aqui y es basic amente
como se establece en las reivindicaciones.
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REIVINDICACIONES

1. Un mecanismo d e presién y traccion (1), que permite que teclas de control salgan hacia fueradel panelde
control durante el uso de un aparato electrodoméstico y entren en el panel de control cuando el aparato esta fuera
de uso y permite evitar los dafios a la tecla de control y ocupar menos espacio durante el transporte del aparato con
el cual se utiliza; que tiene una estructura externa de forma rectangular y que comprende:

-por lo menos una parte fija (3) que proporciona el movimiento de una parte movil (2) y que permite su bloqueo en
posiciones adelantada y atrasada y su fijacion al eje del elemento que sera operado,

-por lo menos un fiador (4) que se sitia en la parte movil (2) y que permite que la parte moévil ( 2) se bloquee y
desbloquee,

-por lo menos un muelle (7) que se mueve en la parte mévil (2) y en la parte fija (3) y que se puede apretar y aflojar
para el movimiento de la parte movil (2) en la parte fija (3) y caracterizado por

-por lo menos una parte flexible (5) que se situa en la parte mévil (2) y que permite que el fiador (4) salte y quede fijo
en su sitio al aplicar fuerza en dicho fiador (4),

-por lo menos una parte movil (2) que tiene un cuerpo hueco (9) uno de cu yos extremos esta vacioy el otro esta
cerrado y una extension cili ndrica (10) en la cual ha y multiples canales ax iales vy p eriféricos y qu e prop orciona
conexion con la tecla al extenderse hacia fuera del extremo cerrado del cuerpo hueco (9),

-una base (11) que tien e una superficie d e conexion (14) que es ta en un nivel i nferior al de dos d e sus superficies
planas (12) dichas superficies planas no hacen contacto y estan en el mismo nivel y dicha superficie de conexion,
conecta dichas superficies planas y tiene por lo menos un rebaje (13) en la superficie que se orienta hacia fuera del
mecanismo,

-un fiador (4) que comprende por lo menos un orificio (38) que permite la entrada en la prominencia (20) en la parte
movil (2) y por lo menos una clavija (39) que permite el movimiento en la cavidad (31) en la parte fija (3),

-por lo menos un muelle de conexion (6) que tiene un cojinete en la parte fija (3) y que permite que la parte fija (3) se
entrelace con el eje del elemento que sera operado,

-por lo menos una tapa (8) que se situa en la parte movil (2) y que permite mantener juntas todas las partes.

2. Un mecanismo de presioén y traccidn (1) de acuerdo con la reivindicacion 1 y caracterizado por una base (11), un
techo (16) y dos paredes laterales (17) opuestas que conectan la base (11) y el techo (16) y un cuerpo (9) que tiene
una pared delantera (21) que permite cerrar el extremo del mismo que se orienta hacia la extensiéon (10).

3. Un mecanismo de presion y traccion (1) de acuerdo con la reivindicacion 1 y caracterizado por una superficie de
conexion (14) que tiene una forma convexa.

4. Un mecanismo de presion y traccion (1) de acuerdo con cualquiera de la reivindicacion 1 o |a reivindicacion 3 y
caracterizado por un esp acio (15) entre dos superficies planas (12) que tiene lugar debido a la diferencia de nivel
entre la superficie plana (12) y la superficie de conexion (14).

5. Un mecanismo de presion y traccién (1) d e acuerdo con la reivindicacidon 4 y caracterizado por un espacio (15)
que se extiende desde el extremo abierto del cuerpo (9) hasta el extremo cerrado como un canal.

6. Un mecanismo de presion y traccion (1) d e acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 2-5 y caracterizado
por un techo (12) gue comprende p or lo menos dos sup erficies planas (12) que se extienden de modo que su
elevacion desde el suelo en un plano que se extiende paralelamente al suelo sera la misma y no entran en contacto
entre si y una superficie de conexién (14) que se e xtiende entre amb as superficies planas (12) conectandose a |l as
mencionadas superficies planas (12), que esta en un nivel superior al de esas superficies planas (12) y que tiene por
lo menos un rebaje (13) en la superficie que se orienta hacia fuera del mecanismo.

7. Un mecanismo de presion y traccion (1) de acuerdo con la reivindicacién 6 y caracterizado por una superficie de
conexion (14) que tiene una forma convexa.

8. Un mecanismo de presioén y traccion (1) de acuerdo con cualquiera de la reivindicacion 6 o la reivindicacion 7 y
caracterizado por un esp acio (15) entre dos superficies planas (12) que tiene lugar debido a la diferencia de nivel
entre la superficie plana (12) y la superficie de conexion (14).

9. Un mecanismo de presion y traccion (1) de acuerdo con la reivindicacion 8 y caracterizado por un espacio (15)
que se extiende desde un extremo abierto del cuerpo (9) hasta el extremo cerrado de modo similar a un canal.

10. Un mecanismo de presion y traccion (1) de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 2 a 9 y caracterizado
por dos paredes laterales (17) opuestas que comprenden por lo menos una abertura (18) que se extiende desde la
pared d elantera (2 1) entre labase (11) y el tec ho (12) qu e p ermite cerrar un extremo del cuer po (9) hasta la
distancia en la cual se extienden la base (11) y el techo (12), una ranura (19) que se e xtiende hasta la abertura (18)
en la superficie que se orienta hacia fuera del mecanismo y en la cual se sitda una parte flexible (5) y por lo menos
una prominencia (20) sobre la cual un fiador (4) pasa dentro de la ranura (19).
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11. Un mecanismo de presion y traccion (1) de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 2 a 10 y caracterizado
por una extensién (10) que tiene por lo menos un canal (22) que permite su conexién con la tecla.

12. Un mecanismo de presion y traccion (1) de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 2 a 11 y caracterizado
por una extension (10) que tiene una forma cilindrica.

13. Un mecanismo de presién y traccion (1) de acuerdo con la reivindicacion 12 y caracterizado por una extensiéon
(10) que tiene multiples canales (22) que se extienden de un modo angular y circular.

14. Un meca nismo de pr esion y tracci 6n (1) de acu erdo con cua lquiera de | as reivi ndicaciones a nteriores y
caracterizado por una parte fija (3) que comprende en uno de sus extremos una extension (23) hueca uno de cuyos
extremos esta abierto y el otro esta cerrado y por lo menos un cuerpo (25) que se extiende desde el otro extremo
cerrado de la extension (23) hacia la direccidon que no tiene extension (23) y uno de cuyos extremos esta cerrado y
cuyo otro extremo tiene un orificio ciego (24).

15. Un mecanismo de presion y traccion (1) de acuerdo con la reivindicacion 14 y caracterizado por un cuerpo (25)
que comprende una base (26), un tec ho (28), por | o menos dos paredes laterales (29) opuestas que conectan la
base (26) y el techo (28) y una pared delantera (30) que permite cerrar el extremo que se orienta hacia la extension
(23).

16. Un mecanismo de presioén y traccion (1) de acuerdo con la reivindicaciéon 15 y caracterizado por una base (26)
que comprende por lo menos una prominencia (27) que se extiende entre dos extremos del cuerpo (25) en un plano
que se extiende p aralelamente al suelo y que proporciona el m ovimiento de la parte mévil (2) sobre el mismo al
entrar en el espacio (15) en la base de la parte movil.

17.Un m ecanismo d e pr esion vy tracci 6n ( 1) de acu erdo con cua lquierad el as r eivindicaciones 15 y 16 y
caracterizado por un tech o (28) qu e comp rende por lo menos una prominencia (27) que se e xtiende entre d os
extremos del cuerpo (25) en un plano que se extiende paralelamente al suelo y que proporciona el movimiento de la
parte mévil (2) en el mismo entrando en el espacio (15) en el techo de la parte movil.

18. Un meca nismo de pr esion ytracci 6n (1 ) de acu erdo con cua Iquieradel as reiv indicaciones 15a17 vy
caracterizado por paredes laterales (29) opuestas que comprenden una cavidad (31) con una forma especial a la
que se puede acceder a través de la abertura (18) en el cuerpo (9) de la parte mévil sobre su s uperficie que se
extiende entre puntos terminales de la base (26) y el techo (28) y que se orienta hacia fuera del mecanismo y en la
cual se mu eve el fiad or (4) y por lo me nos tres elevaciones (33, 34, 3 5) que se e levan sobre | a misma y que no
tienen conexion entre si.

19. Un mecanismo de presié n y traccion (1) de acuerdo con la reivindicacion 18 y caracterizado por un a primera
elevacion (32) que comprende la primera ranura de posicionamiento (35) que se extiende en la pared lateral (29) de
un modo que parte del extremo en el que esta la pared delantera (30) y no hace co ntacto con el e xtremo en el que
esta el orificio ciego (24) y que proporciona la fijacion de la parte moévil (2) en la posicion atrasada.

20. Un mecanismo de presion y traccion (1) de acuerdo con cualquiera de la reivindicacion 18 o la reivindicacion 19 y
caracterizado por una segunda elevacion (33) que comprende por lo m enos una prominencia (36) que se e xtiende
en la pared lateral (29) de un modo que parte del extremo de la pared lateral (29) en donde esta el orificio ciego (24)
y no llega hasta el extremo de la pared delantera (30) y que permite cambiar el sentido de movimiento del fiador (4).

21.Un meca nismo de pr esién y tracci 6n (1 ) de acu erdo con cua lquiera del as reiv indicaciones 18a20 vy
caracterizado por una terc era el evacion (33) qu e comprende la s egunda ranura de posicionamiento (37) q ue se
extiende en la cavidad (31) de modo que no haga contacto con | as elevaciones primera (32) y segunda (33) y que
permite fijar la parte movil (2) en la posicion adelantada.

22.Un meca nismo de pr esion y tracci 6n (1 ) de acu erdo con cua Iquierade |l as reiv indicaciones 18a21 vy
caracterizado por una tercera elevacion (33) que tiene la forma de un corazon.

23. Un mecanismo de presion y traccion (1) de acuerdo con cualquiera de la reivindicacion 18 a 22 y caracterizado
por una prominencia (3 6) con una form a trian gular que s e conecta ala tercera el evacion (34) desde un| ado y
cambia el sentido de movimiento del fiador (4) cuando sus otros dos lados tocan el mencionado fiador (4).

24.Un meca nismo de pr esion y tracci 6n (1) de acu erdo con cua lquiera de | as reivi ndicaciones a nteriores y
caracterizado por una parte fle xible (5) qu e comprende por lo menos tres promin encias (40) que es tan en la part e
central y en los dos extremos de la misma y que permiten la colocacion en la ranura (19) en la parte moévil (2) y por
lo menos una superficie de apoyo (41) en su extremo sin prominencia (40) que proporciona el apoyo del fiador (4)
sobre la misma y que tiene una forma curva.
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25.Un meca nismo de pr esion y tracci 6n (1) de acu erdo con cua lquiera de | as reivi ndicaciones a nteriores y
caracterizado por una tapa (8) que ti ene la forma de u na cubierta v acia, que se situ a en la parte movil (2) y que
comprende por lo menos una prominencia (42) que permite su conexion con el cuerpo (9) de la parte movil y por lo
menos una punta (43) en la superficie interna de la prominencia (42).

26.Un meca nismo de pr esion ytracci 6n (1 ) de acu erdo con cua Iquieradel as reiv indicaciones 18a25 vy
caracterizado por una cavidad (31) que comprende una primera trayectoria (42) entre la primera elevacion (32) y la
tercera elevacion (34).

27.Un meca nismo de pr esion y tracci 6n (1 ) de acu erdo con cua Iquierade | as reiv indicaciones 18a26 vy
caracterizado por una cavidad (31) que comprende una segunda trayectoria (45) entre la segunda elevacion (33) y la
tercera elevacion (34).

28.Un meca nismo de pr esién y tracci 6n (1) de acu erdo con cua Iquiera de | as reivi ndicaciones a nteriores y

caracterizado por una parte moévil (2) que comprende dos paredes laterales (17) opuestas cada una de las cuales
tiene por lo menos un fiador (4) que funcionan simultaneamente entre si.
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