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ES 2535859 T3

DESCRIPCION
Unidad de infusion
Campo técnico

La presente invencion se refiere a una unidad de infusién para la produccion de bebidas a partir de capsulas pre-
envasadas, por ejemplo, pero no exclusivamente, para la produccion de café.

Estado de la técnica

Para la produccion de bebidas calientes, como por ejemplo café, té, infusiones a base de vegetales y similares, se
utilizan a menudo envases de dosis Unica, las denominadas capsulas, que contienen los ingredientes para producir
la bebida, se hace que el agua caliente fluya a su través a una presion adecuada para extraer los sabores de los
ingredientes contenidos en la capsula. Existen varios tipos de dispositivos para la manipulacién de las capsulas y
para la infusion, es decir, para la fase de extraccién de los sabores de las capsulas a través del paso de agua.

En los documentos US-2010101428 y US-2010037779 se describen unidades de infusion que utilizan capsulas de
dosis Unica, en las que las capsulas se insertan verticalmente cayendo en el interior de un canal de insercidn hacia
una camara de infusion constituida por dos porciones, cada una movil con respecto a la otra, que se abren para
recibir una capsula y se cierran para seguir el ciclo de infusién. En estos dispositivos conocidos, se proporciona un
sistema para mantener la cépsula insertada en la unidad de infusiéon antes de cerrar la cdmara de infusion. Mas
particularmente, un par de brazos elasticos colocados en los lados de la ruta de abertura y cierre de las dos
porciones de camara de infusion acoplan la capsula en la pestafia de la misma cuando se inserta en una posicion
entre las dos porciones abiertas de la camara de infusion. Los brazos siguen el movimiento de la porcion mévil de la
camara de infusién y acompanan a la capsula dentro de la porcion fija. Una vez que termina la fase de extraccion de
la bebida, la camara de infusiéon se abre y los brazos contribuyen en la retirada de la cépsula de la cadmara de
infusion con el fin de hacer que caiga por gravedad hacia un recipiente de recogida por debajo.

Esta unidad de infusién, aunque fiable, tiene un alto nimero de porciones y no es particularmente compacta.

El documento WO-A-2010/103044 desvela una unidad de infusion con una porciéon de camara de infusién fija y una
porcién de camara de infusion movil. Una palanca controla la abertura y el cierre de la cdmara de infusién. Una
corredera inclinada se dispone entre la porcion de camara de infusién fija y la porcion de camara de infusion movil
para introducir la capsula en la porcién de camara de infusion fija. Cuando la porcién de camara de infusién movil se
mueve hacia la posicion cerrada por medio de la palanca de actuacién, la porcion de camara de infusién movil
interactlda con la corredera para empujar dicha corredera hacia arriba, de manera que la capsula entra por completo
en la porcion de camara fija y la camara de infusién se puede cerrar. Tras la abertura de la camara de infusion, la
corredera se mueve de nuevo hacia la posicién inferior por gravedad.

Otra unidad de infusién del estado de la técnica se puede encontrar ene | documento US 3.295.998.
Sumario de la invencion

La presente invencion se refiere una unidad de infusién con una camara de infusion formada por al menos dos
porciones, cada una movil con respecto a la otra, con la insercion vertical de las capsulas, que supera total o
parcialmente al menos algunos de los inconvenientes de las unidades conocidas. El objeto de las realizaciones
preferidas de la invencién es proporcionar una unidad de infusidon que sea particularmente compacta y simple de
fabricar y fiable en su uso.

La unidad de infusion de acuerdo con la invencion se especifica en la reivindicacion 1.

En algunas realizaciones, el canal para la insercion de las capsulas se dirige generalmente en una direccion vertical
para insertar dichas capsulas por gravedad. Bajo "generalmente en la direccién vertical" se entiende una orientacion
a fin de permitir la alimentacién de las capsulas por gravedad. Preferentemente, las dos porciones de camara de
infusion son moviles, una con respecto a la otra, de acuerdo con una direccion generalmente horizontal, que es
generalmente ortogonal a la direccion del canal de insercién.

En algunas realizaciones, el desviador movil se dispone y controla para interponerse entre la primera porcion de
camara de infusién y la segunda porcion de camara de infusién cuando dichas primera y segunda porciones de
camara de infusién estan abiertas y para salir de una trayectoria de movimiento mutuo de dichas primera y segunda
porciones de camara de infusién durante el movimiento de cierre de la camara de infusién. El movimiento del
desviador para despejar el area de la camara de infusién se controla por un mecanismo de actuacién, por ejemplo,
un motor eléctrico o una palanca manual. El mismo mecanismo de actuacion controla también preferentemente el
movimiento de cierre y de abertura de la camara de infusion.
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El movimiento del desviador moévil puede ser un movimiento de giro en dos direcciones de acuerdo con angulos
inferiores a 360°, es decir, en esencia, un movimiento pivotante. Una estructura particularmente simple y fiable se
obtiene si el desviador mévil gira en direcciones opuestas alrededor de un eje sustancialmente a 90° con respecto a
la direccion del movimiento de cierre y de abertura de las dos porciones de cdmara de infusion. El eje de giro del
desviador movil se dirige preferentemente a aproximadamente 90° con respecto a la direccion de insercién de las
capsulas, es decir, con respecto al canal para la insercion de las capsulas hacia la camara de infusién.
Preferentemente el eje de giro o de oscilacién del desviador mévil se dispone por encima de las porciones de
camara de infusién. Mas generalmente, el eje de giro y la forma del desviador moévil son tal con el fin de llevar el
desviador movil hacia arriba por encima del area en la que se mueven las porciones de camara de infusion.

En otras realizaciones adicionales pero mas complicadas, el desviador mévil puede oscilar o girar alrededor de un
eje lateral sustancialmente vertical, es decir, un eje secundario que es sustancialmente paralelo a la direccion de
insercién de la capsula. En otras realizaciones, el desviador mévil puede comprender dos porciones, que cooperan
una con la otra, oscilantes o giratorias alrededor de dos ejes distintos colocados a los lados de la camara de
infusion. En este caso, las dos porciones del desviador movil se pueden disponer entre las dos porciones de camara
de infusion cuando esta esta abierta, para desviar la capsula, durante la caida de la misma en el canal de insercion,
hacia el interior de una de las dos porciones de camara de infusion. Cuando la cdmara de infusion se tiene que
cerrar, las dos porciones del desviador se pueden abrir mediante el giro de cada una alrededor de su propio eje de
giro y de oscilacion, para liberar el area de acoplamiento de las dos porciones de camara de infusion.

El movimiento de giro u oscilacién alrededor de un Unico eje sustancialmente horizontal es ventajoso para la
simplicidad estructural de la unidad de infusién que se obtiene de este modo, pero también porque de esta manera
el desviador movil puede constituir un elemento auxiliar que provoca o facilita el desprendimiento de las capsulas
agotadas de una de las porciones de camara de infusion en caso de que dicha capsula permanezca adherida
accidentalmente a dicha porcién.

En algunas realizaciones ventajosas, el desviador moévil comprende una rampa, es decir, una pared apta para
asumir una posicién inclinada, que (cuando la camara de infusion esta abierta) se puede situar entre la primera y la
segunda porciones de camara de infusién. En esta posicion, la rampa se inclina ventajosamente desde la parte
superior hasta la parte inferior y hacia una de dichas primera y segunda porciones de camara de infusién, en la que
una capsula procedente del canal de insercién se guia por dicha rampa.

En general, ambas porciones de camara de infusion pueden ser méviles con respecto a una estructura o bastidor de
cojinete fija. Sin embargo, preferentemente solo una de dichas primera y segunda porciones de camara de infusién
es movil y la otra se fija con respecto a una estructura o bastidor de cojinete fija, que esta ventajosamente asociada
y sobre la que se fija el canal para la insercion de las capsulas. Preferentemente, la porcion de camara de infusién
moévil tiene una cavidad de infusion hacia el que se dirige la capsula y en el que la capsula se inserta con la ayuda
del desviador movil. En algunas realizaciones, la porcién de camara de infusion hacia la que el desviador movil dirige
la capsula es la porcién de camara fija y esta a su vez provista de una cavidad de infusion.

Durante la carga de la capsula, el desviador mévil se puede dirigir ventajosamente de manera que la capsula,
insertada por gravedad, se encuentra con el desviador y se empuja hacia el interior de la porcién hueca de la
camara de infusion. El movimiento de cierre posterior completa la insercién de la capsula y hace que salga del
desviador movil para despejar el area de movimiento y cierre de las dos porciones de camara de infusién

La unidad de infusiéon puede estar equipada con un mecanismo de actuacién manual o motorizado. En el primer
caso, por ejemplo, se puede proporcionar un mecanismo de actuacién en forma de una palanca de control. En el
segundo caso, se puede proporcionar un actuador eléctrico, preferentemente un motor eléctrico, o un actuador
electromagnético, 0 uno neumatico o uno hidraulico o un actuador de otro tipo. El mecanismo de actuacién controla
el movimiento de cierre y de abertura de la camara de infusion. En las realizaciones preferidas de la invencion, el
mecanismo de actuacién controla directa o indirectamente, también el movimiento de salida del desviador movil, es
decir, el movimiento con el que desviador mévil se mueve fuera del area donde la porcién o porciones de cadmara de
infusion se mueven para cerrar la infusién camara. Para este fin, si la actuaciéon es manual, por ejemplo, la porcién o
porciones de camara de infusién mdviles y el desviador moévil pueden proporcionar una conexién cinematica entre
una palanca de control. Del mismo modo, si se proporciona un actuador diferente, por ejemplo, un motor, se puede
proporcionar una conexion mecanica entre el actuador y al menos una de las porciones de camara de infusién, por
un lado, y entre el actuador y el desviador movil por el otro, para mover el desviador movil en sincronismo con el
movimiento de cierre de la camara de infusion.

Preferentemente, el desviador movil se controla por el mecanismo de actuacion también durante el movimiento
inverso, es decir, el movimiento que lleva el desviador moévil de nuevo entre la primera y la segunda porciones de
camara de infusion. En una realizacion menos preferida, este movimiento de retorno se controla por un miembro
elastico, por ejemplo, uno o mas muelles. En ambos casos, el desviador movil actia ventajosamente sobre la
capsula gastada para ayudar o facilitar la expulsién de la misma.
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En algunas realizaciones, el desviador movil se dispone de tal manera que cuando la cdmara de infusion esta
abierta, la cédpsula se soporta sobre el desviador moévil y en una de las porciones de camara de infusion, y
preferentemente en la porcion camara de infusiébn que forma una cavidad de infusién, en el que la capsula se
introduce. En otras realizaciones, el desviador movil actia conjuntamente con un miembro de soporte de capsula
movil que soporta la capsula por debajo antes de que la camara de infusion se cierre. En estas realizaciones,
cuando la camara de infusion esta abierta, la capsula se introduce en la unidad de infusiéon y ocupa una posicién de
reposo, en la que se soporta por el desviador mévil en un lado (por ejemplo, en la parte superior plana de la misma)
y por el mecanismo de soporte de capsula movil por el otro (por ejemplo, en el area inferior de la pestana). El
desviador mévil mueve la cdpsula hacia una de las porciones de cdmara de infusién, pero la capsula alcanza la
posicion de reposo sin hacer contacto con la porcién de cdmara de infusién. Cuando la camara de infusion se cierra,
el mecanismo de actuacién (por ejemplo, una palanca de control) que se utiliza para controlar el movimiento de
cierre de la camara de infusion, provoca el movimiento tanto del desviador moévil como del miembro de soporte de
capsula movil también, para despejar el area de la camara de infusion. La capsula se empuja por el desviador mévil
dentro de la porcion de camara de infusion que se opone al desviador mévil y el miembro de soporte de capsula
moévil queda despejado para permitir el cierre de la camara de infusién. Los movimientos de la porciéon o porciones
de camara de infusion, del desviador movil y del miembro de soporte de capsula mévil se pueden coordinar y
sincronizar adecuadamente utilizando un Unico elemento de actuacion.

Utilizar el miembro de soporte de capsula movil para soportar la capsula desde abajo, en lugar de situarla para que
se apoye directamente sobre la porcién de camara de infusién que se opone al desviador mévil aumenta la fiabilidad
de la unidad de infusién. De hecho, si la pared lateral de la capsula esta dafiada, por ejemplo, deformada o abollada,
el apoyo de la misma directamente sobre el borde de la camara de infusiéon provocaria que la capsula tome una
posicién de reposo incorrecta. La unidad de infusion seria entonces propensa a un mal funcionamiento. A la inversa,
la colocacién de la capsula con su pestafa contra el miembro de soporte mévil garantiza un funcionamiento
adecuado de la unidad de infusion, incluso si la pared lateral de la capsula se deforma, debido a que la pestana o
borde de la misma mantiene, por lo general, su forma correcta.

La invencion se refiere también a una maquina para la produccién de bebidas, por ejemplo una maquina de café,
que comprende una unidad de infusién como se reivindica.

Breve descripcion de los dibujos

La Figura 1 muestra una vista lateral de la unidad de infusion en la fase para recibir una nueva
capsula;

La Figura 1A muestra una vista lateral de la unidad de infusién sin los flancos laterales para mostrar
el mecanismo cinematico para transmitir el movimiento de la palanca a la unidad de
infusion;

La Figura 1B es una vista axonométrica de la unidad de infusion sin los flancos laterales;

La Figura 2 muestra una vista en planta de acuerdo con II-1l de la Figura 1;

Las Figuras 3y 4

Las Figuras 5,6y 7
Las Figuras 8,9y 10
Las Figuras 11,12y 13
Las Figuras 14, 15y 16
Las Figuras 17,18 y 19
La Figura 20

Las Figuras 21y 22

La Figura 23

La Figura 24
Las Figuras 25y 26

Las Figuras 27 y 28

Las Figuras 29 y 30

Las Figuras 31y 32

muestran secciones de acuerdo con llI-1ll e IV-IV de la Figura 2;

muestran vistas y secciones similares a las de las Figuras 1, 3 y 4 en una fase
posterior, en la que la capsula se ha insertado en una posicién intermedia entre las dos
porciones de camara de infusién en la posicion cerrada;

muestran secciones y vistas similares a las de las Figuras 5, 6 y 7 en una fase de cierre
de la camara de infusion;

muestran secciones y vistas similares a las de las Figuras 8, 9 y 10 con la unidad de
infusion cerrada y la capsula encerrado en la camara de infusién;

muestran secciones y vistas similares a las de las Figuras 11, 12 y 13 y en la fase de
abertura de la camara de infusion después del ciclo de infusion;

muestran secciones y vistas similares a las de las Figuras 14, 15y 16 en la fase de
caida de la capsula agotada desde la unidad de infusion;

muestra una vista esquematica exterior de una maquina en la que la unidad de infusion
de acuerdo con la invencion se puede incorporar;

muestran una vista en perspectiva de la unidad de infusién en posicion abierta y
cerrada, respectivamente;

muestra una vista en planta de la unidad de infusion de la Figura 21 en una posicion
abierta, durante la insercion de una cépsula;

muestra una vista lateral de acuerdo con la linea XXIV-XXIV en la Figura 23

muestran secciones transversales de acuerdo con las lineas XXV-XXV y XXVI-XXVI en
la Figura 23;

muestran una vista en planta y una vista lateral de acuerdo con la linea XXVIII-XXVIII
en la Figura 27, respectivamente, de la unidad de infusién antes del cierre de la camara
de infusion;

muestran secciones transversales de acuerdo con las lineas XXIX-XXIX y XXX-XXX en
la Figura 27;

muestran una vista en planta y una vista lateral de acuerdo con la linea XXXII- XXXII
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Las Figuras 33y 34
Las Figuras 35y 36
Las Figuras 37 y 38

Las Figuras 39 y 40

Las Figuras 41y 42

La Figura 43
La Figura 44

La Figura 45

La Figura 46
Las Figuras 47-50
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en la Figura 31, respectivamente, de la unidad de infusion durante el cierre de la
camara de infusion;

muestran secciones transversales de acuerdo con las lineas XXXII-XXXII y XXXIV-
XXXIV en la Figura 31;

muestran una vista en planta y una vista lateral de acuerdo con la linea XXXVI-XXXVI
en la Figura 35, respectivamente, de la unidad de infusién en la posicion de infusion;
muestran secciones transversales de acuerdo con las lineas XXXVII-XXXVII y XXXVIII-
XXXVIII de la Figura 35;

muestran una vista en planta y una vista lateral de acuerdo con la linea XL-XL en la
Figura 39, respectivamente, de la unidad de infusion durante la abertura de la camara
de infusién y la descarga de la capsula gastada;

muestran secciones transversales de acuerdo con las lineas XLI-XLI y XLII- XLII de la
Figura 39, respectivamente;

muestra una vista en perspectiva de una unidad de infusion;

muestra una seccion de la unidad de infusion de la Figura 43 de acuerdo con una plano
vertical longitudinal;

muestra una vista en perspectiva similar a la Figura 43 con la unidad de infusién en una
posicion cerrada;

muestra una seccion de la unidad de infusion en una posicién cerrada;

muestran secciones de acuerdo con un plano vertical de una unidad de infusion de

acuerdo con la invencién, mostrando las Figuras la secuencia de cierre de la camara
de infusion;

muestran una vista lateral de la unidad de infusion de acuerdo con las Figuras 47-50 en
la posicion abierta y en la posicién cerrada de la camara de infusién, respectivamente;
muestra una vista en perspectiva de una unidad de infusién en una realizacion
adicional de la invencion;

muestran vistas en seccion longitudinal de acuerdo con un plano mediano central de la
unidad de infusién de la Figura 53 en diferentes posiciones durante el movimiento de
cierre de la cdmara de infusion.

Las Figuras 51 y 52
La Figura 53

Las Figuras 54-57

Descripcién detallada de realizaciones la invencién

La siguiente descripcidon detallada de las realizaciones ejemplares se refiere a los dibujos adjuntos. Los mismos
nuameros de referencia en diferentes dibujos identifican los mismos elementos o similares. Adicionalmente, los
dibujos no estan necesariamente dibujados a escala. También, la siguiente descripcion detallada no limita la
invencion. En su lugar, el alcance de la invencion se define por las reivindicaciones adjuntas.

La referencia, a largo de la memoria descriptiva, a "una realizacion" o "la realizacion" o "algunas realizaciones"
significa que el elemento, estructura o caracteristica particular descrita en conexiéon con una realizacién se incluye en
al menos una realizacién de la materia objeto descrita. Por lo tanto, la aparicion de la frase "en una realizacion” o "en
la realizacién" o "en algunas realizaciones" en varios lugares de la memoria descriptiva no se hace referencia
necesariamente a la misma realizacién o realizaciones. Ademas, los elementos, estructuras o caracteristicas
particulares se pueden combinar de cualquier manera adecuada en una o mas realizaciones.

Realizaciones de las Figuras 1A a 20

En lo sucesivo, se hara referencia especificamente a la produccion de café, pero debe entenderse que el objeto de
unidad de infusion de la presente invencion se puede utilizar incluso para manipular capsulas que contienen
ingredientes destinados a la produccion de otros tipos de productos alimenticios liquidos, es decir bebidas.

La Figura 20 muestra genéricamente una maquina de café de tipo manual que utiliza capsulas, en la que se instala
una unidad de infusién que tiene la estructura que se describira en lo sucesivo haciendo referencia a las Figuras 1 a
19. La maquina 1 comprende un plano de apoyo 3 para tazas T colocado debajo de una unidad de suministro 5 con
dos boquillas 5A que suministran la bebida producida por la unidad de infusién 2.

La unidad de infusién 2 comprende una estructura o bastidor fijo formado por los flancos 11 y por un bloque superior
12 constrefiidos entre si y montados en una posicion fija dentro de la maquina 1. Dos porciones de una camara de
infusion se disponen entre los flancos 11. Como se puede observar particularmente en la seccién de la Figura 3, la
unidad de infusion comprende al menos una primera porcion de camara de infusion movil 13 y una segunda porcion
de camara de infusion fija 16. En el ejemplo ilustrado, la porcion mévil 13 forma dentro de la misma una cavidad de
infusion 13A en el que la capsula de infusion C se inserta con un movimiento que se describe mas adelante.

Un miembro hueco sustancialmente cilindrico 15 se aloja dentro de la cavidad de infusion 13 A, con una pared
interna 15A que tiene una forma que reproduce la forma de la superficie lateral externa de la capsula C, en el
ejemplo ilustrado una forma trunco-conica aproximadamente. El miembro hueco 15 se desvia elasticamente por un
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muelle 17 interpuesto entre el miembro hueco y la parte inferior 13b de la porcién de camara de infusion 13 y forma
un eyector para expulsar la capsula desde el interior de la porciéon de cadmara de infusién 13.

En algunas realizaciones, un perforador 19 se fija a la parte inferior 13b de la porcién de camara de infusion movil
13, perforador que, en el ejemplo ilustrado, tiene una pluralidad de proyecciones coénicas con aberturas o huecos, a
través del que se dispensa la bebida producida en el interior de la camara de infusién, que se recoge a continuacién
en un conducto de dispensacién de bebida 21 (Figura 2) en conexién de flujo con la unidad de suministro 5.

En algunas realizaciones, la porcion de camara de infusion fija 16 comprende esencialmente una placa pequefia 23
a la que se fija un perforador 25 con una pluralidad de proyecciones con bordes afilados que se oponen a las
proyecciones con bordes afilados del perforador 19. Un conducto para el suministro de agua caliente a presién hacia
la camara de infusién se designa con el nimero de referencia 27. El agua se hace fluir a través del perforador 25
para penetrar en el interior de la capsula C una vez que esta se ha encerrado dentro de la camara de infusion y se
perfora por los perforadores 19y 25.

El uso de dos perforadores para perforar las superficies inferior y superior de la capsula C permite el uso de
capsulas selladas, fabricadas de plastico, lamina metalica u otro material adecuado. La posibilidad de omitir uno u
otro, 0 ambos perforadores, no se excluye, por ejemplo, cuando se utilizan cdpsulas que se abren por ejemplo, por
el efecto de la presion del agua exterior y/o la presién de la bebida dentro de la cépsula o cuando se utilizan
capsulas que tienen una o ambas caras opuestas provistas de un area permeable al agua, por ejemplo, cerrada con
un pafo no tejido o un filtro de papel u otro material permeable.

En el ejemplo ilustrado, el movimiento de cierre y de abertura de la cdmara de infusion se obtiene moviendo la
porcién de camara de infusion mévil 13 de acuerdo con la flecha doble f13 por medio de una palanca de control de
actuacién manual 29. En otras realizaciones no se excluye la posibilidad de utilizar un mecanismo manual diferente
o0 incluso un actuador, por ejemplo, un motor eléctrico o un sistema neumatico o hidraulico o cualquier otro actuador
de control.

En el ejemplo ilustrado la palanca de control 29 se articula en 31 al par de flancos 11 que forman una porcién de la
estructura de cojinete de la unidad de infusién 2. La palanca de control 29 tiene (véase particularmente también la
Figura 12) un par de brazos 33 limitados rigidamente a la palanca de control 29 y articulados en un pasador 35 a un
par de varillas 37, a su vez articuladas por medio de un pasador 39 a un par de manivelas 41. Estas ultimas estan
articuladas con un pasador 43 a la estructura de cojinete formada por los flancos 11. Dos varillas adicionales 47,
articuladas por medio de un pasador 49 a la porcion de camara de infusién moévil 13, se articulan por medio de un
pasador 45 a las manivelas 41 en posicién opuesta con respecto al pasador 43. El mecanismo cinematico es visible
particularmente en las Figuras 1A, 1B, en las que los flancos de la estructura fija se han quitado para mostrar mas
claramente estos detalles del dispositivo.

Con este mecanismo cinematico, el giro de acuerdo con la flecha doble f29 de la palanca de control 29 alrededor del
pasador 31 provoca el deslizamiento de la porcion de cdmara de infusién moévil 13. El movimiento de deslizamiento
de la porcion de camara de infusidbn movil 13 se guia por medio del pasador 49 en la guia 51 dispuesta en los
flancos 11 de la estructura de cojinete fija. Un pasador transversal adicional 53, paralelo a los pasadores 31, 35, 39,
43, 45 y 49, se integra adicionalmente con la porcién de camara de infusion mévil 13, pasador transversal que
constituye un miembro de guia de la porcién de camara de infusién movil 13, que se acopla en un par de guias 55
adicionales formadas en el flancos 11 en paralelo a las guias 51, a fin de mantener en la posicién horizontal la
porcién de camara de infusion mévil 13 durante el movimiento de cierre y de abertura de la camara de infusion.

Un miembro desviador movil 63 se articula en un pasador 61 al bloque superior 12 de la estructura de cojinete 11,
12, miembro que tiene una pared o rampa 64 soportada por brazos pivotantes 65 articulados al pasador 61. El
pasador 61 es paralelo a los pasadores de articulacion del mecanismo cinematico de control de la camara de
infusion descrito anteriormente y ortogonal a la direccién f13 del movimiento de cierre y de abertura de la camara de
infusion. Como se explicard méas adelante, el desviador mévil 63 tiene como objetivo guiar y desviar, por medio de la
rampa 64, una capsula hacia el interior de la porcion de camara de infusion moévil 13 y favorecer la descarga, es
decir, la expulsion de la capsula agotada C después del ciclo de infusion.

El movimiento de giro del desviador movil 63 alrededor del pasador 61 se obtiene por medio de un miembro de
conexion cinematico 67 entre la palanca de control 29 y el desviador moévil 63. En la realizacién ilustrada, el miembro
de conexién cinematico 67 esta constituido por un par de barras conformadas articuladas en 69 a los respectivos
brazos 33 y cada una provista de una proyeccion 70 orientada hacia el interior de los flancos de la unidad de infusién
2, deslizando en las guias 71 implementadas en el bloque 12. Por medio de la interaccion entre las proyecciones 70
y las guias 71, la posicion de las barras conformadas 67 se mantiene durante todo el movimiento de abertura y de
cierre de la camara de infusién 13, 16. Ademas, las proyecciones 70 de las barras conformadas 67 cooperan con
perfiles de leva 65A proporcionados en los dos brazos oscilantes 65 del desviador mévil 63 y, en esencia, actdan
como detectores para las levas formadas por dichos perfiles 65 A.

El funcionamiento de la unidad de infusién descrita hasta el momento es el siguiente.
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En las Figuras 1 a 4, la unidad de infusién esta abierta. Un canal 81 para la insercion de las capsulas C,
implementado en el interior del bloque fijo 12 de la estructura de cojinete, se puede acceder por el usuario desde la
parte superior de la maquina, de manera ventajosa cerca de la palanca de control 29. A continuacion el usuario
puede insertar una capsula C en el interior el canal de insercion 81. La capsula cae por gravedad hacia el interior de
la unidad de infusién 2, llegando a la posicion ilustrada particularmente en la seccion de la Figura 6. Durante la caida
a lo largo del canal de insercion 81, la capsula C se encuentra con la rampa 64 soportada por los brazos pivotantes
65.

En esta posicién de la unidad de infusién 2, el desviador moévil 63 esta en una posicion tal que la capsula C,
mediante su coincidencia con la rampa 64, se desvia con su propia parte inferior hacia la cavidad de infusién 13A
definida dentro de la porcién de camara de infusién movil 13, como se muestra en la Figura 6. Antes de que la
unidad de infusién se cierre mediante la actuacién de la palanca de control 29, la capsula se mantiene entonces en
esta posicién apoyandose, por un lado, en la rampa 64 del desviador mévil 63 y, por el otro lado, en el borde del
miembro hueco 15 alojado dentro de la cavidad 13a de la porcion de camara de infusion movil 13 (Figura 6).

Al actuar la palanca de control 29 hacia abajo, la unidad de infusién 2 se cierra moviéndose desde la posicién
ilustrada en las Figuras 5 a 7 hasta llegar a la posicion de cierre y de infusién de las Figuras 11 a 13. Las Figuras 8 a
10 muestran una posicién intermedia durante el movimiento de cierre.

Durante el movimiento de cierre, el desviador mévil 63 se eleva gradualmente y se desplaza fuera del area en la que
estan la porciéon de camara de infusidon movil 13 y la porcién de camara de infusion fija 16. Este movimiento de
elevacion por medio del giro alrededor del pasador 61 se obtiene por las proyecciones 70 que se empujan sobre el
perfil de leva 65A de los brazos 65 del desviador moévil 63. Al desplazar hacia arriba el desviador movil 63 es
entonces posible liberar totalmente el area de la camara de infusién que se puede cerrar, llevando la camara de
infusion moévil 13 en apoyo contra la porcién de camara de infusion fija 16. El movimiento de la porcion de camara
moévil 13 hacia el desviador movil 63 y hacia la porcién de camara fija 16 hace que la capsula C penetre ain mas
dentro de la cavidad de infusion 13 A, como se muestra particularmente en la Figura 9. El desviador movil 63 no
hace contacto suelto con la capsula C antes de que la capsula haya penetrado suficientemente en la porcién de
camara de infusién mévil 13 y esta ultima se haya acercado suficientemente a la porcion de camara de infusion fija
16, de manera que al retirar el desviador mévil 63 del espacio entre las dos porciones de camara de infusién 13, 16
la capsula se retiene de forma segura entre las dos porciones de camara de infusién 13, 16 y se acoplada de
manera estanca entre las mismas. Cuando la camara de infusion esta cerrada, la pestafa F de la capsula C se
bloquea entre el borde 15B del miembro hueco 15 alojado en la porcion de camara de infusién mévil 13 y un borde
16a de la porcion de camara de infusion fija 16. Las proyecciones de los perforadores 25 y 19 penetran
respectivamente en la superficie delantera y en la inferior de la capsula C poniendo asi en comunicacion el volumen
interno de la capsula con el conducto de alimentacion de agua caliente a presion 27 y con el conducto de
dispensacion de bebida 21.

La perforacién de la parte inferior de la capsula C puede tener lugar por el efecto del cierre mecanico de la camara
de infusién o puede tener lugar de manera retardada dado que la capsula tiene una parte inferior cobncava como se
ilustra en el dibujo, que se deforma bajo el efecto del empuje ejercido por el agua a presion suministrada a través del
conducto 27, hasta completar la perforacion por deformacién de la parte inferior contra las proyecciones de del
perforador 19 de la porcidon de camara de infusiéon mévil 13.

Una vez terminado el ciclo de infusién, con un movimiento de giro inverso de la palanca de control 29 la unidad de
infusion se abre como se ilustra en las Figuras 14 a 16. El desviador movil 63 se empuja hacia abajo con un
miembro elastico, que no se muestra, de modo que la rampa 64 del desviador mévil 63 se empuja contra la capsula
C. Esta ultima se expulsa o se retira al menos parcialmente la cavidad de infusién 13A de la porcion de camara de
infusion mavil 13 por el efecto del empuje elastica de los muelles 17 en el miembro hueco 15, evitando de este modo
que la capsula permanezca dentro de la porcion de camara de infusion movil 13. El empuje ejercido sobre el lado
superior de la capsula C con el desviador moévil 63 evita que la capsula se adhiera a la porcidon de camara de
infusion fija 16 y, mas particularmente, a las proyecciones del perforador 25, asegurando de este modo que la
capsula agotada caiga por gravedad (Figuras 17 a 19).

En lugar de un miembro elastico que empuja hacia abajo el desviador mévil 63 de manera que los perfiles de leva
65A permanezcan en contacto con las proyecciones 70, una restriccion bidireccional entre las proyecciones 70 y el
desviador movil 63 se puede proporcionar, por ejemplo, las proyecciones 70 se pueden acoplar en una ranura
conformada implementada sobre los brazos 65.

La capsula agotada C se hace pasar a través de una abertura 85 proporcionada en la estructura de cojinete y la
misma alcanza una bandeja de recogida desde donde se retira a continuacién por el usuario.

Realizacion de las Figuras 21-42
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Una realizacion adicional de una unidad de infusion de acuerdo con la invencién y el funcionamiento de la misma se
ilustra en las Figuras 21-42.

La unidad de infusion, etiquetada con el nimero de referencia 102 en su conjunto, comprende una carcasa fija 110 y
un bloque 112 dispuesto en la parte superior de dicha carcasa fija 110 y restringido a la misma. La carcasa 110 y el
bloque 112 se montan en una posicion fija dentro de la maquina 1. La carcasa 110 encierra un bastidor estructural al
que se ven limitados dos porciones de una camara de infusién. El bastidor estructural rodea la cdmara de infusion y
las fuerzas generadas en el interior de la cadmara de infusion durante el proceso de infusion se descargan en dicho
bastidor estructural.

Mas especificamente, en algunas realizaciones el bastidor estructural comprende dos varillas de conexién laterales
111. En algunas realizaciones, cada varilla de conexiéon se fabrica de una lamina de metal o de otro material
adecuado. Las varillas de conexién 111 forman los componentes estructurales del bastidor estructural que soporta la
camara de infusion, es decir, componentes en los que se aplican las tensiones generadas por la presion de infusién.

Los primeros extremos 111A de las dos varillas de conexién 111 se conectan entre si por un eje transversal 113. Los
segundos extremos opuestos 111B de las varillas de conexion 111 se conforman a fin de formar un miembro
conector para su conexion a un calentador de agua 115. En algunas realizaciones, los extremos 11B de las varillas
de conexién estan provistos de un orificio pasante, por ejemplo, de forma cuadrada. El borde de los orificios
pasantes se puede conformar de tal manera que proporcione una conexién mecanica por medio de interferencia
mecanica con los salientes correspondientes 115A proporcionados en la superficie externa del calentador de agua
115. En otras realizaciones, se pueden proporcionar diferentes miembros limitantes, por ejemplo, tornillos o
similares.

Las dos varillas de conexion 111, el eje 113 y el calentador de agua 115 cooperan estructuralmente entre si y
forman dicho bastidor estructural que soporta las fuerzas generadas en la cdmara de infusion durante la infusion.
Los calentadores de agua 115 forman, por tanto, un componente estructural de dicho bastidor.

En algunas realizaciones, el calentador de agua 115 comprende un cuerpo principal 115B, por ejemplo, formado por
un bloque de metal, por ejemplo, de aluminio o una aleacién a base de aluminio u otro material conductor de calor.
Los salientes 115A se forman preferentemente en la superficie lateral externa del cuerpo principal 115B. En algunas
realizaciones, el bloque que forma el cuerpo principal del calentador agua 114 se fabrica mediante fundicién a
presién. Los salientes 115A se puede formar integralmente con el cuerpo principal 115B durante de fundicion a
presién del mismo.

En algunas realizaciones, el cuerpo principal 115B encierra una resistencia eléctrica 115C y un conducto de agua
115D. Tanto la resistencia eléctrica 115C como el conducto de agua 115D se pueden enrollar helicoidalmente
alrededor de un eje del cuerpo 115B del calentador de agua 115. Los conectores de la resistencia eléctrica 115D a
una linea de potencia estan etiquetados con el nimero de referencia 116, y una conexién de agua a una bomba de
agua que suministra agua al calentador de agua 115 se muestra con el nimero de referencia 118.

Un calentador de agua de este tipo se denomina, generalmente, calentador de agua instantaneo o de flujo continuo,
es decir, uno en el que una cantidad de agua muy pequefa esta contenida en el conducto de agua en forma
helicoidal 115D y en el que la resistencia eléctrica 115C es lo suficientemente potente como para calentar el agua
mientras se hace fluir a través del calentador de agua 115 durante su uso. Un calentador de agua diferente se puede
utilizar en su lugar, tal como una caldera con un recipiente de acumulacién, en el que se mantiene una mayor
cantidad de agua caliente a la temperatura requerida con una resistencia mas pequefia. En esta realizacion, el
calentador de agua forma un componente estructural de la estructura de cojinete de la camara de infusién. Si bien,
un calentador de agua de flujo continuo ofrece una mejor resistencia mecanica ademas de otras ventajas en
términos de consumo de potencia.

En algunas realizaciones, la cadmara de infusion comprende dos porciones. En la realizacion mostrada la camara de
infusion incluye una primera porcién de cdmara de infusién 121 y una segunda porcion de camara de infusion 123.
En algunas realizaciones, la primera porcion de camara de infusién 121 se monta fija con respecto a la estructura
formada por las varillas de conexion 111, el eje 113 y la caldera 115. Preferentemente, la primera porciéon de camara
de infusién 121 se conecta al calentador de agua 115 o esta en contacto térmico con el cuerpo del mismo.

En la realizacion mostrada en los dibujos, la primera porcion de camara de infusion 121 se conecta al calentador de
agua 115 con la interposicion de una placa conformada intermedia 122. El calentador de agua 115 estd, entonces,
en contacto térmico con la porcion de camara de infusiéon 121 a través de dicha placa conformada intermedia 122. El
contacto térmico significa que el calor se puede transmitir desde el cuerpo principal 115B del calentador de agua
hasta la porcion de camara de infusién 121 por conduccién, de tal manera que el calentador de agua 115 puede
mantener la porcion de camara de infusion 121 a una temperatura superior a la temperatura ambiente debido a la
conduccién del calor.
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La segunda porcién de camara de infusion 123 es mévil con respecto a la primera porcién de camara de infusion
121 de acuerdo con la flecha doble fl23 a lo largo de una direccion sustancialmente paralela al eje A-A de la camara
de infusion.

En algunas realizaciones, al menos una de dichas porciones de camara de infusién o ambas de dichas porciones de
camara de infusion estan provistas de medios de perforacion para perforar una capsula C que contiene los
ingredientes para la preparacion de la bebida de café. En la realizacion mostrada en los dibujos, la porcion de
camara de infusion fija 121 esta provista de perforadores 125 que se extienden a través de los orificios en un
miembro de disco 127 dispuesto de forma deslizante en la porcion de camara de infusion fija 121. El miembro de
disco 127 esta provisto de un anillo de sellado 129 que actua conjuntamente con un borde anular de la porcion de
camara de infusién movil opuesta 123. Cuando la camara de infusidn se cierra y se inicia el ciclo de infusion, el agua
caliente que se hace fluir desde el calentador de agua 115 entra en la camara de infusion a través de un conducto
124, se hace fluir a través de los orificios proporcionados en el miembro de disco 127 y entra en la capsula C a
través de las aberturas perforadas en la superficie superior de la capsula por los perforadores 125.

Cuando la camara de infusién se abre después de completar un ciclo de infusion, los muelles (no mostrados)
empujan el miembro de disco 127 lejos de la parte inferior del alojamiento formado por la pared externa
sustancialmente cilindrica de la porcion de cadmara de infusion fija 121, tal como para funcionar como un extractor de
la capsula C después de haber realizado la infusion.

Como se puede observar en los dibujos, la porcién de camara de infusion fija 121 se dispone justo al lado del
calentador de agua 115, de tal manera que el agua se hace fluir a lo largo de una trayectoria muy corta desde el
calentador de agua 115 hasta el interior de la camara de infusién y sustancialmente no se desperdicia nada de calor.
También la bebida dispensada durante el primer ciclo de infusion tras un periodo de espera de la maquina esta
suficientemente caliente, ya que sustancialmente no hay agua fria que permanezca entre el calentador de agua 115
y la cdmara de infusion.

La porcion de camara de infusién moévil 123 tiene forma de copa y cerca de la parte inferior de la misma se puede
disponer una placa 131, que esta ventajosamente provista de salientes de perforacion 133. En algunas
realizaciones, los salientes 133 se abren de tal manera que la bebida extraida a partir de los ingredientes contenidos
en la camara de infusién sale de la camara de infusion a través de pasos que se extienden a lo largo de los salientes
133.

Un miembro hueco sustancialmente cilindrico 135 se puede alojar dentro de la cavidad de la porciéon de camara
mévil 123. El miembro hueco cilindrico 135 esta provisto de una pared interna 135A, que puede tener una forma
correspondiente a la forma de la superficie lateral externa de la capsula C, en el ejemplo ilustrado una forma
troncoconica aproximadamente. El miembro hueco 135 se empuja elasticamente con un muelle 137 dispuesto entre
el miembro hueco cilindrico y la parte inferior de la porcion de camara de infusién movil 123. Dicho miembro hueco
cilindrico 135 actla como un eyector para expulsar la capsula C desde el interior de la porcién de camara de infusién
moévil 123 después de la infusion. En los dibujos, en aras de la simplicidad, el muelle 137 se muestra siempre en su
estado comprimido, incluso cuando la unidad de infusion esta abierta.

Dos medios perforadores para perforar la superficie inferior y la superficie superior de una capsula C como se
describe en el presente documento, permiten el uso de capsulas selladas, fabricadas de plastico, lamina metalica u
otro material adecuado. La posibilidad de omitir uno o el otro, 0 ambos medios de perforantes, no se excluye, como
se ha mencionado anteriormente en relacion con la realizacion anteriormente descrita de las Figuras 1 a 19.

Si bien la porcién de camara de infusion fija 121 se soporta de manera fija en el calentador de agua 115, la porcién
moévil 123 de la cadmara de infusidon se soporta de forma deslizante dentro del bastidor formado por el calentador de
agua 115, las varillas de conexién 111 y el eje 113. Mas especificamente, en el ejemplo mostrado la porcion mévil
123 de la camara de infusion esta provista de dos pares de pasadores que se proyectan lateralmente 123A, 123B.
Los pasadores 123A se acoplan de manera deslizante en las ranuras 110A de la carcasa externa 110, mientras que
los pasadores 123B se acoplan de manera deslizante en las ranuras 110B de la carcasa externa 110 y en las
correspondientes ranuras 111A de las dos varillas de conexién dispuestas en oposicién 111. Un mecanismo de guia
diferente para guiar de forma deslizante la porcién de camara de infusién con respecto a la estructura se puede
proporcionar, por ejemplo, un Unico par de pasadores con una seccion transversal alargada.

Se proporciona un actuador manual o servo adecuado para controlar el movimiento de la porcién de camara de
infusion movil 123. En el ejemplo mostrado en los dibujos, el movimiento de la porcion de camara de infusién movil
123 se controla con una manivela 141 que pivota en 143 para un par correspondiente de varillas 147. Las varillas se
articulan a su vez en 148 a la porcién de camara de infusién moévil 123. La manivela 141 se articula alrededor del eje
113 y se integra con los apéndices 145. Dichos apéndices se articulan, a su vez, en 146 a las varilla de conexién
149 articuladas en 151 a una palanca de control 156. La palanca de control 156 se articula, a su vez, de manera
giratoria en 157 a un saliente 159 integrado con la porcién de camara de infusion fija 121 o con cualquier otra
porcién rigidamente conectada al bastidor que rodea la camara de infusion.
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El giro de la palanca de control 156 alrededor de la articulacién 157 de acuerdo con la flecha doble fI56 provoca el
giro de la manivela 141 alrededor del eje 113. El movimiento de giro de la manivela 141 se transforma por la
conexion manivela-varilla 141-147 en un movimiento de traslacion de la porcion de camara de infusion mévil 123.

Otros tipos de mecanismos de actuacion se pueden utilizar para controlar el movimiento de cierre y de abertura de la
camara de infusién. Por ejemplo, se puede utilizar un motor eléctrico o un actuador hidraulico o neumatico, que
actue, por ejemplo, sobre un eje que controla el movimiento de la manivela 141.

De acuerdo con la realizaciéon mostrada en las Figuras 21-42, la capsula C se introduce en la camara de infusion por
gravedad. Para tal fin, una abertura 160 se proporciona en una superficie superior 112A del bloque 112.

Cuando la camara de infusién esta en la posicion abierta (Figuras 23-26) un miembro de desviacién movil 163,
articulado por medio de un pasador 161 a la parte superior el bloque 112, se dispone debajo de dicha abertura 160.

El miembro de desviacion mévil 163 puede estar compuesto de una pared o conducto 164 soportado por unos
brazos oscilantes 165. El pasador de pivote 161 es paralelo al eje 113 y a los ejes de pivote de los miembros de
transmisién 156, 149, 147, 141 descritos anteriormente y ortogonales a la direccién fl23 del movimiento de cierre y
de abertura de la camara de infusion.

Como se explicara en mas detalle mas adelante, el desviador movil 163 tiene como objetivo guiar y desviar una
capsula C hacia el interior de la porcion de camara de infusiéon moévil 123 y favorecer la descarga, es decir, la
expulsion de la capsula agotada C después de la infusién.

El movimiento de giro de acuerdo con la flecha doble fl63 del desviador moévil 163 alrededor del pasador 161 se
puede impartir preferentemente por la palanca de control 156. En la realizacion ilustrada, este movimiento se obtiene
por medio de un miembro de conexién cinematico entre la palanca de control 156 y el desviador mévil 163. En la
realizacién ilustrada, el miembro de conexién cinematico comprende un par de correderas 168, cada una provista de
un perfil de leva ranurado 168A en el que se acoplan los pasadores 156A correspondientes, estando dichos
pasadores 156A dispuestos en los extremos de las proyecciones 156B integradas con la palanca 156. El giro de la
palanca 156 provoca, por tanto, un movimiento de deslizamiento de las correderas 168. Cada corredera 168 tiene
una proyeccién de extremo 168B que se opone al perfil de leva ranurado 168A respectivo. Cada proyeccion de
extremo 168B se acopla en una ranura 165 A del brazo correspondiente 165 del desviador mévil 163. Con esta
disposicion, el movimiento alternativo de las correderas 168 imparte un movimiento de giro al desviador movil 163.
La palanca de control 156 controla, por tanto, de manera sincronizada el movimiento pivotante del desviador moévil
163 y el movimiento de traslacion de la porcién de camara de infusion 123.

El funcionamiento de la unidad de infusion descrito hasta ahora es como sigue. En las Figuras 23 a 26 la unidad de
infusion 102 esta abierta. UN usuario puede acceder a la abertura 160 desde la parte superior de la maquina. El
usuario puede insertar una capsula C dentro de la abertura de insercion 160. La capsula C cae por gravedad dentro
de la unidad de infusién 102, llegando a la posiciéon que se muestra particularmente en la seccion de la Figura 29. La
capsula C se encuentra con la rampa 164 soportada por los brazos pivotantes 165 y se detiene.

En esta etapa el desviador mévil 163 esta en una posicion tal que la cépsula C, coincidiendo con la rampa 164, se
desvia con la parte inferior de la misma hacia la cavidad de infusion 123R formada en el interior de la porcion de
camara de infusion movil 123, como se muestra en la Figura 29. Antes de cerrar la unidad de infusiéon 102 mediante
la actuacién de la palanca 156, la capsula C se mantiene en esta posicion apoyandose con la superficie superior de
la misma contra la rampa 164 del desviador mévil 163 y con la pared lateral de la misma contra el borde de la
porcién de camara de infusion mévil 123.

Al mover la palanca de control 156 hacia abajo la cdmara de infusion se cierra. Las Figuras 31 a 34 muestran la
camara de infusion 121, 123 acercandose a su posicion cerrada, mientras que las Figuras 35-38 muestran la unidad
de infusion con la camara de infusion en la posicion cerrada lista para comenzar el ciclo de infusion. Durante el
movimiento de cierre, el desviador mévil 163 se eleva gradualmente y despeja el area donde la porcién de camara
de infusion movil 123 se mueve mientras se aproxima a la porcion de camara de infusion fija 121. EI movimiento
pivotante de elevacién alrededor del pasador 161 se controla por las correderas 168 que acoplan el desviador mévil
163 en las proyecciones 168B, actuando como seguidores en las ranuras 165 A, que actian como perfiles de leva.

En la posicion cerrada (Figuras 35-38) la pestafna F de la capsula C se acopla de manera estanca entre el borde de
la porcion de camara de infusién mévil 123 y la junta 129 de la porcion de camara de infusion fija 121. Las
proyecciones de los perforadores 125 y 133 penetran respectivamente en la superficie delantera y en la superficie
inferior de la capsula C permitiendo que el agua caliente a presion fluya a través de la capsula y los ingredientes
contenidos en la misma extraigan los sabores para la produccion de la bebida.

Una vez que el ciclo de infusiéon ha terminado, un movimiento de giro inverso de la palanca de control 156 abre la

camara de infusién 121, 123 como se muestra en las Figuras 39-42. El desviador mévil 163 se empuja hacia abajo
por las correderas 168 de tal manera que la rampa 164 del desviador mévil 163 se empuja contra la capsula C. Esta
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ultima se expulsa o se retira, al menos parcialmente, de la cavidad de infusion 123R desde la porcién de camara de
infusion mévil 123 por el empuje eléstico ejercido por el muelle 137 en el miembro hueco 135, evitando asi que la
capsula C se mantenga dentro de la porcién de camara de infusion mévil 123. El empuje ejercido sobre el lado
superior de la capsula C con el desviador moévil 163 evita que la capsula C pueda permanecer adherida a la porcion
de camara de infusion fija 121. La capsula agotada C se descarga, por tanto, de forma fiable por gravedad. La
capsula agotada C se hace pasar a través de una abertura 185 proporcionada en la carcasa externa 111 y se
descarga en un departamento de recogida desde el que se retira a continuacion por el usuario.

Realizacion de las Figuras 43-46
Las Figuras 43-46 muestran una realizacion adicional de una unidad de infusién de acuerdo con la invencién.

La unidad de infusion, etiquetada con el nimero de referencia 302 en su conjunto, comprende una carcasa fija 310 y
un bloque 312 dispuesto en la parte superior de dicha carcasa fija 310 y restringido a la misma. La carcasa 310 y el
blogue 312 se montan en una posicion fija dentro de una maquina de café, tal como la maquina de café 1 de la
Figura 20. La carcasa 310 encierra dos porciones de una camara de infusién y aloja un bastidor estructural que
rodea la camara de infusion y en el que se descargan las fuerzas generadas en el interior de la camara de infusion
durante el proceso de infusion.

En algunas realizaciones el bastidor estructural incluye dos varillas de conexién laterales 311. Cada varilla de
conexion 311 se puede fabricar de una lamina de metal o de cualquier otro material adecuado.

Los primeros extremos 311A de las dos varillas de conexién 311 se conectan entre si por un eje transversal 313. Los
segundos extremos opuestos 311B de las varillas de conexion 311 se conforman de tal como para formar un
miembro conector para su conexion a un calentador de agua 315. En algunas realizaciones, los extremos 311B de
las varillas de conexién estan provistos de un orificio pasante, para proporcionar una conexiébn mecéanica para los
salientes correspondientes 315A proporcionados en la superficie externa del calentador de agua 315.

Las dos varillas de conexion 311, el eje 313 y el calentador de agua 315 se conectan estructuralmente para formar
dicho bastidor estructural que recibe las fuerzas generadas en la camara de infusion durante la infusién. Por lo tanto,
el calentador de agua 315 forma un componente estructural de dicho bastidor.

En algunas realizaciones, el calentador de agua 315 comprende un cuerpo principal 315B, por ejemplo, formado por
un bloque de metal, tal como aluminio o una aleacién a base de aluminio, u otro material conductor de calor. Los
salientes 315A se forman preferentemente en la superficie lateral externa del cuerpo principal 315B. El cuerpo
principal 315B se puede fabricar por fundicién a presion. Los salientes 315A se pueden formar integralmente con el
cuerpo principal 315B en una sola etapa de fabricacién de fundicién a presion.

En algunas realizaciones, el cuerpo principal 315B encierra una resistencia eléctrica 315C y un conducto de agua
315D. Tanto la resistencia eléctrica 315C como el conducto de agua 315D se pueden enrollar helicoidalmente
alrededor de un eje del cuerpo 315B del calentador de agua 315. Los conectores de la resistencia eléctrica 315D a
una linea de potencia estan etiquetados con el numero de referencia 316. El extremo de entrada del conducto de
agua 315D se conecta a través de un tubo de conexién a una bomba de agua (no mostrada). El extremo de salida
del conducto de agua 315D tiene un conector 318 desde el que se alimenta agua caliente a presién a la camara de
infusion, como se describira mas adelante.

Un calentador de agua de este tipo es un denominado calentador de agua instantaneo o de flujo continuo, es decir,
uno en el que una cantidad muy pequefia de agua esta contenida en el conducto de agua de forma helicoidal 315D y
en el que la resistencia eléctrica 315C es lo suficientemente potente como para calentar el agua mientras se
alimenta a través del calentador de agua 115 durante su uso. En realizaciones menos ventajosas, un calentador de
agua diferente se puede utilizar en su lugar, tal como una caldera con un recipiente de acumulacién en la que se
mantiene una mayor cantidad de agua caliente a la temperatura requerida con una resistencia mas pequena.

También en esta realizacion, el calentador de agua forma un componente estructural del bastidor que soporta la
camara de infusién. Diferentes disefios son posibles, por ejemplo, en los que el calentador de agua no forma parte
del bastidor estructural que soporta la camara de infusién.

En algunas realizaciones, la camara de infusién comprende dos porciones. En la realizacion mostrada en las Figuras
43-46, la camara de infusién incluye una primera porcién de cdmara de infusion 321 y una segunda porcién de
camara de infusion 323. En algunas realizaciones, la primera porcién de camara de infusién 321 se monta de forma
fija con respecto al bastidor que incluye las varillas de conexién 311, el eje 313 y el calentador de agua 315.
Preferentemente, la primera porcion de camara de infusion 321 esta en contacto térmico con el cuerpo del
calentador de agua 315, por ejemplo, fijada a o soportada por el calentador de agua 315. La primera porcion de
camara de infusiéon forma una cavidad de infusion en la que la capsula C se introduce como se desvela a
continuacion en el presente documento.
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En la realizacion mostrada en las Figuras 43-46 la primera porcion de camara de infusion 321 se aloja en un asiento
322 rigidamente limitado al cuerpo del calentador de agua 315. El asiento 322 se puede formar integralmente con el
cuerpo 315B del calentador de agua 315, por ejemplo, se puede fabricar con la parte restante del cuerpo 315B y con
los salientes 315A en una sola etapa de fabricacion de moldeo o fundicion a presién. El calentador de agua 315
esta, por tanto, en contacto térmico con la porcién de camara de infusién 321 a través de dicho contacto del asiento
322. El contacto térmico significa que el calor se puede transmitir desde el cuerpo principal 315B del calentador de
agua 315 a la porciéon de camara de infusion 321 por conduccién, de manera que la calentador de agua 315 puede
mantener la porcion de camara de infusion 321 a una temperatura por encima de la temperatura ambiente debido a
la conduccion de calor.

La segunda porcién de camara de infusion 323 es mévil con respecto a la primera porcién de camara de infusion
321 de acuerdo con la flecha doble f323 a lo largo de una direccién sustancialmente paralela al eje A- A de la
camara de infusion.

Una o ambas de dichas porciones de camara de infusion pueden estar provistas de medios de perforacion para
perforar una cépsula C que contiene los ingredientes para producir la bebida de café o cualquier otro producto
comestible por infusién.

En la realizacién mostrada en los dibujos, la porcién de camara de infusion mévil 323 esta provista de perforadores
325 que se extienden a través de los orificios proporcionados en un miembro de disco 327 dispuesto de manera
deslizante en la porcién de camara de infusion movil 323. El miembro de disco 327 esta provisto de un anillo de
sellado 329 que actlia conjuntamente con un borde anular de la porcion de camara de infusién fija opuesta 321.
Cuando la camara de infusion esta cerrada, la capsula C se encuentra en la cavidad de infusién conformada en la
porcién de camara de infusion 321 y el ciclo de infusion se inicia, el agua caliente que se hace fluir desde el
calentador de agua 315 y que sale del conector 318 entra en la cdmara de infusion a través de un conducto 324
desde el lado de la porcion de camara de infusién mévil 323. Una tuberia flexible 318A conecta el conducto 324 y el
conector 318, lo que permite el movimiento de cierre y de abertura de las dos porciones de cdmara de infusion. El
agua caliente a presion se hace fluir a través de los orificios proporcionados en el miembro de disco 327 y entra en
la capsula C a través de las aberturas perforadas en la superficie superior de la capsula con los perforadores 325.

Los muelles (no mostrados) empujan el miembro de disco 327 lejos de la parte inferior del alojamiento formado por
la pared cilindrica sustancialmente externa de la porcion camara de infusion movil 323, como para retirar la capsula
C de los perforadores 325 después de que la infusién se ha realizado.

La porcién de camara de infusion fija 321 tiene forma de taza y cerca de la parte inferior de la misma se dispone una
placa 331, que esta provista de salientes de perforacion 333. Los salientes 333 estan provistos de aberturas de tal
manera que la bebida extraida a partir de los ingredientes contenidos en la camara de infusion sale de la camara de
infusion a través de pasos que se extienden a lo largo de los salientes 333 y se dispensa a través de un conducto de
dispensacion 334.

Un miembro hueco sustancialmente cilindrico 335 se puede alojar dentro de la cavidad de infusion de la porcion de
camara mévil 323. El miembro hueco cilindrico 335 puede estar provisto de una pared interna 335A que tiene una
forma que reproduce la forma de la superficie lateral externa de la capsula C, en el ejemplo ilustrado una forma
aproximadamente troncoconica. El miembro hueco 335 se empuja elasticamente por un muelle 337 dispuesto entre
el miembro hueco cilindrico 335 y la parte inferior de la porcién de cadmara de infusion fija 321. Dicho miembro hueco
cilindrico 335 actlia como un eyector para expulsar la capsula C desde el interior de la porcién de camara de infusién
fija 321 después de la infusion.

El conducto de dispensacion 334, desde el que se dispensa la bebida, se extiende a través del cuerpo 315B del
calentador de agua 315. Preferentemente, el cuerpo 315B del calentador de agua 315 es axialmente hueco como se
muestra en 315E y tiene una porcién delantera a través del orificio 315F de tal manera que el conducto de
dispensacion 334 se puede conectar a una boquilla de dispensacion de bebidas 5A de la maquina en la que se
dispone la unidad de infusién.

Esta disposicion especial garantiza que el conducto de dispensacion 334 se caliente y alcance una temperatura por
encima de la ambiente, incluso antes de que se realice el primer ciclo de infusién. El calentamiento del conducto de
dispensacion 334 se consigue mediante la conveccién de calor desde el calentador de agua 315. El contacto intimo
entre la porcién de camara de infusion fija 321 y el cuerpo 315B del calentador de agua 315 es tal que la mas grande
de las dos porciones de camara de infusion se calienta con la misma resistencia que calienta el agua de infusion
antes de que comience el ciclo de infusién. Ambas medidas dan como resultado una bebida caliente que se
dispensa ya desde la primera porcion de bebida dispensada con la unidad de infusion 302.

El uso de dos perforadores para perforar la superficie inferior y la superficie superior de una capsula C no es
obligatorio. Sin embargo proporcionar dos perforadores permite el uso de capsulas selladas, fabricadas de plastico,
lamina metdlica u otro material adecuado. La posibilidad de omitir uno o el otro, o los dos perforadores, no esta
excluida.
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Si bien la porcién de camara de infusion fija 321 se soporta de manera fija en el calentador de agua 315, la porcién
de camara de infusion movil 323 se soporta de forma deslizante dentro del bastidor formado por el calentador de
agua 315, las varillas de conexién 311 y el eje 313. Mas especificamente, la porcién mévil 323 de la camara de
infusion puede estar provista de pares de pasadores que se proyectan lateralmente 323A que se acoplan de manera
deslizante en las ranuras 310A de la carcasa externa 310. Los pasadores 323A tienen una seccion transversal
alargada de tal manera que un par de tales pasadores es suficiente para guiar convenientemente la porcién de
camara de infusion movil 323 evitando la inclinacion de los mismos.

El movimiento de la porcién de camara de infusién mévil 323 se controla con una manivela 341 articulada alrededor
del eje 313 y que pivota en 343 para un par de varillas 347 correspondiente. Las varillas estan a su vez articuladas
en 348 a la porcion de camara de infusion mévil 323. El movimiento de la porcién de camara de infusion 323 se
puede controlar por medio de una varilla de conexion 349 articulada en 343 en el pivote que conecta la manivela 341
y las varillas 347. La varilla de conexién 349 se hace pivotar a su vez en 350 a una palanca de control 356 acoplada
de forma pivotante en 357 a la carcasa 310.

El giro de la palanca de control 356 alrededor de la articulacion 357 de acuerdo con la flecha doble f356 provoca el
giro de la manivela 341 alrededor del eje 313. El movimiento de giro de la manivela 341 se transforma por la
conexion manivela-varilla 341-347 en un movimiento de traslacién de la porcion de cdmara de infusién movil 323.

Otros tipos de mecanismos de actuacién se pueden utilizar para controlar el cierre y la abertura de la camara de
infusion. Por ejemplo, se puede utilizar un motor eléctrico o un actuador hidraulico o neumatico que actda, por
ejemplo, sobre un eje que controla el movimiento de la manivela 341.

De acuerdo con la realizaciéon mostrada en las Figuras 43-46, la capsula C se introduce en la camara de infusion por
gravedad. Para ello, se proporciona una abertura o ranura 360 en una superficie superior 312A del bloque 312. La
capsula C se hace caer acuerdo con la flecha F1 (Figura 44) a través de la abertura o ranura 360.

Cuando la camara de infusidon esta en su posicion abierta (Figuras 43, 44), un miembro de desviacion movil 363
articulado por medio de un pasador 361 al bloque superior 312 se dispone debajo de dicha abertura 360. El pasador
de pivote 361 es preferentemente paralelo al eje 313 y a los ejes de pivote de los miembros de transmision 356, 349,
347, 341 descritos anteriormente y ortogonal a la direccién 323 del movimiento de cierre y de abertura de la camara
de infusién.

Como se explica en mas detalle mas adelante, el desviador movil 363 tiene como objetivo guiar y desviar una
capsula C hacia el interior de la porcion de camara de infusion fija 321 y favorecer la descarga, es decir, la expulsion
de la capsula agotada C después de la infusion.

El movimiento de giro de acuerdo con la flecha doble 363 del desviador mévil 363 alrededor del pasador 361 se
puede impartir preferentemente por la palanca 356. En la realizacion ilustrada, este movimiento se obtiene por medio
de un miembro de conexion entre la palanca de control 356 y el desviador mévil 363. El miembro de conexion puede
comprender un par de varillas de conexion 368 que se hacen pivotar en 368A para la palanca de control 356 y en
368B para un apéndice 363A del desviador mévil 363. EI movimiento de giro de la palanca de control 356 provoca,
por tanto, también un movimiento pivotante del desviador mévil 363. Este Gltimo puede tomar hasta dos posiciones
extremas, que se muestran en las Figuras 44 y 46, respectivamente, correspondientes a la posicion abierta y a la
posicion cerrada de la camara de infusion, respectivamente.

En la primera posicién, el desviador mévil 363 se dispone debajo de la abertura o ranura 360 de tal manera que la
capsula C introducida a través de la ranura 360 se desvia por el desviador mévil 363 hacia la porcién fija 321 de la
camara de infusion. En la segunda posicion (Figura 46) el desviador mévil 363 se coloca por encima de la cadmara de
infusion. El movimiento del desviador mévil 363 controlado por la palanca 356 se reduce progresivamente de tal
manera que desviador movil se mueve lejos de la trayectoria de la porcion de cdmara de infusion movil 323 con
antelacién del cierre de la camara de infusién, tal como para no interferir con el movimiento de cierre.

El funcionamiento de la unidad de infusion 302 descrito hasta ahora es como sigue. En la Figuras 43 y 44, la unidad
de infusidén 302 esta abierta. Se puede acceder a la abertura 360 para la introduccién de una capsula C en la unidad
de infusion. La capsula C cae por gravedad dentro de la unidad de infusion 302, llegando a la posicion mostrada en
linea continua en la seccion transversal de la Figura 44. Durante su movimiento de caida, la capsula C se encuentra
con el conducto desviador mévil 363 y se detiene por tanto. El desviador moévil 363 esta en una posicion tal que la
capsula C, coincidente con el desviador moévil 363, se desvia con la parte inferior de la misma hacia la cavidad de
infusion 321R formada en el interior de la porcién de camara de infusion fija 321. La capsula C se soporta por tanto
con la superficie lateral de la misma contra el borde del miembro hueco 335 o contra el borde de la porciéon de
camara de infusién movil 321. La capsula C se mantiene en esta posicion por el miembro desviador 363 hasta que la
unidad de infusién se cierra actuando sobre la palanca de control 356.
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Al actuar la palanca de control 356 hacia abajo, la camara de infusion se cierra (Figuras 45, 46). Durante el
movimiento de cierre, el desviador mévil 363 se eleva gradualmente y despeja el area donde la porcién de camara
de infusién mévil 323 se mueve acercandose a la porcion de camara de infusion fija 321. El movimiento de elevacion
pivotante alrededor del pasador 361 se controla por la palanca de control 356 a través de las varillas 368. Antes de
despejar el espacio entre las porciones de camara de infusion 321, 323 el desviador mévil 363 empuja la capsula C
dentro de la cavidad de infusién 321R.

En la posicién cerrada, la pestaia F de la capsula C se acopla de manera estanca entre el borde de la porcion de
camara de infusion fija 321 y la junta 329 de la porcion de camara de infusion movil 323. Las proyecciones de los
perforadores 325 y 333 penetran, respectivamente, en la superficie delantera y en la superficie inferior de la capsula
C permitiendo que el agua caliente a presion fluya a través de la capsula y los ingredientes contenidos en la misma
extraen los sabores para la produccién de la bebida.

Una vez que el ciclo de infusiéon ha terminado, con un movimiento de giro inverso de la palanca de control 356 la
camara de infusion 321, 323 se abre de nuevo. El desviador mévil 363 se empuja hacia abajo por los brazos 368 tal
como para empujarse contra la capsula C. Esta ultima se expulsa o sale, al menos parcialmente, de la cavidad 321R
de la porcion de camara de infusion fija 321 por el empuje elastico ejercido por los muelles 337 en el miembro hueco
335, impidiendo de este modo que la capsula C permanezca dentro de la porciéon de camara de infusién fija 321. El
empuje hacia abajo ejercido en el lado superior de la capsula C por el desviador moévil 363 evita que la capsula C
permanezca fijada a la porciéon de camara de infusion mévil 323 o a la porcion de camara de infusién fija 321. La
capsula agotada C se descarga de forma fiable por gravedad.

Realizaciones de las Figuras 47 a 52

Una realizacién de una unidad de infusion de acuerdo con la invencion se muestra en las Figuras 47-52. En estas
Figuras solo se muestran las porciones de camara de infusién, los componentes mecanicos para el control de
abertura y cierre de la camara de infusion y los dispositivos para la manipulacién de la capsula. El bastidor externo,
las guias y otras partes auxiliares de la unidad de infusién se han omitido en aras de la claridad de los dibujos. Los
miembros, componentes o elementos correspondientes a los de la realizacion mostrada en las Figuras 43 a 46 se
han etiquetado con los mismos nimeros de referencia aumentados en "100". Por tanto, por ejemplo, la palanca de
actuacién de la realizacion ilustrada en las Figuras 47 a 52 se etiqueta con el nimero de referencia 456 y
corresponde a la palanca de actuacién 356 de la realizacion ilustrada en las Figuras 43 a 46.

La unidad de infusién, que se etiqueta con el numero de referencia 402 como un todo, comprende un bastidor fijo
(no mostrado) que soporta una camara de infusién. El bastidor se puede disefiar como se ha divulgado en conexion
con las realizaciones descritas anteriormente. Adicionalmente, la unidad de infusién puede incluir un calentador de
agua, que puede, por ejemplo, disponerse en el lado izquierdo en las Figuras 47-50. El calentador de agua puede
ser un calentador de agua instantaneo, es decir, un calentador de agua de flujo continuo como se ha mencionado
anteriormente.

En la realizaciébn mostrada en las Figuras 47-52 la cdmara de infusion incluye una primera porcion de camara de
infusion 421 y una segunda porcion de camara de infusion 423. La primera porcién de cdmara de infusion 421 forma
una cavidad de infusion 421A, en el que se introduce una cépsula C que contiene ingredientes de la bebida. En
estas realizaciones, la primera porcién de camara de infusiébn 421 se soporta fijamente por el bastidor.
Preferentemente, la primera porcion de camara de infusion 421 esta en contacto térmico con el cuerpo del
calentador de agua, por ejemplo, fijada a o soportada por el calentador de agua.

La segunda porcién de camara de infusion 423 es mévil con respecto a la primera porcién de camara de infusion
421 de acuerdo con la flecha doble 423 a lo largo de una direccién sustancialmente paralela al eje A-A de la camara
de infusion. Una o ambas, de dichas porciones de camara de infusién 421, 423 pueden estar provistas de medios de
perforacion para perforar una céapsula C.

La porcién de camara de infusién mévil 423 esta provista de perforadores 425 que se extienden a través de orificios
proporcionados en un miembro de disco 427 dispuesto de manera deslizante en la porciéon de camara de infusién
moévil 423. El un anillo de sellado 429 rodea el miembro de disco 427 y se dispone para actuar conjuntamente con un
borde anular de la porciéon de camara de infusion fija opuesta 421. Cuando la camara de infusion se cierra y se inicia
el ciclo de infusion, el agua caliente que se hace fluir desde el calentador de agua entra en la cdmara de infusién a
través de un conducto 424 desde el lado de la porcién de camara de infusién movil 423. El agua caliente a presion
se hace fluir a través de los orificios proporcionados en el miembro de disco 427 y entra en la capsula C a través de
aberturas perforadas en la superficie superior de la capsula por los perforadores 425.

Los muelles (no mostrados) empujan el miembro de disco 427 lejos de la parte inferior del alojamiento formado por

la pared cilindrica sustancialmente externa de la porciéon camara de infusion moévil 423, tal como para retirar la
capsula C de los perforadores 425 después de que la infusién se ha realizado.
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La porcién de camara de infusion fija 421 tiene forma de taza y cerca de la parte inferior de la misma se dispone una
placa 431, que esta provista de salientes de perforacion 433. Los salientes 433 se abren de tal manera que la bebida
sale de la camara de infusiéon a través de pasos que se extienden a lo largo de los salientes 433 y se dispensa a
través de un conducto de dispensacion 434.

Un miembro hueco sustancialmente cilindrico 435 se puede alojar dentro de la cavidad de infusion de la porcion de
camara mévil 423. El miembro hueco cilindrico 435 puede estar provisto de una pared interna 435A que tiene una
forma que reproduce la forma de la superficie lateral externa de la capsula C, en el ejemplo ilustrado, una forma
aproximadamente troncoconica. El miembro hueco 435 se empuja elasticamente por un muelle 437 dispuesto entre
el miembro hueco cilindrico 435 y la parte inferior de la porcion de cadmara de infusion fija 421. Dicho miembro hueco
cilindrico 435 actlia como un eyector para expulsar la capsula C desde el interior de la porcién de camara de infusién
fija 421 después de la infusion.

El movimiento de la porcién de cdmara de infusién movil 423 se controla con una manivela 441 articulada alrededor
de un eje 413 y que pivota en 443 con respecto a un par correspondiente de varillas 447. Las varillas estan a su vez
articuladas en 448 a la porcion de camara de infusion movil 423. El movimiento de la porcién de camara de infusién
423 se puede controlar por medio de una varilla de conexion 449 articulada en 443 al pivote que conecta la manivela
441 y las varillas 447. La varilla de conexién 449 se hace a su vez pivotar en 450, con respecto, a una palanca de
control 456 acoplada de forma pivotante en 457 al bastidor estacionario.

El giro de la palanca de control 456 alrededor de la articulacién 457 de acuerdo con la flecha doble f456 provoca el
giro de la manivela 441 alrededor del eje 413. El movimiento de giro de la manivela 441 se transforma por la
conexiéon manivela-varilla 441-447 en un movimiento de traslacién (f23) de la porcion de camara de infusién mévil
423.

Otros tipos de mecanismos de actuacién se pueden utilizar para controlar el cierre y la abertura de la camara de
infusion. Por ejemplo, se puede utilizar un motor eléctrico o un actuador hidraulico o neumatico que actua, por
ejemplo, sobre un eje que controla el movimiento de la manivela 441.

De acuerdo con la realizacién mostrada en las Figuras 47-52, la capsula C se introduce en la camara de infusion por
gravedad. Para ello, se proporciona una abertura o ranura en una superficie superior de la maquina de café en la
que se dispone la unidad de infusion 402. La capsula C se hace caer de acuerdo con la flecha F1 (Figura 47) hacia
la unidad de infusién 402.

Cuando la camara de infusién esta en su posicion abierta (Figuras 47, 51), un desviador mévil 463 articulado por
medio de un pasador 461 a la estructura estacionaria de la unidad de infusiéon (no mostrada) se dispone debajo de la
abertura de entrada a través de la que la capsula C cae por gravedad. El pasador de pivote 461 es preferentemente
paralelo al eje 413 y a los ejes de pivote de los miembros de transmision 456, 449, 447, 441 descritos anteriormente
y ortogonal a la direccién 423 del movimiento de cierre y de abertura de la camara de infusion.

Como se explica en mas detalle mas adelante, el desviador movil 463 tiene como objetivo guiar y desviar una
capsula C hacia la porcion de camara de infusion fija 421 y favorecer la descarga, es decir, la expulsion de la
capsula agotada C después de la infusion.

El movimiento de giro de acuerdo con la flecha doble f463 del desviador mdvil 463 alrededor del pasador 461 se
puede impartir preferentemente por la palanca de control 456. En la realizacion ilustrada, este movimiento se obtiene
por medio de un miembro de conexion entre la palanca de control 456 y el desviador moévil 463. EI miembro de
conexion puede comprender un par de varillas de conexién 468 que pivotan en 468A con respecto a la palanca de
control 456 y en 468B con respecto a un apéndice 463A del desviador mévil 463. El movimiento de giro de la
palanca de control 456 provoca, por tanto, también un movimiento pivotante del desviador mévil 463. Este ultimo
puede tomar hasta dos posiciones extremas, que se muestran en las Figuras 47, 51 y en las Figuras 50, 52,
correspondientes a la posicion abierta y a la posicion cerrada de la camara de infusién, respectivamente.

En la primera posicién, el desviador movil 463 se dispone debajo de la abertura o ranura de entrada a través de la
que se introduce la capsula C en la unidad de infusion, estando la camara de infusion abierta, de manera que la
capsula C se desvia por el desviador mévil 463 hacia la porcién de camara de infusién fija 421. En la segunda
posicion (Figura 50, 52) el desviador mévil 463 se coloca por encima de la camara de infusién, estando esta ultimo
cerrado. EI movimiento del desviador movil 463 controlado por la palanca de control 456 se reduce progresivamente
de tal manera que desviador moévil se mueve lejos de la trayectoria de la porcién de camara de infusién movil 423
con antelacion del cierre de la camara de infusion, tal como para no interferir con el movimiento de cierre.

El desviador movil 463 actlia conjuntamente con un miembro de soporte de capsula moévil 471 asociado a la porciéon
de camara de infusion fija 421. Como se muestra mejor en las Figuras 51 y 52, en esta realizacién el miembro de
soporte de capsula movil 471 esta provisto con dos brazos aproximadamente en forma de L 472 (solo uno de los
cuales es visible en las Figuras 51 y 52). Ambos brazos en forma de L 472 pivotan centralmente en 473 alrededor de
un eje comun con respecto a la porcion de camara de infusion fija 421. Los respectivos primeros extremos de los
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brazos en forma de L 472 se integran con un asiento 471S. El asiento 471S esta destinado a recibir y retener la
parte inferior de la pestana F de una capsula C tras la insercion de la capsula y antes de que la cadmara de infusién
se cierre. Como se muestra mejor en las Figuras 47 y 51, cuando la camara de infusion esta abierta, la capsula C se
soporta por el desviador moévil 463 y por el miembro de soporte de capsula movil 471. Mas especificamente, la
superficie superior de la capsula C, rodeada por la pestafia F, se soporta contra el desviador movil 463. La parte
inferior de la pestafia F descansa en el asiento 471 S del miembro de soporte de capsula moévil 471. Por lo tanto, en
esta realizacion, la capsula C no hace contacto con la cadmara de infusiéon hasta que el movimiento de cierre de la
unidad de infusién comienza.

El movimiento del miembro de soporte de capsula moévil 471 se sincroniza con el movimiento de cierre de la camara
de infusién vy, por tanto, del desviador movil 463 como sigue. El miembro de soporte de capsula movil 471 se
conecta por medio de una conexién mecanica al mecanismo de actuacion, que abre y cierra la camara de infusién.
En esta realizacién dicho mecanismo de actuacion esta formado por la palanca de control 456. Mas
especificamente, en la realizacién mostrada en los dibujos, el segundo extremo de cada uno de los brazos en forma
de L 472 se articula en 475 a una varilla respectiva 477. Cada varilla 477 esta provista, en un primer extremo de la
misma, de un primer ojal 477A acoplado en 475 al respectivo brazo en forma de L 472. El segundo extremo opuesto
de cada varilla 477 esta provisto de un ojal alargado 477B deslizante y vinculado de manera giratoria con un pasador
479 integrado con la varilla de conexién correspondiente 468. Esta ultimo se conecta, a su vez, a la palanca de
control 456. Por lo tanto, el giro de la palanca de control 456 provoca, a través de las varillas de conexion 468 y las
varillas 477, un movimiento pivotante del miembro de soporte de capsula movil 471 alrededor de los pivotes 473. Los
ojales alargados 477B de las dos varillas 477 permiten una diferencia en la fase del movimiento de las barras 477
con respecto al movimiento de la palanca de control 456.

El funcionamiento de la unidad de infusion 402 descrito hasta ahora es como sigue. En la Figura 47 la unidad de
infusion 402 esta abierta. Una cépsula C se ha introducido por gravedad en la unidad de infusion 402 y se soporta
por el desviador mévil 463 y el miembro de soporte de capsula mévil 471, despejando las porciones de camara de
infusion 421, 423. El desviador mévil 463 y el miembro de soporte de capsula movil 471 se disponen en una posicion
tal que la capsula C, mediante su coincidencia con el desviador movil 463, se desvia con la parte inferior de la
misma hacia la cavidad de infusién formada en el interior de la porcion de camara de infusién fija 421, sin entrar en
contacto con la porcién de camara de infusion 421. La capsula C se mantiene en esta posicion hasta que la unidad
de infusién se cierra actuando sobre la palanca de control 456.

Al actuar la palanca de control 456 hacia abajo (flecha 56, Figura 48), la camara de infusién se cierra. EI movimiento
de cierre se muestra en las Figuras 47, 48 y 49. Durante el movimiento de cierre, el desviador movil 463 se eleva
gradualmente y despeja el area donde la porcion de camara de infusién movil 423 se mueve acercandose a la
porcién de cdmara de infusién fija 421. El movimiento de elevacion alrededor del pasador 461 se controla por la
palanca de control 456 a través de las varillas 468. Al mismo tiempo, las varillas 477 provocan el movimiento
pivotante del miembro de soporte de capsula movil 471 alrededor de la articulacion 473. Debido a la forma alargada
de los ojales 477B, el movimiento pivotante del miembro de soporte mévil 471 se retrasa con respecto al movimiento
de la palanca de control 456, de manera que la capsula C se soporta correctamente con la pestana F retenida en el
asiento 471S hasta que el desviador moévil 463 haya empujado la capsula en acoplamiento con la porcion de camara
de infusion fija 421. Esto se muestra mejor en la Figura 48, donde la capsula C se ha empujado por el desviador
moévil 463 parcialmente en la porcion de camara de infusién fija 421, mientras que el miembro de soporte de capsula
moévil 471 esta todavia en su posicion inicial.

Como se muestra en las Figuras 49 y 50, el miembro de soporte de capsula mévil 471 queda despejado entonces,
permitiendo por tanto el cierre de la camara de infusion.

En la posicién cerrada, la pestaia F de la capsula C se acopla de manera estanca entre el borde de la porcion de
camara de infusion fija 423 y la junta 429 de la porcion de camara de infusion movil 423. Las proyecciones de los
perforadores 425 y 433, respectivamente, penetran en la superficie delantera y en la superficie inferior de la capsula
C permitiendo que el agua caliente a presion fluya a través de la capsula para extraer los sabores de los
ingredientes contenidos en la capsula.

Una vez que el ciclo de infusiéon ha terminado, con un movimiento de giro inverso de la palanca de control 456 la
camara de infusién 421, 423 se abre de nuevo. El desviador moévil 463 se empuja hacia abajo con las varillas de
conexion 468 a fin de empujarse desde la parte superior contra la capsula C. Esta uUltima se expulsa o, se retira, al
menos parcialmente de la cavidad de infusion formada en la porciéon de camara de infusién fija 421 mediante la
fuerza elastica ejercida por los muelles 437 en el miembro hueco 435, impidiendo de este modo que la capsula C
quede dentro de la porcion de camara de infusién fija 421. El empuje ejercido sobre el lado superior de la capsula C
por el desviador mévil 463 evita que la capsula C quede, por tanto, fijada a la porcién de camara de infusion mévil
423 o a la porcién de camara de infusion fija 421. La capsula agotada C se descarga de forma fiable por gravedad.
El miembro de soporte de capsula moévil 471 se mueve también de nuevo hacia la posicion inicial mostrada en la
Figura 47 con la palanca de control 456 a través de las varillas 477. La forma alargada de los ojales 477B permite un
retraso del movimiento de retorno del miembro de soporte de capsula moévil 471 con respecto al movimiento de

16



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

65

ES 2535859 T3

abertura de la camara de infusion, tal como para facilitar la expulsién de la capsula gastada C hacia una bandeja de
recogida o similar, dispuesta debajo de la camara de infusion 421, 423.

En esta realizacién, la palanca de control se utiliza para actuar el movimiento de cierre de la camara de infusion, asi
como el movimiento del desviador movil y del elemento de soporte de capsula mévil. Preferentemente, como se ha
mencionado anteriormente, el movimiento del desviador mévil y del miembro de soporte de capsula movil se controla
activamente con la palanca de control o con cualquier otro actuador utilizado para controlar el cierre de la cdmara de
infusion y el movimiento de abertura, también en la fase inversa, cuando el cdmara de infusién se abre y el
desviador movil se mueve de nuevo a la posicion de retencion y desviacion de capsula.

Realizacion de las Figuras 53-57

Una realizacion adicional de una unidad de infusién de acuerdo con la invencién se muestra en las Figuras 53 a 57.
Los componentes correspondientes a los de la realizacion ilustrada en las Figuras 47 a 52 se marcan con los
mismos numeros de referencia aumentados en "100".

La unidad de infusion 502 comprende un bastidor fijo 504, que aloja y soporta una cdmara de infusion. Ademas, la
unidad de infusion incluye un calentador de agua 515. Preferentemente, el calentador de agua es un calentador de
flujo continuo, que incluye un cuerpo del calentador de agua en el que se incorpora una resistencia eléctrica 515C de
calentamiento y un conducto de agua 515D.

En la realizacion mostrada en las Figuras 53-57, la camara de infusion incluye una primera porcién de camara de
infusion 521 y una segunda porcion de camara de infusion 523. Una cavidad de infusién 521A se forma en la
primera porciéon de camara de infusién 521. En estas realizaciones, la primera porcion de camara de infusién 521 se
fija con respecto al bastidor 504. Preferentemente, la primera porcién de camara de infusion 521 esta en contacto
térmico con el cuerpo del calentador de agua 515, por ejemplo, la primera porcién de camara de infusion 521 se
dispone en un asiento 522 formado integralmente con el cuerpo del calentador de agua 515. La segunda porcién de
camara de infusién 523 es movil con respecto a la primera porcién de camara de infusiéon 521 de acuerdo con la
flecha doble f523 lo largo de una direccién sustancialmente paralela al eje A-A de la camara de infusion.

Una o ambas de dichas porciones de camara de infusién 521, 523 pueden estar provistas de medios de perforacion
para perforar una capsula C que contiene los ingredientes para producir la bebida de café, o cualquier otro producto
comestible, por infusién. En la realizacion mostrada en los dibujos, la porcion de camara de infusion movil 523 esta
provista de un solo perforador 525 que se extiende a través de una abertura de un miembro de disco 527 dispuesto
de forma deslizante en la porcién de cdmara de infusion mévil 523. EI miembro de disco 527 esta provisto de un
anillo de sellado 529 que actla conjuntamente con un borde anular de la porcién de camara de infusién fija opuesto
521. Cuando la camara de infusion se cierra y se inicia el ciclo de infusién, el agua caliente que se hace fluir desde
el calentador de agua, entra en la camara de infusién a través de un conducto 524 desde el lado de la porcion de
camara de infusién movil 523. El agua caliente a presién se hace fluir a través del perforador 525 y entra en la
capsula C a través de las aberturas perforadas en la superficie superior de la capsula con el perforador 525. Un
muelle 527A empuja el miembro de disco 527 lejos de la parte inferior del alojamiento formado por la pared cilindrica
sustancialmente externa de la porcién de camara de infusion mévil 523, a fin de retirar la capsula C del perforador
525 después de la finalizacion del ciclo de infusion y abrir la cdmara de infusién.

La porcién de camara de infusion fija 521 tiene forma de taza y cerca de la parte inferior del mismo una placa 531 se
dispone a través del cual un perforador 533 se extiende. El perforador 533 tiene una abertura a través de la que la
bebida extraida de los ingredientes contenidos en la camara de infusién sale de la camara de infusién y se hace fluir
en un conducto de dispensacion 534. Preferentemente, el conducto de dispensacion 534 se extiende a través de
una cavidad 515E del cuerpo calentador de agua y esta en comunicacion de fluido con una boquilla dispensadora de
bebidas (no se muestra).

Un miembro hueco sustancialmente cilindrico 535 se puede alojar dentro de la cavidad de infusion de la porcion de
camara mévil 523. El miembro hueco cilindrico 535 puede estar provisto de una pared interna 535A que tiene una
forma que reproduce la forma de la superficie lateral externa de la capsula C, en el ejemplo ilustrado, una forma
aproximadamente troncoconica. El miembro hueco 535 se empuja elasticamente con un muelle 537 dispuesto entre
el miembro hueco cilindrico 535 y la parte inferior de la porcién de cadmara de infusion fija 521. Dicho miembro hueco
cilindrico 535 actia como un eyector para empujar la capsula C lejos de la parte inferior de la porcion de camara de
infusion fija 521 después de la infusién.

La porciéon de camara de infusién moévil 523 se soporta de forma deslizante dentro del bastidor 504. El movimiento
de la porcion de camara de infusion moévil 523 se controla por una manivela 541 articulada alrededor de un eje 513 y
que pivota en 543 con respecto a un par correspondiente de varillas 547. Las varillas se articulan, a su vez, en 548
con respecto a la porcién de camara de infusién movil 523. El movimiento de la porcion de camara de infusion 523
se puede controlar por medio de una varilla de conexién 549 articulada en un extremo de la misma al punto de
pivote 543 entre la manivela 541 y las varillas 547 y en el extremo opuesto 550 de una palanca de control 556. La
palanca de control 556 esta articulada en 557, a su vez, a la estructura estacionaria 504.
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El giro de la palanca de control 556 alrededor de la articulacién 557 de acuerdo con la flecha f556 provoca el giro de
la manivela 541 alrededor del eje 513. El movimiento de giro de la manivela 541 se transforma por la conexion de
manivela-varilla 541-547 en un movimiento de traslacion (véase la flecha f523) de la porciéon de camara de infusion
moévil 523.

También en esta realizacion, otros tipos de mecanismos de actuacién se pueden utilizar para controlar el cierre y la
abertura de la camara de infusién, tal como un motor eléctrico, un actuador neumatico o hidraulico, o similares.

La capsula C se introduce en la unidad de infusion por gravedad. Para este fin, una abertura o ranura 560 se
proporciona en el bastidor 504.

Cuando la camara de infusidn esta en su posicion abierta (Figuras 53, 54), un miembro de desviacion movil 563 que
se articula por medio de un pasador 561 a la estructura estacionaria 504 se dispone debajo de la abertura de
entrada 506 a través de la que se introduce la capsula C. El pasador de pivote 561 esta preferentemente paralelo al
eje 513 y a los ejes de pivote de los miembros de transmision 556, 549, 547, 541 y ortogonal a la direccién 523 del
movimiento de cierre y abertura de la cadmara de infusién.

Como se explica en mas detalle mas adelante, el desviador movil 563 tiene como objetivo guiar y desviar una
capsula C hacia la porcion de camara de infusion fija 521 y favorecer o ayudar a la descarga, es decir, a la expulsién
de la capsula agotada C después de la infusion.

En esta realizacién, el movimiento de giro de acuerdo con la flecha doble f563 del desviador movil 563 alrededor del
pasador 561 es impartido por la palanca de control 556. En la realizacién ilustrada, este movimiento se obtiene por
medio de un miembro de conexion entre la palanca de control 556 y el desviador mévil 563. EI miembro de conexion
comprende un par de varillas de conexiéon 568 que pivotan en 568A con respecto a la palanca de control 556 y en
568B con respecto a un apéndice 563 A del desviador mévil 563.

El movimiento de giro de la palanca de control 556 provoca, por un lado, €l cierre de la camara de infusion vy, por el
otro lado, un movimiento pivotante del desviador mévil 563. Este ultimo puede tomar hasta dos posiciones extremas,
que se muestran en las Figuras 53, 54 (cuando la camara de infusion esta completamente abierta) y en la Figura 57
(cuando la camara de infusién es completamente cerrada). En la primera posicion, el desviador movil 563 se dispone
debajo de la abertura de entrada 560, de manera que la capsula C que cae por gravedad en la unidad de infusion se
desvia con el desviador moévil 563 hacia la porcion de camara de infusion fija 521. En la segunda posicién (Figura
57) el desviador moévil 563 se coloca por encima de la camara de infusién. El movimiento del desviador moévil 563,
controlado por la palanca 556, se reduce progresivamente de tal manera que el desviador movil se mueve lejos de la
trayectoria de la porcion de camara de infusién mévil 523 con antelacion el cierre de la camara de infusion, a fin de
no obstruir el movimiento de cierre.

El desviador movil 563 actlia conjuntamente con un miembro de soporte de capsula moévil 571 asociado a la porciéon
de camara de infusion fija 521 o al bastidor fijo. Dicho miembro de soporte de capsula movil 571 esta provisto de dos
brazos aproximadamente en forma de L 572 que pivotan en el centro con respecto a la porcién de camara de
infusion fija 521 o al bastidor 504. Los respectivos primeros extremos de los brazos en forma de L 572 son integrales
con un asiento 571S. El asiento 571S esta destinado a recibir y retener la parte inferior de la pestafia F de una
capsula C tras la insercion de la capsula y antes de cerrar la camara de infusién. Como se muestra mejor en la
Figura 54, cuando la camara de infusion esta abierta, la capsula C se soporta por el desviador mévil 563 y por el
miembro de soporte de capsula moévil 571. La porcion inferior de la pestafia F descansa en el asiento 571S del
miembro de soporte de capsula mévil 571.

De manera similar como en la realizacion de las Figuras 47-52, también en la realizacion de las Figuras 53-57, una
vez introducida en la unidad de infusion, la capsula C toma una posicién de reposo en la que no hace contacto con
la camara de infusion hasta que el movimiento de cierre de la unidad de infusidn comienza. La capsula entra en
contacto con la porcion de camara de infusion 521 solo después de que se ha iniciado el movimiento de cierre, es
decir, solo después de que la capsula ha dejado su posicion de reposo.

El movimiento del miembro de soporte de capsula moévil 571 se sincroniza con el movimiento de cierre de la camara
de infusion y del desviador mévil 563 como sigue. El segundo extremo de cada brazo en forma de L 572, opuesto al
asiento 571S se articula en un primer extremo de una varilla respectiva 577. El segundo extremo opuesto de cada
varilla 577 se acopla, a su vez, a un pasador 579 integrado con la varilla de conexién correspondiente 568. Esta
ultima se conecta, a su vez, a la palanca de control 556, como se ha mencionado anteriormente. Por lo tanto, a
través de las varillas de conexién 568 y las varillas 577 el giro de la palanca de control 556 provoca un movimiento
pivotante del miembro de soporte de capsula movil 571. Un ojal alargado (no mostrado) se puede proporcionar en el
segundo extremo de cada varilla 577 para retrasar el movimiento de las varillas 577 con respecto al movimiento de
la palanca 556, para los fines descritos con respecto a la realizacién de las Figuras 47-52.

El funcionamiento de la unidad de infusion 502 descrita hasta ahora es como sigue. En las Figuras 53, 54, la unidad
de infusion 502 esta abierta. Una capsula C se ha introducido por gravedad en la unidad de infusién 502 a través de
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la abertura 560 y ha llegado a la posicién de reposo mostrada en la Figura 54, en la que la capsula se soporta por el
desviador mévil 563 y el miembro de soporte de capsula moévil 571, despejando las porciones de camara de infusion
521, 523. El desviador mévil 563 y el miembro de soporte de capsula mévil 571 se disponen en una posicién tal que
la capsula C, mediante su coincidencia con el desviador movil 563, se desvia con la parte inferior de la misma hacia
la cavidad de infusién formada en el interior de la porcién de camara de infusion fija 521, sin entrar en contacto con
la misma. La capsula C se mantiene en esta posicién de reposo hasta que la unidad de infusién se cierra actuando
sobre la palanca de control 556.

Al actuar la palanca de control 556 hacia abajo (flecha 556, Figura 55), la cdmara de infusion se cierra. El
movimiento de cierre se muestra en la secuencia de las Figuras 55-57. Durante el movimiento de cierre, el desviador
moévil 563 se eleva gradualmente y despeja el area donde la porcién de camara de infusion moévil 523 se mueve. El
movimiento de elevacion pivotante del desviador mévil 563 se controla por la palanca de control 556 a través de las
varillas 568. Al mismo tiempo, las varillas 577 provocan el movimiento pivotante del miembro de soporte de capsula
mévil 571. El movimiento de giro del miembro de soporte de capsula movil 571 se puede retrasar convenientemente
con respecto al movimiento de la palanca de control 556, de manera que la capsula C se soporta correctamente con
la pestafia F acoplada por el asiento 571S hasta que el desviador moévil 563 haya empujado la capsula en
acoplamiento con la porcidén de camara de infusion fija 521. Esto se muestra mejor en la Figura 56, donde la capsula
C se ha empujado por el desviador mdvil 563 casi en su totalidad dentro de la porciéon de camara de infusién fija 521,
mientras que el miembro de soporte de capsula mévil 471 se encuentra todavia en su posicion de partida. Como se
muestra en la Figura 57, el miembro de soporte de capsula mévil 571 se inclina después hacia abajo permitiendo el
cierre de la cdmara de infusion.

Para mejorar la introduccion de la capsula en la porcidon de camara de infusion fija 521, en esta realizacion el
desviador mévil 563 se compone de dos porciones 563X y 563Y articuladas en 563Z alrededor de un eje paralelo al
eje de giro 568B. La porcién 563Y se empuja elasticamente con un muelle, por ejemplo, un muelle helicoidal
dispuesto alrededor del eje de articulacién 563Z, de tal manera que las dos porciones de 563X, 563Y se desvian
elasticamente en una posicién extendida. En algunas realizaciones, las dos porciones se desvian elasticamente en
una posicion co-planar, como se muestra en las Figuras 54, 57. Cuando la unidad de infusiéon estad cerrada, el
desviador mévil 563 empuja la capsula C hacia la cavidad de infusion en la porcién de camara de infusion fija 521. El
empuje ejercido sobre la capsula hace que la porcion 563Y del desviador 563 pivote alrededor del eje de articulacion
5637, como se muestra mejor en la secuencia de las Figuras 55-56 y se indica por la flecha fy. Esto mejora el
funcionamiento del desviador mévil y permite disponer la posicion de reposo de la capsula C a una mayor distancia
desde la porcidn de camara de infusion fija 521, haciendo que el funcionamiento de la unidad de infusién sea mas
fiable.

En la posicidon cerrada la pestafa F de la capsula C se acopla de manera estanca entre el borde de la porcién de
camara de infusion fija 523 y la junta 529 de la porcion de camara de infusion mévil 523.

Una vez que el ciclo de infusiéon ha terminado, con un movimiento de giro inverso de la palanca de control 556 la
camara de infusion 521, 523 se abre de nuevo. El desviador mévil 563 se empuja hacia abajo por las varillas de
conexion 568 tal como para empujarse hacia abajo contra la cépsula C, en caso de que esta Ultima permanezca
unida accidentalmente a una o a la otra de las dos porciones de camara de infusion 521, 523. La cépsula C se
expulsa o se retira, al menos parcialmente, de la cavidad de infusién en la porcion de camara de infusién fija 521
mediante el empuje elastico ejercida por los muelles 537 en el miembro hueco 535, impidiendo de este modo que la
capsula C quede dentro de la porcién de camara de infusion fija 521. El empuje ejercido en el lado superior de la
capsula C por el desviador movil 563 evita que la capsula C permanezca unida a la porciéon de camara de infusion
moévil 523 o a la porcion de camara de infusién fija 521. La capsula agotada C se descarga, por tanto, de forma fiable
por gravedad. El miembro de soporte de capsula mévil 571 se mueve después de nuevo hacia la posicién de partida
mostrada en la Figura 54 mediante la palanca de control 556 a través de las varillas 577.

En otras realizaciones, no mostradas, miembro de soporte de capsula movil se puede disponer en el desviador movil
y actuarse por levas u otros elementos mecanicos dispuestos a ambos lados del desviador moévil para desactivar y
activar el miembro de soporte de capsula mévil. En otras realizaciones, el miembro de soporte de capsula moévil se
puede disponer hacia los lados del desviador moévil y actuarse por dicho desviador para ser llevado alternativamente
en una posicién activa y en una posicién despejada. También en estas realizaciones el elemento de soporte de
capsula movil se controla por el mecanismo de actuacién, por ejemplo, una palanca manual, que controla también el
movimiento del desviador moévil y al menos una de las porciones de cdmara de infusion, de manera que todas las
porciones moviles de la unidad de infusién se controlan en sincronismo.
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REIVINDICACIONES
1. Una unidad de infusién para la infusién de bebidas a partir de capsulas pre-envasadas, que comprende:

- una camara de infusion (421, 423; 521, 523) que comprende una primera porcién de camara de infusién (421;
521) y una segunda porcién de camara de infusién (423; 523), una mévil con respecto a la otra para abrir y cerrar
la camara de infusion;

- un canal (560) para la insercion de dichas capsulas (C) hacia dicha camara de infusion;

- un desviador movil (463; 563) que se interpone entre dicha primera porcidn de cdmara de infusién y dicha
segunda porcién de camara de infusion (421, 423; 521, 523) cuando dicha primera porcion de cdmara de infusién
y segunda porcion de camara de infusion estan abiertas, para desviar dichas capsulas (C) hacia una de dichas
primera y segunda porciones de camara de infusion (421, 423; 521, 523);

- un mecanismo de actuacién (456; 556) para el cierre y abertura de dicha camara de infusion;

- una miembro de soporte de capsula movil (471; 571) dispuesto y controlado para retener la capsula desde
abajo cuando la camara de infusién esta abierta, de modo que dicha capsula esta soportada por dicho desviador
moévil (463; 563) y dicho miembro de soporte de capsula movil (471; 571);

en la que: dicho mecanismo de actuacién estéd conectado a una de dicha primera porcion de camara de infusién y a
dicha segunda porcién de camara de infusion (421, 423; 521, 523) para abrir y cerrar la camara de infusion; dicho
mecanismo de actuacion esta conectado ademas a dicho desviador movil (463; 563) y a dicho miembro de soporte
de capsula movil (471; 571), de manera que dicho mecanismo de actuacién controla tanto dicho desviador movil
(463; 563) como dicho miembro de soporte de capsula moévil (471; 571), para retirar dicho desviador mévil (463; 563)
y dicho miembro de soporte de capsula movil (471; 571) de dicha trayectoria de movimiento mutuo de dichas
primera y segunda porciones de camara de infusion (421, 521; 423, 523) durante el cierre de la cdmara de infusion.

2. La unidad de infusién de acuerdo con la reivindicacion 1, en la que dicho desviador mévil (63; 163; 363; 463; 563)
esta dispuesto para desviar dicha capsula (C) hacia una cavidad de infusion (13A; 123R; 321R; 521A) formada en
una de dichas primera y segunda porciones de camara de infusién (13, 16; 121, 123; 321, 323; 421, 423; 521, 523).

3. La unidad de infusién de acuerdo con la reivindicacién 1 o 2, en la que dicho canal de insercién (81; 160; 360;
560) esta generalmente dirigido en la direccion vertical para insertar dichas capsulas por gravedad.

4. La unidad de infusién de acuerdo con una o mas de las reivindicaciones anteriores, en la que el movimiento del
desviador movil (63; 163; 363; 463; 563) se controla mediante dicho mecanismo de actuacion (29; 156; 356; 456;
556) a través de un miembro de conexién cinematico (67; 168; 368; 468; 568).

5. La unidad de infusion de acuerdo con una o mas de las reivindicaciones anteriores, en la que dicho miembro
desviador (63; 163; 363; 463; 563) retorna a la posicién interpuesta entre la primera porcion de camara de infusiéon y
la segunda porcién de camara de infusion (13, 16; 121, 123; 321, 323; 421, 423; 521, 523) mediante dicho
mecanismo de actuacion (29; 156; 356; 456; 556).

6. La unidad de infusion de acuerdo con una o0 mas de las reivindicaciones 1 a 4, en la que dicho miembro desviador
(63) retorna elasticamente en la posicién interpuesta entre la primera porcién de camara de infusion y la segunda
porcion de camara de infusion (13, 16).

7. La unidad de infusiéon de acuerdo con una o mas de las reivindicaciones anteriores, en la que dicho desviador
movil (463; 563) comprende una rampa que, cuando la camara de infusién estéd abierta, estd dispuesta entre la
primera y la segunda porciones de camara de infusién (421, 423; 521, 523) en una posicion inclinada de arriba hacia
abajo y hacia una de dichas primera y segunda porciones de camara de infusion, y en la que una capsula (C)
procedente del canal de insercion (560) es guiada por dicha rampa.

8. La unidad de infusién de acuerdo con una o mas de las reivindicaciones anteriores, en la que una de dichas
primera porcién de camara de infusién y segunda porciéon de camara de infusion (421, 423; 521, 523) es mévil y la
otra es fija con respecto a una estructura de cojinete (504) a la que esta asociada dicho canal de insercion (560).

9. La unidad de infusion de acuerdo con la reivindicacion 8, en la que dicho desviador movil (463; 563) esta
articulado a dicha estructura de cojinete (504) y provisto de un movimiento de giro para interponerse entre dicha
primera porciéon de camara de infusion y dicha segunda porcién de camara de infusién (421 , 423; 521, 523) cuando
la camara de infusion esta abierta y para salir de la trayectoria de dichas primera y segunda porciones de camara de
infusion bajo el control de dicho mecanismo de actuacion cuando la camara de infusion esta cerrada.

10. La unidad de infusién de acuerdo con una o mas de las reivindicaciones anteriores, en la que al menos una de
dichas primera y segunda porciones de camara de infusion (421, 423; 521, 523) comprende un eyector elastico (435;
535) para expulsar las capsulas agotadas (C), y en la que dicho desviador mévil (463; 563) esta provisto de un
movimiento de acuerdo con una trayectoria que interfiere con una capsula (C) si dicha capsula permanece adherida
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con una cualquiera de dichas primera y segunda porciones de camara de infusién, causando asi el desprendimiento
y la retirada de la capsula de la porcion de camara de infusion.

11. La unidad de infusion de acuerdo con una o més de las reivindicaciones anteriores, en la que dicho mecanismo
de actuacion comprende una palanca de control (29; 156; 356; 456; 556) para cerrar y abrir la camara de infusién.

12. La unidad de infusion de acuerdo con la reivindicacion 11, en la que dicha palanca de control esté conectada a
dicho desviador movil (463; 563), de modo que el movimiento de la palanca de control provoca el cierre y abertura
de la camara de infusiéon y el movimiento del desviador movil (463; 563) sincronizado con el movimiento de las
primera y segunda porciones de camara de infusion (421, 423; 521, 523).

13. La unidad de infusion de acuerdo con una o mas de las reivindicaciones anteriores, en la que dichas primera y
segunda porciones de camara de infusion (421, 423; 521, 523) se mueven una con respecto a la otra de acuerdo
con una direccion generalmente ortogonal a la direccion del canal de insercion (560) de las capsulas.

14. La unidad de infusion de acuerdo con una o mas de las reivindicaciones anteriores, en la que dicho desviador
mévil comprende dos porciones (563X, 563Y) articuladas entre si y elasticamente sesgadas en una posicion
extendida.

15. La unidad de infusion de acuerdo con la reivindicacién 14, en la que dichas dos porciones (533x, 563Y) del
desviador mévil (563) estan articuladas entre si alrededor de un eje paralelo a un eje de giro alrededor del que gira
dicho desviador mévil cuando se retira de la trayectoria de las porciones de camara de infusion, estando dichas dos
porciones del desviador 50movil obligadas a tomar una posicion mutuamente inclinada por la accién conjunta con la
capsula durante el cierre de la camara de infusion.

16. Una maquina de produccién de bebida, que comprende una unidad de infusién de acuerdo con una o mas de las
reivindicaciones anteriores.
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