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DESCRIPCION
Disyuntor de bajo voltaje.

[0001] La presente invencion se refiere a un disyuntor de bajo voltaje, es decir, para aplicaciones con voltaje operativo
de hasta 1000 voltios.

[0002] Sistemas eléctricos industriales de bajo voltaje caracterizados por niveles de potencia y corrientes elevadas
normalmente usan dispositivos especificos, cominmente conocidos en la técnica como disyuntores automaticos.

[0003] Estos disyuntores se disefian para proporcionar una serie de caracteristicas requeridas para asegurar el
funcionamiento correcto del sistema eléctrico donde se insertan y de las cargas conectadas a éste. Por ejemplo,
aseguran la corriente nominal requerida para los varios usuarios, permiten la correcta insercion y desconexiéon de las
cargas con respecto al circuito, protegen las cargas contra los eventos anormales tales como sobrecarga y cortocircuitos
por abertura del circuito automaticamente, y permiten desconectar el circuito protegido por separacion galvanica o por
contactos adecuados de abertura para conseguir aislamiento completo de la carga con respecto a la fuente de energia
eléctrica.

[0004] Actualmente, estos disyuntores estan disponibles segun varias formas de realizacién industriales, la mas comun
de las cuales se encarga de la abertura de los contactos para mecanismos cinematicos complicados que utilizan la
energia mecanica almacenada previamente en los muelles de abertura especiales y son generalmente
desencadenados, en caso de desarreglo eléctrico, por un dispositivo de proteccion apropiado, tipicamente un relé.

[0005] En determinadas condiciones de funcionamiento, particularmente cuando la corriente de cortocircuito asumida
puede asumir valores significativamente altos, el uso de dispositivos que utilizan en una manera tradicional la energia
que se puede acumular en los muelles de abertura apenas puede ser eficaz y poco rentable para la abertura de los
contactos; en tales casos, se recurre normalmente a recursos para tipos especiales de disyuntor automatico que tienen
soluciones técnicas dirigidas a un aumento de su capacidad de averia.

[0006] Entre las soluciones técnicas que estan actualmente en uso de la forma méas amplia, hay dos que son usadas
frecuentemente en combinacién. En particular, una primera solucion fuerza a la corriente a seguir un camino dado, de
modo que cuando ocurre un cortocircuito, tienen lugar fuerzas de repulsion electrodindmicas entre los contactos. Estas
fuerzas de repulsion generan un impulso Gtil que ayuda a aumentar la velocidad de separacion de los contactos méviles
con respecto a los contactos fijos; de esta manera, el tiempo de intervenciéon se reduce y se evita que la corriente de
cortocircuito presumida alcance su valor maximo.

[0007] La segunda solucién dobla los contactos fijos y los contactos moéviles. En este caso, el flujo de corriente se
interrumpe en cada polo del disyuntor en dos regiones separadas que estan dispuestas eléctricamente en serie entre si,
de modo que cada region esté sujeta a una tensién mecénica inferior y térmica.

[0008] Un aspecto particularmente critico de tipos conocidos de disyuntor es el hecho de que la presencia de fuerzas de
repulsion electrodindmica, mientras que por una parte contribuyen positivamente a la generacion del impulso util para
separacion de contacto, por otro lado ayudan a que la estructura de contacto en movimiento alcance el final de su
recorrido a marcha rapida y por lo tanto con gran energia. Esto generalmente tiende a causar impactos violento contra la
caja del disyuntor, con la posibilidad de dafiarla, y puede por lo tanto requerir el uso de elementos de amortiguacion
adicionales; ademas, puede ocurrir rebote de los contactos moviles hacia los contactos fijos y recebado poco deseable
del arco eléctrico.

En el caso de disyuntores con contactos dobles, la probabilidad de rebote y recebado del arco eléctrico se puede
aumentar por la presencia de muelles adicionales, que son hormalmente asociados a la estructura de cada contacto en
movimiento para facilitar una distribucion homogénea de la presion mecanica sobre las dos superficies para
acoplamiento entre cada contacto de movimiento y los contactos fijos correspondientes. El modelo de utilidad
DE29715510 divulga un sistema de contacto que limita la corriente para un disyuntor de baja tension con un alojamiento
de eje giratorio que aloja un brazo de contacto movil. Cuando una corriente de cortocircuito fluye a través del brazo de
contacto mévil y el contacto fijo del disyuntor, las fuerzas repulsivas generadas causan la rotacion del brazo de contacto
mavil y su separacion consecuente del contacto fijo. El modelo de utilidad DE29715510 divulga las caracteristicas del
preambulo de la siguiente reivindicacion 1.

[0009] EI objetivo de la presente invencién es proporcionar un disyuntor de bajo voltaje que permita evitar los
inconvenientes mencionados anteriormente y en particular en qué abertura del cortocircuito ocurre de manera que se
optimiza y es funcionalmente mas eficaz que en soluciones conocidas, eliminando o al menos al mismo tiempo
eliminando los impactos que el contacto en movimiento puede tener contra la caja del disyuntor y los efectos negativos
consecuentes provocados por dichos impactos.

[0010] Este objetivo y otros objetos que se haran mas evidentes de ahora en adelante, se consiguen por un disyuntor de
bajo voltaje segun la siguiente reivindicacion 1.
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[0011] Otras caracteristicas y ventajas de la invencién se haran mas evidentes de la descripcion de formas de
realizacion preferidas pero no exclusivas del disyuntor segun la invencion, ilustrado solo por medio de ejemplo no
limitativo en los dibujos anexos, donde:

- figura 1 es una vista en planta de una primera forma de realizacién del ensamblaje constituido por el eje de soporte del
contacto, el contacto en movimiento con un Unico brazo, y un contacto fijo, que se puede usar en el disyuntor segin la
invencion;

- figura 2 es una vista en planta de una segunda forma de realizacién del ensamblaje constituido por el eje de soporte de
contacto, el contacto en movimiento con un Unico brazo, y un contacto fijo, que se puede usar en el disyuntor segin la
invencion;

- figura 3 es una vista en planta de una tercera forma de realizacion del ensamblaje constituida por el eje de soporte de
contacto, el contacto de movimiento con un Unico brazo, y un contacto fijo, que se puede usar en el disyuntor segin la
invencion;

- figura 4 es una vista en planta del contacto en movimiento de la figura 1 durante el apoyo contra el eje de soporte de
contacto, durante la separacién de la superficie activa del contacto fijo respectivo después de un cortocircuito;

- figura 5 es una vista en perspectiva parcial de un eje de soporte de contacto acoplado a un contacto de movimiento y a
un mecanismo para el accionamiento del disyuntor;

- figura 6 es una vista en planta de una forma de realizacién posible del ensamblaje constituida por el contacto en
movimiento y el eje de soporte de contacto, para un disyuntor con contactos dobles.

[0012] En la siguiente descripcion, para una mayor simplicidad en la descripcion, se hace referencia a un polo Unico del
disyuntor, sin asi intentar limitar de ninguna manera el &mbito de la invencion, debido a que la solucién concebida se
puede aplicar a todos los polos de un disyuntor de baja tensién con un nimero cualquiera de polos. Ademas, en las
diferentes figuras nimeros de referencia idénticos designan elementos idénticos o técnicamente equivalentes.

[0013] Con referencia a las figuras citadas, un polo del disyuntor de bajo voltaje segun la invencién generalmente
comprende al menos un primer contacto fijo 1, que estd conectado eléctricamente, mediante un conductor 2
apropiadamente configurado, a un terminal para conexién a un circuito eléctrico, segun formas de realizacién que son
ampliamente conocidas en la técnica y no son por lo tanto descritas en detalle; el polo comprende ademas un contacto
de movimiento rotativo 10 y un eje giratorio de soporte de contacto 20, que se muestra en seccion transversal en las
figuras 1 a 4 para una mayor claridad de la ilustracion y es funcionalmente conectada al contacto en movimiento 10y a
un mecanismo de accionamiento del disyuntor 30. Como se muestra en detalle en la figura 5, dicho mecanismo de
accionamiento 30 generalmente comprende un sistema cinematico con muelles de abertura 31 y permite que conecte
funcionalmente el eje de soporte de contacto 20 a una palanca para el accionamiento manual del disyuntor 32. El
disyuntor, ademas, es normalmente provisto de un dispositivo de proteccion (no mostrado) para la proteccion contra los
fallos eléctricos, tipicamente un relé, que salta cuando un desarreglo eléctrico ocurre, causando el accionamiento del
mecanismo de accionamiento 30, con rotacion consecuente del eje de soporte de contacto 20 y liberacién del disyuntor.
El funcionamiento del relé de proteccibn y del mecanismo de accionamiento 30, al igual que los métodos
correspondientes por su conexion funcional entre si y a las otras partes del disyuntor, son también muy conocidos en la
técnica y por lo tanto no se describen mas detalladamente.

[0014] Como se muestra en detalle en las figuras 1 a 4, el eje giratorio de soporte de contacto 20 tiene un asiento 21
que se contornea apropiadamente como para tener al menos una superficie de interaccién 22, y un pivote 23 esta fijado
al asiento 21.

[0015] A su vez, el contacto en movimiento giratorio 10 tiene un cuerpo central contorneado 11, donde al menos
sobresale un primer brazo 12; una superficie activa 13, por ejemplo una placa de contacto o relleno, esta dispuesta al
final de dicho brazo y se puede acoplar/separar eléctricamente con respecto al contacto fijo 1 después de la rotacién de
dicho contacto en movimiento 10. En particular, en las formas de realizacion ilustradas, el contacto en movimiento 10 es
conectado funcionalmente al eje 20 y esta dispuesto de modo que la parte central 11 se coloca en el asiento 21, de
modo que el extremo del brazo 12 sobresale transversalmente al exterior de éste; preferiblemente, el contacto en
movimiento 10 se conecta al eje 20 por acoplamiento de un agujero 14 formado en el cuerpo central 11 al pivote 23,
segun una soluciéon que es ventajosa desde el punto de vista de la fabricacién y del ensamblaje. Claramente, la
conexién funcional entre el eje 20 y el contacto en movimiento 10 se podria proporcionar de diferentes maneras, por
ejemplo proporcionando el pivote sobre el cuerpo del contacto en movimiento y el agujero de acoplamiento en el eje, o
proporcionando un acoplamiento flotante exclusivamente mediante uno o varios muelles dispuestos en el asiento 21 y
conectados adecuadamente al eje y a dicho contacto de movimiento, o de otra manera, a condicion de que sean
compatibles con la aplicacion.

[0016] Ventajosamente, en el disyuntor segun la invencion, sobre el cuerpo central contorneado 11 del contacto en
movimiento 10 hay al menos una primera superficie de apoyo 15, que es adecuada para interactuar funcionalmente
contra la superficie complementariamente conformada 22 para los fines que se haran mas evidentes en detalle de ahora
en adelante.

[0017] Preferiblemente, en las formas de realizacién mostradas en las figuras 1 y 2, al menos una primera superficie tipo
leva 16 es ademas proporcionada en el cuerpo central 11 del contacto en movimiento 10 y es contigua a la superficie de
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apoyo 15 y dispuesta entre dicha superficie de apoyo y la extension del brazo 12; ademas, al menos los medios de
acoplamiento 24 y un pivote adicional 25 estan dispuestos sobre el eje 20 en lados mutuamente opuestos con respecto
al cuerpo del contacto en movimiento 10. En particular, en la forma de realizacion mostrado en las figuras 1 y 4, el
medio de acoplamiento 24 preferiblemente comprende un segundo pivote 24, que es fijado rigidamente al eje 20,
mientras el tercer pivote 25 es acoplado funcionalmente al contacto en movimiento 10 de modo que este se puede
mover respecto a aquel y esta dispuesto de modo que sus extremos se insertan en ranuras 26 formadas en el eje de
soporte de contacto 20.

[0018] La forma de realizacion mostrada en la figura 2, en cambio, usa medios de acoplamiento adicionales, que
preferiblemente comprenden un cuarto pivote 27 que, tomando como referencia el primer pivote 23, es fijado al eje 20
en una posicién sustancialmente simétrica con respecto al segundo pivote 24; a su vez, el tercer pivote 25 es acoplado
funcionalmente al contacto en movimiento 10 de modo que se puede mover respecto a aquel y esta conectado al cuarto
pivote 27 en virtud de dos enlaces 28 (s6lo uno de los cuales se muestra en la figura 2), que se disponen en el asiento
21 del eje 20 a lo largo de dos lados opuestos del contacto en movimiento 10 que son sustancialmente paralelos entre
Si.

[0019] Al menos un muelle es generalmente asociado al contacto en movimiento 10 y es adecuado para asegurar,
cuando el disyuntor esta cerrado, una presion de contacto adecuada entre la superficie activa 13 y el contacto fijo
correspondiente 1. En particular, el disyuntor segun la invencién preferiblemente usa al menos dos muelles de traccion 8
(s6lo uno de los cuales es visible en las figuras 1 a 4), cada uno anclado al segundo pivote 24 y al tercer pivote 25y
dispuestos en lados mutuamente opuestos con respecto al brazo 12 del contacto en movimiento 10.

[0020] El funcionamiento del disyuntor segun la invencién es descrito ahora con referencia, por medio de ejemplo, a la
forma de realizacion mostrada en las figuras 1y 4.

[0021] En condiciones de funcionamiento, cuando ocurre un cortocircuito, las fuerzas de repulsiéon electrodinamicas
generadas en las partes eléctricas cruzadas por la corriente desencadenan la rotacion del contacto en movimiento 10,
que, empezando en la posicion mostrada en la figura 1 se mueve hacia la posicién mostrada en la figura 4, donde la
superficie de apoyo 15 se apoya contra la superficie correspondiente 22; en esta situacion, debido a la interaccién entre
las superficies 15 y 22, hay una gran ventaja en que al menos parte de la energia cinética poseida por el contacto en
movimiento 10 durante la rotacion se transmite directamente al eje de soporte de contacto 20 y por lo tanto también se
distribuye entre las partes mecanicas que se conectan a este. En un modo que es extremadamente ventajoso y
completamente innovador con respecto a la técnica conocida, la energia transmitida por el contacto en movimiento 10 al
eje 20 es por lo tanto no solo retirada del posible impacto contra la caja del disyuntor sino que en realidad es usada para
superar la inercia de dicho eje y desencadenar su rotacion antes del disparo del relé de proteccion, que en cualquier
caso actua inmediatamente después del efecto descrito anteriormente y causa la liberacién del mecanismo de
accionamiento 30 de una manera completamente convencional. Por lo tanto, esto permite, respecto a las soluciones
conocidas, ejecutar acciones de abertura méas rapidas y reducir las tensiones mecanicas y eléctricas que las partes
activas deben resistir en condiciones de cortocircuito, con la consecuencia beneficiosa de que el comportamiento del
disyuntor durante su vida Gtil mejora significativamente y se alarga su vida Util misma.

[0022] Ademas, el hecho de que la energia acumulada por el contacto en movimiento durante su rotacién se utilice para
obtener el efecto anteriormente descrito impide que toda la energia cinética acumulada descargue directamente sobre la
caja del disyuntor, reduciendo toda causa de rebote posible del contacto en movimiento 10 y por lo tanto de recebado
del arco eléctrico. Este efecto positivo se puede aumentar si se usan las configuraciones constructivas mostradas en las
figuras 1 y 2. En estos casos, el pivote 25, bajo la accion de los muelles correspondientes asociados con este y de los
enlaces 28 en la forma de realizacion de la figura 2, de hecho se dispone en apoyo contra la pared de la superficie tipo
leva 16; esta interaccién facilita la generacion de una fuerza, indicada por la flecha A, que en Ultima instancia produce
un momento que tiende a tener la superficie activa 13 del contacto en movimiento 10 acoplada al contacto fijo.

Durante la abertura provocada por un cortocircuito, la rotacién del contacto en movimiento 10 implica el deslizamiento
del pivote 25, que bajo la accién de los muelles 8 interactla con la superficie tipo leva 16, permaneciendo en contacto
directo con éste, con deslizamiento relativo de las partes en contactan; esto conduce a una variacion en la direccién de
la fuerza A, con una reduccion gradual de su brazo de palanca 29 hasta, como se muestra en detalle en la figura 4, que
la interaccion entre el pivote y la superficie tipo leva es tal como para colocar la linea de accion las fuerzas A bajo el
centro con respecto

al pivote 23 y por lo tanto uno tiene un brazo de palanca 29 cuyo signo es opuesto a la fase inicial. En esta situacion, por
lo tanto, hay un momento mecanico que coincide con la direccidon de rotacion del contacto en movimiento 10 lo que
ayuda para mantener el contacto en movimiento 10 en la posicion que ha alcanzado, contrastando cualquier rebote y
haciéndolo sustancialmente indtil para usar sistemas adicionales de retencion.

[0023] En cualquier caso, debe observarse que el resultado innovador de la transmision de energia del contacto en
movimiento respecto al eje rotativo requiere solo el contorno del contacto en movimiento por ser proporcionado con la
superficie de apoyo requerida para interactuar con la superficie correspondiente formada en el eje y es sustancialmente
independiente del tipo de acoplamiento funcional entre el eje y el contacto en movimiento y del contorno de la parte
restante de dicho contacto en movimiento; por ejemplo, ademas de las soluciones descritas anteriormente, seria posible
usar un contacto en movimiento que esté contorneado sin superficies tipo leva, como se muestra esquematicamente en
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la figura 3, o conectar el contacto en movimiento al eje usando uno o varios muelles de acoplamiento convenientemente
dispuestos en el asiento sin pivotes de uso, o de cualquier otra manera mientras sea compatible con la aplicacion.

[0024] Las soluciones descritas anteriormente para un disyuntor de un Gnico contacto se pueden poner en practica
facilmente y tan ventajosamente en el caso de disyuntores con contactos doble; en este caso es sustancialmente
suficiente duplicar, simétricamente con respecto al eje de rotacion, la forma y las partes funcionales de la invencion.

[0025] Un ejemplo a este respecto se muestra esquematicamente en la figura 6. Como se muestra en dicha figura, el
disyuntor dispone de un primer contacto fijjo 1 y un segundo contacto fijo 3, que son conectados eléctricamente, en
virtud de conductores apropiadamente configurados 2, a terminales correspondientes para conexion a un circuito
eléctrico. A su vez, el contacto en movimiento giratorio 10 tiene un cuerpo central contorneado 11 donde sobresalen dos
brazos 12; dos superficies activas 13 estan dispuestas en los extremos de dichos brazos y en direcciones mutuamente
opuestas con respecto al eje de rotacion y se pueden acoplar/separar con respecto a los contactos fijos
correspondientes 1 y 3 como una consecuencia de la rotaciéon de dicho contacto en movimiento 10. Ventajosamente, en
esta forma de realizacion, en el cuerpo central contorneado 11 del contacto en movimiento 10 hay primeras y segundas
superficies de apoyo 15 en lados mutuamente opuestos y sustancialmente simétricamente con respecto al eje de
rotacion y por lo tanto con respecto al agujero 14; correspondientemente, el asiento 21 del eje 20 se contornea para
formar dos superficies de interaccion 22, contra cada una de las cuales actia una superficie de apoyo 15 de una
manera que funcionalmente es completamente similar a lo que ha sido descrito para un contacto en movimiento con un
Unico brazo.

[0026] Claramente, incluso en el caso de un disyuntor con doble contacto es posible proporcionar la conexién funcional
entre el eje y el contacto en movimiento segln varias configuraciones constructivas y adoptar o no también el contorno
con las superficies tipo leva.

[0027] Por ejemplo en la forma de realizacion mostrada en la figura 6, en el cuerpo central del contacto en movimiento
10 hay dos superficies tipo leva dispuestas de forma contigua 16, cada una con una superficie de apoyo
correspondiente 15; correspondientemente, con respecto a la solucién con contactos Unicos, en el eje 20 hay también
dos pivotes adicionales: con referencia al pivote 23, un cuarto pivote 34 esti fijado al eje en una posicion
sustancialmente simétrica con respecto al segundo pivote 24, y un quinto pivote 35 esta dispuesto simétricamente con
respecto al tercer pivote 25 y es funcionalmente equivalente a este. Dos muelles adicionales 8 se anclan a los dos
pivotes 34 y 35y son también dispuestos en lados mutuamente opuestos con respecto al segundo brazo 12.

[0028] Modificaciones similares se pueden adoptar al pasar de un disyuntor de un solo contacto a un disyuntor de
contacto doble para las formas de realizacion mostradas en las figuras 2 y 3. Por ejemplo, en el caso de la figura 2 es
suficiente usar un quinto pivote que estd dispuesto, en relacién al pivote 23, sustancialmente simétricamente con
respecto al pivote 25 y es funcionalmente equivalente a este; en este caso, dicho quinto pivote se puede conectar al
segundo pivote 24 en virtud de un par adicional de enlaces 28, y es posible usar dos muelles adicionales 8 que estan
anclados al pivote 27 y a dicho quinto pivote.

[0029] Debe tenerse en cuenta que en las distintas formas de realizacion, tanto las que tienen el contacto en movimiento
de un solo brazo como el contacto en movimiento de brazo doble, los pivotes fijos 24 o0 27 0 34 se pueden sustituir de
una manera completamente equivalente por otros medios de acoplamiento que permiten el acoplamiento de los
extremos de los muelles 8 de una manera que es funcionalmente similar a la accién de un Unico pivote fijo: por ejemplo,
es posible usar dos pivotes que son estructuralmente independientes uno del otro y estan fijados al eje, o dos elementos
de acoplamiento acoplados al eje, o dos alojamientos formados dentro y adecuados para permitir el anclaje de los
extremos de los muelles 8, u otros medios, en tanto en cuanto sean compatibles con la aplicacion.

[0030] En la practica se ha descubierta que el disyuntor segin la invenciéon consigue completamente el objetivo
perseguido, proporcionando una serie significativa de ventajas con respecto a la técnica conocida y siendo utilizable
tanto como un disyuntor estandar como un limitador de corriente.

[0031] EI disyuntor asi concebido esta limitado solo por el alcance de las reivindicaciones anexas. En la practica, los
materiales empleados, asi como las dimensiones, pueden ser cualesquiera segun los requisitos y el estado de la
técnica.
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REIVINDICACIONES
1. Interruptor diferencial de bajo voltaje, que comprende:

- al menos un primer contacto fijo (1,3), que es conectado eléctricamente a un terminal para conexién a un circuito
eléctrico;

- un contacto en movimiento giratorio (10), que comprende un cuerpo central (11) donde al menos un primer brazo (12)
sobresale, siendo proporcionada una superficie activa (13) en el extremo de dicho primer brazo (12), donde dicha
superficie activa (13) es asociable/separable respecto a dicho contacto fijo (1) mediante una rotacién de dicho contacto
en movimiento (10);

- un eje giratorio de soporte de contacto (20), que esta conectado funcionalmente a un mecanismo de accionamiento
del disyuntor y es provisto de un asiento (21) que acomoda el cuerpo central (11) del contacto en movimiento (10) de
modo que el primer brazo sobresale (12) externamente de dicho asiento (21), donde al menos un primer muelle (8) es
ademas dispuesto en dicho eje de soporte de contacto (20), donde dicho primer muelle (8) es acoplado funcionalmente
en dicho contacto en movimiento (10) y siendo adecuado para asegurar, cuando el disyuntor esté cerrado, una presion
de contacto adecuada entre la superficie activa (13) y el primer contacto fijo (1); donde al menos una primera superficie
de apoyo (15) es provista en dicho cuerpo central (11) del contacto en movimiento (10) y se apoya, durante una rotacion
del contacto en movimiento (10) provocada por un cortocircuito, contra una superficie complementariamente conformada
(22) formada en dicho asiento (21) del eje (20), donde al menos parte de la energia cinética acumulada por el contacto
en movimiento giratorio (10) durante su rotacién es transmitida directamente al eje de soporte de contacto (20) debido a
la interaccion entre dicha primera superficie de apoyo (15) y dicha superficie conformada complementariamente (22),
caracterizado por el hecho de que la energia cinética transmitida por el contacto en movimiento giratorio (10) al eje de
soporte de contacto (20) se utiliza para superar la inercia de dicho eje de soporte de contacto (20) y desencadenar la
rotacion de dicho eje de soporte de contacto (20) antes de la intervencion de dicho mecanismo de accionamiento.

2. Disyuntor segun la reivindicacion 1, caracterizado por el hecho de que un primer pivote (23) esta fijado a dicho eje
de soporte de contacto (20) y se acopla con juego en un agujero (14) formado en dicho cuerpo central (11) del contacto
en movimiento (10), donde ademas al menos una primera superficie tipo leva (16) esta formada en dicho cuerpo central
(11) y esté dispuesta de forma contigua a dicha primera superficie de apoyo (15).

3. Disyuntor segun la reivindicacion 2 caracterizado por el hecho de que éste comprende al menos un segundo pivote
(24), que esta fijado al eje (20), y un tercer pivote (25), que esta funcionalmente acoplado al contacto en movimiento
(10) y puede deslizarse en ranuras (26) formadas en dicho eje (20), donde dichos segundo y tercer pivotes (24,25) son
dispuestos en lados mutuamente opuestos con respecto al cuerpo (11) del contacto en movimiento (10), donde un
primer muelle (8) y un segundo muelle son ademas anclados al segundo y tercer pivotes (24,25) y son dispuestos a lo
largo de dos lados opuestos del brazo (12) del contacto en movimiento (10), donde dicho tercer pivote (25) interactia
funcionalmente con dicha primera superficie tipo leva (16) para generar un momento mecanico que coincide con la
direccion de rotacion del contacto en movimiento (10) durante al menos una parte final de la separacion de la superficie
activa (13) del contacto fijo (1) en una condicion de cortocircuito.

4. Disyuntor segun la reivindicacién 2, caracterizado por el hecho de que éste comprende al menos un segundo pivote
(24) y un cuarto pivote (27), que se fijan al eje (20) en una posicibn mutuamente sustancialmente simeétrica respecto a
dicho primer pivote (23), y un tercer pivote (25), que es funcionalmente acoplado al contacto en movimiento de modo
gue este se puede mover respecto a aquel, donde dicho tercer y cuartos pivotes (25,27) estan mutuamente conectados
en virtud de una primera conexion (28) y una segunda conexion, que estan dispuestas en dicho asiento del eje (20) a lo
largo de dos lados opuestos del contacto en movimiento (10), donde un primer muelle (8) y un segundo muelle son
ademas anclados al segundo y tercer pivotes (24,25) y son dispuestos a lo largo de dos lados opuestos del contacto en
movimiento giratorio (10), donde dicho tercer pivote (25) interactia funcionalmente con dicha primera superficie tipo leva
(16) para generar un momento mecanico que coincide con la direccion de rotacion del contacto en movimiento (10)
durante al menos una parte final de la separacion de la superficie activa (13) del contacto fijo (1) en una condicion de
cortocircuito.

5. Disyuntor segin una o mas de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por el hecho de que éste comprende dos
contactos fijos (1,3) que estan conectados eléctricamente a terminales correspondientes para conexiéon a un circuito
eléctrico, y por que dicho contacto en movimiento giratorio (10) comprende un cuerpo central (11) donde un primer
brazo (12) y un segundo brazo (12) sobresalen, donde dos superficies activas (13) son proporcionadas en los extremos
de dicho brazo (12) y en lados mutuamente opuestos con respecto al eje de rotacion, donde dichas superficies (13) son
asociables/separables respecto a dichos contactos fijos (1,3) en virtud de la rotacién de dicho contacto en movimiento
(10), donde al menos una primera superficie de apoyo (15) y una segunda superficie de apoyo (15) son formadas sobre
dicho cuerpo central (11) y son dispuestas en lados mutuamente opuestos respecto a dicho eje de rotacion, donde
dichas superficies (15) se apoyan, durante una rotacion del contacto en movimiento (10) provocada por un cortocircuito,
contra dos superficies (22) conformadas complementariamente formadas en dicho asiento (21) del eje (20).
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6. Disyuntor segun la reivindicacion 5, caracterizado por el hecho de que dicha primera y segunda superficies de
apoyo (15) estan dispuestas en el cuerpo central (11) del contacto en movimiento (10) y son sustancialmente simétricas
respecto a dicho eje de rotacion.

7. Disyuntor segun las reivindicaciones 3 y 5, caracterizado por el hecho de que una segunda superficie tipo leva (16)
es ademas formada en dicho cuerpo central (11) y es contigua a dicha segunda superficie de apoyo (15), y por que con
referencia a dicho primer pivote (23) sobre dicho eje (20) hay también un cuarto pivote (34), que esta fijado al eje (20) en
una posicién sustancialmente simétrica con respecto al segundo pivote (24), y hay un quinto pivote (35), que se dispone
sustancialmente simétricamente respecto al tercer pivote (25) y se acopla funcionalmente al contacto en movimiento
(10) y es capaz de deslizarse en ranuras formadas en dicho eje (20), donde un tercer muelle (8) y un cuarto muelle son
anclados al cuarto y quinto pivotes (34,35) y son dispuestos a lo largo de dos lados opuestos del contacto en
movimiento (10), donde el quinto pivote (35) interactta funcionalmente con el segundo perfil tipo leva (16) para generar
un momento mecanico que coincide con la direccién de rotacion del contacto en movimiento (10) durante al menos una
parte final del paso de separacion de las superficies activas (13) de los contactos fijos correspondientes (1,3) en una
condicion de cortocircuito.

8. Disyuntor segun las reivindicaciones 4 y 5, caracterizado por el hecho de que una segunda superficie tipo leva (16)
es ademas formada en dicho cuerpo central (11) y es contigua a dicha segunda superficie de apoyo (15), y por que
comprende un quinto pivote (35) que esta funcionalmente acoplado al contacto en movimiento (10) de modo que este se
puede mover respecto a aquel, donde dicho quinto pivote es conectado al segundo pivote (24) mediante una tercera
conexién y una cuarta conexion dispuesta en dicho asiento del eje (20) a lo largo de dos lados opuestos del contacto en
movimiento (10), donde un tercer muelle y un cuarto muelle son anclados al quinto y cuarto pivotes y son dispuestos a lo
largo de dos lados opuestos del contacto en movimiento, donde dicho quinto pivote interactia funcionalmente con dicha
segunda superficie tipo leva (16) para generar un momento mecanico que coincide con la direcciéon de rotacion del
contacto en movimiento (10) durante al menos una parte final de la separacion de las superficies activas (13) de los
contactos fijos (1,3) en una condicién de circuito corto.
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