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DESCRIPCION
Dispositivo para la transferencia y la dosificacion de los fluidos biomédicos entre contenedores de hospital.
Ambito Técnico

La presente invencion se refiere a un dispositivo para la transferencia y la dosificacion de los fluidos biomédicos
entre contenedores de hospital.

Antecedentes de la Técnica

Un dispositivo para la transferencia y la dosificacion de fluidos biomédicos de acuerdo con el predmbulo de la
reivindicacion 1 independiente ha sido divulgado con anterioridad en el documento de patente US 5.911.252 que
puede ser considerado como el documento mas cercano sobre el estado de la técnica de la materia sujeto de esta
solicitud. Divulga las jeringuillas, los contenedores, los medios de union y un controlador para todo el aparato.

Con referencia especial al sector de la oncologia, pero no sélo al mismo, es conocido que para llevar a cabo
numerosos tipos de tratamientos terapéuticos, los pacientes estan conectados a una linea de infusién parenteral
puesta en comunicacion con una serie de bolsas que contienen los medicamentos que deben ser administrados.

Cada bolsa esta conectada a la linea de infusion independientemente de las deméas mediante una serie de véalvulas
y, la dosificaciéon de los medicamentos al paciente esta realizada de forma sucesiva, colocando entre la
administracion de un medicamento y el siguiente una etapa intermedia de limpieza de la linea de infusién por medio
de un lavado mediante una solucién salina, con el fin de evitar cualquier tipo de contaminaciéon entre los
medicamentos.

En otras palabras, estos tipos de tratamientos terapéuticos consisten en la siguiente secuencia de operaciones: la
administracion del primer medicamento, la limpieza de la linea de infusion, la administracion del segundo
medicamento, la nueva limpieza de la linea de infusion, la administracion del tercer medicamento y continuando de
esta forma.

Los medicamentos continlan siendo administradas hasta que las bolsas relevantes que contienen las dosis
necesarias prescritas por el médico para el tratamiento terapéutico correcto estan completamente vacias.

El llenado de las bolsas con las dosis de mas arriba sucede durante una delicada etapa preliminar durante la cual un
empleado del hospital, con cuidado y atencion, dosifica las cantidades necesarias dentro de las bolsas.

Con el fin de realizar esta operacion, el técnico del hospital tiene usualmente a su disposicion una serie de botellas
gue contienen los medicamentos, de las que él o ella toma la cantidades requeridas y las transfiere a las bolsas por
medio de un pluralidad de jeringas (una para cada medicamento, con el fin de evitar, también en este caso, cualquier
posible contaminacion entre los fluidos).

Para este proposito, cada jeringa se compone de un cuerpo de jeringa hecho de un material transparente, en el cual
se muestra una escala de medicién graduada e interior en el que estd montado, sellado, un émbolo deslizante, que
es manualmente operado por el técnico por medio de una varilla de empuje.

Por lo tanto, toda la operacion de tomar, dosificar y transferir los medicamentos de las botellas a las bolsas, es
realizada de forma completamente manual y sin ninguna automatizacion, succionando cada medicamento dentro del
cuerpo de la jeringa hasta que se logra la cantidad preestablecida indicada en la escala graduada y, entonces,
dispensado el contenido de la jeringa dentro de la correspondiente bolsa.

Tal y como se apreciara facilmente por un persona experta en el sector, esta secuencia de operaciones supone un
series de inconvenientes, incluyendo el hecho de que, para la transferencia y dosificacion correctas de los
medicamentos, la resistencia, la capacidad y la experiencia del operador son, todas ellas, importantes en la
realizacién de tal operacion.

En este sentido, debe ser precisado la frecuencia considerable con que estas operaciones son realizadas, causa a
menudo dolor y/o lesiones a las manos del operador, que tiene que forzar manualmente en el empuje de la varilla
para introducir los medicamentos dentro de las jeringas y, posteriormente, para dispensarlos.

Al mismo tiempo, no puede ser ignorado el hecho que la dosificacién correcta de los medicamentos dentro de las
jeringas depende solamente del cuidado y de la habilidad del operador, en el caso de dosificacion incorrecta, existe
el riesgo de comprometer el éxito resultante de la terapia prescrita por el doctor durante el estado de la
administracion al paciente.

En este sentido, debe ser subrayado que la repetitividad y la monotonia de la operacion de dosificacion puede
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aumentar el riesgo debido a la falta de atencion por parte del operador mientras realiza sus funciones y, en
consecuencia, la probabilidad de una dosificacion imprecisa y incorrecta.

Descripcién de la invencién

El objetivo principal de esta invencion es proporcionar un dispositivo para la transferencia y la dosificacion de los
fluidos biomédicos entre los contenedores de hospital que es portatil y versatil, que permite la dosificacion de los
fluidos biomédicos una manera préctica, facil, funcional y precisa, que permite reducir los esfuerzos por parte del
operador y los consiguientes accidentes/lesiones y que permite reducir el riesgo de error humano sin cambiar el
procedimiento normal de uso y/o los calendarios de trabajo. Otro objetivo de esta invencién es proporcionar un
dispositivo para la transferencia y la dosificacion de los fluidos biomédicos entre los contenedores de hospital que
permite superar los inconvenientes mencionados del estado de la Técnica en el &mbito de una solucion sencilla,
racional, facil y eficaz de uso, asi como de costo bajo.

Los objetivos anteriores se logran mediante el presente dispositivo para la transferencia y la dosificacion de los
fluidos biomédicos entre los contenedores de hospital, que comprende por lo menos un cuerpo de jeringa para que
contenga un fluido biomédico y por lo menos un émbolo sellado montado en forma deslizante en dicho cuerpo de la
jeringa, comprendiendo dicho cuerpo de la jeringa un primer extremo, que tiene medios de union para por lo menos
un primer contenedor desde el que tomar el fluido biomédico y por lo menos un segundo contenedor en el cual se
dispensa dicho fluido biomédico y un segundo extremo opuesto a dicho primer extremo, caracterizado por el hecho
que comprende:

- una empufiadura para el agarre manual por un usuario y que tiene un asiento para el acoplamiento para la

sujecion a dicho segundo extremo del cuerpo de la jeringa;

- unos medios motorizados montados en dicha empufiadura para el funcionamiento de una varilla de empuje

adecuada para empujar dicho émbolo;

- unos primeros medios de sujecidon temporal colocados entre dicho asiento para el acoplamiento y dicho

segundo extremo del cuerpo de la jeringa;

- unos medios secundarios de fijacién temporal colocados entre dicho émbolo y dicha varilla de empuje; y

- unos medios de control montados en dicha empufiadura, asociados con dichos medios motorizados y

convenientes para la dosificacion volumétrica tanto de la cantidad de dicho fluido biomédico para ser tomado

de dicho primer envase como de la cantidad de dicho fluido biomédico para ser dispensado en dicho segundo

contenedor.

Breve descripcién de los dibujos

Otras caracteristicas y ventajas de la presente invencién se mostraran mas evidentes de la descripcion de una
realizacién preferente, pero no Unica, de un dispositivo para la transferencia y la dosificacion de los fluidos
biomédicos entre los contenedores de hospital, ilustrado puramente como un ejemplo, no limitado a los dibujos
anexos, en los que:

La figura 1 es una vista frontal, parcial y esquematica que ilustra una linea de infusién utilizando los

dispositivos de acuerdo con la invencion para transferir y dosificar fluidos biomédicos;

La figura 2 es una vista de despiece, esquematica 'y parcial de un dispositivo de acuerdo con la invencion;

La figura 3 es una vista lateral del dispositivo de la figura 2

Realizaciones de la invencion

Con referencia especial a estas figuras, se indica, de manera general, mediante el nimero 1 un dispositivo para la
transferencia y la dosificacion de los fluidos biomédicos entre los contenedores de hospital.

En este sentido, debe ser subrayado que en este tratado el término "fluido biomédico" significa cualquier liquido
utilizado en el ambito médico/hospitalario y que pretende ser administrado a un paciente por medio de bolsas u otros
contenedores y que requiere ser pre dosificado de manera precisa.

En la realizacion particular que se muestra en la figura 1, los fluidos biomédicos consisten en una serie de
medicamentos Fi1, F2, Fs, F4, por ejemplo, para el uso de terapia oncoldgica, contenidos en un nimero igual de
primeros contenedores Ri1, Rz, Rz, R4 tales como botellas o sus similares.

De las botellas Ri, Rz, R3, R4 deberan tomarse los fluidos biomédicos F1, F2, F3, F4 y dispensados en un ndamero
igual de contenedores secundarios Pi1, P2, Ps, P4, del tipo de bolsas o sus similares, con el fin de ser conectadas a
una linea de infusion L que tiene una bolsa S de solucion salina C y que tiene medios especificos de valvulas de
corte V.

Para la transferencia y la dosificacion de los fluidos biomédicos Fi, F2, F3, F4 se contempla la utilizacién de una
pluralidad de dispositivos 1, uno para cada medicamento Fi, F2, F3, Fa.

Cada dispositivo 1 consta de un cuerpo de jeringa 2 para contener el fluido biomédico Fi, F2, F3, F4 y un émbolo
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sellado 3 montado en el cuerpo de la jeringa 2.

El cuerpo de la jeringa 2 esta compuesto de, por ejemplo, un elemento tubular en forma de cilindro realizado con un
material plastico transparente, coloreado o mate (poliuretano, policarbonato, polietileno, etc.).

Las dimensiones del cuerpo de la jeringa 2 pueden variar usualmente de acuerdo con la capacidad requerida que
contiene (por ejemplo: 10 ml, 20 ml, 30 ml, 50 ml, 60 ml).

El cuerpo de la jeringa 2 tiene un primer extremo 2a que tiene los medios de unién 4 con el fin de unir los primeros
contenedores Ri, Rz, Rs, R4 y los contenedores secundarios Pi1, P2, P3, P4 y un segundo extremo 2b opuesto al
primer extremo 2a.

Mas en detalle, el primer extremo 2a termina con una tapa final 5 que soporta los medios de union 4, los cuales son,
preferentemente, del tipo Luer y Luer-Lock.

El segundo extremo 2b, por el contrario, tiene una forma para definir una pared de separacion transversal 6, que
tiene un orificio central 7.

El conjunto, formado por un cuerpo de jeringa 2, el émbolo 3 y la tapa del extremo 5 en realidad constituye un
cartucho intercambiable 8, que puede ser distribuido en el mercado ya montado, es decir, con el émbolo 3 ya
introducido en el cuerpo de la jeringa 2 a través del primer extremo 2a y con el primer extremo 2a cerrado de nuevo
por medio de la tapa del extremo 5.

Cada dispositivo 1 consta también de una empufiadura 9 para el agarre manual por el usuario y tiene un asiento
para el acoplamiento 10 con el fin de ser fijjado al segundo extremo 2b del cuerpo de la jeringa 2. La empufadura 9
tiene una forma ergonémica, con por lo menos una parte en material antideslizante 11 con la finalidad de aumentar
la fijacion y el agarre de la mano del usuario.

Dentro la empufiadura 9 estan equipados los medios motorizados 12 con el fin de impulsar una varilla de empuje 13
adecuada para empujar el émbolo 3.

Los medios motorizados 12, por ejemplo, se hacen de un actuador conectado a la varilla de empuje 13 y adecuado
para conseguir el movimiento recto a-y-desde la varilla de empuje 13.

Los medios motorizados 12 esta asociados con una bateria como fuente de alimentacion de energia 14 montada en
la empufiadura 9; la bateria como fuente de alimentacion de energia 14 es preferentemente del tipo recargable y
estd asociada con los dos terminales de 15 con el fin de ser conectados a una estacion de recarga, pero por otra
parte, no debe ser descartado que esté hecha de una o mas baterias del tipo desechable.

El cartucho 8 estad disefiado para ser montado en la empufadura 9 con la pared de separacion transversal 6
encarando el asiento para el acoplamiento 10, en correspondencia con la varilla de empuje 13 que sobresale de la
empufiadura 9 y que se pretende que atraviese el orificio de transito 7 con el fin de hacer funcionar el émbolo 3.

Entre el asiento para el acoplamiento 10 y el segundo extremo 2b del cuerpo de la jeringa 2 estan colocados los
medios temporales de fijacion primarios 16, 17, para el encastre del cartucho 8 en la empufadura 9.

Del mismo modo, entre el émbolo 3 y la varilla de empuje 13 estan colocados los medios temporales de fijacion
secundarios 18, 19, con el fin de permitir la conexién y el arrastre del émbolo 3 por la varilla de empuje 13.

Los medios temporales de fijacion primarios 16, 17 y los medios temporales de fijaciébn secundarios 18, 19, por
ejemplo, son del tipo de bayoneta, pero no se puede descartar que estén acoplados en ranuras 0 que consistan en
una conexién mediante friccion o similar.

En la empufadura 9, ademas, estan equipadas los medios de control 20, 21, asociados con los medios motorizados
12 y adecuados para controlar su funcionamiento con el fin de obtener la dosificacion volumétrica, incluyendo la
dosificacion de tipo micro-volumétrico, tanto de la cantidad de fluido biomédico Fi1, F2, F3, F4 que debe ser tomada de
los contenedores primeros R1, Rz, Rs, Ra y de la cantidad de fluido biomédico Fi1, F», F3, F4 que debe ser dispensado
en los contenedores segundos P1, P2, P3, Pa.

Los medios de control 20, 21 incluyen una unidad de control y proceso 20 y una interfaz de control 21, del tipo de un
teclado o similar, con el fin de controlar los medios motorizados 12 y disefiado para poner en
marcha/parar/configurar la unidad de control y proceso 20 de acuerdo con los requerimientos del usuario.

Con este propésito, la unidad de control y proceso 20 puede ser de forma Util del tipo programable con la finalidad de
establecer las cantidades de fluido biomédico F1, F2, F3, F4 que deban ser tomadas y / o dosificadas.
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En este caso, una vez ajustada, la unidad de control y proceso 20 es capaz de hacer funcionar la varilla de empuje
13 independientemente para una seccion de carrera correspondiente a la cantidad de fluido biomédico F1, F2, Fs, Fs
que deba ser tomada y/o dispensada. Alternativamente, el cuerpo de jeringa 2 puede mostrar una escala graduada
22, siendo confiada al cuidado y la habilidad del usuario la detencién del émbolo 3 durante la etapa de
toma/dosificacion del fluido biomédico Fi, Fz, F3, Fa.

La empufiadura 9 tiene también unos medios de presentacion 23, del tipo de una pantalla electrénica o similar,
adecuados para mostrar los parametros de funcionamiento de la unidad de control y proceso 20 y, més en general,
todos los tipos de informacion utiles para el usuario. En la empufiadura 9 estan también provistos los medios de
identificacion 24 con el fin de identificar por lo menos uno entre el cuerpo de jeringa 2 y el émbolo 3.

Los medios de identificacion 24 estan electronicamente asociados con la unidad de control y proceso 20 y son
adecuados para prevenir el funcionamiento de los medios motorizados 12 en el caso de que el cuerpo de jeringa 2 o
el émbolo 3 no hayan sido identificados. Esta solucion especial permite asegurar que la empufiadura 9 es utilizada
correctamente solamente con los cartuchos 8 de origen certificado de tal manera que:

- se evite que la empufiadura 9 se utilice con los cartuchos 8 fabricados por los fabricantes terceros;

- se garantice a los clientes una alta calidad y funcionalidad de los cartuchos 8;

- se proteja la cuota de mercado del fabricante/vendedor legitimo.

Los medios de identificacion 24 son del tipo de un lector elegido de la lista, que incluye: lectores de codigo de barras,
lectores 6pticos, lectores electromagnéticos.

En la realizacion particular de la presente invencién que se muestra en las ilustraciones, por ejemplo, los medios de
identificacion 24 estan hechos de un lector de codigo de barras con el fin de reconocer un codigo de barras 25 que
se muestra en la pared de separacioén transversal 6.

Sin embargo, no pueden ser descartadas realizaciones alternativas en donde los medios de identificacion 24 sean
de tipo diferente y, por ejemplo, consistan en un sistema de reconocimiento magnético RFID.

La empufiadura 9 incluye los medios para el reconocimiento del acoplamiento correcto de los medios temporales de
fijacion primarios 16, 17 y los medios temporales de fijacion secundarios 18, 19.

Tales medios de reconocimiento, que no se muestran en detalle en las ilustraciones, estan asociados con la unidad
de control y proceso 20 y son adecuados para prevenir el funcionamiento de los medios motorizados 12 en el caso
de acoplamiento incorrecto de los medios temporales de fijacién primarios 16, 17 y de los medios temporales de
fijacién secundarios 18, 19. Los medios de reconocimiento hechos de esta manera permiten al dispositivo 1
funcionar en las condiciones de extrema seguridad, sélo en el caso de que el cuerpo de jeringa 2 y el émbolo 3
estén acoplados de forma estable, con acoplamiento de ranura, al asiento para el acoplamiento 10 y la varilla de
empuje 13 respectivamente, con el fin de prevenir de esa manera su desmontaje accidental durante el uso.

La presente invencidn funciona como sigue.

Cada empufiadura 9 estd preparada para ser convenientemente utilizada con un numero indeterminado de
cartuchos 8 en la medida que, al final de su ciclo de vida normal, estos pueden ser separados de la empufiadura 9,
retirados y sustituidos por unos nuevos.

Al comienzo del ciclo de vida de cada cartucho 8, este esta acoplado a la empufiadura 9 teniendo cuidado del
acoplamiento correcto del cuerpo de jeringa 2 al asiento para el acoplamiento 10. Una vez que los medios
temporales de fijacién primarios 16, 17 han sido acoplados, la unidad de control y proceso 20 instruye de manera
automatica el avance de la varilla de empuje 13 hasta que esta est4 acoplada con el émbolo 3.

En esta fase, la unidad de control y proceso 20 procede a identificar el cartucho 8 mediante los medios de
identificacion 24 y realiza el reconocimiento del acoplamiento correcto de los medios temporales de fijacion
primarios 16, 17 y de los medios temporales de fijacion secundarios 18, 19 y, en caso de resultado positivo, permite
el funcionamiento subsecuente de los medios motorizados 12.

En este punto todo lo que el usuario tiene que hacer es conectar los medios de unién 4 al primer contenedor
correspondiente R1, Rz, Rs, R4y, por medio de los medios de control 20, 21, realizar la descarga de la cantidad
requerida de fluido biomédico F1, F2, F3, F4y llenar el cuerpo de la jeringa 2.

Después de esto, mediante el acoplamiento de los medios de unién 4 al segundo contenedor correspondiente Py, Po,
P3, P4, el fluido biomédico Fi, F2, F3, F4 puede ser dispensado y el dispositivo 1 esta listo para las operaciones
subsecuentes.

Utilizando la misma empufiadura 9 y el mismo cartucho 8, pueden ser hechas todas las transferencias del fluido
biomédico F1, F2, F3, F4 contempladas de acuerdo con el ciclo de vida hormal del cuerpo de jeringa 2 y del émbolo 3.
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Después de varios usos y después de algun tiempo desde el primer uso, de hecho, el cartucho 8 queda desgastado
y contaminado y debe ser reemplazado por uno nuevo en la misma manera tal y como se ha descrito y demostrado.

Tal y como se ha dicho, en la realizacién que se muestra en la figura 1, se contempla el uso de una pluralidad de
dispositivos 1 6, por lo menos de una pluralidad de empufaduras 9, una para cada medicamento F1, F2, Fs, Fa, pero
nada impide tener solamente una empufiadura 9 y una pluralidad de cartuchos 8 con el fin de ser utilizados
alternativamente con la empufadura 9 para transferir los medicamentos Fi, F2, F3, F4, teniendo cuidado de usar
cada cartucho 8 con uno y solamente con un medicamento F1, F2, F3, Fa.
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REIVINDICACIONES

1. Un dispositivo (1) para la transferencia y la dosificacion de los fluidos biomédicos entre los contenedores de un
hospital, compuesto por lo menos por un cuerpo de jeringa (2) con la finalidad de contener un fluido biomédico (Fx,
F2, F3, F4) y por lo menos un émbolo (3) montado sellado en una manera deslizante en dicho cuerpo de jeringa (2),
comprendiendo dicho cuerpo de jeringa (2) un primer extremo (2a), que tiene medios de unién (4) a por lo menos un
primer contenedor (R1, Rz, R3, R4) desde el que se toma el fluido biomédico (F1, F2, Fs, F4) y por lo menos un
segundo contenedor (P1, P2, P3, Ps) en el que se dispensa dicho fluido biomédico (Fi, F2, F3, F4) y un segundo
extremo (2b) opuesto a dicho primer extremo (2a), caracterizado por el hecho de que se compone de:

- una empufadura (9) para el agarre manual por un usuario y que tiene un asiento para el acoplamiento (10)

para la fijacion a dicho segundo extremo (2b) del cuerpo de jeringa (2);

- medios motorizados (12) montado en la empufiadura (9) para el funcionamiento de una varilla de empuje

(13) adecuada para el empuje de dicho émbolo (3);

- medios temporales de fijacion primarios (16, 17) instalados entre dicho asiento para el acoplamiento (10) y

dicho segundo extremo (2b), del cuerpo de jeringa (2);

- medios temporales de fijacion secundarios 18, 19 instalados entre dicho émbolo (3) y dicha varilla de empuje

(13);

- medios de control (20, 21) montados en dicha empufiadura (9), asociados con dichos medios motorizados

(12) y convenientes para la dosificacion volumétrica tanto de la cantidad de dicho fluido biomédico (F1, F2, F3,

F4) que debe ser tomada de dicho primer contenedor (R1, R2, R3, R4) como de la cantidad de dicho fluido

biomédico (F1, F2, Fs, F4) para ser dispensada en dicho segundo contenedor (P1, P2, P3, Pa).

2. El dispositivo (1) de acuerdo con la reivindicacion 1, caracterizado por el hecho de que dichos medios de control
(20, 21) incluyen por lo menos una unidad de control y de proceso (20) de dichos medios motorizados (12).

3. El dispositivo (1) de acuerdo con una o més de las reivindicaciones precedentes, caracterizado por el hecho de
que dicha unidad de control y de proceso (20) es el tipo programable con el fin de establecer dichas cantidades de
fluido biomédico (F1, F2, F3, F4) que deban ser tomadas y/o dispensadas.

4. El dispositivo (1) de acuerdo con una o mas de las reivindicaciones precedentes, caracterizado por el hecho de
que dichos medios de control (20, 21) incluyen por lo menos una interfaz (21) de control de dichos medios
motorizados (12).

5. El dispositivo (1) de acuerdo con una o més de las reivindicaciones precedentes, caracterizado por el hecho de
que incluye medios de presentacion (23), montados en dicha empufiadura (9) y convenientes para mostrar los
parametros de funcionamiento de dicha unidad de control y de proceso (20).

6. El dispositivo (1) de acuerdo con una o mas de las reivindicaciones precedentes, caracterizado por el hecho de
gue dicha empufiadura (9) consta de medios de identificacion (24) para identificar por lo menos uno entre dicho
cuerpo de jeringa (2) y dicho émbolo (3).

7. El dispositivo (1) de acuerdo con una o més de las reivindicaciones precedentes, caracterizado por el hecho de
que dichos medios de identificacion (24) estan asociados con dicha unidad de control y de proceso (20) y
convenientes para prevenir el funcionamiento de dicho medios motorizados (12) en el caso de que por lo menos uno
entre dicho cuerpo de jeringa (2) y dicho émbolo (3) no haya sido identificado.

8. El dispositivo (1) de acuerdo con una o mas de las reivindicaciones precedentes, caracterizado por el hecho de
gue dichos medios de identificacion (24) comprenden por lo menos uno entre un lector elegido de la lista, que
incluye: lectores de cddigo de barras, lectores 6pticos y lectores electromagnéticos.

9. El dispositivo (1) de acuerdo con una o més de las reivindicaciones precedentes, caracterizado por el hecho de
que dicha empufnadura (9) se compone de medios para el reconocimiento del acoplamiento correcto de por lo menos
uno entre los medios temporales de fijacion primarios (16, 17) y los medios temporales de fijacién secundarios (18,
19).

10. El dispositivo (1) de acuerdo con una o mas de las reivindicaciones precedentes, caracterizado por el hecho de
gue dichos medios para el reconocimiento estan asociados con dicha unidad de control y de proceso (20) y
conveniente para prevenir el funcionamiento de dichos medios motorizados (12) en el caso de acoplamiento
incorrecto de por lo menos uno entre los medios temporales de fijacién primarios (16, 17) y los medios temporales
de fijacion secundarios (18, 19).

11. El dispositivo (1) de acuerdo con una o mas de las reivindicaciones precedentes, caracterizado por el hecho de
gue por lo menos uno entre los medios temporales de fijacion primarios (16, 17) y los medios temporales de fijacion
secundarios (18, 19), es del tipo de bayoneta.

12. El dispositivo (1) de acuerdo con una o mas de las reivindicaciones precedentes, caracterizado por el hecho de
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que se compone de por lo menos una bateria como fuente de alimentacion de energia (14) de dichos medios
motorizados (12) montada en dicho empufiadura (9).

13. El dispositivo (1) de acuerdo con una o mas de las reivindicaciones precedentes, caracterizado por el hecho
gue dicho primer extremo (2a) termina con una tapa final (5) que soporta dichos medios de union (4).

14. El dispositivo (1) de acuerdo con una o mas de las reivindicaciones precedentes, caracterizado por el hecho de
gue dichos medios de union (4) son del tipo Luer y/o Luer-Lock.

15. El dispositivo (1) de acuerdo con una 0 mas de las reivindicaciones precedentes, caracterizado por el hecho de
que dicho segundo extremo (2b) comprende por lo menos una pared de separacion transversal (6) que tiene un
orificio (7) para el transito de dicha varilla de empuje (13).

16. El dispositivo (1) de acuerdo con una o mas de las reivindicaciones precedentes, caracterizado por el hecho
que dicha varilla de empuje (13) sobresale de dicha empufiadura (9) en correspondencia con dicho asiento para el
acoplamiento (10).

17. El dispositivo (1) de acuerdo con una o mas de las reivindicaciones precedentes, caracterizado por el hecho de
que dicha empufiadura (9) tiene una forma ergonémica con por lo menos un parte en material antideslizante (11).
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