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DESCRIPCION
Dispositivo de sujecién y montaje de sujecion

La presente invencion se relaciona con dispositivos de sujecion. Esta invencion se relaciona asimismo con montajes
de sujecion que incorporen dispositivos de sujecion. Las ejecuciones de la invencion se relacionan con dispositivos
de sujecion que tengan elementos de sujecién bloqueables.

En algunas situaciones, es necesario asegurar objetos alargados, tales como alambres o cables usando un
dispositivo de sujecion que comprenda un elemento de sujecion desplazable. El elemento de sujecion puede
desplazarse entre las posiciones de no-sujecion y de sujecion y cuando el objeto alargado se tensa hasta la carga
maxima que puede soportar el dispositivo de sujecién, el elemento de sujecién se desplaza a la posicién de sujecion.
No obstante, en algunas circunstancias, la tensién en el objeto alargado no esta al maximo, lo que significa que el
elemento de sujecién hay que desplazarlo mecanicamente a su posicién de sujecion.

La WO 97/36123 Al revela un dispositivo para cables de sujecion. La WO 2010/019638 A2 revela un dispositivo de
bloqueo de cables. La US 7302740 B1 revela una linea de alta tension con un mecanismo de liberacién rapida.

Acorde a un aspecto de esta invencion, se proporciona un dispositivo de sujecién para agarrar un objeto alargado,
comprendiendo el dispositivo de sujecion un cuerpo que define un recorrido a lo largo del que puede extenderse el
objeto, un elemento de sujecion en el cuerpo para agarrar el objeto, pudiendo desplazarse el elemento de sujecién
desde una posicion de no-sujecion a una posicién de sujecién, medios de impulsion para impulsar el elemento de
sujecion hacia la posicion de sujecion, y medios de bloqueo desplazables desde una posicidon de no-sujecién a una
posicion de sujecion, configurandose los medios de bloqueo para bloquear el objeto contra el elemento de sujecion
cuando el medio de bloqueo esté en la posicion de bloqueo, comprendiendo el medio de bloqueo un elemento de
leva con una superficie de leva para enganchar el objeto, y aplicar una fuerza contra el objeto alargado sujeto por el
elemento de sujecion.

El dispositivo de sujecién puede comprender dos elementos de sujecion situados sustancialmente opuestos,
pudiendo desplazarse cada elemento de sujecién entre la posicion de sujecién y la de no-sujecién. El dispositivo de
sujecion puede incluir dos medios de impulsién, cada uno colocado para impulsar un respectivo elemento de
sujecion a su posicion de sujecion.

Los medios de bloqueo pueden comprender un elemento de blogueo, que puede extenderse transversalmente a la
direccion de desplazamiento del elemento de sujecion.

El, o cada, elemento de sujecion puede montarse de manera pivotante sobre el cuerpo.

Los medios de bloqueo pueden incluir adicionalmente una conformacion de bloqueo para cooperar con el elemento
de bloqueo. La conformacion de bloqueo puede comprender un receso de bloqueo definido en el cuerpo en que se
alojara el elemento de bloqueo cuando el elemento de bloqueo esté en la posicién de bloqueo.

En un modo de ejecucion, el elemento de bloqueo puede comprender un perno de bloqueo, que puede extenderse a
través del elemento de sujecion.

El, o cada, elemento de sujecién puede desplazarse rotatoriamente desde la posicidon de no-sujecion a la posicién de
sujecion. El, o cada, elemento de sujecion puede comprender una superficie curva de sujecién para engarzar el
objeto alargado.

El, o cada, medio de impulsién puede comprender un resorte que puede impulsar resilientemente el elemento de
sujecion a la posicion de sujecion.

El, o cada, elemento de sujecion puede desplazarse desde la posicidon de no-sujecidn a una posicién intermedia en
la que el, o cada, elemento de sujecion puede engarzar el objeto alargado. En la posicién intermedia, la fuerza
ejercida por el elemento de sujecion sobre el objeto alargado es menor que la fuerza ejercida por el elemento de
sujecion sobre el objeto alargado en la posicién de sujecion.

El dispositivo de sujecion puede definir un recorrido para el objeto alargado, y el elemento de sujecién puede
desplazarse en dicho recorrido cuando el elemento de sujecién se desplace desde la posicion de no-sujecion a la
posicion de sujecion.
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Cuando el dispositivo de sujecion comprenda dos elementos de sujecion, el dispositivo de sujecion podra definir dos
recorridos para los objetos alargados. Se apreciara que los objetos alargados sujetos por los dos elementos de
sujecion pueden ser objetos alargados separados, o dos pases del mismo objeto alargado.

Una pared puede extenderse a lo largo del, o de cada, recorrido, y el, o cada, objeto alargado podra extenderse
adyacente a la pared. El, o cada, elemento de sujecidon puede configurarse para asir el objeto alargado entre la
pared y el elemento de sujecion.

El dispositivo de sujecién puede definir una abertura de inserciéon y una abertura de salida para el objeto alargado,
disponiéndose la abertura de insercion y la abertura de salida en comunicacién con el recorrido. Donde el dispositivo
de sujeciéon comprenda dos elementos de sujecion, el dispositivo de sujecion podra definir dos aberturas de
insercidn y dos aberturas de salida y para el, o cada, objeto alargado.

El dispositivo de sujecion podria incluir adicionalmente un medio de aplicacion de fuerza para aplicar una fuerza al, o
a cada, elemento de sujecién para desplazar el elemento de sujecidon desde la posicién de no-sujecién a la de
sujecion. El medio de aplicacion de fuerza podria comprender una palanca, que podria estar separada del
dispositivo de sujecion. Alternativamente, el medio de aplicacion de fuerza podria comprender una parte de
aplicacién de fuerza, que podria estar provista integramente sobre el elemento de sujecion.

En otro modo de ejecucion, los medios de bloqueo podrian comprender un elemento de bloqueo rotatorio, que
podria rotarse desde la posiciéon de no-bloqueo a la posicién de bloqueo.

El dispositivo de sujecién podria incluir un cuerpo, que podria definir una abertura para alojar al elemento de
bloqueo. El elemento de bloqueo podria montarse rotatoriamente sobre el cuerpo.

Podrian disponerse primeras conformaciones de sujecién sobre el elemento de bloqueo y segundas conformaciones
de sujecion sobre el cuerpo. Las primeras conformaciones de sujecién podrian cooperar con las segundas cuando el
elemento de bloqueo esté en la posicion de no-bloqueo, para retener asi al elemento de bloqueo en la posicién de
no-bloqueo.

Podrian disponerse dos primeras conformaciones de sujecidon opuestas sobre el elemento de bloqueo y dos
segundas conformaciones de sujecion opuestas sobre el cuerpo. La abertura podria quedar definida entre las dos
segundas conformaciones de sujecioén opuestas.

Podrian disponerse primeras conformaciones de bloqueo sobre el elemento de bloqueo y segundas conformaciones
de blogueo sobre el cuerpo. Las primeras conformaciones de bloqueo podrian situarse opuestamente sobre el
elemento de bloqueo. Las primeras conformaciones de bloqueo podrian cooperar con las segundas conformaciones
de bloqueo cuando el elemento de bloqueo esté en la posicién de bloqueo, para bloquear asi el elemento de
bloqueo en la posicién de bloqueo.

Podrian disponerse dos primeras conformaciones de bloqueo opuestas sobre el elemento de bloqueo y dos
segundas conformaciones de bloqueo opuestas sobre el cuerpo. La abertura podria quedar definida entre las
segundas conformaciones de sujecion opuestas.

El elemento de bloqueo podria comprender una cabeza. Las primeras conformaciones de sujecion podrian colocarse
sobre el elemento de leva. Las primeras conformaciones de bloqueo podrian colocarse sobre la cabeza.

El cuerpo podria definir un recorrido para un objeto alargado. El elemento de leva podria comprender una superficie
sustancialmente plana para alinearse con el recorrido cuando el elemento de bloqueo esté en la posicion de no-
bloqueo. El elemento de bloqueo podria comprender dos superficies sustancialmente planas opuestas sobre el
elemento de leva.

La superficie de leva podria tener la forma de una superficie de leva convexamente curvada. La superficie de leva
puede configurarse para extenderse en el recorrido cuando el elemento de bloqueo esté en la posicién de bloqueo.
El elemento de bloqueo podria comprender dos de las superficies de leva antes citadas dispuestas opuestamente
sobre el elemento de leva. Cuando el elemento de bloqueo esté en la posicion de blogueo, las dos superficies de
leva podrian extenderse en las respectivos recorridos, engranando asi el objeto alargado para fijar el objeto alargado
de modo seguro.

Acorde a otro aspecto de la presente invencién, se proporciona un montaje de sujecién comprendiendo primeros y
segundos dispositivos de sujecion antes descritos para agarrar dos objetos alargados, o primer y segundo pases del
mismo objeto alargado.
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A continuacién se describiran los modos de ejecucién de la invencién soélo a titulo de ejemplo, con referencia a los
dibujos adjuntos, donde:

Figura 1 es una vista en perspectiva de un montaje de sujecion teniendo primeros y segundos dispositivos de
sujecion, con el elemento de sujecion de cada dispositivo de sujecién en una posicion de no-sujecion;

Figura 2 es una vista similar a la Figura 1, con el elemento de sujecion de cada dispositivo de sujecion en una
posicion de sujecion;

Figura 3 es una vista superior del montaje de sujecién mostrado en la Figura 1, con el elemento de sujecién de cada
dispositivo de sujecién en la posicién de no-sujecion;

Figura 4 es una vista similar a la Figura 3, con el elemento de sujecién de cada dispositivo de sujecidn en la posicion
de sujecion;

Figura 5 es un primer plano de la regiéon marcada V en la Figura 4;

Figura 6 es una vista superior seccionada del dispositivo de sujecién mostrado en la Figura 1, con el elemento de
sujecion de cada montaje de sujecién en la posicion de no-sujecion;

Figura 7 es una vista similar a la Figura 6, con el elemento de sujecién de cada dispositivo de sujecién en la posicion
de sujecion.

Figura 8 es una vista parcialmente detallada de un segundo modo de ejecuciéon de un montaje de sujecion;

Figura 9 es una vista de un primer lado del segundo modo de ejecucion del montaje de sujecién con un medio de
bloqueo en una posicién de no-bloqueo;

Figura 10 es una vista lateral seccionada del segundo modo de ejecucion del montaje de sujecién con el medio de
bloqueo en la posicién de no-bloqueo;

Figura 11 es una vista de un primer lado del segundo modo de ejecucién del montaje de sujecion con el medio de
bloqueo en una posicién de bloqueo;

Figura 12 es una vista lateral seccionada del segundo modo de ejecucion del montaje de sujecion con el medio de
bloqueo en la posicién de bloqueo;

Figura 13 es una vista de un segundo lado del montaje de sujecion;
Figura 14 es una vista en perspectiva de un elemento de bloqueo;
Figura 15 es una vista lateral del elemento de bloqueo.

Las Figuras 1 a 7 de los disefios muestran un primer modo de ejecucion de un montaje de sujecion 10
comprendiendo un cuerpo 12 y primeros y segundos dispositivos de sujecion 14A, 14B montados en el cuerpo 12.
Cada dispositivo de sujecion 14A, 14B comprende un elemento de sujecion 16.

El cuerpo 12 define dos cavidades 17 en las que se alojan los elementos de agarre 16 de los respectivos
dispositivos de sujecion 14A, 14B. Cada elemento de sujecién 16 se monta de manera pivotante por medio de un
pivote 18 sobre el cuerpo 12.

Cada elemento de sujecién 16 tiene una superficie convexamente curvada 20 para engranar un objeto alargado 22
(mostrado en lineas discontinuas en las Figuras 6 y 7), tales como un cable o un cable de acero. Cada elemento de
sujecion 16 se desplaza de manera pivotante en torno al pivote 18 entre una posicion de no-sujecién mostrada en
las Figuras 1, 3y 6, y una posicién de sujecion mostrada en las Figuras 2,4y 7.

Cada dispositivo de sujecion 14A, 14B incluye adicionalmente un recorrido 24 definido en el cuerpo a través del cual
pueden extenderse un primer y un segundo objeto alargado 22, o un primer y un segundo pase del mismo objeto
alargado 22.
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Cada dispositivo de sujecion 14A, 14B incluye adicionalmente una abertura de insercién 26 definida en el cuerpo 12,
y una abertura de salida 28, también definida en el cuerpo 12. El recorrido 24 se extiende entre las aberturas de
insercién y salida 26, 28, que proporcionan una comunicacion entre la regién externa del montaje de sujecién 10 y
cada recorrido 24. El cuerpo 12 incluye respectivas porciones de red 29 entre cada abertura de insercion 26 y la
respectiva cavidad 17 adyacente a ella.

El objeto alargado 22 puede insertarse en el recorrido 24 por medio de la abertura de insercion 26, y puede salir del
recorrido 24 por medio de la abertura de salida 28.

Los dispositivos de sujecion 14A, 14B se colocan adyacentes en el cuerpo 12, disponiéndose la abertura de
insercidn 26 de cada uno de los dispositivos de sujecién 14A, 14B adyacente a la abertura de salida 28 del otro de
los dispositivos de sujecion 14A, 14B. Los recorridos 24 de cada dispositivo de sujecién 14A, 14B se sitdan
mutuamente adyacentes. El cuerpo 12 incluye una pared 30 entre los recorridos 24 de cada dispositivo de sujecion
14A, 14B, separandolos entre si.

Cada dispositivo de sujecion 14A, 14B incluye adicionalmente un medio de impulsién resiliente en forma de resorte
32 para impulsar el elemento de sujecién 16 desde la posicién de no-sujecion hasta la posicion de sujecion.

Durante su utilizacion, dos objetos alargados 22, o dos pases del mismo objeto alargado 22 se insertan en el
recorrido 24 del respectivo dispositivo de sujecion 14A, 14B a través de la abertura de insercion 26 en la direccion
indicada por la flecha A. esta insercion del objeto alargado 22 desplaza el elemento de sujeciéon 16 a la posicion de
no-sujecion, permitiendo asi desplazar facilmente el objeto alargado 22 a través del recorrido 24 en la direccion
indicada por la flecha A.

El extremo insertado del objeto alargado 22 sale del montaje de sujecion 10 a través de la abertura de salida 28. El
objeto alargado 22 continuara insertandose, hasta que se haya introducido ya la longitud deseada del objeto
alargado 22.

El resorte 32 impulsa al elemento de sujecion 16 contra el objeto alargado 22. Un movimiento del objeto alargado 22
en la direccion indicada por la flecha B, es decir, opuesta a la indicada por la flecha A, conlleva rotar el elemento de
sujecion 16 en la direccion indicada por la flecha C, de forma que la superficie curva 20 del elemento de sujecion 16
se lleve a engarce por sujecion con el objeto alargado 22.

Otro movimiento del objeto alargado en la direcciéon indicada por la flecha B impulsa a la superficie curva 20 a
engarce por sujecion mas prieto con el objeto alargado 22, de forma que el objeto alargado esté seguramente sujeto
por el objeto alargado 22.

Si se aplica suficiente fuerza al objeto alargado 22 en la direccion indicada por la flecha B, el movimiento del objeto
alargado 22 desplaza al elemento de sujecion 16 a la posicion de sujecion mostrada en las Figuras 2, 4y 7. En la
posicion de sujecion, el elemento de sujecién 16 aplica la maxima carga posible al objeto alargado 22.

No obstante, en muchas circunstancias, la fuerza aplicada al objeto alargado 22 no basta para mover el elemento de
sujecion 16 a la posicion de sujecion, lo que significa que el elemento de sujecién 16 no ha aplicado la carga maxima
al objeto alargado 22. Cuando el montaje de sujecion 10 se emplee en condiciones dinamicas, esto puede ocasionar
problemas, en que el montaje de sujecién 10 puede liberar al objeto alargado 22. Para evitar este problema, cada
uno de los dispositivos de sujecion 14A, 14B comprende medios de bloqueo 34.

En el modo de ejecucion aqui descrito, el medio de bloqueo 34 comprende un perno de blogqueo 36 y
conformaciones de bloqueo opuestas en forma de recesos de bloqueo 38 definidos en el cuerpo 12 en lados
opuestos del elemento de sujecion 16. El perno de bloqueo 36 se extiende a través del elemento de sujecion 16 y se
aloja en recesos de bloqueo opuestos 38 cuando el elemento de sujecion 16 esté en la posiciéon de sujecion. El
cuerpo 12 define asimismo recesos de no-bloqueo opuestos 39, en los que se aloja el perno de bloqueo 36 cuando
el elemento de sujecion 16 esté en la posicion de no-sujecion.

Cuando el objeto alargado 22 se inserte hasta la extension deseada en el recorrido 24, el elemento de sujecién 16
podra desplazarse manualmente a la posicién de sujecién utilizando un elemento de aplicacion de fuerza en forma
de palanca 40. La palanca 40 puede insertarse en una grieta 42 entre el elemento de sujecion 16 y la porcién de red
29 (ver la Figura 5).

Sobre el elemento de sujecion 16 puede aplicarse una fuerza en la direccion indicada por la flecha D (ver la Figura
5). Esto desplaza al elemento de sujecién 16 a la posicién de sujecion y provoca el desplazamiento del perno de
bloqueo 36 desde los recesos de no-bloqueo 39 a los de bloqueo 38. Cuando el perno de bloqueo 36 se aloje en los
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recesos de bloqueo 38, el elemento de sujecidon 16 estara en la posicion de sujecién y el elemento de sujecion 16
aplicara la carga maxima al objeto alargado 22.

Se describe, por tanto, un montaje de sujecion 10 comprendiendo primeros y segundos dispositivos de sujecion 14A,
14B, teniendo cada uno un elemento de sujecién rotatorio 16 con una superficie curva 20. El elemento de sujecion
16 puede moverlo una palanca 40 que aplica fuerza hasta la posicién de sujecion para agarrar seguramente el
objeto alargado 22.

Pueden hacerse varias modificaciones sin alejarse del alcance de la invencién. Por ejemplo, el elemento aplicador
de fuerza podria ser una porcion aplicadora de fuerza sobre el elemento de sujecién 16.

Las Figuras 8 a 15 de los disefios muestran un segundo modo de ejecucién de un montaje de sujecién 110 para
agarrar primeros y segundos objetos alargados 111 o primeros y segundos pases del mismo objeto alargado 111. El
montaje de sujecién 110 comprende un cuerpo 112 con una pared delantera 112A y una trasera 112B.

El montaje de sujecion 110 incluye adicionalmente primeros y segundos dispositivos de sujecion 114A, 114B. Cada
dispositivo de sujecion 114A, o 114B comprende un respectivo elemento de sujecién montado en un pasaje 118
definido en el cuerpo 112 adyacente a la primera pared 119.

Cada dispositivo de sujecién 114A, 114B incluye adicionalmente un elemento de sujecién 116, un elemento de
impulso resiliente en forma de resorte de compresion 122, y un elemento de reaccion 124. En la Figura 8, el
dispositivo de sujecion 114B se muestra en una condicion explosionada, con el elemento de sujecion 116, el resorte
122 y el elemento de reaccion 124 mostrados extraidos del cuerpo 112, para poder verlos mas detalladamente.

El cuerpo 112 define dos aberturas de acceso 126 que proporcionan acceso a los pasajes 118. Cada elemento de
sujecién 116, cada resorte de compresion 122 y cada elemento de reaccién 124 se alojan en un respectivo pasaje
118, asegurandose los elementos de reaccion 124 en las aberturas 126, por ejemplo, por friccion.

Los elementos de reaccidon 124 aportan una fuerza de reaccion sobre el resorte de compresion de forma que el
resorte de compresion 122 impulse el elemento de sujeciéon 116 a lo largo del pasaje 118 en la direccion indicada
por la flecha C.

Cada dispositivo de sujecién 114A, 114B incluye adicionalmente un recorrido 128 definido en el cuerpo 112
adyacente a la segunda pared 129. Como puede verse en las Figuras 10 y 12, la primera pared 119 de cada pasaje
118 se extiende respecto a la segunda pared 129 del respectivo recorrido 128 en un angulo agudo de
aproximadamente 30°. Hay una abertura de insercién 132 y una abertura de salida 134 definidas en el cuerpo 112
para cada recorrido 128 de forma que cada recorrido 128 se extienda entre las aberturas de insercién y salida 132,
134.

Una region extrema de un objeto alargado 111 puede insertarse en uno de los recorridos 128 a través de la
respectiva abertura de insercién 132, y puede salir de ella a través de la respectiva abertura de salida 134. Otro
objeto alargado 111, o un segundo pase del objeto alargado 111 antes citado, puede insertarse entonces en el
recorrido 128 del otro de los dispositivos de sujecion 114A, 114B, del mismo modo.

Cuando el objeto alargado se enhebra a través del recorrido 128 en la direccién indicada por la flecha D, el objeto
alargado 111 tracciona el elemento de sujecion 116 frente al impulso del resorte 122, alejando asi el elemento de
sujecion 116 de la segunda pared 129.

El objeto alargado 111 puede seguir enhebrandose a través del recorrido 128 en la direccion indicada por la flecha D
de la Figura 12 hasta que se haya enhebrado la longitud deseada del objeto alargado 111 a través del recorrido 128.

Para asegurar los primeros y segundos pases del objeto alargado 111 mediante los primeros y segundos
dispositivos de sujecion 114A, 114B el objeto alargado 111 podra entonces desplazarse a lo largo de los recorridos
128 en la direccién opuesta a la indicada por la flecha D de la Figura 12.

Los elementos de agarre 116 de los respectivos dispositivos de sujecion 114A, 114B son impulsados por los
resortes 122 y las primeras paredes 119 en agarre mas prieto con el objeto alargado 111, abrazando asi el objeto
alargado 111 entre los elementos de agarre 116 y las segundas paredes 129.

El movimiento continuo del objeto alargado 111 en la direccién opuesta a la indicada por la flecha D aprieta el
elemento de sujecion 116 contra el objeto alargado, asegurando asi el objeto alargado 116 en el recorrido 128, hasta
una fuerza maxima de apriete.
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El montaje con apriete incluye adicionalmente un elemento de bloqueo 130 montado sobre el cuerpo 112 en una
abertura 131, definida centralmente a través del cuerpo 112. La abertura 131 se extiende a través del cuerpo 112 de
un lado al opuesto.

El elemento de bloqueo 130 se muestra mas claramente en las Figuras 14 y 15 y comprende una cabeza 135 y un
elemento de leva 136. El elemento de leva 136 define dos caras opuestas sustancialmente planas 138 y dos
superficies de leva opuestas 140, dispuestas alternantemente sobre el elemento de leva 136. Las superficies de leva
140 son superficies curvas convexas.

El elemento de leva 136 tiene un extremo proximal 141 en el que el elemento de leva 136 esta conectado a la
cabeza 135. El elemento de leva 136 tiene asimismo un extreme distal 142 opuesto al proximal 141. Hay dos
primeras proyecciones de sujecion 144 mutuamente apuestas, en el extremo distal 142. Cada primera proyeccion de
sujecion 144 se localiza sobre una respectiva de las superficies planas 138 en el extremo distal 142 del elemento de
leva 136.

En referencia a la Figura 13, el cuerpo 112 incluye dos conformaciones de carril arqueado 146 que estan
encastrados respecto a la pared posterior 112B del cuerpo 112. Las conformaciones de carril 146 se extienden
alrededor de la abertura 131 adyacente a la pared posterior 112B.

En referencia a la Figura 13, las primeras proyecciones de sujecion 144 se disponen diametralmente opuestas
sobre el elemento de leva 136 y se configuran para moverse a través de una de las conformaciones de carril
arqueado, cuando el elemento de bloqueo 130 se mueva desde una posicion de no-sujecidon a una posicién de
sujecion, tal y como se explica mas adelante.

El cuerpo 112 incluye segundas conformaciones de sujecion 148 opuestas extendiéndose sobre las conformaciones
de carril 146. Las segundas conformaciones de sujecion 148 se disponen para cooperar con las primeras
proyecciones de sujecion 144 cuando el elemento de bloqueo 130 esté en la posicién de no-bloqueo, reteniendo asi
el elemento de bloqueo 130 en la posicién de no-blogueo, tal y como se muestra en la Figura 13.

La cabeza 135 se extiende radialmente hacia fuera mas alla del elemento de leva 136 y es de perfil hexagonal u
octagonal para permitir a un tensor girar el elemento de bloqueo 130. La cabeza 135 define un receso hexagonal
150 para acoger una region extrema de una llave de perfil hexagonal, tales como una llave Allen. Por tanto, el
usuario puede pasar facilmente el elemento de bloqueo de la posicion de no-bloqueo a la posicion de bloqueo
usando un tensor o una llave hexagonal.

Hay una pareja de primeras proyecciones de bloqueo 151 situadas opuestas en la cabeza 135. Una pareja de
segundas proyecciones de bloqueo opuestas 152 se colocan sobre el cuerpo 112 opuestas, con la abertura 131 en
medio.

Las primeras proyecciones de bloqueo 151 pueden cooperar con las segundas proyecciones de bloqueo 152 cuando
el elemento de bloqueo 130 esté en la posicién de bloqueo, bloqueando asi el elemento de bloqueo 130 en la
posicion de bloqueo. Las segundas proyecciones de bloqueo 152 se colocan mutuamente opuestas sobre el cuerpo
112, con la abertura 131 definida entre las segundas proyecciones de bloqueo 152.

El cuerpo 112 define dos canales 154 mutuamente opuestos en comunicacion con la abertura 131. Los canales 154
se extienden a través del cuerpo desde la pared anterior 112A a la posterior 112B.

El elemento de bloqueo 130 montarse sobre el cuerpo 112 por insercion del elemento de leva 136 en la abertura
131. Las primeras proyecciones de sujecion 144 se alojan en, y pasan a través de, el canal 154 cuando el elemento
de leva 136 se inserte en la abertura 131.

Se coloca un pilar 156 al final de cada canal 154, que se extiende hacia dentro desde la pared posterior 112B.
Cuando el elemento de bloqueo 130 esté en la posicidon de bloqueo, cada una de las primeras proyecciones de
sujecion 144 colinda con uno respectivo de los pilares 156. Por tanto, el elemento de bloqueo 130 puede
desplazarse a la posicién de bloqueo, pero esta impedido para moverse mas alla de la posicion de blogueo por
engarce de las proyecciones de sujecion 144 con los pilares 156.

Cuando el elemento de bloqueo 130 esté en la posicién de bloqueo, las superficies de leva 140 se extienden en los
respectivos recorridos 128 engarzando asi alli el objeto alargado 111 para incrementar la fuerza de sujecion sobre
él.
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Para asegurar un objeto alargado 111 al montaje de sujecion 110, el elemento de bloqueo 130 se dispone primero
en la posicién de no-bloqueo. Un primer pase del objeto alargado 111 se inserta a través del primer dispositivo de
sujecion 114A, y un segundo pase del objeto alargado se inserta a través del segundo dispositivo de sujecién 114B,
ambos en la direccién de la flecha C.

Los pases primero y segundo del objeto alargado 111 se mueven entonces ligeramente en la direccion opuesta a la
direccion indicada por la flecha C, para ejercer agarre sobre ellos con los elementos de agarre 116.

Para asegurar el objeto alargado mas prietamente al montaje de sujecion 110, se rota el elemento de bloqueo 130
utilizando un tensor o llave hexagonal de forma que el elemento de bloqueo 130 rote en la direccién indicada por las
flechas E de la Figura 12, desde la posicién de no-bloqueo, mostrada en las Figuras 9 y 10, a la posicién de bloqueo,
mostrada en las Figuras 11y 12.

Cuando el elemento de bloqueo 130 esté en la posicion de bloqueo, las superficies de leva curvas convexas 140 del
elemento de leva 136 se extiende en los recorridos 128, para engarzar y aumentar la fuerza de abrazadera sobre el
objeto alargado 111.

Ademas, la rotacién del elemento de bloqueo 130 en la direccion indicada por las flechas E tiene el efecto de
impulsar el objeto alargado 111 y los elementos de agarre 116 generalmente en la direccion indicada por las
respectivas flechas C. esto incrementa la fuerza de abrazadera de los elementos de agarre 116 sobre el objeto
alargado 111.

Si se deseara desplazar el objeto alargado 111 en el montaje de sujecion 110, seria necesario liberar el objeto
alargado 111 del apriete de los montajes de apriete 114A, 114B. Esto se realiza rotando el elemento de bloqueo 130
desde la posicion de bloqueo hasta la posicién de no-bloqueo.

Cuando el elemento de blogueo 130 esté en la posicion de no-bloqueo, las caras sustancialmente planas 138
estaran alineadas con las segundas paredes 129, tal y como se muestra en la Figura 10. Por tanto, la fuerza de
apriete aplicada al objeto alargado 111 por el elemento de sujecién 116 es reducida, y el objeto alargado 111 puede
moverse en la direccion opuesta a la indicada por la flecha C en el respectivo recorrido 128.

Las caras sustancialmente planas 138 y las superficies de leva 140 constituyen porciones alternativas de pared
contra las que los elementos de agarre 116 pueden aprisionar el objeto alargado 111. Mientras no se desee limitarse
a alguna teoria particular, se cree que el objeto alargado 111 esta sujeto en el recorrido 128 por friccion entre el
elemento de sujecién mavil 116 y la porcién de pared contra la que se aprieta el objeto alargado 111.

El elemento de bloqueo rotatorio 130 proporciona lo que son, en efecto, porciones de pared seleccionables. Por
consiguiente, cuando el elemento de sujecién 116 esté en la posicién de bloqueo, la superficie de levas 140
proporcionarad porciones de pared curva convexa que se extienden en los recorridos 128, sobresaliendo de la
segunda pared 129. Mientras, cuando el elemento de sujecidn esté en la posicion de no-bloqueo, las caras
sustancialmente planas 138 proporcionara porciones de pared curva convexa sustancialmente coplanares con la
segunda pared 129.

En la posicién de bloqueo, las fuerzas de friccién entre el objeto 111 y las porciones de pared provistas por las
superficies de leva curvas convexas 140 son mayores y las porciones de pared provistas por las caras
sustancialmente planas 138. Como resultado, el objeto 111 se sujeta mas prieto cuando el elemento de bloqueo 130
esta en la posicion de bloqueo que cuando esté en la posicion de no-bloqueo.
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REIVINDICACIONES

1. Dispositivo de sujecion (114A) para agarrar un objeto alargado (111), el dispositivo de sujecion comprendiendo un
cuerpo (112) que define un recorrido (128) a lo largo del que puede extenderse el objeto, un elemento de sujecién
(116) en el cuerpo para agarrar el objeto, el elemento de sujecion pudiendo desplazarse desde una posicion de no-
sujeciéon a una posicion de sujecion, medios de impulsion (122) para impulsar el elemento de sujecion hacia la
posicion de sujecion, y medio de bloqueo (130) moévil desde una posiciéon de no-bloqueo a una posicién de bloqueo,
configurandose el medio de bloqueo para bloquear el objeto contra el elemento de sujecidon cuando el medio de
bloqueo esté en la posicién de bloqueo, caracterizado porque el medio de bloqueo comprende un elemento de leva
(136) con una superficie de leva (140) para agarrar el objeto, y aplicar una fuerza contra el objeto alargado asido por
el elemento de sujecion.

2. Dispositivo de sujecion acorde a la reivindicacion 1, donde la superficie de leva (140) constituye una primera parte
de pared para engranar el objeto.

3. Dispositivo de sujecion acorde a la reivindicaciéon 1 6 2, donde la superficie de leva (140) se configura de forma
gue se extienda en el recorrido cuando el medio de blogueo (130) esté en la posicion de bloqueo.

4. Dispositivo de sujecion acorde a alguna de las anteriores reivindicaciones, donde el elemento de leva (136)
comprende una superficie sustancialmente plana para alinearse con el recorrido (128) cuando el medio de bloqueo
esté en la posicién de no-bloqueo.

5. Dispositivo de sujecion acorde a la reivindicacién 4, donde la superficie sustancialmente plana constituya una
segunda parte de pared para engranar el objeto.

6. Dispositivo de sujecion acorde a alguna de las anteriores reivindicaciones, comprendiendo dos elementos de
sujecion (116) y dos medios de compresion (122), donde el elemento de leva comprenda dos superficies de leva
(140), configurandose cada superficie de leva de manera que engrane el objeto alargado asido por el respectivo
elemento de sujecion.

7. Dispositivo de sujecién acorde a la reivindicacion 6 dependiente de la reivindicacion 4 6 5, donde ambos
elementos de sujecién (116) y ambos medios de compresion (122) se monten en el cuerpo (112), definiendo el
cuerpo dos recorridos (128) para al menos un objeto alargado, y el elemento de leva (140) comprenda dos
superficies sustancialmente planas, disponiéndose cada superficie plana para alinearse con un respectivo recorrido
cuando el medio de bloqueo (130) esté en la posicion de no-bloqueo.

8. Dispositivo de sujecion acorde a la reivindicacion 7, donde las dos superficies sustancialmente planas sean
sustancialmente opuestas sobre el elemento de leva (136).

9. Dispositivo de sujecién acorde a la reivindicacion 7, donde ambos elementos de sujecién (116) y ambos medios
de compresion (122) se monten en el cuerpo (112), definiendo el cuerpo dos recorridos (128) para al menos un
objeto alargado, y cada superficie de leva (140) se disponga de forma que se extienda en un recorrido respectivo
(128) cuando el medio de bloqueo (130) esté en la posicion de bloqueo, donde los elementos de sujecion y los
medios de compresion se dispongan sustancialmente opuestos en el cuerpo, y donde las superficies de leva se
dispongan sustancialmente opuestas sobre el elemento de leva.

10. Dispositivo de sujecidon acorde a una de las reivindicaciones 7 a 9, donde cada superficie de leva (140) se
configura de forma que se extienda en el respectivo recorrido (128) cuando el medio de bloqueo (130) esté en la
posicion de bloqueo, permitiendo asi a cada superficie de leva (140) engranar el objeto alargado en un recorrido
respectivo (128).

11. Dispositivo de sujecion acorde a alguna de las anteriores reivindicaciones, donde el cuerpo (112) define una
abertura central (131) para recibir al medio de bloqueo (130), y donde el medio de bloqueo (130) comprende un
elemento de bloqueo que incluye una cabeza (135) sobre el elemento de leva (136), alojandose el elemento de leva
en la abertura.

12. Dispositivo de sujecion acorde a la reivindicaciéon 11, donde primeras conformaciones de sujecion (144) se sitian
sobre el elemento de bloqueo (130), y segundas conformaciones de sujecién (148) se colocan sobre el cuerpo (112),
cooperando las primeras conformaciones de sujecién con las segundas conformaciones de sujecion cuando el
medio de bloqueo (130) esté en la posicidon de no-blogueo, para asi sujetar el elemento de bloqueo en la posicion de
no-bloqueo, y donde primeras conformaciones de bloqueo (151) se sitian sobre el elemento de bloqueo, y segundas
conformaciones de bloqueo (152) se colocan sobre el cuerpo, cooperando las primeras conformaciones de bloqueo
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con segundas conformaciones de bloqueo cuando el medio de bloqueo esté en la posicién de bloqueo, para asi
bloquear el elemento de bloqueo en la posicién de bloqueo.

13. Dispositivo de sujecion acorde a la reivindicacion 12, donde dos primeras conformaciones de sujecion (144) se
sitlan opuestas sobre el elemento de bloqueo (130), y las dos segundas conformaciones de sujecion (148) se
colocan en relacién opuesta sobre el cuerpo, quedando la abertura (131) definida entre conformaciones de sujecion,
y donde dos primeras conformaciones de bloqueo (151) se sitian opuestas sobre el elemento de bloqueo, y dos
segundas conformaciones de bloqueo (152) se colocan en relacion opuesta sobre el cuerpo (112), quedando la
abertura definida entre las dos segundas conformaciones de sujecion opuestas.

14. Dispositivo de sujecién acorde a la reivindicacion 13, donde las primeras conformaciones de sujecion (144) estan
provistas sobre el elemento de leva (136), y las primeras conformaciones de bloqueo (151) estan provistas sobre la
cabeza (135).

15. Dispositivo de sujecién acorde a la reivindicacion 1 a 10, donde el medio de bloqueo comprende un elemento de
bloqueo rotatorio (130), que puede girarse desde la posicion de no-bloqueo a la posicion de bloqueo.
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