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DESCRIPCION
Dispositivo de sincronizacién para una pieza de mueble montada mévil

La invencion se refiere a un dispositivo de sincronizacion para una pieza de mueble montada mavil, sincronizando el
dispositivo de sincronizacién mediante una barra de sincronizacién un movimiento entre al menos dos dispositivos
de ajuste.

Ademas, la invencion se refiere a un acoplamiento para un dispositivo de seguro contra sobrecarga, con un arbol
transmisor de par, estando el dispositivo de seguro contra sobrecarga dispuesto entre dos arboles parciales del
arbol.

Por lo demas, la invencion se refiere a una pieza de mueble montada mévil con un dispositivo de sincronizacion y/o
un acoplamiento, tal como el nombrado anteriormente. Asimismo, la invencion se refiere a un mueble con una pieza
de mueble montada movil, tal como el mencionado anteriormente.

Por el estado actual de la técnica ya se conoce una pluralidad de dispositivos de sincronizaciéon para piezas de
mueble montadas moviles. Para ello, en lo esencial, existen tres diferentes campos de aplicacién en piezas de
mueble montadas moviles:

e la sincronizacion de guias de extraccion de cajon de un cajon,
e la sincronizacion de los accionamientos de regulador de una tapa de mueble,

e la sincronizacion de dispositivos de expulsion enclavables y desenclavables de piezas de muebles montadas
moviles.

De esta manera, por ejemplo, el documento EP 1 036 526 B1 del 24 de agosto de 2005 muestra un cajon con un
dispositivo para la estabilizacién del comportamiento de rodadura del cajén, siendo el cajon desplazable en un
cuerpo de mueble y presentando bastidores de cajon, estando previstos, en cada caso, en ambos lados del cajon
una rueda dentada que engrana, en cada caso, en una cremallera en el lado de cuerpo y montan en cuerpos de
soporte las dos ruedas dentadas, unidas fijas en términos de giro.

El documento EP 1 875 026 B1 del 13 de octubre de 2010 muestra un mueble con forma de armario con paredes
laterales en las cuales esta dispuesto, en cada caso, un dispositivo de ajuste con al menos un brazo de ajuste
montado pivotante para el movimiento de una tapa, estando los dispositivos de ajuste conectados mediante una
barra de sincronizacién para el movimiento sincronizado de los mismos.

El documento WO 2010/129971 A1 del 18 de noviembre de 2010 muestra una disposicion para el enclavamiento y
expulsion de una pieza de mueble moévil con dos dispositivos de expulsidon desenclavables dispuestos en ambos
lados de una pieza de mueble o en la pieza de mueble movil, estando los dispositivos de expulsién desacoplables
acoplados movibles por medio de una barra de sincronizacion giratoria.

El objetivo de la invencion es indicar un dispositivo de sincronizacion para una pieza de mueble montado movil
perfeccionado respecto del estado actual de la técnica.

Dicho objetivo se consigue mediante las caracteristicas de la reivindicacion 1.

Mediante el uso de un dispositivo seguro contra sobrecarga que, al superar un par de retenciéon predeterminado
entre ambos arboles parciales del dispositivo de sincronizacion, liberara un movimiento giratorio relativo entre ambos
arboles parciales es posible prevenir un dafio de la pieza de mueble montada movil.

Otras realizaciones ventajosas de la invencion se han definido en las reivindicaciones dependientes.

Ha resultado como particularmente preferente cuando el dispositivo de seguro contra sobrecarga presenta al menos
una pieza de encastre radial o axialmente cargada por resorte que engancha en al menos uno de los arboles
parciales - preferentemente en ambos arboles parciales - y encastra en al menos uno de los arboles parciales,
preferentemente en ambos arboles parciales. Gracias al uso de una pieza de encastre cargada por resorte se puede
conseguir de manera sencilla una conexion entre el dispositivo de seguro contra sobrecarga y los arboles parciales.

De acuerdo con un ejemplo de realizacion preferente puede estar previsto que ambos arboles parciales se
encuentren enchufados uno en el otro y la parte de encastre cargada por resorte del dispositivo de seguro contra
sobrecarga esté configurado de manera radial respecto de ambos arboles parciales, atravesando la parte de
encastre cargada por resorte un arbol parcial y encastrando en el otro arbol parcial. Mediante dos arboles parciales
enchufados uno en otro, la parte de encastre cargada por resorte puede unir ambos arboles parciales.

Ademas, preferentemente puede esta previsto que el dispositivo de seguro contra sobrecarga esté configurado
como acoplamiento axial elastico y al menos presenta un pico de encastre orientado radialmente hacia dentro que
encastra en al menos uno de los dos arboles parciales, preferentemente en ambos arboles parciales. Un dispositivo
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de seguro contra sobrecarga configurado como acoplamiento axial elastico puede abrazar ambos arboles parciales y
encastrar estaticamente en los arboles parciales mediante el pico de encastre orientado radialmente hacia dentro.

Ha quedado como particularmente ventajoso que el dispositivo de seguro contra sobrecarga esté configurado de una
pieza y/o que el dispositivo de seguro contra sobrecarga esté configurado de plastico y/o que el dispositivo de
seguro contra sobrecarga pueda ser montado y/o desmontado sin herramientas. Ello puede contribuir a conseguir
tiempos de montaje cortos.

También se solicita proteccion para un acoplamiento de un dispositivo de seguro contra sobrecarga, en particular
para un dispositivo de sincronizacion segun al menos una de las formas de realizacion descritas, con un arbol
transmisor de par, estando el dispositivo de seguro contra sobrecarga dispuesto entre dos arboles parciales del
arbol.

En este caso ha resultado como particularmente ventajoso el hecho de que la pieza de encastre del acoplamiento
axial elastico esté configurado como pico de encastre y el contraencastre esté configurado como una escotadura,
preferentemente un agujero ciego.

Segun un ejemplo de realizacion preferente, puede estar previsto que la pieza de encastre desencastrada del
acoplamiento axial elastico encastre de nuevo automaticamente en el contraencastre del otro arbol parcial. Por lo
tanto, no es necesaria ninguna intervencion externa - tal como un operador - para restablecer la conexion por medio
del acoplamiento.

También se solicita proteccion para una pieza de mueble montada mévil con un dispositivo de sincronizacién y/o un
acoplamiento segun al menos una de las formas de realizacion descritas.

También se solicita proteccion para una pieza de mueble montada mévil con un dispositivo de sincronizacién y/o un
acoplamiento segun al menos una de las formas de realizacion descritas.

A continuacion, mediante la descripcion de las figuras con referencia a los ejemplos de realizacion ilustrados en los
dibujos se explican en detalle otras particularidades y ventajas de la presente invencion.

Muestran:

La figura 1a, una vista trasera en perspectiva de un mueble con un cajon,

la figura 1b, una vista en seccién en perspectiva de un mueble con una tapa,

la figura 1c, una vista trasera en perspectiva de un mueble con cajones con un dispositivo de expulsion,

la figura 2, una vista desde abajo de un mueble con un cajén con un dispositivo de sincronizacion para las guias de
extraccion de cajones,

la figura 3, una vista trasera en perspectiva de una guia de extraccion de cajones y dispositivo de sincronizacion
dispuesto en la misma,

la figura 4, un despiece en perspectiva del dispositivo de sincronizacion con dispositivo de seguro contra sobrecarga
o acoplamiento,

la figura 5a, una seccion a través de dos arboles parciales con dispositivo de seguro contra sobrecarga o
acoplamiento,

la figura 5b, una seccion a través de dos arboles parciales con dispositivo de seguro contra sobrecarga activado,

la figura 6a, una seccién axial en perspectiva a través de dos arboles parciales con dispositivo de seguro contra
sobrecarga,

la figura 6b, una seccion a través de dos arboles parciales con dispositivo de seguro contra sobrecarga activado,

la figura 7a, una vista en perspectiva de dos arboles parciales con dispositivo de seguro contra sobrecarga o
acoplamiento,

la figura 7b, una vista en perspectiva de dos arboles parciales con dispositivo de seguro contra sobrecarga activado,

las figuras 8a a 11b, vistas esquematicas de diferentes dispositivos de seguro contra sobrecarga o acoplamientos en
dos arboles parciales y sus secciones correspondientes,

la figura 12, una representacion esquematica de un motor y dos arboles parciales con acoplamiento interpuesto,

la figura 13, un despiece en perspectiva de un dispositivo de seguro contra sobrecarga con un acoplamiento axial de
acero para resortes.
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La figura 1a muestra una vista en perspectiva de un mueble 210 con una pieza de mueble 200 montada movil
dispuesta en el mismo y configurada en este ejemplo de realizacion como cajon 201. De tal manera, el cajon 201
esta montado movil en el cuerpo de mueble 209. Mediante el dispositivo de sincronizacion 100 son sincronizados los
dispositivos de ajuste 102 y 103 (103 no mostrado, véase para ello la figura 2), que en este ejemplo de realizacion
estan configurados como guias de extraccion de cajones 110 y 111 (111 no mostrado, véase para ello la figura 2).
De tal manera, en el dispositivo de sincronizacion 100 se ha previsto un dispositivo de seguro contra sobrecarga 1.
De tal manera, el dispositivo de seguro contra sobrecarga 1 esta configurado en el arbol 51 transmisor de par que en
este ejemplo de realizacion actua como barra de sincronizacion 101. De tal manera, el dispositivo de seguro contra
sobrecarga 1 o el acoplamiento 50 actua entre los dos ejes parciales (aqui no mostrados) del arbol 51 (para arboles
parciales, véase la figura 3).

La figura 1b muestra un mueble 210 con una tapa de mueble 202. La tapa de mueble 202 es movida por medio de
dos dispositivos de ajuste 102 y 103 (103 no mostrado) que en este ejemplo de realizacion estan configurados como
accionamientos de regulador 120 para la tapa de mueble 202. Ambos accionamientos de regulador 120 (sélo se
muestra uno) estan conectados entre si por medio del dispositivo de sincronizacion 100 y son sincronizados por el
mismo, ademas el dispositivo de sincronizacion 100 presenta un dispositivo de seguro contra sobrecarga 1 (aqui no
mostrado) que al superar un par de sujecion predeterminado libera un movimiento giratorio relativo entre ambos
dispositivos de ajuste 102 y 103 y, por lo tanto, puede prevenir un dafio de los accionamientos de regulador 120.

La figura 1c muestra un mueble 210 con un cuerpo de mueble 209, con miltiples piezas de mueble 200 montadas
moviles, configuradas en este ejemplo de realizacion como cajones 201. Los dispositivos de ajuste 102 y 103 (103
no mostrado) estan configurados en este ejemplo de realizacion como dispositivos de expulsion 130 enclavables y
desenclavables para la pieza de mueble 200 montada movil. El dispositivo de sincronizacion 100 actia entre los
dispositivos de expulsion 130 enclavables y desenclavables. Ademas, el dispositivo de sincronizacion 100 muestra
un dispositivo de seguro contra sobrecarga 1 (aqui no mostrado).

La figura 2 presenta una vista desde abajo de un mueble 210. El mueble 210 presenta una pieza de mueble 200
montada movil que en este ejemplo de realizacién esta configurada como cajon 201. En la parte trasera del cajon se
encuentra el dispositivo de sincronizacién 100 para la pieza de mueble 200 montada mdvil, sincronizando el
dispositivo de sincronizacién 100 por medio de la barra de sincronizacion 101 un movimiento entre ambos
dispositivos de ajuste 102 y 103, presentando la barra de sincronizacion 101 dos arboles parciales 10 y 20, entre los
cuales se encuentra dispuesto un dispositivo de seguro contra sobrecarga 1 que al superar un par de sujecion
especificado libera entre los dos arboles parciales 10 y 20 un movimiento giratorio relativo entre ambos arboles
parciales 10 y 20.

A la izquierda y también a la derecha, el dispositivo de sincronizacion 100 presenta, en cada caso, una rueda
dentada 104 (no mostrada, véase la figura 3). En cada caso, las ruedas dentadas 104 agarran a izquierda y derecha
en las cremalleras 106 (tampoco mostradas, véase la figura 3).

El dispositivo de sincronizacion 100 se usa para que los dispositivos de ajuste 102 y 103 - en este cajon 201
realizados como guias de extraccion de cajones 110 y 111 - sean sincronizados. Mediante una operacion
eventualmente incorrecta de un usuario - tal como se muestra en esta figura - puede suceder que el cajon 201
quede inclinado respecto del cuerpo de mueble 209 (eventualmente debido a una carga unilateral del cajon 201).

Si a continuacion, en su posicion todavia no final, el cajéon 201 continuara siendo empujado en el cuerpo de mueble
209, se podria producir un dafio del dispositivo de sincronizacion 100. Por este motivo, el dispositivo de
sincronizacion 100 presenta el dispositivo de seguro contra sobrecarga 1 que, al superar un par de sujecion
especificado entre ambos arboles parciales 10 y 20 del arbol 51 o bien de la barra de sincronizacién 101, libera un
movimiento giratorio relativo entre ambos arboles parciales 10 y 20.

En este ejemplo de realizacion preferente, el dispositivo de seguro contra sobrecarga 1 presenta un acoplamiento 50
configurado como acoplamiento axial 3 (no mostrado, para ello véanse las figuras 3 a 7).

La figura 3 muestra una vista trasera en perspectiva de un detalle de un cajon 201. El cajon 201 es desplazable por
medio de la guia de extraccion de cajon 110. Por razones de sincronizacién entre las guias de extraccion de cajon
110 y 111 izquierda y derecha (no mostrados, se ha previsto el dispositivo de sincronizacién 100 que en este
ejemplo de realizacion preferente esta provisto de un dispositivo de seguro contra sobrecarga 1 en forma de
acoplamiento axial.

El modo de funcionamiento del dispositivo de seguro contra sobrecarga 1 se explican detalladamente en las
descripciones de figuras siguientes.

El dispositivo de sincronizacién 100 acciona en este ejemplo de realizaciéon una rueda dentada 104 y sobre el lado
opuesto del arbol 51 o bien de la barra de sincronizacién 101 también una rueda dentada adicional (no mostrada)
Las dos ruedas dentadas 104 engranan en las cremalleras 106 y se desplazan sobre las mismas. Las ruedas
dentadas 104 forman junto con las cremalleras 106 los dispositivos de ajuste 102 y 103 (no mostrado, véase la
figura 2).
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Los dos arboles parciales 10 y 20 de la barra de sincronizacién 101 o bien el arbol 51 estan en este ejemplo de
realizacion preferente enchufados uno en otro y son atravesados radialmente por el acoplamiento 3 o bien una parte
del encastre del acoplamiento 3 o bien penetran en el arbol parcial 20 interior (para ello, véanse las figuras 5a y 6a).

Por supuesto, un dispositivo de sincronizacién 100 mostrado aqui no es sélo imaginable para un cajon 201, sino del
mismo modo para cualquier otra pieza de mueble 200 montada maévil, por ejemplo los accionamientos de regulador
de una tapa de mueble 202 (aqui no mostrada) o también para un dispositivo de expulsién enclavable y
desenclavable (aqui no mostrado) para piezas de mueble 200 montadas moviles (para ello, véanse las figuras 1a a
1c y su descripcion).

La figura 4 muestra un despiece en perspectiva de ambos ejes parciales 10 y 20 y del dispositivo de seguro contra
sobrecarga 1, o bien del acoplamiento 50.

De tal manera, el dispositivo de seguro contra sobrecarga 1 presenta el acoplamiento 50 que, por otra parte, esta
configurado como acoplamiento axial elastico 3. El acoplamiento axial elastico 3 presenta la pieza del encastre 2
cargada por resorte que en este ejemplo de realizacion preferente esta configurada como pico del encastre 4
orientado radialmente hacia dentro. Dicho pico del encastre 4 orientado radialmente hacia dentro atraviesa la
abertura 11 del arbol parcial 10 y penetra a continuacion en el contraencastre 21 del arbol parcial 20 y permanece en
éste hasta superar un par especificado. En este ejemplo de realizacion preferente, el contraencastre 21 esta
configurado como una escotadura 22, estrictamente hablando como un agujero ciego 23. El modo de funcionamiento
preciso se explica con mayor detalle en las figuras 5a y 5b. Ademas, en este caso el dispositivo de seguro contra
sobrecarga 1 presenta un refuerzo 61 orientado radialmente hacia dentro, que atraviesa la perforacién 62 del arbol
parcial 10 y permanece en la ranura 60 radial del arbol parcial 20. De esta manera se determina la posicion del arbol
parcial 20 respecto del arbol parcial 10, tanto con el dispositivo de seguro contra sobrecarga 1 no activado como
activado. De esta manera, ambos arboles parciales 10 y 20 permanecen conectados entre si, incluso cuando el
acoplamiento 50 se abre, puesto que la pieza elastica de encastre 2 del acoplamiento 50 desencastra del arbol
parcial 20, pero no del refuerzo 61 (para ello véase la figura 5b).

Las figuras 5a y 5b muestran dos vistas en seccion a través de ambos arboles parciales 10 y 20 y del dispositivo de
seguro contra sobrecarga 1, que en este ejemplo de realizacion preferente presenta el acoplamiento 50.

En este ejemplo de realizacion, ambos arboles parciales 10 y 20 estan enchufados entre si, es decir que el arbol
parcial 20 se encuentra en parte en el interior del arbol parcial 10. El acoplamiento configurado como acoplamiento
axial 3 abraza el arbol parcial 10 y atraviesa el arbol parcial 10 por la abertura 11, estrictamente hablando la pieza de
encastre 2, que esta configurada como pico de encastre 4, atraviesa dicha abertura 11 del arbol parcial 10.

Cuando se ha establecido el acoplamiento de ambos arboles parciales 10 y 20, el pico de encastre 4 esta montado
en el contraencastre 21 del arbol parcial 20.

Cuando entre ambos arboles parciales 10 y 20 se supera un par especificado, el pico de encastre 4 se desencastra
del contraencastre 21 configurado como agujero ciego 23 y el arbol parcial 20 puede girar respecto del arbol parcial
10. Durante dicha torsion, el pico de encastre 4 permanece en la abertura 11 del arbol parcial 10 y “espera” que
ambos arboles parciales 10 y 20 se alineen de nuevo reciprocamente, después de lo cual, por otra parte, el pico de
encastre 4 encastra de forma completamente automatica en el agujero ciego 23. Para que durante el estado
“desencastrado” del acoplamiento 50 del agujero ciego 23 del arbol parcial 20 los dos arboles parciales 10 y 20 no
se puedan desprender uno del otro, el dispositivo de sincronizacion presenta adicionalmente un dispositivo de
sujecion que mantiene unidos los dos arboles parciales 10 y 20 (para ello, véanse las figuras 6a y 6b). En este
ejemplo de realizacion preferente, este dispositivo de sujecion esta configurado en el acoplamiento 50 o bien en el
dispositivo de seguro contra sobrecarga 1, al menos en parte.

Las figuras 6a y 6b muestran una seccién en perspectiva a través de ambos arboles parciales 10 y 20 y del
dispositivo de seguro contra sobrecarga 1 o bien del acoplamiento 50 en estado encastrado (figura 6a) y en estado
desencastrado (figura 6b). Respecto de la funcidn del dispositivo de seguro contra sobrecarga 1 o del acoplamiento
50 es valido lo mencionado anteriormente respecto de las figuras 5a y 5b.

En dicha figura 6a y 6b puede verse bien el dispositivo de sujecion formado mediante la ranura 60 del arbol parcial
20 extendida radialmente, el refuerzo 61 del dispositivo de seguro contra sobrecarga 1 y la perforacion 62 (no
mostrada, véase la figura 4) del arbol parcial 10. Incluso con el dispositivo de seguro contra sobrecarga 1 activado o
bien acoplamiento 50 soltado (figura 6b), el refuerzo 61 permanece en la ranura 60 del arbol parcial 20, con lo cual el
arbol parcial 20 si bien puede girar respecto del arbol parcial 10, ambos no pueden ser separados uno del otro.

Las figuras 7a y 7b muestran una vista en perspectiva de ambos arboles parciales 10 y 20 con el dispositivo de
seguro contra sobrecarga 1, conformado en este caso como acoplamiento 50.

En la figura 7a, el acoplamiento 50 esta encastrado, en la figura 7b el acoplamiento 50 esta desencastrado, es decir
que la pieza de encastre 2, estrictamente hablando el pico de encastre 4 ya no se encuentra en el contraencastre 21
no mostrado y, por lo tanto, ambos arboles parciales 10 y 20 pueden ser girados uno contra el otro, lo cual se
produce automaticamente al superar un par especificado. De manera igualmente automatica, el pico de encastre 4
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encastra nuevamente en el arbol parcial 20 cuando el mismo con su contraencastre 21 se encuentra nuevamente
con el pico de encastre 4.

En las figuras 8a a 11b se muestran y ahora explican en detalle diferentes variantes de realizacion de un dispositivo
de seguridad de sobrecarga 1 o un acoplamiento 50 para un arbol transmisor de par 51 y sus dos arboles parciales
10y 20.

Las figuras 8a y 8b muestran los dos arboles parciales 10 y 20 del arbol 51 transmisor de par, estando en el arbol
parcial 20 la pieza de encastre 2 cargada por resorte que encastra en un contraencastre 21 del arbol parcial 10.

En la figura 9a y la figura 9b esta configurada en el arbol parcial 10 la pieza de encastre 2 cargada por resorte y, de
tal manera, encastra cargada por resorte en el contraencastre 21 del arbol parcial 20.

En las figuras 10a y 10b, ambos arboles parciales 10 y 20 no estan enchufados uno en otro, sino que se enfrentan
con sus caras frontales. En este ejemplo de realizacién, las dos piezas de encastre 2 cargadas por resorte estan
configuradas en el acoplamiento 50 y penetran en los contraencastres 21 de ambos arboles parciales 10 y 20.

En las figuras 11a y 11b, el dispositivo de seguro contra sobrecarga 1 esta dispuesto axialmente respecto de los dos
arboles parciales 10 y 20, estando la pieza de encastre 2 cargada por resorte del arbol parcial 20 encastrado en el
contraencastre 21 del otro arbol parcial 10.

Asimismo, se sobreentiende que tanto la pieza de encastre 2 cargada por resorte como el contraencastre 21 pueden
estar configurados, en cada caso, sobre el otro arbol parcial 10 o bien 20. Ello es valido, por supuesto, para todos
los demas ejemplos de realizacién mencionados.

La figura 12 se muestra una vista esquematica de un accionamiento 70 que acciona el arbol 51 transmisor de par.
Acto seguido, el arbol 51 transmisor de par transmite un par al accionamiento 71.

De tal manera, el arbol 51 presenta ambos arboles parciales 10 y 20, entre dichos dos arboles parciales 10 y 20 esta
configurado el acoplamiento 50 como un dispositivo de seguro contra sobrecarga 1, presentando el acoplamiento 50
un acoplamiento axial elastico 3 montado en uno de los dos arboles parciales 10 o 20 y que soporta una pieza de
encastre 2 (no mostrada, para ello véase la figura 5a) que encastra en un contraencastre 21 (no mostrado, véase la
figura 5b) del otro arbol parcial 10 o 20 y se desencastra automaticamente al superar un par de sujecion
especificado y libera un movimiento giratorio relativo entre ambos arboles parciales 10 y 20.

La figura 13 muestra un despiece en perspectiva de ambos arboles parciales 10 y 20 con un dispositivo de seguro
contra sobrecarga 1, configurado en este ejemplo de realizacion preferente como acoplamiento axial 3 o bien
presenta el mismo. En un ejemplo de realizacion preferente, dicho acoplamiento axial 3 esta conformado de plastico
y, ademas, es de una pieza. De esta manera se posibilita un montaje rapido. De tal manera, el montaje mismo
puede ser realizado completamente sin herramientas, puesto que el acoplamiento axial 3 solamente necesita ser
clipsado encima.

Para aumentar la estabilidad de este acoplamiento axial de plastico 3, en este ejemplo de realizacion preferente
puede estar previsto, adicionalmente, un acoplamiento axial 30 de acero para resortes que también es,
preferentemente, clipsado encima del acoplamiento axial 3.
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REIVINDICACIONES

1. Dispositivo de sincronizacion (100) para la pieza de mueble (200) montada mévil, sincronizando el dispositivo de
sincronizacion (100) por medio de una barra de sincronizacion (101) un movimiento entre al menos dos dispositivos
de ajuste (102, 103), caracterizado por que la barra de sincronizacion (101) presenta al menos dos arboles parciales
(10, 20), entre los cuales se encuentra dispuesto un dispositivo de seguro contra sobrecarga (1) que al superar un
par de sujecion especificado libera entre los dos arboles parciales (10, 20) un movimiento giratorio relativo entre
ambos arboles parciales (10, 20).

2. Dispositivo de sincronizacion segun la reivindicacion 1, caracterizado por que los dispositivos de ajuste (102, 103)
estan configurados como guias de extraccion de cajones (110, 111) de un cajén (201) o como accionamientos de
ajuste (120) de una tapa de mueble (202) o como dispositivo de expulsion (130) enclavable y desenclavable para la
pieza de mueble (200) montada movil.

3. Dispositivo de sincronizacion segun las reivindicaciones 1 o 2, caracterizado por que el dispositivo de
sincronizacion (100) acciona, en cada caso, a izquierda y derecha al menos una rueda dentada (104).

4. Dispositivo de sincronizacion segun la reivindicacion 3, caracterizado por que el dispositivo de sincronizacion
(100) presenta a izquierda y derecha cremalleras (106) en las que enganchan las ruedas dentadas (104).

5. Dispositivo de sincronizacidon segun una de las reivindicaciones 1 a 4, caracterizado por que el dispositivo de
seguro contra sobrecarga (1) esta configurado axial o radialmente entre ambos arboles parciales (10, 20).

6. Dispositivo de sincronizacién segun una de las reivindicaciones 1 a 5, caracterizado por que el dispositivo de
seguro contra sobrecarga (1) presenta radial o axialmente al menos una pieza de encastre (2) cargada por resorte
que engrana en al menos uno de ambos arboles parciales (10, 20) - preferentemente en ambos arboles parciales
(10, 20) - y encastra en al menos uno de ambos arboles parciales (10, 20) - preferentemente en ambos arboles
parciales (10, 20).

7. Dispositivo de sincronizacion segun una de las reivindicaciones 1 a 6, caracterizado por que se ha previsto un
acoplamiento axial (30) en acero para resortes que abraza el dispositivo de seguro contra sobrecarga (1).

8. Acoplamiento (50) para un dispositivo de seguro contra sobrecarga (1), en particular para un dispositivo de
sincronizacion (100) segun una de las reivindicaciones 1 a 7, con un arbol (51) transmisor de par, estando el
dispositivo de seguro contra sobrecarga (1) dispuesto entre dos arboles parciales (10, 20) del arbol (51),
caracterizado por que en un arbol parcial (10, 20) estda montado un acoplamiento elastico (3) que soporta una pieza
de encastre (2) que encastra en un contraencastre (21) del otro arbol parcial (10, 20) y se desencastra
automaticamente al superar un par de sujecion especificado y libera un movimiento giratorio relativo entre ambos
arboles parciales (10, 20).

9. Acoplamiento (50) segun la reivindicacion 8, caracterizado por que ambos arboles parciales (10, 20) estan
enchufados uno en otro y la pieza de encastre (2) del acoplamiento axial (3) atraviesa un abertura (11) de un eje
parcial (10) y encastra en el contraencastre (21) del otro arbol parcial (20).

10. Acoplamiento segun las reivindicaciones 8 o 9, caracterizado por que la pieza de encastre (2) del acoplamiento
axial (3) desencastrada encastra nuevamente de forma automatica en el contraencastre (21) del otro arbol parcial
(20).

11. Acoplamiento segin una de las reivindicaciones 8 a 10, caracterizado por que la pieza de encastre (2)
desencastrada del acoplamiento axial (3) elastico permanece durante su estado desencastrado en la abertura (11)
del arbol parcial (10) y encastra automaticamente en el contraencastre (21) del otro arbol parcial (20).

12. Acoplamiento segun una de las reivindicaciones 8 a 11, caracterizado por que el acoplamiento (50) esta
configurado de una pieza y/o por que el acoplamiento (50) esta conformado de plastico y/o por que el acoplamiento
(50) puede ser montado sin herramientas y/o desmontado sin herramientas

13. Acoplamiento segun una de las reivindicaciones 8 a 12, caracterizado por que esta previsto un acoplamiento
axial (30) que abraza el acoplamiento (50).

14. Pieza de mueble (200) montada mdvil con un dispositivo de sincronizacion (100) segun una de las
reivindicaciones 1 a 7 y/o un acoplamiento (50) segun una de las reivindicaciones 8 a 13.

15. Mueble (210) con una pieza de mueble (200) montada movil segun la reivindicacion 14.
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