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DESCRIPCION
Aparato de control a distancia y sistema del mismo

La presente invencion se refiere a un aparato de control a distancia y a un sistema del mismo, y mas
particularmente, a un aparato de control a distancia en el que una unidad de manipulacién puede ser visualizada de
varias maneras en correspondencia con los modos de un aparato del objeto de control, y un sistema del mismo.

Un aparato de control a distancia es un aparato portatil que puede controlar la operacién de un dispositivo externo
que usa una comunicacion por infrarrojos y similares. Ademas de ser usados en las televisiones, los reproductores
DVD, los sistemas de cine en casa, y los acondicionadores de aire, la aplicacion de tal aparato de control a distancia
ha sido ampliada a los ordenadores personales y similares. Cuando se usa el aparato de control a distancia, un
usuario puede simplemente controlar las operaciones de un dispositivo electrénico sin tener que estar fisicamente
prefijadas en el dispositivo.

Debido a la diversidad en los modos de operacion de los dispositivos externos y a los desarrollos de las técnicas de
controlar una pluralidad de dispositivos externos mediante el uso de un Unico aparato de control a distancia, el
numero de teclas de operacion dispuestas en el aparato de control a distancia es cada vez mayor.

No obstante, tal aumento en el nimero de teclas de operacién puede deteriorar el aspecto externo del aparato de
control a distancia, y ademas, puede hacer dificil distinguir las teclas de operacion usadas para controlar el aparato
externo.

El documento US 6.798.341 B1 se refiere a un sensor multifuncién basado en una red, y describe un dispositivo
sensor/termostato que puede ser usado como un control a distancia.

Por lo tanto, la presente invencion ha sido hecha a la vista de los anteriores problemas, y es un objeto de la presente
invencion proporcionar un aparato de control a distancia que pueda cambiar los modos de un dispositivo externo por
medio de una operacién de deslizamiento de una unidad de deslizamiento del mismo y también, pueda proporcionar
una informacién de estado del dispositivo externo y de las teclas de operacion en correspondencia con los modos
del dispositivo externo, y un sistema del mismo.

De acuerdo con un aspecto de la presente invencion, se ha dispuesto un aparato de control a distancia que incluye
un cuerpo principal, una unidad de deslizamiento que es deslizable a lo largo de una pluralidad de posiciones en el
cuerpo principal; una unidad de comunicacién para comunicar con un dispositivo exterior; un controlador para
controlar un modo del dispositivo externo en correspondencia con una posicion entre la pluralidad de posiciones de
la unidad de deslizamiento con respecto al cuerpo principal; una unidad de visualizaciéon para visualizar una
informacion de estado del dispositivo externo; y una unidad de manipulaciéon para permitir que una entrada de
usuario cambie la informacién de estado.

De acuerdo con otro aspecto de la presente invencion, se ha dispuesto un sistema de comunicacion que incluye un
dispositivo electrénico y un dispositivo de control a distancia para comunicar con el dispositivo electronico, que
incluye el dispositivo electrénico que incluye una primera unidad de comunicacion; y el dispositivo de control a
distancia que incluye un cuerpo principal, una unidad de deslizamiento que es deslizable a lo largo del cuerpo
principal de modo que la unidad de deslizamiento se solape con una porcidon del cuerpo principal en una primera
posicidon y con al menos parte de la porcion restante del cuerpo principal en una segunda posicién, un controlador
para generar una orden para cambiar un modo del dispositivo electronico en correspondencia con la unidad de
deslizamiento desde una primera posicion hasta una segunda posicion, y una segunda unidad de comunicacién para
comunicar la orden generada por el controlador a la primera unidad de comunicacién del dispositivo electronico.

De acuerdo con el otro aspecto de la presente invencién, se ha dispuesto un método de control del dispositivo
externo de un aparato de control a distancia que incluye un cuerpo principal y una unidad de deslizamiento que es
deslizable a lo largo del cuerpo principal, el método de control del dispositivo externo incluye detectar por el
controlador un deslizamiento de la unidad de deslizamiento desde una primera posicién en la que la unidad de
deslizamiento se solapa con una porcion del cuerpo principal hasta una segunda posicion en la que la unidad de
deslizamiento se solapa con al menos parte de la porcién restante del cuerpo principal; generar una orden por el
controlador para cambiar un modo de un dispositivo externo que corresponde a una operacion de deslizamiento de
la unidad de deslizamiento; y hacer que el controlador visualice una informacién de estado del dispositivo externo.

El anterior y otros objetos, caracteristicas y otras ventajas de la presente invencion seran entendidas mas
claramente a partir de la descripcion detallada que sigue tomada conjuntamente con los dibujos que se acompanian,
en los que:

la Figura 1 es un diagrama de bloques que ilustra una configuracién de un aparato de control a distancia de acuerdo
con una realizacion de la presente invencion;

las Figuras 2(a) a 2(c) son vistas frontales que ilustran un aspecto externo del aparato de control a distancia de
acuerdo con la realizacién de la presente invencion;
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la Figura 3 es una vista en perspectiva de un despiece ordenado del aparato de control a distancia de acuerdo con la
realizacién de la presente invencion;

la Figura 4 es una vista diagramatica de un acondicionador de aire de acuerdo con una realizacion de la presente
invencion;

la Figura 5 es un diagrama de bloques del acondicionador de aire ilustrado en la Figura 4;

la Figura 6 es un diagrama de flujos que ilustra un método operativo del aparato de control a distancia de acuerdo
con una realizacion de la presente invencion;

las Figuras 7(a) a 7(c) son vistas de referencia que ilustran la operacion de un aparato de control a distancia de
acuerdo con una primera realizacion de la presente invencion;

las Figuras 8(a) a 8(c) son vistas de referencia que ilustran la operacion del aparato de control a distancia de
acuerdo con una segunda realizacion de la presente invencion;

las Figuras 9(a) y 9(b) son vistas de referencia que ilustran informacion de estado y teclas de operacion que
corresponden a un modo de operacion de acuerdo con una realizacion de la presente invencion; y

la Figura 10 es una vista de referencia que ilustra una relacién de disposicion entre una unidad de visualizacion y
una unidad de manipulacién de acuerdo con una realizacion de la presente invencion.

A continuacion se hara referencia en detalle a las realizaciones preferidas de la presente invencion, ejemplo de las
cuales estan ilustrados en los dibujos que se acompafan. Siempre que sea posible, los mismos numeros de
referencia se usaran a lo largo de los dibujos para referirse a las mismas o iguales piezas.

La Figura 1 es un diagrama de bloques que ilustra una configuracion de un aparato de control a distancia de acuerdo
con una realizacion de la presente invencion.

Con referencia a la Figura 1, el aparato de control a distancia 100 puede incluir una primera unidad de
comunicacion inalambrica 110, una unidad de manipulaciéon 120, una unidad de deteccién 130, una unidad de
visualizacion 140, una primera unidad 150 de suministro de potencia, y un primer controlador 170.

La primera unidad de comunicacién inalambrica 110 recibe o transmite sefiales desde o hacia un dispositivo externo.
Mas particularmente, la primera unidad de comunicacién inalambrica 110 transmite una orden de control al
dispositivo externo y recibe una informacion de estado desde el dispositivo externo. En la presente realizacion, el
aparato de control a distancia 100 puede realizar la recepcion y transmision de sefiales con el dispositivo externo de
acuerdo con las normas de comunicacion por infrarrojos (IR). No obstante, el aparato de control a distancia 100
puede también realizar la recepcion y transmision de sefiales con el dispositivo externo mediante el uso de otras
normas de comunicacion de area local, tal como la comunicacién por radiofrecuencia (RF) y similares.

La unidad de manipulacién 120 puede incluir un teclado o botones. Un usuario puede introducir una orden,
relacionada con la operacién del dispositivo externo, al aparato de control a distancia 100 manipulando la unidad de
manipulacion 120. En el supuesto de que la unidad de manipulaciéon 120 incluya unos botones fisicos, el usuario
puede introducir una orden, relacionada con la operacién del dispositivo externo, al aparato de control a distancia
100 presionando los botones fisicos. Por otra parte, en el supuesto de que la unidad de manipulacién 120 incluya
una pantalla tactil, el usuario puede introducir una orden, relacionada con la operacion del dispositivo externo, al
aparato de control a distancia 100 tocando las teclas visualizadas sobre la pantalla tactil. Ademas, la unidad de
manipulacién 120 puede incluir una variedad de otros medios de introduccion, tales como teclas de desplazamiento,
teclas de accionamiento secuencial, y similares.

La unidad de deteccion 130 puede incluir un sensor para detectar el movimiento del aparato de control a distancia
100. Mas particularmente, el aparato de control a distancia 100 incluye un cuerpo principal 200, y una unidad de
deslizamiento 300 que es deslizable en al menos una direcciéon del cuerpo principal 200 y esta dispuesta para
solaparse con una porcién del cuerpo principal 200. La unidad de deteccion 130 puede detectar una operacién de
deslizamiento de la unidad de deslizamiento 300.

La unidad de visualizacion 140 visualiza imagenes, texto, iconos, y los similares que corresponden a la manipulacion
de la unidad de manipulaciéon 120 o a sefiales transmitidas al dispositivo externo. En particular, la unidad de
visualizaciéon 140 visualiza una informacion de estado del dispositivo externo en correspondencia con los modos del
dispositivo externo.

La primera unidad de suministro de potencia 150 suministra potencia al aparato de control a distancia 100. La
primera unidad de suministro de potencia 150 interrumpe el suministro de potencia si no se introduce una orden de
usuario durante un tiempo predeterminado o si se detecta una operacion de deslizamiento especifica. Esto puede
reducir el consumo de potencia. La primera unidad de suministro de potencia 150 puede reanudar el suministro de
potencia si se manipulan las teclas de operacién de la potencia del aparato de control a distancia 100 o si se detecta
una operacion de deslizamiento especifica.
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El primer controlador 170 controla todos los elementos relacionados con el control del aparato de control a distancia
100. El primer controlador 170 puede transmitir sefiales, que corresponden a una manipulacion de teclas
predeterminada mediante el uso de la unidad de manipulaciéon 120, o las sefiales que corresponden a la operacion
de deslizamiento de la unidad de deslizamiento 300, al dispositivo externo por medio de una unidad de
comunicacion inalambrica.

Las Figuras 2(a) a 2(c) son vistas frontales que ilustran un aspecto externo del aparato de control a distancia de
acuerdo con la realizacién de la presente invencion.

Como se ha ilustrado en las Figuras 2(a) a 2(c), el aparato de control a distancia 100 incluye el cuerpo principal 200
y la unidad de deslizamiento 300. El cuerpo principal 200 tiene una forma de barra. La unidad de visualizacion 140
esta situada en una superficie superior del cuerpo principal 200, y la primera unidad de comunicacién inalambrica
110 esta situada en una superficie lateral del cuerpo principal 200. El cuerpo principal 200 recibe una variedad de
elementos requeridos para la operacién del aparato de control a distancia 100. El cuerpo principal 200 puede
ventajosamente tener las esquinas redondeadas para proporcionar un aspecto externo estéticamente agradable.

La unidad de manipulacion 120 esta situada en una superficie externa de la unidad de deslizamiento 300, y
preferiblemente, adopta la forma de una pantalla tactil. Las ranuras de deslizamiento 230 estan dentadas
longitudinalmente en los bordes laterales opuestos de la superficie del cuerpo principal 200 frente a la unidad de
visualizacion 140. La unidad de deslizamiento 300 es movil sobre la unidad de visualizaciéon 140 a lo largo de las
ranuras de deslizamiento 230.

La unidad de deslizamiento 300 es deslizable para ser situada en una primera posicion ilustrada en la Figura 2(a). La
primera posicién corresponde a una posicion en la que la unidad de deslizamiento 300 cubre una zona superior de la
unidad de visualizaciéon 140 para impedir que la zona superior de la unidad de visualizacion 140 sea vista desde el
exterior. El primer controlador 170 interrumpe el suministro de potencia a la unidad de visualizacién 140 y a la unidad
de manipulacién 120 en un estado en el que la unidad de deslizamiento 300 esta situada en la primera posicion. De
este modo, la unidad de visualizaciéon 140 y la unidad de manipulacién 120 permanecen desconectadas y no actian
para visualizar informacion alguna.

La unidad de deslizamiento 300 también es deslizante para ser situada en una segunda posicion y en una tercera
posicién como esta ilustrado en las Figuras 2(b) y 2(c) respectivamente. La segunda posicion corresponde a una
posicién en la que la unidad de deslizamiento 300 cubre una zona inferior de la unidad de visualizacién 140 para
impedir que la zona inferior de la unidad de visualizacion 140 sea vista desde el exterior. La tercera posicion
corresponde a una posicion en la que la unidad de deslizamiento 300 cubre una porcién de la zona superior y una
porcion de la zona inferior de la unidad de visualizaciéon 140 para impedir que una zona media de la unidad de
visualizacion 140 sea vista desde el exterior. El primer controlador 170 suministra potencia a la unidad de
visualizacion 140 y a la unidad de manipulacion 120 en un estado en el que la unidad de deslizamiento 300 esta
situada en la segunda posicion. De este modo, la unidad de visualizacién 140 y la unidad de manipulaciéon 120
actlan para visualizar una informacién especifica. La unidad de visualizacion 140 preferiblemente visualiza
informacion de estado del dispositivo externo, y la unidad de manipulacién 120 preferiblemente visualiza las teclas
de operacién requeridas para cambiar la informacion de estado. Ademas, para limitar el consumo de potencia, no es
necesario suministrar potencia a una zona parcial de la unidad de visualizacién 140 cubierta por la unidad de
deslizamiento 300. Preferiblemente, la unidad de visualizacion 140 y unidad de manipulacion 120 adoptan la forma
de pantallas tactiles.

La Figura 3 es una vista parcial en despiece ordenado del aparato de control a distancia de acuerdo con la
realizacién de la presente invencion.

Como se ha ilustrado en la Figura 3, la unidad de deslizamiento 300 incluye unas nervaduras 310 dispuestas en los
bordes laterales de ella para extenderse ortogonalmente hacia la unidad de manipulacién 120. Si bien la presente
realizacion ilustra las nervaduras 310 como dispuestas en los bordes laterales opuestos de la unidad de
deslizamiento 300, en una realizacion alternativa, puede estar formada una Unica nervadura en un borde lateral de la
unidad de deslizamiento 300. Las nervaduras 310 son moviles en las ranuras de deslizamiento 230 dentadas en el
cuerpo principal 200. Cada nervadura 310 puede estar dispuesta en un extremo distal del mismo con una porcién
antiseparadora 320 que sobresale hacia dentro del cuerpo principal 200. La porciéon antiseparadora 320 puede
extenderse ortogonalmente a la nervadura 310. La porcién antiseparadora 320 sirve para impedir que la unidad de
deslizamiento 300 se separe del cuerpo principal 200 mientras que se mueve a lo largo de las ranuras de
deslizamiento 230.

Las nervaduras 310 de la unidad de deslizamiento 300 pueden estar provistas de imanes 330 de las nervaduras
respectivamente. Si bien la presente realizacion ilustra los imanes 330 que estan situados en las porciones
antiseparadoras 320 de las nervaduras 310, la presente invencién no esta limitada los mismos.

Mientras tanto, el cuerpo principal 200 puede estar dividido en una caja superior 210 y una caja inferior 220. En una
realizacion alternativa el cuerpo principal 200 puede incluir una Unica caja. La unidad de visualizacion 140 esta
situada en una superficie exterior de la caja superior 210, y las ranuras de deslizamiento 230 estan formadas en
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paralelo entre si a lo largo de los bordes laterales de la unidad de visualizaciéon 140. Un circuito de un terminal
portatil, tal como una Placa de Circuito Impreso (PCB), puede estar montada en la caja inferior 220. Ademas, unos
imanes fijos 240 estan dispuestos en las superficies de la caja inferior 220 que hacen contacto con las nervaduras
310 de la unidad de deslizamiento 300. Los imanes fijos 240 incluyen unos primeros imanes fijos 241 para hacer
contacto con los imanes 330 de las nervaduras de la unidad de deslizamiento 300 cuando la unidad de
deslizamiento 300 esta situada en la primera posicion, unos segundos imanes fijos 242 para hacer contacto con los
imanes 330 de las nervaduras de la unidad de deslizamiento 300 cuando la unidad de deslizamiento 300 esta
situada en la segunda posicion, y unos terceros imanes fijos 243 para hacer contacto con los imanes 330 de las
nervaduras de la unidad de deslizamiento 300 cuando la unidad de deslizamiento 300 esta situada en la tercera
posicion. Si bien la presente realizacion describe los imanes fijos 240 como situados en la caja inferior 220, en una
realizacion alternativa, las posiciones de los imanes fijos 240 pueden ser cambiadas de acuerdo con las posiciones
de los imanes 330 de las nervaduras de la unidad de deslizamiento 300.

Con la configuracion antes descrita, los imanes 330 de las nervaduras de la unidad de deslizamiento 300 pueden
atraer magnéticamente a los primeros imanes fijos 241 cuando la unidad de deslizamiento 300 es movida a lo largo
de las ranuras de deslizamiento 230 hacia la primera posicion. Igualmente, los imanes 330 de las nervaduras de la
unidad de deslizamiento 300 atraen magnéticamente a los segundos imanes fijos 242 cuando la unidad de
deslizamiento 300 es movida hacia la segunda posicién, y también, atraen magnéticamente a los terceros imanes
fijos 243 cuando la unidad de deslizamiento 300 es movida hacia la tercera posicion.

Los imanes 330 de las nervaduras y los imanes fijos 240 tienen polaridades opuestas, por lo que estan sometidos a
una fuerza magnética atractiva. De este modo, cuando el usuario desliza la unidad de deslizamiento 300, el usuario
puede identificar la posicion movida de la unidad de deslizamiento 300 y puede fijar la unidad de deslizamiento 300
en una posicion deseada.

Si bien la presente realizacion ilustra la unidad de visualizacion 140 como situada en una superficie del cuerpo
principal 200 y la unidad de manipulacion 120 como situada en una superficie de la unidad de deslizamiento 300, la
presente invencion no esta limitada a esto. En una realizacién alternativa la unidad de visualizaciéon 140 puede estar
situada en una zona superior del cuerpo principal 200 y la unidad de manipulacion 120 puede estar situada en una
zona inferior del cuerpo principal 200. En la realizacién alternativa la unidad de deslizamiento 300 esta
preferiblemente hecha de un material blando.

El aparato de control a distancia 100 antes descrito puede realizar una comunicacion inalambrica con una variedad
de dispositivos electronicos. Ejemplos de tales dispositivos electrénicos incluyen los televisores, los reproductores
DVD, los equipos de cine en casa, los acondicionadores de aire, y una variedad de otros aparatos. En la presente
realizacion se describird un acondicionador de aire a modo de ejemplo. No obstante, se entiende que la presente
invencion no esta limitada al acondicionador de aire.

La Figura 4 es una vista diagramatica de un acondicionador de aire de acuerdo con una realizacién de la presente
invencion, y la Figura 5 es un diagrama de bloques del acondicionador de aire ilustrado en la Figura 4.

Con referencia a las Figuras 4 y 5, el acondicionador de aire 400 incluye, por ejemplo, un compresor 410, una
valvula de cuatro vias 420, un intercambiador de calor exterior 430, una valvula de expansién 440, un intercambiador
de calor interior 450, un acumulador 460, una segunda unidad de comunicacién inaldambrica 520, un segundo
controlador 530, un regulador 550 del caudal de aire, y una unidad 560 que opera la aleta.

El acondicionador de aire 400 puede estar a grandes rasgos dividido en una unidad exterior y una unidad interior. La
unidad exterior puede incluir el compresor 410, la valvula de cuatro vias 420, y el intercambiador de calor exterior
430, y la unidad interior puede incluir el intercambiador de calor interior 450, la segunda unidad de comunicacion
inalambrica 520, y el regulador 550 del caudal de aire. La valvula de expansién 440 puede estar incluida en la
unidad interior y en la unidad exterior, o puede estar incluida solamente en la unidad exterior.

El acondicionador de aire 400 puede servir como un enfriador para enfriar una habitaciéon, o puede servir como una
bomba de calor para enfriar o calentar una habitacion.

En el caso en que el acondicionador de aire 400 sea una bomba de calor, el intercambiador de calor exterior 430
sirve como un condensador en un modo de operacion de enfriamiento y como un evaporador en un modo de
operacion de calentamiento. El intercambiador de calor interior 450 sirve como un evaporador en un modo de
operacion de enfriamiento y como un condensador en un modo de operacion de calentamiento.

El compresor 410 comprime el refrigerante en fase gaseosa a una baja temperatura y una baja presién introducido
en él para descargar el refrigerante en fase gaseosa a una alta temperatura y una alta presion. EI compresor 410
puede ser un compresor de capacidad variable o un compresor de capacidad fija. Si bien hay diversas
configuraciones de compresores de capacidad variable, el compresor 410 puede ser un compresor de tipo inversor
en aras de un control facil.

La valvula de cuatro fases 420 esta conectada al compresor 410 y sirve como una valvula de conmutacion del
camino del caudal para controlar el caudal de refrigerante entre un modo de operacion de enfriamiento y un modo de
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operacion de calentamiento. Por ejemplo, la valvula de cuatro fases 420 guia el refrigerante comprimido desde el
compresor 410 al intercambiador de calor exterior 430 en un modo de operacion de refrigeracion y al intercambiador
de calor interior 450 en un modo de operacién de calentamiento.

El intercambiador de calor exterior 430 sirve como un condensador en un modo de operaciéon de enfriamiento y
como un evaporador en un modo de operacion de calentamiento. El intercambiador de calor exterior 430 realiza un
intercambio de calor entre el refrigerante y el aire por medio de la operacion de un ventilador exterior 432.

La valvula de expansion 440 esta dispuesta entre el intercambiador de calor interior 450 y el intercambiador de calor
exterior 430 y sirve para descomprimir el refrigerante condensado. Por ejemplo, en un modo de operacion de
enfriamiento, la valvula de expansion 440 descomprime el refrigerante en fase liquida transmitido desde el
intercambiador de calor exterior 430 y suministra el refrigerante descomprimido al intercambiador de calor interior
450. Por otra parte, en un modo de operacién de calentamiento, la valvula de expansién 440 descomprime el
refrigerante en fase liquida transmitido desde el intercambiador de calor interior 450 y suministra el refrigerante
descomprimido al intercambiador de calor exterior 430.

El intercambiador de calor interior 450 sirve como un evaporador en un modo de operacién de enfriamiento y como
un condensador en un modo de operacion de calentamiento. El intercambiador de calor interior 450 realiza un
intercambio de calor entre el refrigerante y el aire por medio de la operacion de un ventilador interior 452.

El acumulador 460 esta dispuesto entre un lado de succion del compresor 410 y la valvula de cuatro vias 420 y sirve
para eliminar la humedad y las impurezas del refrigerante en fase gaseosa temporalmente almacenadas en él para
suministrar un refrigerante a presion constante al compresor 410. Por ejemplo, en un modo de operacion de
enfriamiento, el acumulador 460 actia para eliminar la humedad y las impurezas del refrigerante en fase gaseosa
que han pasado a través del intercambiador de calor interior 450 y de la valvula de cuatro vias 420 antes de
suministrar el refrigerante al compresor 410. Por otra parte, en un modo de operacién de calentamiento el
acumulador 260 actua para eliminar la humedad y las impurezas del refrigerante en fase gaseosa que han pasado a
través del intercambiador de calor exterior 430 y de la valvula de cuatro vias 420 antes de suministrar el refrigerante
al compresor 410.

Si bien no esta ilustrado en los dibujos, un separador de fases puede estar ademas dispuesto cerca del
intercambiador de calor interior 450. En este caso, puede estar dispuesta una segunda valvula de expansion para
descomprimir el refrigerante que ha pasado a través del separador de fases. Los elementos 410, 420, 430, 440, 450
y 460 antes mencionados pueden estar conectados entre si mediante tubos.

La segunda unidad de comunicacion inalambrica 520 recibe una orden de cambio de modo desde el aparato de
control a distancia 100 y aplica la orden recibida al segundo controlador 530, o transmite una informacion de estado
al acondicionador de aire 400 recibida desde el segundo controlador 530 hacia el aparato de control a distancia 100.

El segundo controlador 530 recibe la orden de cambio de modo desde la segunda unidad de comunicacion
inalambrica 520 y controla las operaciones generales del acondicionador de aire 400.

Por ejemplo, si en el segundo controlador 530 se introduce una orden de activacion de la potencia del
acondicionador de aire 400, el segundo controlador 530 controla la unidad de operacion 560 de la aleta para
succionar o descargar aire en o desde el intercambiador de calor interior 550.

También, si se introduce en el segundo controlador 530 una sefial para fijar una temperatura deseada, el segundo
controlador 530 fija primero una frecuencia objetivo y a continuacion impulsa el compresor 410 en la frecuencia
objetivo. Ademas, el segundo controlador 530 controla las operaciones de apertura/cierre de la valvula de cuatro
vias 420 y de la valvula de expansion 440, y de este modo controla las operaciones del ventilador interior 452 y del
ventilador exterior 432.

Si se introduce una sefal para fijar la direccion del caudal de aire interior al segundo controlador 530, el segundo
controlador 530 controla la operacion del regulador 550 del caudal de aire que regula la direccion de descarga del
aire que ha intercambiado calor que ha pasado a través del intercambiador de calor interior 450.

Si bien los dibujos ilustran el segundo controlador 530 como conectado al compresor 410, al ventilador interior 452 y
al ventilador exterior 432 para realizar el control directo de ellos, la presente invencion no esta limitada a lo anterior,
y el segundo controlador 530 puede controlar un motor (no mostrado) y un inversor (no mostrado) para el compresor
410, y los motores (no mostrados) para el ventilador interior 452 y el ventilador exterior 432.

Mientras tanto la unidad de visualizacion 140 puede servir para visualizar una informaciéon de estado en
correspondencia con la operacién del acondicionador de aire 400 asi como una informacién de estado prefijada.

La Figura 6 es un diagrama de flujos que ilustra un método de operacion del aparato de control a distancia de
acuerdo con una realizacion de la presente invencion.
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Con referencia a la Figura 6, el primer controlador 170 detecta una primera operacion de deslizamiento (S610). La
primera operacién de deslizamiento corresponde a una operacion por la cual la unidad de deslizamiento 300,
dispuesta en una zona superior del cuerpo principal 200, desliza hacia una zona inferior del cuerpo principal 200.

Si se detecta la primera operacién de deslizamiento, el primer controlador 170 del aparato de control a distancia 100
genera una orden de activacion de la potencia y transmite esta orden a un dispositivo externo (por ejemplo, un
acondicionador de aire como se describira mas adelante) (S620). El acondicionador de aire se enciende en
respuesta a la orden de activacion de la potencia y opera en un modo de operacion prefijado.

El primer controlador 170 también enciende la unidad de visualizaciéon 140 y la unidad de manipulacion 120. A
continuacion, si la informacion de estado del acondicionador de aire que corresponde al modo de operacion
preseleccionado es transmitida desde el acondicionador de aire al primer controlador 170, el primer controlador 170
visualiza la informacién de estado en la unidad de visualizacion 140 y también, visualiza las teclas de operacion que
corresponden al modo de operacion preseleccionado en la unidad de manipulacion 120 (S630). El acondicionador
de aire puede estar disefiado para realizar un modo de operacién previo antes de aplicar una orden previa de
interrupcién de la potencia o para realizar un modo de operacién especifico si el acondicionador de aire es
encendido.

En este caso el acondicionador de aire opera en el modo de operacion preseleccionado, y transmite informacion del
estado actual (por ejemplo, la temperatura y la humedad actuales) del acondicionador de aire e informacion de
estado deseada (en adelante, denominada “informacién de estado objetivo”) que corresponde al modo de operacion
preseleccionado al aparato de control a distancia 100. Por lo tanto, el primer controlador 170 visualiza la informacién
de estado del acondicionador de aire que corresponde al modo de operacion preseleccionado en la unidad de
visualizacion 140, y también visualiza las teclas de operacion que corresponden al modo de operacion
preseleccionado en la unidad de manipulacion 120. Las teclas de operaciéon se usan preferiblemente para fijar la
informacioén de estado objetivo.

A continuacién, el primer controlador 170 determina si se ha detectado o no (S640) una segunda operacion de
deslizamiento. El usuario puede deslizar la unidad de deslizamiento 300 de modo que una porcién de la unidad de
deslizamiento 300 situada en la zona inferior del cuerpo principal 200 sea movida a la zona superior del cuerpo
principal 200 y es después devuelta a la zona inferior original. Si ocurre tal operaciéon de deslizamiento, el primer
controlador 170 determina que se ha detectado la segunda operacién de deslizamiento.

Si se ha detectado la segunda operacion de deslizamiento (S640-Y), el primer controlador 170 genera una orden de
cambio de modo y transmite esta orden al acondicionador de aire (S650). Los modos del acondicionador de aire
pueden incluir un modo de interrupcion de la potencia en el que el acondicionador de aire permanece desconectado
y se enciende un modo de potencia activada en el que el acondicionador de aire es activado para realizar una
operacion especifica. A su vez, el modo de potencia activada puede ser dividido en uno o mas modos de operacién
de acuerdo con los diferentes estados de operacion. Por ejemplo, los modos de operacion del acondicionador de
aire pueden incluir un modo de operacion de enfriamiento para bajar una temperatura interior actual hasta una
temperatura objetivo preseleccionada, un modo de operacioén de inteligencia artificial para controlar automaticamente
la temperatura del aire y la fuerza del viento de acuerdo con una situacion interior que incluye una temperatura
interior, un modo de operacion de deshumidificacion para bajar una humedad interior actual hasta una humedad
objetivo preseleccionada, y un modo de operacion de calentamiento para elevar una temperatura interior hasta una
temperatura objetivo preseleccionada. La informacion relacionada con los modos de operacion anteriormente
mencionados es almacenada en secuencia en una unidad de almacenamiento (no mostrada) del acondicionador de
aire. El segundo controlador 530 puede cambiar un modo de operacion actual a un siguiente modo de operacion del
acondicionador de aire basado en la informacion relacionada con los modos de operacién almacenados en la unidad
de almacenamiento.

Por ejemplo, se ha supuesto que la informacién es almacenada en la secuencia del modo de operacion de
enfriamiento, el modo de operacion de inteligencia artificial, el modo de operacion de deshumidificacion y el modo de
operacion de calentamiento. Si se detecta la segunda operacion de deslizamiento en un estado en el que el
acondicionador de aire esta fijado en el modo de operacion de enfriamiento, el primer controlador 170 transmite una
orden de cambio de modo al acondicionador de aire, y el segundo controlador 530 del acondicionador de aire
cambia el modo de operacion de enfriamiento al siguiente modo de operacion de inteligencia artificial y controla los
bloques funcionales del acondicionador de aire en correspondencia con el modo de operacion de inteligencia
artificial.

El primer controlador 170 recibe informacién de estado del acondicionador de aire que corresponde al modo
cambiado desde el acondicionador de aire y después visualiza la informacién de estado en la unidad de
visualizacion 140 y las teclas de operacion que corresponden al modo cambiado en la unidad de manipulacion 120
(S660). La informacioén de estado que corresponde al modo cambiado puede estar dividida en informacion de estado
actual que corresponde al modo cambiado e informacién de estado objetivo.

Por ejemplo, si el modo cambiado es el modo de operacion de enfriamiento, el primer controlador 170 recibe una
informacion relacionada con una temperatura interior actual, la direccion de descarga y la fuerza del viento, y una
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temperatura objetivo desde el acondicionador de aire y visualiza la informacion en la unidad de visualizacion 140.
También, el primer controlador 170 visualiza las teclas de operacion requeridas para cambiar la informacion de
estado del acondicionador de aire que corresponden al modo de operacion de enfriamiento en la unidad de
manipulacion 120. En general, las teclas de operacion que corresponden al modo de operacion de enfriamiento
pueden incluir unas teclas para controlar la temperatura del aire y la fuerza del viento.

A continuacién, el primer controlador 170 determina si una tercera operaciéon de deslizamiento ha sido detectada o
no (S670). La tercera operacion de deslizamiento es la inversa de la primera operacion de deslizamiento, por la que
la unidad de deslizamiento 300 situada en la zona inferior del cuerpo principal 200 es movida hacia la zona superior
del cuerpo principal 200.

Si la tercera operacion de deslizamiento es detectada (S670-Y), el primer controlador 170 genera una orden de
interrupciéon de la potencia y transmite esta orden al acondicionador de aire (S680). De este modo, el segundo
controlador 530 del acondicionador de aire interrumpe toda operacion activa y apaga el acondicionador de aire.

También, el primer controlador 170 puede apagar la unidad de visualizacién 140 y la unidad de manipulacion 120, y
también, puede apagar el aparato de control a distancia 100.

Como consecuencia de la operacién de control del acondicionador de aire por medio de la operacion de
deslizamiento de la unidad de deslizamiento 300, el usuario puede controlar mas dinamicamente el acondicionador
de aire.

Las Figuras 7(a) a 7(c) son vistas que ilustran la operacion del aparato de control a distancia de acuerdo con una
primera realizacion de la presente invencion.

Como esta ilustrado en la Figura 7(a), la unidad de deslizamiento 300 puede estar situada originalmente en una
zona superior de la unidad de visualizacion 140, es decir del cuerpo principal 200, y el usuario puede deslizar la
unidad de deslizamiento 300 hacia la zona inferior del cuerpo principal 200 por medio de la primera operacion de
deslizamiento indicada por la flecha 710. De este modo, el primer controlador 170 genera una orden de activacion de
la potencia tras la deteccion de la primera operacion de deslizamiento, y transmite esta orden al acondicionador de
aire. De este modo, el acondicionador de aire es encendido y realiza una operacién que corresponde a un modo de
operacion prefijado. En este caso el acondicionador de aire transmite al aparato de control a distancia 100 una
informacion de estado del acondicionador de aire y una informacion relacionada con las teclas de operacion que
corresponden al modo de operacion prefijado. El primer controlador 170 del aparato de control a distancia 100
visualiza la informacion de estado del acondicionador de aire en la unidad de visualizacién 140 y las teclas de
operacioén en la unidad de manipulaciéon 120.

A continuacioén, el usuario puede deslizar la unidad de deslizamiento 300 situada en la zona inferior del cuerpo
principal 200 hacia la zona superior del cuerpo principal 200 por medio de la tercera operacion de deslizamiento
indicada por la flecha 720 como esta ilustrado en la Figura 7(b). De este modo, el primer controlador 170 genera una
orden de interrupcion de la potencia tras detectar la tercera operacion de deslizamiento y transmite esta orden al
acondicionador de aire. El segundo controlador 530 apaga el acondicionador de aire. También, el primer controlador
170 interrumpe el suministro de potencia a la unidad de visualizacion 140 y a la unidad de manipulacién 120 como
esta ilustrado en la Figura 7(c).

Las Figuras 8(a) a 8(c) son vistas que ilustran la operacion del aparato de control a distancia de acuerdo con una
segunda realizacion de la presente invencion.

La Figura 8(a) ilustra un estado en el que la unidad de deslizamiento 300 esta situada en la zona inferior del cuerpo
principal 200. A continuacion, como esta ilustrado en la Figura 8(b), el usuario puede deslizar la unidad de
deslizamiento 300 hacia arriba de modo que la unidad de deslizamiento 300 se solape con una porcién de la zona
superior del cuerpo principal 200 y sucesivamente puede deslizar la unidad de deslizamiento 300 hacia abajo de
modo que una porcion de la unidad de deslizamiento 300 sea movida desde la zona superior hacia la zona inferior
del cuerpo principal 200. Esta operacién de deslizamiento esta indicada por las flechas 810. El primer controlador
170 detecta la segunda operacion de deslizamiento, y genera una orden de cambio de modo para cambiar un modo
de operacion actual del acondicionador de aire a un modo de operacion siguiente y transmite esta orden al
acondicionador de aire. De este modo, el acondicionador de aire cambia un modo de operacion actual al modo de
operacion siguiente almacenado y transmite al aparato de control a distancia 100 informacion de estado del
acondicionador de aire e informacion relacionada con las teclas de operacidon que corresponden al siguiente modo
de operacion. El primer controlador 170, como esta ilustrado en la Figura 8(c), visualiza la informacion de estado que
corresponde al siguiente modo de operacion en la unidad de visualizacion 140 y las teclas de operacién que
corresponden al siguiente modo de operacion en la unidad de manipulacion 120. Por ejemplo, el usuario puede
introducir una orden para cambiar la informacion de estado del acondicionador de aire tocando una zona en la que
las teclas de operacién son visualizadas.

Como se ha descrito antes, las teclas de operacién disponibles para los respectivos modos de operacion estan
limitadas y por lo tanto, sélo se visualizan las teclas de operacion disponibles para el modo prefijado en la unidad de
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manipulacién 120 del aparato de control a distancia 100. De este modo, el usuario puede manipular el
acondicionador de aire sin dificultad.

Las Figuras 9(a) y 9(b) son unas vistas que ilustran informacién de estado y teclas de operacion en correspondencia
con un modo de operaciéon de acuerdo con una realizacion de la presente invencion.

En el modo de operacion de deshumidificacién, como esta ilustrado en la Figura 9(a), la unidad de visualizacion 140
puede visualizar una informacion relacionada con una humedad actual y una humedad objetivo, y la unidad de
manipulacioén 120 puede visualizar las teclas de operacion requeridas para cambiar la humedad objetivo. El usuario
puede cambiar la humedad objetivo tocando una zona en la que estan visualizadas las correspondientes teclas de
operacion.

En el modo de operaciéon de calentamiento, como esta ilustrado en la Figura 9(b), la unidad de visualizacion 140
puede visualizar informacion relacionada con una temperatura actual y una temperatura objetivo, y la unidad de
manipulacion 120 puede visualizar las teclas de operacion requeridas para cambiar la temperatura objetivo y la
fuerza del viento. El usuario puede cambiar la temperatura objetivo y la fuerza del viento tocando una zona en la que
estan visualizadas las correspondientes teclas de operacion.

Si bien la presente realizacion ilustra la unidad de manipulacién 120 como dispuesta en una superficie de la unidad
de deslizamiento 300 y la unidad de visualizacion 140 como dispuesta en una superficie del cuerpo principal 200, la
presente invencion no esta limitada a esto. La unidad de visualizacion 140 y la unidad de manipulacion 120 pueden
estar dispuestas en posiciones diferentes en una superficie del cuerpo principal 200. También, la unidad de
deslizamiento 300 esta preferiblemente hecha de un material blando transparente o semitransparente para permitir
que el usuario perciba y manipule las teclas de operacion de la unidad de manipulacion 120.

La Figura 10 es una vista que ilustra una relacion de disposicion entre la unidad de visualizacion y la unidad de
manipulacion de acuerdo con una realizacién de la presente invencion.

Como la unidad de visualizacion 140 y la unidad de manipulacién 120 estan dispuestas en una superficie del cuerpo
principal 200, como esta ilustrado en la Figura 10, el usuario puede confirmar las operaciones de visualizacion de la
unidad de visualizacion 140 y de la unidad de manipulaciéon 120 incluso si la unidad de deslizamiento 300 desliza en
una zona parcial del cuerpo principal 200.

Como los respectivos modos contienen informacion de estado y teclas de operacion diferentes requeridas para
cambiar la informacioén de estado son visualizados sobre una base por modos, es posible reducir el nUmero de teclas
de operacion del aparato de control a distancia 100. De este modo, incluso un usuario que no esté acostumbrado a
manipular las teclas de operacion del aparato de control a distancia 100 puede facilmente manipular las teclas de
operacion.

Si bien la presente realizacién describe informaciéon sobre las teclas de operacidon que corresponden a los
respectivos modos transmitidos desde el dispositivo externo, la presente invenciéon no esta limitado a esto.
Alternativamente, el aparato de control a distancia 100 puede almacenar informacién sobre las teclas de operacion
correspondientes a los respectivos modos, y también, puede almacenar informacion sobre la secuencia de cambio
de modos. Por consiguiente, el primer controlador 170 puede transmitir una orden de cambio de modo basada en
informacion sobre el modo de operacion siguiente almacenado si se ha detectado la segunda operacion de
deslizamiento.

En la presente realizaciéon la unidad de visualizacion 140 puede visualizar simultdneamente informacion de estado
objetivo e informacién de estado actual. No obstante, segun demande la situacion, la informacion de estado objetivo
y la informacién de estado actual pueden ser visualizadas alternativamente en intervalos de tiempo
predeterminados.

También, la operacién de deslizamiento descrita en la presente invencion esta dada solamente a modo de ejemplo.
Se apreciara que la unidad de deslizamiento 300 puede estar dispuesta en una superficie del cuerpo principal 200
para solaparse con diferentes zonas del cuerpo principal 200, y que el cambio de modos puede ser fijado de varias
maneras de acuerdo con la operacién de deslizamiento de la unidad de deslizamiento 300.

La presente invencion puede ser realizada mediante el uso de un cédigo leible por el procesador dispuesto en un
medio de registro que puede ser leido por un procesador del terminal portatil, tal como un Modem de Estacion Movil
(MSM). El medio de registro que puede ser leido por el procesador puede ser seleccionado de entre todos los tipos
de medios de registro en los que se pueden almacenar los datos leibles por el procesador. Ejemplos de los medios
de registro que pueden ser leidos por el procesador incluyen un ROM, una RAM, una Memoria de Lectura
Solamente del Disco Compacto (CD-ROM), una cinta magnética, un disco flexible, y un dispositivo éptico de
almacenamiento de datos. Ademas, se puede usar una onda portadora para la transmisién de datos. Los medios de
registro que pueden ser leidos por el procesador pueden estar distribuidos en un sistema de ordenador conectado a
ellos por medio de una red, y pueden almacenar y ejecutar codigos leibles por el procesador.
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Como es evidente a partir de la anterior descripcién, en un aparato de control a distancia y un sistema
correspondiente de acuerdo con la presente invencion, la operacion de un dispositivo electrénico externo puede ser
controlada en correspondencia con la operaciéon de deslizamiento de una unidad de deslizamiento dispuesta en el
aparato de control a distancia, por lo que un usuario puede controlar mas dinamicamente el dispositivo electrénico.

Si bien las realizaciones preferidas de la presente invencion han sido descritas con fines ilustrativos, los expertos en
la técnica apreciaran que son posible varias modificaciones, adiciones y sustituciones, sin apartarse del alcance y el
espiritu de la invencién descrita en las reivindicaciones que se acompanan.
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REIVINDICACIONES
1. Un aparato de control a distancia que comprende:
un cuerpo principal (200);

una unidad de deslizamiento (300) que es deslizable a lo largo de una pluralidad de posiciones en el cuerpo
principal;

una unidad de comunicacion (110) para comunicar con un dispositivo externo;

un controlador (170) para controlar un modo del dispositivo externo en correspondencia con una posicion entre la
pluralidad de posiciones de la unidad de deslizamiento con respecto al cuerpo principal;

una unidad de visualizacién (140) para visualizar informacion de estado del dispositivo externo; y
una unidad de manipulacion (120) para permitir una entrada de usuario para cambiar la informacién de estado,
en donde la unidad de visualizacion (140) esta dispuesta en una superficie del cuerpo principal (200),

en donde el controlador (170) esta adaptado para cambiar el modo del dispositivo externo desde un modo de
interrupcion de la potencia a un modo de activacién de la potencia cuando la unidad de deslizamiento (300) desliza
desde una primera posicion hasta una segunda posicion del cuerpo principal,

caracterizado por que
la unidad de deslizamiento (300) es movil sobre la unidad de visualizacion (140),
la unidad de manipulacién (120) esta situada en una superficie exterior de la unidad de deslizamiento (300),

el controlador (170) esta adaptado para interrumpir el suministro de potencia a la unidad de visualizacion (140) y a la
unidad de manipulacion (120) en un estado en el que la unidad de deslizamiento (300) esta situada en la primera
posicion,

el controlador (170) estd adaptado para suministrar potencia a la unidad de visualizacién (140) y a la unidad de
manipulacion (120), y la unidad de visualizacion (140) estda adaptada para visualizar informacion de estado del
dispositivo externo, y la unidad de manipulacion (120) estd adaptada para visualizar las teclas de operacion
requeridas para cambiar la informacion de estado en un estado en el que la unidad de deslizamiento (300) esta
situada en la segunda posicion.

2. El aparato de control a distancia de acuerdo con la reivindicacién 1, en donde la unidad de deslizamiento
(300) esta hecha de un material transparente o semitransparente.

3. El aparato de control a distancia de acuerdo con la reivindicacion 1, en donde la unidad de manipulacion
(120) comprende una pluralidad de teclas para cambiar la informacion de estado, y al menos una de las teclas
cambia tipos diferentes de la informacion de estado de acuerdo con el modo del dispositivo externo.

4. El aparato de control a distancia de acuerdo con la reivindicacién 1, en donde la informaciéon de estado
comprende al menos la informacién de estado actual del dispositivo externo o bien la informacion de estado objetivo
del dispositivo externo que corresponde a la entrada de usuario.

5. El aparato de control a distancia de acuerdo con la reivindicacion 4, en donde el controlador (170) cambia el
modo del dispositivo externo del modo de potencia activada al modo de potencia interrumpida cuando la unidad de
deslizamiento (300) desliza desde la segunda posicion hasta la primera posicién del cuerpo principal.

6. El aparato de control a distancia de acuerdo con la reivindicacion 4, en donde el controlador (170) cambia el
modo del dispositivo externo de un primer modo de operacién a un segundo modo de operacion cuando la unidad de
deslizamiento (300) dispuesta en la segunda posicion del cuerpo principal (200) desliza hasta la primera posicion del
cuerpo principal y desliza de vuelta hasta la segunda posicion del cuerpo principal.

7. El aparato de control a distancia de acuerdo con la reivindicacion 6, en donde el controlador (170) controla
la informacion de estado actual del dispositivo externo para ser visualizada en la unidad de visualizacion (140) que
corresponde al segundo modo de operacion.

8. El aparato de control a distancia de acuerdo con la reivindicacién 1, en donde la unidad de comunicacion
(110) se comunica de forma alambrica o inalambrica con el dispositivo externo.

11
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9. Un sistema de comunicacion que comprende un dispositivo electrénico y un dispositivo de control a
distancia para comunicar con el dispositivo electrénico, que comprende:

el dispositivo electrénico que incluye una primera unidad de comunicacion (520); y

el dispositivo de control a distancia que incluye:

un cuerpo principal (200),

una unidad de visualizacién (140) para visualizar la informacién de estado del dispositivo electrénico, y

una unidad de manipulacion (120) para permitir una entrada de usuario para cambiar la informacién de estado,

una unidad de deslizamiento (300) que es deslizable a lo largo del cuerpo principal de modo que la unidad de
deslizamiento se solape con una porcion del cuerpo principal en una primera posicién y con al menos parte de la
porcion restante del cuerpo principal en una segunda posicion,

un controlador (170) para generar una orden para cambiar un modo del dispositivo electrénico en correspondencia
con la unidad de deslizamiento desde una primera posicion hasta una segunda posicion, y una segunda unidad de
comunicacion (110) para comunicar la orden generada por el controlador a la primera unidad de comunicacién del
dispositivo electrénico,

en donde la unidad de visualizacion (140) esta dispuesta en una superficie del cuerpo principal (200),

en donde el controlador (170) esta adaptado para cambiar el modo del dispositivo electronico desde un modo de
potencia interrumpida hasta un modo de potencia activada cuando la unidad de deslizamiento (300) desliza desde
una primera posicion hasta una segunda posicion del cuerpo principal (200),

caracterizado por que
la unidad de deslizamiento (300) es movil sobre la unidad de visualizacién (140),
la unidad de manipulacién (120) esta situada en una superficie exterior de la unidad de deslizamiento (300),

el controlador (170) esta adaptado para interrumpir el suministro de potencia a la unidad de visualizacion (140) y a la
unidad de manipulacion (120) en un estado en el que la unidad de deslizamiento (300) esta situada en la primera
posicion,

el controlador (170) estd adaptado para suministrar potencia a la unidad de visualizacién (140) y a la unidad de
manipulacion (120), y la unidad de visualizacion (140) estda adaptada para visualizar informacion de estado del
dispositivo externo, la unidad de manipulacién (120) esta adaptada para visualizar las teclas de operacion requeridas
para cambiar la informacion de estado en un estado en el que la unidad de deslizamiento (300) esta situada en la
segunda posicion.

10. Un método de control de un dispositivo externo de un aparato de control a distancia que comprende un
cuerpo principal (200), una unidad de visualizacion (140) para visualizar informacion de estado de un dispositivo
externo, una unidad de manipulacion (120) para permitir una entrada de usuario para cambiar la informacion de
estado, y una unidad de deslizamiento (300) que es deslizable a lo largo del cuerpo principal, en donde la unidad de
visualizacion (140) esta dispuesta en una superficie del cuerpo principal (200), el método de control del dispositivo
externo comprende:

detectar por el controlador (170) un deslizamiento de la unidad de deslizamiento (300) desde una primera posicion
en la que la unidad de deslizamiento se solapa con una porcion del cuerpo principal hasta una segunda posicion en
la que la unidad de deslizamiento se solapa con al menos parte de la restante porcién del cuerpo principal;

generar una orden por el controlador (170) para cambiar un modo de un dispositivo externo que corresponde a una
operacion de deslizamiento de la unidad de deslizamiento (300); y

hacer que el controlador (170) visualice informacién de estado del dispositivo externo,

en donde el controlador (170) cambia el modo del dispositivo electronico desde un modo de potencia interrumpida a
un modo de potencia activada cuando la unidad de deslizamiento (300) desliza desde una primera posicion hasta
una segunda posicion del cuerpo principal (200),

caracterizado por que
la unidad de deslizamiento (300) es movil sobre la unidad de visualizacion (140),

la unidad de manipulacién (120) esta situada en una superficie exterior de la unidad de deslizamiento (300),

12
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el controlador (170) interrumpe el suministro de potencia a la unidad de visualizacion (140) y a la unidad de
manipulacion (120) en un estado en el que la unidad de deslizamiento (300) esta situada en la primera posicion,

el controlador (170) suministra potencia a la unidad de visualizacion (140) y a la unidad de manipulacion (120), y la
unidad de visualizacion (140) visualiza informacion de estado del dispositivo externo, y la unidad de manipulacion
(120) visualiza las teclas de operacion requeridas para cambiar la informacion de estado en un estado en el que la
unidad de deslizamiento (300) esta situada en la segunda posicion.

11. El método de control del dispositivo externo de acuerdo con la reivindicacion 13, que ademas comprende
hacer que el controlador (170) transmita de forma alambrica o inalambrica la orden generada al dispositivo externo.
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