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DESCRIPCION
Dispositivo de comunicacion, método de alimentacién eléctrica del mismo y sistema de suministro de alimentacion
Campo técnico

La presente invencién se refiere a un dispositivo de comunicacién que suministra alimentacion eléctrica a otro
equipo de comunicacion mediante el uso de un canal de transmisién, un método de suministro de alimentacion del
mismo, y un sistema de suministro de alimentacion.

Antecedentes

Se ha comprometido recientemente importancia a la seguridad de la bateria, y se han buscado medidas de
seguridad. Por ejemplo, se intercambia primero informaciéon de la bateria, incluyendo informacién acerca de si una
bateria es 0 no una bateria genuina e informacién acerca de si la operaciéon de carga se puede realizar o no bajo
ciertas condiciones ambientales, entre una bateria y un dispositivo antes del comienzo de la operacién de carga. La
operacién de carga se comienza solamente cuando se llega a una validacién consensuada.

Tal como se describe en conexién con el documento JP-A- 2009-273219, ya se ha propuesto un método para el
control de la alimentacion que se suministra a una bateria recargable conectada a un circuito de carga, y el método
se describe ahora mediante el uso de la Fig. 12. Bajo el método, un circuito de alimentacion interna (construido en el
circuito de carga) que autentica si una bateria recargable es o no recargable se suministra instantdneamente
alimentacion operativa. Por el contrario, a la bateria recargable se suministra alimentacion eléctrica cuyo valor de
corriente es mas bajo que el de la alimentacién eléctrica proporcionada durante la carga intensa; por ello, la bateria
recargable se carga mas lentamente durante la operacion de carga normal que durante la operaciéon de carga
intensa. Por lo tanto, incluso si esta vacio el estado de carga (SOC) de la bateria recargable, la bateria puede
cargarse con seguridad.

Posteriormente, cuando la bateria recargable se carga hasta un voltaje en el que la bateria es capaz de realizar la
autenticacion a través de la operacion de precarga (por medio de un valor de corriente comparativamente bajo), la
bateria recargable transmite informacion de la bateria recargable a un circuito interno del dispositivo por medio de un
terminal de autenticacién de la carga (no mostrado). El circuito interno del dispositivo que adquiere la informacion
acerca de la bateria recargable, realiza el procesamiento para autenticacion de la bateria recargable. Cuando el
circuito interno del dispositivo determina que la bateria recargable es recargable, una corriente eléctrica de la
alimentacion eléctrica proporcionada a la bateria recargable se hace mayor que la de la alimentacion eléctrica
proporcionada durante la carga preliminar. De ese modo, la bateria recargable puede cargarse rapidamente.

Sin embargo, la técnica descrita en conexion con el documento JP-A-2009 273219 esta limitada a una relacion entre
el circuito de carga y la bateria recargable (es decir, una relacién uno a uno). Suponiendo que se conectan a una
linea de suministro una pluralidad de dispositivos de comunicacién y dispositivos eléctricos, un voltaje aplicado a la
linea de suministro es compartido entre la pluralidad de dispositivos eléctricos. Por lo tanto, la técnica descrita en
conexién con el documento JP-A-2009 273219 no puede acometer la situacién.

El documento US 2008/0052546 A1 desvela un equipo de fuente de alimentacién de una red de telecomunicacién de
datos cableada conectada a un dispositivo alimentado. En una realizacién, un método incluye la supervisién de la
alimentacion extraida por los dispositivos alimentados en el equipo de fuente de alimentacion, teniendo cada
dispositivo alimentado un limite vigilado asociado con el mismo. Si tras la deteccion de la conexion de nuevos
dispositivos alimentados, la alimentacion extraida por estos nuevos dispositivos alimentados supera el limite
vigilado, se determina si se ha excedido una previsiéon de alimentacion del equipo de fuente de alimentacion. Si la
previsién de alimentacion no ha sido excedida, el equipo de suministro de alimentaciéon continda proporcionando
alimentacion a los dispositivos alimentados. Si la prevision de alimentacion se ha excedido, se inicia una accion en el
equipo de fuente de alimentacién. La accién puede incluir la eliminacion de modo selectivo de la alimentacion de uno
de los dispositivos alimentados ya en funcionamiento antes de la conexién de los nuevos dispositivos alimentados.

El documento US 2008/0092248 A1 desvela un modulo de WAN basado en un sistema y aparato de activacion
remota, que comprende un terminal que tiene un controlador embebido, un médulo de suministro de alimentacién y
un médulo de conexion del bus y un médulo de WAN que tiene una unidad de puerto serie, en la que el bus del
puerto serie se conduce desde la unidad de puerto serie por el médulo WAN al médulo del conexion del bus en el
terminal, el terminal incluye ademas un mdédulo de control de seguridad conectado al controlador embebido, el
médulo de suministro de alimentacion y el bus del puerto serie conducidos desde el lado del médulo WAN por el
modulo de conexién del bus, respectivamente, y el médulo de suministro de alimentacion se conecta al médulo de
conexion del bus. Este sistema esta adaptado para, en el estado de desconexion o espera del terminal, la deteccién
de si se inserta un médulo WAN en el médulo de conexion del bus, realizando una verificacion de la identidad sobre
el médulo WAN insertado, y enviando una sefial de habilitacién al transformador de voltaje para impedir que el
transformador de voltaje suministre alimentacién al médulo de control de seguridad y el médulo de conexién del bus
si la verificacion de la identidad sobre el médulo WAN falla.
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Sumario de la invencion

La invencion se define por un dispositivo de comunicacion, un método de suministro de alimentacion y un sistema de
suministro de alimentacién con las caracteristicas técnicas de las reivindicaciones 1, 6 y 12 respectivamente.

En consecuencia, realizaciones de la presente invencién a ser descritas a continuacion se pretende que
proporcionen un dispositivo de comunicacién, un método de suministro de alimentacién del mismo, y un sistema de
suministro de alimentaciéon que permita un suministro seguro de la alimentacién eléctrica incluso cuando se usa una
linea de suministro que se puede conectar a una pluralidad de dispositivos de comunicacion y dispositivos eléctricos.

Un dispositivo de comunicacién de una realizacién a ser descrita posteriormente esta dirigido hacia un dispositivo de
comunicacién que establece una comunicacion con otro dispositivo de comunicacion y suministra alimentacion
eléctrica al otro dispositivo de comunicacion por medio de un canal de transmisién, comprendiendo el dispositivo:

una seccién de generacién de voltaje que genera un voltaje de suministro; una primera seccién de deteccion que
detecta una conexion de un dispositivo eléctrico distinto al otro dispositivo de comunicacién al canal de
transmisién; y una seccion de control de salida que controla un suministro del voltaje de suministro al otro
dispositivo de comunicacion, en el que la seccién de control de salida no suministra alimentaciéon al canal de
transmisién cuando la primera seccién de deteccidn detecta la conexién del dispositivo eléctrico.

Un método de suministro de alimentacién de una realizacion a ser descrita a continuacion esta dirigido hacia un
método de suministro de alimentacion para su uso con un dispositivo de comunicacion que establece una
comunicacién con otro dispositivo de comunicacién y suministra alimentaciéon eléctrica al otro dispositivo de
comunicaciéon por medio de un canal de transmision, comprendiendo el método: la deteccion de una conexién de un
dispositivo eléctrico distinto del otro dispositivo de comunicacion al canal de transmision; y la detenciéon de un
suministro de alimentacioén al canal de transmisién cuando hay una conexién del otro dispositivo de comunicacion al
canal de transmision.

Un sistema de suministro de alimentaciéon de una realizacion a ser descrita posteriormente esta dirigido hacia un
sistema de suministro de alimentacién que comprende: un primer dispositivo de comunicacioén capaz de establecer
una comunicacion con un primer dispositivo eléctrico; y un segundo dispositivo de comunicacion capaz de establecer
una comunicaciéon con un segundo dispositivo eléctrico por medio de un primer canal de transmisién, estableciendo
el primer dispositivo de comunicacién una comunicacion con el segundo dispositivo de comunicaciéon y
suministrando alimentacion eléctrica al segundo dispositivo de comunicacién por medio de un segundo canal de
transmisién, en el que el primer dispositivo de comunicacion detiene el suministro de la alimentacion al segundo
canal de transmisién cuando el primer dispositivo de comunicacion detecta un dispositivo eléctrico distinto al
segundo dispositivo de comunicacion en el segundo canal de transmision.

Efectos ventajosos de la invencion

De acuerdo con el dispositivo de comunicacién, el método de suministro de alimentacion, y el sistema de suministro
de alimentacion, se realiza una comprobacién, antes del comienzo del suministro de la alimentaciéon, de si esta
conectado o0 no otro dispositivo eléctrico a un canal de transmisién que suministra alimentacioén eléctrica a otro
dispositivo de comunicacién, por lo que la alimentacién se puede proporcionar con seguridad al dispositivo eléctrico.

Breve descripcion de los dibujos

La Fig. 1 es una ilustracién que muestra una vision general de un adaptador de suministro de alimentacion y un
adaptador de recepcién de alimentacion de una realizacion;

la Fig. 2 es una ilustracion que muestra un ejemplo en el que el adaptador de suministro de alimentacién de la
realizacién es incapaz de suministrar alimentacion eléctrica al adaptador receptor de la alimentacion;

la Fig. 3 es un grafico para la descripcion de una vision general del método de suministro de alimentacién de la
realizacion;

la Fig. 4 es un diagrama de seccion que muestra un ejemplo de hardware del adaptador de suministro de
alimentacion de la realizacion;

la Fig. 5 es un diagrama de seccién que muestra hardware de ejemplo del adaptador de recepcién de
alimentacion de la realizacion;

la Fig. 6 es un diagrama de seccién que muestra una configuraciéon de un circuito de deteccién de anomalia
eléctrica de una primera realizacion;

la Fig. 7 es un diagrama de flujo para el comienzo del suministro de alimentacién en la primera realizacién;

la Fig. 8 es un diagrama de flujo para el comienzo del suministro de alimentacién en una segunda realizacion;

la Fig. 9 es un grafico para la descripcién de una vision general de un método de suministro de alimentacion de
una tercera realizacion;

la Fig. 10 es un diagrama de seccién que muestra una configuracion de un circuito de deteccion de anomalias
eléctricas de la tercera realizacion;
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la Fig. 11 es un diagrama de flujo para un caso en el que se detecta una anomalia eléctrica en la tercera
realizacién; y

la Fig. 12 es un grafico que muestra un método de la técnica relacionada para la carga de una bateria
recargable.

Descripcion de realizaciones

Un dispositivo de comunicacién, un método de suministro de alimentacién del mismo, y un sistema de suministro de
alimentacién de una realizacién se describen a continuacion con referencia a los dibujos.

Con referencia a la Fig. 1, se dan primeras explicaciones a una visién general del suministro de alimentacion
eléctrica a una camara de red 20 mediante la utilizacién del adaptador de suministro de alimentacion 100 y un
adaptador de recepcion de alimentacién 200 asi como a un vista general de la comunicaciéon entre un televisor 10 y
la camara en red 20. La Fig. 1 es una ilustracién que muestra una visién general del adaptador de suministro de
alimentacion 100 y del adaptador de recepcion de la alimentacién 200 de la realizacion de la presente invencién.

El adaptador de suministro de alimentacion 100 es un equipo de comunicacién y sirve como un adaptador en el lado
de la unidad maestra para el suministro de alimentacién eléctrica al adaptador de recepcién de alimentacion 200. El
adaptador de suministro de alimentacion 100 se conecta a un primer dispositivo eléctrico por medio de un cable
Ethernet (marca registrada) 140 para de ese modo ser capaz de comunicar con el primer dispositivo eléctrico. En la
presente realizacién, se proporcionan explicaciones a través de tomar el televisor (TV) 10 como un ejemplo de
primer dispositivo eléctrico. El adaptador de recepcion de alimentacion 200 es un equipo de comunicacion y sirve
como un adaptador en el lado de la unidad esclava que recibe alimentacién eléctrica del adaptador de suministro de
alimentacién 100. El adaptador de recepcién de alimentacion 200 se conecta a un segundo dispositivo eléctrico por
medio de un cable Ethernet (marca registrada) 240 para ser capaz de ese modo de comunicar con el segundo
dispositivo eléctrico. En la presente realizacion, se dan explicaciones por medio de tomar la camara de red 20 con
un ejemplo de segundo dispositivo eléctrico. El televisor 10 es capaz de producir una salida de video, asi como de
ser conectado a una red IP. La camara de red 20 distribuye videos y sonidos registrados por medio del cable
Ethernet (marca registrada) 240. La comunicacién entre el adaptador de suministro de alimentacion 100 y el primer
dispositivo eléctrico puede implementarse también en la forma de una comunicacion inalambrica en lugar de una
comunicacion cableada.

Una linea de suministro que puede concebirse y un canal de comunicacién que puede concebirse entre el adaptador
de suministro de alimentacién 100 y el adaptador de recepcion de alimentacién 200 incluyen una linea telefonica, un
cable Ethernet (marca registrada), un cable coaxial y otros. En la presente realizaciéon, se proporcionan
explicaciones mediante el uso de un cable coaxial 30. El cable coaxial 30 se conecta a un conector coaxial 123
proporcionado en el adaptador de suministro de alimentacion 100 y un conector coaxial 221 proporcionado en el
adaptador de recepcién de alimentacion 200, estableciendo de ese modo una conexidn eléctrica entre el adaptador
de suministro de alimentacion 100 y el adaptador de recepcion de alimentacion 200 y también un canal de
transmisién entre el adaptador de suministro de alimentacién 100 y el adaptador de recepcién de alimentacion 200.
Especificamente, el adaptador de suministro de alimentacion 100 establece comunicacion con el adaptador de
recepcion de alimentacion 200 por medio del cable coaxial 30. En consecuencia, el televisor 10 y la camara de red
20 pueden comunicar por medio del adaptador de suministro de alimentacion 100, el cable coaxial 30 y el cable del
adaptador de recepcién de alimentacién 200. Los videos y sonidos distribuidos por la camara de red 20 pueden de
ese modo mostrarse en el televisor 10. Como se ha mencionado anteriormente, el televisor 10 se conecta a una red
IP. Por esta razon, los videos y sonidos distribuidos por la camara de red 20 se pueden revisar en tiempo real en una
localizacién remota mediante el uso de un equipo de comunicaciéon capaz de ser conectado a una red IP; por
ejemplo, un PC (ordenador personal), un teléfono portatil y otros similares.

El cable coaxial 30 es también una linea de suministro entre el adaptador de suministro de alimentacion 100 y el
adaptador de recepcion de alimentacién 200. Cuando se abastece con alimentacion eléctrica desde un receptaculo
(no mostrado) por medio de un enchufe de alimentacion 131, el adaptador de suministro de alimentacion 100
suministra alimentacién eléctrica al adaptador de recepcion de alimentacién 200 por medio del cable coaxial 30. El
adaptador de recepcién de alimentacién 200 se convierte de ese modo en operativo y suministra alimentacién
eléctrica PoE [“Power over Ethernet”, alimentacion a través de Ethernet (marca registrada)] a la camara de red 20
por medio del cable Ethernet (marca registrada) 240. Cuando la camara de red 20 y el adaptador de recepcion de
alimentacién 200 reciben alimentacion eléctrica desde el adaptador de suministro de alimentacién 100, el televisor
10 y la camara de red 20 pueden realizar una comunicacién. Como se ha mencionado anteriormente, el adaptador
de recepcion de alimentacion 200 y la camara de red 20 se suministran con alimentacion eléctrica desde el
adaptador de suministro de alimentacion 100, y por ello el adaptador de recepcion de alimentacion 200 y camara de
red 20 pueden operar y comunicar sin la implicaciéon de insercién de sus enchufes de alimentacion, o similares, en
los conectores.

La camara de red 20 se instala frecuentemente en una localizacién remota respecto a la unidad maestra. En este
caso, el canal de transmisién entre el adaptador de suministro de alimentacién 100 y el adaptador de recepcion de
alimentacion 200 se implementa como el cable coaxial 30 en la presente realizacién. Cuando se compara con una
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LAN (Red de Area Local) inalambrica, el cable coaxial 30 es menos proclive a influencias de apantallados, como
edificios, y ruido de radio del entorno y otros. Por esta razén, se puede implementar una transmision estable, a larga
distancia, de alta velocidad.

Se describe ahora una configuracién general del adaptador de suministro de alimentacion 100.

El adaptador de suministro de alimentacion 100 incluye una seccion de comunicacion multiportadora 110, una
seccion de suministro de alimentacién coaxial 120, y una seccién de fuente de alimentacién 130. El cable coaxial 30
se conecta eléctricamente a la seccidon de comunicacidon multiportadora 110 y la seccion de suministro de
alimentacion coaxial 120 por medio del conector coaxial 123.

La seccion de comunicacién multiportadora 110 se conecta al televisor 10 por medio del cable Ethernet (marca
registrada) 140 y convierte los datos IP transmitidos desde el televisor 10 en una sefial multiportadora. Un
transformador acoplador a ser descrito posteriormente superpone la sefial multiportadora a un voltaje en el cable
coaxial 30. El adaptador de suministro de alimentacion 100 se convierte de ese modo en capaz de transmitir la senal
multiportadora al adaptador de recepcién de alimentacion 200 por medio del cable coaxial 30. La seccion de
comunicaciéon multiportadora 110 también convierte la sefial multiportadora transmitida desde el adaptador de
recepcion de alimentacion 200 en datos IP y transmite los datos IP al televisor 10 por medio del cable Ethernet
(marca registrada) 140. Ademas, la seccién de comunicacién multiportadora 110 se conecta eléctricamente a la
seccion de suministro coaxial 120 y la seccion de fuente de alimentacién 130 e incluye una CPU (unidad central de
proceso que se describe en el presente documento a continuacion como la “CPU 1”) (no mostrada) que sirve como
una seccion de control. La CPU 1 controla el adaptador de suministro de alimentacion 100.

La seccidon de suministro de alimentacion coaxial 120 suministra alimentacion eléctrica al adaptador de recepcién de
alimentacién 200 por medio del cable coaxial 30. La seccién de suministro coaxial 120 encuentra varios problemas
en el cable coaxial 30 o el adaptador de suministro de alimentacion 100 (que se describira posteriormente). La CPU
1 incluida en el que la seccién de comunicacion multiportadora 110 puede controlar de ese modo el suministro de
alimentacion.

La seccién de fuente de alimentaciéon 130 convierte la alimentacion comercial (un voltaje de CA) recibido desde el
enchufe 131 en un voltaje de CC que se proporciona al receptor de recepcién de alimentacion 200, asi como la
conversion de la alimentacion comercial en un voltaje de CC consumido por el adaptador de suministro de
alimentacién 100. Especificamente, la seccién de fuente de alimentacion 130 suministra voltajes en CC requeridos
respectivamente por la secciéon de comunicacion multiportadora 110 y la seccién de suministro coaxial 120. Mas aun,
es preferible que la seccion de fuente de alimentacién 130 deba tener la capacidad de proteccion del adaptador de
suministro de alimentaciéon 100 respecto a sobrecorrientes o sobrevoltajes y que absorba el ruido raiz durante la
conversion de un voltaje de CA en un voltaje de CC.

Se describira ahora una configuracién general del adaptador de recepcion de alimentacién 200.

El adaptador de recepcion de alimentacion 200 tiene una seccién de comunicaciéon multiportadora 210, una seccion
de recepcién de alimentacion coaxial 220, y una seccion de suministro de alimentacion (PoE) 230. El adaptador de
recepcion de alimentacion 200 funciona tras la recepcién de alimentacién eléctrica desde el adaptador de suministro
de alimentacién 100 por medio del cable coaxial 30. El cable coaxial 30 se conecta eléctricamente a la seccion de
comunicacion multiportadora 210 y a la seccién de recepcion de alimentacion coaxial 220 por medio del conector
coaxial 221.

La seccion de comunicacién multiportadora 210 convierte en datos IP la sefal multiportadora trasmitida desde el
adaptador de suministro de alimentacién 100 por medio del cable coaxial 30. La seccion de comunicacién
multiportadora 210 se convierte de ese modo en capaz de transmitir los datos IP a la camara de red 20 por medio
del cable Ethernet (marca registrada) 240. La seccién de comunicacion multiportadora 210 también convierte los
datos IP, que se transmiten desde la camara de red 20 por medio del cable Ethernet (marca registrada) 240, en la
sefal multiportadora. El transformador acoplador a ser descrito posteriormente superpone la sefial multiportadora
sobre el cable coaxial 30. La seccién de comunicacion multiportadora 210 se convierte de ese modo en capaz de
transmitir la sefial multiportadora al adaptador de suministro de alimentacién 100 por medio del cable coaxial 30.
Ademas, la seccién de comunicacion multiportadora 210 se conecta eléctricamente a la secciéon de recepcion de
alimentacion coaxial 220 y la seccién de suministro de alimentacién (PoE) 230 e incluye una CPU (de aqui en
adelante descrita como una “CPU 2”) que sirve como una seccion de control. La CPU 2 controla el adaptador de
recepcion de alimentacion 200.

La seccién de recepcion de alimentacién coaxial 220 recibe alimentacién eléctrica desde la seccidén de suministro de
alimentacion coaxial 120 por medio del cable coaxial 30. La seccion de recepcion de alimentacion coaxial 220
convierte un voltaje de CC recibido en un voltaje de CC usado en la secciéon de comunicacién multiportadora 210 y
suministra alimentacion eléctrica a la seccion de comunicacién multiportadora 210. La seccién de recepcion de
alimentacién coaxial 220 se conecta eléctricamente a la seccién de suministro de alimentacion (PoE) 230, una de las
dos. La seccién de recepcion de alimentacion coaxial 220 suministra la alimentacion eléctrica recibida, esto es a la
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seccion de suministro de alimentacion (PoE) 230 o convierte la alimentacion en un voltaje, segin sea necesario, y
suministra el voltaje de CC asi convertido a la seccion de suministro de alimentacion (PoE) 230.

La seccion de suministro de alimentacion (PoE) 230 suministra alimentacién eléctrica a la camara de red 20 por
medio del cable Ethernet (marca registrada) 240. La seccién de suministro de alimentacién (PoE) 230 comprueba si
la camara de red 20 es o no un dispositivo eléctrico compatible con PoE e inicia entonces el suministro de
alimentacion eléctrica a la camara de red.

PoE es una técnica para suministro de alimentacion eléctrica mediante la utilizacién del cable Ethernet (marca
registrada) y se usa principalmente para un dispositivo eléctrico a ser instalado en una localizacion donde se
encuentran dificultades en el suministro de alimentacién al dispositivo eléctrico. Por ejemplo, dado que la camara de
red 20 mostrada en la Fig. 1 se asegura normalmente a un techo, se encuentran dificultades en el suministro de
alimentacion eléctrica a la camara de red. Por lo tanto, la camara de red 20 es suministrada con alimentacién
eléctrica mediante la utilizacién del cable Ethernet (marca registrada) 240.

Como se ha descrito anteriormente, a través del uso del adaptador de suministro de alimentacion 100 y del
adaptador de recepcion de alimentacion 200, la camara de red 20 se puede conectar a la red IP mediante la
utilizacién del cable coaxial 30. Especificamente, la camara de red 20 puede conectarse a la red IP conectada al
televisor 10 mediante la utilizacion del cable coaxial existente 30 sin tender de nuevo un cable Ethernet (marca
registrada). Ademas, la camara de red 20 no tiene una necesidad de recibir alimentacion eléctrica desde el enchufe.

Por ejemplo, cuando hay un cable coaxial existente 30 que se us6 previamente pero no se usa actualmente, la
camara de red 20 se puede conectar facilmente a la red IP mediante el uso del cable coaxial existente 30.

Otro ejemplo diferente es que hay un cable coaxial existente 30 que conecta el televisor 10 a una antena (no
mostrada). En este caso, la antena y el cable coaxial 30 se desconectan entre si. El adaptador de suministro de
alimentacion 100 se conecta entre un extremo del cable coaxial 30 y el televisor 10. El adaptador de recepcién de
alimentacion 200 se conecta entre el otro extremo del cable coaxial 30 y la camara de red 20. De ese modo, la
camara de red 20 puede conectarse facilmente a la red IP mediante la utilizacién del cable coaxial existente 30 y
también recibir alimentacion eléctrica por medio del cable coaxial 30. La conexién de la camara de red a la red IP se
realiza no solamente por medio del televisor 10 sino también por medio del adaptador de suministro de alimentacion
100. Por ejemplo, el adaptador de suministro de alimentaciéon 100 puede conectarse también directamente a la red
IP por medio del cable Ethernet (marca registrada) 140 o por medio de una linea de alimentacién conectada
eléctricamente al conector de alimentacién 131. La camara de red 20 puede conectarse también directamente a la
red IP por medio del cable Ethernet (marca registrada) 240 u otro cable Ethernet (marca registrada) que difiere del
cable Ethernet (marca registrada) 240.

Otro ejemplo més es que, cuando hay un cable coaxial existente 30 para la conexion del televisor 10 a una cdmara
de vigilancia analégica (no mostrada), la camara de red 20 se puede intercambiar facilmente con la camara de
vigilancia analégica. La camara de red 20 se fija en la posiciéon en la que se asegurd la camara de vigilancia
analdgica y también conectada al cable coaxial 30 existente por medio del adaptador de recepcion de alimentacion
200. De modo rutinario, el adaptador de suministro de alimentaciéon 100 se conecta eléctricamente entre el televisor
10 y el cable coaxial 30, y el adaptador de recepcion de alimentacion 200 se conecta eléctricamente entre el cable
coaxial 30 y camara de red 20.

Dado que el cable coaxial 30 existente se puede utilizar como canal de transmisién y una linea de suministro tal
como se ha mencionado anteriormente, las inversiones iniciales que se requeririan para el cableado eléctrico,
cableado de comunicacion y similares pueden limitarse en consecuencia. Ademas, la realizacién de una
interconexién basada en IP entre dispositivos de comunicacién se puede proseguir mediante la utilizacion efectiva
del entorno existente.

Como se ha mencionado anteriormente, la cdmara de red 20 se provee con alimentacién eléctrica desde el
adaptador de recepcién de alimentacion 200. Por lo tanto, la cdmara de red 20 se puede instalar facilmente en una
localizacién en la que una salida de alimentacién, como un enchufe, no esté disponible en la proximidad.

En la presente realizacion, las explicaciones se han dado por medio de tomar la camara de red 20 como el ejemplo
de segundo dispositivo eléctrico. Ademas a esto, se pueden utilizar como los segundos dispositivos eléctricos un
centro de conmutacién, un punto de acceso a LAN inalambrica, un teléfono IP, una antena y otros similares. Ademas
del televisor 10, se pueden utilizar de la misma forma como los primeros dispositivos eléctricos un PC, un grabador
digital, una impresora, una maquina multifuncion, un teléfono IP y otros. Aunque el adaptador de suministro de
alimentacion 100 y el adaptador de recepcion de alimentacion 200 se disponen por separado entre si en la presente
realizacién, también pueden construirse en el interior del televisor (el primer dispositivo eléctrico) 10 y la camara de
red (el segundo dispositivo eléctrico) 20, respectivamente.

Volviendo a la Fig. 2, se da ahora una explicacién a un caso en el que no puede proporcionarse la alimentacién
eléctrica desde el adaptador de suministro de alimentacion 100 al adaptador de recepcion de alimentacion 200. La
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Fig. 2 es una ilustracién que muestra un ejemplo en el que el adaptador de suministro de alimentacién 100 de la
realizacién es incapaz de suministro de alimentacion eléctrica al adaptador de recepcién de alimentacién 200. La
configuracién mostrada en la Fig. 2 corresponde a una adicién de un adaptador coaxial 31 y una antena de BS 40
(un dispositivo eléctrico) a la configuracion mostrada en la Fig. 1. Se omiten las explicaciones acerca de los
elementos de la configuracion iguales a sus homélogos mostrados en la Fig. 1.

El adaptador coaxial 31 interconecta la pluralidad de cables coaxiales 30. El adaptador de suministro de
alimentacién 100, el adaptador de recepcién de alimentacién 200, y el dispositivo eléctrico (no siempre requiere una
capacidad de comunicacion) se conectan eléctricamente juntos por medio del cables coaxiales 30 y del adaptador
coaxial 31.

La antena de BS (Broadcasting Satellite, Satélite de Emision) 40 es una antena que recibe una emisién de satélite.
El televisor 10 produce la salida de videos y sonidos recibidos por la antena de BS 40.

En el estado mostrado en la Fig. 2, los cables coaxiales 30 se comparten entre el adaptador de suministro de
alimentacién 100, el adaptador de recepcion de alimentacion 200, y la antena de BS 40 (el dispositivo eléctrico). El
adaptador de suministro de alimentacién 100 en este momento aplica un voltaje a los cables coaxiales 30 y también
transmite una sefial multiportadora a los cables coaxiales. Por lo tanto, el adaptador de suministro de alimentacion
100 puede efectuar la comunicacion entre el televisor 10 y la antena de BS 40. Por ejemplo, cuando la banda de
frecuencia de operacion para la comunicacién establecida entre el adaptador de suministro de alimentacion 100 y el
adaptador de recepcion de alimentacion 200 y la banda de frecuencia de operacién para la transmision de datos
entre la antena de BS 40 y el televisor 10 estan proximas entre si, la comunicacion entre el adaptador de suministro
de alimentacion 100 y el adaptador de recepcion de alimentacion 200 puede perjudicar la transmision de datos entre
la antena de BS 40 y el televisor 10. Dado que el circuito de suministro de alimentacién (PoE) 230 suministra
alimentacion eléctrica a la camara de red 20 mediante la utilizacion de PoE, se requiere un voltaje grande. Por esta
razén, la seccion de suministro coaxial 120 suministra un voltaje alto a la seccién de recepcion de alimentaciéon 220
coaxial. Especificamente, se aplica un voltaje alto a los cables coaxiales 30. Un voltaje alto se aplica de ese modo a
la antena de BS 40 que comparte los cables coaxiales 30, lo que puede provocar una averia en la antena de BS 40.

Por lo tanto, cuando se enlazan los cables coaxiales 30 a otro sistema (un sistema existente entre el televisor 10 y la
antena de BS 40 en la figura 2), no es deseable suministrar alimentacion eléctrica entre el adaptador de suministro
de alimentacién 100 y el adaptador de recepcion de alimentacion 200.

En consecuencia, antes del inicio del suministro de alimentacion eléctrica al adaptador de recepcion de alimentacion,
el adaptador de suministro de alimentacion 100 de la presente realizacién detecta si hay o no partes activas (es decir
detecta si existe o no un potencial eléctrico que tenga un valor de umbral o mayor en los cables coaxiales 30). Se
determina de ese modo si el dispositivo eléctrico (por ejemplo, la antena de BS 40) estd conectado o no
eléctricamente a los cables coaxiales 30. Incluso si se detecta una parte activa, el adaptador de suministro de
alimentacion 100 no iniciara el suministro de alimentacion eléctrica al adaptador de recepcién de alimentacién 200
(lleva al adaptador de recepcion de alimentacién a un estado no provisto).

Con referencia a la Fig. 3, se describe ahora una visién general del método de suministro de alimentacion eléctrica
desde el adaptador de suministro de alimentacién 100 al adaptador de recepcion de alimentacién 200. La Fig. 3 es
una vista para la descripcion de una visién general del método de suministro de alimentacion de la realizacion.

Como se ha mencionado anteriormente, el adaptador de suministro de alimentaciéon 100 detecta primero una parte
activa. Si no se detecta la parte activa, el adaptador de suministro de alimentaciéon 100 inicia el suministro de un
primer voltaje (un voltaje bajo) al adaptador de recepcion de alimentacién 200. El requisito esencial para el primer
voltaje es ser igual a o mayor que el voltaje minimo requerido para que funcione el adaptador de recepcién de
alimentacion 200. El adaptador de recepcion de alimentacion 200 se convierte de ese modo en operativo, y el
adaptador de suministro de alimentacién 100 autentica al adaptador de recepciéon de alimentacién 200. Cuando el
adaptador de suministro de alimentacion 100 puede asegurar que un destino de suministro de alimentacién es el
adaptador de recepcion de alimentacion 200 recargable, se establece un enlace entre el adaptador de suministro de
alimentacion 100 y el adaptador de recepcion de alimentacion 200 por medio de los cables coaxiales 30
(establecimiento de un enlace coaxial). El adaptador de suministro de alimentacién 100 inicia de ese modo el
suministro de un segundo voltaje (un voltaje alto) al adaptador de recepcién de alimentacién 200, con lo cual el
adaptador de recepcion de alimentacion 200 se convierte en capaz de iniciar el suministro de alimentacion eléctrica
PoE a la camara de red 20. La comunicacién con el adaptador de suministro de alimentacién 100 que es mas rapida
que la establecida durante el suministro del primer voltaje se convierte en factible. Después de que se haya iniciado
el suministro de un voltaje alto, el adaptador de suministro de alimentacion 100 supervisa el enlace coaxial con el
adaptador de recepcion de alimentacion 200. Cuando se convierta en incapaz de determinar el enlace coaxial, el
adaptador de suministro de alimentacion 100 suspende el suministro de alimentacion al adaptador de recepcion de
alimentacion 200.

En la presente realizacion, el bajo voltaje (el primer voltaje) se fija en 30 V como se muestra en la Fig. 3, y el voltaje
alto (el segundo voltaje) se fija en 55 V. Sin embargo, los voltajes no estén limitados a estos valores. El requisito
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minimo para el voltaje bajo es menos de 42 V, y el requisito minimo para el voltaje alto varian de 42 a 60 V. El
voltaje de trabajo maximo de un cable de comunicacion comun es de 60 V o menos. Tal como se ha descrito
anteriormente, el adaptador de suministro de alimentacién 100 y el adaptador de recepcién de alimentacién 200 se
conectan a veces juntos por medio de los cables coaxiales 30 largos. El adaptador de suministro de alimentacion
100 realiza la comunicacion con el adaptador de recepcién de alimentacion 200 por medio de los cables coaxiales
30. Por lo tanto, es preferible la aplicacion del voltaje mas alto posible al cable coaxial 30. La comunicacion a
distancia larga estable puede llevarse a cabo mediante la aplicacién de un voltaje alto a los cables coaxiales 30. En
consecuencia, se desea que el adaptador de suministro de alimentacion 100 deba aplicar un voltaje alto al
adaptador de recepcién de alimentacion 200. Mas aun, dado que el adaptador de recepcion de alimentacion 200
suministra alimentacion eléctrica PoE a la camara de red 20, se debe proporcionar al menos un voltaje de 44 V o
mayor.

En consecuencia, en la presente realizacion, el adaptador de suministro de alimentacion 100 suministra
temporalmente un voltaje bajo al adaptador de recepcién de alimentacién 200, iniciando de ese modo el adaptador
de recepcién de alimentacién 200. El adaptador de suministro de alimentacion 100 puede determinar de ese modo si
el dispositivo iniciado puede o no proveerse con un voltaje alto. Dicho con otras palabras, el adaptador de suministro
de alimentaciéon 100 establece un enlace coaxial con el adaptador de recepcién de alimentacién 200. Después de
haber establecido en el enlace coaxial, el adaptador de suministro de alimentacién 100 inicia el suministro de un
voltaje alto al adaptador de recepcién de alimentacion 200. En consecuencia, se puede llevar a cabo con seguridad
una comunicacion de alta velocidad a larga distancia, y se puede proporcionar un voltaje alto. Mas aun, el enlace
coaxial se supervisa incluso después de que se haya iniciado el suministro de un voltaje alto. Por lo tanto, incluso si
las conexiones entre el adaptador de suministro de alimentacién 100, los cables coaxiales 30, y el adaptador de
recepcion de alimentacién 200 se rompen, se puede impedir la fuga de un voltaje alto desde los cables coaxiales 30.

Se describe ahora el hardware del adaptador de suministro de alimentacién 100 con referencia a la Fig. 4. La Fig. 4
es un diagrama de seccion que muestra el hardware de ejemplo de adaptador de suministro de alimentaciéon 100 de
la presente realizacion. Un Cl principal 111 de la secciéon de comunicacion multiportadora 110 incluye la CPU 1.

Primero, se describe la seccion de fuente de alimentacién 130.

Una entrada de CA 132 es una interfaz para el suministro de un suministro comercial (un voltaje de CA)
proporcionado desde el exterior del adaptador de suministro de alimentacién 100. La entrada de CA 132 se conecta
al enchufe de alimentacién 131.

Un circuito de proteccién 133 tiene un fusible, y un supresor de sobretensiones y protege el adaptador de suministro
de alimentacion 100 de sobrevoltajes y sobrecorrientes. Si fluye una corriente grande dentro del fusible
proporcionado en el circuito de proteccion 133, el fusible se fundira, impidiendo de ese modo el flujo de una corriente
grande al adaptador de suministro de alimentacion 100. El supresor de sobretensiones protege el adaptador de
suministro de alimentacion 100 de un sobrevoltaje que podia provocarse por, por ejemplo, una tormenta, una
descarga electrostatica, la accidon de conmutacién y otros similares.

Un circuito de supresion de ruido 134 tiene un condensador X y una bobina de choque en modo comun y absorbe el
ruido en el adaptador de suministro de alimentacion 100. El condensador X absorbe, por ejemplo, el ruido
procedente de la accién de conmutacién de una seccién de convertidor CA-CC 135. El condensador X impide de ese
modo la descarga del ruido de conmutacion desde la entrada de CA 132 a la fuente de alimentacion comercial.

Ademas, la bobina de choque en modo comun absorbe el ruido en modo comun.

La seccion del convertidor CA-CC (una seccion de generacion de voltaje de suministro) 135 convierte un voltaje de
CA recibido en dos tipos de voltajes en CC. Un tipo de voltaje de CC es un voltaje de CC a ser proporcionado a la
seccion de suministro de alimentacién 120 coaxial, y el otro tipo de voltaje de CC es un voltaje de CC a ser
proporcionado a la seccion de comunicacién multiportadora 110. De acuerdo con una orden desde la CPU 1, la
seccion de convertidor CA-CC 135 conmuta un valor del voltaje a ser generado. Por ejemplo, cuando la seccion del
convertidor CA-CC 135 esta suministrando un voltaje bajo (30 V) a la seccién de suministro de alimentacion 120
coaxial, el voltaje proporcionado a la seccién de suministro de alimentacion 120 coaxial se conmuta a un voltaje alto
(55 V). La seccién del convertidor CA-CC 135 conmuta el voltaje de CC a ser proporcionado a la seccién de
comunicaciéon multiportadora 110 en sincronismo con la conmutacién entre el voltaje bajo y el voltaje alto.
Especificamente, cuando la seccién de convertidor CA-CC 135 genera un voltaje bajo (30 V), se genera un voltaje
de CC de 6 V para la seccién de comunicacion multiportadora 110. Cuando la secciéon de convertidor CA-CC 135
genera un voltaje alto (55 V), se genera un voltaje de CC de 12 V para la seccion de comunicacién multiportadora
110. Estos dos valores de voltaje no estan particularmente limitados.

Una seccion de convertidor CC-CC 136 convierte el voltaje de CC en un voltaje de CC predeterminado usado en el
adaptador de suministro de alimentacién 100. Las observaciones suplementarias detalladas son las siguientes: la
seccion de convertidor CC-CC 136 convierte el voltaje de CC de 6 V 0 12 V generado por la seccién de convertidor
CA-CC 135 en un voltaje de CC de 3,3 V y un voltaje de CC de 1,2 V. Para activar la seccion de comunicacion
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multiportadora 110, la seccién de convertidor CC-CC 136 suministra el voltaje de CC de 3,3 V y el voltaje de CC de
1,2 V a la seccion de comunicacién multiportadora 110. Ademas, la seccién de convertidor CC-CC 136 suministra el
voltaje de CC de 3,3 V a un CI-PHY Ethernet (marca registrada) 142.

Una seccion de convertidor CC-CC 137 también convierte el voltaje de CC en un voltaje de CC predeterminado
usado por la seccién de comunicacién multiportadora 110. Las observaciones suplementarias detalladas son las
siguientes: la seccion de convertidor CC-CC 137 convierte el voltaje de CC de 12 V generado por la seccién de
convertidor CA-CC 135 en un voltaje de CC de 10,5 V. La seccién de convertidor CC-CC 137 suministra el voltaje de
CC de 10,5 V a la seccion de comunicacion multiportadora 110. Ademas, cuando la seccion de convertidor CA-CC
135 genera un voltaje de CC de 6 V, la seccidn de convertidor CC-CC 137 no convierte el voltaje de CC y suministra
el voltaje de CC de 6 V a la seccion de comunicacion multiportadora 110.

Se describiran ahora la secciéon de suministro de alimentacion 120 coaxial y el conector coaxial 123. La seccién de
suministro de alimentacién 120 coaxial tiene un circuito de deteccion de anomalias eléctricas 121 y un filiro paso
bajo 122 y una capacidad para suministrar un voltaje proporcionado desde la seccion de fuente de alimentacion 130
a los cables coaxiales 30.

El circuito de deteccion de anomalias eléctricas 121 tiene una capacidad de controlar el suministro de alimentacion
al adaptador de recepcion de alimentacién 200 y detecta varias anomalias eléctricas (incluyendo la deteccién
anteriormente descrita de una parte activa). Las anomalias eléctricas se dividen aproximadamente en anomalias en
el lado medio (una anomalia que se supone ha surgido en el exterior del adaptador de suministro de alimentacién
100; por ejemplo, una parte activa, una sobrecorriente y otros similares) y anomalias en el lado del adaptador
(anomalias que se supone han surgido en el adaptador de suministro de alimentacion 100; por ejemplo, un
sobrevoltaje, un voltaje critico y otros). Una parte activa resultante de un dispositivo eléctrico que se conecta a los
cables coaxiales 30 en el exterior del adaptador del suministro de alimentacién 100 es una anomalia en el lado
medio. Tras la deteccién de la aparicion de una anomalia eléctrica, el circuito de deteccién de anomalias eléctricas
121 notifica la anomalia al Cl principal 111. La detecciéon de una sobrecorriente, deteccion de un sobrevoltaje, la
deteccion de un voltaje critico corresponde a la deteccion de una corriente eléctrica igual a o mayor que un valor de
umbral o la deteccion de un voltaje igual a o0 mayor que un valor de umbral. Se describira en detalle en conexién con
una tercera realizacion.

El filiro paso bajo 122 absorbe ruido de un voltaje de suministro de alimentacién generado por la seccion de
convertidor CA-CC 135. El conector coaxial 123 es una interfaz que se puede conectar a los cables coaxiales 30. El
voltaje de suministro de alimentacion generado por la seccién de convertidor CA-CC 135 se suministra a los cables
coaxiales 30 por medio del circuito de deteccion de anomalias eléctricas 121, el filtro paso bajo 122 y el conector
coaxial 123.

Se describen ahora la seccién de comunicacion multiportadora 110, un enchufe modular (que incluye un
transformador integrado) 141 para su uso con una LAN, como RJ45, el CI-PHY Ethernet (marca registrada) 142, y
un transformador acoplador 145.

El ClI principal 111 incluye la CPU 1, una seccion MAC (capa de control de acceso al medio) (no mostrada), y una
secciéon PHY (capa fisica) (no mostrada).

La CPU 1 esta equipada con un procesador de 32 bits RISC (ordenador de conjunto de instrucciones reducidas). La
seccién MAC gestiona una MAC (capa de control de acceso al medio) de una sefial transmitida/recibida, y la seccion
PHY gestiona una PHY (capa fisica) de la sefial transmitida/recibida. La CPU 1 controla el funcionamiento de la
seccion MAC y de la seccién PHY mediante la utilizacion de los datos almacenados en la memoria 116, y controla
también la totalidad del adaptador de suministro de alimentacién 100. La CPU 1 notifica a la seccién de control del
convertidor CA-CC 135 la conmutacion entre el voltaje bajo y el voltaje alto.

Un CI-AFE 112 esta equipado con un convertidor DA no ilustrado (DAC: convertidor D/A), un convertidor AD (ADC:
convertidor A/D), y un amplificador variable (VGA: amplificador de ganancia variable). El convertidor DA (DAC)
convierte una sefal digital en una sefal analdgica; el convertidor AD (ADC) convierte una sefal analégica en una
sefal digital; y el amplificador variable (VGA) controla una ganancia.

El transformador acoplador 145 superpone una sefal de transmisién multiportadora generada por la secciéon de
comunicacion multiportadora 110 sobre el cable coaxial 30 conectado al conector coaxial 123. El transformador
acoplador 145 extrae asimismo una sefial multiportadora recibida superpuesta sobre el cable coaxial 30.

La memoria 116 almacena un programa y una direccion IP usada por el Cl principal 111. Un oscilador 117 hace
oscilar una senal de reloj con una longitud de onda dada.

El conector modular (que tiene un transformador integrado) 141 es una interfaz que permite la insercion del cable
Ethernet (marca registrada) 140. El adaptador de suministro de alimentacién 100 y el televisor 10 se conectan juntos
mediante el uso del cable Ethernet (marca registrada) 140, para convertirse de ese modo en comunicables. La
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entrada de datos de transmision (datos IP) desde el conector modular (que tiene un transformador integrado) 141 se
envian al Cl principal 111 por medio del CI-PHY Ethernet (marca registrada) 142. El CI principal 111 somete los
datos de transmision a un procesamiento de sefal digital, generando de ese modo una sefial de transmisién digital
(multiportadora). El convertidor DA (DAC) del CI-AFE 112 convierte la sefal de television digital en una sefal de
transmisién analdgica (multiportadora). La sefal asi convertida se envia al adaptador de recepcion de alimentacion
200 por medio de un filtro de Tx 113, una unidad de Tx 114, el transformador acoplador 145, el conector coaxial 123,
y los cables coaxiales 30.

La sefal recibida multiportadora recibida desde el cable coaxial 30 se envia a un filtro de Rx 115 por medio del
transformador acoplador 145. La sefial recibida multiportadora se somete a control de ganancia en el amplificador
variable (VGA) del CI-AFE 112 y a continuacion es convertida en una sefal digital por el convertidor AD (ADC). La
sefal digital asi convertida se envia al Cl principal 111, en donde la sefial se convierte a los datos recibidos (datos
IP) a través de procesamiento de sefal digital. Los datos recibidos asi convertidos se sacan desde el conector
modular (que tiene un transformador integrado) 141 por medio del CI-PHY Ethernet (marca registrada) 142.

Se describe ahora un ejemplo de procesamiento de sefal digital implementada por el Cl principal 111. El Cl principal
111 usa una sefal multiportadora, como una sefal o OFDM (Multiplexado por Division de Frecuencia Ortogonal),
generada por el uso de una pluralidad de subportadoras como una sefal de transmisién. ElI Cl principal 111
convierte los datos (datos IP) a ser transmitidos en una sefial de transmisién multiportadora, como una sefial OFDM,
y produce la salida de los datos IP asi convertidos. Ademas, el Cl principal 111 procesa una sefal recibida
multiportadora como una sefial OFDM, mediante lo que se convierte la sefial en los datos recibidos (datos IP). El
procesamiento de sefial digital para las operaciones de conversién se realiza principalmente en la seccion PHY.

Se describen ahora un LED 143 y un conmutador 144.

El LED 143 se dispone de modo que sea visible desde el exterior del adaptador de suministro de alimentaciéon 100 y
se ilumina o apaga (y también parpadea) bajo las érdenes de la CPU 1 incluida en el Cl principal 111. EI LED 143
notifica de ese modo al usuario el estado del adaptador de suministro de alimentacion 100; por ejemplo, un resultado
de una determinacion de si el adaptador de recepcion de alimentacién 200 puede o no ser provisto con alimentacion
eléctrica, la aparicién de una perturbacion durante la operacién de suministro de alimentacion, y otros similares. El
LED 143 tiene también una funcién de medidor de velocidad. El LED 143 se provee en cierto nimero, y la CPU 1
notifica al usuario la velocidad actual de comunicacion entre el adaptador de suministro de alimentacién 100 y el
adaptador de recepcién de alimentacién 200 cambiando el nimero de LED iluminados 143. Por ejemplo, cuando se
ilumina un LED 143, la velocidad de comunicacién actual es de 10 MHz o mas y por debajo de 20 MHz. Cuando se
iluminan dos LED 143, la velocidad de comunicacion actual es de 20 MHz o mas y por debajo de 30 MHz. Cuando
se iluminan tres LED 143, la velocidad de comunicacién actual es de 30 MHz o mas. Alternativamente, se puede
proporcionar un informe de la velocidad y de perturbaciones en diferentes formas de visualizacion por medio de un
cambio de un color y una velocidad de parpadeo de los LED 143. Ademas, se puede visualizar también un informe
de perturbaciones en el televisor 10 por medio del CI-PHY Ethernet (marca registrada) 142, el enchufe modular (con
un transformador integrado 141), y el cable Ethernet (marca registrada) 140 o proporcionado en el televisor 10
mediante el sonido.

El conmutador 144 se usa cuando el usuario funciona con el adaptador de suministro de alimentaciéon 100. Por
ejemplo, el conmutador 144 se visualiza como un medidor de velocidad en el LED 143 o se usa para iniciar una
direccion IP almacenada en la memoria 116 (es decir, en el momento de envio desde fabrica).

Con referencia a la Fig. 5, se describe ahora un ejemplo de hardware del adaptador de recepcion de alimentacion
200. La Fig. 5 es un diagrama de seccién que muestra un hardware de ejemplo del adaptador de recepcién de
alimentacién 200 de la realizacién. Un ClI principal 211 de la secciéon de comunicacion multiportadora 210 incluye la
CPU 2.

El conector coaxial 221 es una interfaz que se puede conectar al cable coaxial 30, un filtro paso bajo el 222 absorbe
el ruido en un voltaje recibido por medio del cable coaxial 30. Un diodo que sigue inmediatamente al filtro paso bajo
222 impide la aparicion de un flujo de retorno de una corriente eléctrica.

Una seccién de convertidor CC-CC 223 convierte el voltaje recibido en un voltaje de CC predeterminado requerido
por la seccién de comunicaciéon multiportadora 210. Especificamente se genera un voltaje de CC de 10,5 V a partir
de un voltaje de 30 V o 55 V recibido. Se genera posteriormente un voltaje de CC de 3,3 V y un voltaje de CC de
1,2V a partir del voltaje de CC de 10,5 V. La seccién de convertidor CC-CC 223 suministra el voltaje de CC de
1,2V, el voltaje de CC de 3,3 V y el voltaje de CC de 10,5 V a la seccion de comunicacién multiportadora 210. Un
circuito de deteccion de voltaje 224 detecta la conmutacién entre el voltaje bajo y el voltaje alto y notifica el suceso
de la conmutacién al Cl principal 211.

La seccion de suministro de alimentacion (PoE) 230 suministra el voltaje recibido a la camara de red 20 por medio
de PoE y por medio del cable Ethernet (marca registrada) 240.
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Un conector modular 241 es una interfaz que permite la insercion del cable Ethernet (marca registrada) 240, un
transformador de pulsos 242 recorta un voltaje de CC. La seccion de suministro de alimentacion (PoE) 230
suministra alimentacién eléctrica a la camara de red 20 por medio del conector modular 241, y por ello el
transformador de pulsos 242 no se incorpora en el conector modular 241 y se proporciona por separado.

La seccion de comunicacién multiportadora 210 corresponde a la seccién de comunicacion multiportadora 110, y se
omite su explicacion detallada. Un transformador acoplador 246 superpone una sefial de transmisién multiportadora
en el cable coaxial 30 y también extrae una sefal recibida multiportadora superpuesta en el cable coaxial. El
transformador acoplador 246 extrae la sefial multiportadora transmitida desde el cable coaxial 30, y la seccién de
comunicacién multiportadora 210 convierte la sefal multiportadora en datos IP. Los datos IP se transmiten a la
camara de red 20 por medio de un CI-PHY Ethernet (marca registrada) 243, el transformador de pulsos 242, el
conector modular 241, y el cable Ethernet (marca registrada) 240.

Como el conmutador 144, un conmutador 244 es un conmutador para la inicializacion de una direccién IP
almacenada en la memoria 216. Se fija también una conmutacion conexién-desconexién del suministro PoE
mediante el conmutador 244. Cuando el conmutador 244 conmuta el suministro PoE a la posicién desconexion, la
CPU 2 en el Cl principal 211 notifica a la seccién de suministro de alimentacién (PoE) 230 detener el suministro PoE.
Por ejemplo, cuando la secciéon de suministro de alimentacién, como un conector, esta en la proximidad de la
camara de red 20, el adaptador de recepcion de alimentacion 200 no necesita suministrar innecesariamente
alimentacion eléctrica PoE a la camara de red 20. Dado que el suministro PoE es fuertemente consumido por el
cable coaxial 30, la alimentacién eléctrica equivalente a la cantidad de alimentacién que se consumiria se puede
utilizar efectivamente cuando no se lleva a cabo el suministro PoE. Por lo tanto, cuando se compara con un caso en
el que se lleva a cabo un suministro PoE, una distancia critica sobre la que se puede proporcionar alimentacién
mediante el uso del cable coaxial 30 puede hacerse mas larga cuando no se lleva a cabo el suministro PoE.

Se dispone un LED 245 de modo que sea visible desde el exterior del adaptador de recepcion de alimentacion 200.
Bajo las 6rdenes de la CPU 2 incluida en el Cl principal 211, el LED 245 se ilumina y se apaga. El LED 245 notifica
de ese modo al usuario el estado del adaptador de recepcién de alimentacion 200.

(Primera realizacién)

Se describe a continuacion una primera realizacion con referencia a las Figs. 6 y 7. La Fig. 6 es un diagrama de
secciéon que muestra una configuracion del circuito de deteccion de anomalias eléctricas 121 de la primera
realizacién. La Fig. 7 es un diagrama de flujo para el inicio del suministro de alimentacion en la primera realizacion.

En primer lugar, se describe la configuracion del circuito de deteccion de anomalias eléctricas 121 de la presente
realizacién con referencia a la Fig. 6.

Un circuito de deteccién de partes activas 11 detecta un potencial eléctrico en un punto de detecciéon de partes
activas y notifica a la CPU 1 el potencial eléctrico asi detectado. La CPU 1 determina por ello si hay o no una parte
activa. Alternativamente, el circuito de deteccion de partes activas 11 puede detectar si hay una parte activa o no y
notificar a la CPU 1 la presencia o ausencia de la parte activa. Un circuito de control de salida 12 tiene un FET
(transistor de efecto de campo) y controla la conmutacién conexién-desconexion del suministro de alimentacion al
adaptador de recepcién de alimentacion 200. El circuito de control de salida 12 en un estado inicial permanece en un
estado de no suministro de alimentacion. Cuando se determina que no hay una parte activa, la CPU 1 conmuta el
circuito de control de salida 12 a un estado de suministro de alimentacién. Un voltaje de suministro de alimentacién
enviado desde la seccién del convertidor CA-CC 135 pasa de ese modo a través del circuito de control de salida 12,
para asi ser proporcionado al adaptador de recepcion de alimentacién 200 por medio del filtro paso bajo 122, el
conector coaxial 123, y el cable coaxial 30.

El flujo de procesamiento realizado antes de que el adaptador de suministro de alimentacién 100 inicie el suministro
de voltaje alto al adaptador de recepcion de alimentacion 200 se describe ahora con referencia a la Fig. 7.

En la etapa S11, el circuito de deteccion de partes activas 11 detecta una parte activa. El circuito de control de salida
12 permanece en un estado de no suministro de alimentacién en este punto en el tiempo. Dado que el circuito de
deteccion de partes activas 11 detecta potencial eléctrico de un medio, se detecta potencial eléctrico del punto de
deteccion de partes activas. Cuando no se detecta un potencial eléctrico que tenga un valor de umbral o mas, el
circuito de deteccién de partes activas 11 notifica a la CPU 1 que no hay ninguna parte activa (el procesamiento
prosigue a la etapa S12). Cuando se detecta un potencial eléctrico que tiene un valor de umbral o mas, el circuito de
deteccion de partes activas 11 notifica a la CPU 1 que hay una parte activa (el proceso prosigue a la etapa S16). El
valor de umbral para la determinacion de la presencia o ausencia de una parte activa se fija en, por ejemplo, 6 a 8 V.

En la etapa S12, la CPU 1 lleva al circuito de control de salida 12 a un estado de suministro de alimentacién para
iniciar el suministro de un bajo voltaje. La seccion de suministro de alimentacion 120 coaxial inicia el suministro de
un voltaje bajo al aparato receptor de alimentacion 200. El aparato receptor de alimentacién coaxial 200 es iniciado
de ese modo, de modo que la seccién de comunicaciéon multiportadora 210 hace oscilar un balizamiento hacia el
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adaptador de suministro de alimentacién 100. La CPU 1 se asegura de ese modo el arranque del adaptador de
recepcion de alimentacién 200.

En la etapa S13, la CPU 1 realiza un procesamiento de autenticacién junto con la CPU 2 del adaptador de recepcion
de alimentacion 200. La CPU 1 solicita la autenticacion de la CPU 2, y la CPU 2 realiza una respuesta en respuesta
a la solicitud de autenticacion.

Cuando la CPU 1 determina en la etapa S14 que no existe anomalia en el procesamiento de la autenticacién
realizado en la etapa S13, el procesamiento prosigue a la etapa S15 (se establece un enlace coaxial). Cuando la
CPU 1 determina que existe una anomalia en el procesamiento de la autenticacion, el procesamiento prosigue a la
etapa S16.

En la etapa S15, no se detecta una parte activa, y también se determina que no existe una anomalia en el
procesamiento de autenticacion; por ello, la CPU 1 ordena a la seccién de convertidor CA-CC 135 realizar la
conmutacion entre un bajo voltaje y un alto voltaje. La seccién de convertidor CA-CC 135 produce de ese modo un
voltaje alto. La seccion de suministro de alimentacién 120 coaxial inicia de ese modo el suministro de un voltaje alto
al adaptador para seccion de alimentacion 200.

En la etapa S16, la CPU 1 ordena a la secci6n de suministro de alimentacién 120 coaxial detener el suministro de
bajo voltaje. Cuando se detecta una parte activa en la etapa S11, la seccién de suministro de alimentacion 120
coaxial no inicia el suministro de un voltaje bajo al adaptador de recepcién de alimentacion 200. Cuando se detecta
que existe una anomalia en el procesamiento de la autenticacion en la etapa S14, la CPU 1 lleva al circuito de
control de salida 12 a un estado de no suministro de alimentacion. La seccién de suministro de alimentacion coaxial
120 detiene de ese modo el suministro del bajo voltaje al adaptador de recepcién de alimentacién 200.

Cuando el adaptador de suministro de alimentacién 100 inicia el suministro de voltaje alto, el circuito de deteccion de
voltaje 224 del adaptador de recepcion de alimentacion 200 detecta el suceso de la conmutacion del voltaje recibido
a un voltaje alto y notifica a la CPU 2 la operaciéon de conmutacion. La CPU 2 notifica de ese modo a la seccién de
suministro de alimentacién (PoE) 230 el suceso de la conmutacion del voltaje. La seccién de suministro de
alimentacion (PoE) 230 inicia de ese modo el suministro de la alimentacion eléctrica PoE a la camara de red 20. La
camara de red 20 se inicia por consiguiente para convertirse en operativa; por ello, la camara de red 20 y el televisor
10 se convierten en comunicables.

Es dificil determinar si un potencial eléctrico que se desarrolla en el punto de deteccion de partes activas después
del comienzo del suministro de alimentacion es o no un potencial eléctrico producido por el medio o un potencial
eléctrico producido por el adaptador de suministro de alimentacion 100. Por lo tanto, no hay problema en
periddicamente, suspender temporalmente un suministro de alimentacion incluso después del comienzo del
suministro de alimentacion, para detectar de ese modo una parte activa. Suponiendo que un dispositivo eléctrico
(por ejemplo, la antena de BS 40 u otro similar), esté conectado al cable coaxial 30 después del comienzo del
suministro de la alimentacién, se puede detectar el dispositivo eléctrico. La deteccién de una parte activa se realiza
periédicamente, por lo que se puede llevar a cabo un suministro de alimentacion mas seguro. En este caso la
palabra “periddicamente” puede significar limitaciones temporales o limitaciones en un volumen de datos
intercambiados entre el adaptador de suministro de alimentacion 100 y el adaptador de recepcion de alimentacion
200.

(Segunda realizacién)

Se describe a continuacion una segunda realizacion con referencia a la Fig. 8. La Fig. 8 es un diagrama de flujo para
el inicio del suministro de alimentacion en la segunda realizacion. Una diferencia entre la presente realizacion y la
primera realizacién reposa en que se realiza un reintento después de una detencién del suministro de alimentacién y
que, cuando el suministro de alimentacién no puede realizarse como resultado del resultado de un reintento, el
suministro de alimentacién se detiene durante un periodo indefinido. Los elementos que tienen la misma
configuracién y funciones que los de la primera realizacién tienen asignados los mismos nimeros de referencia, y se
omiten sus explicaciones detalladas.

En la etapa S21, el circuito de deteccidon de partes activas 11 detecta una parte activa. Para detectar un potencial
eléctrico del medio, el circuito de deteccién de partes activas 11 detecta un potencial eléctrico en el punto de
deteccion de partes activas. Cuando no se detecta un potencial eléctrico que tenga un valor de umbral o mas, el
circuito de deteccion de partes activas 11 notifica a la CPU 1 la ausencia de una parte activa (el procesamiento
prosigue a la etapa S22). Por el contrario, cuando se detecta un potencial eléctrico que tiene un valor de umbral o
mas, el circuito de deteccion de partes activas 11 notifica a la CPU 1 la presencia de una parte activa (el
procesamiento prosigue a la etapa S29). Un valor de umbral usado para la determinacién de si hay o no una parte
activa se fija en, por ejemplo, 6 a 8 V.

Para iniciar el suministro de voltaje bajo, la CPU 1 lleva al circuito de control de salida 12 a un estado de suministro
de alimentacion en la etapa S22, y la seccion de suministro de alimentaciéon coaxial 120 inicia el suministro de un
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voltaje bajo al adaptador de recepcién de alimentacion 200. El adaptador de recepcion de alimentacion 200 se inicia
a partir de ese momento, y la seccién de comunicacién multiportadora 210 hace oscilar un balizamiento. La CPU 1
asegura de ese modo el inicio del adaptador de recepcién de alimentacién 200.

En la etapa S23, la CPU 1 realiza el procesamiento de autenticacién para determinar si suministrar o no un voltaje
alto al dispositivo eléctrico que es un destino de un suministro de alimentacién. La CPU 1 solicita la autenticacion de
la CPU 2 del adaptador de recepcién de alimentacién 200, y la CPU 2 proporciona una contestacion en respuesta a
la solicitud de autenticacion.

En la etapa S24, la CPU 1 determina, a partir de un resultado de la autenticacion realizada en conexién con la etapa
S23, si el dispositivo eléctrico que es un destino del suministro de alimentacién es o no la seccién de recepcion de
alimentacion coaxial 220 valida. La expresion “seccion de recepcion de alimentacion coaxial 220 valida” significa que
es la seccion de recepcion de alimentacion coaxial 220 planificada para recibir un suministro de alimentaciéon desde
el adaptador de suministro de alimentacién 100. Cuando la CPU 1 determina que la seccion de recepcion de
alimentacion coaxial es una seccion de recepcion de alimentacién coaxial 220 valida, el procesamiento prosigue a la
etapa S245. Cuando se determina que la seccion de recepcion de la alimentacidon coaxial no es la seccion de
recepcion de alimentacion coaxial 220 valida, el procesamiento prosigue a la etapa S32. Dado que un medio
conectado en ese momento al adaptador de suministro de alimentacién 100 por medio del cable coaxial 30 no es un
dispositivo eléctrico planificado para recibir un suministro de alimentacion, el suministro de la alimentacion eléctrica
al dispositivo eléctrico se detiene durante un periodo indefinido, y el suministro de alimentacion no se reintenta
(etapa S32).

En la etapa S25, cuando la CPU 1 determina que no hay una anomalia en el procesamiento de autenticacion
realizado en la etapa S23, el procesamiento prosigue a la etapa S28. Cuando se determina que existe una anomalia
en el procesamiento de autenticacion, el procesamiento prosigue a la etapa S26.

Dado que en la etapa S26 se determina que existe una anomalia en el procesamiento de autenticacién que
pertenece a la etapa S25, la CPU 1 lleva al circuito de control de salida a un estado de no suministro de
alimentacion. El suministro de un bajo voltaje al adaptador de recepcién de alimentacion 200 se detiene.

En la etapa S27, cuando se determina que un tiempo de deteccion del suministro de la alimentacién ha excedido un
tiempo especificado, la CPU 1 lleva al circuito de control de salida 12 a un estado de suministro de alimentacion. La
seccion de suministro de alimentacion coaxial 120 reinicia de ese modo el suministro de un voltaje bajo, iniciando de
ese modo al adaptador de recepcién de alimentacién 200 (etapa S22). La CPU 1 reintenta el procesamiento para la
autenticacion de la CPU 2 del adaptador de recepcion de alimentacion 200 (etapa S23). El tiempo especificado al
que se hace referencia en el presente documento se fija en, por ejemplo, un segundo.

En la etapa S28, no se detecta una parte activa, y el destino de un suministro de alimentacion es la secciéon de
recepcion de alimentacion coaxial 220 véalida. Ademas, no existe una anomalia en el procesamiento de la
autenticacion. Por estas razones, la CPU 1 ordena a la seccion de convertidor CA-CC 135 conmutar entre un voltaje
bajo y un voltaje alto. La seccion de convertidor CA-CC 135 genera de ese modo un voltaje alto, y por ello se
proporciona un voltaje alto al adaptador de recepcién de alimentacién 200.

Dado que se detecta una parte activa en la etapa S21, en la etapa S29 la CPU 1 no lleva al circuito de control de
salida 12 a un estado de suministro de alimentacion. El circuito de detecciéon de partes activas 11 detecta
continuadamente una parte activa.

En la etapa S30, la CPU 1 cuenta un tiempo que ha transcurrido desde que se detectd la parte activa en la etapa
S21. Cuando la deteccion de la parte activa no se resuelve dentro de un tiempo especificado desde que se detectd
la parte activa, el procesamiento prosigue a la etapa S32 (la CPU 1 ordena una detencién del suministro de
alimentacién durante un periodo indefinido). Cuando se resuelve una parte activa dentro del tiempo especificado
desde que se detect6 la parte activa, el procesamiento prosigue a la etapa S31. El tiempo especificado al que se
hace referencia en el presente documento se fija en, por ejemplo, un minuto.

En la etapa S31, la CPU 1 cuenta el nUmero de veces que se detecta una parte activa. Cuando el niumero de veces
que se detecta una parte activa excede una cuenta especificada, el procesamiento prosigue a la etapa S32 (la CPU
1 ordena una detencién del suministro de alimentacién durante un periodo indefinido). Cuando el nimero de veces
que se detecta una parte activa es igual a o0 menor que la cuenta especificada, el procesamiento vuelve a un inicio.
Sin embargo, cuando se detecta de nuevo una parte activa (etapa S21), el proceso prosigue de nuevo a la etapa
S29. Cuando la deteccion de una parte activa y la resolucion de la parte activa se iteran un cierto niumero de veces y
cuando la CPU 1 determina que el nimero de veces que se ha detectado una parte activa supera la cuenta
especificada, el procesamiento prosigue a la etapa S32, en donde la CPU 1 ordena una detencién del suministro de
alimentacion durante un periodo indefinido. La cuenta especificada a la que se hace referencia en el presente
documento se toma como, por ejemplo, una cuenta de 30.
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En la etapa S32, la CPU 1 ordena a la secciéon de suministro de alimentacion coaxial 120 suministrar alimentacion
eléctrica durante un periodo indefinido. Un reintento para el suministro de la alimentacion eléctrica al dispositivo
eléctrico a ser provisto se detiene por ello. Una detencién del suministro de alimentacion durante un periodo
indefinido de tiempo se puede cancelar mediante el reinicio del adaptador de suministro de alimentacion 100.
Cuando se detiene un suministro de alimentacién durante un periodo indefinido de tiempo, la CPU 1 ilumina o hace
parpadear el LED 143. El usuario puede evaluar de ese modo la aparicion de una anomalia en el adaptador de
suministro de alimentacion 100.

En la presente realizacién, se pueden tomar las medidas de seguridad que demande la situacion mediante la
seleccién o bien de una detencion temporal del suministro de alimentacion o bien una detencién del suministro de
alimentacion durante un periodo indefinido.

(Tercera realizacion)

Con referencia a las Figs. 9 a 11, se describe a continuacion una tercera realizacién. La Fig. 9 es un gréfico para la
descripcion de una visién general del método de suministro de alimentacion de la tercera realizacion. La Fig. 10 es
un diagrama de seccién que muestra una configuracion del circuito de deteccion de anomalias eléctricas 121 de la
tercera realizacion. La Fig. 11 es un diagrama de flujo para un caso en el que se detecte una anomalia eléctrica en
la tercera realizacién. Los elementos que tienen las mismas configuraciones y capacidades que las de sus
homélogos descritos en la primera y segunda realizaciones tienen asignados los mismos numeros de referencia, y
su explicacion detallada se omite aqui por brevedad.

Una diferencia entre la presente realizacion y la primera realizacién reposa en una configuracién detallada del
circuito de deteccién de anomalias eléctricas 121 y porque se supervisa la aparicion de un sobrevoltaje y una
sobrecorriente después de que se comience el suministro de un voltaje bajo. Como se muestra en la Fig. 9, en la
presente realizacion, después de que el adaptador de suministro de alimentacién 100 inicie el suministro de un
voltaje bajo al adaptador de recepcion de alimentacion 200, el circuito de deteccién de anomalias eléctricas 121
supervisa una aparicion de un sobrevoltaje y una sobrecorriente asi como la realizacion de la deteccién de una parte
activa descrita en conexién con la primera realizacion. Cuando se detecta la aparicién de una sobrecorriente o un
sobrevoltaje, el adaptador de suministro de alimentacién 100 detiene el suministro de alimentaciéon o su propia
operacion. El adaptador de suministro de alimentacién 100 puede operar de ese modo con seguridad.

Después de iniciado el suministro de un voltaje bajo al adaptador de recepcién de alimentacién 200, el adaptador de
suministro de alimentaciéon 100 supervisa automaticamente la aparicion de una sobrecorriente y un sobrevoltaje. Por
esta razén, estrictamente hablando, la CPU 1 inicia la aparicion de una supervision de una sobrecorriente y un
sobrevoltaje mas rapido que el inicio del establecimiento de un enlace coaxial al adaptador de recepcién de
alimentacion 200.

Se describe ahora la configuracion detallada del circuito de deteccion de anomalias eléctricas 121 de la presente
realizacién con referencia la Fig. 10.

Un circuito de deteccion de sobrecorriente 13 detecta una corriente eléctrica en un punto de deteccion de
sobrecorriente. Cuando el circuito de deteccion de sobrecorriente 13 detecta una corriente eléctrica que es mayor
que un valor de umbral (es decir, una sobrecorriente), un circuito de enclavamiento 14 conmuta el circuito de control
de salida 12 al estado de no suministro de alimentacion y también notifica a la CPU 1 la deteccién de una
sobrecorriente. En virtud de la provision del circuito de enclavamiento 14, incluso cuando ha tenido lugar
momentaneamente una sobrecorriente, el circuito de control de salida 12 puede conmutarse al estado de no
suministro de alimentacién. El valor de umbral usado para la determinacion de la aparicion de una sobrecorriente se
fija en, por ejemplo, 750 a 800 mA.

Un circuito de deteccién de sobrevoltaje 15 detecta un potencial eléctrico en un punto de deteccion de sobrevoltajes.
Cuando se detecta un potencial eléctrico (un sobrevoltaje) que es un valor de umbral o mayor, el circuito de
deteccion de sobrevoltaje 15 conmuta el circuito de control de salida 12 al estado de no suministro de alimentacion.
Un circuito de conmutacién del voltaje de deteccion 16 notifica al circuito de deteccidn de sobrevoltaje 15 el hecho
de la conmutacion entre un suministro de bajo voltaje y un suministro de un alto voltaje, lo que es notificado por la
CPU 1. El circuito de deteccién de sobrevoltaje 15 cambia de ese modo el valor de umbral usado para la
determinacién de un sobrevoltaje. Por ejemplo, se toma un voltaje de 40 V o mas como un sobrevoltaje en la mitad
del suministro de bajo voltaje, mientras que se toma 59 V o mas como sobrevoltaje en mitad del suministro de un
voltaje alto.

Un circuito de deteccion de voltaje critico 17 detecta un potencial eléctrico de un punto de deteccién de voltaje
critico. Cuando el circuito de deteccion de voltaje critico 17 detecta un potencial eléctrico (un voltaje critico) que es
de un valor de umbral o mayor, un circuito de deteccion de enclavamiento de la conversion CA-CC 18 notifica
inmediatamente a un Cl de control de la conversiéon CA-CC 19, que esta incluido en la seccion del convertidor CA-
CC 135, la deteccion de un voltaje critico. ElI Cl de control de la conversién CA-CC 19 detiene de ese modo la
operacion para la conversion de un voltaje de CA en un voltaje de CC predeterminado. Especificamente, el
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suministro de alimentacion eléctrica al adaptador de recepcion de alimentacion 200 se detiene, y el adaptador de
suministro de alimentacién 100 queda inoperativo. El voltaje critico al que se hace referencia en el presente
documento se fija en, por ejemplo, 68 V 0 mas.

Con referencia a la Fig. 11, se describe ahora la operacién del circuito de deteccion de anomalias eléctricas 121
realizada después del comienzo del suministro del alimentacion. Después del comienzo del suministro de bajo
voltaje, el circuito de deteccion de anomalias eléctricas 121 detecta el hecho de un voltaje critico, un sobrevoltaje, y
una sobrecorriente en todo momento.

En la etapa S41, el circuito de deteccién de voltaje critico 17 detecta un voltaje critico. Cuando no se detecta un
voltaje critico en un punto de deteccion del voltaje critico, el procesamiento prosigue a la etapa S42. Por el contrario,
cuando se detecta el voltaje critico, el procesamiento persigue a la etapa S49.

En la etapa S42, el circuito de deteccion de sobrevoltaje 15 detecta un sobrevoltaje, y el circuito de deteccién de
sobrecorriente 13 detecta una sobrecorriente. Cuando no se detecta un sobrevoltaje en el punto de deteccion de
sobrevoltaje y cuando no se detecta una sobrecorriente en el punto de deteccion de sobrecorriente, el
procesamiento vuelve al inicio. Cuando se detecta o bien el sobrevoltaje o la sobrecorriente, el procesamiento
prosigue a la etapa S43. Cuando se detecta una sobrecorriente, el circuito de enclavamiento 14 notifica a la CPU 1
la deteccién de la sobrecorriente. Cuando se detecta un sobrevoltaje, el circuito de deteccion de sobrevoltaje 15
notificar a la CPU 1 la deteccion del sobrevoltaje.

Dado que el voltaje critico, el sobrevoltaje y la sobrecorriente se supervisan en todo momento, el procesamiento que
pertenece a las etapas S41 y S42 se itera cuando no se detecta una anomalia eléctrica. La deteccion del voltaje
critico, el sobrevoltaje, y la sobrecorriente no estan limitados a ninguna secuencia especifica, y se realiza la
deteccidon en todo momento en paralelo después del comienzo del suministro de alimentacion.

En la etapa S43, la CPU 1 cuenta al menos cualquiera de entre un tiempo de deteccién de sobrecorriente o un
tiempo de deteccion de sobrevoltaje. Cuando el tiempo de deteccion de sobrecorriente o el tiempo de deteccion de
sobrevoltaje no se detecta en exceso de un tiempo especificado, el procesamiento prosigue a la etapa S44. Por el
contrario, cuando el tiempo de deteccién de sobrecorriente o el tiempo de deteccién de sobrevoltaje se detecta en
exceso sobre el tiempo especificado, el procesamiento prosigue a la etapa S48. El tiempo especificado se toma en
el presente documento como, por ejemplo, un minuto. El tiempo especificado para el tiempo de deteccién de
sobrecorriente y el tiempo especificado para el tiempo de deteccion de sobrevoltaje se pueden fijar también
individualmente.

En la etapa S44, la CPU 1 cuenta al menos o bien el niUmero de veces que se detecta una sobrecorriente o bien el
numero de veces que se detecta un sobrevoltaje. Cuando el nimero de veces que se detecta una sobrecorriente o
el nUmero de veces que se detecta un sobrevoltaje no es el nimero especificado de veces o mas, el procedimiento
prosigue a la etapa S45. Por el contrario, cuando el nimero de veces que se detecta una sobrecorriente o el nimero
de veces que se detecta un sobrevoltaje es el nimero especificado de veces 0 mas, el procesamiento prosigue a la
etapa S48. El numero de veces especificado al que se hace referencia en el presente documento se toma como, por
ejemplo, 30 veces. Mas aun, el numero especificado de veces para el nimero de veces que se detecta una
sobrecorriente y el nimero especificado de veces para el nimero de veces que se detecta un sobrevoltaje se
pueden fijar también por separado.

En la etapa S45, el suministro de alimentacién eléctrica al adaptador de recepcion de alimentacion 200 se detiene.
Cuando se detecta una sobrecorriente, el circuito de bloqueo 14 conmuta el circuito de control de salida 12 a un
estado de no suministro de alimentacion. Cuando se detecta un sobrevoltaje, el circuito de deteccion de sobrevoltaje
15 conmuta el circuito de control de salida 12 un estado de no suministro de alimentacion.

En la etapa S46, la CPU 1 cuenta un tiempo de una temporizacion en el que el suministro de alimentacion se detiene
temporalmente en la etapa S45 hasta un tiempo especificado. El tiempo especificado al que se hace referencia en el
presente documento se fija en, por ejemplo, un segundo.

En la etapa S47, se reanuda un suministro de un voltaje bajo. La CPU 1 conmuta el circuito de control de salida 12 a
un estado de suministro de alimentacién. El adaptador de suministro de alimentacién 100 reanuda el suministro de
alimentacion eléctrica al adaptador de recepcion de alimentacion 200. El circuito de deteccion de anomalias 121
supervisa de nuevo la aparicion de un voltaje critico, un sobrevoltaje y una sobrecorriente.

En la etapa S48, el suministro de alimentacion eléctrica al adaptador de recepcion de alimentacion 200 se detiene
durante un periodo indefinido. Cuando el tiempo de deteccién de sobrevoltaje excede el tiempo especificado o
cuando el nimero de veces que se detecta un sobrevoltaje es el nimero especificado de veces o mas, el circuito de
deteccion de sobrevoltaje 15 lleva al circuito de control de salida 12 al estado de no suministro de alimentacion.
Cuando el tiempo de deteccién de sobrecorriente es el tiempo especificado o mas, o cuando el nimero de una
deteccidon de sobrecorriente es el nUmero especificado de veces 0 mas, el circuito de bloqueo 14 lleva al circuito de
control de salida 12 a un estado de no suministro de alimentaciéon. Ademas, la CPU 1 determina una detencién de un
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suministro de alimentacion durante un periodo indefinido, y el adaptador de suministro de alimentaciéon 100 se
reinicia, por lo que la detencién de un suministro de alimentacion durante un periodo indefinido se puede cancelar.
Mas auln, cuando se detiene el suministro de alimentaciéon durante un periodo indefinido, la CPU 1 ilumina o hace
parpadear el LED 143. El usuario puede hallar de ese modo una anomalia en el adaptador de suministro de
alimentacion 100.

En la etapa S49, la operacion del adaptador del suministro de alimentacién 100 se detiene. Cuando el circuito de
deteccidn del voltaje critico 17 detecta un voltaje critico, el circuito de detencidn del bloqueo de la conversién CA-CC
18 notifica al Cl de control de la conversién CA-CC 19 la deteccién del voltaje critico. EI Cl de control de la
conversion CA-CC 19 detiene de ese modo la operacion de conversion de voltaje de la seccion de convertidor CA-
CC 135. El suministro de alimentacion eléctrica al adaptador de suministro de alimentacion 100 se detiene de ese
modo, y por ello el adaptador de suministro de alimentacion 100 queda inoperativo.

En la presente realizacion, se pueden tomar medidas de seguridad segln lo demanden las circunstancias mediante
la seleccion de uno cualquiera de entre una detencion temporal del suministro de alimentacién, una detencién del
suministro de alimentacién durante un periodo indefinido, y la detencién de la operacién del adaptador de suministro
de alimentacion 100.

Se ha descrito en la primera a la tercera realizaciones una comunicaciéon uno a uno y un suministro de alimentacion
efectuado entre el adaptador de suministro de alimentacion 100 y el adaptador de recepcion de alimentaciéon 200, tal
como los mostrados en la Fig. 1. Sin embargo, los cables coaxiales 30 se pueden compartir también entre un
adaptador de suministro de alimentacién 100 y la pluralidad de adaptadores de recepcién de alimentacién 200.
Ademas, incluso cuando la pluralidad de adaptadores de recepcion de alimentacién 200 se puede conectar también
el cable coaxial 30, los adaptadores de recepcidon de alimentacion 200 son compatibles con un suministro de voltaje
alto, y el adaptador de suministro de alimentaciéon 100 puede suministrar alimentacién eléctrica a la pluralidad de
adaptadores de recepcién de alimentacion 200. En este caso, se establece una comunicacion entre el adaptador de
suministro de alimentacién 100 y la pluralidad de adaptadores de recepcién de alimentacién 200 mediante el uso de
una Unica banda en todo momento. Por esta razén, es necesario que el adaptador de suministro de alimentacion
100 o los adaptadores de recepcion de alimentacion 200 transmitan una sefial multiportadora después de que se
haya detectado un vacio en el canal de transmision. La primera a tercera realizaciones se pueden combinar segun
se requiera.

Aplicabilidad industrial

Como se ha mencionado anteriormente, los adaptadores de suministro de alimentacién descritos en conexion con la
realizacién es pueden entrelazar a dispositivos eléctricos a través del uso de una IP y un cable coaxial existente.

Lista de signos de referencia

1,2 CPU

10 TELEVISOR ,

11 CIRCUITO DE DETECCION DE PARTES ACTIVAS

12 CIRCUITO DE CONTROL DE SALIDA

13 CIRCUITO DE DETECCION DE SOBRECORRIENTE

14 CIRCUITO DE ENCLAVAMIENTO

15 CIRCUITO DE DETECCION DE SOBREVOLTAJE ,
16 CIRCUITO DE CONMUTACION DEL VOLTAJE DE DETECCION
17 CIRCUITO DE DETECCION DEL VOLTAJE CRITICO ,
18 CIRCUITO DE DETECCION DEL BLOQUEO DE LA CONVERSION CA-CC
19 CI DE CONTROL DEL CONVERSOR CA-CC

20 CAMARA DE RED

30 CABLE COAXIAL

31 ADAPTADOR COAXIAL

40 ANTENA DE BS ,

100 ADAPTADOR DE SUMINISTRO DE ALIMENTACION

110, 210 SECCION DE COMUNICACION MULTIPORTADORA

111, 211 CI PRINCIPAL

112, 212 CI-AFE

113, 213 FILTRO DE Tx

114, 214 CONTROLADOR DE Tx

115, 215 FILTRO DE Rx

116, 216 MEMORIA

117,217 OSCILADOR

120 SECCION DE SUMINISTRO COAXIAL ,

121 CIRCUITO DE DETECCION DE ANOMALIAS ELECTRICAS
122, 222 FILTRO PASO BAJO
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123, 221 CONECTOR COAXIAL ]

130 SECCION DE FUENTE DE ALIMENTACION

131 ENCHUFE DE ALIMENTACION

132 ENTRADA DE CA ]

133 CIRCUITO DE PROTECCION

134 CIRCUITO DE SUPRESION DE RUIDO

135 SECCION DEL CONVERTIDOR CA-CC

136, 137, 223 SECCION DEL CONVERTIDOR CC-CC

141 CONECTOR MODULAR (CON TRANSFORMADOR INTEGRADO)
142, 243 CI-PHY ETHERNET (MARCA REGISTRADA)

143, 243 LED

144, 244 CONMUTADOR

145, 245 TRANSFORMADOR ACOPLADOR ]

200 ADAPTADOR DE RECEPCION DE ALIMENTACION

220 SECCION DE RECEPCION DE LA ALIMENTACION COAXIAL
224 CIRCUITO DE DETECCION DE VOLTAJE ]

230 SECCION DE SUMINISTRO DE ALIMENTACION (PoE)

241 CONECTOR MODULAR

242 TRANSFORMADOR DE PULSOS
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REIVINDICACIONES

1. Un dispositivo de comunicacién (100) que se dispone para establecer una comunicacién con otro dispositivo de
comunicacién (200) y para suministrar alimentacion eléctrica a dicho otro dispositivo de comunicaciéon (200) por
medio de un canal de transmisién (30), comprendiendo el dispositivo:

una seccién de generacién de voltaje (120) que esta dispuesta para generar un voltaje de suministro;

una seccion de control de salida (1) que esta dispuesta para controlar un suministro de alimentacion eléctrica a
dicho otro dispositivo de comunicacion (200); y

una primera seccién de deteccion (11) que se dispone para detectar que un dispositivo eléctrico (40) distinto a
dicho otro dispositivo de comunicacién (200) esta conectado al canal de transmision (30), caracterizado por que
la seccion de control de salida (1) esta dispuesta para no suministrar alimentacion a dicho canal de transmision
(30) cuando la primera seccién de deteccion (11) detecta que el dispositivo eléctrico (40) esta conectado al canal
de transmisién (30), y

la seccion de control de salida (1) se dispone ademas para suministrar alimentacion a dicho canal de transmision
(30) cuando la primera seccion de deteccion (11) no detecta que el dispositivo eléctrico (40) esta conectado al
canal de transmisién (30).

2. El dispositivo de comunicacién (100) de acuerdo con la reivindicacion 1, que comprende ademas:

una seccion de control (1) que esta dispuesta para controlar el dispositivo de comunicacién (100), en donde la
seccién de control de salida (1) esta dispuesta para suministrar un primer voltaje generado por la seccién de
generacion de voltaje (120) a dicho canal de transmisién (30) cuando la primera seccién de deteccién (11) no
detecta la conexion del dispositivo eléctrico;

y en donde la seccién de control de salida (1) esta dispuesta para suministrar un segundo voltaje generado por la
seccion de generacion de voltaje (120) a dicho canal de transmision (30) cuando la seccién de control (1)
autentica dicho otro dispositivo de comunicacion (200).

3. El dispositivo de comunicacién (100) de acuerdo con la reivindicacion 1, que comprende ademas:

una segunda seccién de deteccién (121), en donde la seccion de control de salida (1) esta dispuesta para
detener un suministro de alimentacién a dicho canal de transmisién (30) cuando la segunda seccion de deteccion
(121) detecta una sobrecorriente durante un suministro de alimentacion.

4. El dispositivo de comunicacién (100) de acuerdo con la reivindicacion 1, que comprende ademas:

una tercera seccién de deteccion (121), en donde la seccién de control de salida (1) esta dispuesta para detener
un suministro de alimentacién a dicho canal de transmision (30) cuando la tercera seccion de deteccion (121)
detecta un sobrevoltaje durante un suministro de alimentacién.

5. El dispositivo de comunicacién (100) de acuerdo con la reivindicacién 1, que comprende ademas:

una cuarta seccion de deteccion (121), en el que la seccion de generacion de voltaje (120) esta dispuesta para
detener la generacion de un voltaje de suministro cuando la cuarta seccion de deteccién (121) detecta un voltaje
critico durante un suministro de alimentacion.

6. Un método de suministro de alimentacion para un dispositivo de comunicacién (100) que esta dispuesto para
establecer una comunicacién con otro dispositivo de comunicacién (200) y para suministrar alimentacion eléctrica a
dicho otro dispositivo de comunicacion (200) por medio de un canal de transmisiéon (30), el método caracterizado
por:

la deteccion (S11, S21) de una no conexién de un dispositivo eléctrico (40) distinto a dicho otro dispositivo de
comunicacion (200) al canal de transmisién (30);

el no suministro (S12, S15, S22, S28) de alimentacién a dicho canal de transmision (30) cuando hay una
conexién de dicho otro dispositivo eléctrico (40) al canal de transmisién (30); y

el suministro (S12, S22) de un primer voltaje a dicho canal de transmision (30) cuando dicho dispositivo eléctrico
(40) no esta conectado al canal de transmisién (30).

7. El método de suministro de alimentacién de acuerdo con la reivindicaciéon 6, que comprende ademas:
La autenticacion de dicho otro dispositivo de comunicacion (200); y el suministro (S15, S28) de un segundo
voltaje a dicho canal de transmisién (30) después de la finalizacion de la autenticacion de dicho otro dispositivo
de comunicacion (200).

8. El método de suministro de alimentacién de acuerdo con la reivindicacién 7, en el que el suministro (S12, S22) del

primer voltaje a dicho canal de transmision (30) se detiene (S16, S32) cuando la autenticacion de dicho otro
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dispositivo de comunicacién (200) no se completa.

9. El método de suministro de alimentacién de acuerdo con la reivindicacién 7, que comprende ademas:

10.

11.

12.

13.

la supervisién de la aparicion de un voltaje critico en un lado del suministro de alimentacion después del
comienzo del suministro (S12, S22) del primer voltaje a dicho canal de transmisién (30) y

la detencién (S16, S32) del funcionamiento del lado del suministro de alimentacién cuando se detecta el voltaje
critico.

El método de suministro de alimentacién de acuerdo con la reivindicacién 7, que comprende ademas:

la supervision de la aparicion de un sobrevoltaje en un lado del suministro de alimentacion después del comienzo
del suministro (S12, S22) del primer voltaje a dicho canal de transmisién (30) y

la detencién (S16, S32) del suministro de alimentacién a dicho canal de transmision (30) cuando se detecta el
sobrevoltaje.

El método de suministro de alimentacién de acuerdo con la reivindicacion 7, que comprende ademas:

la supervision de la aparicién de una sobrecorriente en el canal de transmision (30) después del comienzo del
suministro (S12, S22) del primer voltaje a dicho otro dispositivo de comunicacioén (200); y

la detencién (S16, S32) del suministro de alimentacion a dicho canal de transmision (30) cuando se detecta la
sobrecorriente.

Un sistema de suministro de alimentacién que incluye:

un primer dispositivo de comunicacién (100) capaz de establecer una comunicacién con un primer dispositivo
eléctrico (10);y

un segundo dispositivo de comunicacién (200) capaz de establecer una comunicacion con un segundo
dispositivo eléctrico (20) por medio de un primer canal de transmision (240), estando dispuesto el primer
dispositivo de comunicacién (100) para establecer una comunicacioén con el segundo dispositivo de comunicacién
(200) y para el suministro de alimentacion eléctrica al segundo dispositivo de comunicacién (200) por medio de
un segundo canal de transmision (30),

caracterizado por que

el primer dispositivo de comunicacion (100) esta dispuesto para no suministrar alimentacién al segundo canal de
transmisién (30) cuando el primer dispositivo de comunicacién (100) detecta un dispositivo eléctrico (40) distinto
al segundo dispositivo de comunicacion (200) en el segundo canal de transmisién (30) y

el primer dispositivo de comunicacion (1) esta dispuesto ademas para suministrar alimentacién a dicho segundo
canal de transmision (30) cuando el primer dispositivo de comunicacién (100) no detecta que el dispositivo
eléctrico (40) esta conectado al segundo canal de transmisién (30).

El sistema de suministro de alimentacién de acuerdo con la reivindicacion 12, en el que el primer dispositivo de

comunicacion (100) esta dispuesto para suministrar alimentacién eléctrica al segundo dispositivo de comunicacién
(200) por medio del segundo canal de transmision (30); y en el que

el segundo dispositivo de comunicacion (200) esta dispuesto para suministrar alimentacioén eléctrica al segundo
dispositivo eléctrico (20) por medio del primer canal de transmision (240).
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REANUDAR SUMINIS-

SE DETECTO si

VATAE CRITICO?

; SE DETECTO
SOéRECORRIENTE?

ESEL
TIENPO BE DETECCION

DE SOBRECORRIENTE O DE SOBREVOLTAJ

43

Si

$46 [GUAL O AYOR QUE EL TIEWPO
A ESPECIFICADO
TIEMPO ESPECIFICADO
A
ESEL
NOMERO D VECES QUE SE
AR G e N
o ‘ R
ST~ s eorig [ FEETE | EEE R
IRO DE ALIMENTACION TACION POR PERIO-| |~ SUMINISTRO DE
DO INDEFINIDO § |  ALIMENTACION
FIG. 12 -
VOLTAJE DEL CIRCUITQ INTERNO
DELCIRCUITO DE CARGA
LY
VOLTAJE AL QUE PUEDE FUNCIONAR EL
_____________ |/ _ _ CIRCUTQINTERNG DEL CIRCUITO DE CARGA
| VOLTAJE
iciAR ]| PE BATERIA
AUTENTI-
el VOLTAJE AL QUE PUEDE
VERIFICARSE LA BATERIA
VOLTAJE
CARGA | caroa
PRELIMINAR INTENSA

TEMPO ——
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