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DESCRIPCION
Aspirador de polvo y procedimiento para el funcionamiento de un aspirador de polvo

La invencioén se refiere a un aspirador de polvo y a un procedimiento para el funcionamiento de un aspirador de
polvo de acuerdo con los preambulos de las reivindicaciones independientes.

Los aspiradores de polvo conocidos son accionados normalmente con una bolsa de filtro sustituible, que se puede
insertar en un espacio de polvo del aspirador de polvo, como filtro principal. También se conocen aspiradores de
polvo, en los que se emplean contenedores colectores de polvo reutilizables como filtro principal. En un desarrollo se
conocen ya aspiradores de polvo que estan configurados de tal forma que el usuario, segun las necesidades, tiene
la posibilidad opcional de utilizar contenedores colectores de polvo reutilizables o la bolsa de filtro de un solo uso.

El caudal de aire reducido, que se puede provocar, por ejemplo, a través de un filtro principal lleno, una obstruccion
o una boquilla de aspiracion cerrada, puede conducir en el caso de aspiradores de polvo accionados con motor a un
recalentamiento del motor del soplante. Para excluir con seguridad un peligro para el usuario y/o un dafio duradero
del aspirador de polvo, deben tomarse medidas de prevencion para evitar un recalentamiento de este tipo del motor
del soplante.

Normalmente a tal fin se emplean conmutadores de supervision de la temperatura, que desconectan el motor del
soplante en el caso de que se exceda una temperatura limite. Esto conduce, sin embargo, a un gasto adicional de
costes y de montaje.

Se conoce a partir del documento DE 10 2008 005 150 A1 un aspirador de polvo, que puede ser accionado
opcionalmente con o sin bolsa de filtro sustituible en un espacio de polvo, en el que esta prevista una electrénica,
que compara la presion interior en el espacio de polvo con un valor tedrico y en el caso de que se exceda el valor
tedrico, inicia un ciclo de interferencia. En este caso también esta previsto, en el caso de que se inicie un ciclo de
interferencia después de un periodo de tiempo predeterminado, verificar si la presion negativa esta siempre todavia
por encima del valor tedrico y en este caso regular hacia abajo la potencia del aspirador de polvo.

Sin embargo, este procedimiento conduce también entonces a una reduccion de la potencia del motor del soplante,
cuando la presion negativa en los instantes de la verificacion, por ejemplo en virtud de la estructura el pavimento que
debe limpiarse actualmente, solamente esta durante coro espacio de tiempo por encima del valor tedrico, pero no
existe una averia real.

Se conoce a partir del documento DE 10 2008 010 068 A1 un dispositivo para la regulacion automatica de la
potencia de aspiraciéon de un aspirador de polvo, que solamente alimenta tanta potencia eléctrica a la unidad de
motor / soplante como se necesita para una limpieza 6ptima de la superficie del suelo existente. De esta manera, el
dispositivo asegura una accién de limpieza constante durante el tiempo de uso del aspirador de polvo, con lo que las
particulas de polvo y de suciedad son absorbidas siempre con una potencia de aspiracién que se mantiene
constante.

Se conoce a partir del documento DE 3041167 A1 un aspirador de polvo, en el que una instalacion de regulacion
mide la presidn negativa en el canal de aire de aspiracion entre el filtro de polvo y la entrada de aire del aparato de
aspiracion y la corrige a través de la regulacion de la potencia del motor a una zona predeterminada de la presion
negativa.

La invencidn tiene el cometido de preparar un aspirador de polvo y un procedimiento para su funcionamiento, en los
que se puede detectar con seguridad un caso de averia en forma de un caudal de aire reducido con gasto reducido
de costes y de montaje y se garantiza con alta facilidad de mando una proteccion fiable contra recalentamiento del
motor del soplante.

Este cometido se soluciona de acuerdo con la invencién por medio de un aspirador de polvo y un procedimiento para
el funcionamiento de un aspirador de polvo con las caracteristicas de acuerdo con las reivindicaciones
independientes 1y 7 de la patente, respectivamente.

De acuerdo con ello, el aspirador de polvo comprende un motor de soplante, un espacio de polvo para el alojamiento
de un filtro principal y un sistema sensor para la deteccién de una magnitud caracteristica del caudal de aire. De
acuerdo con la invencién, una unidad electrénica inicia un modo de averia, en el que el motor del soplante es
accionado con potencia reducida, cuando el caudal de aire permanece interrumpido durante un primer periodo de
tiempo predeterminable por debajo de un valor limite predeterminable del caudal.

Para la supervision de la primera duraciéon de tiempo, la unidad electrénica comprende de acuerdo con la invencion
un miembro de tiempo, que se pone en marcha en el caso de que no se alcance por primera vez el valor limite del
caudal o en el caso de que se exceda por primera vez un primer valor del grado de llenado o un primer valor limite
de la presion y se repone después de que se ha excedido a continuacion el valor limite del caudal o no se ha
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alcanzado el primer valor limite del grado de llenado o el primer valor limite de la presion. De esta manera se
garantiza de una forma sencilla que el modo de averia solamente se inicia cuando no se alcanza el valor limite del
caudal de manera ininterrumpida durante la primera duraciéon de tiempo predeterminable o bien se excede
ininterrumpidamente el primer valor limite del grado de llenado o el primer valor limite de la presiéon durante la
primera duracion de tiempo predeterminable.

De acuerdo con el procedimiento segun la invencién para el funcionamiento de un aspirador de polvo, se detecta
una primera magnitud que caracteriza el caudal de aire y se inicia un modo de averia, en el que el motor del
soplante es accionado con potencia reducida, cuando el caudal de aire permanece de forma ininterrumpida durante
un primer periodo de tiempo predeterminable por debajo de un valor limite del caudal predeterminable.

A través de la reduccién de la potencia del motor en el caso de averia, es decir, en el caso de caudal de aire
reducido de forma duradera, se evita con seguridad un recalentamiento del motor del soplante. En oposicién a una
desconexion inmediata, el aspirador de polvo permanece, sin embargo, en adelante con capacidad funcional
también en el caso de averia, de manera que un usuario puede terminar todavia trabajos de limpieza iniciados. El
funcionamiento continuado del aspirador de polvo con potencia reducida tiene, ademas, la ventaja de que se disipa
en adelante eficazmente la energia térmica almacenada en el motor del soplante, de manera que el aspirador de
polvo después de la eliminacion de la averia, es decir, por ejemplo después de un cambio de la bolsa de filtro
sustituible o después del vaciado del contenedor colector de polvo, esta inmediatamente de nuevo preparado para el
funcionamiento sin esperar un tiempo de refrigeracion. Puesto que el modo de averia solamente se inicia cuando el
caudal de aire esta limitado de manera ininterrumpida duradera durante un periodo de tiempo mas largo, se asegura
que se reduzca la potencia del motor realmente sélo en un caso de averia real.

De acuerdo con una forma de realizacion de la invencion, el caudal del aire se caracteriza por el grado de llenado
del filtro principal. En este caso, el sistema sensor detecta una magnitud que caracteriza el grado de llenado del filtro
principal y la unidad electronica inicia el modo de averia, cuando el grado de llenado del filtro principal permanece
ininterrumpido durante un primer periodo de tiempo predeterminable por encima de un primer valor umbral
predeterminable del grado de llenado. Para la realizacién de una indicacion del cambio de filtro se detecta el grado
de llenado en muchos aspiradores de polvo de todos modos, de manera que se puede realizar la invenciéon sin
ningun gasto adicional de aparatos.

El grado de llenado del filtro principal se puede determinar de una manera especialmente sencilla y fiable con la
ayuda de la presion negativa que predomina en el espacio de polvo. De acuerdo con ello, de acuerdo con una forma
de realizacién de la invencion esta previsto que el sistema sensor comprende al menos un sensor de presion
analdgico o digital, que detecta la presidon negativa en el espacio de polvo y la unidad electrénica inicia el modo de
averia cuando la presién negativa en el espacio de polvo permanece durante la primera duracion de tiempo
predeterminable ininterrumpidamente por encima de un primer valor umbral de la presién predeterminable. Con la
ayuda de la presion negativa en el espacio de polvo se pueden detectar, ademas del grado de llenado del filtro
principal, también limitaciones provocadas de otra manera del caudal de aire, por ejemplo a través de una
obstruccién en un accesorio, como boquilla, tubo de aspiracién o manguera de aspiracion.

De manera alternativa a ello, el miembro de tiempo se puede poner en marcha también cuando no se alcanza por
primera vez el valor limite del caudal o cuando se excede por primera vez el primer valor limite el grado de llenado o
el primer valor limite de la presion y se repone en el caso de que se exceda después el valor limite del caudal o bien
en el caso de que no se alcance el primer valor limite del grado de llenado o el primer valor limite de la presion,
cuando el valor limite del caudal durante la primera duracién de tiempo predeterminable no se excede durante mas
tiempo que una segunda duracion de tiempo predeterminable o bien no se alcanza el primer valor limite del grado de
llenado o el primer valor limite de la presién durante la primera duraciéon de tiempo predeterminable mas que una
segunda duracion de tiempo predeterminable y/o cuando se excede el valor limite del caudal en un importe
predeterminable o bien no se alcanza el primer valor limite del grado de llenado o el primer valor limite de la presion
en un importe predeterminable.

De esta manera se evita que un exceso o una insuficiencia de corta duraciéon del valor limite, que pueden estar
provocados, por ejemplo, por un cambio de corta duracién del pavimento limpio actualmente, conduzca directamente
a una reposicion del miembro de tiempo y, por lo tanto, dado el caso a un inicio retardado el modo de averia.

De acuerdo con otra forma de realizacion de la invencion, el aspirador de polvo presenta una indicacién de cambio
del filtro, con cuya ayuda se sefializa una necesidad de un cambio o de un vaciado del filtro principal, cuando el
grado de llenado del filtro principal excede un segundo valor umbral del grado de llenado o la presién negativa en el
espacio de polvo excede un segundo valor umbral de la presion predeterminable. Las sefiales de salida del sistema
sensor son utilizadas de esta manera tanto como base para el inicio del modo de interferencia como también pata la
indicacion de un cambio de filtro necesario. En este caso es ventajoso que el segundo valor umbral del grado de
llenado corresponda al primer valor umbral el grado de llenado o bien el segundo valor umbral de la presion
corresponde al primer valor umbral de la presion.
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De acuerdo con una forma de realizacion de la invencion, la primera y/o la segunda duracién de tiempo se
establecen en funcion de parametros de funcionamiento y/o de magnitudes caracteristicas del aspirador de polvo.
De esta manera se puede adaptar el instante de la introducciéon de un modo de averia de una manera éptima a las
condiciones marco concretas, como por ejemplo la capacidad de potencia del motor del soplante.

Para evitar con seguridad una elevacion automatica o manual no deseada de la potencia del motor del soplante en
un caso de averia, es ventajoso permitir tal elevacion de la potencia solamente después de la terminacion del modo
de averia.

Después de la introduccion del modo de averia, la reduccién de la potencia implicada con ello del motor del soplante
sobre todo en motores de soplante con capacidad de potencia reducida, puede conducir a que no se alcancen los
valores limite para el caudal de aire, el grado de llenado del filtro principal o la presién negativa en el espacio de
polvo. Para evitar una terminacién prematura del modo de averia antes de la eliminacion de la averia, puede estar
previsto que el modo de averia termine solamente cuando el aspirador de polvo esta desconectado o se separa de
una alimentacion de energia.

Otras caracteristicas y ventajas de la invencion se explican a continuacion con la ayuda de ejemplos de realizacion
con referencia a la figura adjunta, que muestra una vista en perspectiva de un aspirador de polvo de acuerdo con la
invencion.

En la figura 1 se representa un aspirador de polvo 1 con una carcasa 2. En la zona trasera del aspirador de polvo 1
estan alojados de forma giratoria dos rodillos de rodadura dispuestos en lados longitudinales opuestos de la carcasa
2. Un racor de conexion 4 dispuesto en la zona frontal del aspirador de polvo 1 en su lado superior esta fijado en la
carcasa 2. En el racor de conexion 4 esta conectada una manguera de aspiracion 5, que esta conectada con una
boquilla de aspiracién no representada. En la carcasa 2 se encuentra un espacio de polvo 6. El aspirador de polvo 1
puede ser accionado opcionalmente con una bolsa de filtro sustituible 7, con preferencia un filtro de usar y tirar
(modo de “bolsa”) o con un contenedor colector de polvo 8 que se puede utilizar de nuevo y se puede vaciar (modo
“sin bolsa”) como filtro principal en el espacio de polvo 6.El contenedor colector de polvo 8 esta combinado con un
sistema de filtro 9. El contenedor colector de polvo 8 se puede extraer a través del despliegue de la carcasa 2.

En la carcasa 2 estan previstos, ademas, un motor de soplante 10, un sistema sensor 11 y una unidad electrénica 2.
El sistema sensor 11 sirve para la deteccion de una magnitud que caracteriza el caudal de aire y puede estar
realizado, por ejemplo, como sensor de presion analdgico o digital 13, que detecta la presién negativa en el espacio
de polvo 6 vy, por lo tanto, indirectamente el grado de llenado de la bolsa de filtro sustituible 7 o del contenedor
colector de polvo 8. Sin influencia sobre la aplicabilidad de la invencién, el sistema sensor 11 puede detectar, sin
embargo, también otra magnitud que caracteriza el caudal de aire. La unidad electrénica 12 evalia entonces las
sefiales de salida del sistema sensor 11. En particular, la magnitud detectada que caracteriza el caudal de aire con
un valor umbral, por lo tanto, por ejemplo, la presién negativa detectada en el espacio de polvo 6 se compara con un
primer valor umbral de la presion predeterminable. Si la presion negativa en el espacio de polvo 6 esta durante una
primera duracion de tiempo predeterminable de por ejemplo cinco minutos ininterrumpidamente o al menos
esencialmente ininterrumpidos por encima del primer valor umbral de la presiéon, entonces la unidad electronica 12
inicia un modo de averia, en el que el motor de soplante 10 es accionado con potencia reducida. La potencia se
establece en este caso de manera conveniente de tal forma que la velocidad de circulacién que resulta de ello es
precisamente todavia suficiente para garantizar un funcionamiento seguro del aspirador de polvo. La primera
duracién de tiempo se supervisa en este caso a través del miembro de tiempo, que es componente integral de la
unidad electrénica 12.

En la carcasa 2 del aspirador de polvo 1 esta dispuesta también una indicaciéon de cambio de filtro 14 visible desde
el exterior. Esta sirve para sefializar a un usuario la necesidad de un cambio de la bolsa de filtro sustituible 7 o de un
vaciado del contenedor colector de polvo 8. A tal fin se compara la magnitud registrada a través del sistema sensor
11, que caracteriza el grado de llenado del filtro principal, es decir, por ejemplo, la presién negativa en el espacio de
polvo 6, con un segundo valor umbral del grado de llenado o bien de la presion, que corresponde de manera
ventajosa al primer valor umbral del grado de llenado o bien al primer valor umbral de la presién. Si se excede este
segundo valor umbral, entonces esto indica un grado de llenado del filtro principal, que hacen necesarios un cambio
o un vaciado, lo que se sefaliza a través de la indicacion del cambio de filtro 14.

Para hacer que el inicio del moto de averia sea tolerante también contra oscilaciones de corta duracién del caudal de
aire o de la presion negativa en el espacio de polvo 6, puede estar previsto iniciar el modo de averia también cuando
las magnitudes detectadas estan durante corto espacio de tiempo, es decir, no mas que una segunda duracion de
tiempo predeterminable por encima o bien por debajo del valor umbral correspondiente y/o se excede o bien no se
alcanza el valor limite correspondiente en no mas que un valor predeterminable. Esto se puede conseguir, por
ejemplo, porque el miembro de tiempo de la unidad electrénica 12 no se repone en el caso de tales oscilaciones de
corta duracion.

Para adaptar el inicio del modo de averia de la manera mas éptima posible a la configuracion concreta del aspirador
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de polvo 1 y especialmente su motor de soplante 10, se pueden establecer la primera y/o segunda duracion de
tiempo en funcién de magnitudes de funcionamiento y/o magnitudes caracteristicas, como por ejemplo la capacidad
de potencia del motor del soplante 10, del aspirador de polvo 1.

Después del inicio de un modo de averia es posible de nuevo una nueva elevacion de la potencia del motor de
soplante 10 ya después de la terminacion del modo de averia. Esto se aplica tanto para adaptaciones automaticas
de la potencia, que pueden estar previstas en el funcionamiento normal en virtud de parametros de funcionamiento
actuales, como también para elevaciones manuales de la temperatura, que se pueden realizar en el funcionamiento
normal, por ejemplo, a través de un regulador de la potencia que se puede activar manualmente. El modo de averia
se puede terminar, por ejemplo, desconectando el aspirador de polvo 1 o separandolo de una alimentacion de
energia, es decir, por ejemplo, de la red de corriente publica.

Si se pusiese de nuevo en funcionamiento el aspirador de polvo sin la eliminacion del fallo, es decir, por ejemplo, sin
cambiar la bolsa de filtro sustituible, entonces se exceden o bien no se alcanzan de nuevo los valores limites
correspondientes y se iniciaria de nuevo un modo de averia después de la expiracion de la primera duracion de
tiempo.

La invencion se ha explicado de forma ejemplar con la ayuda de un aspirador de polvo, que puede ser accionado
opcionalmente con una bolsa de filtro sustituible 7 o con un contenedor colector de polvo 8. Pero la invencién se
puede aplicar también evidentemente para aspiradores se polvo, que sélo pueden ser accionados con uno de estos
tipos de filtro principal.

Lista de signos de referencia

Aspirador de polvo

Carcasa

Rodillos de rodadura

Racor de conexion

Manguera de aspiracion
Espacio de polvo

Bolsa de filtro sustituible
Contenedor colector de polvo
Sistema de filtro

10 Motor del soplante

11 Sistema sensor

12 Unidad electrénica

13 Sensor de presion

14 Indicacién de cambio del filtro

CoO~NOOPAWN -
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REIVINDICACIONES
1.- Aspirador de polvo (1) con
- un motor de soplante (10),
- un espacio de polvo (6) para el alojamiento de un filtro principal (7; 8) y
- un sistema sensor (11) para la deteccion de una magnitud que caracteriza el caudal de aire,

- una unidad electrénica (12), que inicia un modo de averia, en el que el sensor de soplante (10) es
accionado con potencia reducida, cuando el caudal de aire permanece ininterrumpido durante un primer
periodo de tiempo predeterminable por debajo de un valor limite predeterminable del caudal, caracterizado
porque la unidad electrénica (12) comprende un miembro de tiempo para la supervision de la primera
duracion de tiempo, que se pone en marcha cuando no se alcanza por primera vez el valor limite del caudal
o cuando se excede por primera vez un prior valor limite del grado de llenado o un primer valor limite de la
presién y se repone cuando se excede a continuacion el valor limite del caudal o bien no se alcanza el
primer valor limite del grado de llenado o bien el primer valor limite de la presion.

2.- Aspirador de polvo de acuerdo con la reivindicacion 1, caracterizado porque
- el caudal de aire se caracteriza por el grado de llenado del filtro principal (7; 8),
- el sistema sensor (11) detecta una magnitud que caracteriza el grado de llenado del filtro principal (7; 8) y

- la unidad electrénica (12) inicia el modo de averia, cuando el grado de llenado del filtro principal (7; 8)
permanece ininterrumpidamente durante la primera duracion de tiempo predeterminable por encima de un
primer valor umbral del grado de llenado predeterminable.

3.- Aspirador de polvo de acuerdo con una de las reivindicaciones 1 6 2, caracterizado porque

- el caudal de aire y/o el grado de llenado del filtro principal (7; 8) se caracteriza por una presion negativa en
el espacio de polvo (6);

- el sistema sensor (11) comprende al menos un sensor de presion (13) analogico o digital, que detecta la
presion negativa en el espacio de polvo (6) y

- la unidad electrénica (12) inicia el modo de averia cuando la presion negativa en el espacio de polvo (6)
permanece ininterrumpidamente durante la primera duracion de tiempo predeterminable por encima de un
primer valor umbral de la presiéon predeterminable.

4.- Aspirador de polvo de acuerdo con una de las reivindicaciones 1 a 3, caracterizado porque la unidad electrénica
(12) comprende un miembro de tiempo para la supervision de la primera duracién de tiempo, que se pone en marcha
cuando no se alcanza por primera vez el valor limite del caudal o cuando se excede por primera vez el valor limite
del grado de llenado o bien el primer valor limite de la presiéon y se repone después de que se ha excedido a
continuacion el valor limite del caudal o no se ha alcanzado el primer valor limite del grado de llenado o el primer
valor limite de la presién, cuando el valor limite del caudal durante la primera duracién de tiempo predeterminable no
se excede durante mas tiempo que una segunda duracién de tiempo predeterminable o bien no se alcanza el primer
valor limite del grado de llenado o el primer valor limite de la presién durante la primera duracidon de tiempo
predeterminable mas que una segunda duracion de tiempo predeterminable y/o cuando se excede el valor limite del
caudal en un importe predeterminable o bien no se alcanza el primer valor limite del grado de llenado o el primer
valor limite de la presién en un importe predeterminable.

5.- Aspirador de polvo de acuerdo con una de las reivindicaciones 2 a 4, caracterizado porque esta prevista una
indicacién de cambio del filtro (14), con cuya ayuda se sefaliza una necesidad de un cambio o de un vaciado del
filtro principal (7; 8), cuando el grado de llenado del filtro principal (7; 8) excede un segundo valor umbral del grado
de llenado o la presién negativa en el espacio de polvo (6) excede un segundo valor umbral de la presion
predeterminable.

6.- Aspirador de polvo de acuerdo con la reivindicacion 5, caracterizado porque el segundo valor umbral del grado
de llenado corresponde al primer valor umbral el grado de llenado o bien el segundo valor umbral de la presion
corresponde al primer valor umbral de la presion.

7.- Procedimiento para el funcionamiento de un aspirador de polvo (1) con un motor de soplante (10) y con un
espacio de polvo (6) para el alojamiento de un filtro principal (7; 8), en el que

- se detecta una magnitud que caracteriza a un primer caudal de aire;
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- se inicia un modo de averia, en el que el motor del soplante (10) es accionado con potencia reducida,
cuando el caudal de aire permanece interrumpido durante un primer periodo de tiempo predeterminable por
debajo de un valor limite predeterminable del caudal, caracterizado porque

- un miembro de tiempo para la supervisién de la primera duracién de tiempo se pone en marcha en el caso
de que no se alcance por primera vez el valor limite del caudal o en el caso de que se exceda por primera
vez un primer valor del grado de llenado o un primer valor limite de la presion y se repone después de que
se ha excedido a continuacion el valor limite del caudal o no se ha alcanzado el primer valor limite del
grado de llenado o el primer valor limite de la presion.

8.- Procedimiento de acuerdo con la reivindicacion 7, caracterizado porque se detecta una primera magnitud que
caracteriza el caudal de aire y se inicia el modo de averia, cuando el grado de llenado del filtro principal (7; 8)
permanece durante la primera duracién de tiempo predeterminable ininterrumpidamente por encima de un primer
valor umbral del grado de llenado predeterminable.

9.- Procedimiento de acuerdo con una de las reivindicaciones 7 u 8, caracterizado porque se detecta una presién
negativa en el espacio de polvo (6) y se inicia un modo de averia cuando la presion negativa en el espacio de polvo
(6) permanece durante la primera duracion de tiempo predeterminable ininterrumpidamente por encima de un primer
valor umbral de la presion predeterminable.

10.- Procedimiento de acuerdo con una de las reivindicaciones 7 a 9, caracterizado porque se inicia el modo de
averia cuando no se alcanza el valor umbral de la presion ininterrumpidamente durante la primera duracion de
tiempo predeterminable o bien no se alcanza interrumpidamente el primer valor limite del grado de llenado o el
primer valor limite de la presién durante una primera duracién de tiempo predeterminable.

11.- Procedimiento de acuerdo con una de las reivindicaciones 8 a 10, caracterizado porque se inicia el modo de
averia cuando el valor limite del caudal durante la primera duracién de tiempo predeterminable no se excede durante
mas tiempo que una segunda duracion de tiempo predeterminable o bien no se alcanza el primer valor limite del
grado de llenado o el primer valor limite de la presion durante la primera duracion de tiempo predeterminable mas
que una segunda duracion de tiempo predeterminable y/o cuando no se excede el valor limite del caudal durante la
primera duracién de tiempo en un importe mayor que un valor predeterminable o bien no se alcanza el primer valor
limite del grado de llenado o el primer valor limite de la presion durante la primera duracion de tiempo
predeterminable mas que un valor predeterminable.

12.- Procedimiento de acuerdo con una de las reivindicaciones 7 a 11, caracterizado porque la primera duracion de
tiempo se establece en funcidon de parametros de funcionamiento y/o magnitudes caracteristicas del aspirador de
polvo (1).

13.- Procedimiento de acuerdo con una de las reivindicaciones 7 a 12, caracterizado porque solamente se permite
una elevacion manual o automatica de la potencia del motor del soplante (10) después de la terminacion del modo
de averia.

14.- Procedimiento de acuerdo con una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque se termina el modo
de averia cuando se desconecta el aspirador de polvo (1) o se separa da la alimentacién de energia.
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