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ES 2 549923 T3

DESCRIPCION
Dispositivo de conexion destinado a conectarse a al menos una canalizacion
Sector de la técnica

La presente invencion se refiere a un dispositivo de conexion destinado a conectarse a al menos una canalizacion y
en particular una canalizacion situada en un entorno hostil, que comprende al menos un sistema telescépico de
conexién montado sobre una caja de soporte y adaptado para accionarse en un eje de traslacion mediante un
mecanismo de accionamiento con el fin de desplegarse y de conectarse a dicha canalizacion.

Estado de la técnica

Se conoce un dispositivo de conexién de este tipo por la publicacion de patente FR 1 536 180 que da a conocer un
sistema con dos elementos tubulares telescopicos opuestos accionados por un mecanismo de accionamiento
hidraulico o neumatico. El mecanismo de accionamiento comprende unos pistones montados dentro de unos
mandrinados de una caja de soporte y dispuestos para empujar los elementos tubulares hacia el exterior de la caja.
Los elementos tubulares estadn unidos entre si de forma estanca por un fuelle. El sistema puede hacer que se
comuniquen entre si dos canalizaciones alejadas, implementandolo y controlandolo un robot adaptado para aportar
fluido a presion al mecanismo de accionamiento. La conexion de las dos canalizaciones se puede llevar a cabo por
lo tanto sin que sea necesaria una intervencién humana cercana, lo que resulta ventajoso en un medio hostil como,
por ejemplo, en un entorno radioactivo como en el interior de una camara que alberga un reactor nuclear.

El documento EP 0 544 947 Al describe un dispositivo de acuerdo con el predmbulo de la reivindicacion 1.

Estos dispositivos de conexién conocidos presentan sin embargo varios inconvenientes. En particular, en lo que se
refiere al dispositivo de acuerdo con la patente FR 1 536 180, el mecanismo de accionamiento es complejo ya que
necesita cuatro pares de pistones opuestos distribuidos de forma circunferencial entre dos bridas que estan unidas
entre si mediante unos muelles de traccion, de tal modo que la resultante de las fuerzas ejercidas sobre un elemento
telescopico se dirija en el eje de traslacion del elemento. Ademas, el mantenimiento de una posicion de conexién
depende de la resistencia a la presion del circuito hidraulico o neumatico del mecanismo de accionamiento, lo que
plantea problemas de fiabilidad, sin contar que una eventual fuga de liquido a presién corre el riesgo de contaminar
el medio ambiente en las proximidades del dispositivo. Por otra parte, un dispositivo de este disefio precisa que las
canalizaciones tengan unas bocas acampanadas con el fin de realizar una conexién estanca, y no esta adaptado
para conectar mas de dos canalizaciones alejadas.

Objeto de lainvencién

La presente invencion pretende resolver los inconvenientes mencionados con anterioridad y, en particular, pretende
proporcionar un dispositivo de conexion que tiene un mecanismo de accionamiento mas simple, mas seguro y que
pueda evitar cualquier riesgo de contaminacién del medio ambiente.

Para ello, la invencién tiene por objeto un dispositivo de conexion de acuerdo con la reivindicacion 1.

Por medio de las disposiciones de un dispositivo de acuerdo con la invencion, la unién entre un sistema telescépico
y el mecanismo de accionamiento se realiza en el interior de la caja de soporte. Esto permite que una parte del
mecanismo de accionamiento se disponga en la prolongacion axial del sistema telescopico, y permite por
consiguiente disefiar un mecanismo de accionamiento relativamente poco voluminoso para avanzar o retroceder un
elemento telescopico ejerciendo sobre él unas fuerzas que siguen estando sustancialmente dirigidas a lo largo del
eje de traslacién del elemento. Ademas, por medio de la varilla de control, se puede pasar de un mecanismo de
accionamiento hidraulico o neumaético, lo que evita en particular los riesgos relacionados con una fuga de un fluido
de control y hace por lo tanto mas seguro el mantenimiento de una posicién de conexion.

De acuerdo con la invencion, dicho mecanismo de accionamiento comprende una Unica denominada primera parte
adaptada para accionar juntos varios denominados sistemas telescopicos de conexion; lo que simplifica el
mecanismo de accionamiento y reduce su tamafio.

En unas formas preferentes de realizacion de un dispositivo de conexion de acuerdo con la invencion, se recurre en
particular a una u otra de las siguientes disposiciones:

al menos dicho sistema telescépico de conexién comprende un canal interior adaptado para permitir un paso de
fluido entre la canalizacion a la cual se conecta y un espacio interior de dicha caja de soporte; lo que permite
hacer que se comuniquen de manera fluidica dicha canalizacién y el interior de la caja, y en el caso de varias
canalizaciones para conectar permite hacer que se comuniguen entre si las canalizaciones por medio del
dispositivo de conexién;

al menos dicho sistema telescdpico de conexion esta adaptado para tapar de forma sustancial la canalizacién a
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la cual esta conectado; lo que proporciona un dispositivo de conexién adaptado para tapar completa o
parcialmente al menos una canalizacién a la cual se conecta el dispositivo;

dicha varilla de control atraviesa de forma estanca al menos una pared que delimita dicho espacio interior de la
caja de soporte; lo que permite que no deje que salga hacia el medio ambiente fluido procedente de una
canalizacion y que circula dentro de la caja de soporte;

dicha varilla de control se extiende a lo largo de un eje de varilla sustancialmente perpendicular al eje de
traslacion de cada sistema telescépico de conexion y tiene una libertad de rotacién alrededor de su eje de varilla;
lo que resulta ventajoso en términos de tamafio del mecanismo y de realizacion de un cruce estanco de una
pared de la caja;

dicha primera parte del mecanismo de accionamiento comprende un buje solidario en rotacién con dicha varilla
de control, estando dicho buje conectado mecanicamente a unos elementos méviles en traslacién de dichos
sistemas telescopicos de conexion por unas bielas articuladas; lo que resulta ventajoso en términos de
simplicidad y de tamafio del mecanismo;

al menos un denominado sistema telescopico de conexion comprende un elemento tubular moévil en traslacion y
provisto de al menos un ajunta hinchable; lo que permite realizar una conexion estanca entre el elemento tubular
telescopico y la canalizacion correspondiente sin que dependa de la configuracion de la boca de la canalizacién,
no es por ejemplo necesario tener una boca acampanada como es el caso para el dispositivo conocido
mencionado en la introduccion;

dicho elemento tubular presenta un diametro exterior inferior a un diametro interior de una canalizacién a la cual
esta adaptado para conectarse, y dicha junta hinchable esta montada sobre una superficie exterior de dicho
elemento tubular; lo que se adapta a numerosas configuraciones de bocas de canalizaciones;

dicha junta hinchable se alimenta con fluido mediante un circuito de tuberia que comprende una parte flexible
dispuesta dentro de dicha caja de soporte o cerca de esta Ultima, comprendiendo ademas dicho circuito de
tuberia una parte exterior dispuesta fuera de dicha caja de soporte y que se extiende sustancialmente en paralelo
a dicha varilla de control; lo que permite hinchar la junta con un gas o un fluido suministrado por una bomba que
se puede instalar alejada de la caja de soporte;

el dispositivo de conexién comprende, ademas, un sistema de posicionamiento y de guiado que comprende un
bastidor adaptado para llevar dicha caja de soporte;

dicho sistema de control comprende una unidad de motorizacion soportada por dicho bastidor y adaptada para
hacer que dicha varilla de control gire; dicho sistema de posicionamiento y de guiado comprende unas patas de
posicionamiento telescépicas que soportan dicho bastidor y provistas de unos cilindros accionables a distancia
con el fin de poder desplazar dicho bastidor en una direccion sustancialmente vertical.

Descripcion de las figuras

Se mostraran otras caracteristicas y ventajas en la descripcidbn que viene a continuaciéon de unos ejemplos no
limitativos de unas formas de realizacion, en referencia a las figuras en las que:

la figura 1 representa, de manera esquematica, una vista desde arriba parcial en seccién horizontal de un
dispositivo de conexion de acuerdo con una primera forma de realizacion de la invencion, estando el dispositivo
listo para desplegarse de tal forma que se conecte a dos canalizaciones;

la figura 2 representa de forma esquematica el dispositivo de la figura 1 en una posicion desplegada en la cual el
dispositivo esta conectado a las dos canalizaciones de forma estanca;

la figura 3 representa de forma esquematica una vista lateral en seccion de la primera forma de realizacion del
dispositivo de conexion instalado sobre una vasija de reactor nuclear, estando el dispositivo listo para conectarse
a unas canalizaciones de un circuito primario de enfriamiento del reactor;

la figura 4 representa de forma esquematica una vista desde arriba parcial en seccion horizontal de un dispositivo
de conexion de acuerdo con una segunda forma de realizacién de la invencién en la cual el dispositivo esta
adaptado para conectarse a cuatro canalizaciones.

Descripcion detallada de la invencién

El dispositivo de conexion 1 representado de forma esquematica en la figura 1 estd instalado entre dos
canalizaciones 100 alejadas que se desea conectar entre si 0 que se desea sustancialmente tapar. Comprende dos
sistemas telescopicos de conexion 10 que se extienden a lo largo de un mismo eje longitudinal Al en direcciones
opuestas y montados sobre una misma caja de soporte 2. Cada sistema telescopico de conexiéon 10 comprende un
elemento tubular fijo de guiado 12 solidario con la caja 2, y un elemento tubular mévil 11 que puede deslizarse en
traslacién dentro de un elemento tubular de guiado 12 a lo largo del eje Al. Se proporciona un contacto estanco
entre los elementos tubulares 11 y 12 de un sistema telescdpico 10 por medio de unas juntas de estanqueidad 12G
montadas sobre una superficie interior del elemento tubular de guiado 12.

El elemento tubular mévil 11 de cada sistema telescopico 10 se puede accionar en traslacion a lo largo del eje A1
mediante un mecanismo de accionamiento 3 que comprende una primera parte 30 dispuesta en el interior de la caja
de soporte 2. Esta primera parte 30 comprende un buje comin 32 y dos bielas articuladas 33 que conectan
mecanicamente el buje 32 a cada elemento tubular moévil 11. El mecanismo de accionamiento 3 comprende una
segunda parte que comprende un sistema de control 35 dispuesto en el exterior de la caja 2 y una varilla de control
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31 que atraviesa una pared de la caja 2 para conectar la primera parte 30 al sistema de control 35 (figura 3).

La varilla de control 31 se extiende a lo largo de un eje de varilla Z sustancialmente perpendicular al eje de traslacion
Al de cada sistema telescépico de conexion 10, y tiene una libertad de rotacion alrededor de su eje de varilla (figura
3). El sistema de control 35 esta adaptado para hacer que la varilla de control 31 gire con el fin de hacer que el buje
gire 32 para desplazar las bielas articuladas 33 y, por lo tanto, los elementos tubulares méviles 11. En la primera
forma de realizacién representada, la varilla de control 31 se fija en el centro del buje 32, siendo este Ultimo solidario
en rotacion con la varilla, pero también se puede prever una unién indirecta entre la varilla y el buje por ejemplo
mediante unos engranajes.

Cada elemento tubular movil 11 presenta de manera ventajosa una parte frontal 11A de superficie exterior
generalmente troncoco6nica y una parte principal 11B de superficie exterior generalmente cilindrica. EI mayor
diametro de la parte frontal 11A esta previsto un poco superior al diametro exterior de la parte principal 11B y un
poco inferior al didmetro interior D de la canalizacion 100 a la cual el elemento tubular 11 esta adaptado para
conectarse. De este modo, una parte delantera de cada elemento tubular 11 se puede introducir dentro de la
canalizacion 100 correspondiente. Con el fin de realizar una conexion estanca, cada elemento tubular 11 esta
provisto de al menos una junta hinchable 15 dispuesta de manera circunferencial con contacto estanco sobre la
superficie exterior de la parte principal 11B cerca de la parte frontal 11A.

De manera ventajosa, en su estado deshinchado como se representa en la figura 1, el diametro exterior de una junta
hinchable 15 no excede al mayor didmetro de la parte frontal 11A, de tal modo que la junta no roce o apenas lo haga
contra la pared interior de una canalizacion 100 durante la introduccion del elemento tubular 11. Cada junta
hinchable 15 esta alimentada con fluido mediante un circuito de tuberia 16. El fluido puede ser un liquido o un gas, y
podréa preferirse un gas a un liquido en particular con el fin de evitar toda contaminacion del medio ambiente con
liquido en caso de fuga de una junta.

En la primera forma de realizacion representada, cada sistema telescépico de conexiéon 10 comprende un canal
interior 11H formado en el elemento tubular 11 y adaptado para permitir un paso de fluido entre la canalizacion 100 a
la cual se conecta el sistema telescopico y un espacio interior de la caja de soporte 2. Esto permite hacer que se
comuniquen entre si las canalizaciones 100 a las cuales se conecta el dispositivo de conexion 1. Pero de acuerdo
con otra forma de realizacién no representada, se puede prever que al menos uno de los sistemas telescopicos de
conexion 10 esté adaptado para tapar sustancialmente la canalizacion 100 a la cual se conecta el sistema
telescopico. Se puede prever, por ejemplo, que la parte frontal 11A de un elemento tubular 11 presente una pared
frontal oclusiva. Por tapar sustancialmente una canalizacion, se entiende una obturacién que puede ser total o
parcial. En el caso de una obturacién parcial, se podra prever permitir un pequefio paso para purga de aire que
puede dejar que el liquido salga de una canalizacion 100, por ejemplo en una zona de una junta hinchable 15 que
comprende una abertura de purga.

Como se representa de manera esquematica en la figura 2, se ha hecho girar el buje 32 a 90° e incluso un poco mas
de 90° mediante el accionamiento en rotacién de la varilla de control 31, lo que permite que cada uno de los
elementos tubulares méviles 11 se despliegue para insertarse dentro de la boca de una canalizacion 100
correspondiente. Una vez realizada la insercion, cada junta hinchable 15 se hincha conduciendo el aire a presién por
el circuito de tuberia 16 correspondiente desde una unidad de bombeo 36 situada en el exterior de la caja de soporte
2, como se representa con las flechas de circulacion de aire en la figura 2.

Cada circuito de tuberia 16 comprende una parte flexible 161 adaptada para seguir el despliegue del elemento
tubular 11. Esta parte flexible 161 se prolonga por una parte recta 160 fijada sobre el elemento tubular 11 y que se
conecta de forma estanca a la junta hinchable 15. Cada parte de tuberia flexible 161 se puede disponer dentro de la
caja de soporte 2, o incluso en el exterior y cerca de esta Ultima. Los dos circuitos de tuberia 16 se comunican entre
si mediante una tuberia de union 162 y comprenden una parte exterior comin 163 dispuesta fuera de la caja 2 y que
se extiende sustancialmente en paralelo a la varilla de control 31 hasta la unidad de bombeo 36. De este modo, las
juntas hinchables 15 se hinchan de forma casi simultanea.

Cada junta hinchable 15 esta prevista para estar en contacto estanco contra la pared interior de una canalizacion
100, permitiendo de este modo una conexion estanca entre el dispositivo de conexion 1y las canalizaciones 100. En
la primera forma de realizacion representada, las canalizaciones 100 comunican de forma fluidica entre si por medio
del dispositivo de conexion 1. El dispositivo 1 se puede prever completamente estanco con el fin de no dejar que se
filtre hacia el medio ambiente liquido o gas transportado por las canalizaciones 100, en cuyo caso la varilla de
control 31 debe atravesar de forma estanca al menos una pared que delimita el espacio interior de la caja de soporte
2.

Como se representa de manera esquematica en la figura 3, se puede utilizar de manera ventajosa un dispositivo de
conexion 1 de acuerdo con la primera forma de realizacion de la figura 1 para instalarse sobre una vasija 4 de un
reactor nuclear con el fin de conectarse a unas canalizaciones de un circuito primario. Un circuito primario de
refrigeracion de un reactor con agua presurizada comprende tradicionalmente varios circuitos cerrados de
refrigeracion comprendiendo cada uno un generador de vapor 5 asi como una rama caliente y una rama fria
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conectadas a la vasija. En la figura 3, se han representado las canalizaciones 100 de dos ramas calientes cuyas
bocas que se conectan a la vasija 4 estan dispuestas enfrentadas alineadas en un mismo eje Al. El dispositivo de
conexién 1 esta destinado a poner en comunicacion al menos dos ramas calientes de tal modo que se puedan llenar
con agua inyectando agua en una Unica rama caliente.

El dispositivo de conexién 1 comprende un sistema de posicionamiento y de guiado 20 que comprende un bastidor
21 adaptado para llevar la caja 2. El bastidor 21 comprende unas patas telescépicas de posicionamiento 22
provistas de unos cilindros 23 accionables a distancia con el fin de poder controlar a distancia un desplazamiento del
bastidor 21 en una direccion sustancialmente vertical. El bastidor 21 comprende unos orificios para su
posicionamiento angular con respecto a la vasija. Estos orificios se prevén en correspondencia de posicién con unos
pasadores verticales 45 montados tradicionalmente de forma permanente sobre la vasija 4 para la fijacion de una
tapa de vasija. Se puede utilizar un puente giratorio previsto en la parte superior del edificio reactor para posicionar
la tapa de vasija, con el fin de posicionar angularmente el dispositivo de conexién 1 de tal modo que baste a
continuacion con descender verticalmente el bastidor 21 controlando su posicionamiento altimétrico para poner a los
elementos tubulares 11 alineados con el eje de las bocas de las canalizaciones 100.

El sistema de control 35, adaptado para hacer que la varilla de control 31 gire, comprende una unidad de
motorizacién soportada por el bastidor 21. La unidad de bombeo 36 también se puede prever soportada por el
bastidor 21, pero en una alternativa se podra prever desplazarla a una plataforma situada al lado de la vasija con el
fin de impedir sin dificultad cualquier riesgo de fuga de un lubricante de la bomba dentro de la vasija.

Un dispositivo de conexion de acuerdo con la invencion no esta limitado a dos sistemas telescopicos 10 dispuestos
en un Unico eje. Se puede prever no solo dos sistemas telescopicos 10 en ejes diferentes, sino también mas de dos
sistemas telescépicos en al menos dos ejes diferentes. Como se representa de manera esquematica en la figura 4,
un dispositivo de conexién 1’ de acuerdo con una segunda forma de realizaciéon de la invencién esta adaptado para
conectarse a cuarto canalizaciones dispuestas en dos ejes Al y A2 perpendiculares. El dispositivo de conexion
comprende un mecanismo de accionamiento cuya primera parte dispuesta en el interior de la caja de soporte
comprende de manera ventajosa un buje comin 32’ y cuatro bielas articuladas 33’ que conectan mecanicamente el
buje a cada sistema telescépico 10.

Un sistema telescopico de un dispositivo de conexién de acuerdo con la invencién no estd necesariamente
destinado a insertarse en el interior de la canalizaciéon a la cual se conecta. Se puede prever, por el contrario, un
sistema telescopico que comprende un elemento tubular mévil adaptado para enmangarse alrededor de un extremo
tubular de la canalizacion. Si se utiliza una junta hinchable para una conexion estanca, la junta se montara por tanto
sobre una superficie interior del elemento tubular mévil de tal modo que pueda establecer un contacto estanco con
una superficie exterior del extremo tubular de la canalizacion.

Por supuesto, la invencion no esta limitada a la utilizacién de una junta hinchable, y se puede considerar cualquier
tipo de junta incluso una junta con elementos rigidos desplegables. Ademas, la varilla de control 31 no es
necesariamente movil en rotacion, aunque esta disposicion presenta ventajas para realizar una estanqueidad a la
altura de la pared de la caja 2 atravesada por la varilla. Se podrd prever como alternativa una varilla 31 mévil en
traslacion con unas bielas articuladas del mecanismo de accionamiento dispuestas cada una, por ejemplo, en un
plano formado por el eje Z de la varilla y el eje de traslacion del sistema telescépico 10 correspondiente.

Por otra parte, en el caso de un dispositivo de conexion destinado a conectarse a una Unica canalizacion y que
comprende, por otra parte, un Unico sistema telescépico, se puede prever una caja de soporte que comunique con
una conduccion flexible o rigida de transporte de fluido con el fin, por ejemplo, de desviar fluido que sale de la
canalizacion hacia un dispositivo alejado de recuperacion del fluido. Dicha realizacién puede ser (til, por ejemplo, en
un entorno submarino con el fin de recuperar en un petrolero el petréleo que sale de una canalizacién submarina
rota, pudiendo instalarse el dispositivo de conexion sobre la canalizacién submarina mediante robots por control
remoto.



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

ES 2 549923 T3

REIVINDICACIONES

1. Dispositivo de conexién (1, 1') destinado a conectarse a varias canalizaciones (100), en particular varias
canalizaciones situadas en un entorno hostil, comprendiendo dicho dispositivo una caja de soporte (2), un
mecanismo de accionamiento (3) y varios sistemas telescépicos de conexion (10) montados sobre dicha caja de
soporte (2) y adaptados para accionarse a lo largo de un eje de traslacién (A1, A2) mediante dicho mecanismo de
accionamiento (3) con el fin de desplegarse y conectarse a dichas canalizaciones (100), en el cual cada uno de
dichos sistemas telescopicos de conexion (10) esta conectado a una primera parte (30) de dicho mecanismo de
accionamiento (3) dispuesta en el interior de dicha caja de soporte (2), comprendiendo dicho mecanismo de
accionamiento (3) un sistema de control (35) y una varilla de control (31) que atraviesa al menos un pared de la caja
de soporte (2) y que une dicha primera parte (30) con dicho sistema de control (35) que esta dispuesto en el exterior
de dicha caja de soporte (2), caracterizado por que dicho mecanismo de accionamiento (3) comprende una Unica
denominada primera parte (30) adaptada para accionar juntos dichos varios sistemas telescopicos de conexion (10).

2. Dispositivo de conexion de acuerdo con la reivindicacion 1, caracterizado por que al menos dicho sistema
telescopico de conexion (10) comprende un canal interior (11H) adaptado para permitir el paso de fluido entre la
canalizacion (100) a la cual se conecta y un espacio interior de dicha caja de soporte (2).

3. Dispositivo de conexién de acuerdo con la reivindicacién 1, caracterizado por que al menos dicho sistema
telescopico de conexién (10) esta adaptado para tapar sustancialmente la canalizacion (100) a la cual se conecta.

4. Dispositivo de conexion de acuerdo con una cualquiera de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por que
dicha varilla de control (31) atraviesa de forma estanca al menos una pared que delimita dicho espacio interior de la
caja de soporte (2).

5. Dispositivo de conexién de acuerdo con una cualquiera de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por que
dicha varilla de control (31) se extiende a lo largo de un eje de varilla (Z) sustancialmente perpendicular al eje de
traslacion (Al, A2) de cada sistema telescopico de conexién (10) y tiene una libertad de rotacién alrededor de su eje
de varilla.

6. Dispositivo de conexion de acuerdo con la reivindicacion 5, caracterizado por que dicha primera parte (30) del
mecanismo de accionamiento comprende un buje (32; 32’) solidario en rotacidon con dicha varilla de control (31),
estando dicho buje (32) conectado mecénicamente a unos elementos moviles en traslacion (11) de dichos sistemas
telescopicos de conexion mediante unas bielas articuladas (33; 33’).

7. Dispositivo de conexion de acuerdo con una cualquiera de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por que
al menos un denominado sistema telescopico de conexion (10) comprende un elemento tubular mévil (11)
desplazable en traslacion con respecto a dicha caja de soporte (2) y provisto de al menos una junta hinchable (15).

8. Dispositivo de conexién de acuerdo con la reivindicacion 7, caracterizado por que dicho elemento tubular movil
(11) presenta un diametro exterior inferior a un diametro interior (D) de una canalizaciéon (100) a la cual esta
adaptado para conectarse, y por que dicha junta hinchable (15) estd montada sobre una superficie exterior de dicho
elemento tubular.

9. Dispositivo de conexion de acuerdo con la reivindicacion 7 u 8, caracterizado por que dicha junta hinchable (15)
se alimenta con fluido mediante un circuito de tuberia (16) que comprende una parte flexible (161) dispuesta dentro
de dicha caja de soporte (2) o cerca de esta ultima, comprendiendo ademas dicho circuito de tuberia (16) una parte
exterior (163) dispuesta fuera de dicha caja de soporte y que se extiende sustancialmente en paralelo a dicha varilla
de control.

10. Dispositivo de conexion de acuerdo con una cualquiera de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por
gque comprende, ademas, un sistema de posicionamiento y de guiado (20) que comprende un bastidor (21) adaptado
para llevar dicha caja de soporte (2).

11. Dispositivo de conexion de acuerdo con la reivindicacion 10, caracterizado por que dicho sistema de control
(35) comprende una unidad de motorizacion soportada por dicho bastidor (21) y adaptada para hacer que dicha
varilla de control (31) gire.

12. Dispositivo de conexion de acuerdo con la reivindicacion 10 u 11, caracterizado por que dicho sistema de
posicionamiento y de guiado (20) comprende unas patas telescépicas de posicionamiento (22) que soportan dicho
bastidor (21) y provistas de unos cilindros (23) accionables a distancia con el fin de poder desplazar dicho bastidor
(21) en una direccion sustancialmente vertical.
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