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DESCRIPCION

Dispositivo de articulacion para la conexion de piezas laterales a la parte delantera de monturas para gafas y gafas
que incluyen este dispositivo

Campo técnico

La presente invencién se refiere a un dispositivo de articulaciéon para la conexién de piezas laterales a la parte
delantera de monturas para gafas de acuerdo con el preambulo de la reivindicaciéon 1. La invencion también
comprende las gafas proporcionadas con el dispositivo antes mencionado.

Antecedentes tecnolégicos

En el sector de la técnica especifica, es conocido realizar la articulacion de las piezas laterales de las gafas a través
de respectivas formaciones a modo de ranura que estan firmemente aseguradas a la pieza lateral y la patilla de la
montura y dentro de la cual estan acoplados clavijas roscadas o tornillos forman ejes de articulacion para la
conexioén articulada de las piezas laterales.

Este tipo de solucion puede, sin embargo, producir un desprendimiento indeseable de la clavija roscada o del
tornillo, con la necesidad de realizar periddicamente un reajuste, que implica dificultades de diversos tipos para el
usuario, que por lo general no posee herramientas o destornilladores adecuados, especialmente en la presencia de
dispositivos de articulacion que son muy pequefios en tamafo y volumen.

Soluciones técnicas para gafas, que no tienen clavijas roscadas o tornillos, son también conocidas, siendo la
articulacion realizada por medio de una o mas formaciones de clavijas cilindricas que estan conectadas o se forman
al final de la pieza lateral y son capaces de acoplarse de manera giratoria dentro de asientos adecuados definidos
en porciones de extremo lateral de la parte delantera de la montura. Estos dispositivos de articulaciéon, a pesar de
que no tienen clavijas de las bisagras o tornillos diferentes o separados son generalmente algo complejos desde un
punto de vista estructural y, en particular, no permiten un montaje/desmontaje rapido y facil de los elementos de
articulacion por parte del usuario.

Descripcidn de la invencion

Un objeto principal de la invencién es proporcionar un dispositivo de articulacion para la conexion articulada de
piezas laterales a la parte delantera de monturas para gafas que tiene una estructura tal que puede ser facil y
rapidamente montado/desmontado, también por el usuario final, no previendo el usuario de un equipo particular y
especifico para el montaje/desmontaje del dispositivo.

Otro objeto de la invencion es proporcionar un dispositivo de articulacion que, ademas de garantizar el facil y rapido
montaje de los elementos de articulacion, tiene elementos con un volumen y tamafio extremadamente pequefio con
el fin de permitir la formacién, con este dispositivo, de monturas que son extremadamente ligeras y que también
tienen un volumen muy pequefio en general. Otro objeto es proporcionar un dispositivo de articulacion que, ademas
de ser facil de montar y que tiene un pequefio volumen, asegura un mejor control del grado de efecto de friccién que
ocurre durante el movimiento de articulacion de la pieza lateral. Los objetos indicados anteriormente, junto con otros
que surgiran mas claramente a continuacion, se consiguen mediante un dispositivo de articulaciéon para la conexion
articulada de piezas laterales a la parte delantera de monturas para gafas, proporcionado de acuerdo con las
reivindicaciones adjuntas.

Breve descripcion de los dibujos

Otras caracteristicas y ventajas de la invencidon apareceran mas claramente a partir de la siguiente descripcion
detallada de un numero de ejemplos preferidos no limitantes de realizacion de la misma, con referencia a los dibujos
adjuntos en los que:

- Las figuras 1 a 3 muestran vistas en perspectiva parciales de un primer ejemplo de un dispositivo de
articulacion proporcionado de acuerdo con la presente invencion;

- Lafigura 4 es una vista en perspectiva de los elementos de articulacion del dispositivo de acuerdo con las
figuras precedentes en una condicion pivotada relativa diferente de los elementos de articulacion;

- Lafigura 5 es una vista parcial en alzado lateral, a mayor escala y con partes retiradas, del dispositivo de
acuerdo con las figuras precedentes;

- Lafigura 6 es una vista parcialmente seccionada, en el estado montado, del dispositivo de acuerdo con las
figuras precedentes;

- Lafigura 7 es una vista en perspectiva de un detalle del dispositivo de acuerdo con las figuras precedentes;

- La figura 8 es una vista en perspectiva de un detalle adicional del dispositivo de acuerdo con las figuras
precedentes;
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- Lafigura 9 es una vista en planta superior del detalle segun la figura 8;

- Lafigura 10 es una vista en perspectiva parcialmente seccionada de un detalle del dispositivo de acuerdo
con las figuras precedentes;

- Lafigura 11 es una vista en perspectiva en despiece ordenado del dispositivo de acuerdo con las figuras
precedentes;

- La figura 12 es una perspectiva, vista parcial en despiece ordenado de un segundo ejemplo de un
dispositivo de articulacion proporcionado de acuerdo con la presente invencion;

- Lasfiguras 13 y 14 son vistas en perspectiva del dispositivo de acuerdo con la figura anterior;

- Las figuras 15 y 16 son vistas esquematicas en alzado lateral de un tercer ejemplo del dispositivo de
articulacion proporcionado de acuerdo con la presente invencién, en dos condiciones de ensamblado
diferentes de los mismos;

- Lafigura 17 es una vista parcial en perspectiva de las gafas incluyendo un cuarto ejemplo del dispositivo de
articulacion proporcionado de acuerdo con la presente invencion;

- Lafigura 18 es una vista parcial en perspectiva del dispositivo de acuerdo con la figura anterior;

- La figura 19 es una vista en perspectiva, a mayor escala, de un detalle del dispositivo de acuerdo con la
figura anterior;

- Las figuras 20, 21 y 22 son vistas en perspectiva de detalles del dispositivo de acuerdo con la figura
anterior, en diferentes condiciones de ensamblado de los mismos.

Realizaciones preferidas de la invenciéon

Con referencia a dichas figuras, 1 indica en su totalidad un primer ejemplo de un dispositivo de articulacion para la
articulacion de una pieza lateral 2 con una patilla 3 de una montura 4 para gafas 5, que solamente se muestra
parcialmente en las figuras 17, proporcionado de acuerdo con la presente invencion.

El dispositivo de articulacion 1 comprende un primer y un segundo elemento de articulacion 6, 7 que estan
respectivamente conectados a la pieza lateral 2 y a la patilla 3 de la montura delantera 4. Se entiende que los
elementos de articulacion 6, 7 pueden estar firmemente sujetos a o formarse como una pieza con los respectivos
extremos de la pieza lateral y la patilla. Los elementos de articulacion 6, 7 son capaces de pivotar uno con respecto
al otro alrededor de un eje de articulacion X, que es sustancialmente perpendicular a la direccion de la extension
longitudinal de la pieza lateral.

El primer elemento de articulaciéon 6 comprende un cuerpo configurado sustancialmente en la forma de un tenedor
con un par de brazos opuestos 9, 10, los respectivos extremos libres 9a, 10a de los cuales se extienden
transversalmente con respecto a la direccion de extension de los brazos de manera que estan mutuamente
alineados a lo largo del eje de la bisagra. 9b, 10b también denotan respectivos apéndices de los correspondientes
brazos 9, 10 que se extienden en paralelo y estan espaciados de los extremos 9, 10 a fin de estar también
sustancialmente alineados a lo largo de una direccion paralela al eje de articulacion y cuya funcién se pondra de
manifiesto a partir de la descripcion siguiente.

Los extremos 9a, 10a de los brazos 9,10 estan provistos de medios de tipo clavija para lograr la articulacion de
articulacion entre el primer elemento y el segundo elemento 6, 7, dichos medios comprenden un par respectivo de
cuerpos discoidales 11, 12 que son estructuralmente idénticos y sélo uno de los cuales se describira por lo tanto en
detalle a continuacion.

Cada cuerpo discoidal 11, 12 es estructuralmente independiente del brazo correspondiente 9, 10, pero asegurable
con firmeza al mismo, dichos cuerpos estando montados en una posicién uno frente al otro y también coaxiales con
el eje de la bisagra, a fin de formar formaciones de tipo clavija para la articulacion con el segundo elemento de
articulacion 7.

Cada cuerpo discoidal 11, 12 tiene, definida en el mismo, una cabeza 11a, 12a respectiva que se prolonga
axialmente a fin de formar una respectiva porcién exterior con una superficie cilindrica 11b, 12b. El cuerpo 11, 12
también pasa axialmente a través por una abertura respectiva 11¢, 12c dentro de la cual el extremo correspondiente
9a, 10a del brazo correspondiente 9, 10 puede ser recibido. Cada cuerpo discoidal 11, 12 es forzado, de manera
extraible, al brazo correspondiente por medios de anti-rotacién que impiden la rotacion relativa de los mismos
alrededor del eje de articulacion, con relativa libertad de deslizamiento en la direccion de dicho eje. Los medios anti-
rotaciéon comprenden un acoplamiento de adaptacion de forma entre un asiento en forma de un canal 11d, 12d que
se extiende diametralmente en la cabeza y una porcién 9c, 10c del brazo correspondiente 9, 10, asociado con el
mismo y que se definen en el extremo 9a, 10a del mismo. Convenientemente, el cuerpo a modo de tenedor 8 tiene
una configuracién similar a una placa con un espesor tal que las porciones 9c, 10c se reciben con un ajuste de forma
sustancial en el interior de los respectivos canales 11d, 12d, de modo que los cuerpos discoidales pueden ser
firmemente sujetos de forma desmontable a los brazos correspondientes.

El segundo elemento de articulacion 7 comprende, en un extremo de la patilla 3, un asiento pasante en forma de una
ranura cilindrica 15 capaz de recibir en acoplamiento giratorio las superficies cilindricas 11b, 12b de los cuerpos
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discoidales 11, 12 cuando se montan en los respectivos brazos del cuerpo a modo de tenedor, asi como para
proporcionar el acoplamiento articulado alrededor del eje de articulacion X.

Preferiblemente, el asiento a modo de ranura 15 esta formado como un orificio pasante circular con un contorno
cerrado. En este caso, para el montaje del dispositivo de articulacion, los brazos 9, 10 del cuerpo a modo de tenedor
estan extendidos de antemano, a fin de permitir la insercion de los cuerpos discoidales 11, 12, y luego se mueven
hacia atras uno hacia el otro después de la colocacion del asiento a modo de ranura 15 con el acoplamiento giratorio
entre ellos y los cuerpos discoidales.

La extension y la forma de los brazos 9, 10 se eligen de modo que los brazos son elasticamente deformables, por
ejemplo capaces de ser extendidos en la direccion paralela al eje de articulacion X, en consecuencia, lo que les
permite realizar un movimiento relativo limitado de distancia el uno del otro, a fin de permitir el montaje de los
cuerpos discoidales 9, 10 a lo largo del eje de articulacion, con el posicionamiento del asiento a modo de ranura 15
en el medio, a fin de formar la articulacion de articulacion entre los elementos 6, 7.

Con el fin de retener los brazos del cuerpo a modo de tenedor 8 en una posicidon adyacente (cerca uno del otro) y
opuestos a la retirada de los cuerpos discoidales desde el asiento a modo de ranura de la bisagra, esta previsto el
montaje de un elemento de bloqueo que actia de forma desmontable entre los brazos 9, 10. Preferiblemente, dicho
elemento de bloqueo comprende un cuerpo en forma de un clip 16a que se puede fijar de forma desmontable entre
los brazos 9, 10. El cuerpo del clip 16a posee una parte en forma de placa 16b con un par de bordes de extremo
opuestos 16¢ que estan inclinados a fin de definir respectivas ranuras 16d capaces de ser acopladas por las
correspondientes partes opuestas de dichos brazos, el clip siendo también capaz de fijacion por medio de una
corredera con respecto a los brazos, transversalmente al eje de articulacion, con el acoplamiento de deslizamiento
de dichas partes de los brazos en las ranuras correspondientes del clip, como se muestra claramente en las figuras
5y6.

18 denota una proyeccion a modo de diente formada en la patilla 3 en la proximidad de la ranura 15 y destinada a
apoyarse contra los apéndices 9b, 10b del cuerpo a modo de tenedor, durante la rotacion de la pieza lateral con
respecto a la patilla, con el objeto de limitar el angulo de apertura de la pieza lateral. Las posiciones maximas abierta
y cerrada de la pieza lateral con respecto a la montura se muestran respectivamente en las figuras 3 y 4.
Convenientemente, los cuerpos discoidales 11, 12 estan hechos de material metalico. Debido al acoplamiento por
rotacion de estos cuerpos discoidales dentro del asiento a modo de ranura, que también esta hecho de material
metalico, se obtiene un movimiento de deslizamiento relativo con la friccién entre las superficies acopladas, a fin de
garantizar un grado adecuado de "efecto de friccion" durante el movimiento, para un mejor control del grado de
apertura de la pieza lateral cuando pivota alrededor del eje de la bisagra.

Alternativamente, los cuerpos discoidales pueden estar hechos de un material plastico adecuado que se caracteriza
por una alta resistencia al desgaste por friccion, siendo también posible utilizar un material metalico para la
construccion del asiento a modo de ranura.

En este primer ejemplo de realizacion, se prevé que el cuerpo a modo de tenedor 8, hecho de material metalico, se
extienda, en el lado axialmente opuesto al de los brazos, en la forma de un elemento a modo de barra 20 que se
prolonga tanto como hasta la region final de la pieza lateral y disefiada para ser cubierta por una pieza de extremo
21 para la pieza lateral, que esta hecha de plastico y es capaz de ser la montada a presién sobre el elemento 20
hacia arriba contra el cuerpo a modo de tenedor .

Las figuras 12 hasta 14 muestran un segundo ejemplo de realizacion del dispositivo segun la invencion, en el que
detalles similares a los del ejemplo anterior se indican con los mismos ndmeros de referencia.

Este segundo ejemplo se diferencia del ejemplo anterior debido principalmente a la diferente forma de los cuerpos
discoidales, sustancialmente en términos de volumen dimensional, pero asegurando las mismas funciones descritas
anteriormente.

Las figuras 15 y 16 muestran esquematicamente un tercer ejemplo de realizacion del dispositivo de articulacion de
acuerdo con la invencion, en el que los detalles similares a los de los ejemplos precedentes estan indicados por los
mismos numeros de referencia.

Este tercer ejemplo se diferencia de las realizaciones anteriores principalmente en que uno de los brazos del cuerpo
a modo de tenedor, el indicado por 9 en las figuras, estd formado de manera que sea estructuralmente
independiente del cuerpo a modo de tenedor 8 y puede ser firmemente asegurado, de manera extraible, a dicho
cuerpo a modo de tenedor.

En mayor detalle, el brazo 9 esta provisto de un apéndice 22 que esta disefiado para acoplarse, por medio de un
ajuste de forma sustancial con un asiento 23 formado en el cuerpo a modo de tenedor 8, a fin de garantizar el
posicionamiento relativo de los brazos 9, 10, la fijacién del brazo 9 al cuerpo 8 siendo garantizada por el
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acoplamiento, entre dichos brazos 9, 10, del clip 16a, pudiendo dicha fijacion ser obtenida por medio de
deslizamiento del clip en el cuerpo a modo de tenedor en la direccion transversal al eje de la bisagra.

Mediante la formacién de uno de los brazos de una manera separada y diferente de la del otro brazo, con el
consiguiente bloqueo relativo, el montaje de los cuerpos discoidales 11, 12 se puede facilitar con el posicionamiento
en el medio del asiento a modo de ranura 15, sin la necesidad de ninguna deformacion previa del 6rgano de tenedor
con el fin de extender los brazos, como se prevé en los ejemplos anteriores.

Las figuras 17 a 22 muestran esquematicamente un cuarto ejemplo de realizacion del dispositivo de articulacion de
acuerdo con la invencion, en el que los detalles similares a los de los ejemplos precedentes estan indicados por los
mismos numeros de referencia.

Este ejemplo se diferencia de los ejemplos anteriores principalmente en que prevé un cuerpo a modo de tenedor 8
incorporado en la patilla de la montura, con el asiento a modo de ranura previsto en el extremo de la pieza lateral.

Mas particularmente, la montura frontal comprende respectivas bordes de retencion de lentes 25, cuyo contorno esta
abierto en la region de la patilla lateral 3. En esta zona los extremos diferentes y separados del borde
correspondiente se extienden en los respectivos brazos 9, 10 del dispositivo de articulaciéon, como se muestra
claramente en las figuras 19 y 20. El bloqueo relativo de los brazos 9, 10 esta asegurado por el montaje del
elemento de clip 16a que se inserta en la parte delantera de la montura y se desliza hasta la posicion de bloqueo
preseleccionada para asegurar los brazos 9, 10. Cabe sefalar como esta accion de bloqueo asegura no solo el
montaje del dispositivo de articulacion, sino también la retencion de la lente en el borde de retencion de la lente
respectiva.

La invencién consigue los objetivos propuestos, obteniendo las ventajas mencionadas en comparaciéon con las
soluciones conocidas.

Una ventaja principal consiste en el hecho de que, por medio del dispositivo segun la invencion, es posible conseguir
una estructura de articulacion de tal manera que puede ser montado/desmontado facil y rapidamente, también por el
usuario final, no previendo el uso de particular y especifico de equipos para el montaje/desmontaje del dispositivo.
Otra ventaja esta relacionada con el hecho de que, con el dispositivo de articulacion de acuerdo con la invencion, es
posible proporcionar elementos de articulaciéon con volumenes y dimensiones que son particularmente pequefios, en
particular, a fin de proporcionar montajes que son extremadamente ligeros, asi como con un volumen global
extremadamente pequefio.

Otra ventaja consiste en el hecho de ser capaz de obtener, con el dispositivo de articulacion de acuerdo con la
invencion, un control mejorado del grado de efecto de friccion durante el movimiento de articulacion de la pieza
lateral, en comparacion con las soluciones conocidas.
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REIVINDICACIONES

1. Un dispositivo de articulacion para la conexion de piezas laterales (2) a la parte delantera de monturas (4) para
gafas, que comprende un primer y un segundo elemento de articulacion (6, 7) que estan articulados alrededor de un
eje de articulacion (X), comprendiendo el primer elemento (6) un cuerpo (8) configurado sustancialmente en la forma
de un tenedor con un par de brazos opuestos (9, 10) los extremos (9a, 10a) de los cuales se extienden
transversalmente con respecto a la direccion de la extension de los brazos como para ser mutuamente alineados a
lo largo del eje de articulacion (X) y comprenden medios a modo de clavija capaces de acoplamiento giratorio en un
asiento dispuesto en el segundo elemento de articulacién (7) para proporcionar el acoplamiento articulado, alrededor
de dicho eje (X), del primer (6) y el segundo (7) elemento, caracterizado porque los medios de tipo clavija
comprenden, en cada uno de los extremos (9a, 10a) de los brazos X (9, 10), un cuerpo discoidal respectivo (11, 12)
en el exterior de los cuales se define una superficie cilindrica (11b, 12b), siendo cada uno de los cuerpos (11, 12)
estructuralmente independiente del brazo correspondiente (9, 10) y firmemente asegurable al mismo, estando los
cuerpos discoidales (11, 12) montados en una posicion enfrentada y también coaxial con el eje de la bisagra (X), y
porque el asiento es en forma de una ranura cilindrica (15) capaz de recibir en acoplamiento giratorio las superficies
cilindricas (11b, 12b) de los cuerpos discoidales (11, 12) a fin de proporcionar el acoplamiento articulado alrededor
de dicho eje (X).

2. Un dispositivo de acuerdo con la reivindicacién 1, que comprende un elemento de bloqueo que actia de forma
desmontable entre los brazos (9, 10) para retener los mismos en la posicién de cierre y opuestos a la retirada de los
cuerpos discoidales (11, 12) desde el asiento de la bisagra.

3. Un dispositivo de acuerdo con la reivindicaciéon 2, en el que el elemento de bloqueo comprende un cuerpo en
forma de un clip (16a) que se puede unir de forma desmontable entre los brazos (9, 10).

4. Un dispositivo de acuerdo con la reivindicacion 3, en el que el cuerpo de clip (16a) tiene una parte en forma de
placa (16b) con un par de perfiles opuestos de extremo (16¢) que se doblan para definir ranuras respectivas (16d),
capaces de ser acopladas por los correspondientes porciones opuestas de los brazos, siendo el clip (16a) capaz de
unirse por medio de deslizamiento con respecto a los brazos (9,10), transversalmente al eje de articulacion (X), con
acoplamiento deslizante de las porciones de los brazos en las ranuras correspondientes (16d) del clip.

5. Un dispositivo de acuerdo con una cualquiera de las reivindicaciones 2 a 4, en el que al menos uno de los brazos
(9, 10) es estructuralmente independiente del cuerpo (8) en forma de un tenedor y que comprende un apéndice (22)
capaz de acoplarse, por al menos acoplamiento en forma parcial, en un asiento (23) previsto en el cuerpo a modo de
tenedor (8), para el posicionamiento relativo entre los brazos (9, 10), con el correspondiente bloqueo mutuo de los
brazos por medio de la fijacion entre los mismos del elemento de clip (16a).

6. Un dispositivo de acuerdo con una cualquiera de las reivindicaciones precedentes, en el que cada cuerpo
discoidal (11, 12) y el extremo correspondiente del brazo sobre el que esta montado el cuerpo estan provistos de
medios de anti-rotacion con respecto al eje de articulacion (X).

7. Un dispositivo de acuerdo con la reivindicacion 6, donde los medios anti-rotacién comprenden un acoplamiento de
ajuste de forma entre un asiento provisto en el cuerpo discoidal respectivo (11, 12) y una porcion del brazo
correspondiente (9, 10) asociado con el mismo, la forma acoplamiento de ajuste de forma impidiendo la rotacion
relativa alrededor del eje de articulacion (X) con libertad de deslizamiento relativo en la direccion de dicho eje.

8. Un dispositivo de acuerdo con una cualquiera de las reivindicaciones anteriores, en el que los cuerpos discoidales
(11, 12) estan hechos de material metalico.

9. Gafas que comprenden un dispositivo de articulacién (1) de acuerdo con una cualquiera de las reivindicaciones
anteriores, para la conexion articulada de las piezas laterales (2) para una montura frontal (4) de las gafas.

10. Gafas de acuerdo con la reivindicacion 9, en las que se incorpora en cada pieza lateral (2) del respectivo cuerpo
a modo de tenedor (8) y el asiento de articulacion a modo de ranura (15) esta provisto en el extremo de cada
respectiva patilla lateral (3) de la montura.

11. Gafas de acuerdo con la reivindicacion 9, en las que los brazos (9, 10) de cada uno de los cuerpos a modo de
tenedor (8) se extienden en extension lateral de un borde de retencién de la lente respectivo (25) de la montura, y el
asiento de la bisagra a modo de ranura (15) se proporciona en un extremo de la pieza lateral correspondiente (2).

12. Gafas de acuerdo con la reivindicacion 11, en el que los bordes de retencion de la lente (25) estan abiertos en la
region de los brazos (9, 10), cada uno de los cuales se extiende en la extension de cada correspondiente extremo
libre del borde (25), siendo el borde de retencion de la lente bloqueable por medio de la fijacion del elemento de clip
(16a) entre los brazos (9, 10).
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