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DESCRIPCION
Dispositivo de eliminacion de virutas de una maquina sierra de cinta.

La presente invencion se refiere a un dispositivo de eliminacién de virutas en una sierra de cinta de acuerdo con el
preambulo de la reivindicacion independiente 1. Dicho dispositivo de eliminacion de virutas puede tomarse del
documento de la técnica anterior DE 21 29 813 A1. El documento de la técnica anterior DE 21 29 813 A1 describe
un dispositivo de eliminacion de virutas con cepillos no accionados, en el que dichos cepillos giran por el movimiento
de la hoja de lasierra. Los cepillos pueden girar para disponerse en una posicién adecuada para accionar la cinta de
sierra, de manera que por medio de un orificio largo y un tornillo se realiza un ajuste previo de los cepillos. Por lo
tanto, los cepillos se accionan en una posicion sustanciamente constante y quedan fijos durante el funcionamiento
de lasierra de cinta.

El documento de la técnica anterior JP 2001/138131 describe un dispositivo de eliminaciéon de virutas provisto de un
cepillo en una superficie lateral de una hoja de sierra para eliminar la viruta que se adhiere en el extremo del diente
de la hoja de sierra por una punta y el cepillo, en el que una componente de velocidad en el sentido de marcha de la
hoja de la sierra de un par de la velocidad del cepillo se establece mayor que la velocidad de la hoja de la sierra. El
cepillo gira en el mismo sentido que el sentido de la marcha de la hoja de la sierra. En particular, dicho documento
de la técnica anterior muestra un dispositivo de eliminacion de virutas para una maquina de sierra, en el cual se
dispone una realizacién especifica con un par de cepillos y otra realizaciéon, que muestra una Unico cepillo en
combinaciéon con un muelle dispuesto para empujar el cepillo hacia la hoja de la sierra de cinta con el fin de
compensar el desgaste del cepillo.

Cuando se corta un material con una sierra de cinta lateral convencional, que es una de las sierras, siempre se
genera viruta. Algunas de las virutas generadas que se adhieren a una parte de garganta de la hoja de sierra se
transfieren a una rueda de accionamiento y una rueda accionada, y entran entre la hoja de sierra y las ruedas,
dafiando de ese modo la hoja de la sierra y las ruedas o haciendo que la hoja de la sierra deslice. Por lo tanto, es
necesario eliminar las virutas adheridas a la hoja de sierra.

Se han propuesto convencionaimente varios dispositivos como dispositivo de eliminacion de virutas que elimina las
virutas adheridas a la hoja de la sierra. Como ejemplo de dispositivo de eliminaciéon de virutas general en una sierra
de cinta lateral, existe un dispositivo de eliminacion de virutas en el cual una carcasa de la hoja de sierra va provista
de una hoja de sierra de cinta de modo que la hoja de la sierra de cinta puede moveré, la carcasa de la hoja de
sierra va provista de un elemento de soporte de cepillos que sostiene de manera giratoria un cepillo para retirar las
virutas adheridas en la hoja de sierra, se dispone un elemento de tope contra el cual puede hacer contacto el cepillo
en una posicidn cerca de la hoja de sierra, el elemento de soporte de cepillos puede acercarse y alejarse del
elemento de tope, el dispositivo de eliminacion de virutas tiene una unidad de empuje que incluye un muelle que
impulsa el cepillo en una direccion en la que el cepillo se apoya contra el elemento de tope, y el dispositivo de
eliminacién de virutas induye una unidad de fijacion que fija el elemento de soporte de cepillos cuando la hoja de
sierra entra una distancia predeteminada respecto a las puntas de las cerdas del cepillo. Por ejemplo, un dispositivo
descrito en la solicitud de patente japonesa puesta a disposicion del publico n® H7-108415 corresponde al dispositivo
anterior.

El dispositivo de eliminacion de virutas hace necesario el elemento de tope que posiciona el cepillo, y la unidad de
fijacién la cual presenta una configuracién complicada, que incuye un cilindro de bloqueo que es una unidad que fija
el elemento de soporte de cepillos. Ademas, puesto que el cepillo siempre es empujado e impulsado contra la hoja
de sierra por el muelle, es necesario retirar el cepillo a una posiciéon donde no interfiera con la sustitucion de las
hojas de sierra cuando las hojas de sierra son sustituidas, y fijar el cepillo en que esa posicion por medio de la
unidad de fijacion. Existe el problema de que, dado que hay un cepillo, las virutas pemmanecen en un lado en el cual
el cepillo no hace contacto.

Un objetivo de la invencion es un dispositivo de eliminacion de virutas en una sierra de cinta que tenga una
excelente capacidad de arranque de la viruta que no requiera un elemento de tope para posicionar un cepillo en una
posiciéon de arranque de la viruta, y una unidad de fijacion que sostenga el cepillo en una posicion de retirada, y que
pueda reducir el resto de viruta.

De acuerdo con la presente invencion dicho objetivo se resuelve con el dispositivo de eliminacién de virutas segun
las caracteristicas de la reivindicacion independiente 1. Realizaciones preferidas se fijan en las reivindicaciones
dependientes.

Por consiguiente, un primer aspecto proporciona un dispositivo de eliminacién de virutas en una sierra de cinta que
elimina, utilizando un cepillo, virutas adheridas a una hoja de la sierra de cinta que gira mientras se enrolla alrededor
de una rueda de accionamiento y una rueda accionada sostenidas de manera giratoria mediante una carcasa de la
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hoja de sierra, incluyendo el dispositivo de eliminacion de viruta: un par de cuerpos de soporte de cepillos que
sostienen de manera giratoria un eje de cepillo que tiene un cepillo que puede entrar en contacto con ambas
superficies laterales de una punta de la hoja de la sierra de cinta de manera que el eje del cepillo puede girar y
accionar; un mecanismo de rotacion y accionamiento que gira y acciona simultdneamente el par de ejes de cepillo
sostenidos de manera giratoria por el par de cuerpos de soporte de cepillos; y una unidad de empuje y eliminacién
que puede empujar los cuerpos de soporte de cepillos en una direccion acercandose a la hoja de lasierra de cinta y
en una direccién alejandose de la hoja de la sierra de cinta, en el que el cuerpo de soporte de cepillos y el eje de
cepillo estan dispuestos de manera que pueden oscilar en la direccién acercandose a la hoja de la sierra de cinta y
en la direccién alejandose de la hoja de la sierra de cinta, y el cepillo queda intercalado con una fuerza de presion
sustancialmente constante respecto a la hoja de la sierra de cinta.

Un segundo aspecto proporciona el dispositivo de eliminacién de virutas en la sierra de cinta de acuerdo con el
primer aspecto, que induye, ademas, un detector de desgaste que detecta una reduccién del didmetro del cepillo
provocado por el desgaste como una variacién del cuerpo de soporte de cepillos en una direccién acercandose a la
hoja de la sierra de cinta.

Un tercer aspecto proporciona el dispositivo de eliminacion de virutas en la sierra de cinta de acuerdo con el primer o
el segundo aspecto, en el que el detector de desgaste incluye: unas palancas de empuje que se extienden desde el
par de cuerpos de soporte de cepillos hacia la hoja de la sierra de cinta; unos ejes a detectar que estan acoplados a
las palancas de empuje y que pueden oscilar en paralelo al eje del cepillo; y una unidad de deteccidon y empuje que
dispone los ejes a detectar en contacto con las palancas de empuje, el detector de desgaste detecta el movimiento
de uno o ambos de los ejes a detectar y detecta el desgaste del cepillo.

Un cuarto aspecto proporciona el dispositivo eliminacién de virutas en la sierra de cinta de acuerdo con cualquiera
del primer al tercer aspecto, en el que un sentido de giro en un lado donde el par de cepillos dispuestos en el par de
ejes de cepillo entran en contacto con la hoja de la sierra de cinta esta indinado en una direccidon hacia delante y
hacia abajo respecto a una direccién de marcha de la hoja de la sierra de cinta, y el cepillo gira desde un lado de la
raiz de la hoja hacia un lado de la punta de la hoja de la sierra de cinta, eliminando de este modo la viruta de la hoja
de lasierra de cinta.

Un quinto aspecto proporciona el dispositivo eliminacion de virutas en la sierra de cinta de acuerdo con cualquiera
del primer al cuarto aspecto, en el que el mecanismo de giro y accionamiento incuye: un par de engranajes conicos
de accionamiento opuestos a un extremo de un eje de accionamiento de rotacién principal que gira y es accionado
por un motor de accionamiento; un par de segundos ejes de accionamiento en rotacidn que giran y son accionados
en sentidos opuestos entre si a través de un par de engranajes cénicos accionados que engranan con el par de
engranajes conicos de accionamiento, cruzandose el par de segundos ejes de accionamiento de rotacion con el gje
principal de accionamiento en rotacién en angulos rectos; y una junta universal que conecta el par de segundos ejes
de accionamiento en rotacion y el par de ejes de cepillo que estan sostenidos de manera giratoria por el par de
cuerpos de soporte de cepillos de manera que el par de segundos ejes de accionamiento en rotacion y el par de ejes
de cepillo pueden oscilar en una direccion acercandose a la hoja de la sierra de cinta y en una direccion alejandose
de la hoja de la sierra de cinta.

Un sexto aspecto proporciona el dispositivo eliminacion de virutas en la sierra de cinta de acuerdo con cualquiera del
primer al quinto aspecto, en el que la unidad de empuje y eliminacién incluye: unos ganchos de muelle que van
dispuestos, respectivamente, en los cuerpos de soporte de cepillos y una carcasa que incormora los ejes de
accionamiento en rotacidon principales y el segundo eje de accionamiento en rotacién en el lado de la hoja de la
sierra de cinta, y en posiciones alejadas de un centro de giro de la junta universal; y unos muelles de tensidon que se
disponen elasticamente entre el gancho de muelle en el lado de la carcasa y el gancho de muelle en el lado del
cuerpo de soporte de cepillos.

De acuerdo con el dispositivo de eliminacion de virutas en la sierra de cinta basado en el primer a sexto aspecto, el
par de cepillos quedan intercalados desde ambos lados de la hoja de la sierra de cinta con una fuerza de presion
sustancialmente constante, y el cepillo se pone en contacto y gira desde el lado de la raiz de la hoja hacia el lado de
la punta de la hoja. Con esto, es posible eliminar eficazmente las virutas adheridas a una parte de la garganta de la
hoja de la sierra de cinta. No se requieren un elemento de tope que coloque el cepillo en una posicidn de eliminacion
de la viruta ni una unidad de fijacion que sostenga el cepillo en una posicién retirada.

Cuando uno o ambos de los cepillos se desgastan hasta su uso limite, esto se detecta como una variacién en una
direccion en la que el cuerpo de soporte de cepillos se acerca a la hoja de la sierra de cinta por la reduccion del
diametro del cepillo, y puede detectarse el desgaste del cepillo.

BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS
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La figura 1 es un diagrama explicativo frontal conceptual y esquematico de una sierra de cinta lateral, de acuerdo
con una realizaciéon de la presente invencion;

La figura 2 es un diagrama explicativo frontal conceptual y esquematico de una vista del lado derecho de la figura 1;
La figura 3 es un diagrama explicativo ampliado de partes relevantes de la presente invencién en la figura 1;

La figura 4 es una vista lateral derecha de la figura 3;

La figura 5 es una vista en planta de la figura 3;

La figura 6 es un diagrama explicativo de las partes relevantes que se muestran en la figura 4;

La figura 7 es un diagrama segun una flecha VIl de la figura 6;

La figura 8 es una seccion transversal segun una linea VIII-VIII de la figura 6;

La figura 9 es una seccién transversal segun una linea IX-IX de la figura 6;

La figura 10 es una seccion transversal segin una linea X-X de la figura 9;

La figura 11 es un diagrama segun una flecha Xl de la figura 9;

La figura 12 es una seccion transversal segun una linea XlI- Xl de la figura 11;

La figura 13 es una seccion transversal segin una linea XllI- X1l de la figura 11;

La figura 14 es una seccion transversal segin una linea XIV-XIV de la figura 9;

La figura 15 es un diagrama tomado segun una flecha XV de la figura 14;

La figura 16 es una vista lateral derecha de la figura 14;y

La figura 17 es un diagrama explicativo detallado de una parte de deteccion mostrada en la figura 6.

Se explicaran unas realizaciones de la presente invencion con referencia a los dibujos.

La figura 1 muestra una sierra de cinta lateral 1 que tiene un dispositivo de eliminacion de virutas en una sierra de
cinta de acuerdo con la presente invencion, como ejemplo de sierra.

La sierra de cinta lateral 1 induye una estructura de base en forma de caja 3. La estructura de base 3 incluye, ensu
superficie superior, una etapa de disponer el material a cortar (no mostrado) para disponer un materal a cortar W
desde un lado trasero de una hoja de papel en la sierra de cinta 1, y una etapa de recepcion de producto la cual se
describira mas adelante (véase la figura 3) para sostener un producto que se corta con la sierra de cinta lateral 1.

La etapa de disponer el material a cortar (no mostrada) incluye un dispositivo de tornillo de banco 5 que incluye una
mordaza de tornillo fija 5F y una mordaza de tomillo mévil 5M que pueden quedar dispuestas de modo que el
material a cortar W quede intercalado entre las mismas y las cuales quedan opuestas entre si. Dado que el
dispositivo de tomillo de banco 5 presenta una configuracién general y bien conocida, se omitira la explicacién
detallada del dispositivo de tornillo de banco 5.

Un par de postes de guia izquierdo y derecho 7L y 7R emergen de la estructura de base 3. Los extremos superiores
de los postes de guia 7L y 7R estan conectados solidarios entre si a través de un elemento de conexiéon 9 para
mejorar la fuerza y mantener el paralelismo de los postes de guia 7L y 7R. Unos casquillos de deslizamiento
cilindricos 11L y 11R estan montados de manera movil verticalmente sobre los postes de guia izquierdo y derecho
7L y 7R, y unos soportes de rueda derecha e izquierda 13L y 13R estan fijados de manera solidaria a los lados
exteriores derecho e izquierdo y los casquillos de deslizamiento derecho e izquierdo 11L y 11R mediante soldadura
o similar.

Los soportes de las ruedas izquierda y derecha 13L y 13R estan inclinados de manera que su parte superior queda
dispuesta en un lado trasero (las partes superiores quedan dispuestas en un lado trasero de la figura 1). Las partes
inferiores de los casquillos deslizantes 11L y 11R y las partes inferiores de los soportes de las ruedas izquierda y
derecha 13L y 13R estan conectados solidarios de un elemento de viga 14 que es largo en una direccion lateral. El
elemento de viga 14 y los soportes de las ruedas izquierda y derecha 13L y 13R constituyen una carcasa de la hoja
de sierra que sostiene de manera giratoria una rueda de accionamiento y una rueda accionada las cuales se
describiran mas adelante. El elemento de viga 14 y los soportes de las ruedas 13L y 13R tienen forma de C cuyos
lados superiores estan abiertos, y sus alturas pueden contenerse.

El soporte de la rueda 13R presenta una doble estructura que tiene un soporte superior 13A y un soporte inferior
13B. Una rueda de accionamiento 17 queda sostenida de manera giratoria entre el soporte superior e inferior 13A 'y
13B a través de un €je de rotacién 15 cuyos extremos opuestos quedan sostenidos por el soporte superior 13A e
inferior 13B, respectivamente. La rueda de accionamiento 17 gira por medio de un motor M (véase las figuras 3 y 4)
montado en el soporte de la rueda 13R.

Una rueda accionada 21 queda sostenida de manera giratoria en el soporte de la rueda izquierda 13L a través de un
eje de rotacion 19. Una hoja de sierra de cinta anular 23 esta enrollada alrededor de la rueda accionada 21 y la
rueda de accionamiento 17. En el soporte de la rueda 13L va montada una unidad de la aplicacién de tensién 25 que
mueve la rueda accionada 21 acercandose y alejandose de la rueda de accionamiento 17 y que aplica tension ala
hoja de la sierra de cinta anular 23.
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La unidad de aplicacion de tensiéon 25 mueve un bloque de soporte (no mostrado), que sostiene el eje de rotacion
19, acercandose y alejandose de la rueda de accionamiento 17, aplicando de este modo tensién a la hoja de la
sierra de cinta 23. Por ejemplo, la unidad de aplicacién de tensidon 25 es un cilindro hidraulico o un mecanismo de
tornillo. Como que la unidad de aplicacién de tension 25 de este tipo es bien conocido, se omitira una mayor
explicacion detallada de la unidad de aplicacidn de tension 25.

Se dispone un accionador de movimiento vertical 27 (véase figura 2), tal como un cilindro hidraulico, para mover
verticalmente la carcasa de la hoja de sierra. Un émbolo 27P del actuador de movimiento vertical 27 estd conectado
a una parte de la estructura de base 3. Un cuemo del cilindro estd conectado de manera solidaria al casquillo
deslizante 11R (los detalles de la configuracién de conexién no se ilustran). El actuador que mueve verticalmente la
carcasa de la hoja de sierra no se limita al cilindro hidraulico y puede emplearse también un mecanismo de tornillo
de bola que gire por medio de un motor.

Tal como se muestra en la figura 2, la rueda de accionamiento 17 y la rueda accionada 21 estan inclinadas en la
direccion longitudinal, de manera que las partes superiores de la rueda de accionamiento 17 yla rueda accionada 21
se encuentran en el lado trasero (lado derecho en la figura 2) de los postes de guia 7L y 7R, y las partes inferiores
de la rueda de accionamiento 17 y la rueda accionada 21 se encuentran en el lado delantero (lado izquierdo en la
figura 2) de los postes de guia 7L y 7R segun se ve desde un lado en la direccién lateral.

Las intersecciones O entre ejes S de la rueda de accionamiento 17 y la rueda accionada 21 y las lineas centrales L
de las ruedas 17 y 21 en la direcciéon a lo ancho segun como se ve desde el lado se encuentran situadas en
posiciones que son sustancialmente iguales a las anchuras de los postes de guia 7L y 7R en la direccion longitudinal
o situadas dentro de la anchura segun se ve desde el lado.

Por lo tanto, una parte operativa superior recta 23U de la hoja de lasierra de cinta anular 23 enrollada alrededor de
la rueda de accionamiento 17 yla rueda accionada 21 se encuentra en el lado trasero del par de postes de guia 7L y
7R, y una parte operativa inferior recta 23L de la hoja de la sierra de cinta anular 23 se encuentra en la parte
delantera de los postes de guia 7L y 7R. Para cortar el material W mediante la parte operativa superior 23U, la
carcasa de la hoja de sierra induye una guia de hoja de sierra en movimiento (no mostrada) y una guia de la hoja de
sierra estacionaria 24 (véase figuras 3 y 5) para retorcer hoja de la sierra de cinta de manera que una punta de la
hoja de la sierra de la parte operativa superior 23U quede orientada verticalmente hacia abajo. Incluso si la carcasa
de la hoja de sierrase eleva hasta la posicidon superior, la parte operativa inferior 23L de la hoja de la sierra de cinta
anular 23 queda situada mas baja que una superficie de soporte del material a cortar del dispositivo de tornillo de
banco 5.

Para desviar holguras entre los postes de guia 7L y 7R y los casquillos de deslizamiento 11L y 11R hacia una
direccion, es decir, para anular la holgura de los postes de guia 7L y 7R en la parte trasera (lado derecho de la figura
2) en los lados superiores de los casquillos de deslizamiento 11L y 11R y una holgura de los postes de guia 7L y 7R
en la parte delantera (lado izquierdo en la figura 2) en los lados inferiores de los casquillos de deslizamiento 11L y
11R, se dispone un baricentro de la carcasa de la hoja de sierra en el lado delantero (lado inferior diagonal) de la
carcasa de la hoja de sierra.

Con la configuracion anterior, la rueda de accionamiento 17 se gira y la carcasa de la hoja de sierra se baja,
cortando de este modo una pieza de trabajo W intercalada vy fijada por el dispositivo de tornillo de banco 5 por la
parte en funcionamiento 23U.

Para cortar la pieza de trabajo W, tal como se ha descrito anteriomente, si la unidad de aplicacion de tensiéon 25
mueve la rueda accionada 21 alejandola de la rueda de accionamiento 17 para aplicar una gran tensién a la hoja de
la sierra de cinta 23, su fuerza de reaccion la reciben los postes de guia izquierdo y derecho 7L y 7R a través de los
soportes de las ruedas izquierda y derecha 13L y 13R y los casquillos de deslizamiento izquierdo y derecho 11L y
11R.

Por lo tanto, la tensién de la hoja de la sierra de cinta 23 puede aumentar en gran medida en comparaciéon con una
configuracion convencional, el corte de flexion en el momento de una operacion de corte pesado a alta velocidad
puede suprimirse, y puede llevarse a cabo una operacion de corte pesado con precision y de una manera eficiente.
En ofras palabras, con la configuracion anterior puede simplificarse una configuracién de la carcasa de la hoja de
sierra que soporte la rueda de accionamiento 17 y la rueda accionada 21 y puede reducirse su peso y puede
aumentarse su rigidez.

El baricentro se dispone en el lado delantero de la carcasa de la hoja de sierra, y las holguras entre los lados
traseros de las partes superiores de los postes de guia 7L y 7R y los lados traseros de las partes superiores de los
casquillos de deslizamiento 11L y 11R se ponen y se mantienen en cero. Por lo tanto, cuando la parte de
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funcionamiento superior 23U de la hoja de la sierra de cinta anular 23 entra en contacto con la pieza de trabajo W'y
se inicia la operacion de corte de la pieza de trabajo W, los casquillos de deslizamiento 11L y 11R pueden deslizar
verticalmente sin dificultades respecto a los postes de guia 7L y 7R sin generar impactos debido a la existencia de
las holguras entre los postes de guia 7L y 7R y los casquillos de deslizamiento 11L y 11R.

Las figuras 3 y 4 muestran una posicion de montaje de un dispositivo de eliminacion de viruta 30 que es una parte
relevante de la presente invenciéon. Tal como se muestra claramente en la figura 3, el dispositivo de eliminacion de
viruta 30 se encuentra situado en una parte sustancialmente intermedia entre la rueda de accionamiento 17 yla guia
de la hoja de sierra estacionaria 24 dispuesta en la parte de funcionamiento superior 23U de la hoja de la sierra de
cinta anular 23, y el dispositivo de eliminaciéon de viruta 30 esta fijado a la carcasa de la hoja de sierra junto con la
guia de la hoja de sierra 24. La guia de la hoja de sierra 24 se encuentra dispuesta en una posicion por encima y
ligeramente hacia la derecha de la mordaza de tornillo fija 5F (véase las figuras 3 y5).

El dispositivo de eliminacion de viruta 30 incluye unos cepillos 31 (L y R), tal como un par de cepillos de alambre,
que pueden disponerse de manera que ambos lados de una punta de la hoja de la parte de funcionamiento superior
23U de la hoja de la sierra de cinta anular 23 quedan intercalados. Los cepillos 31 (L yR) giran en sentidos opuestos
entre simediante un motorreductor de accionamiento de los cepillos 33.

La direccion de giro en la que el par de cepillos 31 (L y R) quedan en contacto con la parte de funcionamiento
superior 23U de la hoja de la sierra de cinta anular 23 se configura de manera que la direccion de giro esta inclinada
en las direcciones hacia adelante y hacia abajo aproximadamente 20 grados respecto a una direccién de marcha RD
de la parte de funcionamiento superior 23U (véanse las figuras 3 y 5). En la figura 5, un simbolo de referencia RL
representa una linea de funcionamiento de la hoja de sierra.

Es decir, los ejes Z1 de los cepillos 31 (L y R) estan inclinados respecto a una direccion vertical (perpendicular) VL
hacia la direccion de marcha de la parte de funcionamiento superior 23U de la hoja de la sierra de cinta anular 23 un
angulo 61 (entre 0° y aproximadamente 20°) (figura3). Los ejes Z1 de los cepillos estan indinados respecto a la
direccion vertical VL hacia la direccién longitudinal un angulo 62 (entre 0° y aproximadamente 20°) (véase figura 4)
de acuerdo con un angulo de torsién de la hoja de sierra de la parte de funcionamiento superior 23U entre la guia de
la hoja de sierra 24 yla rueda de accionamiento 17.

Es preferible que el angulo 61 y el angulo 62 puedan variarse libremente de acuerdo con el angulo de torsion de la
hoja de sierra provocado por un angulo de ataque y un angulo de alivio de la hoja de la hoja de sierra y la posicién
de montaje del dispositivo de eliminacion de viruta.

El dispositivo de eliminacion de viruta 30 estd montado en la carcasa de la hoja de sierra a través de una carcasa del
motor 35 sobre la cual va montado el motorreductor 33 que acciona los cepillos 31 (L yR).

Con esta configuracion, los cepillos 31 (L y R) se ponen en contacto y giran desde un lado de la punta de hoja hacia
un lado de la raiz de la hoja de la sierra de cinta, y la viruta adherida a la parte de garganta de la hoja de sierra
puede eliminarse eficazmente.

Con referencia a las figuras 6 a 16, el dispositivo de eliminacion de viruta 30 incluye una carcasa 39 (figura 4) que
esta acoplada de manera solidaria a una carcasa del motor 35 a través de una pluralidad de tornillos 37. Tal como
se muestra en la figura 14, la carcasa 39 incluye un eje de accionamiento en rotaciéon principal 43, cuyos dos
extremos quedan sostenidos en rotacion por unos cojinetes 41. Uno de los extremos del eje de accionamiento en
rotacion principal 43 esta acoplado a un eje de salida 45 del motorreductor 33 a través de un acoplamiento 47.

La carcasa 39 esta formada con un par de salientes 39T que se extienden en una direccion perpendicular al eje de
accionamiento en rotacion principal 43. Unos segundos eje de accionamiento en rotacion 47 (A y B) que se
extienden en paralelo a la direccidn de interseccién con el eje de accionamiento en rotacién principal 43 en angulos
rectos quedan sostenidos en rotacion en el par de salientes 39T mediante unos cojinetes 49.

Un par de engranajes conicos de accionamiento opuestos entre si 51 (Ay B) estdn montados en ambos extremos
del eje de accionamiento en rotacion principal 43. Los extremos de los segundos ejes de accionamiento en rotacién
47 (A y B) en el lado del eje de accionamiento en rotacion principal 43 incluyen engranajes cénicos accionados 53 (A
y B) que engranan con los engranajes conicos de accionamiento 51.

Los otros extremos de los ejes de los cepillos 59 (A y B), provistos en los extremos de sus puntas de cepillos
desmontables 57 (A 'y B), estan conectados a los otros extremos de los segundos ejes de accionamiento en rotacién
47 (A 'y B) a través de juntas universales 55 de manera que los otros extremos de los ejes de los cepillos 59 (A 'y B)
pueden girar del orden de aproximadamente 90 grados, que es una gama flexible de juntas universales 55. Los
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cepillos 57 (Ay B) se fijan a los extremos de las puntas de los ejes de los cepillos 59 (A y B) mediante unas tuercas
de mariposa 60.

Tal como se muestra claramente en las figuras 6,9, 11 y 14, los ejes de los cepillos 59 (A 'y B) estan sostenidos en
rotacién mediante unos cuemos de soporte de cepillos 61 (A y B). Los cuemos de soporte de los cepillos 61 (A'y B)
estan acoplados a unas placas articuladas 63 (Ay B) que van montadas en una superficie lateral de la carcasa 39
(lado izquierdo en la figura 9) a través de unos pasadores de bisagra 65 de manera que los cuerpos de soporte de
los cepillos 61 (A 'y B) pueden girar del orden de aproximadamente 90°. Una posicidon de cada uno de los pasadores
de bisagra 65 esta configurada de manera que el centro de giro de la junta universal 55 y el centro de giro del
pasador de bisagra 65 son coaxiales entre si.

La carcasa 39 que incorpora el eje de accionamiento en rotacidon principal 43 y los segundos de ejes de
accionamiento en rotacién 47 (A y B) y los cuerpos de soporte de los cepillos 61 (A y B) estan provistos,
respectivamente, de unos ganchos de muelle 67 (A y B) que se encuentran situados en el lado de la parte de
funcionamiento superior recta 23U en la hoja de lasierra de cinta 23 y estan separados del centro de giro de la junta
universal 55, yen los ganchos de muelle 67 (A yB) hay montados unos muelles de traccion 69 (unidades de empuje
yeliminacion).

Con la configuracion anterior, tal como se muestra en la figura 11, cuando el muelle de traccién 69 se encuentra
situado sustanciaimente en paralelo a la hoja de la sierra de cinta 23U, los muelles de traccion 69 aplican a los
cepillos 57 (A y B) una fuerza de empuje en sentido horario y en sentido antihorario, y los cepillos 57 (A y B) son
empujados por ambas superficies laterales de la hoja de la sierra de cinta 23U con una fuerza sustancialmente
constante.

Cuando la hoja de la sierra de cinta 23 o los cepillos 57 (A y B) tienen que ser sustituidos, si un operario gira el
cuerpo de soporte de los cepillos 61B en sentido antihorario contra la fuerza de empuje en sentido horario por
ejemplo, y si una linea que atraviesa los centros del gancho de muelle 67A y el gancho de muelle 67B supera un
punto (punto muerto) que pasa por el centro de giro del pasador de bisagra 65 del cuerpo de soporte los cepillos
61B, el cepillo 57B es empujado en el sentido hacia la derecha y vuelve hacia una posicion mostrada con lineas
discontinuas en la figura 11, es decir, hasta un rango de giro pemisible (aproximadamente 90 °) de la junta universal
55, y el cepillo 57B se mantiene en esa posicién. En el caso del cepillo 57A, puede entenderse facilmente que el
cepillo 57A se acciona en sentido contrario al del cepillo 57B.

Con referencia a la figura 17, un sensor que detecta estados de desgaste de los cepillos 57 (Ay B), por ejemplo, un
sensor de proximidad 71, se encuentra fijado a un soporte 73 fijado a la carcasa 39 en el lado (lado izquierdo en la
figura 9) de la carcasa 39 sobre la cual se montan las placas articuladas 63 (A yB).

Un eje a detectar 81 va soportado de manera giratoria por un cuerpo de soporte del eje a detectar en forma de U 79
el cual esta formado solidario de un soporte 77 en la carcasa 39 de manera que el eje a detectar 81 puede girar para
acercarse yalejarse de un detector del sensor de proximidad 71.

Un anillo de retenciéon 83 va montado en el gje a detectar 81 situado en el interior de una parte en foma de U del
cuerpo de soporte del eje a detectar 79. Un muelle de compresion 85 (unidad de empuje y deteccion) que empuja el
eje a detectar 81 en un sentido alejandose del detector del sensor de proximidad 71 esta dispuesto de manera
elastica entre el anillo de retencién 83 y el cuemo de soporte del eje a detectar 79 en el lado del sensor de
proximidad 71.

En el estado descrito anteiomente, en el que el muelle de compresion 85 esta montado elasticamente, un extremo
del eje a detectar 81 se extiende hacia la posicion cerca del rango de deteccion del sensor de proximidad 71, y el
otro extremo se extiende hacia una posicion fuera del cuempo de soporte del eje a detectar en forma de U 79, y el
otro extremo induye una parte de acoplamiento de garra 81D que es mayor que un diametro del eje a detectar 81.
Un anillo de retencion 87 para restringir la posicion de retorno del eje a detectar 81 estd montado sobre el eje a
detectar 81 que se encuentra situado fuera de la parte en forma de U del cuerpo de soporte del eje a detectar 79.

En la configuracion anterior, el eje a detectar 81 siempre es empujado por el muelle de compresiéon 85 en una
direccion alejandose del sensor de proximidad 71, y el anillo de retencién 87 del eje a detectar 81 se acopla al
cuerpo de soporte del eje a detectar 79 de manera que el espacio entre el eje a detectar 81 y el sensor de
proximidad 71 se mantiene en un valor determinado. Por ejemplo, el espacio en esta realizacion se mantiene en 3,0
mm.

Unos elementos de tope 89 que se extienden en paralelo a los segundos ejes de accionamiento en rotacion 47 (Ay
B) estan fijos a las superficies laterales de los cuerpos de soporte de los cepillos 61 (Ay B) en el lado de la hoja de
la sierra de cinta 23U por medio de unos pemos 90. En las placas articuladas 63 (A y B) se insertan por roscado
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unos tornillos de ajuste 91 que pueden apoyarse contra unos extremos de los elementos de tope 89 en el lado de los
segundos ejes de accionamiento en rotacién 47 (AyB).

El elementos de tope 89 estan provistos respectivamente de manera solidaria de unas palancas de empuje 93 que
se extienden hacia la hoja de la sierra de cinta 23U. Un tornillo de fijaciéon 95 acoplado a la parte de acoplamiento de
la garra 81D del eje a detectar 81 se dispone en la palanca de empuje 93 de manera que puede regularse una
posicién del tornillo de fijacion 95.

Con esta configuracion, cuando se utiliza uno o ambos cepillos 57 (A 'y B), los cepillos 57 (A'y B) se mueven hacia la
hoja de la sierra de cinta 23U por la fuerza de empuje del muelle de traccién 69, y al mismo tiempo, el tornillo de
fijacién 95 acoplado a la parte de enganche de la garra 81D del eje a detectar 81 empuja el eje a detectar 81.

Con la configuraciéon descrita anteriomente, la posicion del elemento de tope 89 se ajusta adecuadamente mediante
el tornillo de ajuste 91, y la fuerza de presion de los cepillos 57 (Ay B) contra la hoja de la sierra de cinta anular 23
puede mantenerse yregularse en un valor constante.

La posicidn del sensor de proximidad 71 esta configurada de manera que el espacio entre el eje a detectar 81 y el
sensor de proximidad 71 entra en el rango de deteccion cuando uno o ambos cepillos 57 (A y B) se desgastan hasta
su limite de uso, de manera que el programa de sustitucién de los cepillos 57 (A y B) puede detectarse
automaticamente.

En el momento de la operacién de corte, los cepillos 57 (A y B) se mantienen en un estado en el que son
presionados contra ambos lados de la hoja de la sierra de cinta 23U por la fuerza de empuje del muelle de traccion
69 bajo una fuerza de presién constante. Por lo tanto, no se requiere particulammente un elemento de tope para
posicionar el cepillo en la posicidn de eliminacién de viruta.

APLICABILIDAD INDUSTRIAL

La configuracién del dispositivo de eliminacion de viruta en la sierra de cinta basado en la presente invencion puede
aplicarse a cualquier sierra de cinta lateral, sierra de cinta vertical, sierra circular, y sierra para metales.
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REIVINDICACIONES

1. Dispositivo para eliminar viruta en una sierra de cinta que elimina, utilizando un cepillo, virutas adheridas a una
hoja de sierra de cinta (23) que gira mientras se enrolla alrededor de una rueda de accionamiento y una rueda
accionada sostenida en rotacién por una carcasa de la hoja de sierra, comprendiendo el dispositivo para eliminar
viruta:

un par de cuerpos de soporte de cepillos (61 AB) que sostienen en rotacion un eje de cepillo (59 AB) que tiene un
cepillo (57 AB) que puede entrar en contacto con ambas superficies laterales de una punta de la hoja de la sierra de
cinta (23);

un mecanismo de rotacién y accionamiento que simultdneamente gira y acciona el par de cepillos, en el que el gje
de cepillo (59 AB) puede girar y accionar, y el mecanismo de rotacidon y accionamiento simultaneamente gira y
acciona el par de ejes de cepillo (59 AB) sostenidos de manera giratoria por el par de cuerpos de soporte de los
cepillos (61 AB), caracterizado por el hecho de que dicho mecanismo de rotacion y accionamiento comprende un
motorreductor de accionamiento de los cepillos (33) para girar los ejes de cepillos (59 AB);

se dispone una unidad de empuje y eliminacion que puede empujar los cuermpos de soporte de los cepillos (61 AB)
en una direccién acercandose a la hoja de la sierra de cinta (23) con una presion substancialmente constante y
puede empujar los cuerpos de soporte de los cepillos (61 AB) en una direccidn alejandose de la hoja de la sierra de
cinta (23);y

se dispone un detector de desgaste que detecta una reduccién del didmetro del cepillo (57 AB) producido por el
desgaste como una variacion del cuerpo de soporte de los cepillos (61 AB) en una direcciéon acercandose a la hoja
de lasierra de cinta (23), en el que

el cuerpo de soporte de los cepillos (61 AB) y el eje de los cepillos (59 AB) estan dispuestos de manera que
pueden oscilar en la direccidn acercandose a la hoja de la sierra de cinta (23) y en la direccion alejdndose de la hoja
de lasierra de cinta (23), y

la hoja de la sierra de cinta (23) queda intercalada con una fuerza de presién sustancialmente constante respecto al
par de cepillos (57 AB), y

el detector de desgaste comprende un sensor de proximidad (71) y un eje a detectar (81), se establece una posicion
del sensor de proximidad (71) de manera que un espacio entre el eje a detectar (81) y un sensor de proximidad (71)
alcanza un rango de deteccion cuando uno o ambos cepillos (57 AB) estan desgastados hasta su limite de uso.

2. Dispositivo para eliminar viruta en una sierra de cinta de acuerdo con la reivindicacién 1, caracterizado por el
hecho de que el detector de desgaste comprende:

unas palancas de empuje (93) que se extienden desde el par de cuerpos de soporte de los cepillos (61 AB) hacia la
hoja de la sierra de cinta (23);

el eje a detectar (81) esta acoplado a las palancas de empuje (93) y puede oscilar en paralelo al eje de los cepillos
(59 AB) acercandose y alejandose del sensor de proximidad (71); y

una unidad de deteccion y empuje (85) que dispone siempre los ejes a detectar (81) en contacto contra las palancas
de empuje (93) y lejos del sensor de proximidad (71), en el que el sensor de proximidad (71) del detector de
desgaste detecta el movimiento de uno o ambos de los ejes a detectar (93) y detecta el desgaste del cepillo (57

AB).

3. Dispositivo para eliminar viruta en una sierra de cinta de acuerdo con la reivindicacién 2, caracterizado por el
hecho de que una direccidn de rotacion en un lado donde el par de cepillos (57 AB) dispuestos en el par de gjes de
cepillo (59 AB) entran en contacto con la hoja de la sierra de cinta (23) esta inclinada en una direccién hacia delante
y hacia abajo respecto a una direccion de marcha de la hoja de la sierra de cinta (23), y

el cepillo (57 AB) gira desde un lado de la raiz de la hoja hadia un lado de la punta de la hoja de la sierra de cinta
(23), eliminando asi la viruta de la hoja de la sierra de cinta (23).

4. Dispositivo para eliminar viruta en una sierra de cinta de acuerdo con la reivindicacion 3, caracterizado por el
hecho de que el mecanismo de rotacion y accionamiento comprende:

un par de engranajes conicos de accionamiento (51 A,B) opuestos a un extremo del eje de un eje de accionamiento
en rotacion principal (43) que gira y es accionado por un motor de accionamiento (33);

un par de segundos ejes de accionamiento en rotacion (47 AB) que giran y son accionados en sentidos opuestos
entre si a través de un par de engranajes conicos accionados (53 AB) que engranan con el par de engranajes
conicos de accionamiento (53 AB), cruzandose el par de segundos ejes de accionamiento en rotacion (47 AB) con
el eje de accionamiento en rotacion principal (43) en angulos rectos;y

una junta universal (55) que conecta el par de segundos ejes de accionamiento en rotacion (47 AB) y el par de gjes
de cepillo (59 AB) que estan sostenidos en rotacion por el par de cuemos de soporte de los cepillos (59 AB) de
manera que par de segundos ejes de accionamiento en rotacién (47 AB) y el par de ejes de los cepillos (59 AB)
pueden oscilar en una direccion acercandose a la hoja de la sierra de cinta (23) y en una direccion alejandose de la
hoja de la sierra de cinta (23).
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5. Dispositivo para eliminar viruta en una sierra de cinta de acuerdo con la reivindicacion 4, caracterizado por el
hecho de que la unidad de eliminacién y empuje comprende:

unos ganchos de muelle (67 A;B) que estan dispuestos, respectivamente, en los cuerpos de soporte de los cepillos
(61 AB) y una carcasa (39) que incorpora €l eje de accionamiento en rotacion principal (43) y los segundos ejes de
accionamiento en rotacion (47 AB) en el lado de la hoja de la sierra de cinta (23), y en posiciones alejadas de un
centro de giro de la junta universal (55); y

unos muelles de traccion (69) que se disponen elasticamente entre el gancho de muelle (67A) en el lado de la
carcasa y el gancho de muelle (67B) en el lado del cuerpo de soporte de los cepillos (61 A,B).
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