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ES 2550612 T3

Paraguas plegable automatico con un dispositivo de mango operable con seguridad
DESCRIPCION

La presente invencion se refiere a un paraguas plegable automatico, mas particularmente, a un dispositivo de mango
operable con seguridad para un paraguas plegable automatico.

Haciendo referencia a la Figura 1, un paraguas automatico convencional capaz de abrir y cerrarse de forma
automatica se describe en la Publicacion de Modelo de Utilidad taiwanés N° 354874 se muestra incluyendo un
armazon 1, un resorte de abertura 2 montado en un eje central 101 del armazén 1, una empufadura 3 montada en
un extremo inferior del eje central 101, una unidad de control 4 montada en la empufiadura 3, y un mecanismo de
transmision 5 que acopla la empufiadura 3 al armazon 1. El armazon 1 incluye el eje central 101, que tiene una
pluralidad de secciones de eje telescépicas, un cubo superior 102 asegurado sobre un extremo superior del eje
central 101, un rodete 103 montado de forma deslizante en el eje central 101, y una pluralidad de varillas 104
montadas de forma pivotante entre el cubo superior 102 y el rodete 103. La unidad de control 4 tiene una palanca
desviada 401 montada de forma pivotante en la empufiadura 3, y un botén 402 que puede funcionar para mover la
palanca 401 de tal manera que, cuando el eje central 101 se pliega telescépicamente, la palanca 401 se lleva para
acoplarse a una seccion de eje superior 101", y de tal manera que, cuando se pulsa el botdn 402, la palanca 401 se
desacopla de la seccion de eje superior 101" de modo que las secciones de eje del eje central 101 se extienden
hacia arriba por medio del resorte de abertura 2, y el rodete 103 se mueve después hacia el cubo superior 102 por
medio del mecanismo de transmision 5 a fin de extender las varillas 104 para abrir el paraguas. Cuando se desea
cerrar el paraguas, se pulsa el boton 402, y un extremo inferior de la palanca 401 se lleva para mover una placa
desviada 403 a fin de liberar un elemento de retencién 501 del mecanismo de transmisién 5 de la placa desviada
403 para permitir, de ese modo, el movimiento hacia abajo del rodete 103 para colapsar las varillas 104.
Posteriormente, el eje central 101 se puede empujar hacia abajo y plegarse hasta que la seccién de eje superior 101"
alcance la palanca 401 y quede retenida por la misma.

Sin embargo, cuando de empuja hacia abajo el eje central 101 para plegar el mismo, el usuario necesita aplicar una
fuerza relativamente grande al eje central 101 para superar una accién de sesgo del resorte de abertura 2. Si el
usuario deja inadvertidamente que el paraguas deslice de su agarre durante el empuje, el eje central 101 se puede
extender y las varillas 104 se pueden extender al instante, lo que puede resultar en dafios en el paraguas y lesiones
al usuario y personas cercanas.

En la patente de Estados Unidos N° 5.992.433, se desvela un paraguas automatico de multiples pliegues que incluye
un dispositivo de control que tiene un botdn pulsador en forma de anillo que tiene un pestillo superior formado
integralmente que se acopla con un rodete para el bloqueo del rodete y un eje central en una position plegada, y que
se desacopla del rodete para abrir el paraguas cuando se pulsa el botdn pulsador, y un dispositivo de seguridad de
operacion anti-falsa que tiene un pestillo inferior que se acciona para cerrar el paraguas, proporcionando asi un
paraguas de abertura y cierre automaticos. Sin embargo, no hay medios para evitar la abertura indeseada del
paraguas cuando se pliegan los tubos telescépicos del eje central.

Un objeto de la presente invencion es proporcionar un dispositivo de mango operable con seguridad para un
paraguas plegable automatico que puede evitar la abertura indeseada del paraguas durante el plegado.

De acuerdo con la presente invencién, el dispositivo de mango operable con seguridad incluye una cubierta de
agarre que se acopla a un extremo inferior de una unidad de eje central telescépica, un bloque retenido que se
bloquea de forma liberable por la cubierta de agarre para tirar de un primer cordén de transmision de fuerza a fin de
mantener el paraguas en un estado abierto, un miembro de carrete que se monta de forma giratoria en la cubierta de
agarre, un segundo corddn de transmision de fuerza que se puede enrollar en el miembro de carrete y que se acopla
a uno de una muesca superior y el bloque retenido, un resorte helicoidal que se dispone en el miembro de carrete y
que puede acumular una fuerza de recuperacién con la primera y segunda potencias en respuesta a los giros horario
y antihorario del miembro de carrete, respectivamente, un botdn pulsador que se puede pulsar manualmente para
hacer un movimiento de carrera en relacién con la cubierta de agarre, un accionador que se mueve en respuesta al
movimiento de carrera del boton pulsador, y un mecanismo de retencién unidireccional que se dispone entre el
accionador y el elemento de carrete de tal manera que, cuando se aplica una fuerza de presion manualmente para
hacer que la unidad de eje central se desplace de una posicién extendida a una posicion plegada, y una vez que el
accionador se mueve en respuesta al movimiento de carrera del botén pulsador, se permite que el miembro de
carrete gire en la direccidon en sentido antihorario por la segunda potencia de la fuerza de recuperacion del resorte
helicoidal, y se evita que gire en la direccién en sentido horario a fin de mantener la unidad de eje central en
posicién, evitando de este modo la abertura indeseable del paraguas, que puede causar lesiones al usuario y
personas cercanas.

Otras caracteristicas y ventajas de la presente invencion se haran evidentes en la siguiente descripcion detallada de
las realizaciones preferidas de la invencion, con referencia a los dibujos adjuntos, en los que:

La Figura 1 es una vista en seccion de un paraguas plegable automatico convencional en un estado plegado;
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La Figura 2 es una vista en seccion de la primera realizacion preferida de un dispositivo de mango operable con
seguridad de acuerdo con presente invencidén cuando se incorpora en un paraguas plegable automatico;

La Figura 3 es una vista en secciéon ampliada de la primera realizacién preferida;

La Figura 4 es una vista en perspectiva en despiece de la primera realizacién preferida;

La Figura 5 es una vista en seccion que muestra el paraguas plegable automatico que incorpora la primera
realizacién preferida en un estado estirado;

La Figura 6 es una vista en seccion que muestra el paraguas plegable automatico que incorpora la primera
realizacién preferida en un estado colapsado;

La Figura 7 es una vista en seccion que muestra como se pliega el paraguas plegable automatico que incorpora
la primera realizacion preferida;

La Figura 8 es una vista en seccion que muestra el paraguas plegable automatico que incorpora la primera
realizacién preferida en un estado cuando una fuerza de presion aplicada manualmente a un eje del paraguas
durante una operacién de plegado se retira repentinamente del mismo;

La Figura 9 es una vista en perspectiva en despiece de la segunda realizacion preferida de un dispositivo de
mango operable con seguridad de acuerdo con presente invencion;

La Figura 10 es una vista en seccion de la segunda realizacion preferida cuando se incorpora en un paraguas
plegable automatico;

La Figura 11 es una vista en seccion de la tercera realizacion preferida de un dispositivo de mango operable con
seguridad de acuerdo con presente invencidén cuando se incorpora en un paraguas plegable automatico;

La Figura 12 es una vista en seccién que muestra como se pliega el paraguas plegable automatico que incorpora
la tercera realizacion preferida;

La Figura 13 es una vista en seccion ampliada de la tercera realizacion preferida de la Figura 12;

La Figura 14 es una vista en perspectiva en despiece de la cuarta realizacion preferida de un dispositivo de
mango operable con seguridad de acuerdo con presente invencion;

La Figura 15 es una vista en seccion de la cuarta realizacion preferida cuando se incorpora en un paraguas
plegable automatico;

La Figura 16 es una vista en seccién que muestra cémo se pliega el paraguas plegable automatico que incorpora
la cuarta realizacion preferida;

La Figura 17 es una vista en seccion ampliada de la cuarta realizacion preferida; y

La Figura 18 es una vista en seccion de la quinta realizacion preferida de acuerdo con la presente invencion
cuando se incorpora en un paraguas plegable automatico.

Antes de describir en mayor detalle la presente invencion, se debe sefalar que los mismos nuimeros de referencia se
han utilizado para denotar elementos similares en toda la memoria descriptiva.

Haciendo referencia a la Figura 2, la realizacion preferida de un dispositivo de mango operable con seguridad de
acuerdo con la presente invencion se adapta para su uso en un paraguas plegable automatico. El paraguas incluye
una muesca superior 400 que se extiende a lo largo de un eje longitudinal (L1) en una direccion axial, una unidad de
eje central 300, un rodete 500, un conjunto de varillas-y-extensores 600, un resorte de compresion 350, y un primer
corddn de transmision de fuerza 710. La unidad de eje central 300 incluye ejes tubulares superior, medio, e inferior
330, 320, 310 telescopicamente acoplados entre si. El eje tubular superior 330 tiene un extremo superior lateral 331
asegurado a la muesca superior 400 para moverse con el mismo de una posicién plegada (véase Figura 2) a una
posicion extendida (véanse Figuras 5y 6), y un segmento de guia de rodete 332 que se extiende desde el extremo
lateral superior 331 en la direccion axial. El eje tubular inferior 310 tiene un extremo inferior 311 distal de la muesca
superior 400. El rodete 500 se encamisa de forma deslizante en el segmento de guia de rodete 332. El conjunto de
varillas-y-extensores 600 interconecta de forma articulada la muesca superior 400 y el rodete 500 con el fin de
moverse de una posicion colapsada (véase Figura 2) a una posicion extendida (véase Figura 5) cuando el rodete
500 se desplaza de una posicion distal a una posicidon proxima en relacion con la muesca superior 400. El resorte de
compresion 350 se dispone dentro de la unidad eje central 300. El primer cordén de transmision de fuerza 710 tiene
un primer extremo de acoplamiento 711 que se mueve de forma tensada con la muesca superior 400, y un primer
segmento de corddn 712 que se extiende desde el primer extremo de acoplamiento 711 hasta el rodete 500, que se
enrolla en el rodete 500, y que se extiende ademas hacia arriba a través de la muesca superior 400 y después hacia
abajo dentro de la unidad de eje central 300 para terminar en un primer extremo de anclaje 713, que se mantiene en
una posicion tirada (véase Figura 2) cuando el rodete 500 esta en la posicion proximal, y que se retira a una posicion
liberada (véase Figura 6) para permitir que el rodete 500 se mueva a la posicién distal, llevando de este modo el
conjunto de varillas-y-extensores 600 a la posicion colapsada. Un miembro de restriccion tubular 420 se extiende
hacia abajo desde la muesca superior 400 y se dispone en la unidad de eje central 300.

Con referencia a las Figuras 2 a 4, el dispositivo de mango operable con seguridad de acuerdo con la presente
invencién se muestra para comprender una cubierta de agarre 200, un bloque retenido 720, un miembro de carrete
10, un segundo corddn de transmision de fuerza 20, un resorte helicoidal 30, un boton pulsador 45, un accionador
43, un mecanismo de retencion unidireccional, y un miembro de boton pulsador 800.

La cubierta de agarre 200 incluye paredes superior e inferior 201, 202 separadas entre si en la direccion axial para
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definir una unidad de camara que tiene camaras superior e inferior respectivamente proximas a las paredes superior
e inferior, y una pared del cilindro 203 interpuesta entre las mismas para rodear las camaras superior e inferior. La
camara superior se adapta para acomodar el extremo inferior 311 del eje tubular inferior 310.

El bloque retenido 720 tiene un extremo superior 721 adaptado para moverse con el primer extremo de anclaje 713
del primer corddn de transmision de fuerza 710, y un extremo inferior 722. El blogue retenido 720 se mueve entre
una primera orientacion, en la que el extremo inferior 722 se bloquea en una porcién de retencion 340 del eje tubular
inferior 310 de manera que el primer extremo de anclaje 713 se mantiene en la posiciéon tirada, y una segunda
orientacion, en la que el extremo inferior 722 se desacopla de la porcién de retencién 340 para permitir que el primer
extremo de anclaje 713 se retire a la posicion liberada.

El miembro de carrete 10 se monta de forma giratoria sobre un eje 230 en la cubierta de agarre 200 en la camara
posterior alrededor de un eje de enrollamiento (L2) que es transversal a la direccidon axial. EI miembro de carrete 10
incluye un cuerpo de cubo 13 que tiene una superficie de cubo exterior 131 que rodea el eje de enrollamiento (L2), y
una brida circundante 14 que se extiende radialmente y hacia fuera desde un borde periférico del cuerpo de cubo 13
para terminar en una superficie de reborde 15, y formar una superficie circunferencial exterior 11 que se orienta lejos
del cuerpo de cubo 13.

El segundo cable de transmisién de fuerza 20 tiene un segundo extremo de anclaje 22 que se acopla a y se mueve
con el extremo inferior 722 del bloque retenido 720, y un segundo extremo enrollable 21 que se asegura a, y se
puede enrollar tensamente en la superficie exterior del cubo 131 de tal manera que, como resultado del
desplazamiento del primer de extremo de anclaje 713 de la posicion tirada a la posicion liberada, y el
desenrollamiento del segundo cordon de transmision de fuerza 20, el segundo extremo enrollable 21 se lleva para
hacer un avance angular en una direccién en sentido horario.

El resorte helicoidal 30 es un resorte de voluta dispuesto en el miembro de carrete 10 y se configura de tal manera
que el resorte helicoidal 30 acumula una fuerza de recuperacién con una primera potencia que aumenta
gradualmente con el avance angular del segundo extremo enrollable 21 en la direcciéon en sentido horario. La
primera potencia se transforma en una segunda potencia reducida gradualmente que desvia el miembro de carrete
10 para hacerlo girar alrededor del eje de enrollamiento (L2) en una direccion en sentido antihorario.

El botén pulsador 45 se monta en la pared inferior 202, y se pulsa manualmente para hacer un movimiento de
carrera en relacion con la pared inferior 202 en la direccion axial.

El accionador 43 incluye un extremo presionado 431 configurado para moverse en respuesta al movimiento de
carrera del botdn pulsador 45 de una primera posicién a una segunda posicién, y un extremo de accionamiento 432
opuesto al extremo presionado 431.

El mecanismo de retencién unidireccional incluye una pluralidad de orificios de acoplamiento 12 que se forman en la
superficie circunferencial exterior 11 y que estan desplazados angularmente uno de otro alrededor del eje de
enrollamiento (L2), un dedo de retenciéon 41 que tiene un extremo de retencién 412 que se lleva para acoplar o
desacoplar uno de los orificios de acoplamiento 12 con el fin de quedar protegido de o permitir el giro del miembro
de carrete 10, y una extremo de transmision de fuerza 413 que se acciona por el extremo de accionamiento 432
para hacer que el extremo de retencion 412 se desacoplamiento de uno de los orificios de acoplamiento 12 cuando
el extremo presionado 431 se desplaza de la primera posicion a la segunda posiciéon, un primer miembro de
desviacion 42 que se dispone para desviar el extremo de transmision de fuerza 413 con el fin de llevar el extremo de
retencion 412 en acoplamiento con uno de los orificios de acoplamiento 12, y un segundo miembro de desviacion 42
que se dispone para desviar un saliente 433 del extremo presionado 431 a la primera posicion. El extremo de
accionamiento 432 y el extremo de transmision de fuerza 413 tienen, respectivamente, superficies de leva
configuradas para acoplarse entre si de manera que el movimiento de carrera del botén pulsador 45 en la direccién
axial da como resultado el movimiento del dedo de retencion 41 en una direccién transversal paralela al eje de
enrollamiento (L2).

Ademas, el dispositivo de mango operable con seguridad de acuerdo con esta realizacion comprende ademas una
palanca 40 que incluye un punto de apoyo 410 con un eje de apoyo que es transversal tanto a la direccion axial
como al eje de enrollamiento (L2), y una regién de alimentaciéon 411 y un extremo de peso 414 que estan en los dos
lados opuestos del punto de apoyo 410. El extremo de peso 414 se forma integralmente con el dedo de retencion 41
de tal manera que la presion de la regién de alimentacién 411 da como resultado el giro del extremo de peso 414
alrededor del eje de apoyo para hacer que el extremo de retencidon 412 se desacople de uno de los orificios de
acoplamiento 12.

El miembro de botéon pulsador 800 incluye botones botdn pulsadores superior e inferior 810, 840, un anillo retenido
820 se extiende transversalmente desde el boton pulsador superior 810 y se retiene en un orificio de retencién 510
formado en el rodete 500 a fin de retener el extremo lateral superior 331 en la posiciéon plegada, y un perno
presionando 830 que se extiende transversalmente desde el boton pulsador inferior 840.
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Como se muestra en las Figuras 2 y 5, cuando se desea abrir el paraguas, se pulsa el boton pulsador superior 810
de forma manual para que el anillo retenido 820 se desacoplamiento del orificio de retencién 510. El extremo lateral
superior 331 del eje tubular superior 330, junto con la muesca superior 400, se mueve de la posicion plegada a la
posicion extendida en virtud de una fuerza de desviacion del resorte de compresion 350, y el rodete 500 se ve
posteriormente obligado a moverse de la posicion distal a la posicién proxima, colocando de este modo el conjunto
de varillas-y- extensores 600 en la posicion extendida. En esta etapa, el bloque retenido 720 se retiene en la porcion
de retencion 340 y mantiene el primer cordén de transmision de fuerza 710 en la posicion tirada.

Como se muestra en la Figura 6, cuando se desea cerrar el paraguas, se pulsa el boton pulsador inferior 840 de
forma manual para que el perno de presion 830 mueva el bloque retenido 720 para hacer que el bloque retenido 720
se retire de la porcion de retencion 340 con el fin de permitir el movimiento del primer cordén de transmision de
fuerza 710 a la posicion liberada. Al mismo tiempo, la region de alimentaciéon 411 se mueve ara dar como resultado
el giro del extremo de peso 414 para permitir que el extremo de retencion 412 se desacoplamiento de uno de los
orificios de acoplamiento 12. En esta etapa, el conjunto de varillas-y-extensores 600 puede colapsarse, el rodete 500
se mueve a la posicion distal, y el primer extremo de anclaje 713 y el bloque retenido 720 se mueven hacia arriba y
quedan restringidos por el miembro tubular 420. Al mismo tiempo, el miembro de carrete 10 se hace girar en la
direccién en sentido horario por la segunda potencia de la fuerza de recuperacion del resorte helicoidal 30 para
desenrollar el segundo cordén de transmision de fuerza 20.

Haciendo referencia a la Figura 7, cuando se desea plegar el paraguas, se pulsa el botén pulsador 45 manualmente
para que el extremo de retencion 412 se desacoplamiento de uno de los orificios de acoplamiento 12, y una fuerza
de presion se aplica simultdneamente a la muesca superior 400 de forma que la unidad de eje central 300 se
desplaza de la posicion extendida a la posicion plegada contra la fuerza de desviacion del resorte de compresién
350, mientras que el miembro de carrete 10 se hace girar en la direccién en sentido antihorario por la primera
potencia de la fuerza de recuperacion del resorte helicoidal 30 para enrollar el segundo cordén de transmisién de
fuerza 20. El paraguas se coloca en el estado plegado como se muestra en la Figura 2 cuando el anillo retenido 820
se retiene en el orificio de retencion 510.

Durante el plegado del paraguas, si el usuario pierde involuntariamente el agarre del boton pulsador 45 y la muesca
superior 400, como se muestra en la Figura 8, debido a la disposicién del primer y segundo miembros de desviacion
42, 44, el extremo de retenciéon 412 se acopla con uno de los orificios de acoplamiento 12 para protegerse contra el
giro del miembro de carrete 10 a fin de restringir el movimiento del primer cordén de transmision de fuerza 710 y el
bloque retenido 720, manteniendo de este modo el rodete 500, la unidad de eje central 300, y el conjunto de varillas-
y-extensores 600 en posicion. Por lo tanto, la extensién indeseada y la abertura del paraguas, que pueden causar
lesiones al usuario o a personas cercanas, se pueden evitar.

Haciendo referencia a las Figuras 9 y 10, se muestra la segunda realizacion preferida de un dispositivo de mango
operable con seguridad de acuerdo con presente invencion que es similar a la primera realizacién en su
construccion. En la segunda realizacion, el botén pulsador 45 se monta en la pared del cilindro 203 por debajo del
botén pulsador inferior 840, y se puede mover con respecto a la pared del cilindro 203 en la direccion transversal
paralela al eje de enrollamiento (L2). Especificamente, el dedo de retencién 41 tiene un punto de apoyo 410 que se
interpone entre los extremos de retencién y de transmision de fuerza 412, 413, y una region de alimentacion 411 se
extiende desde el extremo de transmisién de fuerza 413 lejos del punto de apoyo 410. De este modo, al presionar el
extremo de transmision de fuerza 413 cuando se pulsa el botén pulsador inferior 840 manualmente, el extremo de
retencién 412 se hace girar alrededor del punto de apoyo 410 para desacoplarse de uno de los orificios de
acoplamiento 12, y el bloque retenido 720 se mueve de la primera orientacion a la segunda orientacion a fin de
permitir el movimiento del primer cordén de transmision de fuerza 710 a la posicion liberada. Ademas, el orificio de
retencién 510 para retener el anillo retenido 820 con el fin de mantener la unidad de eje central 300 en la posicion
plegada se forma en el eje tubular superior 330 en lugar de en el rodete 500.

Haciendo referencia a las Figuras 11 a 13, se muestra la tercera realizacion preferida de un dispositivo de mango
operable con seguridad de acuerdo con la presente invencidon que es similar a la primera realizacion en su
construccion. En la tercera realizacion, el mecanismo de retencién unidireccional incluye una pluralidad de dientes
de trinquete 16 que se forman en la superficie de reborde 15 del miembro de carrete 10, un gatillo 17 que se monta
de forma pivotante en la camara inferior alrededor de un eje de pivote paralelo al eje de enrollamiento (L2), y que se
empuja por una fuerza de empuje para girar alrededor del eje de pivote en la direccion en sentido antihorario para
acoplar los dientes de trinquete 16, y un primer resorte de torsién 18 que se dispone en el gatillo 17 para
proporcionar la fuerza de empuje. Ademas, el accionador 43 esta en la forma de un segundo resorte de torsion 43
que tiene una fuerza de desviacidon angular que actia en una direccion en sentido horario, y que es mayor que la
fuerza de empuje del primer resorte de torsion 18, y que tiene los extremos presionado y de accionamiento 432, 431,
que estan, respectivamente, proximo a y distal del botdn pulsador 45. El botén pulsador 45 se dispone en y se puede
mover con respecto a la pared inferior 202 de la cubierta de agarre 200 en la direccién axial. Un resorte helicoidal 19
se dispone para desviar el boton pulsador 45 lejos de la pared inferior 202.
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Cuando se desea plegar el paraguas, se pulsa el boton pulsador 45 manualmente para hacer que el segundo resorte
de torsion 43 se mueva angularmente alrededor del eje de giro a una posicion de no accionamiento, donde el
extremo presionado 431 se desplaza a la segunda posicion y donde el extremo de accionamiento 432 esta en un
estado de inactividad, de modo que el gatillo 17 se hace girar y se acopla con uno de los dientes de trinquete 16. Al
mismo tiempo, una fuerza de presién se aplica manualmente a la muesca superior 400 de manera que la unidad de
eje central 300 se desplaza de la posicién extendida a la posicion plegada, mientras que el miembro de carrete 10 se
hace girar en la direcciéon en sentido antihorario para enrollar el segundo cordén de transmisién de fuerza 20. En
virtud de la fuerza de empuje del primer resorte de torsidon 18 que contrarresta la segunda potencia de la fuerza de
recuperacion del resorte helicoidal 30, los gatillos 17 se pueden mantener en acoplamiento deslizante con los
dientes de trinquete 16. Si el usuario pierde involuntariamente el agarre del botdn pulsador 45 y la muesca superior
400, debido al acoplamiento entre el gatillo 17 y uno de los dientes de trinquete 16, el giro en sentido horario del
miembro de carrete 10 se limita para evitar el desenrollamiento del segundo cordén de transmisién de fuerza 20,
manteniendo con ello el rodete 500, la unidad de eje central 300, y el conjunto de varillas-y-extensores 600 en
posicion. Por lo tanto, la extensién indeseada y la abertura del paraguas, que pueden causar lesiones al usuario o a
personas cercanas, se pueden evitar.

Cuando se libera el botén pulsador 45 y se le permite volver a su posicién original por medio del resorte helicoidal
19, el segundo resorte de torsion 43 se mueve angularmente a una posicion de accionamiento, en la que el extremo
presionado 431 se desplaza a la primera posicion , y donde el extremo de accionamiento 432 desvia el gatillo 17
para hacer que el gatillo 17 se mueva en la direccion en sentido horario contra la fuerza de empuje del primer resorte
de torsion 18 de tal manera que el gatillo 17 se desacopla de los dientes de trinquete 16 mientras es engranado de
forma deslizable con el botén 45 empujar.

Haciendo referencia a las Figuras 14 a 17, se muestra la cuarta realizacion preferida de un dispositivo de mango
operable con seguridad de acuerdo con presente invencion que es similar a la tercera realizacion en su
construccién. En la cuarta realizacion, el mecanismo de retencién unidireccional incluye ademas una pluralidad de
orificios de acoplamiento 12 que se forman en la superficie circunferencial exterior 11 y que estan desplazados
angularmente uno de otro alrededor del eje de enrollamiento (L2), un dedo de retencion 41 que tiene un extremo de
retencién 412 que se lleva para acoplarse a o desacoplarse de uno de los orificios de acoplamiento 12 a fin de
protegerse de o permitir el giro del miembro de carrete 10, y un extremo de transmisién de fuerza 413, y un miembro
de accionamiento 46 que se dispone en el boton pulsador 45. El extremo de retencion 412 y un extremo de
accionamiento 461 del miembro de accionamiento 46 tienen superficies de leva que se acoplan entre si de tal
manera que, cuando se pulsa el botén pulsador 45 manualmente para mover el extremo presionado 431 de la
primera posicion a la segunda posicion, el extremo de retencién 412 se mueve y se desacopla de uno de los orificios
de acoplamiento 12. El mecanismo de retencion unidireccional incluye ademas una palanca 40 y un miembro de
desviacion 42 que son similares a los de la primera o segunda realizacion.

Haciendo referencia a la Figura 18, se muestra la quinta realizacion preferida de un dispositivo de mango operable
con seguridad de acuerdo con presente invencion que es similar a la cuarta realizacion en su construccién, excepto
que el segundo extremo de anclaje 22 del segundo cordén de transmision de fuerza 20 se acopla a la muesca
superior 400 en vez de al bloque retenido 720.
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REIVINDICACIONES

1. Un paraguas plegable automatico, que comprende:

una muesca superior (400) que se extiende en una direccion axial;

una unidad de eje central (300) que incluye ejes tubulares superior e inferior (330, 310) telescépicamente
acoplados entre si, teniendo el eje tubular superior (330) un extremo lateral superior (331) asegurado a la
muesca superior (400) para moverse con el mismo de una posicidon plegada a una posicién extendida, y un
segmento de guia de rodete (332) que se extiende desde el extremo lateral superior (331) en la direccion axial,
teniendo el eje tubular inferior (310) un extremo inferior (311) que es distal desde la muesca superior (400) en la
direccion axial;

un rodete (500) que se encamisa de forma deslizante sobre el segmento de guia de rodete (332);

un conjunto de varillas-y-extensores (600) que interconecta de forma pivotante la muesca superior (400) y el
rodete (500) a fin de moverse de una posicion colapsada a una posicion extendida cuando el rodete (500) se
desplaza de una posicion distal a una posicién préxima con respecto a la muesca superior (400);

un resorte de compresién (350) que se dispone dentro de la unidad de eje central (300) de tal manera que, en
virtud de una fuerza de desviacion del resorte de compresion (350), el extremo lateral superior (331), junto con la
muesca superior (400), se mueve desde la posicidén plegada hasta la posicién extendida, y de tal manera que el
rodete (500) se ve posteriormente obligado a moverse de la posicion distal a la posicion proxima, colocando de
este modo el conjunto de varillas-y-extensores (600) en la posicion extendida;

un primer cordon de transmision de fuerza (710) que tiene un primer extremo de acoplamiento (711) movido
tensamente con la muesca superior (400), y un primer segmento de cordon (712) que se extiende del primer
extremo de acoplamiento (711) al rodete (500), que se enrolla en el rodete (500), y que se extiende ademas
hacia arriba a través de la muesca superior (400) y después hacia abajo dentro de la unidad de eje central (300)
para terminar en un primer extremo de anclaje (713), que se mantiene en una posicién tirada cuando el rodete
(500) esta en la posiciéon préxima, y que se retira a una posicién liberada para permitir que el rodete (500) se
mueva a la posicion distal, llevando de este modo el conjunto de varillas-y-extensores (600) a la posicion
colapsada; y

un dispositivo de mango operable con seguridad que incluye:

una cubierta de agarre (200) que incluye paredes superior e inferior (201,202) que estan separadas entre si
en la direccién axial para definir una unidad de camara que tiene camaras superior e inferior que estan en
proximidad a y distal de dichas paredes superior e inferior (201, 202), respectivamente, y una pared del
cilindro (203) que se interpone entre dichas paredes superior e inferior (201, 202), y que rodea dichas
camaras superior e inferior, estando dicha camara superior adaptada para acomodar el extremo inferior (311);

y

un bloque retenido (720) que tiene un extremo inferior (722), y un extremo superior (721) adaptados para
moverse con el primer extremo de anclaje (713) de manera que dicho bloque retenido (720) se mueve entre
una primera orientacion, en la que dicho bloque retenido (720) se bloquea a fin de mantener el primer
extremo de anclaje (713) en la posicién tirada, y una segunda orientacién, en la que dicho bloque (720)
retenido se puede mover para permitir que el primer extremo de anclaje (713) se retire a la posicion liberada,
caracterizado por que

dicho dispositivo de mango operable con seguridad incluye ademas:

un miembro de carrete (10) que se monta de forma giratoria sobre dicha cubierta de agarre (200) en dicha
camara posterior alrededor de un eje de enrollamiento (L2), incluyendo dicho miembro de carrete (10)

un cuerpo de cubo (13) que tiene una superficie cubo de exterior (131) que rodea el eje de
enrollamiento, y que tiene un borde periférico, y

una brida circundante (14) que se configura para extenderse radialmente desde dicho borde periférico
para terminar en una superficie de reborde (15), y para formar una superficie circunferencial exterior
(11) que se orienta lejos de dicho cuerpo de cubo (13);

un segundo cordon de transmision de fuerza (20) que tiene un segundo extremo de anclaje (22) que se
acopla y se mueve con una de la muesca superior (400) y dicho extremo inferior (722), y un segundo
extremo enrollable (21) que se asegura a y se puede enrollar tensamente sobre dicha superficie de cubo
exterior (131) de tal manera que el desplazamiento del primer extremo de anclaje (713) de la posicidn
tirada a la posicion liberada y el desenrollado de dicho segundo cordén de transmision de fuerza (20) da
como resultado el avance angular de dicho segundo extremo enrollable (21) en una direccién en sentido
horario;

un resorte helicoidal (30) dispuesto en dicho miembro de carrete (10), estando dicho resorte helicoidal
(30) configurado de tal manera que dicho resorte helicoidal acumula una fuerza de recuperacion con una
primera potencia que aumenta gradualmente con el avance angular de dicho segundo extremo enrollable
(21) en la direccion en sentido horario, cambiando la primera potencia a una segunda potencia reducida
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gradualmente que desvia dicho miembro de carrete (10) para girar alrededor del eje de enrollamiento (L2)
en una direccion en sentido antihorario;

un botén pulsador (45) que se puede pulsar manualmente para hacer un movimiento de carrera en
relaciéon con dicha cubierta de agarre (200);

un accionador (43) que incluye un extremo presionado (431) configurado para moverse en respuesta al
movimiento de carrera de dicho botén pulsador (45) de una primera posicion a una segunda posicién, y un
extremo de accionamiento (432) que es opuesto a dicho extremo presionado (431); y

un mecanismo de retencion unidireccional dispuesto entre dicho extremo de accionamiento (432) y una de
dichas superficie de reborde (15) y dicha superficie circunferencial exterior (11) de tal manera que, cuando
se aplica una fuerza de presion manualmente para causar el desplazamiento de la unidad de eje central
(300) de la posiciéon extendida a la posicion plegada contra la fuerza de desviacion del resorte de
compresion (350), y una vez que dicho extremo presionado (431) se desplaza de la primera posicién a la
segunda posicion, se permite que dicho miembro de carrete (10) gire en la direccion en sentido antihorario
por la segunda potencia de la fuerza de recuperacion de dicho resorte helicoidal (30).

2. El paraguas plegable automéatico de acuerdo con la reivindicacion 1, caracterizado por que dicho mecanismo de
retencidn unidireccional incluye

una pluralidad de orificios de acoplamiento (12) que se forman en dicha superficie circunferencial exterior (11) y que
estan desplazadas angularmente entre si alrededor del eje de enrollamiento (L2),

un dedo de retencion (41) que tiene un extremo de retencion (412) que se lleva para acoplarse o desacoplarse de
uno de dichos orificios de acoplamiento (12) con el fin de protegerse de o permitir el giro de dicho miembro de
carrete (10), y un extremo de transmision de fuerza (413) que se acciona por dicho extremo de accionamiento (432)
para hacer que dicho extremo de retencion (412) se desacople de uno de dichos orificios de acoplamiento (12)
cuando dicho extremo presionado (431) se desplaza de la primera posicién a la segunda posicion,

un primer miembro de desviacién (42) que se dispone para desviar dicho extremo de transmision de fuerza (413) a
fin de llevar dicho extremo de retencién (412) en acoplamiento con uno de dichos orificios de acoplamiento (12), y

un segundo miembro de desviacion (44) que se dispone para desviar dicho extremo presionado (431) a la primera
posicion.

3. El paraguas plegable automatico de acuerdo con la reivindicacion 2, caracterizado por que el eje de
enrollamiento (L2) es transversal a la direccion axial, comprendiendo ademas dicho dispositivo de mango operable
con seguridad, una palanca (40) que incluye un punto de apoyo (410) con un eje de apoyo que es transversal tanto a
la direccion axial como al eje de enrollamiento (L2), y una regién de alimentacion (411) y un extremo de peso (414)
que estan en los dos lados opuestos de dicho punto de apoyo (410), formandose dicho extremo de peso (414)
integralmente con dicho dedo de retencién (41) de tal manera que presionar dicha region de alimentacion (411) da
como resultado el giro de dicho extremo de peso (414) alrededor del eje de punto de apoyo para permitir que dicho
extremo de retencion (412) se desacople de uno de dichos orificios de acoplamiento (12).

4. El paraguas plegable automatico de acuerdo con la reivindicacion 3, caracterizado por que dicho botén pulsador
(45) se monta sobre y se puede mover con respecto a dicha pared inferior (202) en la direccién axial, teniendo dicho
extremo de accionamiento (432) y dicho extremo de trasmision de fuerza (413), respectivamente, superficies de leva
configuradas para acoplarse entre si de tal manera que el movimiento de carrera de dicho botén pulsador (45) en la
direccion axial da como resultado el movimiento de dicho dedo de retencién (41) en una direccién transversal
paralela al eje de enrollamiento (L2).

5. El paraguas plegable automatico de acuerdo con la reivindicacion 3, caracterizado por que dicho dispositivo de
mango operable con seguridad incluye adicionalmente un botén pulsador inferior (840) que se puede pulsar
manualmente para permitir el movimiento de dicho bloque retenido (720) de la primera orientacion a la segunda
orientacion, y para permitir el movimiento de dicha regién de alimentacién (411) s fin de dar como resultado el giro
de dicho extremo de peso (414), permitiendo de este modo que dicho extremo de retencion (412) se desacople de
uno de dichos orificios de acoplamiento (12).

6. El paraguas plegable automatico de acuerdo con la reivindicacion 2, caracterizado por que el eje de
enrollamiento (L2) es transversal a la direccion axial, y dicho dedo de retencion (41) tiene un punto de apoyo (410)
que se interpone entre dichos extremos de retencion y de transmision de fuerza (412, 413) de tal manera que la
presion de dicho extremo de transmision de fuerza (413) da como resultado el giro de dicho extremo de retencion
extremo (412) alrededor del eje de punto de apoyo para permitir que dicho extremo de retencién (412) se desacople
de uno de dichos orificios de acoplamiento (12).

7. El paraguas plegable automatico de acuerdo con la reivindicacion 6, caracterizado por que dicho dedo de
retencion (41) tiene, ademas, una regién de alimentacion (411) que se extiende desde dicho extremo de transmision
de fuerza (413) lejos de dicho punto de apoyo (410), comprendiendo ademas dicho dispositivo de mango operable
con seguridad un botén pulsador inferior (840) que se puede pulsar manualmente para permitir el movimiento de
dicho bloque retenido (720) de la primera orientacion a la segunda orientacion, y para permitir el movimiento de
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dicha region de alimentacién (411) para dar como resultado el giro de dicho extremo de retencion (412), permitiendo
de este modo que dicho extremo de retencion (412) se desacople de uno de dichos orificios de acoplamiento (12).

8. El paraguas plegable automatico de acuerdo con la reivindicaciéon 6, caracterizado por que dicho botén pulsador
(45) se monta en dicha pared del cilindro (203) y se puede mover con respecto a dicha pared del cilindro (203) en
una direccion transversal paralela al eje de enrollamiento (L2).

9. El paraguas plegable automéatico de acuerdo con la reivindicacion 1, caracterizado por que dicho mecanismo de
retencidn unidireccional incluye

una pluralidad de dientes de trinquete (16) que se forman en la superficie de reborde (15),

un gatillo (17) que se monta de forma pivotante en la camara inferior alrededor de un eje de pivote paralelo al eje
de enrollamiento (L2), y que se empuja por una fuerza de empuje para girar alrededor del eje de pivote en la
direccion en sentido antihorario para acoplarse con los dientes de trinquete (16) de tal manera que, cuando se
permite el giro de dicho miembro de carrete (10) por la segunda potencia de la fuerza de recuperacion en la
direccién en sentido antihorario, en virtud de la fuerza de empuje que contrarresta la segunda potencia de la
fuerza de recuperacion, dicho trinquete (17) se mantiene en acoplamiento deslizante con dichos dientes de
trinquete (16), y

un primer resorte de torsion (18) dispuesto para proporcionar la fuerza de empuje para girar dicho trinquete (17)
para moverse alrededor del eje de pivote en la direccion en sentido antihorario cuando dicho extremo presionado
(431) esta en la segunda posicion;

dicho accionador(43) estando en forma de un segundo resorte de torsion (43) que tiene una fuerza de desviacion
angular que lo desvia en una direccién en sentido horario, y que es mayor que la fuerza de empuje de dicho primer
resorte de torsién (18), y que tiene dichos extremos presionado y de accionamiento (432, 431), que son,
respectivamente, proximo a y distal de dicho botdn pulsador (45), pudiendo dicho segundo resorte de torsién (43)
moverse angularmente alrededor del eje de pivote entre una posicion de accionamiento, en la que dicho extremo de
accionamiento (432) desvia dicho trinquete (17) para moverse en la direccion en sentido horario contrarrestando la
fuerza de empuje de dicho primer resorte de torsion (18) a fin de desacoplar dicho trinquete (17) de dichos dientes
de trinquete (16) cuando dicho extremo presionado (431) se desplaza a la primera posicion, y una posicién de no-
accionamiento, en la que dicho extremo presionado (431) se desplaza a la segunda posicion mientras que dicho
extremo de accionamiento (432) esta en un estado de inactividad.

10. El paraguas plegable automatico de acuerdo con la reivindicacion 9, caracterizado por que dicho boton
pulsador (45) se dispone en dicha pared inferior (202) y se puede mover con respecto a dicha pared inferior (202) en
la direccion axial, comprendiendo ademas dicho dispositivo de mango operable con seguridad un resorte helicoidal
(19) que se dispone para desviar dicho botén pulsador (45) alejandose de dicha pared inferior (202).

11. El paraguas plegable automatico de acuerdo con la reivindicacion 9, caracterizado por que dicho mecanismo
de retencién unidireccional incluye ademas

una pluralidad de orificios de acoplamiento (12) que se forman en dicha superficie circunferencial exterior (11) y
que estan desplazados angularmente entre si alrededor del eje de enrollamiento (L2),

un dedo de retencion (41) que tiene un extremo de retencion (412) que se lleva para acoplarse a o desacoplarse
de uno de dichos orificios de acoplamiento (12) con el fin de protegerse de o permitir el giro de dicho miembro de
carrete (10), y un extremo de transmision de fuerza (413), y

un miembro de accionamiento (46) que se dispone sobre dicho boton pulsador (45) y que tiene un extremo de
accionamiento (461) que se dispone para mover dicho extremo de retencion (412) a fin de permitir que dicho
extremo de retencion (412) se desacople de uno de dicho orificios de acoplamiento (12) cuando dicho extremo
presionado (431) se desplaza de la primera posicién a la segunda posicién.

12. El paraguas plegable automético de acuerdo con la reivindicaciéon 1, caracterizado por que dicho dispositivo
de mango operable con seguridad incluye ademas un botén pulsador superior (810) que se puede pulsar
manualmente para permitir el movimiento de dicho eje tubular superior (330) de la posicion plegada a la extendida
posicion por la fuerza de desviacion del resorte de compresion (350).
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