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Implante intervertebral

Descripcion

La invencion se refiere a un implante intervertebral que tiene una superficie superior configurada para
acoplarla con un primer cuerpo vertebral, una superficie inferior configurada para acoplarla con un segundo
cuerpo vertebral y una pared lateral que conecta la superficie superior a la superficie inferior, un espacio
hueco definido por la pared lateral y una abertura alargada que se extiende a través de la pared lateral dentro
de dicho espacio. El implante comprende ademas una pieza de insercion giratoria que esta sujeta dentro del
espacio mediante la fuerza de un muelle. La pieza de insercién tiene una parte de acoplamiento configurada

para acoplar una herramienta a través de la abertura.

El documento US 7,935,148 da a conocer un implante intervertebral configurado para acoplarlo con un
dispositivo de insercién con el fin de insertarlo entre dos elementos vertebrales. El implante intervertebral
tiene una abertura que incluye una forma alargada que se extiende a través de la pared lateral. La pared
lateral contiene un elemento de conexion que incluye un receptaculo. El dispositivo de insercion tiene un
primer extremo configurado para conectarlo con el elemento de conexion del cuerpo de implante. El primer

extremo se puede posicionar selectivamente entre distintas orientaciones para establecer la conexion.

El documento US 2010/0094422 A1 da a conocer otro implante intervertebral. El implante tiene un cuerpo de
soporte y una pieza de insercion giratoria dentro del mismo. Dicho documento también da a conocer un
instrumento de instalacion para unirlo de forma separable con el implante y acoplarlo con la pieza de
insercion giratoria con el fin de permitir una rotacion selectiva entre la pieza de insercion y el cuerpo de

soporte.

El documento US 2008/0221694 da a conocer un sistema separador intercorporal con un separador
intercorporal que presenta una superficie superior, una superficie inferior y una pared lateral. La pared lateral
define un espacio hueco y a través de la misma se extiende una abertura alargada. El sistema comprende
ademas una herramienta de insercion que tiene una punta extensible para acoplarla con el separador

intercorporal.

En el documento US 2007/0213826 A1 se da a conocer un separador con una superficie superior, una
superficie inferior y una pared lateral. También en este documento, la pared lateral define un espacio hueco.
El separador comprende ademas canales que constituyen una ranura en T en la pared lateral para alojar una

parte de una herramienta de insercion.

El documento US 2008/0091211 A1 muestra un implante espinal que también esta formado por una pared
lateral que conecta la superficie superior y la superficie inferior. En la pared lateral, el implante esta provisto
de una abertura alargada que se extiende en direccion circunferencial. En la abertura esta prevista una pieza

de insercion giratoria con una parte de acoplamiento para acoplar una herramienta.

El objetivo de la invencion consiste en proporcionar un implante intervertebral simplificado en lo que respecta
al disefio y el uso y en cuanto a las posibilidades disponibles para el posicionamiento final del implante entre

los cuerpos vertebrales.
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Este objetivo se alcanza mediante un implante intervertebral de acuerdo con la reivindicacion 1. En las

reivindicaciones subordinadas se indican otros desarrollos.

El implante intervertebral tiene un disefio compacto. El procedimiento de insercion del implante es simple y
seguro, ya que la conexion entre el implante y una herramienta de insercion se puede fijar y aflojar faciimente.
Cuando la conexién entre una herramienta y el implante se afloja, el implante se puede mover a una posicién
deseada, girandolo alrededor de la pieza de insercion. Durante el giro, el implante intervertebral esta sujeto

de forma segura por un dispositivo de insercion y no se puede desconectar de la herramienta.

El disefio del implante intervertebral permite que una gran parte del espacio interior hueco del implante esté

disponible para una fusion.
Algunos implantes intervertebrales existentes se podrian modificar y mejorar con la pieza de insercion.
Otras caracteristicas y ventajas de la invencion seran evidentes a partir de la descripcion de los dibujos

adjuntos. En los dibujos:

La Figura 1 muestra una vista en perspectiva de una realizacion de un implante

intervertebral y una herramienta para insertar el implante intervertebral.

La Figura 2 muestra una vista ampliada de una parte de la Figura 1.

La Figura 3 muestra una vista en perspectiva del despiece de la parte ampliada de la
Figura 2.

La Figura 4 muestra una vista en perspectiva de una pieza de insercién prevista para el

implante intervertebral.

La Figura 5 muestra ofra vista en perspectiva de la pieza de insercion de la Figura 4.

La Figura 6 muestra una vista en perspectiva desde arriba del implante intervertebral en

un paso anterior a la inserciéon de la pieza de insercion.

La Figura 7 muestra una vista en perspectiva desde arriba del implante intervertebral

con la pieza de inserciéon montada.

La Figura 8a) muestra una vista en seccion transversal a través del implante con la pieza

de insercién en una primera posicion limitada por un primer tope.

La Figura 8b) muestra una vista en seccion transversal del implante intervertebral con la

pieza de insercion en una segunda posicion limitada por un segundo tope.
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muestras vistas esquematicas en seccidon transversal de pasos para el
acoplamiento de una herramienta con el implante intervertebral y el giro del

implante.

muestra esquematicamente los pasos de insercidon y posicionamiento del

implante intervertebral entre dos cuerpos vertebrales.

muestra una vista en perspectiva desde arriba de la pieza de insercién de

acuerdo con una segunda realizacion del implante intervertebral.

muestra una vista desde arriba del implante intervertebral de acuerdo con la
segunda realizacion con una herramienta conectada al implante

intervertebral en una primera posicion.

muestra una vista desde arriba del implante intervertebral de acuerdo con la
segunda realizacién con la herramienta conectada al mismo en una

segunda posicion.

muestra una vista en perspectiva desde arriba del implante intervertebral de
acuerdo con una tercera realizacién con una pieza de inserciéon todavia no

montada.

muestra una vista desde arriba del implante intervertebral de la Figura 14
de acuerdo con la tercera realizaciéon con la pieza de inserciéon montada y

una herramienta conectada al implante intervertebral en un primer estado.

muestra el implante intervertebral con la herramienta de acuerdo con la

Figura 15 en un segundo estado.

muestra una vista en perspectiva desde arriba de la pieza de insercion de

un implante intervertebral de acuerdo con una cuarta realizacion.

muestra una vista en perspectiva desde abajo de la pieza de insercién del

implante intervertebral de acuerdo con la cuarta realizacion.

muestra una vista desde arriba del implante intervertebral con pieza de
insercion de acuerdo con la cuarta realizacién y la herramienta conectada al

mismo en una primera posicion.

muestra una vista desde arriba del implante intervertebral con la

herramienta de acuerdo con la Figura 19 en una segunda posicion.

La Figura 1 muestra una vista en perspectiva de una primera realizacion de un implante intervertebral 1 y una

herramienta 50 para insertar el implante intervertebral 1. Tal como muestran en particular las Figuras 1 a 3, el

4
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implante intervertebral incluye una cara superior 2, una cara inferior 3 y una pared lateral 4 que conecta la
cara superior 2 con la cara inferior 3. La pared lateral 4 define una seccion hueca interior 5. La cara superior 2
y la cara inferior 3 tienen aberturas, de modo que la seccion interior hueca 5 se extiende a la cara superior 2 y
la cara inferior 3. Por lo tanto, la cara superior 2 y la cara inferior 3 estan formadas por el borde superior y el
borde inferior de la pared lateral 4. Ademas se puede prever una pared central 6 que separe la seccién
interior hueca 5 en dos partes. La altura de la pared lateral 4 es tal que el implante se puede insertar entre un
primer cuerpo vertebral y un segundo cuerpo vertebral. La altura del implante puede ser maxima alrededor de
la pared central 6 y puede disminuir hacia los extremos exteriores. Unos dientes 7 u otras partes de
acoplamiento sobresalen de la cara superior 2 y de la cara inferior 3 para acoplarse con las placas terminales

de los cuerpos vertebrales.

El implante 1 tiene dos lados largos opuestos 4a y dos lados cortos opuestos 4b que conectan los lados
largos 4a. Los lados cortos 4b estan redondeados. El contorno de la pared lateral 4 puede ser curvilineo; por

ejemplo, puede tener forma de rifién o forma de platano.

Tal como se puede ver en particular en las Figuras 2 y 3, en la pared lateral 4 esta prevista una abertura 8
que se extiende por completo a través de la pared lateral 4 hasta dentro de la seccion interior hueca 5. La
abertura 8 tiene una forma alargada y se extiende preferentemente sobre una longitud en direccion
circunferencial a lo largo de un lado corto 4b. La abertura 8 puede tener un contorno esencialmente
rectangular y esta situada esencialmente en el centro de la pared lateral en una direccion vertical entre la

cara superior 2 y la cara inferior 3.

Como muestra la Figura 6, en la pared interior de la pared lateral 4 alrededor de la abertura alargada 8 esta
prevista una ranura guia 9. La ranura guia 9 se extiende desde ambos extremos de la abertura alargada
hasta dentro de cada uno de los lados largos 4a de la pared lateral. La altura de la ranura guia 9 en la
direccion vertical, es decir, en la direccion desde la cara inferior 3 hacia la cara superior 2, es igual o mayor
que la altura de la abertura alargada 8 en una direccion vertical. La longitud de la ranura guia 9 en una
direccion circunferencial esta dimensionada de tal modo que una pieza de insercion 10 mostrada en las
Figuras 1 a 7 se pueda alojar y guiar dentro de la ranura. Cuando la pieza de insercién 10 esta insertada en la
seccion interior hueca 5 y dispuesta dentro de la ranura 9, la ranura 9 impide que se caiga la pieza insertada
10.

La pieza insertada 10 del implante 1 de acuerdo con la primera realizacion consiste en un elemento cilindrico
esencialmente hueco. El eje C del cilindro define un eje de rotacion. Una ranura coaxial 11 a través de la
pared del cilindro hueco proporciona dos brazos semiesféricos esencialmente flexibles 10a, 10b, que se
pueden comprimir ligeramente el uno hacia el otro, estrechando de este modo la ranura 11. En una posicion
opuesta a la ranura 11, la pieza de insercién 10 comprende una parte maciza 12, por ejemplo una parte en
forma de cuboide que se extiende entre los brazos flexibles 10a, 10b. La parte maciza 12 tiene un tamafno
que no restringe la flexibilidad de los brazos 10a, 10b. La parte maciza 12 tiene un entrante 13 para acoplar la

herramienta 50. El entrante 13 puede consistir, por ejemplo, en un taladro roscado.

El primer brazo flexible 10a tiene en su pared exterior, junto al extremo libre, un primer tope en forma de un

primer saliente 14a. El segundo brazo flexible 10b tiene en su pared exterior, junto al extremo libre, un

segundo tope en forma de un segundo saliente 14b. Como muestran las Figuras 8a y 8b, la pieza de
5
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insercion 10 proporciona con su eje de cilindro C un eje de giro para el implante. Por lo tanto, cuando la pieza
de insercion 10 esta insertada, puede girar en relaciéon con el implante entre la primera posicion definida por
el tope del primer saliente 14a en la pared interior (Figura 8a) y una segunda posicion definida por el tope del
segundo saliente 14b en la pared interior (Figura 8b). El primer saliente 14a esta en una posicion alejada de
la ranura 11, de tal modo que, cuando la pieza de insercion 10 esta dentro de la ranura guia 9 y el primer
saliente 14a se apoya contra la pared interior de la pared lateral del implante, el entrante 13 esta situado en el
extremo de la abertura 8 opuesto al primer saliente 14a. El segundo saliente 14b esta dispuesto en el
extremo libre del segundo brazo flexible 10b, de tal modo que el entrante 13 se situa en el otro extremo de la
abertura alargada 8 cuando el saliente 14b se apoya contra la pared interior opuesta de la pared lateral 4 del

implante 1.

El radio exterior de la pieza de insercion 10 corresponde esencialmente al radio de la ranura guia. El tamafo
global de la pieza de insercion es tal que, cuando los brazos flexibles 10a, 10b estan ligeramente
comprimidos, la pieza de insercion 10 se puede insertar y se apoya en la ranura guia 9 del implante. La pieza
de insercion 10 esta guiada por la ranura guia 9 y sujeta por la fuerza de rozamiento entre los brazos flexibles

10a, 10b y la parte interior del implante.

A continuacion se describe la herramienta 50 con referencia a las Figuras 1 a 8. Esta incluye un mango 51
que esta conectado a un vastago de accionamiento 52 con una parte del extremo 53 para acoplarlo al
entrante 13. En la realizacién mostrada, la parte del extremo 53 consiste en un extremo roscado que se
acopla al taladro roscado. El vastago de accionamiento 52 es giratorio con un manguito 54 que esta
conectado con un contrasoporte 55. Una parte del extremo 56 del manguito esta curvada de forma concava
con una curvatura adaptada a la curvatura de la pared exterior del lado corto 4b de la pared lateral 4. No
obstante, la herramienta no esta limitada al ejemplo especifico mostrado. Puede tener una construccion

diferente.

A continuacioén se describe la conexion entre la herramienta y el implante con referencia a las Figuras 9a) a
9d). Cuando la pieza de insercion 10 esta insertada en el implante, como muestra la Figura 9a), el entrante 13
esta situado frente a la abertura 8. El entrante 13 se acopla con el extremo 53 del vastago de accionamiento
52. En caso de un taladro roscado y un extremo 53 roscado, el enroscamiento del extremo en el taladro
conduce a una inmovilizacion del lado corto 4b del implante entre la pieza insertada y el extremo 56 del
manguito 54 de la herramienta 50. La conexion entre el implante y la herramienta se fija. Un ligero
aflojamiento de la conexidon roscada permite una rotacion de la pieza de insercién con la herramienta en
relacion con el implante. La rotacion esta limitada en ambas direcciones por los topes de los salientes 14a,

14b, respectivamente, en la pared lateral 4.

El implante 1, incluyendo la pieza de insercion, estd hecho de un material biocompatible. Por ejemplo, el
implante puede estar hecho de acero inoxidable o titanio, o de una aleacién metalica biocompatible, como
una aleacion de niquel y titanio, por ejemplo Nitinol, o puede estar hecho de un material plastico

biocompatible, como por ejemplo PEEK (poliéter éter cetona).

A continuacioén se describe el uso del implante durante la cirugia, con referencia a las Figuras 10a) a 10f). Las

Figuras 10a) a 10f) muestran esquematicamente los pasos para insertar y posicionar el implante

intervertebral dentro del espacio entre dos cuerpos vertebrales de vértebras adyacentes. En primer lugar, la
6
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herramienta 50 se conecta con el implante 1. La pieza de insercion 10 esta en una posicién tal que el entrante
13 queda situado aproximadamente en el centro de la abertura alargada 8 en una direccién longitudinal de la
misma. Apretando la conexion entre la pieza de insercion y la herramienta, el implante 1 queda fijado a la
herramienta 50. Después, como muestra la Figura 10a), el implante 1 se introduce en el espacio intervertebral
existente entre dos vértebras adyacentes, mostrandose una de ellas con la referencia 200 en los dibujos. El
lado estrecho 4b del implante enfrentado a la herramienta 50 es el lado de entrada. En el procedimiento
mostrado, el implante intervertebral 1 se introduce en el espacio existente entre los cuerpos vertebrales

utilizando una aproximacion posterior y lateral para acceder al espacio entre los cuerpos vertebrales.

En cuanto el implante 1 y la herramienta 50 experimentan una resistencia y no se puede seguir empujando,
como muestra la Figura 10b), la fijacion entre el implante 1 y la herramienta se afloja ligeramente
desenroscando el vastago de accionamiento. De este modo se libera la inmovilizacién, de modo que el
implante 1 puede girar alrededor del eje C del cilindro de la pieza de insercién 10. Como muestran las Figuras
10c) y 10d), el implante 1 gira alrededor del eje del cilindro de la pieza de insercion 10 de modo que la
abertura alargada 8 se mueve a lo largo del entrante 13 de la pieza de insercion 10. Después, como muestra
la Figura 10e), se mueve el implante a su posicion final. Luego, tal como muestra la Figura 10f), la
herramienta 50 se desconecta y se retira desenroscando el vastago de accionamiento del entrante roscado
13.

Dado que la herramienta se puede conectar con el implante y separar del mismo facilimente, el manejo del
implante se simplifica. Durante la implantacién, el implante esta conectado firmemente con la herramienta y

no se puede soltar.

Ademas, el disefio de la pieza de insercion permite que la mayor parte del espacio interior hueco del implante
esté disponible para una fusion. La pieza de insercién 10 se mantiene en el implante y ocupa muy poco

espacio dentro de éste.

Las Figuras 11 a 13 ilustran una segunda realizacion del implante. El implante 1' se diferencia del implante 1
de la primera realizacion por el disefio de la pieza de insercion. La pieza de insercion 10' de la segunda
realizacion se diferencia de la pieza de insercidon 10 de la primera realizacion por la construccién del tope.
Todas las demas partes del implante y la pieza de insercion son iguales a las de la primera realizacion, por lo
que no se repetira su descripcion. En lugar de dos topes independientes previstos en los respectivos brazos
flexibles, la pieza de insercion 10' tiene un Unico saliente individual 14 que estda formado por un
ensanchamiento del extremo del primer brazo flexible 10a. La parte ensanchada 14 se extiende a lo largo de
la longitud axial de la pieza de insercion 10" y esta situada junto a la ranura 11. Debido a esta parte
ensanchada 14, el diametro exterior en el extremo del brazo flexible 10a es mayor que el diametro exterior en
el brazo flexible 10b. La parte ensanchada 14 tiene un tamario tal que puede limitar el giro del implante entre
dos posiciones, como muestran las Figuras 12 y 13. Cuando la pieza de inserciéon 10' esta en una primera
posicion, el entrante 13 de la pieza de insercién esta situado aproximadamente en el centro de la abertura
alargada 8, en una direccion longitudinal de la abertura. La parte ensanchada 14 topa contra uno de los lados
largos 4a de la pared lateral 4. La conexién entre la herramienta 50 y el implante es esencialmente recta,
como muestra la Figura 12. Cuando se gira la pieza de insercion 10" aproximadamente 90° con respecto al
implante 1', la extremidad ensanchada 14 se apoya contra el lado largo 4a opuesto de la pared lateral y el
entrante 13 de la pieza de insercién 10' se situa en un extremo de la abertura alargada opuesto a la parte
7
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ensanchada 14. La conexién entre la herramienta y el implante 1' es esencialmente perpendicular, como

muestra la Figura 13.

Las Figuras 14 a 16 ilustran una tercera realizacion del implante. El implante 1" se diferencia del implante de
acuerdo con la primera realizacion por la posicion de la ranura guia. La ranura guia 90 consiste en dos partes
de ranura situadas una frente a otra en la pared interior de la pared lateral 4 en el area de los lados largos 4a.
Las partes de ranura de la ranura guia 90 estan situadas a cierta distancia de la abertura alargada 8. Cuando
la pieza de insercién 10 se inserta en la seccidn interior hueca 5, una parte de los brazos flexibles 10a, 10b se
aloja en la ranura guia 90, respectivamente. Como se puede ver en la Figura 15, la posicion de la ranura guia
90 es tal que, cuando la pieza de insercién esta insertada, existe una distancia entre el entrante 13 y la

abertura 8.

La Figura 15 muestra el acoplamiento del extremo 53 del vastago de accionamiento 52 de la herramienta 50
con el entrante 13 de la pieza de insercién 10. Dado que hay una distancia entre la pieza de insercion y la
abertura 8, la conexion no esta fijada y el implante puede girar alrededor de la pieza de insercion 10. Al
continuar el acoplamiento de la herramienta y la pieza de insercion, la pieza de insercion es empujada contra
la abertura, comprimiendo ligeramente los brazos flexibles 10a, 10b, con lo que se fija la conexion entre el

implante y la herramienta.

El implante 1" también se puede equipar con la pieza de insercion 10' de acuerdo con las Figuras 11 a 13.

Las Figuras 17 a 20 muestran una cuarta realizacion del implante. El implante 1" de acuerdo con la cuarta
realizacion comprende una pieza de insercion 100 que se diferencia de las piezas de insercién 10, 10' de las
realizaciones anteriores en que se puede montar de tal modo que las partes flexibles de la pieza de insercién
queden orientadas hacia la abertura alargada. La pieza de inserciéon 100 es una pieza cilindrica
esencialmente hueca, como en las realizaciones anteriores, que tiene una ranura 111 que forma dos brazos
flexibles 110a, 110b. Frente a la ranura 111, una parte maciza 112 se extiende dentro del espacio entre los
brazos flexibles 110a, 110b. La parte maciza 112 tiene una parte de acoplamiento 113 para la herramienta,
que puede consistir en un agujero pasante roscado. En la cara exterior alejada de la ranura 111, la pieza de
insercion 100 incluye un saliente 114 que se extiende asimétricamente desde el agujero pasante roscado 113
hacia el lado del primer brazo flexible 110a. El saliente 114 actia como un tope para limitar el giro de la pieza
de insercion 100 con respecto al implante en dos direcciones. La pieza de insercion 100 comprende ademas
un entrante circular 115 que esta situado en la posicion de la ranura para que pueda introducirse a través del

mismo el extremo 53 de |la herramienta 50.

Las Figuras 19 y 20 muestran una vista desde arriba del implante 1™ con la pieza de insercion 100 montada
dentro del mismo. La pieza de insercién 100 esta montada de tal modo que los brazos flexibles 110a, 110b
estan orientados hacia la abertura 8. Por lo tanto, el agujero pasante roscado 113 esta a cierta distancia de la
abertura 8. El extremo 53 del vastago de accionamiento 52 de la herramienta 50 se guia a través de la
abertura alargada 8 y se acopla con el agujero pasante roscado 113. El entrante circular 115 tiene un tamafio
tal que permite el paso del extremo 53 a través del mismo. Cuando se aprieta la conexion roscada entre el
extremo 53 y el agujero pasante 113, los brazos flexibles 110a, 110b se comprimen ligeramente y son
empujados contra la abertura 8. De este modo, la conexion entre el implante y la herramienta queda fijada. El
aflojamiento de la conexion permite la rotacion del implante. Como muestra la Figura 19, el movimiento del
8
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implante con respecto a la herramienta esta limitado en una primera direccién cuando el saliente 114 se
apoya contra uno de los lados largos 4a de la pared lateral. En esta posicion, el agujero pasante roscado 113
apunta aproximadamente al centro de la abertura alargada 8. Cuando se gira el implante con respecto a la
herramienta, la otra parte del saliente 114 se apoya contra el otro de los lados largos 4a de la pared lateral 4
para limitar el movimiento de rotaciébn en la segunda direccion. La amplitud de movimiento es de

aproximadamente 90°.

También son posibles algunas modificaciones de estas realizaciones. El contorno y la forma del implante
pueden ser diferentes a los del ejemplo mostrado. Por ejemplo, el contorno puede tener cualquier otra forma,
puede ser circular, rectangular u ovalado, etc. La altura de la pared lateral 4 puede ser constante en todo el
implante. La pared central se puede eliminar. También es posible adaptar implantes intervertebrales
existentes sin dicha abertura dotandoles de una abertura alargada y una ranura guia, y de la pieza de

insercion tal como se describe mas arriba.

La pieza de inserciéon no ha de tener necesariamente los topes. Cuando la herramienta 50 se conecta con el
implante, un tope del extremo 53 de la herramienta en los extremos de la abertura alargada 8 proporciona
una limitacion del movimiento relativo. No obstante, los topes son Utiles para limitar el movimiento de la pieza
de insercién una vez que ésta esta insertada en el implante cuando la herramienta todavia no esta
conectada. Las construcciones de las diversas realizaciones se pueden intercambiar. Por ejemplo, el disefio
con las dos partes de ranura 90 se puede aplicar a cualquiera de las realizaciones mostradas. La posicion y
la forma de los salientes que actian como tope pueden variar. En particular, la forma puede ser diferente. La

abertura alargada 8 se puede situar en otra posicion y/o se pueden prever varias aberturas.

La conexion entre la pieza de insercion y la herramienta no ha de ser necesariamente una conexion roscada.
Puede consistir en cualquier otra conexion que se pueda fijar y aflojar facilmente, por ejemplo una conexion

por cierre de presion.
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Reivindicaciones

Implante intervertebral (1, 1', 1", 1™) que tiene una superficie superior (2) configurada para acoplarla
con un primer cuerpo vertebral, una superficie inferior (3) configurada para acoplarla con un segundo
cuerpo vertebral y una pared lateral (4) que conecta la superficie superior (2) y la superficie inferior
(3), un espacio hueco (5) definido por la pared lateral y una abertura alargada (8) que se extiende
longitudinalmente en direccion circunferencial;

incluyendo ademas el implante (1, 1', 1", 1™)

una pieza de insercion giratoria (10, 10', 100) que esta prevista dentro del espacio (5) y que
comprende una parte de acoplamiento (13, 113) configurada para acoplarla con una herramienta
(50) a través de la abertura,

caracterizado porque la abertura alargada (8) se extiende a través de la pared lateral (4) dentro del
espacio (5), y porque la pieza de insercion (10, 10', 100) incluye una parte de muelle (10a, 10b,
110a, 110b) que mantiene la pieza de insercion (10, 10', 100) dentro del espacio (5) mediante

acoplamiento por friccion con la pared lateral (4).

Implante intervertebral (1, 1', 1", 1™) segun la reivindicacion 1, en el que la parte de muelle
comprende dos brazos flexibles (10a, 10b, 110a, 110b) que se acoplan con partes de pared interior

opuestas de la pared lateral (4).

Implante intervertebral (1, 1', 1", 1) segun la reivindicacién 1 o 2, en el que la pieza de insercion
(10, 10, 100) proporciona un eje de rotacion (C) para el implante intervertebral (1, 1', 1", 1"),
extendiéndose dicho eje de rotacion a través de la superficie superior (2) y la superficie inferior (3).

Implante intervertebral (1, 1', 1", 1) segun una de las reivindicaciones 1 a 3, en el que la pieza de

insercion (10, 10', 100) esta guiada en una ranura guia (9, 90).

Implante intervertebral (1, 1', 1", 1) segun la reivindicacion 4, en el que la ranura guia (9, 90) esta

prevista en una parte de pared interior de la pared lateral (4).

Implante intervertebral (1, 1', 1", 1™) segun la reivindicacion 4 o 5, en el que la ranura guia (9) esta
prevista alrededor de la abertura (8).

Implante intervertebral (1, 1', 1", 1") segun una de las reivindicaciones 4 a 6, en el que la ranura guia

(90) comprende dos partes de ranura guia dispuestas esencialmente una frente a otra.

Implante intervertebral (1, 1', 1", 1) segun una de las reivindicaciones 1 a 7, en el que la pieza de
insercion (10, 10', 100) es esencialmente cilindrica con una ranura (11, 111) que se extiende a

través de la pared en una direccién axial.
Implante intervertebral (1, 1', 1", 1") segun la reivindicacion 8, en el que la parte de acoplamiento
consiste en una abertura (13) con una estructura de acoplamiento para la herramienta (50), estando

la abertura (13) orientada hacia el sentido contrario a la ranura (11).

10
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Implante intervertebral (1, 1', 1", 1") segun la reivindicacion 8, en el que la parte de acoplamiento
consiste en una abertura (113) con una estructura de acoplamiento para la herramienta (50),

estando la abertura (13) orientada hacia la ranura (11).

Implante intervertebral (1, 1', 1", 1™) segun una de las reivindicaciones 1 a 10, en el que esta
previsto al menos un tope (14a, 14b, 14, 114) que limita la rotacion de la pieza de inserciéon dentro
del espacio (5).

Implante intervertebral (1, 1', 1", 1™) segun la reivindicacién 11, en el que el o los topes (14a, 14b,
14, 114) limitan la rotacién del implante en relacién con la pieza de insercién a aproximadamente
90°,

Implante intervertebral (1, 1, 1", 1") segun una de las reivindicaciones 1 a 11, en el que la pared
lateral (4) define una altura del implante y en el que el tamafio de la pieza de insercién (10, 10', 100)
en la direccion vertical es menor que la altura del implante.

Implante intervertebral (1, 1, 1", 1") segun una de las reivindicaciones 1 a 12, en el que la pared
lateral (4) tiene una curvatura alrededor de la abertura alargada (8) y en el que la pieza de insercion
giratoria (10, 10', 100) tiene una pared exterior con una curvatura correspondiente a la curvatura de

la pared lateral (4).
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