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57  Resumen:
Sensor de inundación, para una pata o soporte de
suelo.
Esta invención trata de situar un sensor de inundación
en las patas de un electrodoméstico, aparato eléctrico
o electrónico, mobiliario o cualquier otro objeto que se
pretenda proteger de la presencia de líquidos como
consecuencia de inundaciones o fugas, y para que en
el momento que se detecte, se produzca un aviso de
alarma y/o se pueda activar el corte del suministro
evitando de esta manera daños graves o irreparables
como consecuencia del hecho producido.
Su campo de aplicación, sería por un lado en los
electrodomésticos que funcionen con agua, o
cualquier equipo, mueble u objeto que necesite ser
protegido del agua y ser detectada ante su
proximidad.

Se puede realizar consulta prevista por el art. 37.3.8 LP.Aviso:



DESCRIPCIoN 

Sensor de inundacion, para una pata o soporte de suelo. 

5 Sector de la tecnica 

Como es sabido, los siniestros producidos por fugas de agua o inundacion en 

espacios cerrados, deberian de ser vigilados con el objeto de prevenir posibles 

danos en dichos espacios o en los enseres que se puedan encontrar alla 

10 donde se produzca. Con el proposito de evitar tales danos que siempre 

desembocan en unos gastos de reparaci6n y/o reposicion de material danado, 

asi como las consecuencias derivadas mas o menos graves del hecho 

probable, se propone la instalacion de sensores de inundaci6n especificos para 

ser colocados en la misma localizacion de aquellos enseres que deseamos 

15 proteger y/o vigilar, bien por su valor, vulnerabilidad o por existir un riesgo 

potencial de poder ser el desencadenante de posibles danos colaterales en 

caso de fuga o averia al estar disenados para trabajar con agua u otros 

liquidos. Dichos sensores se situarian siempre en las mismas patas o soportes 

de suelo del aparato o mueble que se quiera vigilar. 

20 Siempre que se de una fuga de liquido, el sitio al que tiende a Ilegar por la 

fuerza de la gravedad es el suelo, y por este motivo las patas de los aparatos o 

del mobiliario, es el lugar indicado para poder detectar dicha fuga y dar paso a 

las acciones oportunas. En este caso y mediante la instalacion de uno o varios 

sensores en las patas o bases de apoyo en el suelo de cualquier aparato o 

25 mueble, se detectaria el liquido ya derramado en el suelo y que no se haya 

podido detener y/o detectar con anterioridad por cualquier motivo, avisando el 

sistema asociado de manera rapida y fiable del hecho acontecido. 

Estado de la Monica 

30 

En la actualidad, existen sensores de inundacion que se comercializan con su 

propia electronica y funcionan de manera autonoma para instalar en cualquier 

punto susceptible de inundaci6n, o se suministran de manera independiente 

para instalar en pared y a nivel del suelo, generalmente en zonas hiimedas 

35 (cuartos de bano, cocinas, etc.) para despues asociarlos a sistemas de 

automatizacion o de control remoto y avisar de una posible incidencia alla 

donde se encuentren instalados. Por 'Atm°, pueden encontrarse incorporados 

en el interior de algunos aparatos con el objeto de detectar con rapidez una 

posible fuga e intentar evitar que Ilegue al suelo. 

40 Existen dispositivos similares a los anteriormente descritos, cuyas referencias 

se citan a continuaci6n: 

1. Dispositivo de seguridad anti-inundaciones para un aparato 
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electrodomestico. Ref.: ES-2328513_T5 

2. Dispositivo de bloqueo de agua para evitar inundaciones. Ref.: ES-

028679_U 

3. Sistema de deteccion de inundaciOn con Ilamada de telefono mOvil. Ref.: 

5 RO-126884 

4. Sistema de prevencion de inundaciones para lavadora. Ref.: US-

201017576 

5. Sistema anti-inundaciones para lavavajillas. Ref.: CN-10143895 

6. Sistema de control de fugas en viviendas. Ref.: US-7057507 

10 7. Detector de inundacion. Ref.: JP-200820864 

8. Sistema anti-desbordamiento para un electrodomestico. Ref.: 

GB2369707 

9. Sistema de alarma de inundacion. Ref.: CA-1244533 

10. Sistema anti-inundaciones. Ref.: GB-2435267 

15 

Descripcion de la invencion 

Partiendo de la base de que un sensor de inundacion electricamente es un 

dispositivo con dos o mas terminales conductores al descubierto para que at 

20 contact() con un liquid°, circule una pequena corriente de deteccian a traves de 

estos y asociado a un circuito nos proporcione una seal de alarma, la 

presente invencion trata de situar un sensor de inundacion en las patas de un 

electrodomestico, aparato electric° o electronic°, mobiliario o cualquier otro 

objeto que se pretenda proteger de la presencia de liquidos (agua u otros de 

25 viscosidad semejante) como consecuencia de fugas o inundaciones, y para 

que en el moment° que se detecte, se produzca un aviso de alarma y/o se 

pueda activar el corte del suministro evitando de esta manera clefts graves o 

irreparables como consecuencia del hecho producido. 

Su campo de aplicacion, seria por un lado en los electrodomesticos que 

30 funcionen con agua (y por ser los mas susceptibles a fugas accidentales): 

lavadora, lavavajillas, dispensadores de agua o bebidas, neveras, 

congeladores, calentadores de agua, etc. o cualquier equipo, mueble u objeto 

que necesite ser protegido del agua y ser detectada ante su proximidad: racks 

informaticos, mobiliario de todo tipo, etc. 

35 

Descripcion de los dibujos 

Para una mejor comprension de la invencion, se describe esta en 12 figures. 

De la Fig.1 a la 9 se muestran diferentes vistas o esquemas de un conjunto 

40 sensor adicional a una pata/soporte, donde: 

• Fig.1 corresponde at alzado. 

• Fig.2 es la planta. 
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• Fig.3 es la vista inferior. 

• Fig.4 y 5 muestran una perspectiva de la planta y la parte inferior 

respectivamente. 

• Fig.6 es una vista inferior del elemento sensor de inundacion. 

5 • Fig.7 muestra la planta de dicho elemento sensor y el detalle del cable 

de interconexion. 

• Fig.8 refleja el detalle del cable de interconexion y el conector asociado. 

• Fig.9 recoge el esquema electric° equivalente del elemento sensor de 

inundacion aplicado. 

10 Para terminar, de la Fig.10 a la 12, se muestran diferentes vistas de una 

pata/soporte con sensor de inundacion donde: 

• Fig.10 corresponde al alzado. 

• Fig.11 es la planta. 

• Fig. 12 muestra la vista inferior del mismo. 

15 

Modo de realizacidn de la invencion 

Se distinguiran dos modelos a la hora de realizar la invencion: 

1. Conjunto sensor, como elemento adicional a una pata de apoyo. 

20 2. Conjunto sensor, integrado en la propia pata de apoyo. 

1. Conjunto sensor, como elemento adicional a una pata de apoyo. 

Para el primer modelo, tomaremos como referenda los dibujos de la 

Fig.1 a la 9. El detalle de la pieza objeto de invencion estaria compuesta 

25 de cuatro partes: 

1. Cuerpo del conjunto del sensor (3). 

2. Sensor de inundacion (5). 

3. Cable de interconexion entre el sensor y el conector de salida (6). 

4. Conector de salida (7). 

30 Se fabricaria un cuerpo con forma de cilindro de plastic° por ejemplo en 

nylon (3), un tipo de plastic° duro, resistente al desgaste y con un 

coeficiente de rozamiento bajo. Se le harian dos cavidades con forma de 

vaso, una superior (8) donde encajaria la pata tal y como se muestra en 

la Fig.2, y otra inferior y abierta en su perimetro, donde se alojaria el 

35 sensor y se situarlan los puntos de apoyo al suelo (11) y la entrada de 

liquidos (10) tal y como se ve en la Fig.3 y 4. El sensor de inundacion 

mostrado en la Fig.6 y 7, estaria fabricado con un soporte aislante de la 

electricidad (5): place de baquelita o fibra de vidrio, y se dispondrian 

limas conductoras de cobre circulares y concentricas sin aislar (12) en 

40 la cara orientada hacia el suelo tal y como se refleja en la Fig.6, con 

1mm de ancho y 1mm de separacion entre las mismas y conectadas 

alternativamente formando dos grupos de limas conectadas entre si 
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mediante unos taladros pasantes metalizados (16) que, conectarian 

estas lineas con otras en la otra cara posterior de la place y mostrada 

en la Fig.7, para terminar conectandose por medio de unas soldaduras 

(17) a un cable bipolar (6) hacia el exterior. Este sensor se instalaria en 

5 la cavidad inferior del cuerpo del cilindro de plastic°, guardando con 

respecto a la linea de sus puntos de apoyo al suelo, una distancia entre 

0,5mm y 1mm. Despues se conduciria el cable por un canal practicado 

en el interior del soporte de plastic° hacia el perimetro de la parte 

superior (9). Una vez extraido el cable por la parte superior y tal y como 

10 se recoge en la Fig. 8, se instalaria en el extremo un conector bipolar y 

sin polaridad asignada (7), preferentemente de plastic° y con sujeci6n 

magnetica (14) en la cara donde estuvieran situados los terminales pare 

facilitar su conexian y evitar posibles desconexiones no deseadas como 

consecuencia de las posibles vibraciones del aparato donde fuera 

15 instalado, corriendo el riesgo de dejar in-operativa la soluciOn aqui 

propuesta y asegurandonos una conexion electrica sin fallos con el paso 

del tiempo. Este conector estaria compuesto de dos terminales de 

conexi6n (15), asociados respectivamente a dos muelles (18) para 

asegurar la conexion electrica del terminal (por presiOn) con la otra parte 

20 del conector al que fuera conectado. 

El esquema electric° del sensor se muestra en la Fig.9, y tendria dos 

partes bien diferenciadas: 

1. El sensor de inundacion (20). 

2. La conexion hacia el exterior (19). 

25 La propuesta que se ha expuesto en detalle hasta ahora, se puede 

optimizar mediante la instalacion multiple de estos sensores en varies 

patas o puntos de apoyo de cada uno de los aparatos u objetos 

instalados, recogiendo y ofreciendo una informaciOn mas detallada de la 

magnitud de la fuga o inundacion que se pueda producir. 

30 Cifiendonos en este caso unicamente a la solucion de instalar los 

sensores en las paths, aseguramos fiabilidad por su localizacion con 

respecto al bien que se quiere vigilar y un correcto funcionamiento al 

estar localizados siempre contra el suelo. 

35 2. Conjunto sensor, integrado en la propia path de apoyo. 

Por ultimo y sabiendo que el presente invento podria ser de interes para 

la incorporaciOn de serie de diferentes aparatos u otros enseres, se 

muestra un segundo modelo donde el sensor de inundacion vendria ya 

instalado para su funcionamiento, en las diferentes paths que tuviera. En 

40 este caso nos fijaremos en la Fig.10, 11 y 12, y partiendo de un diseho 

de una pata ajustable en altura, atenderemos a tres partes bien 

diferenciadas: 
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1. La base 

2. El cuerpo de sujecion. 

3. Punto de fijaciOn de la pata al mueble. 

Se fabricaria una path al uso, de una sola pieza tambien de plastico-

5 nylon por ejemplo, ajustable en altura y se compondria de dos partes: 

1. La base (25) que trabajaria como punto de apoyo y donde se alojarth 

el sensor (26). 

2. El cuerpo de sujecion con rosca pars poder practicar una ajuste en 

altura del conjunto. 

10 Para empezar se practicaria una cavidad inferior con forma de vaso 

invertido en la base, y el perimetro se recortaria para trabajar como 

puntos de apoyo contra el suelo y permitir la entrada de liquidos; en su 

interior se alojaria otro modelo de sensor de inundacion compuesto por 

un grupo de terminales (26) orientados hacia el suelo. La disposicion de 

15 los terminales del sensor obedecerian a un reparto regular, equidistantes 

al perimetro y conectados electricamente de manera altemada a fin de 

optimizar le deteccion del liquido en su interior. Asi mismo estarian 

fabricados de un material conductor y sin aislar (preferiblemente cobra) 

para favorecer el paso de la corriente electric,a al tomar contacto con 

20 cualquier liquido. La forma de estos seria la de un pequetio cilindro, 

redondeado en su parte mas baja y en contact° con el suelo. El cuerpo 

de sujecion de la pata roscado en su parte exterior, seria hueco en su 

interior a fin de favorecer la entrada y conexion de un terminal alargado 

(22). Tanto la parte exterior roscada como el canal interior de este, 

25 estarian recubiertos de un material conductor que se unirla 

electricamente a los terrninales de la base de la path: por un lado el 

recubrimiento de la rosca conectado a cuatro terminales altemos de la 

base (23) y por otro el recubrimiento del canal intemo conectado a los 

otros cuatro terminales (24). El propio material de plastic° del que 

30 estarth fabricada la pata se comportaria como aislante entre las dos 

conexiones intemas. 

Para finalizar habria que tener en cuenta que las zonas habilitadas para 

enroscarse las patas del aparato, mueble u objeto, deberian estar 

fabricadas con una rosca interior acabada en material conductor y un 

35 terminal alargado y centrado en el hueco tambien acabado en material 

conductor, a fin de poder conectar ambas partes con los terminales del 

sensor de inundacion independientemente del ajuste en altura Ilevado a 

cabo. Tanto la conexion de la rosca como la del terminal interior, se 

conectarian al circuito de control de inundacion que estuviera asociado a 

40 estas. 
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Para que los modelos de sensor propuestos entren en funcionamiento para la 

posible activacion de alarmas, codes de electro-valvulas, activacion de 

desagues, etc., debe asociarse a la electranica de cualquier aparato 

electrodomestico donde fuera instalado y disetiado por este, tambien se 

5 podrian vincular a equipos electronicos ya comercializados de dorm:Mica, o a 

dispositivos electronicos de tecnologia inalambrica cuya informacion de su 

estado, se pudiera transmitir a cualquier dispositivo movil, y siempre 

procurando adaptar las conexiones descritas en este apartado, at element° de 

control at que estuviera asociado. 

10 

Aplicacidn industrial 

Se fabricaria el soporte sensor como elemento adicional a una pata, o la pata 

completa con el sensor incorporado, con materiales plasticos y metalicos para 

15 ser de utilidad segOn las indicaciones descritas en el presente documento. 
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REIVINDICACION ES 

Se reivindican dos modelos: 

1. Modelo 1: conjunto sensor de inundacion como elemento adicional a una 

path o soporte de suelo de cualquier aparato, mueble u objeto, formado 

por un cuerpo principal (3), en cuya parte superior se alojaria y apoyaria 

la pata o soporte, la parte inferior estarth en contacto con el suelo, y 

caracterizado porque presenta las siguientes partes: 

a. Una cavidad superior (8) y (9) con forma de vaso, donde se 

alojaria y apoyarth la pata o soporte. 

b. Una cavidad inferior con forma de vaso invertido, donde se 

alojarth el sensor de inundacion (5) y abierta en su perimetro para 

permitir el paso de liquidos (10). 

c. Un cable de interconexion bipolar (6) conectado al elemento 

sensor de inundacion, atravesando parte del cuerpo del conjunto 

sensor para salir por la parte superior. 

d. Un conector bipolar (7) conectado al extern° del cable para que 

sea conectado a su vez a un circuito electronic° especifico de 

control, y nos proporcione una senal de alarma. Caracterizado por 

un cuerpo de plastic° (7), una zona magnetic,a de fled& (14), y 

dos conexiones electricas (15) asociadas a dos muelles de 

presion (18). 

2. Modelo 2: conjunto sensor de inundacion incorporado en una pata o 

soporte de suelo, y formado por una parte superior de sujecion y/o 

fijacion al aparato, mueble u objeto a sostener y otra inferior de apoyo al 

suelo (25), y caracterizado por las siguientes partes: 

a. Una parte superior a modo de cilindro alargado con forma de 

rosca (23) en su parte extema para la fijacion y ajuste en altura de 

la pats, y con una superficie conductora asociada electricamente 

a una linea del elemento sensor de inundacion. 

b. Un orificio intern°, paralelo y centrado al cilindro roscado (24), y 

recubierto de una superficie conductors a la largo de este para 

permitir la entrada y conexion de un terminal asociado 

electric,amente a la otra Mee del elemento sensor de inundacion. 

c. Un cuerpo mas ancho como continuaciOn de la parte superior, 

con una cavidad inferior con forma de vaso invertido en la base 

de apoyo, donde se alojaria el elemento sensor de inundacion 

(26) y abierta en su perimetro para permitir el paso de liquidos. 

d. Un elemento de fijacion como parte complementaria, solidario al 

aparato, mueble u objeto a sostener por la pata, con un orificio 

alargado y roscado en su interior (21), un terminal alargado y 

centrado en el interior de este (22) y superficies conductoras (27) 
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para conectar el elemento sensor de la path con el circuit° de 

control. 

3. Conjunto sensor de inundaciOn segiin reivindicaciones 1 o 2, 

caracterizados por un elemento como sensor de inundaci6n, fabricado 

5 con una placa de circuito impreso y lineas conductoras sin aislar, 

formando un circuito de dos polos (20), orientado hacia el suelo, 

guardando una distancia con respect° al suelo para el paso de liquidos y 

situada dentro de la cavidad inferior del soporte (3), o fabricado con 

terminales metalicos sin aislar (26), orientados y apoyados en el suelo y 

10 dentro de la cavidad inferior del soporte (25). 
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2. Declaración motivada según los artículos 29.6 y 29.7 del Reglamento de ejecución de la Ley 11/1986, de 20 de 
marzo, de Patentes sobre la novedad y la actividad inventiva; citas y explicaciones en apoyo de esta declaración 
 
 
De acuerdo con el artículo 29.6 del Reglamento de ejecución de la Ley 11/86 de Patentes se considera, 
preliminarmente y sin compromiso, que los objetos definidos por las reivindicaciones 1, 3 no cumplen 
aparentemente los requisitos de novedad en el sentido del artículo 6.1 de la Ley 11/86 de Patentes (LP), y/o de 
actividad inventiva en el sentido del artículo 8.1 LP, en relación con el estado de la técnica establecido por el 
artículo 6.2 de dicha Ley. En concreto, 
 
La solicitud incluye dos reivindicaciones independientes que definen dos conjuntos sensores de inundación 
(reivindicaciones 1 y 2). La solicitud incluye una reivindicación dependiente de cualquiera de ellas 
(reivindicación 3) que define alternativamente dos sensores de inundación adecuados para formar parte de los 
conjuntos sensores definidos por las reivindicaciones independientes. 
 
De los documentos citados en el informe de búsqueda se consideran D01 y D02 como más cercanos en la 
técnica a los objetos definidos por las reivindicaciones 1 y 2, respectivamente. 
 
REIVINDICACIÓN 1 
 
D01 divulgó un conjunto sensor de inundación  formado por un cuerpo principal con una cavidad superior con 
forma de vaso y una cavidad inferior con forma de vaso invertido y con aperturas en su perímetro, que aloja un 
sensor de inundación conectado a un cable bipolar y éste a un circuito de control. 
 
D01 no divulgó un conector bipolar (para la conexión del cable al circuito de control) de plástico con dos 
conexiones eléctricas asociadas a muelles de presión y una zona magnética (de fijación), soluciones ambas de 
uso común en la técnica (D02, D03) que el experto en la materia yuxtapondría de manera evidente al conjunto 
sensor divulgado en D01 para obtener el objeto definido por la reivindicación 1.  
 
REIVINDICACIÓN 3 
 
D01 divulgó un elemento sensor de inundación fabricado con terminales metálicos sin aislar dispuestos en la 
cavidad inferior. Por tanto, el objeto definido por la reivindicación 3 carece aparentemente de actividad inventiva 
en su dependencia de la reivindicación 1. Adicionalmente, la configuración alternativa del elemento sensor 
como una placa de circuito impreso y líneas conductoras sin aislar, formando un circuito de dos polos, también 
es conocida en la técnica (D04). 
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REIVINDICACIÓN 2 
 
D05 divulgó un conjunto sensor de inundación con una parte superior de sujeción a modo de cilindro alargado 
con forma de rosca y un cuerpo más ancho en forma de vaso abierto en su perímetro como continuación del 
cilindro alargado que aloja el elemento sensor. 
 
D05 no divulgó la disposición de una superficie conductora en la rosca del cilindro asociada a una línea del 
elemento sensor ni la fijación por roscado a una pata con un orificio interno roscado y  superficie interna 
conductora que aloja un terminal alargado conectado a la otra línea del elemento sensor. 
 
Esta disposición  no deriva de un modo evidente de D05  tomados por sí sólo o en combinación con los 
documentos citados representativos del estado de la técnica. Consecuentemente, tanto el conjunto sensor de 
inundación definido por la reivindicación 2 como el definido por la reivindicación 3 en su dependencia de la 
reivindicación 2, parecen cumplir los requisitos de novedad y actividad inventiva. 
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