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DESCRIPCION
Sujetador para vehiculos automdviles destinado a recibir aparatos méviles

La invencién concierne a un sujetador destinado a recibir aparatos moviles, en particular aparatos de navegacion o
comunicacioén en vehiculos automéviles, segun el predmbulo de la reivindicacién 1.

Un sujetador de este tipo, a saber, un dispositivo de apriete para aparatos maviles, se conoce, por ejemplo, por el
documento DE 296 18 476. El sujetador conocido muestra dos mordazas de apriete colocadas en la carcasa que
pueden comprimirse manualmente para sujetar un aparato moévil en una determinada posicion de encastre de las
mordazas de apriete. Las mordazas de apriete ajustables hacen posible en este caso una adaptacion a diferentes
aparatos, de modo que los sujetadores de este tipo pueden ofrecerse de manera universal para diferentes aparatos
moviles.

El documento US 6 035 036 muestra el preambulo de la reivindicacion 1 y revela un sujetador para vehiculos
automoviles destinado a recibir un teléfono mévil con mordazas de apriete para apretar el teléfono movil, en donde
esta prevista un suministro de energia para el proceso de apriete.

Los aparatos méviles pueden ser, por ejemplo, aparatos de navegacion o comunicacion, por ejemplo teléfonos
moéviles o teléfonos inteligentes.

Hasta ahora, todos los soportes que se encuentran en el mercado se hacen funcionar de manera puramente
mecanica.

Los aparatos moviles se inmovilizan o se encastran mecanicamente en el soporte. Ademas, se pretensan contra un
resorte y después se desenclavan de nuevo.

En no pocos casos es necesario un manejo con ambas manos.
Esto es poco practico y resulta parcialmente dificil y sélo puede manejarse con ambas manos.

Por tanto, la invencion se basa en el problema de crear un sujetador del tipo citado al principio que presente una
comodidad de manejo maxima y no requiera a un usuario ninguna aplicacion de fuerzas mecanicas de cualquier
clase.

Para solucionar este problema sirven las caracteristicas de la reivindicacién 1.

La invencién prevé de manera ventajosa que la carcasa esté equipada con un suministro de energia propio para el
proceso de apriete, pudiendo trasladarse electromecanicamente las mordazas de apriete para abrirse o cerrarse,
pudiendo almacenar la unidad electrénica para un determinado aparato una posicion de apriete, y produciéndose la
posicion de apertura de las mordazas de apriete por medio de una separacion de las mordazas de apriete en la
medida de un pequefio recorrido predeterminado.

La invencion resuelve las desventajas citadas al principio haciendo que el apriete para el aparato moévil pueda
realizarse electromecéanicamente de forma automatica.

Para ello, se contempla preferiblemente que esta previsto un motor eléctrico para desplazar al menos una de las
mordazas de apriete.

El suministro de energia puede efectuarse por medio de cables de acometida desde la alimentacion de a bordo del
vehiculo o por medio de una bateria/unidad acumuladora integrada o por estar equipado adicionalmente con células
solares, es decir, que una bateria/unidad acumuladora integrada puede ser asistida también con células solares.

En la carcasa se prevén preferiblemente unos sensores para la apertura o cierre de las mordazas de apriete,
detectando un sensor dispuesto en la carcasa la insercion del aparato movil, de modo que las mordazas de apriete
pueden cerrarse, y abriendo un sensor de apertura de la carcasa, en caso necesario, las mordazas de apriete por
accionamiento del usuario.

A continuacién, se explica con mas detalle un ejemplo de realizacion de la invencién con referencia a la Gnica figura.

En la Unica figura esta representa una carcasa 1 del sujetador en la que estan dispuestas dos mordazas de apriete
10a, 10b de manera mdvil en la direccién de las flechas. En el extremo inferior de la carcasa 1 esta prevista una
superficie de apoyo para un aparato movil, sobre la que puede apoyarse hacia abajo el aparato movil. Si el aparato
movil se coloca sobre esta superficie y descansa en una superficie de apoyo trasera de la carcasa 1, un sensor 2
dispuesto en la carcasa 1 detecta, por ejemplo a través de una abertura de la carcasa 1, la presencia del aparato
moévil, después de lo cual una unidad electrénica 11 dispuesta en la carcasa 1 activa un motor de accionamiento 7
para accionar las mordazas de apriete 10a, 10b. El motor 7 esta acoplado preferiblemente por medio de una unidad
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de engranaje con las mordazas de apriete 10a, 10b, presentando la unidad de engranaje en el ejemplo de
realizacién mostrado un tornillo sin fin de accionamiento 8 accionado por el motor 7, que engrana con un pifién
grande de accionamiento 9 por medio del dentado. El pifién grande 9 esta acoplado de manera coaxial y solidaria en
rotacion con un pifién pequefio 5. El pifion pequefio 5 engrana con dos vastagos de accionamiento 4a, 4b guiados
de manera preferiblemente lineal, dentados y méviles en direccion de las flechas, que estan unidos fijamente con las
respectivas mordazas de apriete 10a y 10b. Si el pifién pequefio 5 gira, visto en el dibujo, en el sentido de las agujas
el reloj, las mordazas de apriete 10a, 10b realizan un movimiento de cierre, mientras que las mordazas de apriete
10a, 10b se abren al producirse un movimiento de giro en sentido contrario al de las agujas del reloj. Para la
apertura, el motor 7 es hecho girar en direccién contraria. El controlador recibe la orden para ello por medio del
sensor de apertura 3 colocado en la carcasa. Los sensores 2, 3 pueden configurarse como sensores 0Opticos,
capacitivos o mecanicos, por ejemplo en forma de un palpador o como un sensor sensible al contacto.
Preferiblemente, son sensores economizadores de corriente eléctrica.

Se sobreentiende que pueden utilizarse también otras unidades de accionamiento y de engranaje para el
movimiento de las mordazas de apriete.

La unidad electronica 11 puede almacenar una posicion de apriete para un determinado aparato movil,
produciéndose entonces la posicidon de apertura de las mordazas de apriete 10a, 10b por una separaciéon de las
mordazas de apriete 10a, 10b en una pequefia cantidad predeterminada. De esta manera, se logran cortos
recorridos de apertura y cierre, con lo que el consumo de energia durante el manejo del sujetador es pequefio.

En la carcasa puede estar integrada una unidad de bateria o de acumulador, en donde el acumulador puede
cargarse también de forma ventajosa con una célula solar si hay incidencia de luz.

El almacenamiento de la posicion de apriete puede realizarse de forma sencilla por la propia unidad electronica 11,
para lo cual se detecta el estado de apriete, por ejemplo el aumento de la absorcién de corriente del motor 7.

Si debe sujetarse en el sujetador otro aparato movil, por ejemplo uno mas ancho, es suficiente, por ejemplo, un
accionamiento doble o mas largo del sensor de apertura 3 para llevar las mordazas de apriete 10a, 10b a la posicién
completamente abierta. Asimismo, la posicion de apertura maxima puede reconocerse aqui por la unidad electrénica
11 cuando los vastagos de accionamiento 4a, 4b unidos con las mordazas de apriete 10a, 10b chocan con un tope.
La posicion de apriete para el nuevo aparato movil puede entonces almacenarse de nuevo como se ha descrito
anteriormente.

En particular, debe evitarse la necesidad de un manejo incobmodo con dos manos.

El sujetador esta configurado como una cabeza de retencion pasiva que puede disponerse sobre diferentes sistemas
de soporte de muy distintos fabricantes, que se conocen para la fijacion en el habitaculo de un vehiculo,
preferiblemente en el salpicadero o en el parabrisas, por ejemplo por medio de una fijacion de ventosa con brazo
pivotante.

El sujetador puede estar equipado también con una funcién de carga para el aparato movil.

Ventajosamente, el sujetador accionable electromecanicamente se configura de tal modo que pueda hacerse pivotar
y, por tanto, pueda hacerse pivotar desde una orientacion vertical del aparato moévil hasta una orientaciéon horizontal.
Ademas, debe crearse una posibilidad de carga integrada para el aparato movil.

Preferiblemente, la energia para el proceso de apriete se consigue por medio de una bateria/unidad acumuladora 6
integrada en el soporte, que puede ser asistida también por una célula solar, la cual reduce el consumo de energia
de la bateria si hay luminosidad o carga la unidad acumuladora durante el dia.

El sujetador electromecanico debe alojarse en una carcasa que esté realizada preferiblemente de plastico.

El apriete se realiza por medio de dos mordazas de apriete 10a, 10b que se desplazan electromecanicamente para
abrirse o cerrarse.

El accionamiento puede realizarse eléctricamente de forma ventajosa.

Por medio del motor 7 se acciona una unidad de engranaje que consta de los elementos 4a, 4b, 5, 8 y 9 que abreny
cierran las mordazas de apriete 10a, 10b.

El control de la unidad 11 se configurada de tal modo que el aparato movil se presiona contra un sensor 2 dispuesto
en la carcasa 1y, por tanto, desencadena el proceso de apriete.

El apriete se suelta después de forma ventajosa por medio de un sensor de apertura 3, preferiblemente en el lado
superior de la carcasa, que se toca con un dedo.
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El ajuste a diferentes anchuras de los aparatos terminales méviles se realiza automaticamente, para lo cual se
almacena una posicion en una unidad electrénica 11 la primera vez que se produce un desplazamiento.

La desconexion y la presion de contacto correcta del apriete se reconocen y se almacenan por medio de la unidad
electrénica 11 integrada.

Durante el accionamiento del sensor de apertura 3, se suelta de manera insignificante el apriete, con lo que el
aparato movil puede retirarse facilmente.

Debido a la insignificante apertura se tiene que, incluso al volver a usar el aparato terminal mévil por reinsercién del
mismo, habra que realizar tan solo también un pequefio recorrido de cierre que a su vez es favorable para el
consumo de energia.
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REIVINDICACIONES

1. Sujetador para vehiculos automéviles destinado a recibir un aparato mévil, con una carcasa (1) y con
mordazas de apriete (10a, 10b) para apretar el aparato moévil, en donde la carcasa (1) estd equipada con un
suministro de energia propio (6) para el proceso de apriete y en donde las mordazas de apriete (10a, 10b) pueden
desplazarse electromecanicamente para abrirse o cerrarse, caracterizado por que una unidad electrénica (11)
almacena una posicién de apriete para un determinado aparato movil, produciéndose la posicion de apertura de las
mordazas de apriete (10a, 10b) por una separacion de las mordazas de apriete (10a, 10b) en una pequefia cantidad
predeterminada.

2. Sujetador segln la reivindicacion 1, caracterizado por que esta previsto un motor eléctrico (7) para
desplazar al menos una de las mordazas de apriete (10a, 10b).

3. Sujetador segun la reivindicacion 1 o 2, caracterizado por que el suministro de energia (6) esta equipado
con células solares.

4. Sujetador segun una de las reivindicaciones 1 a 3, caracterizado por que la carcasa (1) esta equipada con
sensores (2, 3) para abrir o cerrar las mordazas de apriete (10a, 10b).

5. Sujetador segun la reivindicacion 4, caracterizado por que esta integrada una unidad electrénica (11) que
controla la funcién de cierre y apertura dependiendo de las sefiales de los sensores (2, 3).

6. Sujetador segun la reivindicacion 5, caracterizado por que la unidad electronica (11) almacena posiciones
de apertura y cierre de las mordazas de apriete (10a, 10b).
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