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SENSOR PARA DETECTAR LA HUMEDAD RESIDUAL DE LA COLADA QUE SE ENCUENTRA EN
UN TAMBOR DE UNA SECADORA DE ROPA

DESCRIPCION

La invencion se refiere a un sensor para detectar la humedad residual de la colada que se encuentra en
un tambor de una secadora de ropa, que incluye un dispositivo de sujecion dispuesto en la carcasa de la
secadora de ropa, en el que esta apoyado tal que puede girar un brazo, en cuyo extremo libre esta
previsto al menos un contacto rozante, que se encuentra en conexién operativa con el tambor.

Por el documento DE 40 28 117 A1 se conoce un sensor para detectar la humedad residual de la colada
que se encuentra en un tambor de una secadora de ropa. El sensor esta configurado como contacto
rozante y esta apoyado en un extremo de una palanca acodada apoyada tal que puede girar. Sobre el
otro extremo de la palanca acodada actia un elemento de ajuste controlado manualmente o por
programa, que lleva el contacto rozante a tomar contacto o a separarse de un anillo rozante situado en el
tambor. Con ello es posible levantar el contacto rozante por ejemplo durante el programa de lavado y de
centrifugado, reduciendo asi el desgaste de los contactos.

El documento EP 1 449 954 A1 muestra un sensor fijado a un brazo apoyado tal que puede girar para
detectar la humedad residual, que bajo la accion de un elemento elastico se oprime contra la superficie de
contacto en el tambor.

Por el documento EP 1 816 251 B1 se conoce un sensor definido segin el preambulo para detectar la
humedad residual. El dispositivo de sujecién conocido se fija y queda fijo mediante unioén por apriete en la
regleta de soporte superior de la estructura de soporte de la carcasa de la maquina lavadora. El
dispositivo de sujecion esta configurado ademas con un soporte para los sensores de un equipo de por si
conocido para detectar la humedad residual de la colada en el tambor. Los sensores estan posicionados
exactamente mediante un dispositivo de sujecion respecto a las bandas de contacto. Asi resulta durante
el giro del tambor una medicion de la resistencia eléctrica, para determinar el contenido en humedad
residual en el tambor o bien en la colada.

El sensor como tal incluye al respecto el dispositivo de sujecion, que esta fijado por el lado de la carcasa,
encontrandose un brazo que puede girar bajo la tensiéon de un resorte. En el extremo del brazo se
encuentran, tal como ya se ha dicho, los sensores eléctricos, que se apoyan sobre el tambor o bien sobre
las bandas de contacto, dispuestos rozando bajo la presién de un resorte.

Esta configuracion de sensores correspondiente al estado de la técnica tiene el inconveniente de que en
particular al montar el sensor tiene que colocarse primeramente el dispositivo de sujecion en la zona de la
carcasa, teniéndose que montar a continuacion el sensor en el dispositivo de sujecion, pero éste estorba
al alojar el tambor en la carcasa. Asi resulta necesario entonces montar primeramente, tal como ya se ha
dicho, el dispositivo de sujecion antes de alojar el tambor, teniendo que introducir aqui a continuacion en
el estrecho espacio intermedio el sensor en el dispositivo de sujecion, llevandolo con ello a conexion
operativa con el tambor.

La invencion se formula asi el problema de perfeccionar un sensor para detectar la humedad residual de
la colada que se encuentra en un tambor de una secadora de ropa tal que pueda alojarse bastante mas
facilmente al montarlo en la carcasa.

En el marco de la invencion se soluciona este problema con las caracteristicas de la reivindicaciéon 1.
Ventajosas variantes y perfeccionamientos de la invencion resultan de las siguientes reivindicaciones
secundarias.

El sensor correspondiente a la invencion tiene la ventaja de que el mismo en su conjunto puede montarse
por completo en una parte de la carcasa. El sensor se encuentra durante el montaje en una llamada
posicion de disponibilidad, pudiendo alojarse el tambor de manera sencilla. Cuando el tambor esta alojado
en la carcasa de la maquina, simplemente actuando sobre un enclavamiento puede llevarse el sensor
fuera de su posicién estable, tomando el mismo entonces contacto con el tambor. Esto permite un
montaje bastante mas sencillo y rapido por un lado del tambor, pero también por otro lado del sensor.

Por lo tanto se propone en el marco de la invencion que el brazo pueda retenerse en el dispositivo de
sujecion en una posicion estable distanciada del tambor, como ayuda al montaje del sensor en la carcasa.
El brazo puede fijarse mediante un elemento de retencion en el dispositivo de sujecion. En esta posicion
de fijado puede asi alojarse el sensor con el dispositivo de sujecion sencilla y facilmente primeramente en
la carcasa, introduciéndose a continuacioén el tambor en la carcasa de la maquina, sin estorbar al sensor.

En un perfeccionamiento de la invencion esta conformado el elemento de retencién en el lado superior del
brazo e interactia con un apéndice conformado en el dispositivo de sujecion. Al respecto esta apoyado el
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brazo tal que puede girar en el lado inferior del dispositivo de sujecion. El dispositivo de sujecion esta
compuesto entonces por un elemento con forma de placa, en cuyo lado superior estan dispuestas levas
de montaje para fijar el dispositivo de sujecion a una traviesa que une las paredes laterales de la carcasa
de la maquina. Al respecto esta prevista en uno de los lados transversales en la superficie del elemento
con forma de placa una lengiieta de retencion. Se entiende ahora por si mismo que cuando el sensor se
encuentra en su posicion estable, el elemento con forma de placa puede introducirse facilmente en la
carcasa de la maquina, pudiendo introducirse facilmente las levas de montaje a través de agujeros
estampados previamente realizados en la traviesa. Para que las levas de montaje no puedan salir por si
mismas de sus agujeros estampados, se prevé adicionalmente la lengiieta de retencion, que lo impide.

Segun la invencion esta dispuesto ventajosamente en el otro lado transversal opuesto del elemento un
soporte para el eje de giro del brazo, que discurre por debajo del elemento con forma de placa. Aqui esta
dispuesta en el eje de giro del brazo una palanca para fijar el resorte. Con ello se encuentra el brazo,
mediante el brazo de palanca, en unioén operativa con el resorte siempre bajo una tension previa.

Segun una variante especialmente ventajosa de la invencién, estan conformados en la zona de los
soportes para el eje de giro en el lado inferior del elemento con forma de placa dos nervios en forma de
brazos, entre los que esta dispuesto el resorte fijado en el dispositivo de sujecion. El resorte se encuentra
asi en la zona del brazo en una zona protegida. Al respecto esta previsto en la superficie del elemento
con forma de placa, en el lado superior, un receptaculo adicional para una conexion eléctrica para los
contactos rozantes.

La invencion se refiere de la misma manera también a una maquina para el tratamiento de la colada, en
particular a una secadora de ropa con un tambor apoyado tal que puede girar en una carcasa, una
abertura de carga que puede cerrarse mediante una puerta, asi como un ventilador y un calentador para
generar un flujo de aire de proceso, que fluye a través de un intercambiador de calor, estando dispuesto,
en la carcasa de la secadora de ropa un dispositivo de sujecion, en el que esta apoyado un brazo tal que
puede girar, en cuyo extremo libre esta previsto al menos un contacto rozante, que se encuentra en
conexiéon operativa con el tambor, estando equipada la maquina para el tratamiento de la colada en
funcion de las caracteristicas descritas.

Un ejemplo de ejecucion de la invencion se representa en los dibujos de forma simplemente esquematica
y se describira a continuaciéon mas en detalle. Se muestra en:

figura 1 una primera representacion en perspectiva de la ejecucion correspondiente a la invencion,
representandose en perspectiva un tambor, una traviesa asi como un sensor, para un tambor
que gira a la derecha;

figura 2 otra representacion en vista frontal del tambor, la traviesay el sensor, representandose aqui
una forma constructiva de un tambor que gira preferentemente a izquierdas;

figura 3 una representacion en perspectiva de la forma constructiva de la figura 2;

figura 4 dos representaciones del sensor, en un caso arriba en la posicion de servicio y en otro abajo en
la posicion estable para el montaje en una primera forma constructiva, aqui con un tambor que
gira preferentemente a derechas;

figura 5 ofras dos representaciones del sensor, igualmente en la posicion activa arriba y en una posicién
estable abajo para un tambor que gira preferentemente a izquierdas;

figura 6 una vista en planta sobre una traviesa con sensor integrado;

figura 7 una representacion aislada del sensor en vista en planta; y

figura 8 una representacion en seccion del sensor segun la linea de corte C-C en la figura 7.

Las figuras 1 y 2 muestran respectivas configuraciones diferentes de un sensor 1 en un tambor 2 de una
secadora de ropa. La figura 1 muestra aqui en la posiciéon de seguimiento un sensor 1, que en particular
esta instalado alojado en un tambor 2 que gira preferentemente a derechas. La figura 2 muestra
correspondientemente la situacion en un tambor que gira a izquierdas, con lo que también en esta
situacion es posible el correspondiente arrastre del sensor 1 durante el funcionamiento. Segun la
invencion esta equipado aqui el sensor 1 para detectar la humedad residual de una colada que se
encuentra en un tambor 2 de una secadora de ropa, tal que el mismo incluye un extenso dispositivo de
sujecion 3 en la carcasa de la maquina de la secadora de ropa no representada mas en detalle, en el cual
esta apoyado un brazo 4 tal que puede girar, estando previsto en su extremo libre al menos un contacto
rozante 5, que se encuentra en conexion operativa con el tambor 2 mediante dos bandas de rozamiento
6.1y 6.2 y que puede observarse en la figura 3.

Tal como puede verse al observar conjuntamente las figuras 4 y 5, puede retenerse el brazo 4 en el
dispositivo de sujecidon 3 en una posicion estable distanciada del tambor 2, tal como puede verse en
particular en las figuras inferiores 3 y 4, como ayuda al montaje del sensor 1 en la carcasa de la maquina.
El brazo 4 puede fijarse al respecto mediante un elemento de retencion 7 en el dispositivo de sujecion 3.
El elemento de retencion 3 esta conformado en el lado superior del brazo 4 e interactia entonces con un
apéndice 8 conformado en el dispositivo de sujecion 3. El brazo 4 como tal estd apoyado en el lado
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inferior del dispositivo de sujecion 3 tal que puede girar. Se entiende ahora por si mismo que cuando la
traviesa 9 representada estd montada entre las paredes laterales de la carcasa de la maquina, no
representadas mas en detalle, puede montarse el dispositivo de sujecidon 3 a continuacion debajo de la
traviesa 9 tal que el sensor 1 se encuentra en la posicion estable, tal como se representa en las figuras
inferiores 4 y 5. Cuando el tambor 2 esta montado, puede girarse el brazo 4 desde su posicion estable
soltando el elemento de retencién 7 del apéndice 8, con lo que el mismo se apoya entonces, bajo la
tension del resorte, en el tambor 2 y aqui en particular en las bandas de rozamiento 6.1 y 6.2 del tambor.

Segun una variante especialmente ventajosa de la invencion, esta compuesto el dispositivo de sujecion 3
por un elemento con forma de placa 10, en cuyo lado superior estan dispuestas levas de montaje 11 para
fijar el dispositivo de sujecion 3 a la traviesa 9. Al respecto esta prevista en el lado transversal 12 en la
superficie del elemento con forma de placa 10 una lengiieta de retencién 13. Si se consideran ahora las
figuras 6 y 7, pudiendo observarse en particular en la figura 7 claramente las levas de montaje 11 en la
vista en planta, se introducen las mismas en agujeros 14 en la traviesa 9, continuando entonces las levas
de montaje 11 en una unién en arrastre de forma al deslizar el elemento con forma de placa 10 debajo de
la traviesa 9. Pero para que no se muevan las levas de montaje 11 saliendo de la posicidon de arrastre de
forma, esta prevista la lengleta de retencién 13, que impide un indeseado deslizamiento en retroceso del
elemento con forma de placa 10 debajo de la traviesa 9. En el otro lado transversal 15 esta dispuesto un
soporte 16 para el eje de giro 17 del brazo 4, que discurre debajo del elemento con forma de placa 10. Al
respecto esta conformado en el eje de giro 17 del brazo 4 un brazo de palanca 18 para fijar el resorte 19.
Tal como puede verse en particular en las figuras 6 y 7, estan conformados en el soporte 16 para el eje de
giro 17 dos elementos de nervio 20 y 21, entre los que esta dispuesto el resorte 19. Se entiende por si
mismo que debido al brazo de palanca 18 pasante se mantiene asi el brazo 4 bajo tension, cuando se
libera el mismo de su posicion estable.

En un perfeccionamiento de la invencion esta previsto en la superficie del elemento 9 en el lado superior
un receptaculo 22 para un contacto eléctrico 23 para los contactos rozantes 5, el cual se encuentra en
conexion operativa con el tambor 2 a través de las bandas rozantes 6.1y 6.2.

Lista de referencias

01 sensor

02 tambor

03 dispositivo de sujecion
04 brazo

05 contacto rozante

06 6.1 banda rozante 6.2 banda rozante
07 elemento de retencion
08 apéndice

09 traviesa

10 elemento con forma de placa
11 levas de montaje

12 lado transversal

13 lenguieta de retencion
14 agujero

15 lado transversal

16 soporte

17 eje de giro

18 brazo de palanca

19 resorte

20 elemento de nervio

21 elemento de nervio

22 receptaculo

23 contacto
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REIVINDICACIONES

Sensor (1) para detectar la humedad residual de la colada que se encuentra en un tambor (2) de una
secadora de ropa, que incluye un dispositivo de sujecién (3) que puede colocarse en la carcasa de la
secadora de ropa, en el que esta apoyado tal que puede girar un brazo (4), en cuyo extremo libre esta
previsto al menos un contacto rozante (5), que puede llevarse a una conexion operativa con el tambor
(2)1

caracterizado porque el brazo (4) puede retenerse en el dispositivo de sujecién (3) en una posicion
estable distanciada del tambor (2), como ayuda al montaje del sensor (1) en la carcasa, pudiendo
fijarse el brazo (4) mediante un elemento de retencion (7) en el dispositivo de sujecion (3).

Sensor segun la reivindicacion 1,
caracterizado porque el elemento de retencion (7) esta conformado en el lado superior del brazo (4)
e interactua con un apéndice (8) conformado en el dispositivo de sujecion (3).

Sensor segun las reivindicaciones 1 a 2,
caracterizado porque el brazo (4) esta apoyado tal que puede girar en el lado inferior del dispositivo
de sujecion (3).

Sensor segun la reivindicacion 1,

caracterizado porque el dispositivo de sujecion (3) esta compuesto por un elemento con forma de
placa (10), en cuyo lado superior estan dispuestas levas de montaje (11) para fijar el dispositivo de
sujecion (3) a una traviesa (9).

Sensor segun la reivindicacion 4,
caracterizado porque en uno de los lados transversales (12) en la superficie del elemento con forma
de placa (10) esta prevista una lengleta de retencion (13).

Sensor segun la reivindicacion 4,
caracterizado porque en el otro lado transversal (15) esta dispuesto el soporte (16) para el eje de
giro (17) del brazo (4), que discurre por debajo del elemento con forma de placa (10).

Sensor segun la reivindicacion 6,
caracterizado porque en el eje de giro (17) del brazo (4) esta conformado un brazo de palanca (18)
para fijar un resorte (19).

Sensor segun las reivindicaciones 6y 7,

caracterizado porque en la zona del soporte (18) para el eje de giro (17) en el lado inferior del
elemento con forma de placa (10) estan conformados dos nervios en forma de brazos (20) y (21),
entre los que esta dispuesto el resorte (19) fijado en el dispositivo de sujecion (3).

Sensor segun una de las reivindicaciones 4 a 8,
caracterizado porque en la superficie del elemento (10) en el lado superior esta previsto un
receptaculo (22) para un contacto eléctrico (23) para los contactos rozantes (6.1) y (6.2).

10. Maquina para el tratamiento de la colada, en particular secadora de ropa con un tambor apoyado tal

que puede girar en una carcasa, una abertura de carga que puede cerrarse mediante una puerta,

un ventilador y un calentador para generar un flujo de aire de proceso, que fluye a través de un
intercambiador de calor, asi como un sensor, que incluye un dispositivo de sujecion dispuesto en la
carcasa de la secadora de ropa,

en el que esta apoyado un brazo (4) tal que puede girar, en cuyo extremo libre esta previsto al menos
un contacto rozante (5), que se encuentra en conexion operativa con el tambor (2), segin una o varias
de las reivindicaciones 1 a 10.
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