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DESCRIPCION
Asiento elevador ajustable
Antecedentes de la invencion
Campo de la invencion

Diversas realizaciones de la presente invencion descritas en la presente memoria se refieren generalmente a un
asiento elevador ajustable para un nifio y, en particular, a un asiento elevador ajustable que tiene un soporte para
nifios con una altura y angulo de inclinacion ajustables.

Descripcion de la técnica relacionada

Los asientos elevadores para nifios se utilizan cominmente para proporcionar una superficie de asiento elevada
para un nifio. Por ejemplo, muchos asientos elevadores se configuran para colocarse sobre una silla para adultos
con el fin de proporcionar una superficie de asiento que sea mas adecuada para soportar a un nifio y elevados por
encima de la superficie de asiento de la silla para adultos. Estos asientos elevadores se utilizan a menudo durante la
alimentacién de un nifio, ya que es conveniente que el nifio esté situado en una posicidn elevada que esta mas
cerca de la superficie de una mesa de comedor o de mas facil acceso para un padre. Sin embargo, la posicién
preferida para un nifio durante la alimentacién puede cambiar a medida que el nifio crece. Por ejemplo, la posicion
del asiento preferida para un nifio puede ser relativamente alta para acoger un nifio de baja estatura y reclinarse
puesto que muchos bebés son incapaces de sentarse derechos en una silla. Del mismo modo, la posicion del
asiento preferida para un nifio puede ser mas baja para acoger un nifio mas alto y menos reclinada a medida que el
nifio es capaz de sentarse en posicién vertical.

Con el fin de proporcionar una posicion del asiento variable para nifios de diferentes edades y tamafios, los asientos
elevadores mas recientes se han configurado de tal manera que su altura y angulo de reclinacién se puede ajustar.
Por ejemplo, la Publicacién n.° 2010/0181808 divulga un asiento configurado para girar, reclinarse y elevarse para
acoger un nifio durante la alimentacion. Sin embargo, los asientos elevadores existentes proporcionan tales
posiciones del asiento variables a través de la utilizaciéon de grandes y complejos mecanismos de reposicionamiento
del asiento. Para adaptarse a estos mecanismos, los asientos elevadores existentes son a menudo excesivamente
amplios, lo que hace dificil que se adapten a ciertas sillas (por ejemplo, sillas de adultos con apoyabrazos). Ademas,
la complejidad de estos mecanismos de reposicionamiento del asiento hace que los asientos elevadores sean
costosos de fabricar, dificiles de utilizar, mas pesados de transportar, y menos fiables.

En consecuencia, existe una necesidad en la técnica de un asiento elevador para nifios mejorado ajustable que
incorpore un mecanismo simple, de bajo coste, fiable, ligero y facil de utilizar para ajustar la posicion del asiento del
asiento elevador.

Breve resumen de la invencion

La invencion como se reivindica en la reivindicacién 1 tiene por objeto remediar estos inconvenientes.
Las caracteristicas preferidas de la invencion se exponen en las reivindicaciones dependientes.
Breve descripcion de las diversas vistas del dibujo o dibujos

A continuacion se hara referencia a los dibujos adjuntos, que no estan necesariamente dibujados a escala, y en los
que:

La Figura 1 muestra una vista en perspectiva frontal de un asiento elevador ajustable de acuerdo con una
realizacién de la presente invencion;

La Figura 2 muestra una vista lateral en corte de un miembro bastidor vertical de acuerdo con una realizacién de
la presente invencion;

La Figura 3 muestra una vista lateral de un brazo verticalmente ajustable de acuerdo con una realizacion de la
presente invencion;

La Figura 4 muestra una vista lateral en corte de un brazo verticalmente ajustable insertado dentro de un
miembro bastidor en posiciéon vertical para formar un dispositivo de control de altura de acuerdo con una
realizacién de la presente invencion;

La Figura 5 muestra una vista lateral en corte de un dispositivo de control de inclinacién asegurado a un brazo
verticalmente ajustable de acuerdo con una realizacion de la presente invencion;

La Figura 6 muestra una vista en perspectiva posterior de un asiento elevador ajustable que tiene una bandeja
de acuerdo con una realizacién de la presente invencion;

La Figura 7 muestra una vista en perspectiva frontal de un asiento elevador ajustable que tiene una bandeja de
acuerdo con una realizacién de la presente invencion; y
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La Figura 8 muestra una vista en perspectiva de un asiento elevador ajustable asegurado a una silla de acuerdo
con una realizacion de la presente invencion.

Descripcion detallada de la invencion

La presente invencion se describird ahora con mas detalle a continuacion con referencia a los dibujos adjuntos, en
los que algunas, pero no todas las realizaciones de la invencion se muestran. De hecho, la invencion se puede
realizar de muchas formas diferentes y no debe interpretarse como limitada a las realizaciones expuestas en la
presente memoria. Mas bien, estas realizaciones se proporcionan para que esta descripcion satisfaga los requisitos
legales aplicables. Los mismos nimeros se refieren a los mismos elementos.

Diversas realizaciones de la presente invencion se refieren a un asiento elevador ajustable para nifios. De acuerdo
con diversas realizaciones, el asiento elevador incluye, en general, un bastidor configurado para suspender un
soporte para nifios (por ejemplo, un asiento para nifios) de tal manera que tanto la altura como el angulo de
inclinacién del soporte para nifios se pueden ajustar. En particular, uno o mas dispositivos de control de inclinaciéon y
dispositivos de control de altura se proporcionan en el asiento elevador para permitir a un usuario ajustar facilmente
la altura y el angulo de inclinacién del soporte para nifios. El bastidor se configura también generalmente para tener
un perfil estrecho, permitiendo de este modo que el asiento elevador se ajuste a una amplia variedad de sillas. En
ciertas realizaciones del asiento elevador, tales como aquellas adaptadas para alimentar un bebé, el asiento
elevador incluye también una bandeja desmontable y una o mas correas configuradas para fijar con seguridad el
asiento elevador a una silla.

La Figura 1 ilustra un asiento elevador ajustable 5 de acuerdo con una realizacién. Como se muestra en la Figura 1,
el asiento elevador ajustable 5 comprende generalmente un bastidor 10 y un soporte para nifios 20. En la realizacién
ilustrada, el bastidor 10 incluye una base 102, un par de miembros verticales 110, y un par de brazos verticalmente
ajustables 120. Como se describe en mayor detalle a continuacion, los brazos verticalmente ajustables 120 se
conectan operativamente a los lados laterales del soporte para nifios 20 y se configuran para fijarse selectivamente
a diferentes alturas dentro de los miembros verticales 110 a través de un dispositivo de control de altura. Esta
funcionalidad permite que la altura del soporte para nifios 20 con respecto a la base del bastidor 102 se ajuste
selectivamente por un usuario en una posicién preferida. Ademas, como se describe en mayor detalle a
continuacion, el soporte para nifios 20 se conecta operativamente a los brazos verticalmente ajustables 120 de tal
manera que puede girar alrededor de un eje sustancialmente horizontal. En particular, al menos uno de los brazos
verticalmente ajustables 120 incluye un dispositivo de control de inclinacion 130 en su interfaz con el soporte para
nifios 20 que permite a un usuario fijar selectivamente el soporte para nifios 20 en diferentes angulos de inclinacion
con respecto al bastidor 10.

Como se muestra en la Figura 1, el soporte para nifios 20 incluye una superficie de asiento 202 que tiene una
limitacion 203 de la entrepierna que se extiende hacia arriba, y un respaldo desmontable 204. En la realizacion
ilustrada, el soporte para nifios 20 comprende un asiento formado a partir de una cubierta sustancialmente rigida y
puede incluir un acolchado dispuesto sobre la superficie de asiento 202 y el respaldo 204 para proporcionar un
soporte confortable para un nifio. Sin embargo, de acuerdo con diversas otras realizaciones, el soporte para nifios
20 puede comprender cualquier soporte para nifios adecuado (por ejemplo, un bastidor que suspende una superficie
de asiento de tela) capaz de fijarse al bastidor 10 como se describe en la presente memoria.

La base del bastidor 102 es una plataforma generalmente rigida configurada para descansar sobre una superficie de
soporte (por ejemplo, la superficie de una silla) y proporcionar una base de soporte estable para los componentes
restantes del asiento elevador 5. Como se describe en mayor detalle en la presente memoria, la base 102 define
también una pluralidad de puntos de conexion de la correa 104, cada uno de los que comprende una o mas
aberturas a través de las que una correa de seguridad se puede ensartar y unirse a la base 102. Ademas, como se
muestra en la vista posterior de la Figura 6, la base 102 define un asa de transporte 106 configurada para agarrarse
por un usuario al transportar el asiento elevador 5. Ademas, en ciertas realizaciones, la base 102 se puede colocar
en un carril giratorio, u otro mecanismo de giro, a fin de permitir que un usuario gire selectivamente el soporte para
nifios 20 alrededor de un eje de giro sustancialmente vertical.

Los miembros verticales 110 del bastidor se extienden hacia arriba desde los lados laterales de la base 102 y se
configuran generalmente para soportar los brazos verticalmente ajustables 120 y, de ese modo, el soporte para
nifios 20. De acuerdo con diversas realizaciones, los miembros verticales 110 pueden ser componentes separados
fijados a la base 102, o se pueden formar con la base 102 como una sola pieza moldeada. En la realizacion de la
Figura 1, los miembros verticales 110 del bastidor tienen una longitud mayor que su anchura, proporcionando un
perfil relativamente fino. Ademas, los miembros verticales110 se sitlan adyacentes a los bordes laterales de la base
102. Como tal, el bastidor 10 es un perfil estrecho con una anchura reducida al menos en las areas del bastidor 10
probablemente adyacentes a los apoyabrazos de una silla en la que se sitla el asiento elevador 5. La anchura del
bastidor 10 en estas areas es generalmente igual a la distancia lateral entre las paredes exteriores de los dos
miembros verticales 110. A medida que la anchura del bastidor 10 se reduce, el asiento para nifios 5 es capaz de
colocarse en una amplia variedad de sillas, incluyendo sillas con apoyabrazos. Por ejemplo, en una realizacion, la
anchura del bastidor 10 entre las paredes exteriores de los miembros verticales 110 es de aproximadamente 17.5
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pulgadas (44,45 cm).

Como se ha sefialado anteriormente, los miembros verticales 110 y los brazos verticalmente ajustables 120 incluyen
un dispositivo de control de altura para ajustar la altura efectiva del soporte para nifios 20. La Figura 2 ilustra una
vista lateral en corte de uno de los miembros verticales 110. Como se muestra en la Figura 2, el miembro vertical
110 incluye paredes laterales sustancialmente verticales 111, que se extienden hacia arriba desde la base 102. Las
paredes laterales verticales 111 definen un canal interior 112 que tiene una abertura superior 113 en los extremos
superiores de las paredes laterales verticales 111. En la realizacion ilustrada, el canal interior 112 se extiende hacia
abajo en la base 102.

En el extremo inferior de su canal interior 112, el miembro vertical 110 incluye dos filas de dientes 114. En la
realizacion ilustrada, cada uno de los dientes 114 se extiende hacia fuera desde las paredes interiores del canal 112
y se inclina ligeramente hacia arriba hacia la abertura superior 113. Como tal, cada par de dientes adyacentes 114
define una cavidad en angulo 115. Como se describe en mayor detalle en la presente memoria, los dientes 114 y las
cavidades 115 se configuran para acoplar una porcion de un brazo verticalmente ajustable 120 insertado en el canal
112 como parte de un dispositivo de control de altura.

La Figura 3 ilustra una vista lateral de uno de los brazos verticalmente ajustables 120. En la realizacion ilustrada, el
brazo verticalmente ajustable 120 comprende un cuerpo alargado 121, un reposabrazos superior 123, y un
dispositivo de control de inclinacion 130. De acuerdo con las diversas realizaciones, el cuerpo alargado 121 es un
miembro generalmente rigido y tiene un perfil fino dimensionado para encajar dentro del canal interior 112 del
miembro vertical 110. Como se muestra en la Figura 3, el cuerpo alargado 121 incluye una porcién saliente central
122, que sobresale ligeramente de la cara del cuerpo alargado121 y se extiende a lo largo de la longitud del cuerpo
alargado 121. El brazo 120 incluye ademas un par de dedos retractiles 125, que se extienden hacia fuera desde los
lados de porcion saliente central 122 del cuerpo. Como se explica en mayor detalle mas adelante, los dedos
retractiles 125 se pueden accionar por un asa 126 (que se muestra en las Figuras 1 y 4) proporcionada en el
extremo opuesto del brazo 120. El apoyabrazos superior 123 se sitlla adyacente a un extremo superior del cuerpo
alargado 121 y se extiende hacia fuera desde el cuerpo alargado 121. Como se explica en mayor detalle a
continuacion, ciertas realizaciones de los apoyabrazos 123 se configuran para recibir y fijar una bandeja al asiento
elevador 5.

La Figura 4 muestra una vista lateral en corte de uno de los brazos verticalmente ajustables 120 del bastidor situado
dentro de uno de los miembros verticales 110. De acuerdo con diversas realizaciones, el brazo 120 se configura
para moverse verticalmente dentro del miembro vertical 110 y para fijarse selectivamente a una altura preferida por
el usuario. En particular, el asa 126 del brazo se configura para actuar como un mecanismo de accionamiento para
permitir a un usuario ajustar el brazo 120 entre una configuracion ajustable, en la que el brazo 120 se puede mover
verticalmente dentro del miembro vertical 110, y una configuracion asegurada, en la que el brazo 120 se fija a una
altura preferida por el usuario dentro del miembro vertical 110.

En particular, como se muestra en la Figura 4, los dedos retractiles 125 del brazo se sitlan en cadmaras 128 dentro
del brazo verticalmente ajustable 120. Los dedos 125 se conectan también operativamente al asa 126 por miembros
de conexién 127. En la realizacion ilustrada, los miembros de conexion son piezas de plastico (por ejemplo, tiras de
polipropileno) finas y alargadas. El asa 126 se desvia a una posicion extendida por un resorte 129, que se dispone
entre el extremo superior del asa 126 y el borde superior del brazo verticalmente ajustable 120. Cuando el asa 126
esta en su posicion extendida (mostrada en la Figura 4), los miembros de conexién 127 empujan los dedos 125
fuera de las camaras 128. En consecuencia, cuando los dedos 125 se alinean con cada una de las cavidades 115,
los dedos 125 se extienden dentro de las cavidades 115, como se muestra en la Figura 4. Cuando el los dedos 125
se extienden dentro de las cavidades 115 y se acoplan con los dientes 114, se evita que el brazo verticalmente
ajustable 120 se mueva hacia arriba y hacia abajo y estd, por tanto, en una configuracion asegurada. En otras
palabras, el asa 126 se desvia generalmente hacia una configuracién asegurada, extendida en la que la altura del
brazo verticalmente ajustable 120 se fija con respecto al miembro vertical 110.

Sin embargo, al tirar del asa 126 hacia arriba, un usuario puede llevar el brazo 120 a una configuracion ajustable en
la que la altura del brazo 120 se puede ajustar. Como se apreciara en la Figura 4, cuando el asa 126 se tira hacia
arriba, el resorte 129 se comprime y los miembros de conexion 127 tiran de los dedos 125 hacia arriba de tal manera
gue se retraen dentro de las camaras 128. Con los dedos 125 retraidos y desacoplados de los dientes 114, el brazo
120 es libre de moverse hacia arriba y hacia abajo dentro del miembro vertical 110. En la realizacion ilustrada, cada
fila de dientes 114 define cuatro cavidades 115. Como tal, al utilizar el asa 126, un usuario puede fijar
selectivamente el brazo 120 en una de las cuatro alturas diferentes.

Puesto que el soporte para nifios 20 se conecta operativamente a los brazos verticalmente ajustables 120, el ajuste
de la altura de los brazos 120 con respecto a los miembros verticales 110 ajusta necesariamente la altura del
soporte para nifios 20. En consecuencia, en la realizacion ilustrada de la Figura 4, los dientes 114, las cavidades
115, los dedos 125, el asa 126, los miembros de conexiéon 127, las camaras 128 y el resorte 129 comprenden un
dispositivo de control de altura configurado para ajustar la altura del soporte para nifios 20.
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De acuerdo con otras realizaciones, los resortes pueden estar dispuestos en las camaras 128 con el fin de desviar
los dedos 125 y el asa 126 hasta una posicion extendida. Tales muelles colocados en las camaras 128 se pueden
proporcionar en lugar de, o ademas de, el resorte 129 que se muestra en la Figura 4. Ademas, en otras
realizaciones, se pueden proporcionar dientes adicionales 114 dentro del canal 112 para proporcionar ajustes de
altura adicionales del brazo verticalmente ajustable 120. En otra realizacion adicional, la posicion y la orientacion de
los componentes del dispositivo de control de altura se pueden invertir. Por ejemplo, en una realizacion, los dientes
114 y las cavidades 115 estan definidas en el cuerpo alargado 121 del brazo verticalmente ajustable 120, mientras
que los dedos retractiles 125, el asa 126, los miembros de conexiéon 127, las camaras 128, y el resorte 129 se
pueden situar en o dentro de diversas porciones del miembro vertical 110.

En la realizacion ilustrada de la Figura 1, los dispositivos de control de altura estan dentro de los dos miembros
verticales 110 y de los brazos verticalmente ajustables 120 en cada lado del soporte para nifios 20. Como tal, en la
realizacion ilustrada, un usuario puede ajustar la altura del soporte para nifios 20 tirando de las asas 126 a cada lado
del soporte para nifios 20, moviendo ambos brazos verticalmente ajustables 120 a la altura deseada, y liberando las
asas 126 para fijar el soporte para nifios 20 en la altura deseada. Sin embargo, en otras realizaciones, se puede
proporcionar solo el dispositivo de control de una sola altura (por ejemplo, en solo una de las combinaciones
miembro de brazo en posicién vertical 110/120, mientras que el otro brazo 120 se configura para moverse con el
brazo de altura controlada 120). En otras realizaciones, se pueden proporcionar dispositivos de control de altura
adicionales (por ejemplo, en miembros verticales 110 y brazos verticalmente ajustables 120 adicionales). Ademas,
como se apreciard a partir de la descripcion en la presente memoria, el dispositivo de ajuste de la altura que se
muestra en la Figura 4 representa solo una realizacion de un dispositivo de ajuste de altura adaptado para su uso
con el asiento para nifios 5. De hecho, se contempla que otros dispositivos se puedan adaptar para permitir que los
brazos verticalmente ajustables 120 se ajusten y fijen selectivamente por un usuario a diferentes alturas con
respecto a los miembros verticales 110.

La Figura 5 muestra una vista lateral en corte de un dispositivo de control de inclinacién 130 proporcionado sobre
uno de los brazos verticalmente ajustables 120. De acuerdo con diversas realizaciones, el dispositivo de control de
inclinacién 130 se configura para permitir que el soporte para nifios 20 gire selectivamente con respecto al brazo
120. Como se muestra en la Figura 5, el dispositivo de control de inclinacion 130 comprende un miembro giratorio
131 y un miembro fijo 132. En la realizacion ilustrada, el miembro fijo 132 se fija al cuerpo alargado del brazo 121
justo por debajo del apoyabrazos 123.

El miembro giratorio 131 se fija giratoriamente al miembro fijo 132 de tal manera que puede girar alrededor de un eje
133. En la realizacion ilustrada, el eje 133 es generalmente perpendicular a la superficie ilustrada del cuerpo
alargado 121 y, como tal, es sustancialmente horizontal y que extenderia hacia fuera desde la pagina de la Figura 5.
Ademas, el miembro giratorio 131 se fija en un flanco lateral del soporte para nifios 20. Por ejemplo, la Figura 6
muestra una vista posterior del asiento elevador 5. Como se muestra en la Figura 6, el miembro giratorio 131 se
conecta a un flanco lateral del soporte para nifios 20, justo por debajo de un reborde que se extiende alrededor del
perimetro del soporte para nifios 20.

Con el fin de controlar el giro del soporte para nifios 20, el miembro fijo 132 incluye una pluralidad de dientes 134
que definen cavidades 135 entre los mismos. El miembro giratorio 131 incluye un miembro activador 136, que se
conecta al miembro giratorio 131 mediante un pasador 137 de manera que el miembro activador 136 puede girar
alrededor del pasador 137. El miembro activador 136 incluye también un dedo 138 configurado para acoplar los
dientes del miembro fijo 134 (por ejemplo, al ser situarse dentro de una de las cavidades 135). Como se muestra en
la Figura 5, el miembro activador 136 se sitla sustancialmente dentro del miembro giratorio 131, pero incluye una
superficie expuesta cerca del extremo superior del miembro giratorio 131 de tal manera que el miembro activador
136 se puede accionar por un usuario. La superficie expuesta del activador 136 es también visible en la Figura 6.

De acuerdo con diversas realizaciones, el dispositivo de control de inclinacion 130 se configura para accionarse
entre una configuracion asegurada, en la que se evita que el soporte para nifios 20 gire con respecto a los brazos
verticalmente ajustables 120, y una configuracion ajustable, en la que se permite que el soporte para nifios 20 gire
alrededor del eje 133. La Figura 5 ilustra el dispositivo de control de inclinaciéon 130 en una configuracion asegurada.
Como se muestra en la Figura 5, cuando el dedo 138 del miembro activador se sitla dentro de una de las cavidades
135 y por tanto acoplado con los dientes del miembro fijo 134, se evita que el miembro giratorio 131 gire con
respecto al miembro fijo 132. Como resultado, el soporte para nifios 20 - que se conecta al miembro giratorio 131 —
no podra girar con respecto al brazo verticalmente ajustable 120.

Para accionar el dispositivo de control de inclinacién 130 a una configuracién ajustable, un usuario puede presionar
la superficie expuesta del miembro activador 136 de tal manera que gira alrededor del pasador 137, causando de
ese modo que su dedo 138 se mueva fuera del contacto con los dientes 134. Con el dedo 138 desacoplado de los
dientes 134, el miembro giratorio 131 - y con ello el soporte para nifios 20 — es libre de girar alrededor del eje 133.
Para accionar el dispositivo de control de inclinacién 130 de nuevo a una configuraciéon asegurada, el usuario puede
permitir que el dedo 138 se vuelva a alinear con una de las cavidades del miembro fijo 135 y suelte el miembro
activador 136 de tal manera que el dedo 138 vuelva a acoplar de nuevo los dientes 134. En la realizacién ilustrada
de la Figura 5, el miembro fijo 132 define tres cavidades 135, que permite que el soporte para nifios 20 se fije en tres
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angulos distintos con respecto al brazo verticalmente ajustable 120.

De acuerdo con diversas realizaciones, se puede proporcionar un resorte dentro del miembro giratorio 131 con el fin
de desviar el miembro activador 136 a la configuracién asegurada. Ademas, el miembro activador 136 se puede
dimensionar de tal manera que, cuando esta en la configuracion ajustable y se hace girar por un usuario, el dedo
138 salta sobre las superficies superiores de los dientes 134 a fin de proporcionar una sensacion de "clic" para el
usuario que indica cuando el dedo 138 se ha realineado con una cavidad diferente 135. Ademas, el miembro fijo 132
puede estar provisto de dientes adicionales para proporcionar ajustes de angulo de inclinacion adicionales para el
dispositivo de control de inclinacion 130. En otra realizacion adicional, la posicion y orientacion de ciertos
componentes del dispositivo de control de inclinacién se pueden invertir. Por ejemplo, en una realizacion, los dientes
134 y las cavidades 135 se definen en el miembro activador 136, mientras que el dedo 138 se define dentro del
miembro fijo 132. Ademas, como se apreciara en la Figura 6, el extremo posterior de la base 102 del bastidor se
extiende mas hacia atras de lo que el soporte para nifios 10 lo hara en su posicion mas reclinada. Como resultado,
la base 102 se puede colocar en una silla de tal manera que su extremo posterior se pone en contacto con el
respaldo de la silla y evita que el soporte para nifios 20 se ponga en contacto con el respaldo de la silla cuando el
soporte para nifios 20 se reclina.

En la realizacion ilustrada de la Figura 1, uno de los brazos verticalmente ajustables 120 incluye el dispositivo de
control de inclinacién descrito anteriormente 130 en su interfaz con el soporte para nifios 20, mientras que el otro
brazo verticalmente ajustable 120 se conecta de forma giratoria al soporte para nifios 20 sin un dispositivo de control
de inclinacién 130. En una realizacion de este tipo, el dispositivo de control de inclinacién individual 130 es capaz de
controlar el angulo de inclinacién del soporte para nifios 20. Sin embargo, en otras realizaciones, se pueden
proporcionar dispositivos de control de inclinacion adicionales 130 (por ejemplo, en la interfaz del soporte para nifios
20 y en ambos brazos verticalmente ajustables 120).

Como se ha sefialado anteriormente, el soporte para nifios 20 incluye también un respaldo desmontable 204. Con
referencia de nuevo a la Figura 6, el respaldo desmontable 204 se muestra conectado a la parte inferior del soporte
para nifios 20. En la realizacion ilustrada, el respaldo 204 se configura para acoplarse a una orilla 207 a lo largo del
soporte para nifios 20 y fijarse de forma desmontable por un clip 206. De acuerdo con diversas realizaciones, el
respaldo 204 se puede desmontar para acoger a nifios mas grandes (por ejemplo, nifios que tienen hombros mas
anchos que el respaldo 204) o para reemplazarse con otro respaldo desmontable de un tamafio diferente.

La Figura 7 ilustra el asiento elevador 5 con una bandeja 30 adjunta. De acuerdo con diversas realizaciones, la
bandeja 30 se configura para fijarse de forma desmontable a los apoyabrazos 123 de los brazos verticalmente
ajustables 120 (por ejemplo, utilizando clips u otros dispositivos de fijacién convencional). Como se apreciara a partir
de la Figura 7, puesto que la bandeja 30 se fija a los apoyabrazos 123, el soporte para nifios 20 se puede inclinar
hacia delante y hacia atras independiente de la bandeja 30. En otras palabras, en la realizacion ilustrada, la bandeja
30 no se inclina con el soporte para nifios 20. En otras realizaciones, la bandeja 30 se puede configura para girar
alrededor de los pasadores situados en cualquiera de sus extremos. En tal realizacion, los brazos 123 pueden definir
mecanismos de bloqueo configurados para recibir y fijar los pasadores de la bandeja y permitir que la bandeja gire
alrededor de cualquier pasador.

Ademas, ciertas realizaciones del asiento elevador 5 incluyen una o0 mas correas de sujecion configuradas para fijar
el asiento para niflos 5 a una silla. La Figura 8 muestra el asiento para nifios 5 fijado a una silla 6. En las
realizaciones ilustradas, el asiento para nifios 5 incluye una pluralidad de correas de sujecion 40 conectadas en
puntos de conexién de la correa 104 en el bastidor 10. De acuerdo con diversas realizaciones, las correas de
sujecion 40 pueden incluir uno o mas elementos de fijacion (por ejemplo, hebillas de liberacion laterales) para
permitir que un usuario asegure rapida y facilmente las correas 40 alrededor de las porciones de la silla 6. Por
ejemplo, como se muestra en la Figura 8, las correas 40 se pueden asegurar alrededor de la superficie de asiento y
del respaldo de la silla 6 con el fin de fijar el asiento elevador 5 a la silla 6.

De acuerdo con diversas realizaciones, el asiento elevador 5 que se muestra y describe en la presente memoria
proporciona un soporte estable para nifios con una altura y angulo de inclinacion que se pueden ajustar facilmente
por un usuario. Ademas, los componentes del asiento elevador 5 que proporcionan esta funcionalidad se pueden
montar facilmente, tienen un bajo coste de fabricacion, y son muy fiables.

Conclusiéon

Muchas modificaciones y otras realizaciones de las invenciones expuestas en la presente memoria seran evidentes
para un experto en la materia a la que pertenecen estas invenciones teniendo el beneficio de las ensefianzas
presentadas en las descripciones anteriores y en los dibujos asociados. Por lo tanto, se debe entender que las
invenciones no deben limitarse a las realizaciones especificas divulgadas y que modificaciones y otras realizaciones
pretenden incluirse dentro del alcance de las reivindicaciones adjuntas. Si bien se emplean términos especificos en
la presente memoria, se utilizan en un sentido genérico y descriptivo y no con fines de limitacion.
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REIVINDICACIONES
1. Un asiento elevador ajustable para nifios que comprende:

un soporte para nifios (20) configurado para soportar un nifio;
un bastidor (10) que comprende

una base (102) configurada para descansar sobre una superficie de asiento (202) de una silla, y en donde el
bastidor (10) esta configurado para suspender el soporte para nifios (20) por encima de la superficie de
asiento (202), y el bastidor (10) comprende ademas

uno o mas brazos verticalmente ajustables (120) y en donde uno o mas flancos laterales del soporte para
nifios (20) estan conectados giratoriamente a los uno o mas brazos verticalmente ajustables (120) de tal
manera que el soporte para nifios (20) puede girar alrededor de un eje de giro sustancialmente horizontal,

al menos un dispositivo de control de inclinacién (130) configurado para ser accionado por un usuario entre una
configuracion asegurada y una configuracion ajustable, en donde el dispositivo de control de inclinacién (130)
permite que el soporte para nifios (20) gire alrededor del eje de giro horizontal cuando esta en la configuracion
ajustable y evita que el soporte para nifios (20) gire alrededor del eje de giro horizontal cuando esta en la
configuracion asegurada; y

uno o mas dispositivos de control de altura configurados para ser accionados por un usuario entre una
configuracion asegurada y una configuracion ajustable, en donde el uno o mas dispositivos de control de altura
permiten que los brazos verticalmente ajustables (120) se muevan hacia arriba y hacia abajo con respecto al
bastidor (10) cuando estan en la configuracion ajustable y evitan que los brazos verticalmente ajustables (120) se
muevan hacia abajo con respecto al bastidor (10) cuando estan en la configuracion asegurada.

2. El asiento elevador ajustable para nifios de la reivindicacion 1, en el que el dispositivo de control de inclinacién
(130) comprende un mecanismo de bloqueo configurado para fijar selectivamente el soporte para nifios (20) en dos
0 mas angulos de inclinacion predefinidos con respecto al bastidor (10).

3. El asiento elevador ajustable para nifios de la reivindicacién 2, en el que el dispositivo de control de inclinacién
(130) comprende:

un miembro fijo (132) conectado operativamente a uno del uno o mas brazos verticalmente ajustables (120), en
donde el miembro fijo (132) define uno o mas dientes; y

un miembro giratorio (131) conectado operativamente al asiento y conectado de forma giratoria al miembro fijo
(132), donde el miembro giratorio (131) incluye un miembro activador (136) configurado para ser accionado por
un usuario para acoplar selectivamente los dientes del miembro fijo (134);

en donde el dispositivo de control de inclinacién (130) esta en la configuracion asegurada cuando el miembro
activador (136) se acopla con los dientes del miembro fijo (134) y

en donde el dispositivo de control de inclinacion (130) esta en la configuraciéon ajustable cuando el miembro
activador (136) se desacopla de los dientes del miembro fijo (134).

4. El asiento elevador ajustable para nifios de la reivindicacion 1, en el que el dispositivo de control de altura
comprende un mecanismo de bloqueo configurado para asegurar selectivamente el soporte para nifios (20) en dos o
mas alturas predefinidas con respecto al bastidor (10).

5. El asiento elevador ajustable para nifios de la reivindicacion 4, en el que el bastidor (10) comprende uno o mas
miembros verticales, definiendo al menos uno de los miembros verticales un canal vertical dimensionado para recibir
al menos uno de los brazos verticalmente ajustables (120); y

en el que el dispositivo de control de altura comprende:

una pluralidad de dientes definidos dentro del canal vertical del al menos un miembro vertical; y

uno o mas dedos retractiles situados en el al menos un brazo verticalmente ajustable, en el que el uno o mas
dedos retractiles se pueden retraer y extender selectivamente a través de un asa movil dispuesta en el al menos
un brazo verticalmente ajustable, y en donde el uno o méas dedos retractiles estan configurados para acoplar
selectivamente la pluralidad de dientes definidos dentro del canal vertical cuando se inserta el al menos un brazo
verticalmente ajustable dentro del canal vertical; y

en el que el dispositivo de control de altura esta en la configuracion asegurada cuando el uno o mas dedos se
acoplan con los dientes del canal vertical y en el que el dispositivo de control de altura esta en la configuracion
ajustable cuando el uno o mas dedos se desacoplan de los dientes del canal vertical.

6. El asiento elevador ajustable de la reivindicacion 1, en el que el al menos un dispositivo de control de inclinacién
(130) comprende un unico dispositivo de control de inclinacién unido al soporte para nifios (20) y conectado de forma
giratoria a uno del uno o mas brazos verticalmente ajustables (120).
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7. El asiento elevador ajustable de la reivindicacién 1, en el que el bastidor (10) comprende ademas un par de
miembros verticales, definiendo cada miembro vertical un canal vertical;

en el que el uno o mas brazos verticalmente ajustables (120) comprenden un par de brazos verticalmente ajustables,
estando cada uno de los brazos verticalmente ajustables conectado operativamente a un flanco lateral del soporte
para nifios (20) y situado al menos parcialmente dentro uno de los miembros verticales; y

en el que el uno o mas dispositivos de control de altura comprenden un par de dispositivos de control de altura,
estando cada dispositivo de control de altura configurado para asegurar selectivamente uno de los brazos
verticalmente ajustables a una altura preferida por el usuario dentro de uno de los miembros verticales.

8. El asiento elevador ajustable de la reivindicacién 7, en el que los miembros verticales tienen una longitud mayor
gue su anchura y en el que los miembros verticales estan situados proximos a los bordes laterales del bastidor (10).

9. El asiento elevador ajustable de la reivindicacion 1, en el que el soporte para nifios (20) comprende un asiento
gue tiene una cubierta rigida que define la superficie de asiento (202);

en donde el asiento incluye un respaldo desmontable; y

en donde el asiento elevador comprende ademas una bandeja desmontable configurada para asegurarse de forma
desmontable al uno o mas brazos verticalmente ajustables de tal manera que, cuando se asegura la bandeja, el
soporte para nifios (20) puede girar independiente de la bandeja.

10. El asiento elevador ajustable de la reivindicacion 1,

en donde el asiento elevador comprende ademas una o mas correas de sujecion (40) conectadas operativamente al
bastidor (10) y configuradas para unirse de manera liberable a la silla (6) con el fin de asegurar el asiento para nifios
(5) alasilla (6).
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