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DESCRIPCION
Sistema de ajuste para conexiones entre estructuras metalicas
Alcance de la invencion

La presente invencion esta relacionada con un nuevo sistema de ajuste para conexiones entre estructuras metalicas
gue comprende dos placas que se pueden ajustar relativamente entre si con respecto a su movimiento en los ejes X,
Y y Z, por alteracion de la posicion relativa de pasadores de unién que trabajan en rendijas proporcionadas en las
placas mencionadas.

Técnica anterior

Ya se conocen mecanismos para conectar estructuras, en particular para cimientos. Este es el caso de la solicitud
de patente WO 2004/090265.

Esta solicitud internacional estéa relacionada con un dispositivo de ajuste para un cimiento que esta pensado para ser
insertado en el suelo, dicho dispositivo de ajuste comprende dos placas de montaje que se ubican esencialmente
opuestas entre si, medios para disponer las placas de montaje a una cierta distancia mutua, medios para fijar una
primera placa de montaje al cimiento, y que una segunda placa de montaje soporta un pilote o algo semejante. El
dispositivo de ajuste comprende medios de fijacion formados por una barra de trabado que es recibida en el
cimiento, un primer perno que se extiende a través de un primer orificio de la primera placa de montaje, y que la
barra de trabado esta equipada con medios para cooperacion transmisora de fuerza con el primer perno.

La patente CA 2 287 145 esta relacionada con un portaposte que esta formado por una parte de pico inferior y una
parte de soporte superior. La parte de soporte se conecta a la parte de pico en una conexién ajustable formada por
un asiento curvado en el extremo superior de la parte de pico y una base curvada en el extremo inferior de la parte
de soporte.

La patente europea EP 1 849 920 esta relacionada con un adaptador de torre que incluye una parte cilindrica que se
extiende en una direccion longitudinal del adaptador, y una primera parte lateral que se extiende perpendicularmente
a la parte cilindrica en un primer extremo de la misma y que tiene una pluralidad de primeros orificios pasantes.

La patente US 5.927.677 esta relacionada con un anclaje de poste de cerca que se ajusta para alineacion de poste
vertical al proporcionar una parte de soporte de acoplamiento de poste que gira en una parte de fijacién de suelo.

Véase también el documento WO 94/26986 Al.

Como se puede ver en las cortas descripciones dadas anteriormente, la técnica anterior citada esta relacionada
esencialmente con la colocacion de postes, que se lleva a cabo utilizando mecanismos que no tienen relacién con la
de la presente solicitud de patente. La presente solicitud, ademas de proporcionar un mayor grado de libertad, es
decir, mas posibilidades para el ajuste, es mecanicamente muy simple y robusta y se puede utilizar sin complejidad.

Breve descripcién de los dibujos

La descripcion a continuacion se basa en una realizacién representada en los dibujos adjuntos en los que:
La figura 1 representa una vista en planta de una de las placas;

La figura 2 representa una vista en planta de la segunda placa;

La figura 3 representa una vista de alzado lateral del sistema de ajuste;

La figura 4 representa una vista en despiece ordenado de las dos placas y los medios de fijacion del sistema de
ajuste;

Las figuras 5 a 8 representan vistas en planta y un alzado lateral (figura 8) de situaciones de uso en casos limite.
Descripcion detallada de la invencion

Como se puede observar en las figuras, el sistema de la invencion comprende esencialmente dos placas (1) y (2)
unidas por pasadores de tornillo (3). La estructura metalica superior se conecta a la placa (1), mientras la estructura
inferior se conecta a la placa (2). La placa superior (1) esta provista de cuatro rendijas radiales (4), mientras que la
placa inferior (2) tiene cuatro rendijas circulares (5). Los mencionados pasadores de tornillo (3) pasan a través de las
rendijas radiales en la placa (1) y a través de las rendijas circulares en la placa (2) con el fin de unir las dos piezas
por medio de dos pares de tuercas/anillos (6) que aprietan juntas las mencionadas placas (1 y 2).
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La posicién de las dos placas se puede ajustar con respecto a movimiento y rotacion de diversas maneras, es decir
en relacion a su movimiento en los ejes X, Yy Z.

Mas especificamente, la posicion entre las dos placas se puede ajustar:

1- con respecto a su rotacion en los ejes X e Y, por alteracion de la posicion relativa de los pasadores (3) en
las rendijas (4 y 5) de las dos placas (1 vy 2).

2 - con respecto a su rotacion en el eje Z, por alteracion de la posicion de los pasadores en las rendijas
circulares (5) de la placa (2).

3 - con respecto a su movimiento en el eje Z, por alteracion de la longitud de los pasadores utilizados y el
espacio dejado entre las tuercas en cada pasador.

4 - con respecto a su rotacion en los ejes X e Y, por alteracion de la longitud de los pasadores utilizados y el
espacio dejado entre las tuercas en cada pasador.

Estas situaciones se representan en las figuras 5 a 8 de los dibujos adjuntos. Especificamente, la figura 5 muestra
un caso de la unién de placas con maxima traslacion en el eje X, mientras la figura 6 muestra la maxima traslacion
en el eje Y. La figura 7 muestra un caso de la unién de las placas (1) y (2) con maxima rotacion en el eje Z.
Finalmente, la figura 8 muestra la unién de las placas utilizando traslacion en el eje Z y rotacion en los ejes X e Y.

Como se puede entender a partir de la descripcién anterior, el sistema de la invencidon hard posible conectar
estructuras metdlicas de manera extremadamente facil sin la necesidad de alinear estrictamente las placas a las que
se unen. De hecho, el sistema permite diversas posibilidades de ajuste pero sin reducir la seguridad de la conexion.

Este sistema de placas de unién se puede utilizar en diversas situaciones, basicamente en situaciones que
requieren la union de dos estructuras metalicas, que a su vez se conectan a placas de unién. Por ejemplo, se puede
aplicar a cimientos, mas especificamente cimientos para huertos de paneles solares y torres de microgeneracion
edlica.
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REIVINDICACIONES

1. Un sistema de ajuste para conexiones entre estructuras metalicas que consiste en dos placas, que
comprende:

- una placa (1) provista de cuatro rendijas radiales (4) en las que se puede unir una parte de la estructura que
se va a conectar;

- una segunda placa provista de cuatro rendijas circulares (5) en las que se puede unir otra parte de la
estructura que se va a conectar;

- pasadores de tornillo de unién (3) que pasan a través de las rendijas radiales en la placa (1) y a través de
las rendijas circulares en la placa (2) con el fin de unir las dos piezas por medio de las correspondientes
tuercas (6) que aprietan juntas las mencionadas placas,

siendo posible ajustar la posicion de las dos placas (1 y 2) con respecto a su movimiento en los ejes X, Yy Z.

2. Un sistema de ajuste para conexiones entre estructuras metdlicas segun la reivindicacion anterior,
caracterizado por que la posicion entre las dos placas se puede ajustar con respecto a su rotacion en los ejes X e Y
por alteracion de la posicion relativa entre los pasadores (3) y las rendijas (4 y 5) de las dos placas (1 y 2).

3. Un sistema de ajuste para conexiones entre estructuras metalicas segun la reivindicacion 1, caracterizado por
que la posicion entre las dos placas se puede ajustar con respecto a su rotacion en el eje Z, por alteracion de la
posicion de los pasadores en las rendijas circulares (5) de la placa (2).

4. Un sistema de ajuste para conexiones entre estructuras metalicas segun la reivindicacion 1, caracterizado por
que la posicién entre las dos placas se puede ajustar con respecto a su movimiento en el eje Z, por alteracién de la
longitud de los pasadores utilizados y el espacio dejado entre las tuercas en cada pasador.

5. Un sistema de ajuste para conexiones entre estructuras metalicas segun la reivindicacion 1, caracterizado por
gue la posicion entre las dos placas se puede ajustar con respecto a su rotacion en los ejes X e Y, por alteracion de
la longitud de los pasadores utilizados y el espacio dejado entre las tuercas en cada pasador.
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