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ES 2560510 T3

DESCRIPCION
Dispositivo sensor de un dispositivo de eyeccion para piezas de muebles

La invencién se refiere a un dispositivo sensor de acuerdo con el preambulo de la reivindicaciéon 1, a un dispositivo
de eyeccién con un dispositivo sensor de este tipo y a un mueble con un dispositivo de eyeccion.

Tales dispositivos sensores se conocen en si. Solamente de forma ejemplar se mencionan a este respecto a partir
del estado mas reciente de la técnica los documentos DE 20 2005 006 945 Ul y EP 1 374 732 Al, que proponen,
entre otras cosas, el empleo de sensores de proximidad con accién capacitiva o inductiva, sin que se realicen las
propuestas para una realizacion constructiva de los dispositivos sensores.

En el ensayo préactico se ha comprobado que los dispositivos sensores de dispositivos de eyeccién conocidos no
conducen a resultados satisfactorios especialmente en el caso de empleo en cuerpos de muebles, que estan
provistos en la zona de la instalacion del cajon con un labio de estanqueidad. La invencion se basa ya en el
reconocimiento del problema de que los recorridos de disparo de dispositivos sensores conocidos son demasiado
grandes y las fuerzas de activacion necesarias son demasiado altas.

La solucion de este problema es el cometido de la invencion.
La invencion soluciona este problema a través del objeto de la reivindicacion 1.

Puesto que el dispositivo sensor presenta una carcasa y un empujador de sensor movil con relacion a ella, que esta
provisto / conectado con al menos una parte mévil — de acuerdo con una variante especialmente una pieza de
nacleo de ferrita — de un transformador o condensador dispuesto, por lo demas, total o parcialmente en la carcasa
de forma estacionaria inmévil o configura tal pieza, se detectan con seguridad también carreras de activacion muy
pequefias, de manera que incluso un movimiento corto o ligero de piezas de mueble contra la accién de un labio de
estanqueidad elastico es suficiente para disparar el sensor. El concepto de la carcasa no debe concebirse
demasiado estrecho. Comprende también elementos de base similares, como placas. En este caso, la carrera
detectable del sensor de acuerdo con una configuracion preferida no alcanza un umbral limite inferior
predeterminado, que se ajusta para que el sistema no sea demasiado sensible.

Con preferencia, la direccion del movimiento del empujador de sensor esta paralela o al menos aproximadamente
paralela a la direccién de apertura o de cierre de la pieza de mueble mévil, puesto que en esta direccién se pueden
ejercer especialmente bien movimientos intermitentes sobre la pieza moévil del mueble, que incluso en el caso de
cajones con labios de estanqueidad en el cajon o mueble son suficientes para iniciar el movimiento de apertura,
cuando se emplea un dispositivo sensor de acuerdo con la invencion.

Asi, por ejemplo, el dispositivo sensor esta disefiado con preferencia para detectar una carrera de activacion inferior
a 1/20 mm, en particular inferior a 5/100 mm, especialmente inferior a 2/10 mm. Hasta ahora tales recorridos de
activacion en el mueble no eran detectados, puesto que se creia que el sistema seria demasiado sensible contra
sensaciones erroneas, por ejemplo vibraciones. Pero de acuerdo con la invencién, sin embargo, es ventajoso
emplear tales recorridos pequefios, por ejemplo en muebles con juntas de estanqueidad elasticas en la pieza mévil
del mueble.

Ademas, es este caso es conveniente que el empujador de activacién esté apoyado para la finalidad de la
realizacién de un movimiento definido con preferencia sobre una placa de apoyo elasticamente en la carcasa del
dispositivo sensor.

De acuerdo con una variante especialmente preferida, directamente en el empujador de activacion esta dispuesto un
medio de ajuste, con preferencia con rosca, en particular un tornillo de ajuste, con preferencia un tornillo prisionero,
para poder regular de esta manera el lugar de reaccién del dispositivo sensor en el mueble (recorrido de disparo) y/o
para poder ajustarlo de manera aproximada. No es necesario un ajuste fino, puesto que el sensor es sensible sobre
todo se recorrido de activacion y para un disparo es suficiente una fraccion del trayecto que puede ser recorrido por
el empujador de activacion.

Las configuraciones ventajosas se pueden deducir a partir de las reivindicaciones dependientes.

A continuacion se describe en detalle la invencion con referencia al dibujo con la ayuda de ejemplos de realizacion.
En este caso:

La figura 1 muestra una vista en perspectiva de una seccion de una pieza de mueble con un cajéon mévil y con
un dispositivo de eyeccion sin pared trasera representada.
La figura 2 muestra la vista de la disposicion de la figura 1 desde atréas.
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La figura 3 muestra una vista de la disposicién de las figuras 1 y 2 con cajon insertado desde arriba.

Las figuras 4a y b muestran una vista en perspectiva y una vista lateral de un dispositivo sensor que trabaja
por induccién.

La figura 5 muestra una vista despiezada ordenada del dispositivo sensor de la figura 4a.

Las figuras 6a y b muestran el dispositivo sensor de las figuras 4 y 5 en diferentes posiciones de
funcionamiento.

La figura 7 muestra una vista despiezada ordenada de un dispositivo sensor que trabaja de forma capacitiva.
La figura 8 muestra una vista lateral y una vista en planta superior sobre un dispositivo de eyeccién con un
dispositivo sensor; y

La figura 9 muestra una vista en perspectiva de otro dispositivo sensor que trabaja de forma capacitiva.

Las figuras 10, 11 muestran vistas despiezadas ordenadas del dispositivo sensor de la figura 9.

Las figuras 1 y 2 muestran, respectivamente, en vista diferente una pieza de mueble 1 con un cuerpo de
mueble 2, del que solamente se representan aqui algunas de sus paredes, tal como una pared inferior 3,
paredes laterales 5, 6 y patas de mueble 7.

En el cuerpo de mueble 2 esta dispuesta una pieza de mueble movil, que esta configurada aqui como cajén 8
desplazable, representado sélo de forma esquematica, con una pantalla frontal 4, a cuyo fin entre los cercos 9 del
cajon 8 y el cuerpo de mueble puede estar configurada una dispositivo de carriles de eyeccion (no representada
aqui).

La apertura del cajon 8 es apoyada por un dispositivo de eyeccién 10 de motor eléctrico o electromagnético, que
presenta aqui de forma ejemplar una palanca de eyeccion 11 y un dispositivo sensor 12 acoplado con el dispositivo
de eyeccion (ver también la figura 8), que esta disefiado para la deteccidon de una carrera de activacion X, que se
ejerce, en general, por la pantalla frontal 4 del cajon 8 aqui sobre el cajon 8. El dispositivo de eyeccion 10 y el
dispositivo sensor 12 configuran con preferencia dos unidades separadas, pero también es concebible agrupar el
dispositivo sensor 12 y el dispositivo de eyeccién 10 en una unidad de construccion.

Esta disposicion sirve para apoyar el movimiento de apertura del cajon 8 después de una pulsacion o traccion ligera
del cajon 8 al menos sobre una parte del recorrido de extraccion.

El dispositivo de eyeccion 10 esta dispuesto entre la pared trasera interior del cuerpo (no se puede reconocer aqui) y
la pared trasera del cajon 13, de manera que esta fijado con preferencia en la pared trasera del cuerpo (no
representada aqui).

Al dispositivo sensor esta asociado un circuito electrénico, que esta dispuesto con preferencia sobre una placa 30.

Comprende, por una parte, la funcion y, dado el caso, componentes de un dispositivo de evaluacién o bien circuito
de evaluacion y, por otra parte, la funcion y, dado el caso, componentes de un dispositivo de control o bien circuito
de control, de manera que a la electronica pertenece con preferencia un microprocesador / microcontrolador 31.

El circuito electronico emite, después de la deteccién de un disparo, una sefial al dispositivo de eyeccién y lo
controla de esta manera en funcién de la sefial de salida del sensor propiamente dicho. Puede estar integrado en la
carcasa del dispositivo sensor 12 o de manera alternativa también en el dispositivo de expulsién o bien en su
carcasa. En la carcasa 14 del dispositivo sensor puede estar integrado, ademas, un dispositivo de evaluacion, que
puede ser también componente del dispositivo de control o puede estar conectado con éste.

Como se puede reconocer bien en la figura 4 y siguientes, el dispositivo sensor 12 presenta una carcasa 14, que
esta fijada de forma estacionaria en la pared trasera del cuerpo, y un empujador de sensor 15 movil con relacion a la
carcasa 14, que esta dispuesto sobre el lado de la carcasa 14 dirigido hacia el cajén 8 y choca en el cajon 8 en el
estado cerrado, de manera que el empujador de sensor 15 apoyado elasticamente sigue los movimientos del cajon 8
en el estado cerrado.

De acuerdo con las figuras 4 y 5, el dispositivo sensor 12 esta configurado como sensor inductivo. De acuerdo con la
figura 7, con la configuracion y dimensionado exteriores iguales aqui se crea una variante capacitiva.

El empujador de sensor 15 esta dispuesto o configurado a tal fin aqui perpendicularmente a una placa de apoyo 16,
gue se apoya sobre al menos uno o aqui varios muelles 17 en una escotadura 18 de la carcasa.

En el estado montado, el empujador de sensor 15 se apoya en la pared trasera 13 del cajon y esta conectado con
ésta. El empujador de sensor 15 esta dispuesto aqui linealmente mévil, ademas, con preferencia paralelo / axial a la
direccion de activacion X del cajon 8.

De esta manera, se transmite una carrera de activacion o una traccién de activacion, que se ejerce en direccién+X o
-X sobre el cajon 8 desde su posicién de reposo en posicion cerrada, directamente sobre el dispositivo sensor 12 o
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bien su empujador de sensor 15, si se realiza un ajuste aproximado del empujador de sensor durante el montaje.

El dispositivo sensor 12 emite en el caso de una modificacion de la posicion del empujador de sensor 15 con
relacién a la carcasa 14 con un recorrido de activacion, por ejemplo, inferior a 0,01 mm, con preferencia inferior a
0,005 mm, una sefal procesable por la instalacion de control. Esta sefial es, después de la evaluacién con
preferencia una sefial digital (0/1), que sefializa de manera inequivoca la presencia de una carrera de activacion.

Una distancia definida entre la pared trasera del cajon 13 y el empujador de sensor 15 en el estado cerrado se
puede regular a través de procedimientos de software o mecanicamente, por ejemplo con un medio de ajuste, en
particular provisto con rosca, especialmente de un tornillo de ajuste — con preferencia un tornillo prisionero 20 -. De
esta manera es concebible configurar el extremo libre del empujador de sensor 15 propiamente dicho como tornillo
prisionero 20, para modificar su longitud.

En la posicion de reposo, el empujador 15 se apoya en la pared trasera del cajon 13 de tal manera que esta
insertado, con respecto a su carrera total posible, un recorrido parcial, que es mayor que el recorrido necesario al
menos para el reconocimiento, o bien carrera de activacion. Esta posicion se define en cada caso después de la
insercién del cajon como punto cero, a partir del cual se determina el recorrido de activacion respectivo.

La activacion del dispositivo sensor se realiza de esta manera a través del empujador de activacion o bien
empujador de sensor alojado elasticamente, en uno de cuyos extremos esta dispuesto con preferencia el tornillo
prisionero 20 para la modificacién de la longitud axial de este elemento. El otro extremo esta provisto con un nicleo
de ferrita 21.

En la carcasa esta fijado un cuerpo de bobina 22, que lleva a modo de un transformador dos bobinas distanciadas
axialmente una de la otra, una de las cuales sirve como arrollamiento primario 23 y la otra sirve como arrollamiento
secundario 24. El cuerpo de la bobina 22 puede estar dispuesto en la carcasa 14, por ejemplo sobre una placa de
circuito impreso 30, que lleva con preferencia también circuito electrénico con el dispositivo de evaluacion y la
instalacion de activacion para la emision de una sefal al dispositivo de eyeccion.

El nacleo de ferrita 21 esta dispuesto sobre el lado de la placa de apoyo 16 que esta alejado del empujador de
activacion. En este caso, la disposicién es tal que el nucleo de ferrita 21 o bien las mitades del nicleo de ferrita 21
siguen durante los movimientos del empujador de activacién 15 sus movimientos y de acuerdo con el recorrido de
activacion de puede sumergir con diferente profundidad en el cuerpo de bobinas en la zona de la bobina secundaria
24, de manera que la profundidad de penetracién en el cuerpo de bobinas 15 corresponde a la carrera de activaciéon
0 bien — en el caso de presencia de una multiplicacion — depende de ésta. La figura 6b muestra el estado introducido
(cajon ligeramente pulsado) y la figura 6a muestra el estado extraido (cajon 8 no pulsado ligeramente), de manera
gue aqui se representa la carrera maxima. Para la activacion es suficiente una carrera esencialmente mas reducida.

El arrollamiento primario 23 esta rodeado por otra (mitad) del nucleo de ferrita. El arrollamiento secundario 24 recibe
su cierre de campo magnético, en cambio, a través del nicleo de ferrita 21 a sumergir. El nucleo de ferrita total esta
constituido de esta manera por piezas de nucleo de ferrita 21, 26, que son maviles relativamente entre si.

Los componentes arrollamiento primario 23, arrollamiento secundario 24 y piezas del nacleo de ferrita 21, 26
configuran de esta manera un transformador, cuyo intersticio de aire y, por lo tanto, factor de acoplamiento, depende
del movimiento del empujador de activacion 15.

En funcionamiento, el arrollamiento primario 22 es impulsado por el dispositivo de control con preferencia con una
tension alterna de alta frecuencia. La tension alterna inducida en el arrollamiento secundario depende en su amplitud
de la sefial de la profundidad de penetracion del empujador de activacion.

Con preferencia, después de una rectificacién de la tension secundaria, ésta es alimentada a la instalacion de
evaluacion y control con una unidad de convertidor D/A, de manera que el circuito de evaluacion distingue a través
de un programa de evaluacion y de control, dado el caso, por medio de algoritmos adecuados, interferencias como
ruidos de golpeteo, interferencias electromagnéticas, activaciones duraderas o vibraciones de activaciones
voluntarias. Esta evaluacion se realiza con preferencia por un controlador monochip 31, que se encuentra en la
placa de circuito impreso en la carcasa del sensor. De la misma manera, la activacion del arrollamiento primario se
encuentra sobre esta pletina.

De esta manera se realiza un dispositivo sensor que trabaja por induccién.
La figura 7 muestra, en cambio, un ejemplo de un dispositivo sensor que trabaja de forma capacitiva.

También aqui el empujador de sensor 15 esta dispuesto o configurado perpendicularmente a la placa de apoyo 16,
gue se apoya sobre al menos una o aqui varios resortes 17 en la escotadura 18 de la carcasa.
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El empujador de activacién 15 presenta sobre su lado alejado de la placa de apoyo una superficie metalica mévil 27,
por ejemplo de cobre, que esta alineada con preferencia paralela a una superficie metalica 28 estacionaria en la
carcasa. Con preferencia, las superficies metalicas 27, 28 son planas. Las superficies metdlicas 27, 28 distanciadas
unas de las otras configuran en colaboracion un condensador de placas. Son concebibles configuraciones
alternativas (por ejemplo, dos tubitos metdlicos concéntricos).

Una de las superficies metdlicas 27 esta dispuesta moévil especialmente paralela a la otra superficie metalica 28, de
manera que la zona de las superficies metalicas, en las que se solapan, es variable. En la zona de solape se puede
detectar una modificacion del recorrido de la pieza de activacion 15, puesto que se forma un condensador con
propiedades variables en funcion de la carrera / recorrido X del cajén y de los empujadores de activacion, con tal que
se solapen las superficies metalicas 27, 28.

La superficie metdlica 28 esta fijada en la carcasa y la otra es desplazable en la carcasa. La superficie metalica
estacionaria (indicada oscura) es de nuevo componente de una placa de circuito impreso 30, con preferencia puede
ser con los otros componentes del circuito electrénico (por ejemplo, el microchip 31). De esta manera se forma un
condensador de placas variable, cuya capacidad depende de la profundidad de penetraciéon del empujador de
activacion. De esta manera se puede detectar el recorrido del empujador de activacion 15 y, por lo tanto, del cajon.
La evaluacion de la sefial se puede realizar de manera similar a la descrita con relaciéon al dispositivo sensor
inductivo.

La figura 8 ilustra de nuevo la disposicion separada, preferida compacta de los elementos dispositivo sensor 12 y
dispositivo de eyeccion 10 adyacentes entre si — distanciados uno del otro — en el mueble, de manera que aqui
existe una conexion eléctrica 29 entre estas unidades constructivas, que presenta al menos dos conductores, que
transmiten sefiales y que, dado el caso, se puede utilizar también para la alimentacién de energia al dispositivo
sensor. El acoplamiento de los componentes (alimentacién de sefiales y, dado el caso, alimentacién de energia) se
realiza con preferencia a través de conectores de enchufe (estos Ultimos no se representan aqui).

Esta también en el campo de la invencién integrar el dispositivo sensor en la carcasa del dispositivo de eyeccion 10
y entonces utilizar / disefiar con preferencia el dispositivo de evaluacion / electrénica de activacion del dispositivo de
eyeccion también para los cometidos de la electrénica del dispositivo sensor.

Las figuras 9 a 11 muestran otro ejemplo de realizacion de la invencién, que esta configurado como otro dispositivo
sensor capacitivo.

Este dispositivo sensor presenta de nuevo dos piezas de condensador, aqui una de las cuales — el empujador de
activacion — esta configurada como corredera movil 32, que esta alojada en una carcasa 33 — aqui una pieza de
plastico 33 del tipo de carcasa — mévil con una ranura 34 — aqui desplazable.

La corredera 32 puede estar configurada de manera ventajosa como pieza estampada por flexiéon de chapa, que
esta doblada esencialmente de doble capa, por ejemplo, a partir de una tira de chapa estampada, de manera que la
zona de una flexién 35 se apoya con preferencia en el funcionamiento en la pieza moévil del mueble.

La segunda — pieza estacionaria del condensador 36 — esta dispuesta inmovil en la carcasa 33 -. Con preferencia
forma un angulo o rodea la carcasa 33 en forma de anillo o casi en forma de anillo. Puede estar formada a partir de
una tira de chapa, que esta plegada o bien doblada alrededor de la carcasa. La disposicion es con preferencia tal
que la corredera 32 se sumerge en el caso de la activacion con distancia uniforme de la superficie interior en la
carcasa 33.

Los componentes del condensador descritos hasta ahora pueden estar dispuestos en una carcasa superior 37
abierta al menos hacia un lado, que esta provista con preferencia en el exterior con un elemento de pantalla30, que
esta configurada aqui como chapa de pantalla acodada.

La carcasa 33y la carcasa superior 37 pueden estar unidas entre si en una sola pieza.

La carcasa 33 puede actuar como dieléctrico entre las dos partes del condensador. Puede permanecer también un
intersticio, de manera que el aire se utiliza como dieléctrico.

La distancia entre el elemento de pantalla 38 y las piezas de condensador esta seleccionada de tal manera que
solamente se perjudica la capacidad del condensador en una medida no esencial.

La corredera 32 como elemento interior del condensador esta conectada de forma conductora con preferencia con el
elemento de pantalla exterior 38 a través de una disposicion de resorte 39 montada en la corredera 32 o disposicién
de resorte 39 dispuesta de otra manera en ésta.
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Para que durante la introduccién a presion de la corredera 32 no se pueda desviar la disposicién de resorte 39, se
conduce ésta adicionalmente sobre un pasador. El pasador esta alojado en un taladro en la chapa frontal 38 y, por lo
tanto, esta conectado de la misma manera eléctricamente con ésta, lo que sirve para el blindaje de radiaciones de
interferencia.

La corredera 32 puede estar configurada de una o de varias partes. Una ventaja de una corredera 32 de varias
partes, en particular de dos partes (con preferencia de dos partes configuradas iguales) consiste en que la
disposicién de resorte 39 se puede fijar durante el ensamblaje en el taladro previsto y en que se da la posibilidad de
mejorar la superficie interior del taladro antes el montaje con una superficie mejor conductora (con preferencia de
niquel).

También es concebible, en particular en una construccidon de corredera de dos partes, que la corredera interior 32
esté constituida de plastico, que esta provista, por ejemplo, con una superficie conductora.

De manera alternativa, es concebible montar fijamente la parte interior del condensador y configurar movil la parte
exterior del condensador (no se representa aqui).

De acuerdo con las figuras 9 a 11 se crea de esta manera un dispositivo sensor que se puede fabricar
econémicamente, que se caracteriza por una funcion especialmente buena. Esta constituido compacto y bien
integrable en un mueble.

Lista de signos de referencia

1 Pieza de mueble

2 Cuerpo de mueble

3 Pared inferior

4 Pantalla frontal

5,6 Paredes laterales

7 Patas de mueble

8 Cajon

9 Cercos

10 Dispositivo de eyeccion
11 Palanca de eyeccién

12 Dispositivo sensor

13 Pared trasera del cajén
14 Carcasa

15 Empujador de sensor

16 Placa de apoyo

17 Muelles

18 Escotadura

20 Tornillo prisionero

21 Pieza de nucleo de ferrita
22 Cuerpo de bobinas

23 Arrollamiento primario
24 Arrollamiento secundario
26 Pieza de nucleo de ferrita
27 Superficie metdlica

28 Superficie metdlica

29 Conductor

30 Placa de circuito impreso
31 Microprocesador

32 Corredera

33 Carcasa

34 Ranura

35 Flexion

36 Pieza de condensador
37 Carcasa superior

38 Elemento de pantalla

39 Disposicion de resorte

X Carrera de activacion
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REIVINDICACIONES

1.- Mueble con un dispositivo de eyeccién y con un dispositivo sensor para la deteccion de un movimiento de una
pieza de muebla (1) moévil con relacion a un cuerpo de mueble fijo (2) para la activaciéon del dispositivo de eyeccion
(10) para la pieza de mueble mévil, caracterizado por que

a. el dispositivo sensor presenta una carcasa (14) y un empujador de sensor (15) movil con relacion a ella,
que esta provisto con al menos una parte mévil de un transformador o condensador dispuesto fijo inmovil, por
lo demas, total o parcialmente en la carcasa (14) o configura una parte de este tipo, y

b. el empujador de sensor (15) es mévil paralelamente o al menos aproximadamente paralelo a la direccién de
apertura o de cierre de la parte de mueble mévil (1) en la carcasa (14) del dispositivo sensor (12).

2.- Mueble con un dispositivo de eyeccién y con un dispositivo sensor de acuerdo con la reivindicacion 1,
caracterizado por que

- la pieza de mueble movil es un cajén (8),

- el dispositivo de eyeccion (10) y el dispositivo sensor estan dispuestos separados uno del otro entre la
pared trasera (13) del cajon y la pared trasera (4) del cuerpo de mueble o por que el dispositivo sensor esta
integrado en la carcasa del dispositivo de eyeccion,

- el empujador de sensor (15) es mévil paralelamente o al menos aproximadamente paralelo a la direccién de
extraccion del cajon en la carcasa (14) del dispositivo sensor (12), y

- el dispositivo sensor (12) esta disefiado para la deteccion de una carrera de activacion X, que es ejercida
por una pantalla frontal del cajon sobre el cajon (8), y

- por que la carcasa (14) esta fijada estacionaria en la pared trasera del cuerpo y por que el empujador de
sensor (15) moévil con relacion a la carcasa (14) esta dispuesto sobre el lado de la carcasa (14) dirigido hacia
el cajén y choca en el cajon en el estado cerrado, de manera que el empujador de sensor sigue los
movimientos de presion o de traccion del cajén (8) en el estado cerrado.

3.- Mueble con un dispositivo de eyeccion y con un dispositivo sensor de acuerdo con la reivindicacion 1 6 2,
caracterizado por que el dispositivo sensor (12) esta disefiado para la deteccion de una carrera de activacion
inferior a 1/10 mm, con preferencia inferior a 5/100 mm, en particular inferior a 2/100 mm.

4.- Mueble con un dispositivo de eyeccion y con un dispositivo sensor de acuerdo con una de las reivindicaciones
anteriores, caracterizado por que el empujador de sensor (15) esta apoyado con preferencia sobre una placa de
apoyo (16) elasticamente en la carcasa (14) del dispositivo sensor (12).

5.- Mueble con un dispositivo de eyeccién y con un dispositivo sensor de acuerdo con una de las reivindicaciones
anteriores, caracterizado por que en el empujador de sensor esta dispuesto un medio de ajuste (20), en particular
por medio de rosca.

6.- Mueble con un dispositivo de eyeccion y con un dispositivo sensor de acuerdo con una de las reivindicaciones
anteriores, caracterizado por que el medio de ajuste (20) esta dispuesto en el extremo libre o bien en el extremo
del empujador de sensor (15) dirigido hacia la pieza de mdvil para la modificacién de la longitud axial de este
elemento.

7.- Mueble con un dispositivo de eyeccién y con un dispositivo sensor de acuerdo con una de las reivindicaciones
anteriores, caracterizado por que el empujador de sensor (15) presenta como parte moévil de la bobina
directamente o en una placa de apoyo (16) una pieza de nucleo de ferrita (21) y por que en la carcasa (14) esta
fijado un cuerpo de bobina (22), que lleva a modo de un transformador dos bobinas distanciadas axialmente una de
la otra, una de las cuales sirve como arrollamiento primario (23) y la otra como arrollamiento secundario (24), en el
que el arrollamiento primario (23) esta rodeado por otra pieza de nucleo de ferrita (26) y en el que la disposicion es
tal que el arrollamiento secundario (24) recibe su cierre de campo magnético a través de la pieza de nucleo de ferrita
(21) a sumergir y en el que los componentes arrollamiento primario (23), arrollamiento secundario (24) y pieza de
nacleo de ferrita (21, 26) configuran un transformador, cuyas propiedades electromagnéticas dependen de la
profundidad de penetracion del nacleo de ferrita (21) en el pasador de sensor (15).

8.- Mueble con un dispositivo de eyeccion y con un dispositivo sensor de acuerdo con una de las reivindicaciones
anteriores, caracterizado por que la pieza fija del cuerpo de bobinas esta dispuesta en la carcasa (14) sobre una
placa de circuito impreso (30), que lleva con preferencia también un circuito electrénico con un dispositivo de control
y un dispositivo de evaluacion para la emision de una sefial al dispositivo de eyeccién.

9.- Mueble con un dispositivo de eyeccién y con un dispositivo sensor de acuerdo con una de las reivindicaciones
anteriores, caracterizado por que el nucleo de ferrita esta constituido por piezas de nucleo de ferrita (21, 26), que
son mdviles relativamente entre si.
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10.- Mueble con un dispositivo de eyeccién y con un dispositivo sensor de acuerdo con una de las reivindicaciones
anteriores, caracterizado por que el arrollamiento primario (23) puede ser impulsado en el funcionamiento con
preferencia con una tension alterna de alta frecuencia, de manera que una tensién alterna inducida en el
arrollamiento secundario (24) depende en su amplitud de la sefial de la profundidad de penetraciéon del empujador
de sensor.

11.- Mueble con un dispositivo de eyeccién y con un dispositivo sensor de acuerdo con una de las reivindicaciones
anteriores, caracterizado por que el empujador de sensor (15) presenta como pieza mévil del condensador una
superficie metdlica (27), que es movil con relacién —o con preferencia paralela — a una superficie metalica (28) fijada
en la carcasa.

12.- Mueble con un dispositivo de eyeccion y con un dispositivo sensor de acuerdo con una de las reivindicaciones
anteriores, caracterizado por que el condensador es un condensador de placas variable, cuya capacidad depende
de la zona de solape de las dos placas metdlicas (27, 28).

13.- Mueble con un dispositivo de eyeccién y con un dispositivo sensor de acuerdo con una de las reivindicaciones
anteriores, caracterizado por que la pieza estacionaria del condensador esta dispuesta en la carcasa (14) sobre
una placa de circuito impreso (30), que lleva con preferencia también un circuito electrénico con un dispositivo de
control y con un dispositivo de evaluacion o bien circuito de evaluacién para la emisiéon de una sefial al dispositivo de
eyeccion.

14.- Mueble con un dispositivo de eyeccion y con un dispositivo sensor de acuerdo con una de las reivindicaciones
anteriores, caracterizado por que el condensador presenta una corredera (32) como empujador de sensor y una
primera pieza de condensador y una segunda pieza de condensador (36), en el que la corredera (32) esta alojada
moévil como primera pieza del condensador en una carcasa (33) con una ranura (34) y la carcasa (33) esta
engastada total o parcialmente por la segunda pieza de condensador (36).

15.- Mueble con un dispositivo de eyeccion y con un dispositivo sensor de acuerdo con la reivindicacién 14,
caracterizado por que la corredera engasta como la primera pieza de condensador una carcasa, de manera que es
desplazable en la carcasa y por que la segunda pieza de condensador esta dispuesta en la carcasa.

16.- Mueble con un dispositivo de eyeccién y con un dispositivo sensor de acuerdo con la reivindicacion 14 6 15,
caracterizado por que la primera y/o la segunda pieza de condensador (32, 36) estan configuradas como piezas
estampadas por flexion y por que la primera y la segunda pieza de condensador (32, 36) y la carcasa (33) estan
dispuestas en una carcasa superior (37) abierta al menos hacia un lado.

17.- Mueble con un dispositivo de eyeccion y con un dispositivo sensor de acuerdo con la reivindicacién 16,
caracterizado por que la carcasa superior (37) esta provista con un elemento de pantalla (38) y por que una de las
piezas del condensador esta conectada de forma conductora con el elemento de pantalla (38) con preferencia a
través de una disposicion de resorte (39).

18.- Mueble con un dispositivo de eyeccién y con un dispositivo sensor de acuerdo con una de las reivindicaciones
14 a 17, caracterizado por que la corredera (32) esta configurada de una pieza o de varias piezas.

19.- Mueble con un dispositivo de eyeccién y con un dispositivo sensor de acuerdo con una de las reivindicaciones 8
a 18, caracterizado por que el dispositivo de evaluacion comprende un programa de evaluacion y de control, que
distingue por medio de algoritmos adecuados, interferencias como ruidos de golpeteo, interferencias
electromagnéticas, activaciones duraderas o vibraciones de activaciones voluntarias y en el que el dispositivo de
evaluacion esta disefiado para la emisién de una sefal digital (0/1) al dispositivo de eyeccion y/o por que el
dispositivo de evaluacion esta acoplado a través de un bus de campo en el dispositivo de eyeccion.
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