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Tl'tulo: DISPOSITIVO ELECTRICO PARA INTRODUCCION DE UNA GUIA EN UN CONDUCTO.

@Resumen:

Dispositivo para introduccién o extraccion de una guia
en un conducto, que presenta un cuerpo a modo de
pistola, que dispone a lo largo un conducto guia, que
lo atraviesa de extremo a extremo definiendo una
canalizacién a través de la cual se hace pasar la guia
desde la zona anterior a la boca de salida,
disponiendo dicho conducto en al menos un punto
intermedio de un mecanismo de arrastre de dicha
guia, accionado por un motor eléctrico, cuya
actuacion se efectda por medio de un pulsador (4).
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DESCRIPCION
Dispositivo eléctrico para introduccion de una guia en un conducto.
Objeto de la invencion

El dispositivo de la invencion, como su propio titulo indica, estd destinado a facilitar la
introduccion asi como la retirada de una guia en un conducto. Esta guia puede ser una guia
pasacables del tipo de las que se introduce a través de una canalizacién eléctrica, para
introducir posteriormente arrastrados por ella los cables eléctricos de dicha instalacién, o
también puede tratarse de una guia del tipo de las que se introduce a través de una tuberia de
desagtie para desatascarla.

Antecedentes de la invencién

Actualmente no tenemos conocimiento de la existencia de ninguna herramienta, eléctrica o
manual, que permita automatizar la entrada de las guias, del tipo indicado, a través del
conducto o canalizacién adecuada.

Por tal motivo, se hace necesario el desarrollo de un nuevo dispositivo que permita agilizar los
procedimientos que actualmente resultan ser muy laboriosos para el operario, teniendo su uso,
como primera consecuencia, la comodidad y seguridad al reducir riesgos profesionales del
operario, su mayor rendimiento laboral, abaratamiento de costes en las instalaciones, asi como
el aumento de competitividad en las empresas instaladoras que adopten este mecanismo.

Actualmente se utilizan distintos tipos de guias para introducirlas en los conductos destinados
al cableado de las instalaciones eléctricas, bien estén soterrados o en superficie. Su diametro y
longitud depende del uso profesional o doméstico para el que se haya adquirido la guia, asi
como de la longitud de la instalacién que se desee implantar, modificar o ampliar. Dichas guias
consisten basicamente en un cable de nylon cilindrico de gran resistencia, con distintas
longitudes y grosores, que poseen en su parte anterior una puntera flexible y extraible, que
facilita su avance a lo largo del interior de los conductos o tuberias, asi como sus zonas curvas,
conteniendo en su parte anterior un ojal que permite sujetar los cables que sustituiran la guia,
una vez se consiga que la misma acceda finalmente a la caja de registro de destino, de donde
se podréa extraer conjuntamente con los cables a introducir en la instalacion.

Las guias mas comunes son de nylon, y constituyen una insustituible herramienta para realizar
los cableados en instalaciones eléctricas, al tener gran resistencia tanto al empuje como a la
traccion, asi como gran flexibilidad, la cual es indispensable para que, mediante su puntera
esférica, pueda seguir las trayectorias de las curvas mas cerradas. En el otro extremo la guia
contiene un ojal cuadrangular que permite sujetar los cables a instalar y por el que se anudaran
dichos cables, una vez se ha extraido la cobertura plastica en la longitud suficiente para su
atado directamente mediante el cobre interior.

En la introduccién de las guias nos encontramos habitualmente con que los conductos que
contienen la instalacion eléctrica tienen ya varios hilos, presentan curvas cerradas, empalmes u
otros defectos que dificultan la introduccién manual de la guia pasacables, lo que conlleva
algunas desventajas:

— Serequiere gran esfuerzo en relacion a los rendimientos obtenidos.
— Tiempo excesivo en la mano de obra en proporcion a las instalaciones.
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— Necesidad de rotacién de la guia en casos de atasco de ésta, no estando preparada
para este fin de forma manual, conllevando el dafio de la misma por rotura, asi como la
extrema incomodidad del operario.

— Retirada de la misma para iniciar nuevos intentos al ser fallidos los anteriores, en
ocasiones procediendo a su introduccion por el circuito opuesto.

— Obturaciones, enganches asi como dificultad para la recuperacion de la guia, cuya
pérdida en el interior de la instalacion puede conllevar la consiguiente necesidad de
apertura de la instalacion mediante procesos de albafileria.

En la extraccion de guias unidas al cableado que pretendemos tender tenemos asimismo un
problema al requerirse un gran esfuerzo para vencer la resistencia que opone dicha guia que a
su vez arrastra el o los cables unidos a ella y que a menudo necesitan ser lubricados para
conseguir tener un cierto rendimiento frente al esfuerzo que supone tal operacion,
especialmente cuando se trata de instalaciones que consisten en la introduccion de varios
hilos.

Descripcién de lainvencion

El dispositivo de la invencion consiste en una herramienta eléctrica que tiene por finalidad
introducir sin ningun esfuerzo por parte del usuario una guia por dentro de una conduccion
eléctrica o hidraulica. Dicha herramienta adquiere la forma de una pistola o un taladro
convencional, que presenta a lo largo un conducto guia, que atraviesa de extremo a extremo
definiendo un conducto a través de la cual se hace pasar la guia pasacables introducida por la
zona anterior y saliendo por el extremo del cafién. Este conducto dispone en un punto
intermedio, préximo a la empufiadura, de un mecanismo de arrastre de dicha guia, que esta
accionado por un motor eléctrico, cuya actuacion se efectta por medio de un interruptor situado
en la zona del gatillo.

El mecanismo de arrastre de la guia, consiste en dos rodillos, de los cuales al menos uno de
ellos presenta doble conicidad, de forma similar a un diavolo, a fin de facilitar el paso de la guia
durante el montaje de la misma en la herramienta. Este rodillo con forma de diavolo se sitia
normalmente en la parte inferior, ya que es el que recibe directamente la transmisién del motor
a través de una polea solidaria al mismo. El segundo rodillo, situado en paralelo al anterior,
normalmente se sitlla por encima y la presion que ejerce sobre el anterior es regulable con el
fin de asegurar el arrastre de la guia a través de la compresion que ejercen ambos rodillos
sobre ella. El rodillo superior presenta una acanaladura en el centro, siendo asi disefiado para
gue dicho rodillo encaje perfectamente sobre el rodillo inferior, lo que conlleva una perfecta
sujecion y transmision del empuje del motor hasta ambos rodillos.

Ambos rodillos deben disponer de al menos un recubrimiento externo con cierta flexibilidad
para poder comprimir suficientemente la guia y asegurar la friccién suficiente entre ambos que
conlleve un empuje suficiente de la guia.

En el extremo mas proximo a salida del conducto por el que discurre la guia por el interior de la
herramienta dispone de un segundo juego de rodillos de arrastre que tienen por finalidad
asegurar el discurrir en linea recta de la guia a su paso a través del dispositivo.

Se ha previsto que este dispositivo esté dotado de un mecanismo inversor de giro, que se
activa mediante un segundo pulsador, que permite extraer la guia colocada en un conducto,
arrastrando incluso el cable o cables a pasar a través del mismo.

En una realizacion alternativa se ha previsto colocar en la boca del cafion, una boquilla
adaptable al conducto por el que se ha de introducir la guia, especialmente Gtil cuando la
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maquina funciona en sentido inverso, tirando de la guia y arrastrando los cables, manteniendo
esta boquilla apoyada en el conducto de salida.

Este dispositivo presenta las siguientes ventajas:

— Inmediatez en la introduccion de las guias (en el caso de instalaciones nuevas, ya que
la impulsién de la guia de forma mecéanica mediante este nuevo sistema, obtendra ese
resultado.

— Posibilidad de regulacion de velocidad — avance rapido-lento.

— Funcion de avance-retroceso regulable, alternativo e intermitente en casos de gran
resistencia, por exceso de hilos en una instalacion eléctrica por ejemplo.

— Funcion de vibracion o rotacion de la guia para casos de atasco, pretendiéndose
provocar un movimiento suficiente para que la guia se abra paso entre el cableado en
casos especiales sin provocar dafios a la misma.

— Extraccién de la guia mediante marcha de retroceso regulable e intermitente asi como
rapido o lento.

— Desconexion de la guia sin finalizar la operacién por extraccién anterior o posterior
mediante la regulacién de los tensores superiores.

Descripcion de las figuras

Para complementar la descripcibn que se estd realizando y con objeto de facilitar la
comprension de las caracteristicas de la invencién, se acompafia a la presente memoria
descriptiva unos dibujos en los que, con caracter ilustrativo y no limitativo, se ha representado
lo siguiente:

La figura 1 muestra una vista general en alzado lateral de este dispositivo.
La figura 2 representa una vista esquematica del mecanismo de arrastre (5) de la guia (7).
Realizacion preferente de lainvencion

Tal y como se observa en la figura, este dispositivo adopta la forma de una pistola_(1) o taladro
convencional, en el que el cafién es hueco e incorpora un conducto (6) que discurre desde la
zona anterior, a la boca del cafién, con acceso por ambos extremos, introduciéndose la guia (7)
con la punta hacia la boca del cafién, después de hacerla pasar a través de un mecanismo de
arrastre (5) montado en la zona anterior. Este mecanismo esta accionado por medio de un
motor (2), con su correspondiente reductor (3), y su funcionamiento controlado por medio de un
pulsador (4).

El motor eléctrico dispondra de la correspondiente toma de corriente y opcionalmente de una
conexion adaptable a una bateria. La placa electronica de control permite regular su velocidad,
asi como invertir su marcha a través de un segundo pulsador (14).

El mecanismo de arrastre (5) esta constituido por sendos rodillos (18, 17) que giran en paralelo,
uno de ellos (preferentemente el inferior (18) recibe la transmision del motor a través de una
polea (19), ejerciendo el rodillo superior (17) presion sobre la guia sujeta entre ambos rodillos,
presion regulable mediante un tensor (9) ubicado en la parte externa del dispositivo y sobre la
parte superior de dicho rodillo, que nos permitira liberar la guia al separar ambos rodillos, o
bien regularlo de tal forma que nos permita ajustar firmemente la separacion de dichos rodillos
para adaptarlo a las necesidades del trabajo a realizar. Ambos rodillos son de un material
semirrigido, o estén provistos de un revestimiento semirrigido para que, en conjuncion con el
muelle interpuesto entre el tornillo (9) y el eje de este rodillo, aseguren la maxima sujecion de la
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guia entre ambos rodillos, lo que redundara en una éptima transmision de la fuerza del motor
hasta la guia facilitando la absorcién y adaptabilidad del citado mecanismo a la guia sin pérdida
de capacidad de arrastre.

La transmision del movimiento desde la rueda dentada (3) que recibe la transmision del motor
(2) al mecanismo de arrastre (5) se efectia por medio de una correa (15), que dispone de un
tensor (16) intermedio que tiene por misidbn mantener la tensién suficiente en la misma y regular
dicha tensién por medio de un tornillo que dispone de un resorte intermedio que garantizada en
todo momento la tension de dicha correa. Dicho tensor (16) dispone de dos contactos que,
unidos al circuito del interruptor (4) cortan la corriente, si se tensa o destensa la correa fuera
del rango optimo de funcionamiento, como consecuencia de una interrupcién del avance o
retroceso de la guia como consecuencia de una eventualidad tal que un atasco, sobreesfuerzo
por encima de la capacidad de la maquina, rotura de la correa, etc...

Hacia la boca de salida de la guia, se sitia un segundo mecanismo de guiado (8) que tiene por
mision la de mantener la guia (7) recta a lo largo de la herramienta, mientras discurre por el
interior del conducto (6). Este mecanismo esta formado por dos rodillos de un material
semirrigido, o estan provistos de un revestimiento semirrigido para que, en conjuncién con el
muelle interpuesto entre el tornillo (10) que presiona el rodillo superior, aseguren la sujecién de
la guia entre ambos.

La almohadilla (11) presente en una ventana del conducto (6) incide sobre la guia (7) a medida
gue avanza. Esta almohadilla tiene por misién impregnar la guia de algun tipo de producto
lubricante, cuando sea necesario compensar las fricciones generadas en la introducciéon o
extraccion de los hilos y de la propia guia.

Se ha previsto también colocar en la boca de salida de la guia una boquilla (13), extraible o
roscada que se adapte al conducto por el que se ha de introducir la guia, manteniendo asi mas
facilmente apoyada la herramienta durante la operacién de colocacién y facilitando el tiro de la
guia durante la operacién de extraccién de su lugar de colocacién.

También se ha previsto colocar un mecanismo que provoque un efecto de vibracion y/o
rotacion en la guia (7) para casos de atasco, este mecanismo es similar al de los taladros
percutores y se trataria de una segunda conexion que actuando en torno a la guia (7) efectla
el movimiento vibrador, o que la gire en un sentido, o en sentidos inversos alternativamente.

Este dispositivo también puede adoptar una forma ligeramente diferente a la representada, mas
orientada a introducir una guia por conducciones de desagiie en caso de atasco,
redimensionando la capacidad del motor y dimensiones del dispositivo.

Para el funcionamiento de este dispositivo, primeramente es necesario colocar la guia en la
maquina, insertandola por la parte posterior hasta que llegue al cuerpo de arrastre (5), que
ajustando la presion con el fin de que lo sobrepase hasta llegar al siguiente mecanismo de
guiado (8) y aparezca por el extremo opuesto de la maquina. Una vez realizada la operacion de
alimentacién de la guia, procederemos al ajuste de la presién del cuerpo de arrastre principal
asi como del secundario, observando si el avance de la guia es correcto y procederemos a
regular la velocidad de avance y a introducir la guia en el conducto necesario.

La introduccién de la guia en el conducto correspondiente se efectia acercando la boquilla (13)
a la entrada del mismo y accionando la maquina mediante el pulsador (4). Una vez terminada
la operacidn, y la guia haya sobrepasado la caja de mecanismos de destino, procederemos a
introducir la parte anterior de la guia proxima a la caja de mecanismos de destino, por
cualquiera de ambas entradas de la maquina con el fin de proceder a la extraccion de la guia,
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ya unida al cableado a introducir en la instalacion. El arrastre del conjunto guia-hilos se
realizara a bajas revoluciones y si es necesario, mediante las funciones de avance-retroceso o

intermitencia en dicho avance, lubricando, si es necesario a través del sistema que a tal efecto
se ubica en la parte superior de la maquina.
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REIVINDICACIONES

1.- Dispositivo para introduccion o extraccion de una guia en un conducto, caracterizado por
que presenta un cuerpo a modo de pistola, que dispone a lo largo un conducto guia (6), que lo
atraviesa de extremo a extremo definiendo una canalizacién a través de la cual se hace pasar
la guia desde la zona anterior a la boca de salida, disponiendo dicho conducto (6) en al menos
un punto intermedio de un mecanismo de arrastre (5) de dicha guia (7), accionado por un motor
eléctrico, cuya actuacion se efectta por medio de un pulsador (4).

2.- Dispositivo, segun la reivindicaciéon 1, caracterizado por que dicho mecanismo de
arrastre consiste en dos rodillos (18, 17), al menos uno de ellos presenta doble conicidad, o
forma de diavolo, que giran en paralelo, transmitiendo el movimiento a la guia, presentando al
menos uno de dichos rodillos una superficie semirrigida o flexible.

3.- Dispositivo, segun las reivindicaciones anteriores, caracterizado por que dicho
mecanismo de arrastre dispone de un tornillo (9) regulable de la presiéon que uno de los rodillos
de arrastre ejerce sobre el otro, y consecuentemente de la presion que ambos rodillos ejercen
sobre la guia.

4.- Dispositivo, segun las reivindicaciones anteriores, caracterizado por que la transmision
del movimiento desde la rueda dentada (3) que recibe la transmisién del motor (2) al
mecanismo de arrastre (5), se efectia por medio de una correa (15) que dispone de un tensor
(16) intermedio asociado a dos contactos eléctricos en serie con el circuito del interruptor (4)
gue cortan la corriente cuando dicha correa se tensa o destensa fuera del rango optimo de
funcionamiento.

5.- Dispositivo, segun las reivindicaciones anteriores, caracterizado por que en el extremo
mas proximo a la boca de salida se dispone de un segundo juego de rodillos (8) que asegura el
centrado de la guia a su paso a través del dispositivo.

6.- Dispositivo, segun las reivindicaciones anteriores, caracterizado por que el mecanismo
o interruptor de accionamiento presenta un dispositivo inversor de giro, que se activa mediante
un segundo pulsador (14).

7.- Dispositivo, segun las reivindicaciones anteriores, caracterizado por que en la boca del
cafon presenta una boquilla (13) adaptable al conducto (6) por el que se ha de introducir la
guia.

8.- Dispositivo, segun las reivindicaciones anteriores, caracterizado por que en el
mecanismo de accionamiento incorpora un mecanismo vibrador y/o de rotacion de la guia.

9.- Dispositivo, segun las reivindicaciones anteriores, caracterizado por que en el conducto
(6) a través del que discurre la guia (7) presenta una ventana en la que se sitia una
almohadilla (11) adecuada para impregnar la guia con un lubricante.



ES 2 561703 Al

Fig. 2
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