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57  Resumen:
Vehículo aéreo biomimético y zoosemiótico dirigido
por piloto autómático.
El objeto de la presente invención es un vehículo
aéreo biomimético y zoosemiótico que incorpora
sensores y medios para detectar y ahuyentar
animales, siendo su principal característica el que
está dotado de un piloto automático programable.
Constituye igualmente un objeto de la presente
invención el uso de este vehículo en aplicaciones
como el control de determinadas plagas, así como la
inspección de zonas ambientalmente protegidas.
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 Declaración    
     
 Novedad (Art. 6.1 LP 11/1986) Reivindicaciones 1-11 SI 
  Reivindicaciones  NO 
     
 Actividad inventiva (Art. 8.1 LP11/1986) Reivindicaciones  SI 
  Reivindicaciones 1-11 NO 

 

 

 
 

  
Se considera que la solicitud cumple con el requisito de aplicación industrial. Este requisito fue evaluado durante la fase de 
examen formal y técnico de la solicitud (Artículo 31.2 Ley 11/1986). 
 
Base de la Opinión.- 
 
La presente opinión se ha realizado sobre la base de la solicitud de patente tal y como se publica. 
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OPINIÓN ESCRITA 

 

Nº de solicitud: 201430615 
  
  

1. Documentos considerados.- 
 
A continuación se relacionan los documentos pertenecientes al estado de la técnica tomados en consideración para la 
realización de esta opinión. 
 

Documento Número Publicación o Identificación Fecha Publicación 
D01 IT BO20050319  A1 (IORI PAOLO) 06.11.2006 
D02 US 4964331 A (HALEVY EYAL   et al.) 23.10.1990 
D03 US 2011301784 A1 (OAKLEY JOHN ROBERT   et al.) 08.12.2011 
D04 US 7543780 B1 (MARSHALL PATRICK T   et al.) 09.06.2009 

 
2. Declaración motivada según los artículos 29.6 y 29.7 del Reglamento de ejecución de la Ley 11/1986, de 20 de 
marzo, de Patentes sobre la novedad y la actividad inventiva; citas y explicaciones en apoyo de esta declaración 
 
La solicitud de patente analizada corresponde a un vehículo aéreo biomimético y zoosemiótico (reivindicaciones 1-9) que 
incorpora sensores y medios para detectar y ahuyentar animales siendo su principal característica el que está dotado de un 
piloto automático programable, tal como se recoge en su página 2, líneas 13-14. También constituye objeto de la solicitud el 
uso de este vehículo en aplicaciones tales como el control de plagas así como la inspección de zonas protegidas 
(reivindicaciones 10-11). Los documentos D01, D02, D03 y D04 considerados en esta opinión constituyen estado de la 
técnica previo. 
 
Reivindicación 1 (independiente) 
 
El documento D01 describe un aeromodelo volador radiocontrolado que mimetiza la figura de aves rapaces (halcones) y su 
coloración natural (ver resumen, pág. 2, figs. 1-3) cuyo uso principal es el de ahuyentar animales que puedan causar 
problemas de seguridad (aeropuertos) o daños económicos (zonas industriales o agrarias). El aeromodelo se compone de 
un motor eléctrico alimentado por baterías recargables con propulsión a hélice, fuselaje en tres secciones de espuma de 
polipropileno (F), ala (W) con alerones radiocontrolados y servomotores de accionamiento (págs. 4-6). 
 
El documento D02 corresponde a una nave aérea radiocontrolada que permite ahuyentar aves mediante el uso de estímulos 
sonoros y visuales. La nave incluye adicionalmente un piloto automático (col. 1, líneas 58-63; col. 2, líneas 25-29; col. 5, 
líneas 48-58) y servomotores de control (col. 6, líneas 19-27). 
 
El documento D03 describe un helicóptero a pequeña escala que integra un piloto automático, conectado a una base de 
control en tierra (párrafo 7), capaz de efectuar misiones de vigilancia y seguridad mediante cámara fotográfica y video 
(resumen, párrafo 3 y 93). Utiliza baterías, magnetómetro y sistema GPS (párrafos 77-78) que le permite navegar por puntos 
predefinidos, compás magnético (párrafo 16), servomecanismos de control de movimiento (párrafo 11), telemetría (párrafo 
152) y cinco sensores primarios incluyendo unidades de medida inercial (párrafo 101). 
 
El documento D04 corresponde a un vehículo aéreo no tripulado para misiones de vigilancia y mantenimiento que incorpora 
un sistema autopiloto (Procerus KAPv2.0) que integra giróscopos triaxiales, acelerómetros y sensores de presión diferencial 
que proporcionan información sobre la presión barométrica, velocidad del aire o control de altitud del vehículo (columna 8, 
líneas 4-23). También puede incorporar diferentes tipos de cámaras, comunicaciones de radiofrecuencia y otros tipos de 
sensores como micrófonos (columna 6, líneas 3-7).  
 
En consecuencia, a la vista de lo divulgado por el documento D01 que difiere de la reivindicación 1 de la solicitud analizada 
en un conjunto de elementos estándar en vehículos aéreos no tripulados que incorporan un sistema de pilotaje automático, 
tal como se recoge en los documentos D02, D03 y D04, sería obvio para un experto en la materia emplear dichos elementos 
para alcanzar el mismo resultado y por tanto, ante su combinación, la reivindicación 1 de la solicitud analizada carece de 
actividad inventiva (Art 8.1 LP).  
 
Reivindicaciones 10 y 11 (uso) 

El uso de vehículos aéreos no tripulados para ahuyentar especies animales está recogido en D01 (resumen) por lo que la 
reivindicación 10 de la solicitud analizada carece de actividad inventiva (Art 8.1 LP). 
 
El uso de vehículos aéreos no tripulados para inspección de zonas protegidas está recogido en D03 (resumen) por lo que la 
reivindicación 11 de la solicitud analizada carece de actividad inventiva (Art 8.1 LP). 
 
Reivindicación 2 (dependiente) 

El uso de vehículos aéreos no tripulados que mimetizan especies falconiformes o similares está recogido en D01 (resumen, 
fig. 1) por lo que la reivindicación 2 de la solicitud analizada carece de actividad inventiva (Art 8.1 LP). 
 
Reivindicaciones 3-9 (dependientes) 

Las reivindicaciones 3-9 de la solicitud analizada corresponden, nuevamente, a configuraciones estándar en vehículos 
aéreos no tripulados para el experto en la materia por lo que carecerían de actividad inventiva (Art 8.1 LP). 
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