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57  Resumen:
Herramienta de ayuda para la inseminación artificial
no quirúrgica de mamíferos lagomorfos.
La herramienta está formada por un bastidor sobre el
que se anclan dos cañones giratorios en el eje X - Z,
en los que se introduce el animal para facilitar la tarea
al inseminador.
Esta herramienta es fácilmente transportable por las
instalaciones de cualquier explotación cunícola.
La herramienta permite su utilización por un operario,
y también su utilización simultánea por dos operarios,
disminuyendo los tiempos de producción.

Aviso:Se puede realizar consulta prevista por el art. 37.3.8 LP.
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DESCRIPCIÓN

Herramienta de ayuda para la inseminación artificial no quirúrgica de mamíferos lagomorfos.5

Sector de la técnica

La solicitud de patente cuyo registro se describe y reivindica, se encuadra dentro del sector 

técnico ganadero o pecuario, y subsector de la inseminación artificial de los animales.

10

Estado de la técnica

El uso de la inseminación artificial en las explotaciones cunícolas es una práctica común

para la reproducción de las especies. Como consecuencia, se han introducido numerosos 

cambios en el manejo de los animales para su adaptación a esta técnica. En general, estos 

cambios han contribuido a mejorar la calidad de vida del cunicultor y la productividad de las 15

explotaciones. Sin embargo, aún es posible mejorar los sistemas de manejo actuales como 

facilitar al cunicultor la tarea de inseminar una granja completa, y al mismo tiempo disminuir 

los tiempos de trabajo, aumentando así la productividad.

La práctica común de la inseminación artificial en las explotaciones cunículas se basa en la 

extracción del semen de una botella por medio de una jeringa y a continuación su inyección 20

en el animal mediante una cánula inseminadora.

Esta inseminación en la época actual se realiza manualmente por dos personas, sujetando 

una persona al animal con un antebrazo, y otra persona inyectando la cánula inseminadora. 

La productividad, utilizando esta metodología manual, resulta aproximadamente de 100 

inseminaciones por hora y equipo compuesto por dos personas.25

Tras una jornada laboral de trabajo, se observa que la persona que tiene la función de 

aguantar al animal acusa fatiga en sus cadenas musculares del brazo y antebrazo, además 

de dolores lumbares debido al peso del animal que constantemente se está cargando y 

descargando.
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Consultados documentos bibliográficos de patentes que se conocen relacionadas sobre el 

objeto de la presente invención, se  puede  citar  el  documento correspondiente  a  la  

patente  de  invención ES2 372 469 T3, que divulga un “Dispositivo auxiliar para la 

inseminación artificial en la cría de animales”. Este documento describe un aparato para 

llenar pajuelas de inseminación artificial con semen, de forma que mejora 5

considerablemente las condiciones higiénico-sanitarias en las que se llevan a cabo las 

operaciones de inseminación artificial en la cría de animales, reduciendo el riesgo de 

contaminación.

La finalidad de esta patente es otra distinta a la que se describe a continuación, no 

observándose interferencia ni incompatibilidad con la que a continuación se reivindica.10

La invención objeto de la presente descripción soluciona el inconveniente de utilizar la 

fuerza humana para sujetar los animales, ofreciendo una solución extensible a toda la 

familia de los mamíferos lagomorfos al hacer uso de una herramienta suplente de la función 

humana.

También es objeto de la presente invención, dotar a la herramienta de un diseño tal que 15

permita que el animal a inseminar se encuentre cómodo en su interior, clave para la 

inseminación, evitando que dentro de su alojamiento exista tornillería, bordes angulares, 

rebabas y evitando también un excesivo choque térmico.

Cabe citar, por otra parte, que se desconoce la existencia de ninguna otra herramienta en el 

estado de la técnica con un cometido similar, ni que presente unas características técnicas, 20

estructurales y constitutivas semejantes a las que presenta la herramienta que aquí se 

preconiza, según se reivindica.

Descripción de la invención

La herramienta objeto de la presente invención ha sido ideada para inseminación artificial no 25

quirúrgica de mamíferos lagomorfos; son un orden perteneciente a los mamíferos 

placentarios. Dentro del orden de los lagomorfos encontramos actualmente las familias 

Ochotonidae (picas) y leporidae (conejos y liebres).

La herramienta cuenta con unas dimensiones aproximadas de (largo x ancho x alto) 0,80 x 

0,62 x 1,36 metros, susceptibles de variarse en función del mamífero lagomorfo 30

característico. 
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Comprende:

- Un bastidor formado por una estructura rígida tubular.

- Dos cañones giratorios en los ejes X y Z que dotan de gran versatilidad a la 

herramienta.

- Elementos de giro que le otorgan las propiedades de movilidad.5

- Elementos de regulación que permiten la adaptación a la casuística que corresponda 

en cada caso.

El objetivo principal de la invención es proporcionar una herramienta que acelera la tarea de 

inseminación artificial en animales mamíferos lagomorfos con el fin de aumentar la 10

productividad, y al mismo tiempo hacer más liviano el trabajo, al no realizarse sobrecarga en 

las cadenas musculares del brazo, antebrazo y lumbar. 

Debido al objetivo anteriormente mencionado, sus prestaciones también son positivas para

la prevención de riesgos laborales.

El objetivo anterior y otras ventajas, que se pondrán más claramente de manifiesto a 15

continuación, se logran mediante la herramienta que presenta las características 

mencionadas en la reivindicación 1.

La herramienta puede ser utilizada por una sola persona o por dos, pudiendo 

complementarse los trabajos cuando se utiliza por dos personas.

El funcionamiento de la herramienta es muy sencillo, existiendo dos opciones:20

a) Funcionamiento cuando se utiliza por una sola persona:

El operario embarca dos animales, uno en cada cañón. Una vez embarcados, gira 

los dos cañones en el eje X, y posteriormente en el eje Z, consiguiendo así que la 

vagina del animal quede boca arriba para una fácil inseminación. Una vez 

inseminada, se invierte el proceso y ya se pueden desembarcar los animales e 25

introducir en su correspondiente jaula.

b) Funcionamiento cuando se utiliza por dos personas:

Los dos operarios se sitúan en ambos extremos opuestos del eje X de la máquina. 

Un operario embarca al animal en uno de los cañones y gira el cañón en el eje X. De 30

esa manera, se lo pasa al otro operario y luego gira el otro cañón con un animal ya 

inseminado. De forma simultánea, un operario puede ir inseminando los animales al 
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mismo tiempo que su compañero se los va embarcando y desembarcando sin 

causarle molestia alguna en sus tareas. En este modo de funcionamiento, no es 

necesario el giro de la herramienta en el eje Z. De esta manera, las tareas se 

complementan entre sí y se aumenta la productividad.

Se estima que podría llegar a alcanzarse una productividad de 60 inseminaciones por hora, 5

si la máquina se utiliza por una sola persona, y de 130 inseminaciones por hora cuando la 

máquina se utiliza simultáneamente por dos personas.

- Explicación de la invención

- Descripción de los dibujos

Para complementar la descripción que se está realizando y con objeto de ayudar a una 10

mejor comprensión de las características de la invención, se acompaña a la presente 

memoria descriptiva, como parte integrante de la misma, un juego de planos, en los que con 

carácter ilustrativo, no exclusivo, mostrados a título de ejemplo no limitativo, se ha 

representado lo siguiente:

Figura nº 1.-  Muestra  una vista en planta, a escala 1:6.15

Figura nº 2.-  Muestra  una vista en perspectiva frontal, a escala 1:6.

Figura nº 3.-  Muestra  una vista en perspectiva lateral, a escala 1:6, en la que se aprecia la 

posición del cañón antes y después de la inseminación. Tapa abierta y cañón en posición de 

embarco.

Figura nº 4.-  Muestra  una vista en perspectiva lateral, a escala 1:6, en la que se aprecia la 20

posición del cañón durante la inseminación. Tapa cerrada y cañón girado 160º en posición 

de desembarco.

Figura nº 5.-  Muestra  una vista en sección, a escala 1:6, en la que se detallan los 

elementos que permiten la rotación de las distintas piezas.

Figura nº 6.-  Muestra  una vista en perspectiva isométrica de la herramienta.25

- Lista de referencias

1. Bastidor

2. Cañones inseminadores

3. Patas tubulares telescópicas
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4. Ruedas fijas

5. Ruedas giratorias

6. Tornillos de regulación

7. Torre

8. Plataforma circular5

9. Rodamiento cónico

10. Ranuras enfrentadas

11. Eje de torre

12. Rodamiento rígido de bolas (torre)

13. Palanca de fijación (torre)10

14. Muelle

15. Pistón

16. Puente horizontal

17. Rodamiento rígido de bolas (cañón)

18. Eje de cañón15

19. Barra de refuerzo

20. Animal

21. Aberturas circulares de respiración

22. Apéndice del cañón

23. Tapa del cañón20

24. Asidero de la tapa del cañón

25. Bisagras

26. Palanca de fijación (tapa del cañón)

27. Taco de teflón

28. Estrías del cañón25

29. Topes triangulares

30. Pernos de fijación

31. Remaches

30

- Exposición detallada de un modo de realización de la invención

La herramienta comprende un bastidor (1) formado por un perfil angular y base sobre el que 

se soporta una torre (7) que contiene los cañones inseminadores (2). Esta estructura 

metálica cuenta con cuatro patas tubulares (3), dos de las cuales incorporan ruedas fijas (4) 
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y las otras dos ruedas giratorias (5). Esta característica de las ruedas otorga manejabilidad a 

la herramienta y facilita su desplazamiento rodado por zonas sinuosas.

Las cuatro patas integran una función telescópica, comprendiendo un tubo introducido 

dentro de otro, pudiéndose así regular en altura, y adaptarse con comodidad a la estatura 

del operario. Para fijar una altura definitiva, comprende unos tornillos de regulación (6) 5

incorporados a la parte fija de la telescópica.

Sobre el bastidor (1) se soporta la torre (7) apoyada en una plataforma circular (8) con un 

eje (11) en el que se aloja un rodamiento cónico (9) que permite soportar esfuerzos radiales 

y axiales, y un rodamiento rígido de bolas (12) que le otorgan a la herramienta propiedades 

de giro en el eje Z. 10

Esta plataforma circular (8) cuenta con dos ranuras enfrentadas (10) entre sí 180º que son 

las que permiten fijar la torre (7) en solamente dos posiciones. La fijación de la plataforma 

en cualquiera de las dos posiciones, se consigue apretando la palanca (13) que a su vez 

comprime un muelle (14) al que se une sólidamente un pistón (15) que se retrae al apretar la 

palanca, luego, sin soltar la palanca, se aplica un giro manualmente a la torre (7) y 15

posteriormente se suelta la palanca (13). La propia inercia del giro consigue que una vez 

recorridos 180º, el pistón (15) se enclave en la siguiente ranura (10) deteniendo

bruscamente el giro de la torre. Para volver a girar la torre (7), es necesario volver a apretar 

la palanca (13).

La torre incorpora en su parte superior un puente horizontal (16) sobre el que se anclan a 20

ambos extremos los cañones (2). Este puente horizontal (16) es el encargado de alojar los 

rodamientos rígidos de bolas (17) en los que se instalan dos ejes (18) totalmente 

independientes que son los que permiten el giro de cada cañón (2). El puente horizontal 

cuenta con una barra de refuerzo (19) que sirve como robusto tope de giro para cada cañón 

(2). A ambos extremos del puente horizontal también se disponen unos tacos de teflón (27) 25

que facilitan el alojamiento del rodamiento rígido de bolas (17).

Los cañones (2) son el habitáculo donde se introduce al animal (20) para su inseminación.

El animal se introduce boca abajo cuidadosamente de forma que no se asuste, 

asegurándose de que llega al final. Cada cañón comprende unas aberturas circulares (21) 

que permiten al animal respirar con facilidad y no ahogarse. El abdomen del animal se 30

apoya en un apéndice del cañón (22), fabricado en chapa de acero inoxidable, comprendido 

dentro del propio cañón, que le confiere propiedades de resbaladicidad. Posteriormente se 
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cierra con cuidado la tapa (23), retirando el antebrazo y apoyándola en el costado del 

animal, permitiendo así que se encuentre cómodo y al mismo tiempo inmovilizado.

Es importante mencionar que el animal ha de sentirse cómodo en su interior, para que la 

inseminación sea fructuosa. De ese modo, ha de evitarse cualquier agente externo que 

pueda causarle molestas, tales como cambios bruscos de temperatura, pronunciaciones 5

angulares dentro del cañón, tornillería, etc…

Las tapas (23) de los cañones (2) también han de estar constituidas por un material de no 

excesiva conductividad térmica, descartando el uso de hierros y aceros. Las tapas cuentan 

con un pliegue que forma un asidero (24), que a su vez crea un nervio que fortalece la tapa, 

con unas bisagras (25) que permiten el giro, y con unas palancas (26) que permiten la 10

regulación de la profundidad de cierre de la tapa (23) y así adaptarse a la morfología de 

cualquier animal mamífero lagomorfo. La situación definitiva de la tapa se enclava en unas 

estrías (28) practicadas en uno de los laterales del cañón (2), mediante un funcionamiento 

similar al enclavamiento giratorio de la torre (7).

Finalmente, el giro del cañón (2) se ve detenido por unos topes triangulares (29) que sitúan 15

al cañón en una situación final idónea para poder embarcar y desembarcar al animal.
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REIVINDICACIONES

1. Herramienta de ayuda para la inseminación artificial no quirúrgica de mamíferos 

lagomorfos, que comprende: Un bastidor (1) elevado mediante patas tubulares (3) instaladas 

sobre dos ruedas fijas (4) y dos ruedas giratorias (5). Provista de una torre (7) con eje 

giratorio (11) y un puente horizontal (16) sobre el que se instalan un par de cañones5

inseminadores (2) que incorporan cada uno: 

- un apéndice (22) con singular curvatura, ubicado en el extremo del cañón, que coincide 

con la situación de apoyo del abdomen del animal.

- unas estrías (28)

- una palanca de fijación (26)10

- una tapa (23) con asidero (24) con capacidad de adaptación a la volumetría del animal

- unas bisagras (25) de la tapa del cañón

- unos topes (29) con capacidad para detener el cañón a unos grados determinados

- unas aberturas (21) de respiración

15

2. Herramienta de la reivindicación 1, caracterizada porque el bastidor de soporte de torre 

(1) cuenta con una bandeja en la que se puede alojar diverso material y herramienta de uso 

común.

3. Herramienta de la reivindicación 1, caracterizada porque la torre (7) aloja en su interior un 20

rodamiento rígido de bolas (12) y un rodamiento  cónico (9).

4. Herramienta de la reivindicación 1, caracterizada porque los cañones (2) son opacos y 

realizados en material resbaladizo.

25

5. Herramienta de las reivindicaciones 1 y 4, caracterizada porque los cañones (2) 

incorporan un eje (18) en el que se alojan rodamientos rígidos de bolas (17) y tacos de teflón 

(27) en ambos extremos del puente horizontal (16).

6. Herramienta de la reivindicación 1, caracterizada porque incorpora unas patas tubulares 30

telescópicas (3) con regulación en altura mediante unos tornillos (6).

7. Herramienta de la reivindicación 1, caracterizada porque la torre (7) se instala sobre una 

plataforma circular (8) con dos ranuras enfrentadas (10) que se enclavan en un pistón (15) 

accionado por una palanca de fijación (13) que cuenta con retroceso por muelle (14).35
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realización de esta opinión. 
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2. Declaración motivada según los artículos 29.6 y 29.7 del Reglamento de ejecución de la Ley 11/1986, de 20 de 
marzo, de Patentes sobre la novedad y la actividad inventiva; citas y explicaciones en apoyo de esta declaración 
 
La solicitud se refiere a una herramienta de ayuda para la inseminación artificial no quirúrgica de mamíferos lagomorfos 
(conejos, liebres y picas), que pretende dar solución a algunos problemas que, según el solicitante, se presentan en la 
práctica de la inseminación artificial en las explotaciones cunícolas, derivados del procedimiento manual de inseminación 
por dos operarios, uno que sujeta al animal y otro que inyecta la cánula inseminadora. Esto ocasiona dos problemas 
principales que son, según el solicitante, una baja productividad y la aparición de fatiga y dolores en el operario que tiene la 
función de aguantar el peso del animal (ver página 2, líneas 22-29). 
 
La solicitud pretende resolver los problemas anteriormente enumerados mediante la provisión de una herramienta, a modo 
de banco o estación de trabajo, que puede ser utilizada por una o dos personas simultáneamente y que presenta un bastidor 
que soporta una torre sobre la que se incorporan dos cañones giratorios que son el habitáculo donde se introduce el animal 
para su inseminación. De esta manera se acelera la tarea de inseminación artificial y se consigue aumentar la productividad 
y, al mismo tiempo, hacer más liviano el trabajo, al no realizarse sobrecarga en las cadenas musculares del brazo, 
antebrazo y lumbar del operario que soporta el animal (página 4, líneas 9-12). 
 
En el estado de la técnica no se han encontrado muchos antecedentes de dispositivos o herramientas diseñadas para 
facilitar el manejo de este tipo de animales durante la práctica de la inseminación artificial. Los documentos D01 a D07 que 
se citan en el Informe solo muestran el estado general de la técnica y no se consideran de particular relevancia.  
 
Así, el documento D01, que puede considerarse un estado de la técnica cercano al objeto de la reivindicación principal, se 
refiere a un aparato para el manejo de aves de corral durante la inseminación, y en el mismo se destacan como problemas a 
solventar la baja productividad y el estrés causado al ave en este tipo de operaciones (columna 1, líneas 15-22). El aparato 
divulgado en D01 es de accionamiento mecánico y está diseñado para para coger y transferir aves, tales como gallinas, 
pavos y otras aves de corral, entre estaciones sucesivas para facilitar operaciones tales como la vacunación y la 
inseminación artificial. Las aves son sujetadas en una posición adecuada para la inseminación artificial y son liberadas 
automáticamente en una estación de salida. El aparato está adaptado para agarrar un ave y mantenerlo en una posición 
generalmente horizontal y transportarlo a una o más estaciones de operación y de allí a una estación de salida por donde el 
ave es liberada. Sustancialmente se elimina toda la manipulación física del ave, de modo que se minimizan los efectos 
negativos del manejo sobre el ave. El ave se lleva sobre un lecho generalmente horizontal por medios de agarre inferiores 
de sus patas contra la cama y la aplicación de un peso a la parte posterior presionando el pecho del ave contra la cama. En 
una estación de inseminación se procede a aplicar presión lateral al ave para elevar la grupa y acondicionarla 
adecuadamente para la inseminación artificial. El transporte se realiza preferentemente como un movimiento de rotación, de 
manera que las estaciones de carga y de inseminación, atendidas por dos operarios, están circunferencialmente espaciadas 
alrededor de un círculo. 
 
El aparato mostrado en D01, aunque guarda similitudes con la herramienta de la solicitud en estudio, sobre todo a nivel 
conceptual por el manejo del animal entre dos estaciones de trabajo (carga/descarga e inseminación) dispuestas en círculo 
y atendidas por dos operarios, en el que el animal se dispone sobre una cama y es transportado giratoriamente; presenta 
diferencias con la solución aportada por la solicitud, impuestas algunas de ellas por el diferente tipo de animal a manejar. De 
este modo, se considera que el objeto técnico definido en la reivindicación principal de la solicitud presenta características 
diferenciadas con relación al documento D01, de modo que este documento solo ilustra el estado general de la técnica y no 
se considera de particular relevancia.  
 
El resto de los documentos citados en el IET muestran ejemplos, entre otros, de aparatos para el manejo y la inmovilización 
de aves para la ayuda en la inseminación artificial (D02, D03 y D04), o en otro tipo de tareas a realizar en las mismas (D05), 
o aparatos de uso en otro tipo de animales, tales como corderos, para facilitar su manejo durante diferentes operaciones a 
realizar sobre los mismos (D06), o, por último, un ejemplo de un dispositivo de confinamiento para usos múltiples en 
pequeños animales tales como conejos, gatos y perros, principalmente en su manejo en el laboratorio, para la aplicación de 
tratamientos tales como, por ejemplo, radiografías, anestesia, operaciones, disección, afeitado, intubaciones, toma de 
muestras y otros (D07). 
 

 

Informe del Estado de la Técnica    Página 4/5 



 
 

OPINIÓN ESCRITA 
 

Nº de solicitud: 201431572 
  

 
Así pues, los documentos citados solo muestran el estado general de la técnica, y no se consideran de particular relevancia. 
No sería obvio para una persona experta en la materia aplicar las características incluidas en los documentos citados y llegar 
a la invención como se revela en la reivindicación primera. Por lo tanto, el objeto de esta reivindicación principal cumple 
los requisitos de novedad y actividad inventiva. 
 
Las reivindicaciones dependientes 2 a 7 delimitan características adicionales optativas y como la primera general también 
cumplen los requisitos con respecto a novedad y actividad inventiva. 
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