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DESCRIPCION
Aspirador
Antecedentes
1. Campo técnico
La presente invencién versa acerca de un aspirador.
2. Descripcion de la técnica relacionada

En general, un aspirador es un dispositivo que separa el polvo del aire, almacena el polvo en un recipiente para el
polvo y descarga el aire al exterior del aspirador después de aspirar el aire y el polvo utilizando una fuerza de
aspiracion generada por un motor de aspiracion.

Se da a conocer una técnica anterior, es decir, el registro de patente coreana n° 0838887, incluyendo el aspirador un
dispositivo de recogida de polvo formado con una seccion de almacenamiento de polvo que almacena el polvo, y un
cuerpo de aspirador montado con el dispositivo de recogida de polvo.

El dispositivo de recogida de polvo esta dispuesto con el miembro de compresion, que opera de forma giratoria, para
comprimir el polvo almacenado en la seccién de almacenamiento de polvo. Ademas, hay dispuesta una parte inferior
de la porcion de montaje con un motor giratorio el miembro de compresion, y un engranaje motriz conectado al
motor. La parte inferior del dispositivo de recogida de polvo esta dispuesto con un engranaje conducido que se
acopla en el engranaje motriz. Por lo tanto, cuando se monta el dispositivo de recogida de polvo en la porcion de
montaje del cuerpo de aspirador, se acopla el engranaje conducido en el engranaje motriz.

Sin embargo, en esta estructura, el engranaje conducido engrana con el engranaje motriz durante el procedimiento
que monta el dispositivo de recogida de polvo en la porcién de montaje del cuerpo de aspirador y, por lo tanto, existe
un riesgo de que provoque dafios al engranaje. Ademas, dado que el engranaje motriz y el engranaje conducido
montados en el cuerpo de aspirador estan colocados en una parte inferior del dispositivo de recogida de polvo,
existen problemas, porque un usuario puede no comprobar si estan funcionando o no y es dificil comprobar si el
miembro de compresion esta girado o no, en el caso en el que el interior del dispositivo de recogida de polvo esté
contaminado, aunque se gire el miembro de compresion en el dispositivo de recogida de polvo.

El documento WO 2008/100005 A1 versa acerca de un aspirador. El aspirador incluye un cuerpo de aspirador en el
que se proporciona un motor de aspiracion; un colector de polvo fijado de forma selectiva al cuerpo de aspirador, en
el que se forma un recipiente para el polvo; un elemento de presién para comprimir el polvo almacenado en el
recipiente para el polvo; y una unidad de accionamiento para accionar el elemento de presion.

Sumario

Una ventaja de algunos aspectos de la invencion es que proporciona un aspirador con capacidad para evitar dafios
a una unidad de transferencia de potencia al montar un recipiente para el polvo.

Otra ventaja de algunos aspectos de la invencién es que proporciona un aspirador que puede comprobar facilmente
si el miembro de compresién funciona o no.

Segun un aspecto de la invencion, se proporciona un aspirador que incluye un cuerpo de aspirador dotado de una
porcién de montaje; un recipiente para el polvo montado por separado en la porcién de montaje, que tiene un
miembro de compresion para comprimir el polvo; y una cubierta giratoria dispuesta de forma giratoria en el cuerpo
de aspirador, para cubrir el recipiente para el polvo montado en la porcion de montaje, incluyendo la cubierta
giratoria un dispositivo de accionamiento para accionar el miembro de compresién dispuesto en el recipiente para el
polvo.

El dispositivo de accionamiento incluye un motor de compresion y una unidad de transferencia de potencia para
transferir potencia del motor de compresién al miembro de compresion.

La cubierta giratoria incluye una cubierta que incluye un cuerpo de cubierta para cubrir una parte de la unidad de
transferencia de potencia, o toda ella, estando formado el cuerpo de cubierta de un material transparente o
traslucido.

La unidad de transferencia de potencia incluye una pluralidad de unidades de transferencia, el recipiente para el
polvo incluye una unidad de conexién conectada al miembro de compresion para conectar una unidad de
transferencia de la pluralidad de unidades de transferencia y el miembro de compresion, y la unidad de conexion
esta conectada con la unidad de transferencia cuando la cubierta giratoria cubre el recipiente para el polvo.
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El recipiente para el polvo incluye un cuerpo de recogida de polvo montado de forma giratoria en el miembro de
compresion, y una cubierta del recipiente para el polvo dotada de la unidad de conexién, para cubrir la parte superior
del cuerpo de recogida de polvo, estando conectada la unidad de conexion con el miembro de compresion después
de pasar a través de la cubierta del recipiente para el polvo.

La unidad de conexion esta montada en la cubierta del recipiente para el polvo, de forma que pueda ser movida en
una direccioén paralela a una direccion de extension para un eje de rotacion del miembro de compresion.

Una unidad de transferencia de la pluralidad de unidades de transferencia incluye una guia de conexion que se
mueve linealmente en la cubierta giratoria, estando soportada la guia de conexiéon por un miembro elastico y se
proyecta fuera de la cubierta giratoria.

Una cualquiera de la unidad de transferencia y la unidad de conexién incluye una seccion saliente para formar el
mismo centro, y la otra incluye un surco de recepcion para acomodar la seccion saliente.

El dispositivo de accionamiento incluye, ademas, una unidad de deteccién para detectar una rotacion de la cubierta
giratoria, apagandose el motor de compresion cuando la unidad de deteccion detecta la rotacion de la cubierta
giratoria en un estado en el que el motor de compresién esta encendido.

El recipiente para el polvo incluye un medio de acoplamiento para acoplar el recipiente para el polvo en cada una de
la cubierta giratoria y de la porcidon de montaje.

La cubierta giratoria incluye, ademas, un medio de mantenimiento de la rotacion para mantener un estado de giro en
una direccion, el medio de acoplamiento acopla el recipiente para el polvo con la cubierta giratoria o lo desacopla de
la misma, y se opera el medio de mantenimiento de la rotacion al desacoplar el recipiente para el polvo de la
cubierta giratoria y, por lo tanto, mantiene el estado de giro con la cubierta giratoria.

La cubierta giratoria incluye una pluralidad de cuerpos de cubierta, y una bisagra dispuesta en un cuerpo de cubierta
de la pluralidad de cuerpos de cubierta, y el medio de mantenimiento de la rotacion esta conectado con la bisagra o
incluye un miembro elastico para soportar al menos un cuerpo de cubierta de la pluralidad de cuerpos de cubierta.

La cubierta giratoria incluye, ademas, un dispositivo de separacion del polvo para separar el polvo del aire
introducido en el cuerpo de aspirador, cubriendo la cubierta giratoria el dispositivo de separacion del polvo, y el
medio de mantenimiento de la rotacion esta dispuesto en el dispositivo de separacion del polvo.

El medio de mantenimiento de la rotacién incluye un cuerpo de elevacion para soportar la cubierta giratoria, un
miembro elastico para soportar elasticamente el cuerpo de elevacion y un soporte acoplado de forma amovible con
el cuerpo de elevacion.

El medio de acoplamiento acopla el recipiente para el polvo con cada una de la cubierta giratoria y de la porcion de
montaje.

El medio de acoplamiento incluye una palanca dispuesta en un asa del recipiente para el polvo, una primera seccion
de acoplamiento, operada mediante la manipulacion de la palanca, para acoplarse de forma selectiva con la cubierta
giratoria, y una segunda seccion de acoplamiento, operada mediante la manipulacion de la palanca, para acoplarse
de forma selectiva con la porcion de montaje.

El asa esta dispuesta con una pluralidad de miembros elasticos que soportan de forma elastica cada seccién de
acoplamiento.

Los detalles de una o mas realizaciones estan definidos en los dibujos adjuntos y en la siguiente descripcion. Seran
evidentes otras caracteristicas a partir de la descripcién y de los dibujos, y a partir de las reivindicaciones.

Breve descripcion de los dibujos

La FIG. 1 muestra un estado de separacion de un recipiente para el polvo de un aspirador segun una realizacion
de la presente invencion.

La FIG. 2 es una vista en corte transversal de un cuerpo de aspirador segun la realizacion.

La FIG. 3 es una vista en corte transversal para una cubierta del recipiente para el polvo segun la realizacion.

La FIG. 4 es una vista en corte transversal que muestra un estado alineado con una segunda unidad de
transferencia, una unidad de conexién y un miembro de compresién segun la realizacion.

Las FIGURAS 5 y 6 son una vista que muestra un procedimiento para conectar un dispositivo de accionamiento
y el miembro de compresion.

La FIG. 7 es una vista parcial en corte transversal que muestra el recipiente para el polvo montado en el cuerpo
de aspirador.

La FIG. 8 es una vista parcial en corte transversal que muestra un medio de mantenimiento de la apertura en el
recipiente para el polvo acoplado con una cubierta giratoria.
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La FIG. 9 es una vista parcial en corte transversal que permite que se gire hacia arriba la cubierta giratoria
mediante el medio de mantenimiento de la apertura.
La FIG. 10 es una vista de bloques para controlar el aspirador.

Descripcioén de las realizaciones preferentes

Se hara ahora referencia en detalle a las realizaciones de la presente divulgacion, ejemplos de las cuales se ilustran
en los dibujos adjuntos.

En la siguiente descripcion detallada de las realizaciones preferentes, se hace referencia a los dibujos adjuntos que
forman una parte de la presente memoria, y en los que se muestra mediante realizaciones preferentes especificas
ilustrativas en las que se puede poner en practica la invencion. Estas realizaciones se describen con suficiente
detalle para permitir que los expertos en la técnica pongan en practica la invenciéon, y se comprendera que se
pueden utilizar otras realizaciones y que se pueden realizar cambios estructurales, mecanicos, eléctricos y quimicos
l6gicos sin alejarse del espiritu o del alcance de la invencion. Para evitar detalles que no son necesarios para
permitir que los expertos en la técnica pongan en practica la invencion, la descripcion omitira cierta informacion
conocida por los expertos en la técnica. Por lo tanto, no se deberia tomar la siguiente descripcion detallada en un
sentido limitante.

La FIG. 1 muestra un estado en el que se separa un recipiente para el polvo de un aspirador segun una realizacion
de la presente invencion, y la FIG. 2 es una vista en corte transversal de un cuerpo de aspirador segun la
realizacion.

Con referencia a las FIGS 1y 2, el aspirador 1 segun la realizacion incluye un cuerpo 10 de aspirador dotado de un
motor de aspiracion para generar una fuerza de aspiracion en el interior del mismo, un dispositivo 20 de separacion
del polvo montado en el cuerpo 10 de aspirador para separar el polvo del aire aspirado, y un recipiente 30 para el
polvo para almacenar el polvo separado del dispositivo 20 de separacién del polvo.

El aspirador 1, no mostrado en el dibujo, puede incluir, ademas, un tubo flexible de conexion, un tubo de aspiracién y
una tobera de aspiracion.

El cuerpo 10 de aspirador puede incluir una pluralidad de ruedas principales 11 y de ruedas auxiliares 12 para su
movimiento.

El cuerpo 10 de aspirador puede incluir una entrada 14 del cuerpo para introducir aire aspirado a través de la tobera
de aspiracion. El aire introducido en el cuerpo 10 de aspirador a través de la entrada 14 del cuerpo puede
introducirse en el dispositivo 20 de separacion del polvo. Por ejemplo, el aire introducido en el cuerpo 10 de
aspirador puede introducirse en el dispositivo 20 de separacion del polvo desde una parte inferior del dispositivo 20
de separacion del polvo.

El cuerpo 10 de aspirador puede incluir una porcion 13 de montaje para montar el dispositivo 20 de separacion del
polvo y el recipiente 30 para el polvo. La porcién 13 de montaje, por ejemplo, esta formada por delante del cuerpo 10
de aspirador, pero no esta limitada a ello.

El dispositivo 20 de separacion del polvo estd montado en primer lugar en la porcion 13 de montaje y luego se puede
montar en él el recipiente 30 para el polvo. Cuando el recipiente 30 para el polvo esta montado en la porcion 13 de
montaje, puede comunicarse con el dispositivo 20 de separacion del polvo.

El cuerpo 10 de aspirador puede incluir, ademas, una cubierta giratoria 15 para cubrir el dispositivo 20 de separacion
del polvo y el recipiente 30 para el polvo cuando el dispositivo 20 de separacion del polvo y el recipiente 30 para el
polvo estan montados en la porcion 13 de montaje. Como ejemplo, la cubierta giratoria 15 puede estar conectada de
forma giratoria en un lado superior del cuerpo 10 de aspirador. Por lo tanto, la cubierta giratoria 15 puede cubrir los
lados superiores del dispositivo 20 de separacion del polvo y del recipiente 30 para el polvo, respectivamente.

Cuando el recipiente 30 para el polvo esta montado en la porcion 13 de montaje, puede envolver parte de una
circunferencia del dispositivo 20 de separacién del polvo. Por lo tanto, cuando el dispositivo 20 de separacion del
polvo estd montado en la porcion 13 de montaje, el recipiente 30 para el polvo esta montado en la porciéon 13 de
montaje, y luego la cubierta giratoria 15 puede cubrir el dispositivo 20 de separacion del polvo y el recipiente 30 para
el polvo, el dispositivo 20 de separacion del polvo puede no estar expuesto al exterior del cuerpo 10 de aspirador.

En la presente realizacion, el dispositivo 20 de separacion del polvo esta cubierto por el recipiente 30 para el polvo y
la cubierta giratoria 15 y, por lo tanto, su posicién puede ser fijada sin un medio de fijacion para fijar el dispositivo 20
de separacion del polvo al cuerpo 10 de aspirador. Es decir, el recipiente 30 para el polvo y la cubierta giratoria 15
puede evitar el movimiento del dispositivo 20 de separacién del polvo.

La cubierta giratoria 15 puede estar acoplada con el recipiente 30 para el polvo en el estado en el que la cubierta
giratoria 15 cubre el recipiente 30 para el polvo. Por otra parte, es posible que la cubierta giratoria 15 también esté
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acoplada con el cuerpo 10 de aspirador en el estado en el que la cubierta giratoria 15 cubre el recipiente 30 para el
polvo.

Cuando la cubierta giratoria 15 esta acoplada con el recipiente 30 para el polvo, el recipiente 30 para el polvo puede
estar acoplado con el cuerpo 10 de aspirador para fijar el recipiente 30 para el polvo.

El dispositivo 20 de separacion del polvo puede separar el aire y el polvo mediante un flujo ciclénico del aire, pero no
esta limitado a ello.

El dispositivo 20 de separacion del polvo puede incluir un cuerpo 210 de separacion del polvo y una cubierta 220
para cubrir un lado del cuerpo 210 de separacién del polvo.

En la FIG. 2, la parte inferior del cuerpo 210 de separacién del polvo puede estar dotada de una entrada 212 de aire
para aspirar aire y una salida 213 de aire para descargar aire. La parte inferior del cuerpo 210 de separacion del
polvo puede estar acoplada con un filtro 214 para pasar aire y evitar la descarga de polvo de tamafo superior a uno
constante. Por lo tanto, se hace pasar a través del filtro 214 al aire aspirado a través de la entrada 212 de aire, y
puede ser descargado, entonces, del cuerpo 210 de separacion del polvo a través de la salida 213 de aire.

El lado del cuerpo 210 de separacion del polvo estd dotado de una salida 216 de polvo para descargar polvo
separado del aire. La salida 216 de polvo esta dispuesta en una posicion mas elevada que la entrada 212 de aire y
la salida 213 de aire.

La FIG. 3 es una vista en corte transversal de una cubierta del recipiente para el polvo segun la realizacién y la FIG.
4 es una vista en corte transversal que muestra el estado alineado con una segunda unidad de transferencia, una
unidad de conexién y un miembro de compresién segun la realizacion.

Con referencia a las FIGURAS 2 a 4, el recipiente 30 para el polvo puede incluir un cuerpo 310 de recogida del polvo
y una cubierta 320 del recipiente para el polvo para cubrir el cuerpo 310 de recogida del polvo.

El lado superior del cuerpo 310 de recogida del polvo esta abierto, y la cubierta 320 del recipiente para el polvo
puede cubirir el lado superior del cuerpo 310 de recogida del polvo.

Para cubrir el dispositivo 20 de separacion del polvo por medio del recipiente 30 para el polvo, se puede formar una
parte del cuerpo 310 de recogida del polvo con la misma forma que una parte del dispositivo 20 de separacion del
polvo. Como ejemplo, el cuerpo 310 de recogida del polvo puede tener una seccidon deprimida 311 en la cual esta
colocado el dispositivo 20 de separacién del polvo.

El cuerpo 310 de recogida del polvo incluye una entrada (no mostrada) de polvo para introducir el polvo descargado
de la salida 216 de polvo del dispositivo 20 de separacién del polvo.

El interior del cuerpo 310 de recogida del polvo esta dotado del miembro 360 de compresion para comprimir el polvo
almacenado. El miembro 360 de compresion puede estar montado de forma giratoria en el cuerpo 310 de recogida
del polvo. El miembro 360 de compresion puede incluir un eje 364 de rotacion y una placa 362 de compresion
extendida en una direccion lateral desde el eje 364 de rotacion.

El cuerpo 310 de recogida del polvo puede estar dotado de un eje 372 de fijacién para conectar el eje 364 de
rotacion. El eje 372 de fijacion, como ejemplo, esta dispuesto en la parte inferior del cuerpo 310 de recogida del
polvo, pero no esta limitado a ello. El eje 372 de fijacion puede insertarse en la parte inferior del eje 364 de rotacion.
Por otra parte, el eje 364 de rotacion puede insertarse en la parte superior del eje 372 de fijacion.

Hay formado un corte transversal horizontal para el cuerpo 310 de recogida del polvo con una forma no circular.
Ademas, el miembro 360 de compresién puede ser objeto de contacto en el interior del cuerpo 310 de recogida del
polvo al girar el miembro 360 de compresion. En la presente realizacion, el miembro 360 de compresion puede ser
objeto de contacto con al menos dos partes (denominadas secciones de contacto) en el cuerpo 310 de recogida del
polvo. Por lo tanto, se puede girar el miembro 360 de compresidon en un intervalo angular formado por las dos
secciones en contacto sobre la base del eje 364 de rotacion.

La cubierta giratoria 15 puede incluir un dispositivo 400 de accionamiento para generar potencia para hacer girar el
miembro 360 de compresion. Por lo tanto, se puede hacer que el dispositivo 400 de accionamiento gire junto con la
cubierta giratoria 15, y la cubierta giratoria 15 puede estar conectada al miembro 360 de compresién en el recipiente
30 para el polvo en el estado en el que la cubierta giratoria 15 cubre el recipiente 30 para el polvo.

El dispositivo 400 de accionamiento puede incluir un motor 410 de compresion al que se puede hacer girar en
ambas direcciones, y una unidad de transferencia de potencia para transferir la potencia del motor 410 de
compresion. La unidad de transferencia de potencia puede incluir una primera unidad 420 de transferencia
conectada al eje del motor 410 de compresion y una segunda unidad 430 de transferencia conectada a la primera
unidad 420 de transferencia.



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

ES 2568452 T3

La cubierta 320 del recipiente para el polvo puede incluir una unidad 450 de conexién para transferir la potencia del
dispositivo 400 de accionamiento al miembro 360 de compresioén. La unidad 450 de conexién puede estar conectada
de forma selectiva con la segunda unidad 430 de transferencia y con el miembro 360 de compresion. Es decir, la
unidad 450 de conexion desempefia el papel de una tercera unidad de transferencia.

Es decir, la unidad 450 de conexién esta conectada al miembro 360 de compresion (por ejemplo, el eje de rotacion)
cuando la cubierta 320 del recipiente para el polvo esta acoplada con el cuerpo 310 de recogida del polvo, y se
puede liberar la conexiéon entre la unidad 450 de conexion y el miembro 360 de compresion cuando se separa la
cubierta 320 del recipiente para el polvo del cuerpo 310 de recogida del polvo.

Ademas, la segunda unidad 430 de transferencia puede estar conectada a la unidad 450 de conexién cuando la
cubierta giratoria 15 cubre el recipiente 30 para el polvo, y la conexién entre la segunda unidad 430 de transferencia
y la unidad 450 de conexién puede ser liberada cuando se separa la cubierta giratoria 15 del recipiente 30 para el
polvo.

Para conectar el dispositivo 400 de accionamiento (por ejemplo, la segunda unidad de transferencia) a la unidad 450
de conexion, se proyecta una parte (por ejemplo, la segunda unidad de transferencia) fuera del dispositivo 400 de
accionamiento al exterior de la cubierta giratoria 15, y se puede exponer la unidad 450 de conexion fuera del
recipiente 30 para el polvo (por ejemplo, la cubierta del recipiente para el polvo).

La primera unidad 420 de transferencia puede ser, por ejemplo, un engranaje. La segunda unidad 430 de
transferencia puede incluir un cuerpo 432, y una pluralidad de engranajes formados en la circunferencia del cuerpo
432. Es decir, la segunda unidad 430 de transferencia puede desempeniar el papel del engranaje.

El cuerpo 432 puede estar creado con forma cilindrica que tiene una abertura en un lado del mismo, y el cuerpo 432
esta formado con una porcion 436 de acomodo para acomodar una guia 440 de conexién. El cuerpo 432 puede
estar dotado de un miembro elastico 438 para proporcionar una fuerza elastica a la guia 440 de conexion. El
miembro elastico 438 soporta de forma elastica la guia 440 de conexion, de forma que la guia 440 de conexion
acomodada en el cuerpo 432 se proyecta desde el cuerpo 432. La guia 440 de conexion puede estar dotada de un
surco 442 para acomodar el miembro elastico 438. La guia 440 de conexion puede llevar a cabo un movimiento
lineal desde el cuerpo 432 por medio del miembro elastico 438, y se puede variar una longitud de la proyeccién al
exterior de la segunda unidad 430 de transferencia.

El exterior de la guia 440 de conexién esta dotado de una seccién 443 de prevencion de la rotacion para evitar una
rotacion relativa de la guia 440 de conexion y del cuerpo 432 en el estado en el que se recibe la guia 440 de
conexion en la porcion 436 de acomodo. El cuerpo 432 puede estar dotado de un surco o agujero para evitar una
interferencia con la seccion 443 de prevencion de la rotacion en el procedimiento que acomoda la guia 440 de
conexion en la porcion 436 de acomodo. Por lo tanto, se puede hacer que la guia 440 de conexion gire junto con el
cuerpo 432.

La guia 440 de conexion puede incluir una primera seccion saliente 446 para formar el mismo centro que la unidad
450 de conexion, y al menos una segunda seccion saliente 447, separada de la primera seccion saliente 446 para
hacer girar la unidad 450 de conexion.

La unidad 450 de conexion incluye un surco 455 de recepcion para recibir la primera seccion saliente 446, y una
pluralidad de proyecciones 456 de contacto formados en el surco 455 de recepcion. El surco 455 de recepcion
puede estar formado en la parte superior de la unidad 450 de conexion. La pluralidad de proyecciones 456 de
contacto se proyecta hacia el centro del surco 455 de recepcion en el interior del surco 455 de recepcion. Los
intervalos entre la pluralidad de proyecciones 456 de contacto son mayores que un grosor de la segunda seccion
saliente 447. Ademas, la segunda seccion saliente 447 de la guia 440 de conexion esta acomodada en un espacio
entre dos proyecciones adyacentes de contacto de una pluralidad de proyecciones 456 de contacto. Cuando se
acomoda la segunda seccion saliente 447 en el espacio entre dos proyecciones adyacentes 456 de contacto, se
hace girar la unidad 450 de conexion junto con la segunda unidad de transferencia.

Como otro ejemplo, la unidad 450 de conexién incluye un primer surco de recepcion para acomodar la primera
seccion saliente 446, y una pluralidad de segundos surcos de recepcion para acomodar la segunda seccion saliente
447. En este caso, la pluralidad de segundos surcos de recepcion pueden estar separados y dispuestos
uniformemente. Una forma de disposicion de la pluralidad de segundos surcos de recepcion puede ser la misma
forma de disposicion que para una pluralidad de proyecciones 456 de contacto mostrada en la FIG. 3.

Como otro ejemplo mas, la guia 440 de conexion incluye un surco de recepcion y una pluralidad de proyecciones de
contacto, y la unidad 450 de conexién puede incluir una primera seccion saliente acomodada en el surco de
recepcion y una segunda seccion saliente acomodada entre dos proyecciones de contacto.

La unidad 450 de conexion puede incluir una primera seccion saliente 451 para formar el mismo centro que el eje
364 de rotacion del miembro 360 de compresion, y al menos una segunda seccion saliente 452, separada de la
primera seccion saliente 451, para hacer girar el miembro 360 de compresion.
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El eje 364 de rotacion del miembro 360 de compresion incluye un surco 365 de recepcion para recibir la primera
seccion saliente 451 de la unidad 450 de conexion, y una pluralidad de proyecciones 366 de contacto formadas en el
surco 365 de recepcion. El surco 365 de recepcion puede estar formado en la parte superior del eje 364 de rotacion.
La pluralidad de proyecciones 366 de contacto se proyecta hacia el centro del surco 365 de recepcion en el interior
del surco 365 de recepcion y estan separadas entre si. Los intervalos entre la pluralidad de proyecciones 366 de
contacto son mayores que el grosor de la segunda seccion saliente 452 de la unidad 450 de conexion. Ademas, la
segunda seccion saliente 452 de la unidad 450 de conexion esta acomodada en un espacio entre dos proyecciones
adyacentes de contacto de una pluralidad de proyecciones 366 de contacto. Cuando la segunda seccion saliente
452 de la unidad 450 de conexion esta acomodada en el espacio entre dos proyecciones adyacentes de contacto, se
hace girar el eje 364 de rotacion junto con la unidad 450 de conexion.

Como otro ejemplo, el eje 364 de rotacion incluye un primer surco de recepcion para recibir la primera seccion
saliente 451 de la unidad 450 de conexion, y una pluralidad de segundos surcos de recepcion para recibir la
segunda seccion saliente 447 de la unidad 450 de conexién. En este caso, la pluralidad de segundos surcos de
recepcion pueden estar separados y dispuestos uniformemente. Una forma de disposicion de la pluralidad de
segundos surcos de recepcion puede ser la misma forma de disposicion que para una pluralidad de proyecciones
456 de contacto mostradas en la FIG. 3.

Por otra parte, la cubierta 320 del recipiente para el polvo puede incluir un primer cuerpo 321 y un segundo cuerpo
330 acoplado con la parte superior del primer cuerpo 321. Uno cualquiera del primer cuerpo 321 y del segundo
cuerpo 330 puede estar acoplado en la parte superior del cuerpo 310 de recogida del polvo. Ademas, la unidad 450
de conexion puede estar dispuesta de forma amovible de forma lineal y giratoria en la cubierta 320 del recipiente
para el polvo.

El primer cuerpo 321 puede incluir una primera abertura 321A para permitir que penetre la unidad 450 de conexién,
y una primera guia 322 para guiar el movimiento lineal de la unidad 450 de conexiéon que penetra en la primera
abertura 321A. La primera guia 322 se extiende hacia abajo desde la primera abertura 321A.

La unidad 450 de conexién esta dotada de una nervadura limitante 453 para limitar el movimiento descendente de la
unidad 450 de conexién que penetra en la primera abertura 321A. La nervadura limitante 453 se proyecta a lo largo
de la circunferencia de la unidad 450 de conexion. La nervadura limitante 453 puede estar dotada de una seccion
454 de contacto. La seccion 454 de contacto puede proyectarse hacia abajo desde la parte inferior de la nervadura
limitante 453.

El primer cuerpo 321 puede incluir una junta elastica 324 que hace contacto con la seccion 450 de contacto al mover
hacia abajo la unidad 450 de conexién, y una porcion 325 de acomodo para acomodar la junta elastica 324. La
seccion 454 de contacto hace contacto con la junta elastica 324 al mover hacia abajo la unidad 450 de conexion,
para reducir, de ese modo, el ruido debido a la colisidon y los dafios a la seccion 454 de contacto debidos a la
colisién. Dado que el movimiento descendente de la unidad 450 de conexién esta limitado por la junta elastica 324,
la junta elastica 324 funciona de tope. Cuando la nervadura limitante 453 hace contacto con la seccion 325 de
acomodo, la seccion 325 de acomodo puede funcionar de tope.

El segundo cuerpo 321 puede incluir una segunda abertura 331 para permitir que penetre la unidad 450 de
conexion, y una segunda guia 332 para guiar el movimiento lineal de la unidad 450 de conexion. La segunda guia
332 esta creada con forma cilindrica, y una parte de la unidad 450 de conexion esta colocada en la segunda guia
332.

La segunda guia 332 puede estar dotada del tope 333 para limitar el movimiento ascendente de la unidad 450 de
conexion. La nervadura limitante 453 hace contacto con el tope 333 y, por lo tanto, no se mueve mas al mover hacia
arriba la unidad 450 de conexion.

El tope 333 (denominado “un primer tope”) y la junta elastica 324 (o porcién de acomodo) (remitirse a “un segundo
tope”) estan separados entre si en el estado en el que el primer cuerpo 321 esta acoplado con el segundo cuerpo
330. Por lo tanto, se puede mover la nervadura limitante 453 entre el tope 333 y la junta elastica 324. En este
momento, se puede mantener que la unidad 450 de conexion hace contacto con la junta elastica 324 mediante su
propio peso, a no ser que se aplique una fuerza externa a la unidad 450 de conexion.

Las FIGS 5y 6 son una vista que muestra un procedimiento para conectar un dispositivo de accionamiento y un
miembro de compresion.

La segunda unidad de transferencia esta conectada con la unidad de conexion y la unidad de conexiéon no esta
conectada con el eje de rotacion del miembro de compresién, segin se muestra en la FIG. 5, y la segunda unidad de
transferencia esta conectada con la unidad de conexién y la unidad de conexién esta conectada con el eje de
rotacion del miembro de compresién, segin se muestra en la FIG. 6. Ademas, la segunda unidad de transferencia
no esta conectada con la unidad de conexion y la unidad de conexién no esta conectada con el eje de rotacion del
miembro de compresion, segin se muestra en la FIG. 4.
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En la presente realizacion, la conexion entre la segunda unidad de transferencia y la unidad de conexién significa
que la fuerza de rotacion de la segunda unidad de transferencia es transferida a la unidad de conexién, y la conexion
entre la unidad de conexion y el eje de rotacion del miembro de compresion significa que la fuerza de rotacion de la
unidad de conexion es transferida al eje de rotacion del miembro de compresion.

Con referencia a la FIG. 4, cuando la cubierta giratoria 15 cubre la parte superior del recipiente 30 para el polvo en
un estado en el que el recipiente 15 para el polvo estda montado en el cuerpo 10 de aspirador, la segunda unidad 430
de transferencia, la unidad 450 de conexion y el eje 364 de rotacion del miembro 360 de compresion estan
dispuestos en linea. Como ejemplo, el eje de rotacion de la segunda unidad 430 de transferencia, la unidad 450 de
conexion y el eje 364 de rotacion del miembro 360 de compresién estan alineados verticalmente.

En este momento, cuando la segunda seccion saliente 447 de la guia 440 de conexion esta alineada con la
proyeccion 456 de contacto de la unidad 450 de conexion, la segunda seccion saliente 447 de la guia 440 de
conexion esta comprimida por la proyeccion 456 de contacto de la unidad 450 de conexion y, por lo tanto, es movida
a la parte superior de la guia 440 de conexion, y se contrae el miembro elastico 438. En este estado, puede que no
se transfiera la fuerza de rotacion de la segunda unidad 430 de transferencia a la unidad 450 de conexion.

En este caso, cuando el motor 410 esta encendido en un estado en el que la unidad 450 de conexion esta detenida
y se hace que la segunda unidad 430 de transferencia gire con un angulo constante, la segunda seccion saliente
447 de la guia 440 de conexion esta alineada con el espacio entre dos proyecciones 456 de contacto de la unidad
450 de conexién. Por lo tanto, segun se muestra en la FIG. 5, la segunda seccion saliente 447 de la guia 440 de
conexion esta insertada en el espacio entre dos proyecciones 456 de contacto de la unidad 450 de conexion vy, por lo
tanto, se puede transferir la fuerza de rotacion de la segunda unidad 340 de transferencia a la unidad 450 de
conexion.

Ademas, seguin se muestra en la FIG. 5, cuando la segunda seccion saliente 452 de la unidad 450 de conexion esta
alineada con la proyeccion 366 de contacto del eje 364 de rotacion, la segunda seccion saliente 452 de la unidad
450 de conexién esta comprimida por las proyecciones 456 de contacto de la unidad 450 de conexion y, por lo tanto,
es movida a la parte superior de la guia 440 de conexion, y se contrae el miembro elastico 438. En este estado, la
fuerza de rotacion de la unidad 450 de conexién puede no ser transferida al miembro 360 de compresién. Sin
embargo, cuando se hace girar la unidad 450 de conexion con un angulo constante al detener el miembro 360 de
compresion, la segunda seccion saliente 452 de la unidad 450 de conexién esta alineada con el espacio entre dos
proyecciones 366 de contacto del eje 364 de rotacion. Por lo tanto, segin se muestra en la FIG. 6, se inserta la
segunda seccion saliente 452 de la unidad 450 de conexion en el espacio entre dos proyecciones 366 de contacto
del eje 364 de rotacion y, por lo tanto, se puede transferir la fuerza de rotacién de la unidad 450 de conexion al
miembro 360 de compresion.

En la presente realizacion, la guia 440 de conexion esta dispuesta de forma giratoria en la cubierta giratoria 15, y la
unidad 459 de conexion esta dispuesta de forma giratoria en la cubierta 320 del recipiente para el polvo. Por lo tanto,
aunque la segunda unidad 430 de transferencia no esta conectada con la unidad 450 de conexion o la unidad 450
de conexion no esta conectada con el eje 364 de rotaciéon del miembro 360 de compresioén, en un estado en el que la
cubierta giratoria 15 cubre el recipiente 30 para el polvo, cuando se enciende el motor 410 de compresion, hay una
ventaja, porque se conecta la segunda unidad 430 de transferencia con la unidad 450 de conexién al girar la
segunda unidad 430 de transferencia y se conecta la unidad 450 de conexion con el eje 364 de rotacion del miembro
360 de compresion al girar la unidad 450 de conexion.

Ademas, los centros para la guia 440 de conexidn, la unidad 450 de conexion y el eje 364 de rotacion del miembro
360 de compresion coinciden por la primera seccion saliente 446 de la guia 440 de conexidn y la primera seccion
saliente 451 de la unidad 450 de conexion. Por lo tanto, se puede transferir de forma estable la potencia del motor
410 de compresion al eje 364 de rotacion del miembro 360 de compresion.

En la presente realizacion, se puede mover la unidad 450 de conexién en la direcciéon paralela a la direccién de
extension en el eje 364 de rotacion del miembro 360 de compresion en la cubierta 320 del recipiente para el polvo en
un estado en el que la cubierta 320 del recipiente para el polvo esta acoplada con el cuerpo 310 de recogida del
polvo.

La FIG. 7 es una vista parcial en corte transversal que muestra el recipiente para el polvo montado en el cuerpo de
aspirador, la FIG. 8 es una vista parcial en corte transversal que muestra un medio de mantenimiento de la apertura
en el recipiente para el polvo acoplado con la cubierta giratoria, y la FIG. 9 es una vista parcial en corte transversal
que permite que se gire hacia arriba la cubierta giratoria mediante el medio de mantenimiento de la apertura.

Con referencia a la FIG. 7, el recipiente 30 para el polvo puede incluir, ademas, un asa 340 para una sujecion por
parte del usuario.

El asa 340 puede incluir un cuerpo 341 del asa que se extiende desde el cuerpo 310 de recogida del polvo y una
cubierta 342 del asa acoplada con el cuerpo 341 del asa.
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El asa 340 puede incluir, ademas, un medio de acoplamiento, de forma que el recipiente 30 para el polvo esté
acoplado con el cuerpo 10 de aspirador. En este momento, el recipiente 30 para el polvo esta acoplado con la
porcién 13 de montaje y la cubierta giratoria 15 del cuerpo 10 de aspirador mediante el medio de acoplamiento.

El medio de acoplamiento puede incluir una palanca 346 colocada en el cuerpo 341 del asa y una cubierta 342 del
asa y secciones primera y segunda 350 y 355 de acoplamiento operadas por la palanca 346.

La palanca 346 puede incluir un cuerpo 347 de palanca y una seccion 348 de presion, que se extiende desde la
parte superior del cuerpo 347 de palanca, para ser presionada por el usuario. La secciéon 348 de presion puede
proyectarse hacia el exterior del asa 340 a través de la abertura 344 formada en la cubierta 342 del asa.

La primera seccion 350 de acoplamiento puede estar dispuesta de forma que la seccion 348 de presion haga
contacto con la primera seccién 350 de acoplamiento. Ademas, la primera seccion 350 de acoplamiento esta
soportada por medio del miembro elastico 354. La primera seccion 350 de acoplamiento incluye un primer cuerpo
353 soportado por el miembro elastico 354 y una primera seccion 352 de bloqueo que se extiende desde el primer
cuerpo 353. La primera seccion 352 de bloqueo puede estar bloqueada en la cubierta giratoria 15 por medio de un
primer agujero 168 de bloqueo formado en la cubierta giratoria 15.

La primera seccion 352 de bloqueo puede proyectarse hacia el exterior del asa 340 a través de la abertura 344
formada con la cubierta 342 del asa. Como ejemplo adicional, el cuerpo 341 del asa puede estar dotado de una
abertura 345 para la proyeccion de la primera seccion 352 de bloqueo.

Aunque no se muestra en el dibujo, la segunda seccion 355 de acoplamiento puede estar soportada elasticamente
por el miembro elastico. La segunda seccion 355 de acoplamiento puede incluir una segunda seccion 356 de
bloqueo. La segunda seccion 356 de bloqueo puede estar bloqueada en la porcién 13 de montaje por medio de un
segundo agujero 132 de bloqueo formado en la porcién 13 de montaje.

Cuando se presiona la seccién 348 de presion de la palanca al bloquear la primera seccion 352 de bloqueo en la
cubierta giratoria 15 y la segunda seccion 356 de bloqueo en la porcidon 13 de montaje, se hacen girar la primera
seccion 350 de acoplamiento y la segunda seccién 355 de acoplamiento por medio de la palanca 346, se
desbloquea la primera seccion 352 de bloqueo del primer agujero 168 de bloqueo y se desbloquea la segunda
seccion 356 de bloqueo del segundo agujero 132 de bloqueo.

A diferencia de la realizacién descrita anteriormente, la primera seccién 350 de acoplamiento no esta incluida en el
asa 340, y es posible incluir la primera seccion 350 de acoplamiento en la cubierta giratoria 15. Como ejemplo
adicional, cuando la cubierta giratoria 15 se desacopla del recipiente 30 para el polvo y se acopla con la parte del
cuerpo 10 de aspirador, se puede omitir una cualquiera de las secciones primera y segunda de acoplamiento.

En la presente realizacion, el acoplamiento entre la segunda seccion 355 de acoplamiento y la porcion 13 de
montaje también se libera segun se libera el acoplamiento entre la primera seccion 350 de acoplamiento y la
cubierta giratoria 15 mediante una Unica manipulacién de la palanca, para aumentar, de ese modo, la comodidad del
usuario.

Con referencia a la FIG. 8, la cubierta giratoria 15 puede incluir un primer cuerpo 150 de cubierta, un segundo
cuerpo 160 de cubierta acoplado con el primer cuerpo 150 de cubierta, y un tercer cuerpo 170 de cubierta
acoplamiento con el primer cuerpo 150 de cubierta o el segundo cuerpo 160 de cubierta.

El motor 410 de compresion esta asentado en el primer cuerpo 150 de cubierta. El primer cuerpo 150 de cubierta
puede incluir una primera porcion 152 de acomodo para acomodar el motor 410 de compresion, y una segunda
porcidon 153 de acomodo para acomodar una porcién de la segunda unidad 430 de transferencia.

El primer cuerpo 150 de cubierta puede estar dotado de una abertura 154 a través de la cual se hace pasar la guia
440 de conexioén de la segunda unidad de transferencia. La abertura 154 puede estar formada en la segunda porcion
153 de acomodo. En este momento, la guia 440 de conexidn puede incluir un extremo 444 de bloqueo que limita el
movimiento descendente en un estado en el que la guia 440 de conexion pasa a través del agujero 154. El extremo
444 de bloqueo puede hacer contacto con la superficie superior del primer cuerpo 150 de cubierta.

El segundo cuerpo 160 de cubierta cubre la parte superior del motor 410 de compresion. Es decir, el motor 410 de
compresion esta colocado entre el primer cuerpo 150 de cubierta y el segundo cuerpo 160 de cubierta.

La primera unidad 420 de transferencia y la segunda unidad 430 de transferencia pueden estar colocadas en la
parte superior del segundo cuerpo 160 de cubierta. El segundo cuerpo 160 de cubierta esta dotado de un primer
agujero 162 a través del cual pasa el eje del motor 410 de compresion, y un segundo agujero 164 a través del cual
pasa la segunda unidad 430 de transferencia. Por lo tanto, la segunda unidad 430 de transferencia pasa a través del
segundo agujero 164 y la abertura 154 y, por lo tanto, puede proyectarse hacia el exterior de la cubierta giratoria 15
(por ejemplo, la parte inferior de la cubierta giratoria).
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El segundo cuerpo 160 de cubierta puede estar dotado de un primer agujero 169 de bloqueo en el que se inserta la
primera seccién 352 de bloqueo.

El segundo cuerpo 160 de cubierta puede estar dotado de una bisagra 166 para hacer girar la cubierta giratoria 15.
Puede haber conectado a una unidad de fuente de alimentacion del interior del cuerpo 10 de aspirador un cable (no
mostrado) conectado al motor 410 de compresion por medio de la bisagra 166.

Como otro ejemplo, también es posible formar la bisagra 166 en el primer cuerpo 150 de cubierta o el tercer cuerpo
170 de cubierta.

El tercer cuerpo 170 de cubierta cubre la primera unidad 420 de transferencia y la segunda unidad 430 de
transferencia. El tercer cuerpo 170 de cubierta puede estar formado con material transparente o traslicido, de forma
que el usuario pueda ver la primera unidad 420 de transferencia y la segunda unidad 430 de transferencia desde el
exterior.

Es decir, en la presente realizacion, la cubierta giratoria 15 incluye un cuerpo de cubierta para cubrir una porcion de
la unidad de transferencia de potencia, o toda ella, y el cuerpo de cubierta esta formado con material transparente o
traslucido. Por lo tanto, en la presente realizaciéon, dado que el usuario puede ver la unidad de transferencia de
potencia dispuesta en el primer cuerpo 150 de cubierta desde el exterior, hay una ventaja, porque se puede
comprobar facilmente si funciona o no la unidad de transferencia de potencia.

A diferencia de la anterior descripcion, se puede omitir el segundo cuerpo 160 de cubierta en la cubierta giratoria 15.
En este caso, se puede formar el tercer cuerpo de cubierta con material transparente o trasltcido.

Por otra parte, el dispositivo 20 de separacion del polvo puede estar dotado de un medio 240 de mantenimiento de la
rotacion para mantener un estado de giro de la cubierta giratoria 15 en una direccion (por ejemplo, hacia arriba).

El medio 240 de mantenimiento de la rotacion puede estar dispuesto en la cubierta 220 del dispositivo 20 de
separacion del polvo. La cubierta 22 esta dispuesta con una porcién 221 de acomodo para acomodar el medio 240
de mantenimiento de la rotacion.

El medio 240 de mantenimiento de la rotaciéon puede incluir un cuerpo 250 de elevacion, un soporte 241 para
soportar el cuerpo 250 de elevacion y un miembro elastico 254 para soportar elasticamente el cuerpo 250 de
elevacion.

La porcion 221 de acomodo esta dotada de una seccion 222 de fijacion para fijar el soporte 241. El soporte 241
puede incluir al menos un gancho 242 para acoplarse con el cuerpo 250 de elevacion. El gancho 242 también
funciona de tope para evitar un movimiento adicional en un estado en el que el cuerpo 250 de elevaciéon se mueve
una cierta distancia.

El cuerpo 250 de elevacion esta dotado de un surco 251 de recepcién para acomodar el miembro elastico 254. El
miembro elastico 254 soporta elasticamente el cuerpo 250 de elevaciéon hacia arriba en el estado colocado en el
soporte 241. El cuerpo 250 de elevacion puede estar formado con un agujero 252 de fijaciéon para acoplarse con al
menos un gancho 242.

Segun se muestra en la FIG. 8, la cubierta giratoria 15 comprime el cuerpo 250 de elevacion y se contrae el miembro
elastico 254 en un estado en el que la cubierta giratoria 15 esta acoplada con el recipiente 30 para el polvo.

Segun se muestra en la FIG. 9 en este estado, cuando se libera el acoplamiento entre la primera seccion 350 de
acoplamiento y la cubierta giratoria 15 y se libera el acoplamiento entre la segunda seccién 355 de acoplamiento y la
porcién 13 de montaje, se mueve el cuerpo 250 de elevacion hacia arriba por medio de la fuerza elastica del
miembro elastico 254 y, por lo tanto, se eleva la cubierta giratoria 15. Por lo tanto, se hace girar hacia arriba (en una
direccion contraria a la direccion de las agujas del reloj en la FIG. 9) la cubierta giratoria 15 en el centro de la bisagra
166, y se soporta por medio del cuerpo 250 de elevacion en el estado en el que gira hacia arriba un cierto angulo y,
por lo tanto, mantiene un estado estacionario. Es decir, en la presente realizacién, se puede mantener el estado, que
hace girar la cubierta giratoria 15, mediante el medio de mantenimiento de la rotacion.

Como otro ejemplo, el medio de mantenimiento de la rotacién puede ser un resorte de torsién conectado con la
bisagra 166 de la cubierta giratoria 160. El resorte de torsiéon puede proporcionar la fuerza elastica que hace girar
hacia arriba la cubierta giratoria 160 en la bisagra 166.

Como otro ejemplo mas, no se proporciona el medio de mantenimiento de la rotacion al dispositivo de separacion del
polvo, y es posible proporcionar el medio de mantenimiento de la rotacion al cuerpo 10 de aspirador. Ademas, el
medio de mantenimiento de la rotacion puede ser un resorte helicoidal dispuesto en el cuerpo 10 de aspirador.
Ademas, el resorte helicoidal puede soportar la parte inferior de la cubierta giratoria.
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La cubierta giratoria mantiene el estado de giro mediante el medio de mantenimiento de la rotacién en la presente
realizacion vy, por lo tanto, existe una ventaja, porque puede montarse facilmente el recipiente para el polvo en la
porcidon de montaje sin interferencia de la cubierta giratoria.

Ademas, dado que la cubierta giratoria dispuesta con la unidad de transferencia de potencia mantiene el estado de
giro mediante el medio de mantenimiento de la rotacién, se evita la intervencion entre el recipiente para el polvo y la
unidad de transferencia de potencia en el procedimiento que monta el recipiente para el polvo en la porcién de
montaje y, por lo tanto, existe una ventaja, porque se pueden evitar dafios a la unidad de transferencia de potencia.

La FIG. 10 es una vista de bloques para controlar el aspirador segun la presente realizacion.

Con referencia a la FIG. 10, el aspirador 1 puede incluir una unidad 51 de deteccién para detectar el estado de la
cubierta giratoria 15, un motor 52 de aspiracion para generar una fuerza de aspiraciéon y un controlador 50 para
controlar el motor 52 de aspiracion y un motor 410 de compresion en funcién de la informacion detectada procedente
de la unidad 51 de deteccion.

La unidad 51 de deteccion puede detectar la posicion de la cubierta giratoria 15 en un estado en el que la cubierta
giratoria 15 esta acoplada al recipiente 30 para el polvo. Ademas, la unidad 51 de deteccion puede detectar la
rotacion de la cubierta giratoria 15, cuando gira hacia arriba la cubierta giratoria 15, en un estado en el que la
cubierta giratoria 15 esta acoplada con el recipiente 30 para el polvo.

Como ejemplo, la unidad 51 de deteccidon puede ser un interruptor comprimido por la cubierta giratoria 15 en un
estado en el que la cubierta giratoria 15 esta acoplada con el recipiente 3 para el polvo, pero no esta limitada a ello.

El controlador 50 puede apagar el motor 410 de compresion, cuando la unidad 51 de deteccion detecta la rotacion
de la cubierta giratoria 15, en un estado en el que enciende el motor 410 de compresién. La razén es que, en el caso
de que se haga girar la cubierta giratoria 15, puede que no se transfiera la potencia del motor 410 de compresion al
miembro 360 de compresion, para evitar, de ese modo, una rotacién innecesaria del motor 410 de compresion.

Ademas, el controlador 50 puede apagar el motor 52 de aspiracion, cuando la unidad 51 de deteccion detecta la
rotacion de la cubierta giratoria 15, en el estado que enciende el motor 52 de aspiracion.

En la presente realizacion, se forma cierta configuracion de la cubierta giratoria con material transparente o
traslucido, la cubierta giratoria esta dispuesta con la unidad de transferencia de potencia y, por lo tanto, el usuario
puede ver la unidad de transferencia de potencia desde el exterior. Por lo tanto, existe una ventaja, porque se
comprueba facilmente si la unidad de transferencia de potencia funciona normalmente o no.

Ademas, dado que la unidad de transferencia de potencia esta dispuesta en la cubierta giratoria, se evita la
intervencion entre el recipiente para el polvo y la unidad de transferencia de potencia en el procedimiento que monta
el recipiente para el polvo en la porcidon de montaje y, por lo tanto, existe una ventaja, porque se pueden evitar los
dafos a la unidad de transferencia de potencia.

En particular, la unidad de transferencia de potencia mantiene el estado de giro mediante el medio de mantenimiento
de la rotacion y, por lo tanto, existe una ventaja, porque se puede montar facilmente el recipiente para el polvo en la
porcidon de montaje sin la interferencia de la cubierta giratoria.

Ademas, aunque la unidad de transferencia de potencia, la unidad de conexion y el eje de rotacion del miembro de
compresion no estan conectados en el estado en el que se cubre el recipiente para el polvo por medio de la cubierta
giratoria, la unidad de transferencia de potencia, la unidad de conexion y el eje de rotacion del miembro de
compresion estan conectados automaticamente durante el procedimiento que opera la unidad de transferencia de
potencia.

Aunque se han descrito realizaciones con referencia a varias realizaciones ilustrativas de las mismas, se deberia
comprender que los expertos en la técnica pueden idear numerosas modificaciones y realizaciones adicionales que
se encuentren dentro del espiritu y del alcance de los principios de la presente divulgacion. Mas en particular, son
posibles diversas variaciones y modificaciones en las partes componentes y/o las disposiciones de la presente
disposicion de combinaciones dentro del alcance de la divulgacion, de los dibujos y de las reivindicaciones adjuntas.
Ademas de variaciones y modificaciones en las partes componentes y/o las disposiciones, también seran evidentes
usos alternativos para los expertos en la técnica.
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REIVINDICACIONES
Un aspirador, que comprende:

un cuerpo (10) de aspirador dotado de una porcién (13) de montaje;

un recipiente (30) para el polvo montado por separado en la porcion (13) de montaje, que tiene un miembro
(360) de compresion para comprimir el polvo; y

una cubierta giratoria (15) dispuesta de forma giratoria en el cuerpo (10) de aspirador, para cubrir el
recipiente (30) para el polvo montado en la porcién (13) de montaje,

caracterizado porgue la cubierta giratoria (15) incluye un dispositivo (400) de accionamiento para accionar
el miembro (360) de compresion dispuesto en el recipiente (30) para el polvo.

El aspirador segun la reivindicacion 1, en el que el dispositivo (400) de accionamiento incluye un motor (410)
de compresién, y una unidad de transferencia de potencia para transferir potencia del motor (410) de
compresion al miembro (360) de compresion.

El aspirador segun la reivindicacion 2, en el que la cubierta giratoria (15) incluye un cuerpo (170) de cubierta
para cubrir una parte de la unidad de transferencia de potencia, o toda ella, en el que el cuerpo (170) de
cubierta esta formado con material transparente o trasltcido.

El aspirador segun la reivindicacion 2, en el que la unidad de transferencia de potencia incluye una pluralidad
de unidades (420, 430) de transferencia,

el recipiente (30) para el polvo incluye una unidad (450) de conexidon conectada al miembro (360) de
compresion para conectar una unidad (430) de transferencia de la pluralidad de unidades (420, 430) de
transferencia y el miembro (360) de compresion, y

la unidad (450) de conexién esta conectada a la unidad (430) de transferencia cuando la cubierta giratoria (15)
cubre el recipiente (30) para el polvo.

El aspirador segun la reivindicacion 4, en el que el recipiente (30) para el polvo incluye un cuerpo (310) de
recogida del polvo en el cual estda montado de forma giratoria el miembro (360) de compresion, y

una cubierta (320) del recipiente para el polvo dotada de la unidad (450) de conexion, para cubrir la parte
superior del cuerpo (310) de recogida del polvo,

en el que la unidad (450) de conexién esta conectada al miembro (360) de compresion después de pasar a
través de la cubierta (320) del recipiente de polvo.

El aspirador segun la reivindicacion 5, en el que la unidad (450) de conexion esta montada en la cubierta (320)
del recipiente para el polvo, de forma que pueda ser movida en una direcciéon paralela a una direccion de
extension para un eje de rotacion del miembro (360) de compresion.

El aspirador segun la reivindicacion 4, en el que una unidad (430) de transferencia de la pluralidad de unidades
(420, 430) de transferencia incluye una guia (440) de conexidon que se mueve linealmente en la cubierta
giratoria (15), en el que la guia (440) de conexion esta soportada por un miembro elastico (438) y se proyecta
hacia el exterior de la cubierta giratoria (15).

El aspirador segun la reivindicacion 4, en el que una cualquiera de la unidad (420, 430) de transferencia y de la
unidad (450) de conexion incluye una seccion saliente (446) para formar el mismo centro, y la otra incluye un
surco (455) de recepcion para acomodar la seccion saliente.

El aspirador segun la reivindicacion 2, en el que el dispositivo (400) de accionamiento incluye, ademas, una
unidad (51) de deteccién para detectar una rotacion de la cubierta giratoria (15),

en el que el motor (360) de compresion esta apagado cuando la unidad (51) de deteccion detecta la rotacion de
la cubierta giratoria (15) en un estado en el que el motor (360) de compresion esta encendido.

El aspirador segun la reivindicacion 1, en el que el recipiente (30) para el polvo incluye un medio de
acoplamiento para acoplar el recipiente (30) para el polvo a cada una de la cubierta giratoria (15) y de la
porcion (13) de montaje.

El aspirador segun la reivindicacion 10, en el que la cubierta giratoria (15) incluye, ademas, un medio (240) de
mantenimiento de la rotacion para mantener un estado de giro en una direccién, el medio de acoplamiento
acopla o desacopla el recipiente (30) para el polvo con la cubierta giratoria (15), y se opera el medio (240) de
mantenimiento de la rotacion al desacoplar el recipiente (30) para el polvo de la cubierta giratoria (15) y, por lo
tanto, mantiene el estado de giro con la cubierta giratoria (15).

El aspirador segun la reivindicacion 11, en el que la cubierta giratoria (15) incluye una pluralidad de cuerpos
(150, 160, 170) de cubierta, y una bisagra (166) dispuesta en un cuerpo de cubierta de la pluralidad de cuerpos
(150, 160, 170) de cubierta, y el medio (240) de mantenimiento de la rotacién esta conectado a la bisagra (166)
o incluye un miembro elastico (254) para soportar al menos un cuerpo de cubierta de la pluralidad de cuerpos
(150, 160, 170) de cubierta.

12



10

13.

14.

15.

ES 2568452 T3

El aspirador segun la reivindicacion 11, en el que la cubierta giratoria (15) incluye, ademas, un dispositivo (20)
de separacion del polvo para separar el polvo del aire introducido en el cuerpo (10) de aspirador, en el que la
cubierta giratoria (15) cubre el dispositivo (20) de separacion del polvo, y el medio (240) de mantenimiento de
la rotacion esta dispuesto en el dispositivo (20) de separacion del polvo.

El aspirador segun la reivindicacion 13, en el que el medio (240) de mantenimiento de la rotacién incluye un
cuerpo (250) de elevacion para soportar la cubierta giratoria (15), un miembro elastico (254) para soportar
elasticamente el cuerpo (250) de elevacion y un soporte (241) acoplado de forma amovible con el cuerpo (250)
de elevacion.

El aspirador segun la reivindicacion 10, en el que el medio de acoplamiento incluye una palanca (346)
dispuesta en un asa (340) del recipiente (30) para el polvo,

una primera seccion (350) de acoplamiento operada mediante la manipulacion de la palanca (346), para
acoplarse de forma selectiva con la cubierta giratoria (15), y

una segunda seccion (355) de acoplamiento operada mediante la manipulacién de la palanca (346), para
acoplarse de forma selectiva con la porcion (13) de montaje.
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Fig.8

444
154
440

\\\ .
N——
S @%
S <
uléuku_mf

A
S

“\\\\\\.\\

t %

21



ES 2568452 T3

Fig9

22



ES 2568452 T3

Fig.10
52
MOTOR D’E
ASPIRACION
|
DETECOION CONTROLADOR COMPRESION
521 580 4§0

23




	Primera Página
	Descripción
	Reivindicaciones
	Dibujos

