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DESCRIPCION
Dispositivo de cosido recto y corte
Sector de la invencion

La presente invencion hace referencia a un instrumento de grapado médico y, mas particularmente, a una grapadora
quirurgica lineal, que pertenece a los sectores técnicos del instrumental médico.

Antecedentes de la invencion

Las grapadoras quirirgicas lineales han sido muy utilizadas en los procedimientos quirtrgicos para el grapado de
heridas y el grapado y el corte de tejidos internos. La patente de US N° 5129570 describe una grapadora quirdrgica
lineal que esta provista de las dobles funciones de grapado y corte. Es decir, la grapadora quirdrgica lineal es capaz
de grapar heridas y simultdneamente cortar tejidos sobrantes. Tales grapadoras quirlrgicas lineales incluyen
normalmente un par de mordazas superior e inferior montadas respectivamente en extremos distales opuestos de
las mordazas superior e inferior y una porcion de empufadura para cerrar las mordazas superior e inferior. La
mordaza inferior incluye en su interior una barra de impulsiéon de grapas y un empujador de cuchilla provisto de una
cuchilla montada en un extremo distal del mismo, donde la barra de impulsion de grapas y el empujador de cuchilla
son movibles simultdneamente a lo largo de un eje de la grapadora quirdrgica lineal. Tanto un extremo de la barra de
impulsién de grapas como un extremo del empujador de cuchilla estan asociados a una corredera. La superficie del
cartucho define una pluralidad de ranuras dispuestas a lo largo del eje de la grapadora quirdrgica lineal. La corredera
actla sobre la barra de impulsién de grapas para empujar a su vez el empujador de grapas y, a continuacion, las
grapas son empujadas para avanzar hacia el yunque correspondiente a los tejidos que van a ser suturados Y,
finalmente la cuchilla es accionada para cortar o hacer una muesca en los tejidos entre el cartucho y el yunque.

Los botones de operacion de todas las grapadoras quirdrgicas lineales para impulsar el movimiento de las
correderas estan dispuestos generalmente fuera de las mordazas superior e inferior con el fin de facilitar la
operacion del médico. La patente de US N° 5129570 describe un botén de operacién para impulsar el movimiento de
una corredera, de una barra de impulsion de grapas y de una cuchilla. El boton de operacién y la corredera estan
fijos uno respecto a otro, y el botdn de operacion sobresale hacia un lado izquierdo o un lado derecho de las
mordazas superior e inferior. El inconveniente del botén de operacion de tal configuracion es que el médico puede
empujar el botdn de operacion solo en un lado de las mordazas superior e inferior. Por un lado, una vez que la
grapadora quirdrgica lineal esta situada en una posicidon de operacién particular, si el botén de operacién no puede
ser controlado correctamente por el médico, la comodidad de la operacion de la grapadora quirdrgica lineal se
reducira bastante. Por otro lado, el hecho de que el médico sea zurdo o diestro puede ocasionar asimismo
inconvenientes para el uso de la grapadora quirlrgica lineal.

Con el fin de resolver los problemas técnicos anteriores, las patentes de US N.° 7419081 y 7568604 describen un
nuevo botdén de operacion de tipo “W” que esta conectado de manera pivotable a una corredera, de manera que dos
porciones operativas del botdon de operaciéon pueden sobresalir de manera selectiva de las mordazas superior e
inferior. Cuando el médico necesita empujar el botén de operacién desde el lado izquierdo, la porcién operativa
izquierda es impulsada para sobresalir de las mordazas y, mientras, la porcién operativa derecha es comprimida
contra las mordazas. En general, normalmente existe una carcasa de plastico para proteger las mordazas, que se
fija exteriormente a las mordazas y, de acuerdo con ello, la porcién operativa derecha comprimida se sitda
adyacente a la carcasa de plastico. El inconveniente del boton de operacion de tal configuracion es que las dos
porciones operativas no pueden ser comprimidas o abiertas simultaneamente, lo que resultara en: (1) hacer que el
espacio total ocupado por el instrumento aumente e incrementar los costes de embalaje y transporte; (2) ocasionar
riesgos de cirugia, en particular, quirdrgicos, es decir, en una cirugia minimamente invasiva para la reseccion del
intestino, debido a la direccion de utilizacion del instrumento, el médico requiere operar simultdneamente las dos
porciones operativas en ambos lados del botdn de operacion con el fin de conseguir una fuerza media. En esta
situacion, operar solo una porcién operativa del botdn de operacién provocara un agarre inestable del instrumento.

El documento US7419081 representa la técnica anterior mas reciente y describe las caracteristicas del preambulo.

La Solicitud de patente china N° 200910175667.4 describe el boton de operacion de otra estructura que esta
también conectada de manera pivotable a una corredera, y esta dispuesta en un extremo distal del instrumento. En
la posicion inicial, un eje propio del botén de operacion es coaxial con un eje longitudinal de las mordazas.

Cuando se requiere su utilizacion, el botén de operacién es girado selectivamente hacia el lado izquierdo o el lado
derecho de las mordazas. Por la misma razén, el botdn de operacién no se puede abrir simultaneamente en los
lados izquierdo y derecho de las mordazas, resultando de este modo en los defectos descritos anteriormente.

Sumario de la invenciéon

Un objeto de la presente invencién es proporcionar una grapadora quirdrgica lineal con nuevos botones de
operacion que pueden ser abiertos simultaneamente para sobresalir de las mordazas o que puede ser comprimido
simultaneamente para cerrar las mordazas.
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Este objeto se consigue proporcionando una grapadora quirargica lineal de acuerdo con la reivindicacién 1. Otros
aspectos de la invencién estan definidos en las reivindicaciones dependientes y mediante los parrafos que siguen en
este sumario.

Preferiblemente, cada botdn de operacion incluye una rueda motriz montada de manera pivotable en la corredera, y
la corredera incluye un nimero impar o par de pifiones de embrague su acoplamiento con la rueda motriz.

Preferiblemente, las porciones pivotables de los botones de operacion y la base del boton son de un material
piezoeléctrico.

Efectos beneficiosos de la presente invencién se reflejan principalmente en:

En primer lugar, los botones de operacidon pueden ser abiertos simultaneamente para sobresalir de las mordazas
superior e inferior para cumplir requisitos quirtrgicos particulares.

En segundo lugar, los botones de operacién pueden ser comprimidos simultaneamente para cerrar las mordazas,
con el fin de reducir el perfil del conjunto del instrumento y reducir los costes de embalaje y de transporte.

En tercer lugar, tras completar el procedimiento quirtrgico, los botones de operaciéon son impulsados para moverse
hacia atras y ser comprimidos para realizar la indicacion del procedimiento quirirgico.

En cuarto lugar, los botones de operacion son adecuados para uso practico debido a su simple estructura y facil
ensamblaje.

Breve descripcién de los dibujos

La figura 1 es una vista de despiece de una grapadora quirirgica lineal de acuerdo con una primera realizacion
ilustrada de la presente solicitud;

la figura 2 es una vista de seccioén transversal de la grapadora quirargica lineal de acuerdo con la primera realizacion
ilustrada de la presente solicitud;

la figura 3 es una vista ampliada de una base de botén y de los botones de operacién mostrados en la figura 1;

la figura 4 es una vista desde arriba de un estado inicial de la grapadora quirdrgica lineal de acuerdo con la primera
realizacién ilustrada, en la que un eje de los botones de operacion es paralelo al de la grapadora quirlrgica lineal;

la figura 5 es una vista lateral izquierda de la figura 4;
la figura 6 es una vista de seccion transversal tomada segun la linea A — A de la figura 5;

la figura 7 es una vista desde arriba de un estado operativo de la grapadora quirdrgica lineal de acuerdo con la
primera realizacion ilustrada, en la que el eje de los botones de operacién es perpendicular al de la grapadora
quirurgica lineal;

la figura 8 es una vista lateral izquierda de la figura 7;
la figura 9 es una vista de seccion transversal tomada segun la linea B — B de la figura 8;

la figura 10 es una vista de seccion transversal de un estado operativo de una grapadora quirirgica lineal de
acuerdo con una segunda realizacion ilustrada de la presente solicitud;

la figura 11 es una vista de seccion transversal de un estado operativo de una grapadora quirirgica lineal de
acuerdo con una tercera realizacion ilustrada de la presente solicitud;

la figura 12 es una vista de seccion transversal de la grapadora quirtrgica lineal que empieza a moverse hacia atras,
de acuerdo con la primera realizacion ilustrada de la presente solicitud;

la figura 13 es una vista de seccion transversal de la grapadora quirdrgica lineal que finaliza su movimiento hacia
atras, de acuerdo con la primera realizacion ilustrada de la presente solicitud, en la que los botones de operacién se
separan de los nervios;

la figura 14 es una vista de seccién transversal de una grapadora quirdrgica lineal de acuerdo con una cuarta
realizacién ilustrada de la presente solicitud;

la figura 15 es una vista de seccion transversal de un estado inicial de una grapadora quirirgica lineal de acuerdo
con una quinta realizacién ilustrada de la presente solicitud; y

la figura 16 es una vista de seccion transversal de un estado operativo de la grapadora quirdrgica lineal de acuerdo
con la quinta realizacion ilustrada de la presente solicitud.
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Descripcion detallada de las realizaciones preferid  as

Con referencia a las figuras 1 y 2, la presente solicitud describe una grapadora quirdrgica lineal que incluye
mordazas superior e inferior 1, 5 capaces de ser cerradas o abiertas simultaneamente. La mordaza superior 1
incluye un yunque 3 situado en un extremo distal de la misma. La mordaza inferior 5 incluye un cartucho 7 situado
en un extremo distal de la misma. La mordaza inferior 5 estd montada de manera pivotable con una porcién de
empufadura 11 para cerrar las mordazas superior e inferior 1, 5.

La mordaza inferior 5 tiene forma de U e incluye una barra de impulsiéon de grapas 13 deslizable a lo largo de un eje
de la grapadora quirtrgica lineal, y un empujador de cuchilla 15 (tal como se muestra en la figura 2). El cartucho 7 es
recibido en una mordaza inferior 5 en forma de U. Una superficie del cartucho 7 define una pluralidad de ranuras 9,
generalmente en cuatro filas, dispuestas a lo largo de un eje de la grapadora quirargica lineal. Cada ranura 9 del
mismo esta provista de un empujador de grapas y un grapador que se acoplan entre si (coherente con la técnica
anterior, no mostrada). Durante el movimiento de la barra de impulsion de grapas 13, las mordazas empujadoras de
grapas son conducidas secuencialmente por la barra de impulsién de grapas 13 como resultado de que los
grapadores son empujados fuera de las ranuras 9 del cartucho 7.

Con referencia a la figura 1 a 3, de acuerdo con una primera realizacion de la presente invencion, tanto un extremo
de la barra de impulsion de grapas 13 como un extremo del empujador de cuchilla 15 estan asociados a una
corredera 17. El movimiento de la corredera 17 es capaz de conducir el movimiento de la barra de impulsion de
grapas 13y del empujador de cuchilla 15.

La corredera 17 esta montada con una base de botdn 21 que esta fija con respecto a la corredera 17 a lo largo del
eje de la grapadora quirdrgica lineal. De acuerdo con la realizacion ilustrada, la corredera 17 incluye un saliente 19, y
la base del botén 21 define un taladro de montaje 23 para recibir al saliente 19, como resultado de que la base del
boton 21 puede estar fijada a la corredera 17. De hecho, la base del boton 21 y la corredera 17 pueden ser
fabricadas separadamente, o de manera integral de una pieza, lo que significa que las dos estan completamente
fijas.

De acuerdo con la primera realizacién de la presente invencion, cada uno de los lados de la base del boton 21 esta
montado de manera pivotable con un botdn de operacion 29. Los dos botones de operacion 29 son simétricos entre
si. Con referencia a la figura 3, la base del botén 21 incluye un cuerpo principal fijado a la corredera 17 y un par de
porciones de hombro 25 simétricas que sobresalen de los lados de la base del botén 21. Cada porciéon de hombro 25
incluye un taladro 27 de pivote. Cada botén de operacion 29 incluye un extremo de pivote 31 y una porcién operativa
33 que conecta con el extremo de pivote 31. Ademas, existe un vastago 35 que se extiende a través del extremo de
pivote 31y el taladro de pivote 27, de manera que los botones de operacion 29 estdn montados de manera pivotable
en la base de botén 21. De acuerdo con la primera realizacidon de la presente invencion, la porcién operativa 33
incluye una superficie plana como superficie operativa. El operador aplica fuerza a la superficie operativa para
deslizar los botones de operacién 29.

Una superficie lateral de la base del boton 21 incluye una superficie plana 55 y una superficie arqueada 53
conectadas de manera continua entre si. Los botones de operacion 29 incluyen superficies frontales de detencién de
rotacion 51 para ser acopladas con las superficies planas 55 y las superficies arqueadas 53. La mordaza inferior 5
incluye un par de nervios 59 formados en los lados de la misma. Los botones de operacién 29 incluyen ademas una
superficie trasera de detencion de la rotacion 57 para acoplarse con las superficies exteriores de los nervios 59.

Se describira con detalle un proceso operativo de la primera realizacion junto con los dibujos que se acompafian.

Con referencia a las figuras 4 a 6, se describe un estado inicial de la grapadora quirirgica lineal de acuerdo con la
primera realizacion. En esta situacién, las superficies operativas de los dos botones de operacion 29 son las dos
paralelas al eje de la grapadora quirirgica lineal. En tal estado inicial, dado que los botones de operacion 29 estan
los dos comprimidos contra las mordazas superior e inferior 1, 5, el perfil del instrumento completo es relativamente
pequefio y es posible fabricar el embalaje relativamente pequefio, y reducir de este modo los materiales brutos y los
costes. Por supuesto, siempre que los botones de operacion 29 estan comprimidos, el perfil del instrumento
completo es también relativamente pequefio comparado con las técnicas anteriores. Ademas, en tal estado inicial, la
superficie frontal de detencién de la rotacion 51 es tangente a la superficie arqueada 53 de la base del botén 21, de
manera que los botones de operacién 29 son giratorios con respecto al vastago 35.

Con referencia a las figuras 7 a 9, se describe un estado operativo de la grapadora quirargica lineal de acuerdo con
la primera realizacion. En esta situacion, las superficies operativas de los dos botones de operacién 29 son las dos
substancialmente perpendiculares al eje de la grapadora quirdrgica lineal. Las porciones operativas 33 distales con
respecto a los extremos de pivote 31 sobresalen de las mordazas superior e inferior 1, 5, lo que significa que los
botones de operacién 29 estan en una posicion abierta. En tal estado operativo, dado que la superficie frontal de
detencion de la rotacion 51 se acopla con la superficie plana 55 de la base del botén 21, la superficie plana 55 es
capaz de impedir que los botones de operacién 29 sigan girando. Como resultado, cuando los botones de operacién
29 se mueven hacia el extremo distal de la grapadora quirargica lineal, la fuerza de reaccion de la superficie plana
55 provocara la fijacion de los botones de operacion 29 y la base del botén 21 entre si, asi que el médico puede
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utilizar las dos manos para actuar sobre los botones de operacion 29 para completar los procedimientos quirlrgicos
especiales.

Con referencia a la figura 3, dado que los botones de operacién 29 giran entre dos posiciones, una superficie
superior de la base del boton 21 incluye un primer rebaje 63 y un segundo rebaje 65 perpendiculares entre si, y cada
boton de operacién 29 incluye un saliente 61 que se acopla selectivamente con el primer rebaje 63 o con el segundo
rebaje 65. Como resultado, cuando el saliente 61 se acopla con el primer rebaje 63, las superficies operativas de los
botones de operacién 29 son paralelas al eje de la grapadora quirargica lineal, y la grapadora quirirgica lineal esta
en el estado inicial. Cuando el saliente 61 se acopla con el segundo rebaje 65, las superficies operativas de los
botones de operacién 29 son perpendiculares al eje de la grapadora quirdrgica lineal, y la grapadora quirargica lineal
esta en el estado operativo. En esta disposicién, es posible estabilizar la posicién de los botones de operacion 29
para evitar la oscilacién.

Las figuras 10 y 11 describen estados operativos esquematicos de las grapadoras quirtrgicas lineales de acuerdo
con las realizaciones segunda y tercera respectivamente. En la primera realizacién, los botones 29 son giratorios
entre un primer estado en el que las superficies operativas de los botones de operacién 29 son simultdneamente
perpendiculares al eje de la grapadora quirirgica lineal, y un segundo estado en el que las superficies operativas de
los botones de operacion 29 son simultdneamente paralelas al eje de la grapadora quirdrgica lineal. A diferencia de
los botones 29 de la primera realizacién, los dos botones 29 de las realizaciones segunda y tercera son giratorios
selectivamente entre dos estados en los que la superficie operativa de uno de los botones de operacién 29 es
perpendicular al eje de la grapadora quirdrgica lineal mientras la superficie operativa de los restantes botones de
operacion es paralela al eje de la grapadora quirdrgica lineal. Por ejemplo, como se muestra en la figura 10, en la
segunda superficie, solo el boton de operacion 29 izquierdo esta en estado operativo. Como se muestra en la figura
11, en la tercera realizacion, solo el boton de operacion 29 derecho esta en estado operativo.

En las tres realizaciones anteriores, las posiciones de los taladros de pivote 27 que realizan funciones de
pivotamiento de la base del boton 21 estan situadas fuera de las mordazas superior e inferior 1, 5. El propésito de
esta disposicion es un ensamblaje facil y la simplificacion de la estructura de las mordazas superior e inferior 1, 5.

La figura 12 describe una vista de seccion transversal de la grapadora quirdrgica lineal de la primera realizacion
ilustrada tras la finalizacion de la operacién quirargica. Los botones de operacion 29 se mueven hacia atras segin la
flecha de la figura 12. Cada superficie trasera de detencion del giro 57 de los botones de operacion 29 es una
superficie plana y se acopla con las superficies exteriores correspondientes de los nervios 59 que estan situados en
los lados de la mordaza inferior 5. Cuando las superficies planas se acoplan entre si, el giro de los botones de
operacion 29 esta restringido como resultado de que los botones de operaciéon 29 podran retraerse del extremo
distal de la grapadora quirdrgica lineal hasta una posicién descrita en la figura 13. En esta situacion, los botones de
operacion 29 se han retraido completamente hasta su posicion y la superficie trasera de detencién del giro 57 se
desacopla con los nervios 59. Como resultado, después de que la fuerza de reaccién entre las superficies planas
entre ellos desaparece, los botones de operacién 29 son giratorios alrededor del vastago 35 de nuevo hacia la
posicion inicial, como se muestra en la figura 6. Ademas, los botones de operacion 29 funcionan asimismo como
efecto de instruccion, es decir, cuando los botones de operacion 29 pueden ser girados con respecto a la base del
botén 21, se demuestra que los botones de operacion 29 y la corredera 17 se han retraido completamente a su sitio,
la sutura esta acabada y el instrumento esta listo para ser abierto.

La figura 14 describe una grapadora quirdrgica lineal de acuerdo con una cuarta realizacién de la presente
invencion. Cada botén de operaciéon 29 esta asociado con una rueda motriz 71 que estd montada de manera
giratoria en la corredera 17. La corredera 17 incluye al menos un pifién de embrague 73 para acoplarse con la rueda
motriz 71. De este modo, una vez que la superficie operativa de uno de los botones de operacion 29 es
perpendicular al eje de la grapadora quirirgica lineal, la otra superficie operativa del botén de operacién 29 restante
es paralela al eje de la grapadora quirargica lineal. Es decir, los dos botones de operacién 29 estan unidos entre si,
eliminando de este modo las etapas operativas del médico y mejorando la comodidad del procedimiento.

Las figuras 15 y 16 describen una grapadora quirdrgica lineal de acuerdo con una quinta realizacién de la presente
invencion. Cada boton de operacion 29 esta asociado con una rueda motriz 71 que esta montada de manera
giratoria en la corredera 17. La corredera 17 incluye al menos un pifién de embrague 73 para acoplarse con la rueda
motriz 71. En esta situacion, los dos botones de operacion 29 son giratorios entre dos estados en los que las
superficies operativas de los botones de operaciéon 29 son simultdneamente perpendiculares al eje de la grapadora
quirdrgica lineal o simultdneamente paralelas al eje de la grapadora quirargica lineal. Cuando las superficies
operativas de los botones de operacion 29 son simultaneamente perpendiculares al eje de la grapadora quirlrgica
lineal, las porciones operativas 33 distales con respecto a los extremos de pivote 31 sobresalen de las mordazas
superior e inferior 1, 5, como se muestra en la figura 16.

De hecho, el pifion de embrague 73 o los pifiones de embrague 73 de las realizaciones cuarta y quinta anteriores se
puede o pueden extender a nUmeros impares o pares, lo que puede conseguir también la funcionalidad similar.

Las porciones de unién (es decir, las porciones de pivote de los botones de operacién 29 y la base del botdn 21) de
los botones de operacion 29 tal como se describen en la presente invencién son de un material piezoeléctrico. Es
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decir, cuando los botones de operacion 29 estan conectados a la alimentacion, los botones de operacion 29 pueden
ser convertidos de un estado en el que la porcién operativa es paralela al eje de la grapadora quirdrgica lineal a otro
estado en el que la superficie operativa es perpendicular al eje de la grapadora quirargica lineal. Dado que el
material piezoeléctrico es ya conocido, la descripcion detallada del mismo se omite de este modo en esta memoria.

De acuerdo con la presente invencion, la descripcién de que tanto de un extremo de la barra de impulsién de grapas
13 como de un extremo del empujador de cuchilla 15 estan asociados a una corredera 17, no solo incluye que el un
extremo de la barra de impulsion de grapas 13 y el un extremo del empujador de cuchilla 15 estan completamente
fijados a la corredera 17, sino que también incluye que la barra de impulsién de grapas 13 y el empujador de cuchilla
15 estan fijados a la corredera 17 a lo largo del eje de la grapadora quirdrgica lineal. La razén es que, en la
produccién real, una cierta cantidad de deformacién de las mordazas superior e inferior 1, 5 durante la operacion
hara que la barra de impulsion de grapas 13 y el empujador de cuchilla 15 generen un cierto desplazamiento entre la
corredera 17 a lo largo de una direccién perpendicular al eje de la grapadora quirdrgica lineal. Por supuesto, la
palabra “fijado” incluye errores de ensamblaje.

El lado izquierdo o el lado derecho de las mordazas superior e inferior 1, 5 de acuerdo con la presente invencion
hacen referencia a la direccion izquierda o la direccion derecha de las mordazas superior e inferior 1, 5 cuando la
superficie del cartucho 7 se extiende hacia arriba.

Debe observarse que los expertos en la materia pueden realizar muchas mejoras y modificaciones a las
realizaciones especificas descritas por la presente solicitud sin separarse del principio de la presente invencion, que
esta definida Unicamente por las reivindicaciones adjuntas.
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REIVINDICACIONES
1. Una grapadora quirargica lineal, que comprende:
mordazas superior e inferior (1, 2) capaces de ser cerradas o abiertas simultaneamente;

un yunque (3) y un cartucho (7) montados respectivamente en extremos distales opuestos de las mordazas superior
e inferior (1, 2), definiendo una superficie del cartucho (7) una pluralidad de ranuras (9) dispuestas a lo largo de un
eje de la grapadora quirargica lineal, estando cada ranura (9) del mismo provista de un empujador de grapas y de
una grapa que se acopla con el empujador de grapas, comprendiendo la mordaza inferior (1) del mismo una barra
de impulsion de grapas (13) y un empujador de cuchilla (15) que tiene una cuchilla en un extremo distal del
empujador de cuchilla (15), siendo la barra de impulsion de grapas (13) y el empujador de cuchilla (15) movibles
simultdaneamente a lo largo del eje de la grapadora quirdrgica lineal, siendo la barra de impulsién de grapas (13)
movible para impulsar secuencialmente los empujadores de cuchilla; y

una porcién de empufiadura (11) para cerrar las mordazas superior e inferior (1, 2); en la que tanto un extremo de la
barra de impulsion de grapas (13) como un extremo del empujador de cuchilla (15) estan asociados a una corredera
a7);

la corredera (17) esta montada de manera fija en una base del botén (21),
caracterizado por

que el lado de la base del botdn (21) esta asociado de manera pivotable con un botén de operacion (29) que es
giratorio entre un primer estado en el que una superficie operativa del botdn de operacion (29) es perpendicular al
eje de la grapadora quirdrgica lineal y un segundo estado en el que la superficie operativa del botén de operacién
(29) es paralela al eje de la grapadora quirargica lineal,

en el que cada botén de operacion (29) en su respectivo primer estado esta configurado para deslizar la base del
botén (21) cuando se aplica una fuerza al botén de operacion (29).

2. La grapadora quirdrgica lineal de acuerdo con la reivindicacion 1, en la que la base del boton (21) y la corredera
son integrales de una pieza o realizadas separadamente.

3. La grapadora quirargica lineal de acuerdo con la reivindicacion 1 o 2, en la que la base del boton (21) define un
taladro de pivote (27) que realiza una funcién de pivotamiento y el taladro de pivote (27) esta situado fuera de las
mordazas superior e inferior (1, 2).

4. La grapadora quirdrgica lineal de acuerdo con una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 3, en la que la base del
botén (21) comprende un cuerpo principal fijado a la corredera (17) y una porcion de hombro que se extiende
sobresaliendo de la base del botdn (21), definiendo la porcion de hombro un taladro de pivote (27), comprendiendo
el botén de operacion (29) un extremo de pivote (31) y una porcién operativa (32), un vastago (37) que esta provisto
para extenderse a través del extremo de pivote (31) y el taladro de pivote (27) de manera que el botén de operacion
(29) estd montado de manera pivotable en la base del botén (21).

5. La grapadora quirargica lineal de acuerdo con la reivindicacion 4, en la que los dos lados de la base del boton (21)
estan asociados con un par de porciones de hombro simétricas, cada una de las cuales esta montada de manera
pivotable con el botén de operacion (29).

6. La grapadora quirargica lineal de acuerdo con la reivindicacion 5, en la que una superficie lateral de la base del
botén (21) comprende una superficie plana (55) y una superficie arqueada (53) conectadas de manera continua
entre ellas, comprendiendo el boton de operacion (29) una superficie frontal de detencién del giro (51) para
acoplarse con la superficie plana (55) y la superficie arqueada (53).

7. La grapadora quirargica lineal de acuerdo con la reivindicacién 5, en la que la mordaza inferior (1) comprende un
par de nervios (59) formados en los lados de la misma, y el boton de operacion (29) comprende una superficie
trasera de detencién del giro (57) para acoplarse con las superficies exteriores de los nervios (59).

8. La grapadora quirudrgica lineal de acuerdo con la reivindicacion 5, en la que una superficie superior de la base del
botén (21) comprende un primer rebaje (63) y un segundo rebaje (65) perpendicular al primer rebaje (63), y el boton
de operacion (29) comprende un saliente que se acopla selectivamente con el primer rebaje (63) o con el segundo
rebaje (65).
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