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DESCRIPCION
Abrazadera para fijar la posicién de una tija de sillin con respecto a un cuadro de bicicleta.
Sector de la técnica

La invencién se refiere a una abrazadera para fijar la posicién de una tija de sillin con respecto a un cuadro de
bicicleta.

Estado de la técnica

En numerosos modelos de bicicleta, la posicion del sillin con respecto al cuadro de la bicicleta es regulable en altura.
Para ello, el sillin va conectado a un tubo generalmente conocido como tija, el cual va a su vez insertado a una
profundidad variable en una porcién cilindrica hueca del cuadro conocida como tubo de sillin. Al variarse la
profundidad a la cual la tija se inserta dentro del tubo de sillin, se consigue regular la altura del sillin con respecto al
cuadro. Adicionalmente, las bicicletas suelen comprender algin tipo de mecanismo que permita apretar el tubo del
sillin contra la tija de manera que pueda fijarse la tija en una posicion determinada con respecto al cuadro y asi fijar
la altura del sillin. Estos mecanismos suelen ser aflojables y apretables por el usuario, para permitir reajustar con
relativa facilidad la altura del sillin.

Un primer tipo de mecanismo conocido es una abrazadera elastica que rodea el tubo de sillin y cuyos extremos se
interconectan con un conjunto de tornillo y tuerca, o equivalente. Para lograr fijar la tija con respecto al cuadro, el
usuario debe apretar la conexion del tornillo y la tuerca utilizando para ello una llave inglesa, llave allen (también
conocida como llave hexagonal) u otra herramienta aplicable. A medida que el usuario aprieta dicha conexion, la
abrazadera se ajusta con mayor presion contra las paredes exteriores del tubo de sillin y, en consecuencia, las
paredes interiores del tubo de sillin ejercen una presion creciente contra las paredes exteriores de la tija. Finalmente,
se alcanza una situacion en la cual la presién de las paredes interiores del tubo de sillin contra las paredes
exteriores de la tija es lo suficientemente alta como para impedir que la tija se desplace longitudinalmente o
rotacionalmente dentro del tubo de sillin. En cambio, para permitir el movimiento de la tija con respecto al cuadro, el
usuario debe aflojar la conexion del tornillo y la tuerca. A medida que el usuario afloja dicha conexién, se reduce la
presion ejercida por las paredes interiores del tubo de sillin sobre las paredes exteriores de la tija. El usuario podra
desplazar la tija cuando la citada conexion se encuentre lo suficientemente floja como para que el usuario que
empuja o tira de la tija pueda vencer la fuerza de rozamiento ejercida por la presion de las paredes interiores del
tubo de sillin contra la tija.

Alternativamente al mecanismo anterior, se conocen otras abrazaderas que permiten al usuario apretar o aflojar la
abrazadera sin necesidad de utilizar herramientas. Este segundo tipo de abrazaderas comprenden un cuerpo en
forma de anillo abierto y un asa. El asa esta conectada a un extremo de una varilla que cierra el cuerpo, y puede
plegarse contra el cuerpo. El asa comprende una superficie-leva que realiza una fuerza creciente sobre el cuerpo a
medida que el asa es plegada contra el cuerpo, permitiendo el acercamiento de los extremos del cuerpo y el apriete
de la tija y el cuadro alojados en el espacio interior del anillo abierto. Este tipo de abrazaderas convencionales
presentan el inconveniente de que se produce un desgaste y deterioro excesivo de las mismas debido al rozamiento
entre la superficie-leva del asa y el cuerpo.

El documento del estado de la técnica US5133224 describe una abrazadera de acuerdo con el predmbulo de la
reivindicacion 1.

La presente invencion pretende ofrecer un nuevo disefio de abrazadera que sea accionable por el usuario sin
necesidad de utilizar herramientas, y que al mismo tiempo no presente un desgaste o deterioro a lo largo del tiempo,
aumentandose la vida util del producto y garantizandose su 6ptimo funcionamiento a lo largo del tiempo.

Descripcion breve de lainvencién

Es objeto de la invencion, de acuerdo con la reivindicacion 1, una abrazadera para fijar la posicion de una tija de
sillin con respecto a un cuadro de bicicleta, donde dicha abrazadera comprende un cuerpo elastico dispuesto
alrededor de un espacio interior que sirve para alojar una porcion del cuadro y una porcion de la tija destinadas a ser
apretadas entre si por la abrazadera. El cuerpo comprende una primera porcion y una segunda porcion enfrentadas
entre si a una distancia variable permitiendo aumentar o reducir el tamafio del espacio interior para aumentar o
reducir el apriete de las porciones de cuadro y tija. En la primera porcién se dispone una primera conexién articulada
y en la segunda porcién se dispone una segunda conexion articulada. Ademas, la abrazadera comprende un asa
conectada a la segunda conexion articulada y portadora de una tercera conexién articulada excéntrica a la segunda
conexién articulada. Entre la primera conexion articulada —la situada en la primera porcion del cuerpo- y la tercera
conexién articulada —la situada excéntricamente en el asa- se encuentra fijada una varilla. La varilla esta fijada
longitudinalmente a la primera conexion articulada y a la tercera conexion articulada para tirar de la primera porcion
del cuerpo hacia la segunda porcién del cuerpo. El asa dispone de una zona de agarre para permitir a un usuario
provocar un giro del asa con respecto a la segunda conexion articulada, y el consiguiente giro de la tercera conexion
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articulada de forma excéntrica a la segunda conexién articulada. La distancia entre la primera conexién articulada y
la tercera conexion articulada es regulable.

Es decir, segun la invencion se dispone de una abrazadera provista con una varilla que, en lugar de conectar
directamente las dos porciones que han de apretarse o aproximarse entre si, conecta una de dichas porciones del
cuerpo (la primera porcién) con un punto de un asa que gira excéntrico con respecto a la otra porcién del cuerpo (la
segunda porcién). Este giro excéntrico provoca que, cuando el usuario aprieta el asa contra el cuerpo para provocar
el apriete de la abrazadera contra la porcién del cuadro y la porcién de la tija alojadas en el espacio interior, el
apriete alcance un nivel maximo cuando el usuario girar el asa hasta quedar alineadas las tres conexiones
articuladas. A partir de ese instante, si el usuario termina de girar el asa contra el cuerpo, se produce un ligero
desalineamiento de las tres conexiones articuladas, que aln garantiza el apriete entre la tija y el cuadro, y que
presenta unos efectos interesantes. Por una parte, el desalineamiento provoca que el usuario sienta una especie de
efecto de clic cuando termina de girar el asa contra el cuerpo y por tanto de apretar la abrazadera. Por otra parte,
debido a que el cuerpo elastico tiende a separar la primera porcién de la segunda porcién, la abrazadera tiende a no
retornar a la situacion de alineamiento, es decir, se mantiene establemente plegada contra el cuerpo y por tanto la
abrazadera se mantiene establemente apretada contra el cuadro y la tija. En consecuencia, la abrazadera segun la
invencion presenta un uso sencillo, comodo e intuitivo, y ademas garantiza un apriete eficaz y estable de la tija y el
cuadro. Ademas, el hecho de que la distancia entre la primera conexion articulada y la tercera conexion articulada
sea regulable permite que se pueda ajustar a conveniencia del usuario la fuerza de apriete de la abrazadera.

Descripcion breve de las figuras

Los detalles de la invencién se aprecian en las figuras que se acompafian, no pretendiendo éstas ser limitativas del
alcance de la invencion:

- La Figura 1 muestra una vista en despiece de un modo de realizacion de la abrazadera segun la
invencion.

- Las Figuras 2 y 3 muestran dos perspectivas de la abrazadera de la figura anterior, ya ensamblada.

- Las Figuras 4 a 6 muestran una secuencia de apriete de la abrazadera de las figuras anteriores.

- Las Figuras 7 a 9 muestran una secuencia de apriete de una abrazadera conocida en el estado de la
técnica.

Descripcion detallada de la invencién

La Figura 1 muestra un modo de realizacion de una abrazadera segun la invencion. La abrazadera (1) se compone
principalmente de un cuerpo (2), un asa (3) y una varilla (4). Para permitir una interconexion articulada de estos
elementos la abrazadera (1) dispone ademas de una serie de vastagos (5, 6, 7, 8), cuya funcidon concreta se
describe mas adelante.

El cuerpo (2) es un componente con cierta elasticidad, es decir, con capacidad de deformarse y de recuperar su
forma inicial, y esté dispuesto alrededor de un espacio interior (9). El espacio interior (9) esta destinado a alojar una
porcion del cuadro y una porcion de la tija, estando la porcién de la tija generalmente alojada dentro de la porcion del
cuadro y existiendo la necesidad de apretar la porcion del cuadro contra la porcion de la tija. El cuerpo (2)
comprende una primera porcién (10) y una segunda porcién (11) enfrentadas entre si. En el modo de realizacion
representado, el cuerpo (2) presenta una forma de anillo elastico abierto provisto de dos extremos, es decir,
presenta una forma aproximada de C. La primera porcion (10) del cuerpo (2) es uno de los extremos del anillo
abierto y la segunda porcién (11) del cuerpo (2) es el otro extremo del anillo abierto. El realizar el cuerpo (2) en
forma de anillo abierto es una solucion robusta, que optimiza el uso de materiales y es efectiva en coste, para
construir un cuerpo (2) elastico capaz de apretarse contra una porciéon del cuadro y una porcion de la tija de una
bicicleta.

Debido a la naturaleza elastica del cuerpo (2), la distancia entre la primera porcién (10) y la segunda porcién (11) es
variable, lo cual permite aumentar o reducir el tamafio del espacio interior (9) y producir el consiguiente aumento o
reduccion del apriete de la porcion de tija y la porcién de cuadro alojadas en el espacio interior (9). En la primera
porcion (10) del cuerpo (2) se dispone una primera conexion articulada (C1), en este caso proporcionada, como se
vera mas adelante en mayor detalle, por el vastago (5). En la segunda porcion (11) se dispone una segunda
conexion articulada (C2), en este caso proporcionada, como se vera mas adelante en mayor detalle, por los
vastagos (6, 7).

El asa (3) comprende una porcidon principal (12) de la cual sobresale una zona de agarre (13). La porcion
principal (12) esta conectada a la segunda conexion articulada (C2) y a su vez es portadora de una tercera conexion
articulada (C3) excéntrica a la segunda conexion articulada (C2). La zona de agarre (13) sirve para permitir a un
usuario provocar un giro del asa (3) con respecto a la segunda conexion articulada (C2). El asa (3) se encuentra, en
el modo de realizacion representado, conformada de manera que la zona de agarre (13) esta orientada hacia el
cuerpo (2) para que el usuario que desea apretar la abrazadera (1) contra la porcion de cuadro y la porcion de tija se
vea sugerido intuitivamente a hacerlo girando el asa (3) en un sentido que acerque la zona de agarre (13) contra el
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cuerpo (2).

Como puede observarse en la Figura 1, el espacio interior (9) se encuentra dispuesto alrededor de un eje
longitudinal central (14) —que normalmente coincidira con el eje longitudinal de la porcién de cuadro y la porcién de
tija que vayan a alojarse en dicho espacio interior (9)-. A su vez, las tres conexiones articuladas (C1, C2, C3)
proporcionan un giro con respecto a tres respectivos ejes de giro (15, 16, 17). De acuerdo con la invencion, los ejes
de giro (15, 16, 17) de las tres conexiones articuladas (C1, C2, C3) son paralelos entre si y, tal como se muestra en
la figura, son preferentemente paralelos al eje longitudinal central (14).

Por su parte, la varilla (4) es un cuerpo alargado provisto de un primer extremo (18), un segundo extremo (19) y, en
este caso, una cabeza (20). Los extremos (18, 19) de la varilla (4) estan fijados longitudinalmente a la primera
conexion articulada (C1) y a la tercera conexién articulada (C3), es decir, no se permite su movimiento en la
direccion del eje longitudinal de la varilla (4) para que la varilla (4) pueda tirar de la primera porcién (10) del
cuerpo (2) hacia la segunda porcién (11) del cuerpo (2).

En el modo de realizaciéon representado, la primera porcién (10) del cuerpo (2), es decir, la zona del cuerpo (2)
donde se encuentra la primera conexion articulada (C1l), comprende un vaciado interior (21). En el modo de
realizacién de la figura, puede observarse que el vaciado interior (21) es un espacio disponible entre dos
protuberancias (22) superior e inferior situadas en la primera porcion (10). En dicho vaciado interior (21) se realiza la
conexion del primer extremo (18) de la varilla (4) a la primera conexion articulada (C1). El hecho de alojar la
conexion articulada (C1) y la varilla (4) dentro de la primera porcién (10) y no, por ejemplo, adosadas exteriormente a
la primera porcion (10) constituye una solucién preferente dado que se optimiza el aprovechamiento del volumen de
la primera porcion (10) ademas de que se obtiene una conexion articulada (C1) resguardada y estéticamente limpia.

En el modo de realizacion de la figura, el vastago (5) se encuentra conectado giratoriamente a la primera
porcion (10) del cuerpo (2), concretamente insertado en dos orificios pasantes (23) realizados en las
protuberancias (22). El vastago (5) comprende un orificio transversal (24) al cual se fija el primer extremo (18) de la
varilla (4). De este modo, el vastago (5) proporciona la primera conexion articulada (C1), entre la varilla (4) y la
primera porcion (10). Esta solucion es constructivamente simple y completamente funcional y robusta, permitiendo
un comportamiento 6ptimo de la primera conexion articulada (C1) dispuesta dentro de la primera porcién (10) del
cuerpo (2).

Analogamente, la segunda porcién (11) del cuerpo (2), es decir, la zona del cuerpo (2) donde se encuentra la
segunda conexion articulada (C2), comprende un vaciado interior (25). En el modo de realizacion de la figura, puede
observarse que dicho vaciado interior (25) es nuevamente un espacio disponible entre dos protuberancias (26)
superior e inferior situadas en la segunda porcion (11). En dicho vaciado interior (25) se realiza la conexion de la
porcion principal (12) del asa (3) a la segunda conexidn articulada (C2). Ademés, la porcion principal (12) comprende
un vaciado interior (27) propio, que en el modo de realizacion de la figura es también un espacio disponible entre dos
protuberancias (28) superior e inferior comprendidas en la porcién principal (12). En dicho vaciado interior (27) se
realiza la conexion del segundo extremo (19) de la varilla (4) a la tercera conexién articulada (C3). Esta disposicion
sucesivamente interior de las distintas conexiones articuladas permite nuevamente lograr un extremo opuesto de la
abrazadera (1) igualmente limpio desde un punto de vista estético, y en el cual se aprovechan los espacios y se
resguardan las conexiones articuladas.

En el modo de realizacion de la figura, las protuberancias (26) de la segunda porcion (11) del cuerpo (2)
comprenden sendos orificios pasantes (29) atravesados por respectivos vastagos (6, 7); los vastagos (6, 7) se
conectan también a unos orificios (30) de la porcion principal (12) del asa (3). Los vastagos (6, 7) son giratorios con
respecto a la segunda porcion (11), proporcionando de este modo la segunda conexion articulada (C2), es decir, la
conexion articulada entre la porcion principal (12) del asa (3) y la segunda porcion (11) del cuerpo (2). Al mismo
tiempo, los véastagos (6, 7) una vez montados dejan un espacio libre intermedio por el cual puede discurrir
rotacionalmente la varilla (4) cuando el usuario gira el asa (3), como se vera en figuras posteriores, permitiendo la
variacion de la posicion relativa de las tres conexiones articuladas (C1, C2, C3). Por su parte, el vastago (8) de la
abrazadera (1) esta conectado giratoriamente a porcion principal (12) del asa (3), concretamente entre dos
orificios (31) pasantes en las protuberancias (28) de la porcion principal (12) del asa (3). El vastago (8), a su vez,
esta provisto de un orificio transversal (32) al cual se conecta el segundo extremo (19) de la varilla (4), de forma que
dicho véstago (8) giratorio proporciona la tercera conexion articulada (C3), entre la varilla (4) y el asa (3).

Las Figuras 2 y 3 muestran dos perspectivas de la abrazadera (1) descrita, una vez montadas todas las piezas entre
si y con la abrazadera (1) representada en una posicion completamente cerrada en la cual el asa (3) se encuentra
abatida contra el cuerpo (2). Estas figuras permiten ilustrar como la varilla (4) se dispone dentro del vaciado
interior (27) de la porcion principal (12) del asa (3) y que dicha porcidn principal (12) se dispone a su vez
parcialmente dentro del vaciado interior (25) de la segunda porcién (11) del cuerpo (2).

Las Figuras 4 a 6 muestran una secuencia de apriete de la abrazadera (1) de las figuras anteriores. En estas tres
figuras, con el fin de hacer mas clara la explicacion se indican esquematicamente las tres conexiones
articuladas (C1, C2, C3) coincidentes con sus respectivos ejes de giro (15, 16, 17). Ademas, se han sefialado en
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estas tres figuras las distancias entre los ejes de giro (15, 16, 17) de las distintas conexiones articuladas (C2, C2,
C3), siendo d12 la distancia entre el eje de giro (15) de la primera conexion articulada (C1) y el eje de giro (16) de la
segunda conexién articulada (C2), siendo d13 la distancia entre el eje de giro (15) de la primera conexién
articulada (C1) y el eje de giro (17) de la tercera conexion articulada (C3) y siendo d23 la distancia entre el eje de
giro (16) de la segunda conexion articulada (C2) y el eje de giro (17) de la tercera conexion articulada (C3). Dado
que los extremos de la varilla (4) se encuentran fijados a las respectivas conexiones articuladas (C1, C3) sin poder
presentar un movimiento longitudinal con respecto a ellas, la distancia d13 es constante. Similarmente, la posicion
de las conexiones articuladas (C2, C3) dentro del asa (3) es fija, por lo cual la distancia d23 es también constante.

La abrazadera (1) tal como ha sido ilustrada en la Figura 4 se encuentra en una posicion en la cual el asa (3) esta
relativamente despegada del cuerpo (2), de forma que la tercera conexiéon articulada (C3) esta excéntricamente
girada con respecto a la segunda conexion articulada (C2) en sentido horario y se encuentra en una posicién inicial
mas proxima a la primera conexion articulada (C1). Ello permite una relajacion de la deformacion elastica del
cuerpo (2) y que las porciones (10, 11) del cuerpo (2) puedan encontrarse relativamente alejadas (que la distancia
d12 sea relativamente alta). Por lo tanto, en esta situacion inicial la abrazadera (1) esta aflojada, y una porcién de tija
y una porcion de cuadro que estuvieran alojadas en el espacio interior (9) de la abrazadera (1) quedarian libres para
moverse relativamente entre si.

En la Figura 5, la abrazadera (1) se encuentra en una situacion en la cual el usuario ha girado el asa (3) en sentido
antihorario, empujando intuitivamente la zona de agarre (13) hacia el cuerpo (2), hasta que las tres conexiones
articuladas (C1, C2, C3) han quedado alineadas. En esta situacién de alineamiento, debido a que las distancias d13
y d23 son constantes, la distancia entre el eje de giro (15) de la primera conexién articulada (C1) y el eje de giro (16)
de la segunda conexion articulada (C2) se ha reducido hasta alcanzar un valor minimo d12’. Por tanto, la primera
porcion (10) y la segunda porcién (11) del cuerpo (2) se encuentran lo mas proximas posibles y el espacio interior (9)
se ha comprimido lo maximo posible, maximizandose el apriete de la abrazadera (1) contra la porcion de cuadro y la
porcion de tija que estuvieran alojados en dicho espacio interior (9). Para alcanzar esta situacién de maximo apriete,
el usuario ha debido realizar una fuerza creciente sobre el asa (3).

En la Figura 6, la abrazadera (1) se encuentra en una situacion en la cual, tras continuar el usuario girando el asa (3)
en sentido antihorario, el asa (3) ha entrado en contacto con el cuerpo (2) finalizando su giro. Al haberse continuado
el giro con respecto a la situacion de la figura anterior, los ejes de giro (15, 16, 17) de las conexiones
articuladas (C1, C2, C3) se han desalineado y por tanto la distancia entre el eje de giro (15) de la primera conexion
articulada (C1) y el eje de giro (16) de la segunda conexién articulada (C2), representada como d12”, es ligeramente
mayor que en la situaciéon de alineamiento de la figura anterior. Es decir, el cuerpo (2) se ha relajado ligeramente y
las porciones (10, 11) se han separado ligeramente, relajandose el apriete dentro del espacio interior (9) pero
manteniéndose un grado de apriete lo suficientemente elevado como para que la abrazadera (1) continle realizando
su funcion de apretar la porcion de tija y la porcién de cuadro e impedir el movimiento relativo entre ambas
porciones. Para alcanzar esta situacion final de cierta relajacion, el usuario Unicamente ha tenido que superar la
situacion de alineamiento de la Figura 5; a partir de ese instante la abrazadera (1) tiende a continuar el giro del
asa (3) automaticamente hacia una situacion de mayor desalineamiento. Este efecto de superacion de un punto de
apriete maximo es percibido por el usuario como una especie de clic confirmando que se ha logrado el apriete,
resultando en un uso de la abrazadera (1) extremadamente intuitivo para el usuario. Ademas, el hecho de que el
asa (3) tienda de forma automatica a permanecer contra el cuerpo (2) y no a retornar hacia la situacion de
alineamiento de la Figura 5 permite que la abrazadera (1) de la invencion proporcione un apriete estable a lo largo
del tiempo y no se afloje.

En el caso del presente modo de realizacion, como puede observarse en las Figuras 1 a 3, la cabeza (20) de la
varilla (4) presenta una seccioén transversal con una dimension mayor que el orificio transversal (24) del vastago (5).
Ello permite una sencilla conexion longitudinal fija del primer extremo (18) de la varilla (4) a la primera conexion
articulada (C1).

La distancia d13 entre la primera conexion articulada (C1) y la tercera conexioén articulada (C3) es regulable. Ello
permite que se pueda ajustar a conveniencia del usuario la fuerza de apriete de la abrazadera (1). Para ello, por
ejemplo, el segundo extremo (19) de la varilla (4) puede ser roscado para poder regularse la profundidad de
insercion de dicho segundo extremo (19) en el orificio transversal (32) del vastago (8). Preferentemente, dicho
segundo extremo (19) roscado de la varilla (4) se enrosca en una rosca complementaria realizada en el orificio
transversal (32) del vastago (8). La cabeza (20) de la varilla (4) presenta preferiblemente una zona de aplicacién de
par para permitir el roscado del segundo extremo (19) de la varilla, como por ejemplo un receso anti-rotacional para
recibir una punta de destornillador o una llave hexagonal (llave allen).

Como se ha mencionado, la conexion del primer extremo (18) de la varilla (4) a la primera porcién (10) del cuerpo (2)
impide el desplazamiento longitudinal de la varilla (4) con respecto a la primera porcién (10) del cuerpo (2) en un
sentido de desplazamiento de la varilla (4) hacia la tercera conexién articulada (C3). Sin embargo, en el presente
modo de realizacién, la varilla (4) puede retroceder con respecto a la primera porcién (10) del cuerpo (2) en el
sentido contrario. En cambio, la conexién roscada del segundo extremo (19) de la varilla (4) a la tercera conexién
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articulada (C3) impide el desplazamiento longitudinal de la varilla (4) en cualquier sentido con respecto a la tercera
conexién articulada (C3). En cualquier caso, a los efectos de la presente invencién, lo que se exige es que la
conexion de los extremos (18, 19) de la varilla (4) sea como minimo tal que impida un desplazamiento longitudinal
de la varilla (4) con respecto a la primera porcion (10) del cuerpo (2) en un sentido dirigido hacia la segunda
porcién (11) del cuerpo (2) y se consiga por tanto que la varilla (4) tire de la primera porcién (10) hacia la segunda
porcién (11).

Las Figuras 7 a 9 muestran una secuencia de apriete de una abrazadera conocida en el estado de la técnica. En
este caso, la abrazadera (50) convencional comprende un cuerpo (51), en forma de anillo abierto y con un espacio
interior (52), y un asa (53). El asa (53) esta conectada a un extremo de una varilla (54) y puede girar con respecto a
un eje de giro (55) para plegarse contra el cuerpo (51) como se muestra en la secuencia de figuras. La varilla (54) se
dispone entre los dos extremos del cuerpo (51) en forma de anillo abierto. El asa (53) comprende una superficie-
leva (56) que va realizando una fuerza creciente sobre una superficie (57) de uno de los extremos del cuerpo (51) a
medida que el asa (53) va siendo girada, permitiendo el acercamiento de los extremos del cuerpo (51) y el apriete de
la tija y el cuadro alojados en el espacio interior (52). Este tipo de abrazaderas convencionales presentan el
inconveniente de que se produce un desgaste excesivo de las mismas debido al rozamiento entre la superficie-
leva (56) del asa (53) y la superficie (57) del cuerpo (51). La abrazadera (1) de la presente invencion no adolece de
este inconveniente debido a que, en lugar de funcionar a base de rozamientos, funciona a base de una conveniente
posicion relativa de los ejes de giro (15, 16, 17) de tres conexiones articuladas (C1, C2, C3).
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REIVINDICACIONES

1. Abrazadera (1) para fijar la posicion de una tija de sillin con respecto a un cuadro de bicicleta, donde dicha
abrazadera comprende:

- un cuerpo (2) elastico dispuesto alrededor de un espacio interior (9) para el alojamiento de una porcion
del cuadro y una porcion de la tija, donde dicho cuerpo (2) comprende una primera porcion (10) y una
segunda porcién (11) enfrentadas entre si a una distancia variable permitiendo aumentar o reducir el
tamafio del espacio interior (9), donde en la primera porcion (10) se dispone una primera conexién
articulada (C1) y en la segunda porcién (11) se dispone una segunda conexién articulada (C2);

- un asa(3) conectada a la segunda conexién articulada (C2) y portadora de una tercera conexion
articulada (C3) excéntrica a la segunda conexién articulada (C2), comprendido dicho asa (3) una zona
de agarre (13) para permitir a un usuario provocar un giro del asa (3) con respecto a la segunda
conexion articulada (C2), donde

- las conexiones articuladas (C1, C2, C3) proporcionan un giro con respecto a tres respectivos ejes de
giro (15, 16, 17) paralelos entre si; y caracterizada por que

- unavarilla (4) esta fijada longitudinalmente a la primera conexion articulada (C1) y a la tercera conexion
articulada (C3) para tirar de la primera porcién (10) del cuerpo (2) hacia la segunda porcién (11) del
cuerpo (2); donde

- la distancia (d13) entre la primera conexion articulada (C1) y la tercera conexién articulada (C3) es
regulable mediante una actuacion sobre dicha varilla (4).

2. Abrazadera (1), segun la reivindicacion 1, que se caracteriza por que los ejes de giro (15, 16, 17) de las
conexiones articuladas (C1, C2, C3) se encuentran desalineados cuando el asa (3) esta girado al maximo contra el
cuerpo (2).

3. Abrazadera (1), segun la reivindicacion 1, que se caracteriza por que el cuerpo (2) presenta una forma de anillo
elastico abierto provisto de dos extremos, siendo la primera porcion (10) un extremo del anillo y siendo la segunda
porcién (11) otro extremo del anillo.

4. Abrazadera (1), segun la reivindicacion 1, que se caracteriza por que la primera porcién (10) comprende un
vaciado interior (21), dentro del cual se conecta a la primera conexién articulada (C1) un primer extremo (18) de la
varilla (4).

5. Abrazadera (1), segin la reivindicacién 4, que se caracteriza por que comprende un vastago (5) conectado
giratoriamente a la primera porcién (10) del cuerpo (2), y por que el primer extremo (18) de la varilla (4) se conecta a
un orificio transversal (24) de dicho vastago (5), proporcionando dicho vastago (5) la primera conexion
articulada (C1) entre la varilla (4) y la primera porcion (10).

6. Abrazadera (1), segun la reivindicacion 5, que se caracteriza por que la varilla (4) comprende una cabeza (20) de
mayor seccion transversal que el orificio transversal (24) del vastago (5).

7. Abrazadera (1), segun la reivindicacién 1, que se caracteriza por que la segunda porcion (11) comprende un
vaciado interior (25), dentro del cual se conecta a la segunda conexion articulada (C2) una porcion principal (12) del
asa (3), donde dicha porcién principal (12) comprende a su vez un vaciado interior (27) dentro del cual se conecta a
la tercera conexion articulada (C3) un segundo extremo (19) de la varilla (4).

8. Abrazadera (1), segun la reivindicacion 7, que se caracteriza por que comprende un vastago (8) conectado
giratoriamente a la porcion principal (12) del asa (3), y por que el segundo extremo (19) de la varilla (4) se conecta a
un orificio transversal (32) de dicho véastago (8), proporcionando dicho vastago (8) la tercera conexion articulada (C3)
entre la varilla (4) y el asa (3).

9. Abrazadera (1), segun la reivindicacién 8, que se caracteriza por que el segundo extremo (19) de la varilla (4) es
roscado para poder regularse la profundidad de insercion de dicho segundo extremo (19) en el orificio
transversal (32) del vastago (8).

10. Abrazadera (1), segun la reivindicacion 9, que se caracteriza por que el orificio transversal (32) presenta una
rosca complementaria la del segundo extremo (19) de la varilla (4).
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