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57  Resumen:
La presente invención permite ejecutar fumigaciones
en nidos de insectos situados lejos del nivel del suelo
y dentro del rango visual del operario. Así mismo,
para una segura operación del aparato se recomienda
que el entorno de trabajo esté lo más libre de
obstáculos posible. El accionamiento de la bomba se
consigue por medio de un relé cuyo bobinado de
control está conectado a un microprocesador a través
de un opto-acoplador y un transistor.

Aviso:Se puede realizar consulta prevista por el art. 37.3.8 LP.
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DESCRIPCIÓN 
 

Sistema de dispersión de líquido en vehículo aéreo no tripulado.  
 
La presente invención trata de la integración de un dispersor de líquidos para tareas de 5 
fumigación en un vehículo aéreo no tripulado con accionamiento remoto.  
 
Antecedentes de la invención  
 
Con motivo de la llegada de la avispa asiática Vespa velutina a España se ha hecho 10 
necesaria la adopción de medidas para proteger las abejas existentes, ya que constituyen 
la dieta principal para las larvas de la especie invasora. Dicha avispa suele construir sus 
nidos (en los que depositará sus larvas) lo más alejado posible del suelo, habitualmente 
colgando de ramas o en la cima de los árboles, por lo que la fumigación por medio de una 
persona se torna complicada y peligrosa. Además, los nidos de esta especie tienen la 15 
peculiaridad de presentar un orificio de entrada en su parte lateral.  
 
Estas circunstancias llevan a crear un sistema de fumigación integrado en un vehículo 
aéreo que pilotado remotamente sea capaz de fumigar el interior del nido minimizando al 
máximo el riesgo del operario.  20 
 
Descripción de la invención  
 
La invención reside en acoplar un sistema de dispersión de líquidos en un vehículo aéreo 
no tripulado para conseguir el objetivo de fumigar de forma remota y precisa. El dispersor 25 
consta básicamente de:  
 
- Depósito de insecticida.  
 
- Sistema de bombeo, que remotamente mediante un canal del radio control del vehículo 30 
aéreo no tripulado succiona el líquido a través de una pequeña bomba eléctrica. El 
accionamiento de esta bomba se realiza por un relé alimentado por una fuente de 6V y 
conectado a una de las salidas del microprocesador. Entre el microprocesador y el relé se 
sitúa un opto-acoplador y un transistor para ajustar la corriente máxima que circula por 
cada elemento. El microprocesador recibe las órdenes de la receptora de radio. De esta 35 
forma, cada vez que el circuito se cierra, se pone en marcha la bomba eléctrica 
succionando el líquido y expulsándolo a través de la pértiga. El líquido sale con la presión 
suficiente de forma dispersada debido a las disminuciones de sección entre la zona de 
bombeo y la de expulsión.  
 40 
- Pértiga para dirigir el chorro de insecticida hacia un lugar de interés determinado.  
 
Breve descripción de los dibujos  
 
En la figura 1 se muestran las partes del dispersor. Consta de un depósito cilíndrico (1), 45 
que se conecta al sistema de bombeo (2) por medio de un tubo flexible (4). El líquido sale 
expulsado por la pértiga (3). En la figura 2 se muestra el microprocesador (7) al que está 
conectado a través de un opto-acoplador y un transistor el relé alojado en (2). Dicho 
microprocesador se conecta a la receptora de radiocontrol (8) para permitir el flujo de 
órdenes por parte de la emisora en tierra.  50 
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Descripción de una realización preferida  
 
En la figura 2 puede verse el ensamblaje de los dos elementos. Se parte de la estructura 
de un vehículo aéreo no tripulado en configuración de octocóptero, cuya dirección de 
avance es la indicada por el mástil (6). Es a este brazo a donde se unirá la pistola (2) por 5 
medio de cualquier método de sujeción disponible. Igualmente, el depósito (1) de 500 ml 
se unirá a una placa destinada a alojar distinta instrumentación electrónica (5). Su 
disposición es horizontal para no interferir con el suelo.  
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REIVINDICACIONES 
 
1. El sistema de dispersión de líquido en vehículo aéreo no tripulado, comprendido por un 
dispersor integrado en un vehículo aéreo no tripulado. Las órdenes de funcionamiento se 
consiguen vía una receptora de radio (8), que envía las órdenes a un relé vía el 5 
microprocesador (7). 
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Nº de solicitud: 201400928 
  

 
 

  
 
Fecha de realización de la opinión escrita: 24.06.2015  
 
 
 Declaración    
     
 Novedad (art. 6.1 LP 11/1986) Reivindicaciones 1 SÍ 
  Reivindicaciones  NO 
     
 Actividad inventiva (art. 8.1 LP 11/1986) Reivindicaciones  SÍ 
  Reivindicaciones 1 NO 

 

 

 
 

  
Se considera que la solicitud cumple con el requisito de aplicación industrial. Este requisito fue evaluado durante la fase de 
examen formal y técnico de la solicitud (artículo 31.2, ley 11/1986). 
 
Base de la opinión. 
 
La presente opinión se ha realizado sobre la base de la solicitud de patente tal y como se publica. 
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1. Documentos considerados. 
 
A continuación se relacionan los documentos pertenecientes al estado de la técnica tomados en consideración para la 
realización de esta opinión. 
 

Documento Número de publicación o identificación Fecha de publicación 
D01 US 20140303814 A1 (BUREMA et al.) 09.10.2014 
D02 US 20140246545 A1 (MARKOV) 04.09.2014 
D03 DE 202014002338 U1 (JUNG) 14.05.2014 
D04 US 20130068892 A1 (BIN DESA et al.) 21.03.2013 

 
2. Declaración motivada según los artículos 29.6 y 29.7 del reglamento de ejecución de la ley 11/1986, de 20 de 
marzo, de Patentes sobre la novedad y la actividad inventiva; citas y explicaciones en apoyo de esta declaración 
 
El documento D01 presenta, según se establece en la reivindicación principal, un sistema de dispersión de líquido en un 
dron (ver D01; figura 4; párrafo [0056]), comprendido por un dispersor integrado en el mismo, al que le llegan las órdenes de 
funcionamiento vía radio a un microprocesador y un actuador (D01; figuras 5-6; párrafos [0066], [0078], [0095] y ss.). Por 
ello, se considera que el documento D01 es relevante en relación a la actividad inventiva de la reivindicación principal. 
 
Lo mismo puede comentarse respecto a los documentos D02 - D04 citados en el informe sobre el estado de la técnica. 
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