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DESCRIPCION
Mantenimiento de la palatabilidad de un material de cebo en un dispositivo de control de plagas

La presente solicitud se refiere al control de plagas y mas concretamente, pero no de manera exclusiva, se refiere a
técnicas para mantener la palatabilidad de un material de cebo incluido en un dispositivo de control de plagas.

La eliminacion de plagas de las areas ocupadas por los humanos, ganado y cosechas ha sido un reto durante largo
tiempo. Las plagas de preocupacion frecuente incluyen diversos tipos de insectos y roedores, Las termitas
subterraneas son un tipo problematico de plaga con el potencial de producir dafios severos a las estructuras de
madera. Se han propuesto diversos planes para eliminar las termitas y ciertas otras plagas dafiinas tanto de la
variedad de insectos como de no insectos. En un planteamiento, el control de plagas se confia en la aplicaciéon de un
manto de pesticidas quimicos en el area que va a ser protegida. Sin embargo este enfoque se hace menos deseable
que el suministro de un pesticida dirigido, que puede ser mas eficiente y mas respetuoso con el medio ambiente.

Recientemente, se han hecho avances para proporcionar el suministro dirigido de pesticidas quimicos. La patente
de Estados Unidos N° 5.815.090 concedida a Su es un ejemplo. Otro ejemplo para el control de termitas es el
SENCITRON TERMITE COLONY ELIMINATION SYSTEM™ de Dow AgroSciences que tiene su direccion en 9330
Zionsville Road, Indianapolis, IN. En este sistema, un cierto nimero de unidades que tienen cada una un material
comestible para las termitas, son colocadas en el suelo alrededor de la vivienda que se va a proteger. Las unidades
son inspeccionadas de manera rutinaria por un servicios de control de plagas para ver la presencia de terminas, y
los datos de inspeccion son registrados con referencia a una Unica etiqueta de codigo de barras asociada con cada
unidad. Si se encuentran termitas en una unidad dada, se instala un cebo que contiene un pesticida de actuacion
lenta destinado a devolver a la termita al nido para erradicar la colonia. Las Patentes de Estados Unidos N°
6.724.312; 7.212.112; y 7.212.129; y la Publicacion de Solicitud de Patente de Estados Unidos N° 2001/0033230 y
2001/0054962 proporcionan mas ejemplos.

El documento WO 98/46071 proporciona también un aparato y métodos para monitorear y controlar plagas. Los
dispositivos estan provistos o bien sélo o como parte de una estacion de monitoreo o cebo de plagas, y comprenden
una pared exterior, una pared interior que define un canal sustancialmente cerrado que esta adaptado para recibir
unos medios extractores para mover selectivamente el dispositivo, y un material comestible por la plaga dispuesto
entre las paredes interior y exterior. También se describen estaciones que comprenden un alojamiento y
combinaciones de dispositivos de monitoreo de plagas y cebo de plagas apilados dispuestos dentro del alojamiento.

En ciertos casos, el cebo se deteriora con la exposicién a la humedad, que puede mermar su atractivo para las
plagas objetivo, y a veces da lugar a funcionamientos inapropiados de sensores asociados (si estan presentes).
Frecuentemente, es deseable mantener la palatabilidad del cebo durante un largo periodo de tiempo y/o el mejor
control de la intrusién de humedad. De este modo, existe una demanda de construcciones adicionales en esta area
de tecnologia.

SUMARIO

La presente invencion proporciona un dispositivo de control de plagas (110), que comprende un recipiente de cebo
(200, 300, 400, 500) que incluye una parte extrema superior (200a, 204, 330) opuesta a una parte extrema inferior
(200b, 206, 340), definiendo el recipiente de cebo una camara (240) que contiene un cebo (318) que incluye un
pesticida toxico para una o mas especies de termitas, definiendo la parte extrema superior una abertura superior
(214) en la camara, un cierre (90) para acceder y cerrar de forma selectiva la abertura superior con una obturacion
estanca, incluyendo la parte extrema inferior una disposicién de acceso de plaga (250) colocada debajo del cebo y
estructurada para permitir que las terminas accedan al cebo, definiendo la parte extrema inferior un bolsillo (280)
para atrapar aire para reducir la intrusion de agua a través de la disposicion de acceso de plaga cuando el recipiente
de cebo esta instalado al menos parcialmente debajo del suelo con la parte extrema inferior situada mas abajo del
nivel del suelo que la parte extrema superior.

La invencion proporciona también un método para controlar plagas, que comprende: proporcionar un recipiente de
cebo (200, 300, 400, 500) que incluye una parte extrema superior (200a, 204, 330) opuesta a una parte extrema
inferior (200b, 206, 340) y que define una camara (240) que se extiende entre las mismas, conteniendo la camara un
cebo para termitas (318), definiendo la parte extrema superior una abertura superior (214) en la camara, un cierre
(90) para acceder y cerrar selectivamente la abertura superior con una obturaciéon estanca, incluyendo la parte
extrema inferior una disposicion de acceso de plaga (250) situada debajo del cebo y estructurada para permitir el
acceso de termitas al cebo, definiendo ademas la parte extrema inferior un bolsillo de atrapamiento de aire (280)
debajo del cebo; seleccionar una localizacién para instalar el recipiente de cebo; e instalar el recipiente de cebo al
menos parcialmente debajo del suelo en la situacion con la parte extrema inferior colocada mas por debajo del nivel
del suelo que la parte extrema superior.

La Figura 1 es una vista esquematica de un sistema de control de plagas de acuerdo con la presente solicitud

que incluye varios dispositivos de control de plagas.
La Figura 2 es una vista adicional de aspectos seleccionados del sistema de la Figura 1 en funcionamiento.
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La Figura 3 es una vista en seccién parcial despiezada de un conjunto de monitoreo de plagas de uno de los
dispositivos de control de plagas.

La Figura 4 es una vista en seccion parcial despiezada del conjunto de monitoreo de plagas de la Figura 3 a
lo largo de un plano de vision perpendicular al plano de vision de la Figura 3.

La Figura 5 es una vista parcial superior de una parte de un subconjunto de circuito de comunicaciones del
conjunto de monitoreo de plagas mostrado en las Figuras 3 y 4.

La Figura 6 es una vista despiezada de un recipiente de cebo de uno de los dispositivos de control de plagas
que incluye el conjunto de monitoreo de plagas de la Figura 3.

La Figura 7 es una vista despiezada de una disposicion de acceso de plaga del dispositivo de control de
plagas de la Figura 6.

La Figura 8 es una vista en planta inferior del accesorio incluido en la disposicion de acceso de plaga tomada
a lo largo de la linea de visién 8 - 8 de la Figura 7.

La Figura 9 es una vista en planta superior del accesorio incluido en la disposicién de acceso de plaga
tomada a lo largo de la linea de visiéon 9 — 9 de la Figura 7.

La Figura 10 es una vista en perspectiva despiezada del conjunto de dispositivo de control de plagas de la
Figura 6 con un corte esquematico del recipiente de cebo y que muestra ademas un alojamiento, que se
puede instalar en el suelo, de uno de los dispositivos de control de plagas.

La Figura 11 es una vista lateral, parcial, esquematica, parcialmente seccionada del conjunto de la Figura 10.
La Figura 12 es una vista en seccion esquematica tomada a lo largo de la linea de seccioén 12 — 12 de la
Figura 11.

La Figura 13 es una vista esquematica de los circuitos de comunicacion incluidos en el dispositivo de control
de plagas de la Figura 11 y los circuitos de comunicacion incluidos en el interrogador mostrado en las Figuras
1y2.

La Figura 14 es una vista en perspectiva de otro dispositivo de control de plagas con un corte parcial.

La Figura 15 es una vista en perspectiva de todavia otro dispositivo de control de plagas con un corte parcial.
La Figura 16 es una vista en perspectiva de todavia otro dispositivo de control de plagas con un corte parcial.
Las Figuras 17 a 20 son graficos de barras ilustrativos de los datos experimentales de ensayos de humedad.

Con el fin de promover y entender los principios de la invencion se hara referencia a continuacion a las realizaciones
ilustradas en los dibujos y se utilizara un lenguaje especifico para describir los mismos. Sin embargo, se entendera
que no esta destinado a limitar el campo de la invencion. Cualesquiera alteraciones y modificaciones adicionales en
las realizaciones descritas se contemplan como normalmente idearia un experto en la técnica a la que la invencion
se refiere.

La invencién proporciona un dispositivo de control de plagas estructurado para reducir el dafio del cebo por la
intrusion indeseada de agua cuando esta instalado en el suelo. El dispositivo de control de plagas comprende un
recipiente de cebo que define un punto de entrada inferior para el acceso por parte de las plagas objetivo y un
bolsillo para atrapar aire entre este punto de entrada y el cebo colocado encima de él. Este bolsillo de atrapamiento
de aire evita que el agua alcance el cebo. El recipiente puede estar colocado en la cavidad de un alojamiento dentro
del suelo instalado previamente en el suelo o puede ser utilizado sin dicho alojamiento. Alternativamente o
adicionalmente, el recipiente puede incluir un sensor para detectar la presencia de plaga. El sistema de control de
plagas 20 de las Figuras 1 — 13 proporciona un ejemplo de tal implementacion.

La Figura 1 ilustra el sistema de control de plagas 20. El sistema 20 esta dispuesto para proteger un edifico 22 del
dafo debido a las plagas, tales como a las termitas subterraneas. El sistema 20 incluye un cierto nimero de
dispositivos de control de plagas 110 situados alrededor de edificio 22. En la Figura 1, sélo unos pocos dispositivos
110 estan designados especificamente por los niumeros de referencia para preservar la claridad. El sistema 20
incluye también un interrogador portatil 30 para reunir informacion acerca de los dispositivos 110. Los datos reunidos
procedentes de los dispositivos 110 con el interrogador 30 son recogidos en la Unidad de Recogida de Datos (DCU)
40 a través de la interfaz de comunicacién 41. En otras implementaciones, la DCU 40 puede no estar presente o
so6lo ser utilizada de manera opcional, en lugar de utilizar el interrogador 30 como equipo de reunion de datos de
terminal.

Haciendo referencia adicionalmente a las Figura 2, se ilustran ciertos aspectos del funcionamiento del sistema 20.
En la Figura 2, se muestra un proporcionador de servicios de control de plagas P que opera el interrogador 30 para
interrogar a los dispositivos de control de plagas 110 situados al menos parcialmente debajo del suelo G utilizado
una técnica de comunicacion inalambrica que no requiere contacto eléctrico entre el interrogador 30 y el dispositivo
110 como se explicara con mas detalle mas adelante. En este ejemplo, el interrogador 30 se muestra en forma de
dispositivo de mano cdémodo para barrer sobre el suelo G para establecer comunicacion inalambrica con los
dispositivos instalados 110. Como alternativa, o ademas de esta técnica sin contacto, el interrogador 30 puede
hacer contacto eléctrico y/o contacto mecanico con cada dispositivo 110 para reunir los datos. En lugar de, o junto
con, el interrogador 30, se puede registrar informacion cerca del dispositivo de control de plagas 110 de diferente
manera, tal como con un indicador visual y/o auditivo fijado en el dispositivo 110 en todavia otras realizaciones.

Las Figuras 3 a 12 ilustran varias caracteristicas del dispositivo de control de plagas 110. Para detectar plagas y
aplicar un pesticida, el dispositivo de control de plagas 110 esta internamente configurado con el conjunto de
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monitoreo de plagas 112 estructurado para el montaje en un recipiente de cebo como se describira con mas detalle
con relacion a las Figuras 6 a 12. Haciendo referencia mas concretamente a las Figuras 3 y 4, el conjunto de
monitoreo de plagas 112 esta ilustrado en parte a lo largo del eje del conjunto de linea central A. El eje A coincide
con los planos de vista de ambas Figuras 3 y 4; en donde el plano de vista de la Figura 4 es perpendicular al plano
de vista de la Figura 3.

El conjunto de monitoreo de plagas 112 incluye un subconjunto de sensor 114 debajo del subconjunto de circuito de
comunicacion 116 a lo largo del eje A. El subconjunto de sensor 114 incluye un sensor 150. El sensor 150 esta
estructurado para entrar en contacto con el cebo como se describira con mas detalle con relacion a las Figuras 10 -
12; sin embargo, ciertos detalles del sensor 150 se describen primero como sigue. El sensor 150 es generalmente
alargado y tiene una parte extrema 152a opuesta a una parte extrema 152b como se muestra en las Figuras 3 y 4,
por ejemplo. Una parte media del sensor 150 esta representada por un par de lineas de trazos adyacentes que
separan las partes 152a y 152b en las Figuras 3 y 4. El sensor 150 incluye un sustrato de deteccion 151. El sustrato
151 porta el conductor 153 que esta dispuesto para proporcionar el elemento de deteccién 153a con forma de bucle
o trayectoria eléctricamente conductora 154 mostrada en la linea discontinua de la Figura 4. A lo largo de la parte
media de sensor representada por las lineas discontinuas de la Figura 4, los dos segmentos del camino 154
contintian a lo largo de una ruta paralela, generalmente recta (no mostrada), y correspondientemente terminan en
las almohadillas de contacto 32 a lo largo de un borde de la parte extrema 152a. Una pelicula eléctricamente
aislante 34 cubre una parte de cada uno de los segmentos a lo largo de la parte extrema 152a. Las partes de
segmento cubiertas por la pelicula se muestran en linea de trazos. La abertura 36 esta formada a través del sustrato
151 entre los segmentos cubiertos por la pelicula 34 que se puede utilizar para la fabricacion y/o manejo. En la parte
extrema 152a, los segmentos se unen entre si para formar la trayectoria 154, que completa el bucle eléctricamente
conductor.

El sustrato 151 y/o el conductor 153 esta/estan compuestos por uno o mas materiales susceptibles de ser
consumidos o desplazados por las plagas que estan siendo monitoreadas con el conjunto de monitoreo de plaga
112. Estos materiales pueden ser una sustancia de comida, una sustancia de no comida, o una combinacién de
ambas para una o mas especies de plaga de interés. Efectivamente, se ha encontrado que los materiales
compuestos por sustancias de no comida seran facilmente desplazados durante el consumo de los materiales
adyacentes comestibles por las termitas. Cuando el sustrato 151 o el conductor 153 son consumidos o desplazados,
la trayectoria 154 es finalmente alterada. Esta alteracion se puede utilizar para indicar la presencia de plagas
monitoreando una o mas propiedades eléctricas correspondientes de la trayectoria 154 como se describira
completamente mas adelante. Alternativamente, el sustrato 151 y/o el conducto 153 se pueden orientar con respecto
a los miembros de cebo 132 de manera que un cierto grado de consumo o desplazamiento de los miembros de cebo
132 ejerce una fuerza mecanica suficiente para alterar la conductividad eléctrica de la trayectoria 154 de una manera
detectable. Para esta alternativa, el sustrato 151 y/o el conductor 153 no necesitan ser consumidos ni desplazados
directamente por la plaga de interés.

En una realizacién dirigida a las termitas subterraneas, el sustrato 151 esta formado a partir de un material de
celulosa que es consumido, desplazado o eliminado de otro modo por las termitas. Un ejemplo especifico incluye un
papel revestido por un material polimérico, tal como polietileno. Sin embargo, en otras realizaciones, el sustrato 151
puede estar compuesto por diferentes materiales dirigidos a las termitas y/o otras plagas de interés.

En una forma, el conductor 153 es proporcionado por un material conductor a base de carbono, tal como un
compuesto de tinta que contiene carbono. Una fuente de dicha tinta es Acheson Colliods Company con direccion en
1600 Washington Ave. Port Huron, Michigan 48060. La tinta conductora que contiene carbono que comprende el
conductor 153 puede ser depositada sobre el sustrato 151 utilizando una técnica de dispensacion de tejido de seda,
tampografia o chorro de tinta; u otras técnicas ideadas por los expertos en la técnica. En comparacion con los
conductores metalicos cominmente seleccionados, un conductor a base de carbono puede tener una resistividad
eléctrica mas elevada. Preferiblemente, la resistividad de volumen de compuesto de tinta que contiene carbono es
mayor que o igual a 0,001 ohm-cm (ohm-centimetro). En una realizacién mas preferida, la resistividad de volumen
del conductor 153 compuesta por un material que contiene carbono es mayor que o igual a 0,1 ohm-cm. En todavia
una realizacién preferida mas, la resistividad de volumen del conductor 153 compuesto por un material que contiene
carbono es mayor que o igual a aproximadamente 10 ohms-cm. En todavia otras realizaciones, el conductor 153
puede tener una composicion o resistividad de volumen diferente como podrian idear los expertos en la técnica.

El conjunto de monitoreo de plagas 112 incluye ademas un subconjunto de circuito 116 que se puede conectar de
manera retirable al subconjunto de sensor 114. El subconjunto de circuito 116 esta dispuesto para detectar y
comunicar la actividad de plaga indicada por un cambio en una o mas propiedades eléctricas de la trayectoria 154
del subconjunto de sensor 114. El subconjunto de circuito 116 incluye un cierre de circuito 118 para comunicar los
circuitos 160 y un par de miembros de conexion 140 para acoplar de manera separable los circuitos de
comunicacién 160 al sensor 150 del subconjunto de sensor 114. El cierre 118 incluye una pieza de cubierta 120, o
anillo 124, y una base 130, que cada una tiene un perimetro exterior generalmente circular alrededor del eje A. El
cierre 118 se muestra montado de forma mas completa en la Figura 4 que en la Figura 3. La pieza de cubierta 120
define la cavidad 122. La base 130 define el canal 131 (mostrado en linea de trazos) dimensionado para recibir una
junta de estanqueidad 124 (véase la Figura 4). Como alternativa o como adicion a la junta de estanqueidad 124, se
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puede utilizar una obturacion de calor.

Los circuitos de comunicacién 160 estan situados entre la pieza de cubierta 120 y la base 130. Los circuitos de
comunicacion 160 incluyen una antena en espiral 162 y una placa de circuito impreso 164 que porta los
componentes de circuito 166. Haciendo también referencia a la Figura 5, se muestra una vista en planta superior de
un conjunto de base 130, miembros de conexion 140, y circuitos de comunicacioén inalambrica 160. En la Figura 5, el
eje A es perpendicular al plano de vison y esta representado por una cruceta etiquetada igual. La base 130 incluye
postes 132 para acoplar orificios de montaje a través de la placa de circuito impreso 164. La base 130 incluye
también elementos de montaje 135 para acoplar la antena en espiral 162 y mantenerla en una relacion fija con la
base 130 y la placa de circuito impreso 164 cuando estan montadas juntas. La base 130 incluye ademas cuatro
soportes 136 que definen cada uno a una abertura 137 a través de los mismos como se ilustra mejor en la Figura 4.
La base 130 esta conformada con un saliente situado centralmente 138 entre los pares adyacentes de soportes 136.
El saliente 130 define el rebaje 139 (mostrado en linea discontinua en la Figura 3).

Haciendo referencia de forma general a las Figuras 3-5, los miembros de conexion 140 incluyen cada uno un par de
nudos de conexion 146. Cada nudo 146 tiene una parte de cuello 147 y una parte de cabeza 145 que se extienden
desde las partes extremas opuestas del respectivo miembro de conexién 140. Para cada miembro de conexion 140,
el saliente 148 esta situado entre el correspondiente par de nudos 146. El saliente 148 define el rebaje 149. Los
miembros de conexiéon 140 estan formados a partir de un material elastomérico eléctricamente conductor. En una
realizacion, cada miembro de conexion 140 esta hecho de un caucho de silicona que contiene carbono, tal como el
compuesto 862 disponible de TECKNIT USA, que tiene la direccion en 135 Bryant Street, Crandford, N. J. 07016.
Sin embargo, en otras realizaciones, se puede utilizar diferente composicion.

Para montar cada miembro de conexion 140 a la base 130, es insertado el correspondiente par de nudos 146 a
través de un respectivo par de aberturas 137 de soportes 136, con el saliente 140 extendiéndose en el rebaje 139.
La parte de cabeza 145 de cada uno de los nudos 146 esta dimensionada para ser ligeramente mas grande que la
respetiva abertura 137 a través de la cual pasa. Como resultado, durante la insercion, las partes de cabeza 145 son
elasticamente deformadas hasta que pasan totalmente a través de la respectiva abertura 137. Una vez que cada
parte de cabeza 145 se extiende a través de la abertura 137, vuelve a su forma inicial con el cuello 147 acoplandose
de forma segura con el margen de la abertura. Como se muestra en la Figura 5, la placa de circuito impreso 164
esta en contacto con un nudo 146 de cada miembro de conexion 140 después del montaje.

Una vez que los miembros de conexién 140 estan montados en la base 130, el cierre 118 se monta conectando la
base 130 a la pieza de cubierta 120 con una junta de obturacion 124 portada en el canal 131. Se puede utilizar un
compuesto de encapsulamiento dentro de la estructura resultante para reducir la intrusion de humedad y/u otros
elementos extrafios. Ademas, como se ha observado previamente, se puede utilizar una técnica de obturacién de
cabeza ademas de o en lugar de la estructura de junta de obturacién 124/ canal 131. Después de que el subconjunto
de circuito de comunicacion 115 sea montado, el sensor 150 es montado en el subconjunto 116 insertando la parte
extrema 152a en el rebaje 149 de cada miembro de conexién 140 portado por la base 130. Los miembros de
conexion 140 estan dimensionados para ser ligeramente deformados elasticamente por la insercion de la parte
extrema 152a en el rebaje 149 de manera que se aplica una fuerza de carga elastica 152 por los miembros de
conexion 140 a la parte extrema 152a para sujetar de forma segura el sensor 150 en contacto con el mismo. Una
vez que la parte extrema 152a es insertada en los miembros de conexién 140, cada almohadilla 32 se conecta
eléctricamente mediante uno de los diferentes miembros de conexiéon 140. A su vez, cada nudo 146 que entra en
contacto con la placa de circuito impreso 164 conecta eléctricamente la trayectoria 154 con la placa de circuito
impreso 164.

La Figura 6 ilustra el conjunto resultante del subconjunto 114 y 116 como parte de una vista despiezada de una
etapa de subconjunto mas alta del dispositivo de control de plagas 110. En la Figura 6, el conjunto de monitoreo de
plagas 112 es alternativamente denominado conjunto de deteccion 119, y representa colectivamente la forma
montada de los subconjuntos 114 y 116. Una vez montado, el conjunto de deteccién 119 esta estructurado para
facilitar la instalacion y otro manejo como una unidad. La Figura 6 muestra también el recipiente de cebo 200 de
forma despiezada, que incluye el conjunto de deteccion 119 cuando esta totalmente montado. El recipiente de cebo
200 incluye también un cuerpo tubular 202 con una parte extrema superior 204 opuesta a una parte extrema inferior
206. El cuerpo 202 es hueco para definir el espacio interior 210 para recibir cebo como se describira con mas detalle
mas adelante. La parte extrema superior 204 define la abertura superior 214 que intersecta el espacio interior 210 y
la parte extrema inferior define la abertura inferior 216 que también intersecta el espacio interior 210. Por
consiguiente, las aberturas 214 y 216 estan en comunicacion de fluido una con la otra. La parte extrema superior
define la rosca helicoidal exterior 215 alrededor de la abertura 214 y la parte extrema inferior define la rosca
helicoidal interior 217 alrededor de la abertura 216.

El conjunto de deteccion 119 tiene forma y esta dimensionado para ser recibido en el espacio interior 210 del
recipiente 200 a través de la abertura superior 214. La parte extrema superior define una cufia para proporcionar el
asiento 218 en que el cierre 118 del conjunto 119 esta estructurada para apoyarse, suspender el sustrato 151 debajo
del espacio interior 210 (véanse también las vistas de la Figura 11 y la Figura 12) cuando el conjunto 119 esta
situado en el mismo. El recipiente de cebo 200 (y correspondientemente el dispositivo de control de plagas 110)
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incluyen ademas el cierre 90 con forma de tapa 91. El cierre 90 incluye la rosca interior 92 estructurada para acoplar
la rosca exterior 215 de la parte extrema superior 204 del cuerpo 202. La tapa 91 incluye el asa 94 estructura para
ser agarrada con la mano u otro tipo de herramienta de extraccion para realizar y manipular de otro modo el
recipiente de cebo 200 como se describira con mas detalle mas adelante. El cierre 90 también puede ser girado
selectivamente con relacion a la parte extrema superior 204 para ser roscado en la misma y proporcionar una
obturacion estanca. Este estado se ilustra en las Figuras 10 y 11. Por consiguiente, después de la insercion del
conjunto 119 en la camara 202, el cierre 90 se puede acoplar a la parte extrema superior 204, y de manera similar
se pueden retirar para acceder al conjunto 119 si se desea.

El recipiente de cebo 200 incluye también la barrera de humedad 230 con forma y dimensionada para ajustarse
perfectamente en la camara 202 a través de la abertura inferior 216 para acoplarse al asiento inferior 220. En una
forma, la barrera 230 es un disco compuesto por una lamina de corcho o madera. En otras realizaciones, la barrera
230 puede estar compuesta por un material diferente y/o puede estar ausente. La barrar 230 divide el espacio
interior 210 del cuerpo 202 para definir un limite inferior 279 de una camara que contiene cebo 240 en el cuerpo 202,
que esta ilustrada en las Figuras 10 — 12.

La barrera 230 es retenida en su sitio por la disposicion de acceso de plaga 250. La disposicion de acceso de plaga
250 incluye el accesorio 252 y la clavija aceptable de termita 254 portada por el accesorio 252. Haciendo especial
referencia las Figuras 6 — 9, el accesorio 252 incluye la division 256 que define un nimero de aberturas 258 a través
de la misma. El accesorio 252 incluye paredes laterales 260 que se extiende hacia abajo desde la division 256 para
capturar la clavija 254 en el accesorio 252 por encaje por friccion y/o con la aguja de un conector, adhesivo, o
similar. Las paredes laterales 260 definen cada una ranura o canal 262 que termina a una distancia seleccionada
debajo de la division 256. Cuando la clavija 254 esta montada en el accesorio 252, esta en contacto con las paredes
laterales 260 de manera que forma un limite de canales 262 que proporciona un camino de guia para conducir las
termitas como se describira con mas detalle mas adelante. El accesorio 252 esta estructurada con una cufa interna
para mantener la clavija 254 en una relacion de separacion de la division 256 para formar una separacion de camara
de agrupacion de termitas g entre las mismas como se ilustra en las Figuras 7 y 10. Como se muestra en las Figuras
7,1y 11, la camara inferior 270 esta definida correspondientemente debajo de la divisién 256 y encima de la clavija
254. En una realizacion preferida, la separacion g es menor que 5 milimetros (mm). En una realizacion mas
preferida, la separacion g es menor de aproximadamente 3 mm y mayor que aproximadamente 1 mm. En una forma
incluso mas preferida, la separacion g es de aproximadamente 2 mm. Sin embargo, en otras realizaciones, la
separacion g puede estar ausente o puede estar dimensionada de forma diferente.

El accesorio 252 incluye la rosca exterior 264 para acoplarse con la rosca interior 217 de la parte extrema inferior
206. Cuando se rosca a través de la abertura 216, la disposicion de acceso de plaga proporciona inicialmente una
barrera para las termitas y la humedad debido a que la clavija 254 cierra las aberturas 258 y la camara 270 del
acceso inferior. Sin embargo, la clavija 254 estd compuesta por un material que es atractivo y retirable para las
terminas. Limitados por una superficie de la clavija 254, los canales 262 proporcionan trayectorias para conducir a
las termitas a una parte superior de la clavija 254 que puede consumir o desplazar para formar uno o mas pasos 272
a través de la misma como se ilustra esquematicamente en la Figura 11.

La camara 240 contiene cebo 318, En una forma destinada a las termitas, el cebo 318 esta compuesto por multiples
granulos o pelets 320 que cada uno incluye una celulosa atractiva para las termitas y un pesticida. Para esta forma,
los pelets 320 de cebo 318 se adaptan a la forma de la cdmara 310 ocupando un centro geométrico de la misma y
extendiéndose a través de su linea central longitudinal A. Sin embargo, en otras realizaciones, el cebo 318 puede
tener composicion diferente para estar destinada a un tipo diferente de plaga, puede incluir mas o menos piezas,
puede ser una Unica pieza tal como un bloque de madera o de celulosa forma sintéticamente, puede incluir un
atrayente con o sin pesticida, y/o puede estar construido de otra forma diferente.

Para montar el recipiente de cebo 200, el conjunto de deteccion 118 se coloca en el espacio interior 210 del cuerpo
202 a través de la parte extrema proximal 204 para acoplar la asiento superior 218. Después de la colocacion del
conjunto de deteccion 119 en el cuerpo 202, el cierre 90 es roscado en la parte extrema proximal 204 para cerrar la
abertura 214 con una obturacion estanca. El recipiente 200 es invertido para cargar el cebo 318 a través de la
abertura 216 hasta llenar al menos parcialmente la parte del espacio interior 210 que puede alcanzar hasta el
asiento inferior 220. En una forma, los pelets 320 del cebo 318 estan distribuidos a lo largo de los lados opuestos del
sustrato 151 como se ilustra en la Figura 12. El cuerpo 202 puede incluir una o mas ranuras interiores y/o bridas de
guia para ayudar a mantener el sustrato 151 en una posicién deseada cuando el cebo 318 es distribuidos a través
del mismo. Después de cargar el cebo 318, la barrera 320 es colocada a través de la abertura 216 para acoplar el
asiento inferior 220. La disposicion de acceso de plaga 250 es roscada en la abertura 206 para capturar la barrera
230 entre la parte 256 y el asiento inferior 220. Asi montado, el recipiente de cebo 200 incluye el cuerpo 202, el
cierre 90, la barrera 230, y la disposicion 250; y colectivamente tiene la parte extrema superior 200a opuesta a la
parte extrema inferior 200b. La parte extrema superior 200a define el término superior 202a del recipiente 200 y la
parte extrema inferior 200b define el término inferior 202b del recipiente 200. El cuerpo 202, el cierre 90, y la
disposicion 250 son generalmente circulares/cilindricas; sin embargo, en otras realizaciones la forma de uno o mas
de estos componentes puede variar con los correspondientes ajustes para adaptarse al conjunto, acoplar los
componentes entre si, o similar como seria ideado por los expertos en la técnica. Estos componentes estan
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compuestos por un material adecuado para la colocacion en el suelo que resista la retirada/dafo por las plagas que
se espera que estén presentes y la degradacion causada por el ambiente. En una forma no limitativa, estos
componentes estan hechos de un compuesto de polimero organico.

Las Figuras 10 y 11 ilustran el alojamiento 170 del dispositivo de control de plagas 110. El alojamiento 170 incluye la
tapa retirable 180. El alojamiento 170 define una camara o espacio interior 172 que intersecta la abertura de acceso
178. El recipiente de cebo 200 esta dimensionado para la insercion en el espacio interior 172 a través de la abertura
178 sin ninguna parte de del recipiente 200 sobresaliente por encima de la abertura 178. El alojamiento 170 tiene
una parte extrema de acceso 171a opuesta a una parte extrema por debajo del suelo 171 b. La parte 171 b incluye
un extremo ahusado 175 para ayudar en la colocacion del control de plagas 110 en el terreno como se ilustra en la
Figura 2. El extremo 175 termina en una abertura (no mostrada). En comunicacion con el espacio interior 172 hay
preferiblemente un nimero de pasos 174 definidos por el alojamiento 170. Los pasos 174 estan particularmente bien
adaptados para la entrada y salida de las termitas desde el espacio interior 172. El alojamiento 170 tiene un nimero
se bridas sobresalientes una pocas de las cuales estan designadas por los numeros de referencia 176a, 176b, 176c,
176d, y 176e en la Figura 10 para ayudar a la colocacion del dispositivo de control de plagas 110 en el suelo. El
alojamiento 170 incluye la tapa 180 para cubrir la abertura 178. La tapa 180 incluye dientes 184 dispuestos para
acoplase a los canales 170 del alojamiento 170. Después de la que tapa 180 esté totalmente asentada en el
alojamiento 170, se puede girar para acoplar los dientes 184 en una posicién de abarre con una conexién de estilo
bayoneta que resiste el desmontaje. La ranura 182 se puede utilizar para acoplar la tapa 180 con una herramienta
tal como una llave inglesa, tal como un destornillador plano, para ayudar a girar la tapa 180. El alojamiento 170
puede estar hecho de un material resistente al deterioro por la exposicion ambiental esperada y resistente a la
alteracion los las plagas que probablemente sean detectadas con el dispositivo de control de plagas 110. En una
forma, estos componentes estan hechos a partir de una resina polimérica similar al polipropileno o a un material
plastico polimero de CYOCOLAR AR disponible de General Electric Plastic, que tiene su direcciéon en One Pasticas
Avenue Pittsfield, MA 01201.

En una aplicacion tipica dirigida al control de termitas, el alojamiento 170 esta instalado en el suelo con la parte
extrema 171b penetrando debajo del nivel del suelo y estando colocada la parte extrema 171a aproximadamente a
nivel del suelo. Con la tapa 180 retirada, el recipiente de cebo 200 es insertado en el espacio 172 del alojamiento
170 a través de la abertura 178 para apoyarse en el mismo con la parte extrema inferior 200b entrando primer para
quedar mas lejos debajo del nivel del suelo que la parte extrema superior 200a. después de la colocacion del
recipiente de cebo 200 en el alojamiento 170 dentro del suelo, la tapa 180 acopla la parte extrema 171a a la abertura
de cubierta 178. Con relacion a tal funcionamiento y manejo del alojamiento 170 y el recipiente 200, las partes 171a
y 200a estan también designadas como partes extremas proximales y las partes 171b y 200b estan también
designadas como partes extremas distales. De manera similar cada dispositivo de control de plaga resultante tiene
la parte extrema proximal 100a opuesta a la parte extrema distal 100b (véase la Figura 11).

En un procedimiento implementado con el sistema 20, un cierto nimero de dispositivos de control de plaga 110
estan instalados en una relaciéon de separacion con relacion al area que va a ser protegida. A modo de ejemplo no
limitativo, la Figura 1 proporciona un diagrama de una posible distribucion de un nimero de dispositivos 110
dispuestos alrededor del edifico 22 que va a ser protegido. Tipicamente cada uno de los dispositivos 110 esta al
menos parcialmente debajo del suelo como se ilustra en la Figura 2. Se ha encontrado que una vez que una colonia
de termitas establece un camino a la fuente de comida, tenderan a volver a esta fuente de comida. El consecuencia,
los dispositivos 110 son colocados en las localizaciones seleccionadas para establecer tales caminos con
cualesquiera termitas que pudieran estar en las proximidades del area o estructuras que se desea proteger, tal como
el edifico 22.

Se ha encontrado que los cebos instalados en el suelo son susceptibles de degradarse de diversas formas —
muchas de ellas resultado de la exposicion a la humedad. Tipicamente, el cebo se estropea o se degrada/se cubre
de moho cuan esta saturado de agua cuando se inunda el alojamiento instalado. Ademas, cuando el sensor 150
incluye el sustrato 151 compuesto por un material alterable por la humedad, tal como diversos tipos de pape o
similar, pues ser sometido a dafio por el agua, lo que da lugar a una falsa indicacion de la presencia de la plaga.
Evitando que el cebo 310 y/o el sensor 150 se degraden de esa manera, la longevidad y la palatabilidad del cebo
318 por las plagas objetivo aumenta y el funcionamiento del sensor 150 normalmente es mas fiable. Haciendo
referencia a la Figura 11, el recipiente 200 esta estructurado para reducir los cambios de agua que alcanzan al cebo
310. Cuando se instala inicialmente, la barrera 230 y la disposicién 250 cada una proporciona una barrera a la
humedad que alcanza el limite mas inferior 278 del cebo 318. Sin embargo, la composiciéon de la barrera 230 y la
clavija 254 facilita que pueda ser retirada por las termitas. Por consiguiente, cuando las termitas encuentran el
alojamiento 170, pasan a través de los pasos 174 hasta alcanzar el recipiente de cebo 200. Debido a que la clavija
esta compuesta por un material agradable para las termitas, es probable que las termitas formen pasos 272 a través
del mismo para alcanzar la camara 270 — siendo quizas guiadas por los canales 262. Como resultado, la barrera de
humedad presentada por la disposicion 250 se rompe. Desde la camara 270, las termitas son atraidas a la barrera
230 que también esta hecha de un material que gusta a las termitas. Por consiguiente, las termitas en la camara 270
pasan a través de las aberturas 258 de la division 256 y forman los pasos 274 para alcanzar el cebo 218 en contacto
con la barrera 230. Como resultado se rompe la barrera de humedad 230.
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Cuando la barrera 230 es retirada y dispersada por las termitas, se ha de apreciar que esa division 256 esta
estructurada para definir el limite mas inferior 278b del cebo 310 en la camara de cebo 240. Como una parte del
accesorio 250, la divisién 256 esta compuesta por un material que no puede ser retirado o alterado facilmente por
las termitas. De este modo, aunque algunas partes pequeias del cebo 318 se puedan caer a través de las aberturas
258, las piezas mas grades del cebo 318 se mantiene en una posicién desplazada hacia arriba dentro del cuerpo
202 del recipiente 200 con relacién a los términos 202b. La distancia de separacién correspondiente H se ilustra en
la Figura 11. Con el cebo 318 estando colocado a cierta distancia o rebajado del extremo inferior del recipiente 200,
se puede formar el bolsillo 280. Como se ha ilustrado en la Figura 11, el bolsillo 280 incluye la camara 270, los
pasos 272 y los pasos 274 que todos intersectan para proporcionar una trayectoria para que las termitas alcancen el
cebo 318 en la camara 240. El bolsillo 280 puede adoptar un cierto nimero de formas y configuraciones diferentes,
incluyendo cualquier tipo de trayectoria de comunicacion de fluido que tenga su punto de entrada de recipiente de
cebo mas cercano debajo del cebo 318. Por consiguiente cuando el cierre 90 esta acoplado al cuerpo 202 del
recipiente para formar una obturacion estanca con el mismo, esta estructura colectiva del recipiente 200 proporciona
un limite estanco que se extiende desde la parte extrema superior 204 hasta el punto mas levado de la entrada
externa de las termitas a través de la disposicién 250 de la parte extrema inferior 206. El bolsillo 280 esta formado
entre dicho punto de entrada y el cebo 318 en la camara 240.

Si en nivel de agua en el suelo se extiende mas alto que el punto de entrada externo mas elevado de las termitas al
cebo 318 a través de la disposicion de acceso 250, el bolsillo resultante 280 atrapa el aire para evitar que el agua
suba por dentro del interior del cuerpo 202 hasta el cebo 318 dado el limite estando proporcionado por el cuerpo 202
por debajo de su punto externo de entrada. La posicion de la interfaz es una funcién de un equilibrio de presion entre
el aire y el agua y puede variar con los factores ambientales, tales como la temperatura y la presion de aire exterior.
Tipicamente, la interfaz de aire/agua interna al cuerpo 202 puede ser rebajada hacia arriba dentro del cuerpo 202 en
algun grado como resultado de la compresion del aire atrapado por la presién de agua ejercida para unas
condiciones ambientales dadas. La disposicion de acceso 250 dirige la formacion de tal punto(s) de entrada debajo
del cebo 318 una distancia H para proporcionar la adecuada formacion de bolsillo por debajo de un rango deseado
de condiciones ambientales para reducir los cambios de agua que alcance el cebo 318 situado por encima de la
divisiéon 256. En una forma preferida, la distancia H es de aproximadamente 1 centimetro (cm). En una forma mas
‘referida, la distancia H es de aproximadamente 2,5 cm (1 pulgada).

Cuando las termitas alcanzan el cebo 318 e invaden la camara 240, la alteracion de sustrato 151 es probablemente
y finalmente trayectoria 154 se rompe, lo que se puede utilizar como sefial de la presencia de termitas con los
circuitos de comunicacion 160 del conjunto de deteccién 119. En la forma mostrada, los circuiros 160 de un tipo
pasivo que reportan en estado de la trayectoria 154 como respuesta a una sefial inalambrica externa procedente del
interrogador 30. La Figura 13 muestra esquematicamente los circuitos del interrogador 30 y el conjunto de monitoreo
de plagas 112 para un dispositivo de control de plagas representativo 110. El circuito de monitoreo 169 de la Figura
8 representa colectivamente los circuitos de comunicaciéon 160 conectados al conductor 153 del sensor 150 por los
miembros de conexion 140. En la Figura 13, la trayectoria 154 de los circuitos de monitoreo 169 esta representada
con un conmutador de Unico polo y sentido Unico que corresponde a la capacidad del sensor 150 para proporcionar
una trayectoria eléctrica cerrada o abierta de acuerdo con la actividad de la plaga. Ademas, los circuitos de
comunicacion 160 incluyen el detector de estado de sensor 163 para proporcionar una sefal de estado de dos
estados cuando esta activado; en donde un estado representa una trayectoria de resistencia abierta o elevada 154 y
el otro estado representa una trayectoria continua o eléctricamente cerrada 154. Los circuitos de comunicacion 160
también incluyen el cédigo de identificacién 167 para generar una sefial de identificacion correspondiente para el
dispositivo 110. El cadigo de identificacién 167 puede tener forma de cédigo binario multibit correspondiente u otras
formas que se les ocurriera a los expertos en la técnica.

Los circuitos de comunicacion 160 estan configurados como un transpondedor RF pasivo que es activado por una
sefial de estimulacion o excitacion externa procedente del interrogador 30 recibida a través de la antena en espiral
162. De manera similar, el detector 163 y el codigo 167 de los circuitos 160 estan alimentados por esta sefial de
estimulacion. Como respuesta a ser activados por una sefial de estimulacién, los circuitos de comunicacion 160
transmiten la informacion al interrogador 30 con la antena de espiral 162 en un formato RF modulado. Esta
transmision inalambrica corresponde a la presencia de termitas determinada por el detector 163 y a un Unico
dispositivo identificador provisto por el codigo de identificacion 167.

La Figura 13 ilustra también los circuitos de comunicacién 31 del interrogador 30. El interrogador 30 incluye los
circuitos de excitacion RF 32 para generar las sefiales de estimulacion RF y el circuito de receptor RF (RXR) 34 para
recibir una entrada RF. Los circuitos 32 y 34 estan cada uno operativamente conectados al controlador 36. Aunque
el interrogador 30 se muestra con bobinas separadas para los circuitos 32 y 34, se puede utilizar la misma bobina
para ambos en otras realizaciones. El controlador 36 esta operativamente conectado a un puerto de Entrada/Salida
(I/O) 37 y la memoria 38 del interrogador 30. El interrogador 30 tiene su propia fuente de energia (no mostrada) para
activar los circuitos 31 que tipicamente es en forme de una celda electroquimica, o bateria de tales celdas (no
mostrada). El controlador 36 puede estar compuesto por uno o mas componentes. En un ejemplo el controlador 36
es un tipo basado en microprocesador programable que ejecuta las instrucciones cargadas en la memoria 38.

El puerto 1/0 37 esta configurado para enviar los datos desde el interrogador 30 a la unidad de recogida de datos 40
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como se muestra en la Figura 1. Haciendo de nuevo referencia a la Figura 1, se describen mas aspectos de la
unidad de recogida de datos 40. La interfaz 41 de la unidad 40 esta configurada para la comunicaciéon con el
interrogador 30 a través el puerto I/O 37. La unidad 40 incluye también un procesador 42 y una memoria 44 para
almacenar y procesar la informacién obtenida del interrogador 30 acerca de los dispositivos 110. El procesador 42 y
la memoria 44 puede estar configurados de diversas formas de una manera analoga a la descrita para el controlador
36 y la memoria 38, respectivamente. Ademas, la interfaz 41, el procesador 42, y la memoria 44 pueden estar
integralmente dispuestos en el mismo chip de circuito integrado.

Por consiguiente, para la realizacién mostrada, los circuitos de comunicacién 160 transmiten la informaciéon de
estado de identificador al interrogador 30 cuando el interrogador 30 transmite una sefial de estimulacion al
dispositivo 110 dentro del rango. El circuito receptor RF 34 del interrogador 30 recibe la informacion procedente del
dispositivo 110 y proporciona la apropiada sefial que condiciona y da formato para el manejo y almacenamiento en
la memoria 38 por el controlador 36. Los datos recibidos desde el dispositivo 110 se pueden transmitir a la unidad
de recogida de datos 40 conectando operativamente el puerto /O 37 a la interfaz 41.

Después de la colocacion, los dispositivos instalador 110 son periédicamente situados y los datos son cargados
desde cada dispositivo 110 mediante la interrogacion del respectivo circuito de comunicacién inalambrico 160 con el
interrogador 30. Estos datos corresponden al estado del cebo y la informacion de identificacion. De esta manera, la
actividad de la plaga en un dispositivo dado 110 puede ser detectada faciimente sin la necesidad de extraer o abrir
cada dispositivo 110 para la inspeccién visual. Ademas, tales técnicas de comunicacion inalambricas permiten el
establecimiento y la construccion de una base de datos electronica que se pueden descargar en el dispositivo de
recogida de datos 40 para su almacenamiento durante un tiempo prolongado.

Si la sefial de estado para un dispositivo dato 110 indica una trayectoria 154 rota, el proporcionador de servicio de
control de plagas P puede determinar si se inspecciona visualmente tal dispositivo para afiadir cebo al recipiente 200
retirando la tapa 190 y el cierr<ns1:XMLFault xmlns:ns1="http://cxf.apache.org/bindings/xformat"><ns1:faultstring xmlns:ns1="http://cxf.apache.org/bindings/xformat">java.lang.OutOfMemoryError: Java heap space</ns1:faultstring></ns1:XMLFault>