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57  Resumen:
La presente invención ofrece un sistema de
alimentación de un vehículo aéreo no tripulado desde
tierra empleando un cable que lo conecta a una
batería de alimentación. El sistema de alimentación
consta de un enrollador que permite la recogida y
transporte del cable, para hacer más fácil su uso.
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DESCRIPCIÓN 
 

Sistema de alimentación alámbrico para vehículos aéreos no tripulados.  
 
La presente invención se refiere a la concepción de un sistema que permite elevar en 5 
gran medida la autonomía de los vehículos aéreos no tripulados mediante una conexión 
alámbrica a una estación de alimentación en tierra.  
 
Antecedentes de la invención  
 10 
Actualmente los vehículos aéreos no tripulados de tipo multi-rotor se utilizan en gran 
cantidad de aplicaciones como la fotografía y vídeo profesional, fotogrametría aérea o 
inspección industrial. A pesar de los grandes avances aparecidos durante los últimos 
años, estos sistemas tienen una autonomía de operación relativamente baja, debido al 
compromiso que existe entre su capacidad de carga limitada y el peso de las baterías. 15 
Por ello, en muchas operaciones que requieren tiempos de operación elevados, se obliga 
al piloto a descender de forma periódica y a realizar un cambio de baterías.  
 
Se hace necesario entonces la concepción de nuevos sistemas que permitan incrementar 
la autonomía de estos vehículos para mejorar su operatividad.  20 
 
Descripción de la invención  
 
Se ha creado un sistema que permite la alimentación de un vehículo aéreo no tripulado 
desde tierra, utilizando un cable que lo conecta a una batería de alta capacidad. El cable 25 
se enrolla y desenrolla para mejorar la operatividad del sistema. El cable se conecta 
directamente a la alimentación del sistema no tripulado, evitando la presencia de baterías 
en vuelo. El rango de acción del vehículo aéreo no tripulado viene limitado por la longitud 
del cable, siendo de aplicabilidad para operaciones de monitorización continua, 
inspección industrial o realización de fotografía y vídeo profesional, cuando las alturas de 30 
trabajo no son demasiado elevadas. Además, al permitir que el sistema tenga una 
alimentación estable durante un tiempo elevado también contribuye a integrar diferentes 
tipos de sensores que requieran consumo eléctrico.  
 
Breve descripción de los dibujos  35 
 
En este apartado se explican las distintas piezas que conforman el sistema de 
acoplamiento.  
 
En la figura 1 se muestra una vista isométrica del sistema aéreo no tripulado (1) y el cable 40 
de conexión (2), que se conecta a la estación de alimentación en tierra.  
 
En la figura 2 se puede observar el equipo de alimentación en tierra que consta de un 
cable (2), un enrollador (3) y una batería de alimentación (4).  
 45 
Descripción de una realización preferida  
 
La realización preferida consta de un cable de cobre bifilar (2), que se une al conector de 
alimentación del vehículo aéreo no tripulado (1). El cable tiene una longitud de 25m y una 
sección de 21.15 mm2, adecuado para una corriente de 60 A, que permite alimentar un 50 
vehículo aéreo no tripulado con cuatro rotores y una carga de pago de hasta 1 kg. Esta 
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carga de pago es suficiente para portar sensores como cámaras fotográficas o cámaras 
de vídeo, para tareas de imagen, vídeo profesional e inspección.  
 
En tierra el equipo consta de una batería de gel de alta capacidad (24 V, 90 Ah), que 
permite realizar ciclos completos de carga y descarga (4). Este batería dotaría a un 5 
sistema aéreo no tripulado con un consumo entorno a los 40 A de una autonomía de 
trabajo superior a las 2 horas. El cable de alimentación se recoge en un enrollador para 
tal efecto (3), que favorece su transporte y facilita la operación con el sistema aéreo no 
tripulado  

10 
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REIVINDICACIONES 
 
1. El sistema de alimentación alámbrico para vehículos aéreos no tripulados, consistente 
en un cable de alimentación (2) que une el vehículo aéreo no tripulado (1) con una 
batería de alimentación en tierra (4) a través de un enrollador (3). 5 
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Fecha de realización de la opinión escrita: 29.10.2015  
 
 
 Declaración    
     
 Novedad (art. 6.1 LP 11/1986) Reivindicaciones  SÍ 
  Reivindicaciones 1 NO 
     
 Actividad inventiva (art. 8.1 LP 11/1986) Reivindicaciones  SÍ 
  Reivindicaciones 1 NO 

 

 

 
 

  
Se considera que la solicitud cumple con el requisito de aplicación industrial. Este requisito fue evaluado durante la fase de 
examen formal y técnico de la solicitud (artículo 31.2, ley 11/1986). 
 
Base de la opinión. 
 
La presente opinión se ha realizado sobre la base de la solicitud de patente tal y como se publica. 
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1. Documentos considerados. 
 
A continuación se relacionan los documentos pertenecientes al estado de la técnica tomados en consideración para la 
realización de esta opinión. 
 

Documento Número de publicación o identificación Fecha de publicación 
D01 WO 2007141795 A1 (ISRAEL AEROSPACE INDUSTRIES) 13.12.2007 
D02 US 20040167682 A1 (BECK et al.) 26.08.2004 
D03 DE 19808777 A1 (QUAAS) 09.09.1999 

 
2. Declaración motivada según los artículos 29.6 y 29.7 del reglamento de ejecución de la ley 11/1986, de 20 de 
marzo, de Patentes sobre la novedad y la actividad inventiva; citas y explicaciones en apoyo de esta declaración 
 
El documento D01 presenta, según se establece en la reivindicación 1, «un sistema de alimentación alámbrico para 
vehículos aéreos no tripulados (ver D01; página 2, líneas 2-16; figura 4), consistente en un cable de alimentación (elementos 
50, 55; figura 1) que une el vehículo aéreo no tripulado con una batería de alimentación en tierra (elemento 250; figura 1; 
página 16, líneas 14-17) a través de un enrollador» (elemento 80; figura 1; página 14, líneas 1-16). Por todo ello, se 
considera que el documento D01 es relevante en relación a la novedad de la reivindicación 1. 
 
El documento D02 presenta otro tipo de dron (elemento 120; figura 1) conectado mediante un cable de alimentación 
(elemento 130) con una batería de alimentación en tierra (ver párrafo [0034]; figuras 1-2) y a través de un enrollador 
(elementos 205-210). Por todo ello, se considera que el documento D02 también es relevante en relación a la actividad 
inventiva de la reivindicación 1. Lo mismo puede argumentarse también a partir del documento D03. 
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