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DESCRIPCION
Conjunto de presién de un sello de estampacion
1. Campo de la invencion

La presente invencidn se refiere a un conjunto de presién de un sello de estampacion, en especial a un conjunto de
presion que permite a un usuario sujetar y presionar una matriz del sello de estampacion.

2. Descripcidn de la técnica o técnicas anteriores

Un sello de estampacion se utiliza cominmente por corporaciones, oficinas gubernamentales, y notarias publicas.
Un conjunto de presién del sello de estampacién incluye normalmente un marco, un mango acoplado de forma
pivotante al marco, y un rodillo acoplado al mango. Una matriz se inserta en el marco y por debajo del rodillo, y un
trozo de papel se inserta en la matriz. Cuando se presiona el mango, el mismo acciona el rodillo hacia abajo sobre la
matriz para crear una imagen o disefo tridimensional en el papel.

Un sello de estampacion convencional, tal como un SEAL PRESS (patente de Estados Unidos con n.° de Patente
1.471.687), tiene una palanca de operacion y un sello. El sello se opera o se presiona en contacto con una hoja u
otra estructura sobre la que se opera. Con el medio de distribucién o ecualizacién de presion, la prensa de sellado
se adapta para permitir la obtencién de la presion uniforme desea; y proporcionar medios simples y eficaces para el
bloqueo de la palanca de operacion y la matriz o herramienta a operarse por tanto en la posiciéon cerrada, plegada o
colapsada cuando la prensa no esta en uso. Ademas, la prensa de sellado se adapta también para permitir que
partes de la prensa de sellado se liberen y operen con facilidad y de manera eficaz, y se monten o desmonten
facilmente y se ajusten con exactitud y facilidad.

La presente invencién se define por las caracteristicas presentadas en la reivindicacion 1 adjunta. Las realizaciones
de la divulgacién exponen un conjunto de presién de un sello de estampacién. El conjunto de presion incluye un
marco, un cuerpo de rodillo, y un mango. El marco incluye dos lados sustancialmente paralelos. El cuerpo de rodillo
incluye un rodillo para presionar hacia abajo sobre una matriz. El conjunto de presién incluye ademas un primer
pasador del mango que acopla de forma pivotante un extremo del mango a los lados del marco, y un segundo
pasador del mango que acopla de forma pivotante el mango a un primer extremo del cuerpo de rodillo. El segundo
pasador del mango acopla ademas el primer extremo del cuerpo de rodillo a los lados del marco a lo largo de una
primera trayectoria. El conjunto de presion incluye ademas un pasador del cuerpo de rodillo que acopla un segundo
extremo del cuerpo de rodillo a los lados del marco a lo largo de una segunda trayectoria.

Las realizaciones de la divulgacién exponen un conjunto de presién de un sello de estampacién. El conjunto de
presion incluye un marco, un mango, y un cuerpo de rodillo. El mango se acopla por una primera junta de pasador-
en-ranura al marco. El cuerpo de rodillo incluye un rodillo para presionar hacia abajo sobre una matriz. Dos extremos
del cuerpo de rodillo se acoplan también por la segunda y tercera juntas de pasador-en-ranura al marco.

El sumario anterior es solo ilustrativo y no pretende en modo alguno ser limitativo. Ademas de los aspectos
ilustrativos, las realizaciones y caracteristicas descritas anteriormente, otros aspectos, realizaciones y caracteristicas
resultaran evidentes haciendo referencia a los dibujos y a la siguiente descripcion detallada.

En los dibujos

La Figura 1A es una vista en despiece de un conjunto de presion de un sello de estampacion;

La Figura 1B es una vista ensamblada del conjunto de presion de la Figura 1A;

La Figura 2A es una vista lateral del sello de estampacién de la Figura 1B en una posicion inicial;

La Figura 2B es una vista lateral del sello de estampacién de la Figura 1B en una posicion intermedia; y

La Figura 2C es una vista lateral del sello de estampacion de la Figura 1B en una posicién final, todo dispuesto
de acuerdo con algunas realizaciones de la divulgacion.

En la siguiente descripcion detallada, se hace referencia a los dibujos adjuntos, que forman parte de la misma. En
los dibujos, simbolos similares suelen identificar componentes similares, a menos que el contexto dicte lo contrario.
Las realizaciones ejemplares descritas en la descripcion detallada, en los dibujos y reivindicaciones no pretenden
ser limitativos. Otras realizaciones se pueden utilizar, y otras pueden cambiarse, sin apartarse del espiritu o alcance
de la materia presentada en la presente memoria. Se entendera facilmente que los aspectos de la presente
divulgacion, como se describe generalmente en la presente memoria, y se ilustra en las figuras, se pueden disponer,
sustituir, combinarse, y disefiarse en una amplia variedad de configuraciones diferentes, todas las cuales se
contemplan de forma explicita y forman parte de esta divulgacién.

En una o mas realizaciones de la presente divulgacién, un conjunto de presion de un sello de estampacion incluye
un mango, un cuerpo de rodillo, y un marco. El mango se acopla de forma pivotante al marco y se une a un extremo
del cuerpo de rodillo. El mango se puede poner también en contacto con otro extremo del cuerpo de rodillo. Cuando
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el mango se deprime, se empuja hacia abajo en los dos extremos del cuerpo de rodillo y el cuerpo de rodillo se
presiona sobre un matriz para hacer una imagen o disefio tridimensional en una pieza de material.

La Figura 1A es una vista en despiece de un conjunto de presion de un sello de estampacion, y la Figura 1B es una
vista ensamblada del conjunto de presién, de acuerdo con una o mas realizaciones de la divulgacién. El conjunto de
presién incluye un marco 10, un mango 30, y un cuerpo de rodillo 40. El cuerpo de rodillo 40 se ajusta generalmente
en un extremo frontal del mango 30, y el extremo frontal del mango 30 con el cuerpo de rodillo 40 se ajusta
generalmente en un extremo frontal del marco 10.

El marco 10 incluye dos lados verticales paralelos 101 y 103. Los lados 101 y 103 definen un primer par de ranuras
del marco 13 simétricas, un segundo par de ranuras del marco 14 simétricas, un tercer par de ranuras del marco 15
simétricas, y una par de orificios del marco 16 simétricos. Las ranuras del marco 13, 14, 15 y los orificios del marco
16 se situan generalmente a lo largo de la longitud del marco 10 desde el extremo frontal hasta un extremo posterior
del marco 10.

El cuerpo de rodillo 40 incluye dos lados verticales paralelos. Los lados definen un primer par de orificios del cuerpo
de rodillo 42 simétricos, un segundo par de orificios del cuerpo de rodillo 44 simétricos, y un par de ranuras del
cuerpo de rodillo 46 simétricas. Los orificios del cuerpo de rodillo 42, 44 y las ranuras del cuerpo de rodillo 46 se
sitian generalmente a lo largo de la longitud del cuerpo de rodillo 40 desde un extremo frontal hasta un extremo
posterior del cuerpo de rodillo 40. Un pasador del rodillo 45 asegura un rodillo 43 al cuerpo de rodillo 40 a través del
segundo par de orificios del cuerpo de rodillo 44.

Un pasador del cuerpo de rodillo 53 se inserta a través del tercer par de ranuras del marco 15 y las ranuras del
cuerpo de rodillo 46 para acoplar una porcién intermedia del marco 10 al extremo posterior del cuerpo de rodillo 40,
formando de este modo una junta de pasador-en-ranura entre la porcion intermedia del marco 10 y el extremo
posterior del cuerpo de rodillo 40. Cuando el mango 30 se deprime para presionar el pasador del cuerpo de rodillo
53, el extremo posterior del cuerpo de rodillo 40 se mueve a lo largo de una trayectoria definida por el tercer par de
ranuras del marco 15 y las ranuras del cuerpo de rodillo 46. En algunas implementaciones, el tercer par de ranuras
del marco 15 se curvan diagonalmente, las ranuras del cuerpo de rodillo 46 son linealmente horizontales, y dos
extremos de cada ranura del cuerpo de rodillo 46 se extienden respectivamente hacia los dos extremos del cuerpo
de rodillo 40.

El mango 30 define un primer par de orificios del mango 32 simétricos y un segundo par de orificios del mango 34
simétricos. Los orificios del mango 32 y 34 se situan generalmente a lo largo de la longitud del mango 30 desde el
extremo frontal hasta el extremo posterior del mango 30. Un primer pasador del mango 55 acopla de forma pivotante
el extremo frontal del mango 30 al extremo frontal del marco 10 a través del primer par de orificios del mango 32 y al
primer par de ranuras del marco 13, formando de este modo una junta de pasador-en-ranura entre el extremo frontal
del mango 30 y el extremo frontal del marco 10. Cuando el mango 30 se deprime, el extremo frontal del mango 30 se
mueve a lo largo de una trayectoria definida por el primer par de ranuras del marco 13. En algunas
implementaciones, el primer par de ranuras del marco 13 son linealmente horizontales, y dos extremos de cada
ranura del marco 13 se extienden respectivamente hacia los dos extremos del marco 10.

Un segundo pasador del mango 51 acopla de forma pivotante el extremo frontal del mango 30 al extremo frontal del
cuerpo de rodillo 40 a través del segundo par de orificios del mango 34 y del primer par de orificios del cuerpo de
rodillo 42, formando de este modo una junta de pasador entre el extremo frontal del mango 30 y el extremo frontal
del cuerpo de rodillo 40. El segundo pasador del mango 51 acopla ademas el extremo frontal del cuerpo de rodillo 40
al extremo frontal del marco 10 a través de primer par de orificios del cuerpo de rodillo 42 y del segundo par de
ranuras del marco 14, formando de este modo una junta de pasador-en-ranura entre el extremo frontal del cuerpo de
rodillo 40 y el extremo frontal del marco 10. Cuando el mango 30 se deprime, el extremo frontal del cuerpo de rodillo
40 se mueve a lo largo de una trayectoria definida por el segundo par de ranuras del marco 14. En algunas
implementaciones, el segundo par de ranuras del marco 14 son linealmente diagonales.

El primer pasador del mango 55, el segundo pasador del mango 51 y el pasador del cuerpo de rodillo 53 pueden
tener ranuras, por lo que se pueden asegurar mediante anillos de retencién o anillos de seguridad 61, 62, y 63,
respectivamente. En algunas implementaciones, dos extremos del primer pasador del mango 55 se pueden asegurar
por medio de anillos de retencion o anillos de seguridad 64 adicionales.

El conjunto de presion incluye ademas un pasador del marco 57. El pasador del marco 57 se inserta a través de y se
asegura a los orificios del marco 16.

Durante la operacion, una matriz 20 se inserta en una abertura frontal definida por los lados 101 y 103 del marco 10.
La matriz 20 puede incluir una matriz superior 21 y una matriz inferior 22. La matriz superior 21 se sitia por debajo y
en contacto con el rodillo 43. La matriz inferior 22 se asienta contra una parte inferior de la abertura frontal
proporcionada por los lados 101 y 103 del marco 10. Cuando el mango 30 se deprime, el rodillo 43 presiona la
matriz superior 21 hacia abajo en la matriz inferior 22 para formar una imagen o disefio tridimensional en un material
dispuesto entre la matriz superior 21 y la matriz inferior 22.
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La Figura 2A es una vista lateral del conjunto de presion en una posicion inicial de acuerdo con una o mas
realizaciones de la divulgacion. En la Figura 2A, no se aplica fuerza al mango 30, y el mango 30 esta en una
posicion inicial. El primer pasador del mango 55 estd en o cerca de los extremos posteriores del primer par de
ranuras del marco 13. El segundo pasador del mango 51 esta en o cerca de los extremos superiores del segundo
par de ranuras del marco 14. El pasador del cuerpo de rodillo 53 estad en o cerca de los extremos superiores del
tercer par de ranuras del marco 15 y en una primera posicién intermedia, cerca de los extremos posteriores de las
ranuras del cuerpo de rodillos 46. El mango 30 se encuentra actualmente sin contacto con el pasador del cuerpo de
rodillo 53.

La Figura 2B es una vista lateral del conjunto de presién en una posicion intermedia de acuerdo con una o mas
realizaciones de la divulgacion. En la Figura 2B, una fuerza P1 se aplica al mango 30, y el mango 30 pivota a una
posicion intermedia. El mango 30 esta ahora en contacto con el pasador del cuerpo de rodillo 53. El primer pasador
del mango 55 esta en o cerca de las posiciones intermedias en el primer par de ranuras del marco 13. El segundo
pasador del mango 51 esta en o cerca de las posiciones intermedias en el segundo par de ranuras del marco 14. El
pasador del cuerpo de rodillo 53 se encuentra todavia en o cerca de los extremos superiores del tercer par de
ranuras del marco 15 y en la primera posicion intermedia de las ranuras del cuerpo de rodillo 46. El cuerpo de rodillo
40 acciona el rodillo 43 para presionar la matriz superior 21, de manera que la matriz superior 21 se mueve hacia la
matriz inferior 22.

La Figura 2C es una vista lateral del conjunto de presion en una posicion final, de acuerdo con una o mas
realizaciones de la divulgacion. En la Figura 2C, la fuerza P1 sigue aplicandose al mango 30 y el mango 30 pivota a
una posicién final. EI mango 30 se mantiene en contacto con el pasador del cuerpo de rodillo 53. El primer pasador
del mango 55 esta en o cerca de los extremos frontales del primer par de ranuras del marco 13. El segundo pasador
del mango 51 esta cerca de los extremos inferiores del segundo par de ranuras del marco 14. El pasador del cuerpo
de rodillo 53 esta cerca de los extremos inferiores del tercer par de ranuras del marco 15. El pasador del cuerpo de
rodillo 53 se esta también en una segunda posicién intermedia cerca de los extremos frontales de las ranuras del
cuerpo de rodillo 46, donde la segunda posicion intermedia estd mas cerca del extremo frontal de las ranuras del
cuerpo de rodillo 46 que la primera posicion intermedia. La matriz superior 21 se presiona ahora contra la matriz
inferior 22. Cuando se libera la fuerza P1, el primer y segundo pasadores de mango 55, 51 y el pasador del cuerpo
de rodillo 53 retornan todos a sus posiciones iniciales establecidas anteriormente y mostradas en la Figura 2A.

Haciendo referencia a las Figuras 2A, 2B y 2C, el primer pasador del mango 55 se mueve desde los extremos
posteriores del primer par de ranuras del marco 13 hasta los extremos frontales del primer par de ranuras del marco
13, el segundo pasador del mango 51 se mueve desde los extremos superiores del segundo par de ranuras del
marco 14 hasta los extremos inferiores del segundo par de ranuras del marco 14, y el pasador del cuerpo de rodillo
53 se mueve desde los extremos superiores del tercer par de ranuras del marco 15 hasta una posicién cerca de los
extremos inferiores del tercer par de ranuras del marco 15. Los movimientos del primer pasador del mango 55, del
segundo pasador del mango 51, y del pasador del cuerpo de rodillo 53 accionan el cuerpo de rodillo 40 en
movimiento hacia delante y hacia abajo para presionar la matriz superior 21.

La disposicion del primer y segundo pasadores del mango 55, 51 y del pasador del cuerpo de rodillo 53 requiere la
aplicacion de menos fuerza en el mango 30 para crear una imagen o disefio tridimensional en un material entre la
matriz superior 21 y la matriz inferior 22.
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REIVINDICACIONES
1. Un conjunto de presion de un sello de estampacion, comprendiendo el conjunto de presién:

un marco (10) que comprende dos lados paralelos (101, 103);

un cuerpo de rodillo (40) que incluye un rodillo (43) para estar en contacto con un matriz (20);

un mango (30) acoplado giratoriamente al marco (10) y unido a un primer extremo del cuerpo de rodillo (40); y

un primer pasador del mango (55) que acopla de manera pivotante un extremo del mango (30) a los lados (101,
103) del marco (10); estando el conjunto de presion de un sello de estampacion caracterizado por que
comprende ademas:

un segundo pasador del mango (51) que acopla el primer extremo del cuerpo de rodillo (40) a los lados (101,
103) del marco (10) a lo largo de una primera trayectoria; y

un pasador del cuerpo de rodillo (53) que acopla un segundo extremo del cuerpo de rodillo (40) a los lados
(101, 103) del marco (10) a lo largo de un segunda trayectoria.

2. El conjunto de presién de la reivindicacién 1, en el que el segundo pasador del mango (51) acopla de forma
pivotante el mango (30) al primer extremo del cuerpo de rodillo (40).

3. El conjunto de presién de la reivindicacion 2, en el que el segundo pasador del mango (51) es mévil a lo largo de
un segundo par de ranuras del marco (14) definidas por los dos lados (101, 103) del marco (10).

4. El conjunto de presién de la reivindicacion 3, en el que el pasador del cuerpo de rodillo (53) es mévil a lo largo de
un par de ranuras del cuerpo de rodillo (46) definidas por el cuerpo de rodillo (40).

5. El conjunto de presion de la reivindicacion 4, en el que el pasador del cuerpo de rodillo (53) es ademas movil a lo
largo mas un tercer par de ranuras del marco (15) definidas por los dos lados (101, 103) del marco (10).

6. El conjunto de presién de la reivindicacion 5, en el que cada una del segundo par de ranuras del marco (14) es
lineal y diagonal;

cada una de las ranuras del cuerpo de rodillo (46) es lineal y horizontal, y dos extremos de cada ranura del cuerpo
de rodillo (46) se extienden respectivamente hacia el primer extremo y el segundo extremo del cuerpo de rodillo (40);

y
cada una del tercer par de ranuras del marco (15) es curva y diagonal.

7. El conjunto de presion de la reivindicacion 2, en el que el mango (30) no esta en contacto con el pasador del
cuerpo de rodillo (53) cuando el mango (30) esta en una primera posicion.

8. El conjunto de presién de la reivindicacién 7, en el que el mango (30) esta en contacto con el pasador del cuerpo
de rodillo (53) cuando el mango (30) esta en una segunda posicion.

9. El conjunto de presion de la reivindicacién 1, en el que una primera junta de pasador-en-ranura esta definida entre
el mango (30) y el primer pasador del mango (55), y es movil a lo largo de un primer par de ranuras (13) del marco
definidas por los dos lados (101, 103) del marco (10).

10. El conjunto de presién de la reivindicacion 9, en el que una segunda junta de pasador-en-ranura esta definida
entre el cuerpo de rodillo (40) y el marco (10) y es moévil a lo largo de un segundo par de ranuras del marco (14)
definidas por los dos lados (101, 103) del marco (10), y una junta de pasador entre un extremo frontal del mango
(30) y un extremo frontal del cuerpo de rodillo (40) y la segunda junta de pasador-en-ranura comparten un segundo
pasador del mango (51).

11. El conjunto de presion de la reivindicacion 10, en el que la tercera junta de pasador-en-ranura esta definida entre
el cuerpo de rodillo (40) y el marco (10) y es movil a lo largo de una par de ranuras del cuerpo de rodillo (46)
definidas por el cuerpo de rodillo (40).

12. El conjunto de presion de la reivindicacion 11, en el que la tercera junta de pasador-en-ranura es adicionalmente
movil a lo largo del tercer par de ranuras del marco (15) definidas por los dos lados (101, 103) del marco (10).

13. El conjunto de presion de la reivindicacion 12, en el que

cada una del primer par de ranuras (13) del marco es lineal y horizontal, y dos extremos de cada ranura (13) del
marco se extienden respectivamente hacia un extremo frontal y un extremo posterior del marco (10);

cada una del segundo par de ranuras del marco (14) es lineal y diagonal,

cada una del par de ranuras del cuerpo de rodillo (46) es lineal y horizontal; y

cada una del tercer par de ranuras del marco (15) es curva y diagonal.

14. El conjunto de presion de la reivindicacion 1, en el que el mango (30) no esta en contacto con el pasador del
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cuerpo de rodillo (53) desde una tercera junta de pasador-en-ranura definida entre el cuerpo de rodillo (40) y el
marco (10) cuando el mango (30) esta en una primera posicion.

15. El conjunto de presién de la reivindicacion 1, en el que el mango (30) esta en contacto con el pasador del cuerpo
de rodillo (53) desde una tercera junta de pasador-en-ranura definida entre el cuerpo de rodillo (40) y el marco (10)
cuando el mango (30) esta en una segunda posicion.
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