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DESCRIPCION
Desviador y sistema desviador
Campo de la descripcion
La presente descripcion se refiere a aparatos y a métodos para manipular elementos de dinero. Mas en concreto,
esta descripcion se refiere a aparatos y a métodos de uso de un desviador de triple compuerta para manipular
elementos de dinero.
Antecedentes
Para los fines de la descripcion, los términos billete, dinero y / o elemento de dinero incluyen, aunque no se limitan a,
documentos de valor, documentos de seguridad, papel moneda, cheques, billetes, certificados, tarjetas de crédito,
tarjetas de débito, tarjetas monedero, tarjetas de regalo, cupones, monedas, fichas y documentos de identidad.
Los desviadores basicos son conocidos en la técnica y han sido descritos, por ejemplo, en la solicitud de patente
WO 2008/047094, en el documento de patente US. 7.185.888, en el documento de patente US 7.904.015, en el
documento de patente US 7.108.260 y en el documento de patente US 7.708.276. Sin embargo, los desviadores
tipicos tienen requisitos de espacio significativos, y cuantas mas trayectorias soporte un sistema desviador, mayor
sera el reto para adaptar el mecanismo desviador al limitado espacio disponible.

Breve descripcion de los dibujos

La figura 1 es una vista esquematica de un desviador de triple compuerta en una primera posicién de acuerdo con
una realizacion;

La figura 2 es una vista esquematica de un elemento desviador de acuerdo con una realizacion;
La figura 3 es una vista esquematica de un elemento desviador de acuerdo con una realizacion;
La figura 4 es una vista esquematica de un elemento desviador de acuerdo con una realizacion;

La figura 5 es una vista esquematica de un desviador de triple compuerta en una primera posicién de acuerdo con
una realizacion;

La figura 6 es una vista esquematica de un desviador de triple compuerta en una segunda posicién de acuerdo con
una realizacion;

La figura 7 es una vista esquematica de un desviador de triple compuerta en una tercera posicion de acuerdo con
una realizacion;

Las figuras 8a y 8b son vistas esquematicas de un desviador de triple compuerta en una primera y una segunda
posicion de acuerdo con una realizacion;

Las figuras 9a y 9b son vistas esquematicas de un desviador de triple compuerta de doble eje en una primera y una
segunda posicion de acuerdo con una realizacion;

Las figuras 10a y 10b son vistas esquematicas de un desviador de triple compuerta en una primera y una segunda
posicion de acuerdo con una realizacion;

Las figuras 11a y 11b son vistas esquematicas de un desviador de triple compuerta de doble eje en una primera y
una segunda posicion de acuerdo con una realizacion;

La figura 12 es una vista esquematica de un conjunto de accionamiento de acuerdo con una realizacion;

La figura 13 es una vista esquematica de un desviador de triple compuerta con un elemento desviador eliminado.

La figura 14 es una vista esquematica de un aparato de manipulacion de dinero.

Descripcion detallada

Un aparato de manipulacion de dinero 10 (véase la figura 14) es capaz de recibir elementos de dinero insertados y
almacenar al menos algunos de los elementos de dinero insertados para dispensarlos mas tarde como cambio en
una transaccion posterior. El aparato de manipulacion de dinero incluye un moédulo de validacion 20, un médulo de

reciclaje de dinero 1000 y un médulo de almacenamiento de dinero 30. El médulo de validacion 20 es capaz de
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evaluar elementos de dinero insertados para al menos uno del tipo de validez, autenticidad y estado, y
denominacion.

El médulo de validacion 20 puede ser capaz de detectar caracteristicas de detecciéon de un elemento de dinero
insertado usando propiedades y principios electromagnéticos, 6pticos, o magnéticos. El médulo de almacenamiento
de dinero 30 puede ser del tipo configurado para recibir elementos de dinero aceptables y almacenarlos en un
recipiente seguro para su posterior recogida. Un médulo de almacenamiento de dinero ejemplar puede ser uno del
tipo que se describe en el documento de patente US 6.712.352 que se incorpora expresamente aqui como
referencia en su totalidad.

El médulo de reciclaje 1000 es un dispositivo de almacenamiento de doble via que puede almacenar temporalmente
elementos de dinero insertados. Este mdédulo puede almacenar temporalmente elementos de dinero insertados y es
capaz de dispensar cualquier elemento de almacenamiento de dinero. Este médulo puede ser configurado para
almacenar elementos de dinero en un solo tambor de almacenamiento giratorio o en una pluralidad de los mismos, o
para almacenar elementos de dinero en una relacién apilada cara a cara.

En las ilustraciones ejemplares, el aparato de manipulacion de dinero incluye mdltiples tambores de almacenamiento
de dinero acoplados de manera operativa a un conducto de transporte del aparato de manipulacién de dinero. En los
ejemplos ilustrados, el acoplamiento de un dispositivo de almacenamiento de dos vias al conducto de transporte
esta configurado de manera que existan multiples conductos entre el médulo de validacion, el moédulo de reciclaje y
el médulo de almacenamiento de dinero. En algunas aplicaciones, un aparato de desviacion esta incluido para
facilitar una alta eficacia de transporte del dinero insertado y almacenado entre los distintos modulos. Tal
configuracion permite la redistribucion de elementos de dinero entre multiples tambores de almacenamiento
giratorios, asi como entre los tambores de almacenamiento y el médulo de almacenamiento de dinero y / o el médulo
de validacion.

En funcionamiento, cuando se inserta un elemento de dinero en el médulo de almacenamiento, el médulo de
validacion evalua el tipo y la autenticidad del elemento de dinero. Para que el médulo de validacion determine el tipo
y la autenticidad del dinero insertado, puede ser necesario almacenar temporalmente (o dejar en depdsito) el
elemento de dinero insertado hasta que el médulo de validacion pueda hacer una determinacién en cuanto a su
aceptabilidad. En algunas aplicaciones, el conducto de transporte entre el modulo de validacion y el moédulo de
reciclaje es corto de modo que una posicion de depdsito esta en una ubicacion detras del médulo de validacion. En
algunas aplicaciones, la posicion de depdsito se encuentra en uno de los multiples depdsitos de reciclaje. En otras
aplicaciones, la posicion de depdsito se encuentra a lo largo del conducto de transporte entre los distintos médulos
de almacenamiento.

En los ejemplos ilustrados, el conducto de transporte incluye un aparato de desviacién para controlar el flujo de
elementos de dinero dentro del aparato de manipulacién de dinero. El aparato de desviacion es capaz de alterar de
manera selectiva el conducto de transporte de manera que los elementos de dinero puedan circular entre el médulo
de validacion y una de las areas de almacenamiento de reciclaje (por ejemplo, un tambor de almacenamiento
giratorio), entre multiples areas de almacenamiento de reciclaje, y entre cualquiera de las multiple areas de
almacenamiento de reciclaje y el médulo de almacenamiento de dinero. En algunas aplicaciones, el aparato de
desviacion esta configurado para alterar también el conducto de transporte de manera que los elementos de dinero
puedan ser transportados desde al menos una de las areas de almacenamiento de reciclaje hasta el modulo de
validacién para su dispensacion a través de una entrada / salida del aparato de manipulacién de dinero.

En los ejemplos ilustrados, el aparato de desviacion esta configurado para proporcionar una pluralidad de
trayectorias de transporte hacia y desde las areas de almacenamiento de reciclaje. El aparato de desviacion se
puede configurar para girar (o deslizar) partes de guia individuales, ya sea individualmente o entre si, con el fin de
proporcionar un movimiento muy efectivo de elementos de dinero dentro del aparato de manipulacion de dinero.

En el presente documento se dan a conocer aparatos de desviacion y métodos de bajo coste, solidos, compactos y
de alta eficiencia. En un aspecto, el desviador puede ser utilizado en un aparato de manipulacién de dinero para
desviar un elemento de dinero a lo largo de una trayectoria de billetes. En otro aspecto, el desviador puede
comprender una pluralidad de elementos de desviacién que se pueden configurar para girar alrededor de un eje
longitudinal comun.

En una aplicacion, tal como se muestra en la figura 1, un desviador triple comprende unos elementos de desviacion
primero, segundo y tercero 100, 200, y 300 adaptados para el movimiento giratorio / pivotante entre si. Cada uno de
los elementos de desviacion 100, 200, y 300 esta acoplado a un arbol longitudinal 400, definiendo en si mismo un
eje longitudinal central.

En una realizacion, tal como se muestra en las figuras 2 a 4, cada uno de los elementos de desviacion 100, 200 o
300 comprende, respectivamente, un borde longitudinal exterior 130, 230 o 330, un borde longitudinal interior 120,
220, o 320 y una superficie de manipulacion de billetes 140, 240 o 340. En este disefio, cada una de las superficies
de manipulacién de billetes 140, 240 o 340 esta dispuesta entre los respectivos bordes longitudinales exteriores 130,
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230 o 330 y los respectivos bordes longitudinales interiores 120, 220 o 320. En algunas realizaciones, cada
elemento de desviacion define dos superficies de manipulacion de billetes que estan basicamente en lados opuestos
del elemento de desviacidon. Como se apreciara a partir de la descripcion que se da mas adelante, una superficie de
manipulacién de billetes de cada uno de dos de los tres elementos de desviacién proporciona una superficie de
manipulacion de billetes combinada que depende de la rotacién de cada elemento y de la trayectoria deseada. En
otro aspecto, cada uno de los bordes longitudinales interiores 120, 220 o 320 puede ser montado en un arbol (no
mostrado) para girar alrededor de un eje longitudinal. La descripcion de este documento se refiere a bordes
longitudinales interiores y exteriores cuando nos referimos genéricamente a los elementos de desviacion triples. Se
debe entender que cuando nos referimos a los elementos de desviacién individuales, las mismas partes son el
primer borde longitudinal interior, el primer borde exterior, el segundo borde longitudinal interior, el segundo borde
exterior, el tercer borde longitudinal interior y el tercer borde exterior, respectivamente, en el que los ordinales
primero, segundo o tercero ayudan a distinguir entre los tres elementos de desviacion. Los elementos de desviacion
100, 200 y 300 pueden tener una o mas de las siguientes caracteristicas:

Parte Volumen Material Densidad | Peso (N) Radio de Gradode | Par
(mm2) (g/mm2) pivote rotacion (mNm)
(mm2)

Desviador | 4390 30%GF,PBT | 0,00153 0,066 17,02 12° 1,121
100 (Valox 420)

Desviador | 4496 30%GF,PBT | 0,00153 0,067 12,65 12° 0,853
200 (Valox 420)

Desviador | 4226 30%GF,PBT | 0,00153 0,063 8,25 13° 0,532
300 (Valox 420)

Opcionalmente, cada uno de los primeros bordes longitudinales interiores 120, 220 o 320 puede comprender una
pluralidad de elementos de soporte 122, 222 o0 322. En un disefo, cada pluralidad de elementos de soporte 122, 222
0 322 se puede configurar para que pueda interacoplarse con estructuras complementarias de otros elementos de
desviaciéon (no mostrados), o entre si. Es decir, el primer borde longitudinal interior puede interacoplarse con uno o
ambos del segundo borde longitudinal interior y el tercer borde longitudinal interior. Como se muestra en una vista en
perspectiva, por ejemplo, la figura 13, cada borde longitudinal interior esta adaptado para acoplarlo al arbol central y
para ser intercalado con los otros bordes longitudinales interiores, formando un nudillo, que afiade tanto fuerza como
flexibilidad a toda la estructura.

En algunas realizaciones, cada uno de los elementos de desviacion puede disefiarse de manera que sea
estructuralmente equivalente, idéntico, similar, diferente o complementario. Sin embargo, en otras realizaciones,
como se muestra en la figura 1, cada uno de los elementos de desviacion puede ser estructuralmente optimizado
para que cumpla requisitos particulares, tales como, aunque sin limitarse a, requisitos de manipulacién de billetes,
requisitos de secuenciacion, limitaciones geométricas o cualquier combinacion de los mismos.

Por ejemplo, con referencia a las figuras 2 a 4, cada una de las superficies de manipulacion de billetes 140, 240 y
340 esta configurada individualmente para proporcionar una transicion relativamente suave a un billete que se esta
moviendo a lo largo de cada trayectoria de billetes.

En un aspecto, cada una de las superficies de manipulacion de billetes 140, 240 y 340 puede incluir una pluralidad
de elementos de intercalado 142, 242 y 342, que se intercalan con estructuras complementarias dispuestas a lo
largo de cada trayectoria de billetes correspondiente. En otro aspecto, cada una de las superficies de manipulacion
de billetes 140, 240 y 340 puede incluir diferentes curvaturas que estan optimizadas para reducir la interferencia con
el movimiento de un billete a lo largo de cada una de las trayectorias de billetes individuales.

En algunos disefios, como se muestra en la figura 3, un elemento de desviacion 200 puede comprender una
pluralidad de elementos de intercalado 242 y 244 que varian en dimension. En un aspecto, se puede cambiar la
anchura de los elementos de intercalado 242 y 244 para optimizar el funcionamiento de la manipulacion de billetes.
Sin embargo, se debe entender que los elementos de intercalado 242 y 244 pueden variar en cualquier dimension,
tal como, aunque no limitado a, la longitud, el grosor o cualquier combinacion de los mismos. En otro aspecto, los
elementos de intercalado 242 y 244 pueden variar en geometria para optimizar el funcionamiento de la manipulaciéon
de billetes. Por ejemplo, segun se ilustra, los elementos de intercalado 242 y 244 se pueden configurar con una
superficie biselada. En otro aspecto, cada uno de los elementos de intercalado 242 y 244 se puede configurar con
una curvatura que minimice la interferencia con un billete que se esta moviendo a lo largo de una trayectoria de
billetes.

En algunas realizaciones, como se muestra en la figura 1, cada elemento de desviacién 100, 200 y 300 puede
configurarse para que coopere con un elemento de desviacion adyacente a fin de limitar una zona de giro de un
elemento de desviacion intermedio. Por ejemplo, en la posicion mostrada en la figura 1, los elementos de desviacion
100 y 200 se muestran cooperando entre si para limitar la zona de giro del elemento de desviacion 300 alrededor del
arbol 400 a la longitud de arco definida entre el borde 150 y el borde 260.
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En la realizacién mostrada en la figura 1, cada uno de los elementos de desviacion 100, 200 y 300 tiene una zona de
giro aproximadamente igual alrededor del arbol 400. Sin embargo, debe entenderse que cada elemento de
desviacién 100, 200 y 300 puede tener una zona de giro diferente sin apartarse del espiritu y del campo de
aplicacion de la descripcion. Por ejemplo, como se muestra en la figura 2, los elementos de soporte 122 pueden
configurarse para cooperar con estructuras correspondientes (no mostradas) en un arbol (no mostrado) para limitar
individualmente la zona de giro del elemento de desviacion 100.

En un aspecto, el pivotamiento de cada elemento de desviacién 100, 200 y 300 mostrado en la figura 1, se puede
controlar de manera independiente. Por ejemplo, cada uno de los elementos de desviacion 100, 200 y 300, puede
acoplarse en accionadores independientes (no mostrados). En un aspecto, los elementos de desviacion 100, 200 y
300 pueden incluir estructuras de conexion 110, 210 y 310 que estan configuradas para acoplarse mecanicamente
de manera directa o indirecta con el accionador correspondiente (no mostrado).

En este disefio, cada accionador puede configurarse para controlar el desplazamiento de cada elemento de
desviacion 100, 200, y 300 entre una primera posicion y una segunda posicion. En una realizacion, uno o mas de los
accionadores pueden comprender un solenoide (no mostrado) que esta acoplado a un elemento de desviacion 100,
200 o 300. Como se muestra en la figura 12, uno o mas de los accionadores 910 pueden ser empujados a una
primera o una segunda posicién. Por ejemplo, en la realizacion ilustrada, un resorte 950 se utiliza para empujar el
accionador 910 a una posicién predeterminada. En este disefio, el accionador comprende un solenoide 912 que esta
acoplado con un émbolo 914 que es empujado verticalmente mediante el resorte 950.

Aunque el accionador 910 es capaz de proporcionar un control de posiciéon binario de uno o mas elementos de
desviacién 100, 200 y 300, se debe entender que en otros aspectos del disefio, se pueden utilizar otros tipos de
accionadores para proporcionar un control de posicién no binario.

En un disefio, como se muestra en las figuras 1, 5, 6 y 7, el desviador de triple compuerta puede configurarse para
alternar entre cuatro posiciones, definiendo cada una una trayectoria de billetes combinada diferente. Estas
posiciones se establecen a través de la rotacion de al menos uno de los elementos de desviacion, que a su vez
puede causar la rotacién de uno o mas de los elementos de desviacion restantes. En una realizacién, como se
muestra en las figuras 8a y 8b, un acoplador 400 esta configurado para conectarse a las estructuras de conexion
110 y 210 de los desviadores primero y segundo 100 y 200, a través de unas ranuras 502 y 504, de manera que una
rotacion del elemento de desviacion 100 en el sentido horario (CW) provoca la rotacion del elemento de desviacion
200 en el sentido antihorario (CCW) y viceversa. En un aspecto, el acoplador 400 puede comprender una ranura
504, que a su vez esta configurada para limitar la amplitud de movimiento de los elementos de desviacion 100 y 200
alrededor del arbol 400.

En este disefio, un accionador 510 comprende un solenoide 512, un émbolo 514 y un extensor 516. El solenoide 512
esta acoplado al émbolo 514 de tal manera que, dependiendo del estado del solenoide 512, el émbolo puede
alternar entre una primera posicidon, mostrada en la figura 8a, y segunda posicion, mostrada en la figura 8b. El
émbolo 514 esta también acoplado al extensor 516, que a su vez esta acoplado al acoplador 500. Por tanto, debe
quedar claro que el accionador 510 coopera con el acoplador 500 para provocar el pivotamiento coordinado de los
elementos de desviacion 100 y 200 en direcciones opuestas.

El funcionamiento del sistema de compuerta segun se muestra en las figuras 8a y 8b, se puede resumir para los
elementos de desviacion primero y segundo 100 y 200 de la siguiente manera:

1. Cada elemento de desviacion gira alrededor de un arbol comun.
2. Los elementos de desviacion primero y segundo 100 y 200 seran accionados al mismo tiempo.

3. Los elementos de desviacion primero y segundo 100 y 200 tendran una Posicién Predeterminada (Inicio)
(mostrada en la figura 8a).

4. Los elementos de desviacion primero y segundo 100 y 200 estan unidos entre si con el acoplador 500 de manera
que ambos elementos de desviacion giran al mismo tiempo.

5. El solenoide 512 se activa tirando del émbolo hacia abajo 514. Esto hace que el extensor 516 que esta conectado
al émbolo 514 gire en sentido antihorario (CCW) alrededor de su pivote.

6. A medida que el extensor 516 gira, empuja el acoplador 500 hacia adelante. El elemento de desviacion 100 girara
entonces en sentido antihorario (CCW) y el elemento de desviacion 200 girara en sentido horario (CW).

7. Cuando haya finalizado el ciclo, los elementos de desviacion volveran a la Posicion Inicial mediante un resorte de
torsion sobre el arbol.
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Por ejemplo, el elemento de desviacion 100 puede girar 12 grados en sentido antihorario (CCW), mientras que el
elemento de desviacion 200 gira 12 grados en sentido horario (CW), al mismo tiempo.

Aunque el acoplador 500 coopera con el accionador 410 para crear un pivotamiento coordinado de los elementos de
desviacién 100 y 200 en direcciones opuestas en esta realizacion, se debe entender que el acoplador 500, el
accionador 510, o cualquier combinacion de los mismos también se puede configurar para crear un pivotamiento
coordinado de los elementos de desviacion 100 y 200 en la misma direccion sin apartarse del espiritu y del campo
de aplicacién de la descripcion. Independientemente de la direccién de movimiento, cada uno de los desviadores se
mueve en combinacion con los otros para definir la trayectoria de billetes deseada.

En otro aspecto, el elemento de desviacion 300 esta conectado a un accionador independiente (no mostrado), y por
tanto esta configurado para alternar entre las posiciones mostradas en las figuras 1, 5,6,y 7.

En una realizacién, como se muestra en las figuras 9a y 9b, una pluralidad de desviadores de triple compuerta se
pueden combinar para proporcionar un sistema desviador de triple compuerta multieje. Por ejemplo, el sistema
mostrado en las figuras 9a y 9b emplea dos desviadores triples sustancialmente idénticos interconectados mediante
un acoplador accionado por un solenoide, por lo que cada elemento de desviacién funciona en combinacién con los
otros elementos de desviacidon en un solo desviador triple, y cada desviador triple funciona en combinacién con el
otro para establecer multiples trayectorias de billetes, permitiendo una amplia variedad de manipulaciones, con un
menor numero de accionadores y / o solenoides.

En este disefio, un accionador 610a esta configurado para proporcionar un posicionamiento coordinado de los
elementos de desviacién 100a y 200a entre una primera y una segunda posicion. Del mismo modo, un accionador
610b esta acoplado a los elementos de desviacion 100b y 200b para proporcionar un posicionamiento coordinado de
los elementos de desviacion 100b y 200b entre una primera y una segunda posicion.

En otro aspecto, un acoplador 600c esta configurado para conectarse a las estructuras de conexion 310ay 310b de
los elementos de desviacion 300a y 300b, de manera que una rotacion del elemento de desviacion 300a en sentido
horario provoca la rotaciéon del elemento de desviacion 300b en sentido antihorario y viceversa. En esta realizacion,
cada una de las estructuras de conexion 310a y 310b comprende una pluralidad de lengietas 312a, 314a, 312b, y
314b, cada una de las cuales es capaz de cooperar con el acoplador 600c y con ranuras 602c y 604C para
proporcionar una conexion entre el acoplador 600c y los elementos de desviacion 300a y 300b.

En esta realizacion, un accionador 610c comprende un solenoide 612c y un émbolo 614c, en la que el accionador
610c coopera con el acoplador 600c para provocar el pivotamiento coordinado de los elementos de desviacion 300a
y 300b en direcciones opuestas alrededor de cada arbol correspondiente 400a y 400b.

El funcionamiento de los elementos de desviacion 300a y 300b se puede resumir como sigue:
1. Los dos elementos de desviacion 300a y 300b, por ejemplo separados 95 mm, se uniran entre si.
2. La Posicién Predeterminada (Inicio) se muestra en la figura 9A.

3. El acoplador 600c tirara, en la direccion de las flechas mostradas en la figura 9A, de ambos desviadores 300a y
300Db, en las lenglietas 314a y 312b de las estructuras de conexion 310ay 310b.

4. Con las lenglietas 314a y 312b en lados opuestos de los arboles de compuerta 400a y 400b, la rotacion de los
dos elementos de desviacion 300a y 300b sera en la direccidon opuesta (una en sentido antihorario (CCW) y otra en
sentido horario (CW)).

5. Cuando haya finalizado el ciclo, los elementos de desviacion 300a y 300b volveran a la Posicion de Inicio

6. Cualquiera de un resorte de torsion fijado al elemento de desviacion 300b o un resorte de retorno en el solenoide
612c devolvera los elementos de desviacién a la Posicion Inicial.

Por ejemplo, el elemento de desviacion 300b puede girar 13 grados en sentido antihorario (CCW), mientras que el
elemento de desviacion 300a gira 13 grados en sentido horario (CW), al mismo tiempo.

Sin embargo, se debe entender que el acoplador 600c, el accionador 610c o cualquier combinacion de los mismos
también se puede configurar para provocar el pivotamiento coordinado de los elementos de desviacion 300a y 300b
en la misma direccion sin apartarse del espiritu y del campo de aplicacion de la descripcion.

En otra realizacion, algunos o todos los elementos de desviacion pueden ser empujados a una posicion
predeterminada. Por ejemplo, en un disefio, se puede utilizar un resorte 750 para empujar cada uno de los
elementos de desviacion 100 y 200 a una posicion predeterminada que se muestra en la figura 10a. En el estado
ilustrado del accionador 710, el resorte coopera con el acoplador 700 para empujar el elemento de desviacién 100
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en el sentido antihorario, y el elemento de desviacion 200 en el sentido horario. Se puede utilizar un controlador para
cambiar el estado del accionador 710, haciendo que el accionador 710 coopere con el acoplador 700 para provocar
un pivotamiento coordinado de los elementos de desviacion 100 y 200 a la posicion mostrada en la figura 10b, y
para superar la tensién en el resorte 750.

En otro aspecto, como se muestra en la figura 11a, cada conjunto desviador de triple compuerta 10a y 10b,
comprende un elemento de desviacion 300, que es empujado a una posicion predeterminada. Como se muestra en
la figura 11b, cada conjunto desviador de triple compuerta 10a y 10b, puede utilizar un accionador para provocar un
pivotamiento coordinado de los elementos de desviacion 300 a la posicién mostrada en la figura 11b y para superar
la tensién en cada resorte 850.

Aunque las realizaciones descritas en los parrafos anteriores describen el empuje coordinado de elementos de
desviacioén, se debe entender que cada elemento de desviaciéon puede ser empujado de manera independiente de
los otros elementos de desviacion. Por ejemplo, en ausencia del acoplador 800, cada uno de los elementos de
desviaciéon 300 seria empujado a una posicion predeterminada independientemente de otro e independientemente
de otros elementos de desviacion del conjunto desviador de triple compuerta 10a o 10b.
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REIVINDICACIONES
1. Desviador para utilizar en un dispositivo de manipulacion de dinero, comprendiendo el desviador:
un arbol longitudinal (400) que define un eje longitudinal central;
un primer elemento desviador (100) que comprende:
un primer borde longitudinal exterior (130),

un primer borde longitudinal interior (120) montado en dicho arbol (400) para girar alrededor del eje longitudinal
central, y

una primera superficie de manipulacion de billetes (140) entre dicho primer borde longitudinal exterior (130) y dicho
primer borde longitudinal interior (120);

un segundo elemento desviador (200) que comprende:
un segundo borde longitudinal exterior (230),

un segundo borde longitudinal interior (220), montado en dicho arbol (400) para girar alrededor del eje longitudinal
central, y

una segunda superficie de manipulacion de billetes (240) entre dicho segundo borde longitudinal exterior (230) y
dicho segundo borde longitudinal interior (220);

un tercer elemento desviador (300) que comprende:
un tercer borde longitudinal exterior (330),

un tercer borde longitudinal interior (320) montado en dicho arbol (400) para girar alrededor del eje longitudinal
central, y

una tercera superficie de manipulacién de billetes (340) entre dicho tercer borde longitudinal exterior (330) y dicho
tercer borde longitudinal interior (320); y

un acoplador (500) que conecta al menos dos de dichos elementos primero, segundo y tercero (100, 200, 300) de tal
manera que la rotacién de cualquiera de ellos provoca la rotacién de al menos uno de los otros dos, para definir de
ese modo una trayectoria de billetes combinada que consta de dos de la primera superficie de manipulacion de
billetes, la segunda superficie de manipulacion de billetes y la tercera superficie de manipulacién de billetes.

2. Desviador de acuerdo con la reivindicacion 1, en el que los bordes longitudinales interiores (120, 220, 320) de los
elementos desviadores primero, segundo y tercero (100, 200, 300) estan configurados para interacoplarse.

3. Desviador de acuerdo con la reivindicacién 1, en el que cualquiera de las superficies de manipulacién de billetes
primera, segunda o tercera (140, 240, 340) esta configurada para intercalarse con una trayectoria de billetes.

4. Desviador de acuerdo con la reivindicacién 1, en el que una pluralidad de los elementos desviadores estan
configurados para cooperar entre si a fin de limitar una zona de rotacion de un elemento desviador.

5. Desviador de acuerdo con la reivindicacion 1, en el que los elementos desviadores primero y segundo pivotan en
direcciones opuestas en respuesta al accionamiento del acoplador (500).

6. Desviador de acuerdo con la reivindicacion 1, que comprende ademas un elemento de accionamiento (510)
configurado para accionar el acoplador (500).

7. Desviador de acuerdo con la reivindicacion 6, en el que el elemento de accionamiento (510) comprende un
solenoide (512).

8. Sistema desviador para ser utilizado en un dispositivo de manipulacién de dinero, comprendiendo el sistema
desviador:

un primer desviador triple de acuerdo con la reivindicacion 1,

un segundo desviador triple de acuerdo con la reivindicacion 1, y
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un brazo de acoplamiento (600c) que conecta el primer desviador triple con el segundo desviador triple de manera
que la rotacion de cualquiera de los elementos desviadores del primer desviador triple provoca la rotacion
complementaria en el segundo desviador triple.

9. Sistema desviador de acuerdo con la reivindicacion 8, en el que el brazo de acoplamiento (600c) esta conectado a
un solenoide (612c) para facilitar el movimiento del brazo de acoplamiento (600c).

10. Sistema desviador de acuerdo con la reivindicacion 8, en el que el brazo de acoplamiento (600c) acopla el tercer
elemento desviador del primer desviador triple con el tercer elemento desviador del segundo desviador triple.
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