
ES
 2

 5
75

 0
94

 T
3

11 2 575 094

OFICINA ESPAÑOLA DE
PATENTES Y MARCAS

ESPAÑA

19

Número de publicación:

T312

51 Int. CI.:

B41F 33/00 (2006.01)

B41F 5/24 (2006.01)

B41F 13/12 (2006.01)

B41F 13/14 (2006.01)

Dispositivo de detección para marcadores sobre un rodillo de una máquina impresora Título:54

TRADUCCIÓN DE PATENTE EUROPEA

Fecha de presentación y número de la solicitud europea:96 E 12798711 (3)06.12.2012
97 Fecha y número de publicación de la concesión europea: EP 278819330.03.2016

73 Titular/es:

WINDMÖLLER & HÖLSCHER (100.0%)
Münsterstrasse 50
D-49525 Lengerich, DE

72 Inventor/es:

MIESELER, HANS-JÖRG

74 Agente/Representante:

CARPINTERO LÓPEZ, Mario

30 Prioridad:

07.12.2011 DE 102011056143

45 Fecha de publicación y mención en BOPI de la
traducción de la patente:
24.06.2016

Aviso: En el plazo de nueve meses a contar desde la fecha de publicación en el Boletín europeo de patentes, de
la mención de concesión de la patente europea, cualquier persona podrá oponerse ante la Oficina Europea
de Patentes a la patente concedida. La oposición deberá formularse por escrito y estar motivada; sólo se
considerará como formulada una vez que se haya realizado el pago de la tasa de oposición (art. 99.1 del
Convenio sobre concesión de Patentes Europeas).



2

DESCRIPCIÓN

Dispositivo de detección para marcadores sobre un rodillo de una máquina impresora

La presente invención se refiere a un dispositivo de detección para marcadores sobre un rodillo, en particular un 
rodillo de formato, en la zona de impresión de una máquina impresora así como a una máquina impresora de este 
tipo con una zona de impresión y a un procedimiento de impresión para una máquina impresora con un dispositivo 5
de detección para marcadores sobre un rodillo.

Es conocido que las máquinas impresoras son empleadas con una multiplicidad de así denominados grupos 
entintadores. Cada grupo entintador tiene al menos un rodillo, en particular un así denominado rodillo de impresión o 
rodillos de formato, con cuya ayuda puede imprimirse sobre papel u otros materiales. Habitualmente, según sea el 
sistema de color se emplean uno o más grupos entintadores. Si se desea una impresión en color y se emplea por 10
ejemplo el sistema RGB (del inglés “Red, Green, Blue”, rojo, verde, azul), son necesarios correspondientemente al 
menos tres grupos entintadores. Los diferentes colores se consiguen por mezcla de los tres colores básicos. Para 
cada uno de los colores básicos es necesario un grupo entintador distinto. Como las imágenes de color básico son 
aplicadas consecutivamente, es necesario que las distintas imágenes estén orientadas congruentemente entre sí. 
En otro caso, se produciría un desplazamiento, que representaría un defecto de calidad claro en la imagen impresa.15

En máquinas impresoras conocidas están previstos por este motivo dispositivos de detección para marcadores 
sobre un rodillo, en particular sobre el rodillo de formato o de impresión. Hay que citar aquí por ejemplo el 
documento WO 2009/074295. Ahí, un dispositivo impresor está dotado de diferentes cilindros, cuyo dispositivo está 
equipado con un dispositivo de detección para la orientación en cuanto a rotación de los rodillos de impresión. En 
particular, como dispositivos de detección se emplean dispositivos de detección ópticos, que pueden captar de forma 20
óptica, por ejemplo mediante sistemas de cámara, marcadores sobre el rodillo de impresión. Mediante este 
dispositivo de detección puede identificarse la situación de rotación así como la situación de registro de página de 
este rodillo. En otras palabras, son medidas la posición de rotación así como la orientación de página del rodillo, en 
particular con relación a la imagen de impresión a aplicar mediante el rodillo. A continuación, sobre la base de estos 
datos de medida puede llevarse a cabo un ajuste del rodillo de formato, en particular con relación a la situación de 25
rotación y a la orientación de página de los otros rodillos, para imprimir sobre materiales.

Es desventajoso en máquinas impresoras conocidas que estos dispositivos de detección son sensibles. En 
particular, en dispositivos de detección ópticos es altamente relevante una afectación por la tinta en la zona de 
impresión de la máquina impresora. Para proteger el dispositivo de detección frente a ensuciamientos, el dispositivo 
de detección puede estar dispuesto por ello, durante un tiempo en el que no es empleado para medir un rodillo, 30
detrás de un alojamiento de protección, véase por ejemplo el documento WO 2011/058074. Si el dispositivo de 
detección resulta perjudicado o dañado, esto puede llevar a que se produzca una orientación errónea del rodillo de 
formato o respectivamente del rodillo de impresión para el proceso de impresión siguiente. Esto lleva a su vez a una 
impresión errónea y correspondientemente a rechazos durante la obtención de productos de impresión. Más allá de 
ello existe el riesgo de que el perjuicio al dispositivo de detección sea irreversible, de modo que tenga que 35
producirse una sustitución.

Constituye la tarea de la presente invención superar al menos parcialmente los problemas anteriores. En particular, 
constituye la tarea de la presente invención poner a disposición un dispositivo de detección para marcadores sobre 
un rodillo en la zona de impresión de una máquina impresora, una correspondiente máquina impresora con una zona 
de impresión, así como un procedimiento de impresión para una máquina impresora con un dispositivo de detección 40
para marcadores, que puedan garantizar de forma económica y sencilla una mejor protección del dispositivo de 
detección o respectivamente de la máquina impresora.

La tarea precedente es resuelta mediante un dispositivo de detección con las características de la reivindicación 1, 
una máquina impresora con las características de la reivindicación 8 así como un procedimiento de impresión con 
las características de la reivindicación 12. Otras características y detalles de la invención resultan de las 45
reivindicaciones dependientes, de la descripción y de los dibujos. Aquí, características y detalles que son descritos 
en relación con el dispositivo de detección conforme a la invención, son válidos por supuesto también en relación 
con el procedimiento conforme a la invención y la máquina impresora conforme a la invención y viceversa, de modo 
que con respecto a la exposición de los distintos aspectos de la invención se hace o respectivamente puede hacerse 
siempre referencia mutua.50

Un dispositivo de detección conforme a la invención está diseñado para marcadores sobre un rodillo, en particular un 
rodillo de formato o rodillo de impresión, en la zona de impresión de una máquina impresora y tiene un brazo de 
detección basculante con un cabezal de detección para la detección de los marcadores y un accionamiento para la 
basculación del brazo de detección entre una posición de detección y una posición de reposo. El dispositivo de 
detección se caracteriza por el hecho de que el cabezal de detección en la posición de reposo puede ser apantallado 55
por al menos un elemento de apantallamiento respecto a la zona de impresión de la máquina impresora. En 
particular, los marcadores pueden ser captados de las más diferentes maneras. Así es posible que se produzca una 
detección óptica de los marcadores. Alternativa o adicionalmente pueden ser captadas otras formas de marcadores, 
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por ejemplo marcadores magnéticos, de sensor eléctrico o similares. En un dispositivo de detección conforme a la 
invención está previsto un brazo de detección basculante con un cabezal de detección para la detección de los 
marcadores, así como con un accionamiento para la basculación del brazo de detección entre una posición de 
detección y una posición de reposo. En la posición de reposo, el dispositivo de detección se encuentra en una 
configuración en la que el proceso de impresión puede ser llevado a cabo. Como en la posición de detección el 5
cabezal de detección del dispositivo de detección debe encontrarse lo más cerca posible junto a o en la zona del 
rodillo, en esta posición podría producirse posiblemente un perjuicio al proceso de impresión, en particular una 
colisión entre el cabezal de impresión y el rodillo. Correspondientemente a ello, el cabezal de impresión es hecho 
bascular a una posición de reposo.

En un dispositivo de detección conforme a la invención, el cabezal de detección puede ser apantallado en la posición 10
de reposo por al menos un elemento de apantallamiento respecto a la zona de impresión de la máquina impresora. 
Aquí, un elemento de apantallamiento conforme a la invención puede estar dispuesto tanto estáticamente como 
también de forma móvil. Lo determinante es que se consiga la función de apantallamiento del elemento de 
apantallamiento. Aquí, el dispositivo de apantallamiento en sí mismo puede estar dispuesto fundamentalmente tanto 
dentro como también fuera de un alojamiento de la zona de impresión de la máquina impresora. Sin embargo, el 15
dispositivo de detección es dispuesto preferentemente fuera de la zona de impresión, de modo que un alojamiento 
así de la máquina impresora representa al menos una parte del elemento de apantallamiento. El alojamiento puede 
comprender el bastidor de máquina o partes del bastidor de máquina o partes adosadas al bastidor de máquina de la 
máquina impresora.

En un dispositivo de detección conforme a la invención, la protección al menos del cabezal de detección es 20
conseguida mediante el elemento de apantallamiento. Esta protección se refiere en particular a la tinta que es 
empleada en la zona de impresión de la máquina impresora. En particular, pueden evitarse de este modo 
salpicaduras de tinta sobre o cerca del cabezal de detección. Un daño, perjuicio o ensuciamiento del cabezal de 
detección es reducido o respectivamente evitado completamente con ello mediante el elemento de apantallamiento.

En un dispositivo de detección conforme a la invención, el intervalo de basculación entre la posición de detección y 25
la posición de reposo está situado en el intervalo entre aproximadamente 0º y aproximadamente 180º. En particular, 
se prefiere un intervalo de basculación de aproximadamente 165º. El rodillo, sobre el que pueden ser detectados 
marcadores, es preferiblemente un rodillo de formato o respectivamente un rodillo de impresión. Se trata por lo tanto 
del rodillo que está en contacto de impresión con el medio a imprimir. Correspondientemente a ello se trata también 
del rodillo que es relevante en lo referente a la posición rotatoria y a la orientación de página para la superposición 30
de imágenes impresas de distinto color.

El movimiento de basculación del cabezal de detección puede estar realizado de las más diferentes maneras. En 
particular, este movimiento de basculación se produce sobre una trayectoria circular o una trayectoria al menos 
parcialmente circular. La forma de realización curva de la basculación trae consigo la ventaja de que el 
accionamiento del brazo de detección o respectivamente del cabezal de detección puede producirse de forma 35
particularmente económica y sencilla. La previsión de una trayectoria circular reduce además de ello las 
necesidades de espacio para la basculación entre las dos posiciones.

Puede ser ventajoso que en un dispositivo de detección conforme a la invención el cabezal de detección esté 
conformado para una detección óptica de los marcadores sobre el rodillo de formato. Por ejemplo, en cuanto al 
cabezal de detección puede tratarse de un sistema óptico en forma de un sistema de cámara u otros sensores 40
ópticos. Los marcadores ópticos son por ejemplo formas geométricas, por ejemplo triángulos u otros polígonos. De 
este modo  puede emplearse en particular un sistema óptico particularmente económico, ya que esencialmente no 
tiene lugar un ensuciamiento del cabezal de detección debido al elemento de apantallamiento y con ello puede 
evitarse una posible limpieza del cabezal de detección.

Otra ventaja puede conseguirse mediante el recurso de que en un dispositivo de detección conforme a la invención 45
está dispuesto al menos un sensor de reposo en la zona de la posición de reposo, para reconocer el 
posicionamiento del cabezal de detección en la posición de reposo. Aquí puede tratarse por ejemplo de un sensor 
inductivo. Por supuesto son imaginables también otros tipos de sensor, tales como por ejemplo interruptores 
mecánicos sencillos, sensores ópticos, tales como barreras de luz, o similares. El sistema de sensor para la 
captación de la adopción de la situación de reposo sirve para conformar de forma aún más segura el empleo de un 50
dispositivo de detección conforme a la invención. Así, por ejemplo, esta información del sensor puede emplearse 
para que el proceso de impresión siguiente sólo pueda empezar cuando uno o todos los cabezales de detección de 
una multiplicidad de dispositivos de detección se encuentren en la posición de reposo respectiva. Con ello, no sólo 
puede garantizarse con mayor seguridad el apantallamiento de modo eficiente para uno o respectivamente todos los 
dispositivos de detección de una máquina impresora, sino que más allá de ello puede evitarse también la 55
probabilidad de una colisión entre el cabezal de detección y uno o varios rodillos. Una colisión de este tipo también 
podría llevar en caso contrario a un daño del rodillo, que requeriría la sustitución del rodillo. De este modo, el rodillo 
es protegido adicionalmente. También se garantiza que el cabezal de detección esté apantallado al comienzo del 
proceso de impresión.
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Otra ventaja es que en un dispositivo de detección conforme a la invención, el elemento de apantallamiento forma un 
alojamiento separado para el cabezal de detección en la posición de reposo. El alojamiento separado puede 
denominarse también garaje o respectivamente garaje separado. Con ello está previsto un alojamiento, en el cual el 
cabezal de detección entra al menos parcialmente o totalmente. Un apantallamiento se produce con ello al menos 
desde dos direcciones de salpicadura desde el punto de vista de la zona de impresión. Con ello se produce un 5
apantallamiento aún más eficiente, que minimiza aún más el riesgo de ensuciamiento del cabezal de detección. En 
particular, el cabezal de detección es rodeado esencialmente de forma completa, es decir en particular de forma 
completa desde todos lados salvo uno. También partes móviles del elemento de apantallamiento, que son movidas a 
una posición de apantallamiento tras adoptar el cabezal de detección la posición de reposo, pueden ser ventajosas 
en el marco de la presente invención. Así, este alojamiento puede ser cerrado en el sentido de una puerta de garaje 10
que se cierra, para poner a disposición un apantallamiento óptimo del cabezal de detección en la posición de reposo.

Es igualmente ventajoso que en un dispositivo de detección conforme a la invención, el accionamiento tenga al 
menos un pistón alternativo, en que a través de un engranaje el movimiento lineal del pistón alternativo es convertido 
en un movimiento de giro. El empleo de un pistón alternativo trae consigo en comparación con los motores eléctricos 
la ventaja de que un dispositivo de detección conforme a la invención puede estar conformado de modo claramente 15
más económico. Así, los procesos de impresión tienen lugar frecuentemente en un entorno con riesgo de explosión 
(entorno EX), ya que las tintas de impresión son frecuentemente sustancias inflamables o respectivamente  
explosivas. Correspondientemente, se trata de un así denominado entorno EX. En el caso de motores eléctricos, 
esto implica una forma de realización particularmente cara como forma de realización con protección EX del motor 
eléctrico. Pistones alternativos con protección EX son claramente más económicos y comparando los costes de 20
inversión son similares o respectivamente idénticos a pistones alternativos “normales”. Los pistones alternativos son 
accionados preferentemente de forma neumática. Además de ello, pueden emplearse en un dispositivo de detección  
conforme a la invención pistones alternativos con necesidades de espacio considerablemente menores y también 
con menores requisitos de control o respectivamente regulación. El engranaje está conformado preferentemente de 
tal modo que se produce un enlace de disco excéntrico. Mediante un vástago excéntrico, el movimiento lineal del 25
pistón soportado de forma pivotante o respectivamente basculante puede ser convertido en el movimiento de 
rotación deseado para la basculación del brazo de detección.

Es igualmente ventajoso que en un dispositivo de detección conforme a la invención, el accionamiento tenga una 
correa dentada, que lleve a cabo el movimiento de basculación del brazo de detección. La correa dentada lleva 
igualmente a unas necesidades de espacio reducidas en un dispositivo de detección conforme a la invención. 30
Además de ello, se reducen claramente las necesidades de mantenimiento al emplear una correa dentada. También 
en lo referente a costes es más favorable una correa dentada que por ejemplo el empleo de un engranaje 
compuesto por ruedas dentadas. Mediante el empleo de una correa dentada, además de ello pueden hacerse 
posibles también movimientos de basculación complejos, tales como por ejemplo radios de basculación 
relativamente grandes o respectivamente trayectorias curvas complejas para el movimiento de basculación del 35
cabezal de detección. También es ventajoso el empleo de una correa dentada hecha de un material sintético, que 
está conformado en particular de forma eléctricamente conductora, en lo referente a un posible riesgo de explosión 
en el entorno de aplicación del dispositivo de detección.

Otra ventaja puede conseguirse mediante el recurso de que en un dispositivo de detección conforme a la invención 
está previsto al menos un dispositivo tensor, en particular una rueda tensora, para tensar la correa dentada. Con ello 40
puede producirse preferentemente un tensado a mano, para llevar la correa dentada a la tensión de aplicación 
deseada. Esto se produce en particular durante la sustitución de componentes individuales del dispositivo de 
detección o respectivamente durante el primer ajuste del dispositivo de detección. También una sustitución del
cabezal de detección o respectivamente una calibración del cabezal de detección puede llevar a un retensado 
necesario de la correa dentada.45

Otro objeto de la presente solicitud es una máquina impresora con una zona de impresión, que tiene un alojamiento 
para la zona de impresión, dentro del cual están dispuestos en torno a un rodillo de contrapresión al menos dos 
grupos entintadores con respectivamente un rodillo de formato y un rodillo anilox en contacto con el rodillo de 
contrapresión. Una máquina impresora conforme a la invención está caracterizada porque para cada grupo 
entintador, en particular para cada rodillo de formato, está previsto al menos un dispositivo de detección conforme a 50
la invención. El alojamiento puede entenderse en particular como estructura mecánicamente estabilizante para el 
soporte de los rodillos o respectivamente de los grupos entintadores. Sirve además de ello para la delimitación de la 
zona de impresión respecto al entorno. Como ya se ha explicado en la introducción a esta solicitud, en cuanto a una 
máquina impresora así se trata de una máquina impresora multicolor, en la cual puede conseguirse una multiplicidad 
de colores de mezcla mediante la mezcla de diferentes colores básicos. Para poder superponer estas imágenes de 55
impresión individuales de distinto color de forma limpia una sobre otra, los rodillos de formato individuales deben ser 
ajustados mutuamente en lo relativo a su posición de rotación y posición de página mediante el dispositivo de 
detección. El empleo de un dispositivo de detección conforme a la invención lleva con ello a las mismas ventajas que 
han sido explicadas detalladamente con referencia a un dispositivo de detección conforme a la invención.
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Una máquina impresora conforme a la invención puede estar perfeccionada en el sentido de que el cabezal de 
detección del dispositivo de detección está orientado apartándose del rodillo de formato en la posición de reposo. La 
orientación contraria con respecto al rodillo de formato trae consigo un apantallamiento aún más mejorado. En 
particular, el dispositivo de detección o respectivamente el cabezal de detección sobresale entonces de la zona de 
impresión, de modo que haya también una separación espacial entre el rodillo de formato y el cabezal de detección. 5
La orientación contraria se consigue por ejemplo mediante un intervalo de basculación entre aproximadamente 0º y 
aproximadamente 180º, en particular de aproximadamente 165º.

Puede ser ventajoso igualmente que en una máquina impresora conforme a la invención el dispositivo de detección 
esté dispuesto al menos parcialmente por el lado exterior del alojamiento con respecto a los grupos entintadores y el 
rodillo de contrapresión. Con ello, el alojamiento forma por así decir al menos una parte del elemento de 10
apantallamiento del dispositivo de detección. En particular, puede renunciarse a un alojamiento adicional, tal como 
por ejemplo un “garaje”, como elemento de apantallamiento para el dispositivo de detección. Con ello, la 
construcción total es aún más económica en lo relativo al montaje y la realización. El brazo de detección puede por 
ejemplo entrar y salir por basculación a través de una abertura en el alojamiento, de modo que la posición de 
detección y la posición de reposo se encuentran a lados diferentes del alojamiento. También en posibles tareas de 15
sustitución de los rodillos en el interior del alojamiento puede conseguirse de este modo una protección mejorada de 
todo el dispositivo de detección.

Es igualmente ventajoso que en una máquina impresora conforme a la invención al menos la posición de reposo del 
cabezal de detección esté dispuesta por el lado exterior del alojamiento. Esto es una variante de la forma de 
realización precedente, en la que al menos partes del dispositivo de detección pueden estar dispuestas también 20
dentro del alojamiento, es decir en la zona de impresión de la máquina impresora. Las ventajas que han sido 
explicadas en el párrafo precedente se pueden conseguir en lo fundamental también mediante esta forma de 
realización.

Es igualmente un objeto de la presente invención un procedimiento de impresión para una máquina impresora con 
un dispositivo de detección para marcadores sobre un rodillo, en particular un rodillo de formato o rodillo de 25
impresión, en la zona de impresión de una máquina impresora. Un procedimiento de impresión conforme a la 
invención se caracteriza porque un cabezal de detección del dispositivo de detección bascula con un brazo de 
detección a una posición de detección para la calibración de un rodillo de formato y a una posición de reposo para la 
realización de la impresión. En la posición de reposo, el cabezal de detección está apantallado respecto a la zona de 
impresión de la máquina impresora. Un procedimiento de impresión conforme a la invención es llevado a cabo 30
preferentemente para un dispositivo de detección conforme a la presente invención o respectivamente para una 
máquina impresora conforme a la invención. Correspondientemente a ello, un procedimiento de impresión así trae 
consigo también las mismas ventajas que han sido explicadas detalladamente con respecto a una máquina 
impresora conforme a la invención o respectivamente con respecto a un dispositivo de detección conforme a la 
invención.35

Un procedimiento conforme a la invención puede estar perfeccionado en el sentido de que en un primer paso se 
produce la detección de los marcadores sobre el rodillo mediante el cabezal de detección en una posición de 
detección, en un segundo paso se produce la basculación del cabezal de detección a la posición de reposo y en un 
tercer paso se produce la realización de la impresión. En otras palabras, la detección se produce 
independientemente de la impresión. La impresión comienza sólo una vez que se ha terminado completamente el 40
proceso de detección. En particular mediante la garantía de que la impresión sólo comienza una vez alcanzada la 
posición de reposo por el cabezal de detección, puede mejorarse adicionalmente de modo conforme a la invención 
la protección del cabezal de detección.

La presente invención es explicada más detalladamente con ayuda de las figuras dibujadas adjuntas. Los términos 
ahí empleados de “izquierda”, “derecha”, “arriba” y “abajo” se refieren a una orientación de las figuras dibujadas con 45
símbolos de referencia legibles normalmente. Muestran esquemáticamente:

la figura 1 una primera forma de realización de un dispositivo de detección conforme a la invención y una 
máquina impresora conforme a la invención en vista lateral,

la figura 2 la forma de realización de la figura 1 en vista desde arriba,

la figura 3 la forma de realización de la figura 2 en mayor grado de detalle,50

la figura 4 la forma de realización de la figura 3 con el cabezal de detección en posición de reposo y

la figura 5 un esquema de principio de una máquina impresora conforme a la invención.

En la figura 1 está representada una primera forma de realización de una máquina impresora 200 conforme a la 
invención. Ésta está dotada de un alojamiento 150, que está conformado en torno a una zona de impresión 100. Una 
zona de impresión 100 está dotada por ejemplo, como se representa en la figura 5, de diversos grupos entintadores 55
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140 y de un rodillo de contrapresión 130. Los grupos entintadores 140 tienen respectivamente un rodillo de formato 
110 y un rodillo anilox 120. Cada uno de estos grupos entintadores está dispuesto para un color básico, de modo 
que por superposición de las diferentes imágenes de color pueden conseguirse colores de mezcla de forma 
arbitrariamente variada.  Para ello, los distintos rodillos de formato 110 deben ser ajustados entre sí en cuanto a 
rotación y en lo relativo a su orientación de página para superponer las distintas imágenes. El alojamiento 150 puede 5
comprender también el bastidor de máquina o partes del bastidor de máquina o partes adosadas al bastidor de 
máquina de la máquina impresora 200.

El ajuste de la posición de rotación así como de la orientación de página de los rodillos de formato 110 se produce 
mediante un dispositivo de detección 10, tal como está representado por ejemplo en las figuras 1 a 4. Este 
dispositivo de detección 10 está dotado de un brazo de detección 20, el cual está soportado de forma basculante 10
entre una posición de detección A y una posición de reposo P. En el brazo de detección 20 está previsto un cabezal 
de detección 22, que está conformado para reconocer marcadores sobre el rodillo de formato 110. El cabezal de 
detección 22 es aquí preferentemente un cabezal de detección 22 óptico. La detección se produce antes del 
comienzo de la impresión. Tan pronto como los marcadores resultan en el establecimiento de los rodillos de formato 
en la posición de rotación y la posición de página deseadas, el cabezal de detección 22 bascula mediante el brazo 15
de detección 20 a la posición de reposo P. Las dos posiciones de basculación están representadas en las figuras 3 y 
4.

Para poder garantizar la basculación del brazo de detección 20, está previsto un accionamiento 30. Este 
accionamiento 30 está equipado en esta forma de realización con un pistón alternativo 32. Este pistón alternativo 32 
está soportado de forma giratoria por un extremo y está unido por su extremo opuesto excéntricamente a un disco 20
giratorio. Con ello, el disco giratorio puede considerarse como engranaje 34, que convierte el movimiento lineal del 
pistón alternativo 32 en el movimiento de rotación deseado para el brazo de detección 22.

Para la transmisión adicional de la fuerza desde el accionamiento 30 al brazo de detección 20 está prevista una 
correa dentada 36. Esta correa dentada 36 está tensada mediante un dispositivo tensor 38 en forma de un tornillo de 
ajuste. Mediante la correa dentada 36 se pone a disposición la fuerza de rotación para el movimiento de basculación 25
entre la posición de detección A y la posición de reposo P.

Si el proceso de detección está en marcha, el brazo de detección 20 está basculado a la posición representada en la 
figura 3. El cabezal de detección 22 se encuentra en la posición de detección A, de modo que pueden ser captados 
marcadores sobre el rodillo de formato 110. Si el ajuste o respectivamente calibración del rodillo de formato 110 ha 
sido llevado a cabo exitosamente, el brazo de detección 20 y con ello también el cabezal de detección 22 bascula, 30
accionado por el accionamiento 30, a la posición de reposo P. Esta situación está representada en la figura 4. Está 
previsto un sensor de reposo 50, para determinar cuándo o respectivamente que el cabezal de detección 22 se ha 
movido a la posición de reposo P.

En la posición de reposo P, el cabezal de detección 22 está apantallado respecto a la zona de impresión 100 de la 
máquina impresora 200. Para ello está previsto un elemento de apantallamiento 40. El elemento de apantallamiento 35
40 puede estar constituido al menos en algunas formas de realización exclusivamente por el alojamiento 150. Esto 
puede observarse por ejemplo en las figuras 1 y 2. Es sin embargo también posible, como se muestra en las figuras 
3 y 4, que estén previstas adicional o alternativamente otras partes de un elemento de apantallamiento 40. Conforme 
a las figuras 3 y 4 está previsto un alojamiento separado como elemento de apantallamiento 40, hacia dentro del 
cual bascula el brazo de detección 20 para alcanzar la posición de reposo P. Esto hace posible un apantallamiento 40
adicionalmente mejorado del cabezal de detección 22.

Como puede reconocerse igualmente a partir de la figura 4, en la posición de reposo P el cabezal de detección 22 
está orientado apartándose de la zona de impresión 100. También esto mejora el apantallamiento del cabezal de 
detección 22 frente a perjuicios o respectivamente daños.

Las explicaciones precedentes de las formas de realización describen la presente invención sólo en el marco de 45
ejemplos. Por supuesto pueden ser combinadas características técnicas de las distintas formas de realización, 
siempre que sea técnicamente razonable, de forma libre entre sí, sin abandonar el marco de la presente invención.

Lista de símbolos de referencia

10 Dispositivo de detección

20 Brazo de detección
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Lista de símbolos de referencia

22 Cabezal de detección

30 Accionamiento

32 Pistón alternativo

34 Engranaje

36 Correa dentada

38 Dispositivo tensor

40 Elemento de apantallamiento

50 Sensor de reposo

100 Zona de impresión

110 Rodillo de formato

120 Rodillo anilox

130 Rodillo de contrapresión

140 Grupo entintador

150 Alojamiento

200 Máquina impresora

A Posición de detección

P Posición de reposo

5

10
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REIVINDICACIONES

1. Dispositivo de detección (10) para marcadores sobre un rodillo, en particular un rodillo de formato (110), en la 
zona de impresión (100) de una máquina impresora (200), que tiene un brazo de detección (20) basculante con un 
cabezal de detección (22) para la detección de los marcadores y un accionamiento (30) para la basculación del 
brazo de detección (20) entre una posición de detección (A) y una posición de reposo (P), en que en la posición de 5
reposo (P) el cabezal de detección (22) puede ser apantallado por al menos un elemento de apantallamiento (40) 
respecto a la zona de impresión (100) de la máquina impresora (200),

caracterizado

porque la basculación se produce sobre una trayectoria circular o una trayectoria al menos parcialmente circular, en 
que el intervalo de basculación entre la posición de detección (A) y la posición de reposo (P) se encuentra en el 10
intervalo entre aproximadamente 0º y aproximadamente 180º.

2. Dispositivo de detección (10) según la reivindicación 1,

caracterizado

porque el cabezal de detección (22) está conformado para una detección óptica de los marcadores sobre el rodillo 
de formato (110).15

3. Dispositivo de detección (10) según una de las reivindicaciones precedentes,

caracterizado

porque al menos un sensor de reposo (50) está dispuesto en la zona de la posición de reposo (P), para reconocer el 
posicionamiento del cabezal de detección (22) en la posición de reposo (P).

4. Dispositivo de detección (10) según una de las reivindicaciones precedentes,20

caracterizado

porque el elemento de apantallamiento (40) forma un alojamiento separado para el cabezal de detección (22) en la 
posición de reposo (P).

5. Dispositivo de detección (10) según una de las reivindicaciones precedentes,

caracterizado25

porque el accionamiento (30) tiene al menos un pistón alternativo (32), en que a través de un engranaje (34) el 
movimiento lineal del pistón alternativo (32) es convertido en un movimiento de giro.

6. Dispositivo de detección (10) según una de las reivindicaciones precedentes,

caracterizado

porque el accionamiento (30) tiene una correa dentada (36), que lleva a cabo el movimiento de basculación del 30
brazo de detección (20).

7. Dispositivo de detección (10) según la reivindicación 6,

caracterizado

porque está previsto al menos un dispositivo tensor (38), en particular una rueda tensora, para tensar la correa 
dentada (36).35

8. Máquina impresora (200) con una zona de impresión (100), que tiene un alojamiento (150) para la zona de 
impresión (100), dentro del cual están dispuestos en torno a un rodillo de contrapresión (130) al menos dos grupos 
entintadores (140) con respectivamente un rodillo de formato (110) y un rodillo anilox (120) en contacto con el rodillo 
de contrapresión (130),

caracterizada40

porque para cada grupo entintador, en particular para cada rodillo de formato (110), está previsto al menos un 
dispositivo de detección (10) con las características de una de las reivindicaciones 1 a 7.

9. Máquina impresora (200) según la reivindicación 8,
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caracterizada

porque el cabezal de detección (20) del dispositivo de detección (10), en la posición de reposo (P), está orientado 
apartándose del rodillo de formato (110).

10. Máquina impresora (200) según una de las reivindicaciones 8 ó 9,

caracterizada5

porque el dispositivo de detección (10) está dispuesto al menos parcialmente por el lado exterior del alojamiento 
(150) con respecto a los grupos entintadores (140) y al rodillo de contrapresión (130).

11. Máquina impresora (200) según la reivindicación 10,

caracterizada

porque al menos la posición de reposo (P) del cabezal de detección (22) está dispuesta por el lado exterior del 10
alojamiento (150).

12. Procedimiento de impresión para una máquina impresora (200) con un dispositivo de detección (10) para 
marcadores sobre un rodillo, en particular un rodillo de formato (110), en la zona de impresión (100) de una máquina 
impresora (200), en que

un cabezal de detección (22) del dispositivo de detección (10) bascula con un brazo de detección (20) a una posición 15
de detección (A) para la calibración de un rodillo de formato (110) y a una posición de reposo (P) para la realización 
de la impresión, en cuya última posición el cabezal de detección (22) está apantallado respecto a la zona de 
impresión (100) de la máquina impresora (200), caracterizado porque la basculación se produce sobre una 
trayectoria circular o una trayectoria al menos parcialmente circular, en que el intervalo de basculación entre la 
posición de detección (A) y la posición de reposo (P) se encuentra en el intervalo entre aproximadamente 0º y 20
aproximadamente 180º.

13. Procedimiento de impresión según la reivindicación 12,

caracterizado

porque en un primer paso se produce la detección de los marcadores sobre el rodillo mediante el cabezal de 
detección (22) en la posición de detección (A), en un segundo paso se produce la basculación del cabezal de 25
detección (22) a la posición de reposo (P) y en un tercer paso se produce la realización de la impresión.

14. Procedimiento de impresión según una de las reivindicaciones 12 ó 13,

caracterizado

porque es llevado a cabo para un dispositivo de detección (10) con las características de una de las reivindicaciones 
1 a 7 o para una máquina impresora (200) con las características de una de las reivindicaciones 8 a 11.30
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