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DESCRIPCIÓN 
 
Disyuntor 
 
[0001] La presente invención se refiere a un disyuntor; en particular, el disyuntor según la presente divulgación es 5 
especialmente adecuado para ser realizado como un disyuntor de bajo voltaje tal como un disyuntor de aire ("ACB") 
y se describe de ahora en adelante haciendo referencia específica a dicha forma de construcción, sin pretender, no 
obstante, limitar de ninguna manera sus posibles campos de aplicación para otros tipos adecuados de disyuntores, 
tales como, por ejemplo, disyuntores de polos aislados, por ejemplo disyuntores de vacío. 
 10 
[0002] Los sistemas eléctricos industriales de bajo voltaje caracterizados por altas corrientes y niveles de energía 
normalmente utilizan dispositivos específicos, comúnmente conocidos en la técnica como disyuntores de potencia 
automáticos. 
 
[0003] Estos disyuntores están diseñados para proporcionar una serie de características necesarias para asegurar el 15 
correcto funcionamiento del sistema eléctrico en el que se insertan y de las cargas conectadas a él. 
Por ejemplo, aseguran la corriente nominal requerida para los distintos usuarios, permiten una inserción y 
desconexión correcta de las cargas con respecto al circuito, protegen las cargas contra eventos anómalos tales 
como sobrecargas y cortocircuitos al abrir el circuito automáticamente, permiten desconectar el circuito protegido por 
separación galvánica o por medio de la apertura de contactos adecuados para conseguir un aislamiento completo de 20 
la carga con respecto a la fuente de energía eléctrica. 
 
[0004] Actualmente, estos disyuntores están disponibles según varias formas de realización industriales, y 
básicamente comprenden uno o varios polos eléctricos cada uno de los cuales tiene al menos un contacto fijo y un 
contacto móvil correspondiente que pueden estar recíprocamente acoplados/separados entre sí. 25 
El accionamiento de los contactos móviles se realiza a través de medios de control que incluyen un mecanismo, que 
comprende, por ejemplo, resortes de apertura precargados, y un eje rotativo que es accionado por el mecanismo y 
que está operativamente conectado a los contactos móviles de los distintos polos mediante una cadena cinemática 
adecuada. 
 30 
[0005] Normalmente, el eje de accionamiento está conectado, por ejemplo en sus partes de extremo, a paredes o 
flancos del disyuntor, de manera que los flancos sostienen mecánicamente el eje a la vez que permiten su rotación. 
Tal montaje del eje es muy importante para el funcionamiento adecuado de todo el disyuntor; de hecho, el eje 
debería ser montado no sólo de la forma más sencilla posible, sino también de forma muy precisa porque su 
posición de montaje influye directamente en la posición correcta de los contactos móviles entre los distintos polos y 35 
también en relación con los contactos fijos correspondientemente asociados. 
 
[0006] Para hacer frente a esta cuestión, se han introducido algunos mecanismos de ajuste que se posicionan 
directamente en los flancos o paredes de montaje del disyuntor y que permiten ajustar la posición del eje de 
accionamiento y, por lo tanto, de los contactos móviles de los distintos polos. 40 
 
[0007] Aunque dichas soluciones realizan debidamente las funciones requeridas, sigue habiendo necesidad y 
posibilidad de otras mejoras, por ejemplo relacionadas con un montaje fácil y un posicionamiento final más preciso. 
 
[0008] Además, otra característica importante de tales disyuntores reside en el hecho de que, en condiciones 45 
defectuosas, típicamente cortocircuitos, el flujo de corriente debe ser interrumpido lo más rápidamente posible y, por 
lo tanto, los contactos móviles deberían ser muy rápidos en separarse de los contactos fijos. 
 
[0009] Con este fin se han adoptado varias soluciones, algunas de las cuales también se usan en combinación. 
 50 
[0010] En particular, una solución muy usada prevé forzar a la corriente a seguir un recorrido dado de modo que, 
cuando se produce un cortocircuito, se dan unas fuerzas de repulsión electrodinámica entre los contactos. 
Estas fuerzas de repulsión generan un impulso útil que ayuda a aumentar la velocidad de separación de La presente 
invención se refiere a un disyuntor; en particular, el disyuntor según la presente divulgación es especialmente 
adecuado para ser realizado como un disyuntor de bajo voltaje tal como un disyuntor de aire ("ACB") y se describe 55 
de ahora en adelante haciendo referencia específica a dicha forma de construcción, sin pretender, no obstante, 
limitar de ninguna manera sus posibles campos de aplicación para otros tipos adecuados de disyuntores, tales como 
por ejemplo disyuntores de polos aislados, por ejemplo disyuntores de vacío. 
 
[0011] Los sistemas eléctricos industriales de bajo voltaje caracterizados por altas corrientes y niveles de energía 60 
normalmente utilizan dispositivos específicos, comúnmente conocidos en la técnica como disyuntores de potencia 
automáticos. 
 
[0012] Estos disyuntores están diseñados para proporcionar una serie de características necesarias para asegurar el 
correcto funcionamiento del sistema eléctrico en el que se insertan y de las cargas conectadas a él. 65 
Por ejemplo, aseguran la corriente nominal requerida para los distintos usuarios, permiten una inserción y 
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desconexión correcta de las cargas con respecto al circuito, protegen las cargas contra eventos anómalos tales 
como sobrecargas y cortocircuitos al abrir el circuito automáticamente, permiten desconectar el circuito protegido por 
separación galvánica o por medio de la apertura de contactos adecuados para conseguir un aislamiento completo de 
la carga con respecto a la fuente de energía eléctrica. 
 5 
[0013] Actualmente, estos disyuntores están disponibles según varias formas de realización industriales, y 
básicamente comprenden uno o varios polos eléctricos cada uno de los cuales tiene al menos un contacto fijo y un 
contacto móvil correspondiente que pueden estar recíprocamente acoplados/separados entre sí. 
El accionamiento de los contactos móviles se realiza a través de medios de control que incluyen un mecanismo, que 
comprende, por ejemplo, resortes de apertura precargados, y un eje rotativo que es accionado por el mecanismo y 10 
que está operativamente conectado a los contactos móviles de los distintos polos mediante una cadena cinemática 
adecuada. 
 
[0014] La solicitud de patente internacional WO 93/08585 divulga un disyuntor que tiene, para cada polo, un contacto 
fijo y un contacto móvil separados en presencia de un corriente mayor que un nivel de intensidad predeterminado. 15 
El disyuntor comprende una unidad de desconexión con un ensamblaje de ajuste magnético destinado a calibrar la 
fuerza magnética requerida para desconectar el propio disyuntor. 

- un dispositivo de soporte para dicho eje de accionamiento; 
caracterizado por el hecho de que dicho dispositivo de soporte está conectado de forma móvil a una pared del 
disyuntor, con dicho eje de accionamiento que está operativamente acoplado a dicho dispositivo de soporte para 20 
girar alrededor de un eje de rotación con respecto a dicha pared y el propio dispositivo de soporte, y por el hecho de 
que comprende además medios de ajuste para ajustar al menos la posición de dicho eje de accionamiento con 
respecto a dicha pared. 
 
[0015] Otras características y ventajas se harán más aparentes a partir de la descripción de algunas formas de 25 
realización preferidas pero no exclusivas del disyuntor según la divulgación, ilustradas sólo por medio de ejemplos 
no limitativos con ayuda de los dibujos anexos, en los cuales: 

la Figura 1 es una perspectiva que ilustra un ejemplo de disyuntor según la presente divulgación; 
la Figura 2 es una vista despiezada del disyuntor ilustrado en la figura 1; 
la Figura 3 es una vista en perspectiva que ilustra una unidad de mecanismo operativo que se puede usar en 30 
un disyuntor según la presente divulgación; 
la Figura 4 es una vista en perspectiva que muestra un ejemplo de una forma de realización de un eje de 
accionamiento que se puede usar en un disyuntor según la presente divulgación; 
la Figura 5 es una vista en perspectiva que muestra una parte del disyuntor de la figura 1; 
la Figura 6 es una vista en perspectiva que ilustra una parte de otro ejemplo de forma de realización de un 35 
disyuntor según la presente divulgación; 
la Figura 7 es una vista en perspectiva que ilustra en detalle algunos componentes usados en el disyuntor 
según la invención; 
la Figura 8 es una vista en perspectiva que muestra en detalle algunos de los componentes ilustrados en la 
figura 7; 40 
la Figura 9 muestra algunos de los componentes ilustrados en la figura 7 en vista despiezada; 
las Figuras 10 y 11 son vistas en perspectiva que muestran una secuencia de movimiento de los componentes 
ilustrados en la figura 8 cuando el eje de accionamiento del disyuntor está rotando; 
la Figura 12 es una sección transversal de algunos componentes de un disyuntor según la presente 
divulgación. 45 

 
[0016] Debe observarse que, en la descripción detallada que aparece a continuación, los componentes idénticos o 
similares, bien desde un punto de vista estructural y/o funcional, tienen los mismos números de referencia, 
independientemente de si se muestran en diferentes formas de realización de la presente divulgación; también 
debería destacarse que, para describir la presente divulgación de forma clara y concisa, los dibujos pueden no ser 50 
necesariamente a escala, y determinadas características de la divulgación pueden ser mostradas de forma algo 
esquemática. 
 
[0017] Además, cuando se usa el término "adaptado" o "dispuesto" o "configurado" o "con forma de" en el presente 
documento para hacer referencia a cualquier componente en conjunto, o a cualquier parte de un componente, o a 55 
una combinación completa de componentes, o incluso a cualquier parte de una combinación de componentes, se 
tiene que entender que el término significa y abarca correspondientemente la estructura, y/o la configuración y/o la 
forma y/o la posición del componente relacionado o parte del mismo, o combinaciones de componentes o parte de 
las mismas a las que hace referencia dicho término. 
 60 
[0018] Finalmente, el término transversal o transversalmente utilizado de ahora en adelante  abarca una dirección no 
paralela al elemento o dirección con el que está relacionado, y la perpendicularidad tiene que ser considerada una 
caso específico de dirección transversal. 
 
[0019] Una forma de realización ejemplar de un disyuntor de baja tensión según la presente divulgación se indica en 65 
la figura 1 con el número general de referencia 100. 
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[0020] Como se ve mejor en las Figuras 5 y 6, el disyuntor 100 comprende una pluralidad de polos 5 que están 
ensamblados juntos uno al lado del otro y que están posicionados entre paredes laterales o flancos 101, sólo uno de 
los cuales está representado en figura 5 en aras de la claridad de la ilustración. 
 5 
[0021] Claramente, dependiendo de las aplicaciones, el disyuntor 100 puede comprender cualquier número 
adecuado de polos 5, por ejemplo tres, como se ilustra en el ejemplo de la figura 5, o seis, como se ilustra, en 
cambio, en la figura 6; además, como se ilustra en el ejemplo de la figura 6, podría haber una o varias paredes 
adicionales 101, por ejemplo verticales, que están posicionadas entre los flancos laterales 101. 
 10 
[0022] Según soluciones ampliamente conocidas en la técnica, el disyuntor 100 comprende una pluralidad de 
contactos fijos 1 y una pluralidad de contactos móviles correspondientes 2 que se alojan en los distintos polos 5. 
 
[0023] En particular, tal y como se ilustra por ejemplo en la figura 12, cada polo comprende un brazo de contacto 6 
que comprende un área de contacto principal móvil 2a y un área de contacto de arco móvil 2b; por su parte, cada 15 
contacto fijo 1 comprende un área de contacto principal fija 1a y un área de contacto de arco fija 1b, que se acoplan 
con / se separan de las áreas de contacto principales móviles correspondientes 2a y de las áreas de contacto de 
arco móvil 2b, respectivamente. 
 
[0024] Los contactos móviles 2 de los distintos polos 5 están operativamente conectados a un eje de accionamiento 20 
3 que los sitúa entre una primera posición en la que los contactos móviles 2 están acoplados cada uno a un contacto 
fijo correspondiente 1 (disyuntor cerrado), y una segunda posición en la que los contactos móviles 3 están 
separados cada uno del contacto fijo correspondiente 1 (disyuntor abierto). 
 
[0025] Con este fin, y según soluciones bien conocidas en la técnica y por lo tanto no descritas aquí en detalle, el eje 25 
de accionamiento 3 está conectado a un mecanismo de funcionamiento, un ejemplo del cual se indica en las figuras 
2 y 3 mediante el número de referencia general 102; el mecanismo operativo 102 comprende por ejemplo uno o 
varios resortes de apertura 103 que suministran la potencia requerida para accionar el eje de accionamiento 3 y, 
finalmente, también los contactos móviles 2. 
 30 
[0026] En particular, en las formas de realización ejemplares aquí descritas, para cada polo 5 podría haber uno o 
varios brazos de contacto 6 que están montados sobre un soporte de contactos móviles 7; cada soporte de 
contactos móviles 7 está conectado a una barra de conexión 8 que a su vez está conectada a un brazo 
correspondiente 9 integrado directamente en el eje de accionamiento 3. 
 35 
[0027] El disyuntor 100 comprende también un dispositivo de soporte para el eje de accionamiento 3, que se indica 
en las figuras mediante el número de referencia cumulativo 10. 
 
[0028] En particular, en el disyuntor 100 según la presente divulgación, el dispositivo de soporte 10 está conectado 
de forma móvil a una pared 101 del propio disyuntor 100, con el eje de accionamiento 3 que está operativamente 40 
acoplado al dispositivo de soporte 10 para girar, alrededor de un primer eje de rotación 104, en relación a la pared 
101 y al propio dispositivo de soporte 10. 
 
[0029] Además, el disyuntor 100 según la presente divulgación comprende medios de ajuste 20 para el ajuste de al 
menos la posición del eje de accionamiento 3 en relación a la pared 101. 45 
 
[0030] En las formas de realización ilustradas, el dispositivo de soporte 10 está conectado de forma móvil a un flanco 
lateral 101, por ejemplo una pared vertical del disyuntor, que es sustancialmente perpendicular al eje de rotación 104 
del eje de accionamiento 3. 
 50 
[0031] Según una forma de realización preferida ilustrada en las figuras, el dispositivo de soporte 10 comprende 
además medios anti-rebote 30 que están configurados para cooperar con el eje de accionamiento 3 y evitar que los 
contactos móviles 2 reboten de nuevo hacia los contactos fijos 1 cuando son accionados por el eje de accionamiento 
3 para separarlos de los contactos fijos 1, es decir, para moverlos de la primera posición (disyuntor cerrado) a la 
segunda posición (disyuntor abierto). 55 
 
[0032] Preferiblemente, los medios de ajuste 20 están configurados y operativamente conectados al eje de 
accionamiento 3 y al dispositivo de soporte 10 para ajustar simultáneamente la posición del eje de accionamiento 3 y 
del dispositivo de soporte 10 en relación a la pared de montaje 101 a la que el dispositivo de soporte 10 está 
operativamente conectado. 60 
 
[0033] En particular, y como se hará más aparente a partir de la descripción siguiente, los medios de ajuste 20 están 
configurados para ajustar simultáneamente la posición del eje de accionamiento 3 y del dispositivo de soporte 10 
junto con los medios anti-rebote 30 que, según la presente divulgación, forman parte del propio dispositivo de 
soporte 10. 65 
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[0034] En particular, el dispositivo de soporte 10 está enganchado mediante bisagras a la pared de montaje 
asociada 101 en un eje de bisagra 105 que es sustancialmente paralelo a dicho eje de rotación 104, y puede girar 
sobre el propio eje de bisagra 105. 
 
[0035] A su vez, como se ilustra en la figura 12 los medios de ajuste 20 están configurados para desplazar (en 5 
ambas direcciones) el eje de accionamiento 3 a lo largo de un eje de referencia 106 que es transversal con respecto 
al eje de rotación 104, y para girar al mismo tiempo el dispositivo de soporte 10 alrededor de su eje de bisagra 105. 
 
[0036] En la forma de realización ejemplar ilustrada en la figura 8, el dispositivo de soporte 10 comprende una placa 
de montaje conformada 11 de la que sobresale una clavija 12; la clavija saliente 12 está enganchada en un lado a 10 
dicha pared 101, contribuyendo así realizar el eje de bisagra 105. 
 
[0037] La placa de montaje conformada 11 dispone de un agujero 13 dentro del cual hay instalado un casquillo de 
cojinete 18, como se ilustra en la figura 5; una parte del eje de accionamiento 3, que puede ser por ejemplo una 
parte de extremo con, por ejemplo, una sección transversal reducida con respecto a la parte principal del eje 3, se 15 
introduce en el casquillo de cojinete 18 con una holgura bastante estrecha. 
 
[0038] El casquillo de cojinete 18 forma un cojinete para el eje 3 soportado por el dispositivo de soporte 10; en la 
práctica, el eje 3, mientras es soportado por el dispositivo de soporte 10, puede girar dentro del casquillo de cojinete 
18 con respecto al propio dispositivo de soporte 10 y también en relación a la pared 101. 20 
Como se ilustra, la placa de montaje 11 tiene una parte final o bordes, por ejemplo en la parte superior, curvada/os 
por ejemplo hacia abajo, para formar dos ganchos 14, 15 con una ranura 16 entre ellos. 
 
[0039] Como se ilustra por ejemplo en las Figuras 7-9, los medios anti-rebote 30 comprenden una placa de 
enganche 31 que está acoplada a un segundo extremo de la clavija 12 para girar sobre el eje de bisagra 105 con 25 
firmeza con la placa de montaje conformada 11 bajo la acción de los medios de ajuste 20, y para ser capaz de girar 
alrededor del eje de bisagra 105 en relación a la placa de montaje 11, es decir, con la placa de montaje 11 todavía 
en su posición, bajo la acción del eje de accionamiento 3. 
 
[0040] En las formas de realización ejemplares ilustradas, la placa de enganche 31 comprende un primer brazo 32 y 30 
un segundo brazo 33 que delimitan entre ellos una ranura abierta 34; el primer y segundo brazo 32, 33 son 
adecuados para interactuar mecánicamente con una parte asociada 4 del eje de accionamiento 3 y para guiar la 
parte asociada 4 hasta el interior de la ranura abierta 34 cuando el eje de accionamiento 3 gira para accionar los 
contactos móviles 2 desde la primera posición a la segunda posición. 
 35 
[0041] Los medios anti-rebote 30 comprenden además un resorte de retorno 35 que ejerce una acción de tracción 
sobre la placa de enganche 31; como se ilustra, el resorte de retorno 35 está situado entre la placa de montaje 
conformada 11 y la placa de enganche 31; el resorte de retorno 35 tiene un primer extremo 36 que está enganchado 
a una primera clavija 17 que sobresale de la placa de montaje conformada 12 hacia la placa de enganche 31, y un 
segundo extremo 37 que está enganchado a una segunda clavija de conexión 38 que sobresale de la placa de 40 
enganche 31 hacia la placa de montaje conformada 11. 
 
[0042] A su vez, los medios de ajuste 20 comprenden un tornillo de ajuste 21, ilustrado por ejemplo en la figura 8, 
cuya cabeza 22 se inserta y sujeta en la ranura 16 entre superficies mutuamente opuestas del primer y el segundo 
gancho 14, 15; el vástago 23 del tornillo 21 discurre dentro del segundo gancho 15 y pasa a través de un agujero 45 
roscado proporcionado en una protuberancia 24 que es sólida con y sobresale transversalmente de la pared de 
montaje asociada 101. 
 
[0043] Como se ilustra, los medios de ajuste 20 también comprenden una tuerca 25 que está atornillada sobre el 
vástago 23 para bloquear el eje de accionamiento 3 y el dispositivo de soporte entero 10 en la posición ajustada 50 
conseguida. 
 
[0044] En la práctica, cuando el disyuntor es ensamblado, el dispositivo de soporte 10 se engancha sobre una pared 
de montaje, por ejemplo en un flanco lateral 101 tal y como se ha descrito anteriormente, con el eje de 
accionamiento 3 que se inserta en el agujero 13 para ser giratorio soportado por el propio dispositivo de soporte 10; 55 
después, un usuario, al rotar el tornillo 2 en el sentido de las agujas del reloj o en el sentido contrario a las agujas del 
reloj, por ejemplo mediante la inserción de una herramienta en el agujero hexagonal 26, puede ajustar la posición del 
eje de accionamiento al igual que la del dispositivo de soporte 10. 
De hecho, el tornillo 21, cuando es rotado, se presiona contra el primer gancho 14 o el segundo gancho 15, y mueve 
el dispositivo de accionamiento 10 (y el medio anti-rebote 30 junto con éste), que gira sobre el eje de bisagra 105; al 60 
mismo tiempo, el eje de accionamiento 3 es cuidadosamente trasladado a lo largo del eje de referencia 106 a lo 
largo de una dirección o la opuesta esquemáticamente indicada por las flechas representadas. 
 
[0045] Una vez se consigue la posición deseada, la tuerca 25 se atornilla sobre el vástago 23 para bloquear el eje de 
accionamiento 3 y todo el dispositivo de soporte 10. 65 
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[0046] De esta manera, no sólo se ajusta la posición del eje de accionamiento 3, sino que también se mantiene la 
posición relativa correcta entre el eje de accionamiento 3 y el medio anti-rebote 30. 
 
[0047] Así, cuando el disyuntor 100 está en funcionamiento y debería abrirse, por ejemplo debido a una falta, bajo la 
acción del comando operativo 102, el eje de accionamiento 3, empezando por ejemplo desde la posición 5 
representada en la figura 7, gira para separar los distintos contactos móviles 2 de los contactos fijos 
correspondientes 1. 
 
[0048] Durante esta rotación, y como se ilustra por ejemplo en la figura 10, la parte 4 del eje de accionamiento 3 
impacta contra la placa de enganche 31, y en particular contra el primer brazo 32, y provoca que la placa de 10 
enganche 31 gire alrededor del eje de bisagra 105 en relación a la placa de montaje 11. 
 
[0049] Como consecuencia de esto, la parte 4 se desliza profundamente en la ranura 34 y permanece retenida entre 
los dos brazos 32, 33 como se muestra, por ejemplo, en la figura 11; de esta manera, se evita que los contactos 
móviles 2 reboten hacia los contactos fijos 1. 15 
 
[0050] Cuando el eje de accionamiento es desbloqueado por ejemplo por un usuario, el resorte de retorno 35 
devuelve la placa de enganche 31 a su posición inicial. 
 
[0051] En la práctica, se ha descubierto que el disyuntor 100 según la presente divulgación proporciona algunas 20 
mejoras respecto a la técnica conocida mediante una solución bastante sencilla y más precisa; en particular, según 
la presente divulgación, el eje de accionamiento 3 no se conecta directamente a los flancos del disyuntor, sino que 
es suspendido o soportado por el dispositivo de soporte 10. 
El acoplamiento bastante hermético previamente descrito entre el eje de accionamiento 3 y el casquillo de cojinete 
18 permite de por sí un posicionamiento más preciso del propio eje 3; dicho posicionamiento preciso es 25 
posteriormente calibrado por los medios de ajuste descritos. 
Además, en el disyuntor 100 según la presente divulgación, gracias al hecho de que el dispositivo de soporte 10 
también incorpora medios anti-rebote 30 y a que las posiciones del eje de accionamiento 3 y del dispositivo de 
soporte 10 son ajustadas de forma simultánea, la posición relativa entre el eje de accionamiento 3 y los medios anti-
rebote 30 también permanece invariada. 30 
 
[0052] El disyuntor 100 así concebido es susceptible de recibir modificaciones y variaciones, todas las cuales están 
dentro del campo del concepto inventivo incluyendo cualquier combinación de las formas de realización descritas 
anteriormente que han de ser consideradas como incluidas por la descripción anterior; todos los detalles pueden ser 
sustituidos por otros elementos técnicamente equivalentes. 35 
Por ejemplo, el dispositivo de soporte 10 y/o cualquiera de sus partes, por ejemplo los medios anti-rebote 30, así 
como los medios de ajuste 20, puede tener un número diferente de componentes ensamblados juntos, o los 
componentes pueden tener una forma diferente siempre que sean adecuados para el fin para el que fueron 
concebidos; asimismo, el dispositivo de soporte 10 se puede conectar a cualquier flanco lateral o pared intermedia 
101 adecuado/a del disyuntor, o se puede usar más de un dispositivo de soporte 10, por ejemplo es posible usar dos 40 
dispositivos de soporte 10 posicionados en los correspondiente dos flancos laterales 101 del disyuntor 100; también 
se pueden usar medios de ajuste y/o medios anti-rebote adicionales del tipo previamente descrito o de diferente tipo; 
el eje de accionamiento 3 y o cualquiera de sus partes pueden tener una forma diferente, los contactos fijos y/o los 
contactos móviles, así como cualquier cadena cinemática que los conecte con el eje de accionamiento 3, se puede 
realizar en un número diferente de componentes o tener una forma diferente; sería posible ajustar la posición del eje 45 
de accionamiento 3 y del dispositivo de soporte 10 atornillando directamente la tuerca sobre el vástago 23 hasta 
conseguir la posición deseada, etc. 
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REIVINDICACIONES 
 
1. Disyuntor (100) que comprende: 

- una pluralidad de contactos fijos (1) y una pluralidad de contactos móviles correspondientes (2); 
- un eje de accionamiento (3) que está operativamente conectado a y que acciona dicha pluralidad de 5 
contactos móviles (2) entre una primera posición donde dichos contactos móviles (2) están acoplados cada 
uno a un contacto fijo correspondiente (1), y una segunda posición donde dichos contactos móviles (3) están 
separados cada uno del contacto fijo correspondiente (1); y 
- un dispositivo de soporte (10) para dicho eje de accionamiento (3); 

caracterizado por el hecho de que dicho dispositivo de soporte (10) está conectado de forma móvil a una pared 10 
(101) del disyuntor (100), con dicho eje de accionamiento (3) que está operativamente acoplado a dicho dispositivo 
de soporte (10) para girar alrededor de un eje de rotación (104) con respecto a dicha pared (101) y el propio 
dispositivo de soporte (10), y por el hecho de que comprende además medios de ajuste (20) para ajustar la 
posición de dicho eje de accionamiento (3) con respecto a dicha pared (101). 

 15 
2. Disyuntor (100) según la reivindicación 1, donde dicho dispositivo de soporte (10) comprende además medios 
anti-rebote (30) que están configurados para cooperar con dicho eje de accionamiento (3) y evitar que dichos 
contactos móviles (2) reboten de nuevo hacia dichos contactos fijos (1) al moverse de dicha primera posición a dicha 
segunda posición. 
 20 
3. Disyuntor (100) según una o varias de las reivindicaciones precedentes, donde dichos medios de ajuste (20) están 
dispuestos para ajustar de forma simultánea la posición de dicho eje de accionamiento (3) y de dicho dispositivo de 
soporte (10) con respecto a dicha pared (101). 
 
4. Disyuntor (100) según una o varias de las reivindicaciones precedentes, donde dicho dispositivo de soporte (10) 25 
está enganchado mediante bisagra a dicha pared (101) girando sobre el eje de bisagra (105). 
 
5. Disyuntor (100) según una o varias de las reivindicaciones precedentes, donde dichos medios de ajuste (20) están 
configurados para desplazar el eje de accionamiento (3) a lo largo de un eje de referencia (106) que es transversal 
respecto al dicho eje de rotación (104) y para girar al mismo tiempo el dispositivo de soporte (10) sobre su eje de 30 
bisagra (105). 
 
6. Disyuntor (100) según una o varias de las reivindicaciones precedentes, donde dicho dispositivo de soporte (10) 
comprende una placa de montaje conformada (11) de la que sobresale una clavija (12) que está enganchada en un 
lado a dicha pared (101), dicha placa de montaje conformada (11) que está provista de un agujero (13) en el que hay 35 
instalado un casquillo de cojinete (18) que recibe una parte de dicho eje de accionamiento (3), dicha placa de 
montaje conformada (11) que comprende además una parte curvada que forma dos ganchos (14, 15) con una 
ranura (16) entre ellos. 
 
7. Disyuntor (100) según la reivindicación 6, donde dichos medios anti-rebote (30) comprenden una placa de 40 
enganche (31) que está acoplada a un segundo extremo de dicha clavija (12) para girar sobre dicho eje de bisagra 
(105) junto con dicha placa de montaje conformada (11) bajo la acción de dichos medios de ajuste (20) y para ser 
capaz de girar alrededor de dicho eje de bisagra (105) con respecto a dicha placa de montaje (11) bajo la acción de 
dicho eje de accionamiento (3). 
 45 
8. Disyuntor (100) según la reivindicación 7, donde dicha placa de enganche (31) comprende un primer brazo (32) y 
un segundo brazo (33) que delimitan entre ellos una ranura abierta (34), dichos primer y segundo brazos (32, 33) 
que son adecuados para interactuar mecánicamente con una parte asociada (4) de dicho eje de accionamiento (3) y 
para guiar dicha parte asociada (4) hacia el interior de dicha ranura abierta (34) cuando el eje de accionamiento (3) 
gira para accionar dichos contactos móviles (2) de dicha primera posición a dicha segunda posición. 50 
 
9. Disyuntor (100) según una o varias de las reivindicaciones 6-8, donde dicho medio anti-rebote (30) comprende 
además un resorte de retorno (35) que está situado entre dicha placa de montaje conformada (11) y dicha placa de 
enganche (31), dicho resorte de retorno (35) que tiene un primer extremo (36) enganchado a una primera clavija de 
conexión (17) que sale de dicha placa de montaje conformada (12) hacia dicha placa de enganche (31) y un 55 
segundo extremo (37) enganchado a una segunda clavija de conexión (38) que sale de dicha placa de enganche 
(31) hacia dicha placa de montaje conformada (11). 
 
10. Disyuntor (100) según una o varias de las reivindicaciones precedentes, donde dichos medios de ajuste (20) 
comprenden un tornillo de ajuste (21) cuya cabeza (22) se inserta en dicha ranura (16) entre superficies opuestas de 60 
dichos primer y segundo ganchos (14, 15) y cuyo vástago (23) discurre dentro de dicho segundo gancho (15) y pasa 
a través de un agujero proporcionado en una protuberancia (24) que sobresale transversalmente de dicha pared 
(101). 
 
11. Disyuntor (100) según una o varias de las reivindicaciones precedentes, donde dichos medios de ajuste (20) 65 
además comprenden una tuerca (25) que está conectada a dicho tornillo de ajuste (21). 
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